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2.1

Informacje ogélne

O niniejszej instrukcji

Prawa autorskie

Zastrzezenie mozliwosci zmian

Wykluczenie gwarancji i odpowie-
dzialnosci

Bezpieczenstwo

Oznaczenie zalecen do-
tyczacych bezpieczen-
stwa

Instrukcja stanowi integralng cze$¢ produktu. Stosowanie sie do tej instrukcji stanowi wa-
runek wiasciwego uzytkowania i nalezytej obstugi produktu:

» Przed rozpoczeciem jakichkolwiek czynnosci nalezy starannie zapoznac sie z instrukcja.
- Instrukcje nalezy przechowywac w sposéb umozliwiajacy dostep do niej w kazdej chwili.
= Nalezy stosowac sie do wszystkich informacji o produkcie.
> Nalezy uwzgledni¢ oznaczenia znajdujgce sie na produkcie.

Oryginalna instrukcji obstugi jest napisana w jezyku niemieckim. Wszystkie inne jezyki,
w ktdrych napisana jest niniejsza instrukcja, s przektadami oryginatu.
WILO SE © 2024

Rozpowszechnianie i powielanie niniejszego dokumentu, wykorzystywanie i przekazywanie
jego tresci jest zabronione, chyba Ze zostato to wyraZnie dozwolone. Naruszenia bedg skut-
kowa¢ obowigzkiem zaptaty odszkodowania. Wszelkie prawa zastrzezone.

Wilo zastrzega sobie prawo do zmiany danych wymienionych powyzej bez powiadomienia
oraz nie przejmuje odpowiedzialnosci za niedoktadnos¢ i/lub niekompletnosé danych tech-
nicznych. Zastosowane ilustracje moga réznic sie od oryginatu i stuza jedynie prezentacji
przyktadowego wygladu produktu.

Wilo nie przejmuje gwarancji ani odpowiedzialnosci w szczegdélnosci w ponizszych przypad-
kach:

- Niewystarczajace zwymiarowanie wynikajace z przekazania btednych lub niewtasciwych
informacji przez uzytkownika lub zleceniodawce

» Nieprzestrzeganie niniejszej instrukcji obstugi

« Uzytkowanie niezgodne z przeznaczeniem

» Niewtasciwe magazynowanie lub transport

» Nieprawidtowy montaz lub demontaz

» Nieodpowiednia konserwacja

» Niedozwolona naprawa

- Wadliwe podtoze

» Wptyw czynnikéw chemicznych, elektrycznych lub elektrochemicznych

e Zuzycie

Niniejszy rozdziat zawiera podstawowe wskazéwki, istotne na po-

szczegolnych etapach eksploatacji. Nieprzestrzeganie tych zasad

pocigga ze sobg nastepujgce zagrozenia:

 Zagrozenie dla 0oséb - mozliwy wptyw czynnikow elektrycz-
nych, elektromagnetycznych i mechanicznych

- Zagrozenie dla srodowiska na skutek wycieku substancji nie-
bezpiecznych

« Szkody materialne

 Awaria waznych funkcji

Niestosowanie sie do zasad skutkuje utratg praw do odszkodo-
wania.

Dodatkowo nalezy przestrzegac wskazowek i zalecen dotycza-
cych bezpieczenstwa przedstawionych w kolejnych rozdzia-
fach!

W niniejszej instrukcji montazu i obstugi stosowane sg wskazowki
i zalecenia dotyczace bezpieczenstwa, majgce na celu ochrone
przed uszkodzeniami ciata i stratami materialnymi. Sg one przed-
stawiane w rézny sposéb:
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« Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa majace na celu ochrone
przed uszkodzeniami ciata rozpoczynajg sie stowem ostrze-
gawczym i maja przyporzgdkowany odpowiedni symbol.

NIEBEZPIECZENSTWO
Rodzaj i zrédto niebezpieczenstwa!

Nastepstwa wynikajgce z zagrozenia oraz wskazéwki w celu ich uniknie-
cia.

« Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa majgce na celu ochrone
przed szkodami materialnymi rozpoczynaja sie sftowem ostrze-
gawczym i przedstawiane sg bez uzycia symbolu.

PRZESTROGA

Rodzaj i zrédto niebezpieczenstwa!

Nastepstwa lub informacje.

Teksty ostrzegawcze

+ Niebezpieczenstwo!
Nieprzestrzeganie prowadzi do $mierci lub powaznych obrazen!

 Ostrzezenie!
Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do (ciezkich) obrazen!

* Przestroga!
Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do powstania szkod mate-
rialnych, mozliwe jest wystapienie szkody catkowite;.

- Notyfikacja!
Uzyteczna notyfikacja dotyczaca postugiwania sie produktem

Wyrdznienia tekstu
v Warunek

1. Etap pracy/zestawienie
= Zalecenie/wskazéwka
» Wynik
Symbole
W niniejszej instrukcji stosowane sg nastepujgce symbole:

Niebezpieczenstwo zwigzane z napieciem elektrycz-
nym

Niebezpieczenstwo zwigzane z atmosferg wybuchowg

Przydatna notyfikacja

Be B>

2.2 Kwalifikacje personelu « Personel powinien by¢ przeszkolony w zakresie obowigzujacych
lokalnie przepiséw zapobiegania wypadkom.

* Personel przeczytati zrozumiat instrukcje montazu i obstugi.
* Prace elektryczne: wykwalifikowany elektryk
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2.3 Prace elektryczne

2.4 Urzadzenia kontrolne

2.5 Prace zwigzane z monta-
zem/demontazem

2.6 Podczas pracy

Osoba dysponujgca odpowiednim wyksztatceniem specjali-
stycznym, wiedzg i doSwiadczeniem, potrafigca rozpoznawac
zagrozenia zwigzane z energig elektryczng i ich unikac.

Prace montazowe/demontazowe: wykwalifikowany elektryk
Znajomos¢ narzedzi i materiatbw do mocowania dla réznych
konstrukcji

Obstuga/sterowanie: Obstuga wyszkolona w zakresie sposobu
dziatania catego systemu

Prace elektryczne powinny by¢ zawsze wykonane przez wy-
kwalifikowanego elektryka.

Przed podjeciem jakichkolwiek prac odtaczy¢ produkt od sieci i
zabezpieczy¢ przed ponownym wtgczeniem.

Przytacze elektryczne nalezy wykona¢ wedtug lokalnych prze-
pisow.

Nalezy stosowac sie do wytycznych lokalnego zaktadu energe-
tycznego.

Produkt musi by¢ uziemiony.

Nalezy stosowac sie do danych technicznych.

Uszkodzone kable zasilajace nalezy wymienic natychmiast.

Bezpieczniki /bezpieczniki topikowe
Rozmiar i charakterystyka przetgczania bezpiecznikéw /bez-

piecznikow topikowych muszg by¢ okreslone na podstawie war-

tosci pragdu znamionowego podtgczonego odbiornika. Nalezy

przestrzegac miejscowych przepisow.

Nalezy przestrzega¢ obowigzujgcych w miejscu zastosowania
urzadzenia praw oraz przepiséw zwigzanych z bezpieczen-
stwem pracy i zapobieganiem wypadkom.

Nalezy odtgczy¢ produkt od siecii zabezpieczy¢ przed ponow-
nym wtgczeniem.

Nalezy uzy¢ wtasciwych materiatow do mocowania w zalezno-
$ci od podtoza.

Produkt nie jest wodoszczelny. Nalezy wybrac wtasciwy rodzaj
instalacji!

Podczas montazu nie nalezy deformowac korpusu. Mozliwe jest
rozszczelnienie uszczelnienia i naruszenie podanego stopnia
ochrony IP.

Produkt nie nadaje sie do montazu w atmosferze wybuchowe;j.
Produkt nie jest wodoszczelny. Zachowac stopien ochrony:
IP54

Temperatura otoczenia: 0 ... 40°C.

Maksymalna wilgotnos$¢ powietrza: 90%, bez skraplania.

Nie nalezy otwiera¢ urzadzenia sterujgcego.

Operator ma obowigzek niezwtocznie zgtaszac¢ kazdg usterke
swojemu przetozonemu.
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2.7 Prace konserwacyjne

2.8 Obowiazki uzytkownika

3 Zastosowanie/uzycie

3.1 Zakres zastosowania zgodnego z
przeznaczeniem

3.2 Uzytkowanie niezgodne z przezna-
czeniem
4 Opis produktu

 Uszkodzenie produktu lub kabla zasilajgcego wymaga natych-
miastowego wytaczenia produktu.

+ Nie stosowac agresywnych lub Sciernych Srodkéw czyszcza-
cych.

 Produkt nie jest wodoszczelny. Nie zanurza¢ w cieczach.

 Przeprowadzac wytgcznie prace konserwacyjne opisane w ni-
niejszej instrukcji montazu i obstugi.

« Do konserwacji i naprawy nalezy stosowac wytgcznie oryginal-
ne czesci producenta. Korzystanie z czesci innych niz oryginal-
ne zwalnia producenta z jakiejkolwiek odpowiedzialnosci.

 Zapewnienie personelowi dostepu do instrukcji montazu i ob-
stugi w jego jezyku.

« Upewnienie sie co do kwestii wyksztatcenia personelu w kon-
tekscie wykonywanych prac.

 Utrzymywanie znakdéw bezpieczenstwa oraz tabliczek informa-
cyjnych znajdujgcych sie na produkcie w czytelnym stanie.

 Zapoznanie personelu z funkcjg urzadzenia.

« Wyeliminowanie zagrozenia zwigzanego z pragdem elektrycz-
nym.

« Ustalenie organizacji pracy personelu w celu jej bezpiecznego
przebiegu.

Praca z produktem jest zabroniona dla dzieci i os6b ponizej 16 ro-

ku zycia lub dla 0os6b o ograniczonych zdolnosciach fizycznych,

sensorycznych lub psychicznych! Osoby ponizej 18 roku zycia

muszg by¢ nadzorowane przez specjaliste!

Urzadzenie sterujgce stuzy do sterowania zaleznego od poziomu maksymalnie dwiema nie-
regulowanymi pompami o statej predkosci w systemach wykorzystania wody deszczowej:

» System wykorzystania wody deszczowej ze 400-litrowym zbiornikiem hybrydowym
(AF400)

Sygnat jest rejestrowany przez wytgcznik ptywakowy, czujnik poziomu lub cisnienia lub

czujnik poziomu napetnienia w postaci preta pomiarowego.

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem to takze przestrzeganie zalecen niniejszej instruk-

¢ji. Kazdy inny rodzaj uzytkowania uznawany jest za niezgodny z przeznaczeniem.

- Instalacja w obrebie stref zagrozenia wybuchem
 Zalanie urzadzenia sterujacego

@ NOTYFIKACJA

System AF400 skfada sie z aplikacji do wykorzystania wody deszczowej
(EC-rh), ktéra steruje napetnianiem zbiornika hybrydowego za pomoca
maksymalnie dwdch pomp zasilajacych, oraz aplikacji wytwarzajacej ci-
$nienie (EC-Booster), ktéra zapewnia state ci$nienie w systemie.

Opis wytwarzania ci$nienia, patrz dotgczona instrukcja montazu i obstugi
EC-Booster.
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4.1

4.2

4.2.1

4.2.2

4.2.3

4.3

Budowa

Spos6b dziatania

Wytwarzanie cisnienia

Zaopatrzenie w wode

Wszystkie systemy

Dane techniczne

Fig. 1: Front urzadzenia sterujgcego, EC-rh + EC-Booster

1 Wytacznik gtéwny

2 Pokretto EC-Rain

3 Wskazniki LED EC-Rain

4 Wyswietlacz LCD EC-Rain

5 Pokretto EC-Booster (patrz instrukcja montazu i obstugi EC-Booster)

6 Wskazniki LED EC-Booster (patrz instrukcja montazu i obstugi EC-Booster)
7

Wyswietlacz LCD EC-Booster (patrz instrukcja montazu i obstugi EC-Booster)

Przedni element urzadzenia sterujgcego sktada sie z nastepujacych podstawowych elemen-

tow:

+ Wytacznik gtéwny do wigczania/wytaczania urzadzenia sterujgcego

» Pokretto do wyboru menu i wprowadzania parametréw

- Diody do wskazywania aktualnego stanu roboczego

» Wyswietlacz LCD do wysSwietlania aktualnych danych roboczych oraz poszczegélnych
punktéw menu

Zasadniczo aplikacje do wykorzystania wody deszczowej mozna podzieli¢ na sekcje wytwa-
rzania ci$nienia i sekcje zaopatrzenia w wode deszczowg lub Swiezg. Sterowanie moze by¢
przetaczane pomiedzy systemem EC-rF (AF150), wykorzystujgcym wode deszczowg ze
zbiornikiem $wiezej wody, a EC-rh (AF400), wykorzystujgcym wode deszczowg ze zbiorni-
kiem hybrydowym.

Sterowanie EC-rh przejmuje zaopatrzenie w wode do 400-litrowego zbiornika hybrydowe-
go. Kolejne sterowanie realizowane jest w celu wytwarzania cisnienia za pomocg urzgdzenia
sterujgcego EC-Booster.

Regulacja cisnienia odbywa sie za pomoca regulatora dwupunktowego. W zaleznosci od
stosunku miedzy zadanym a rzeczywistym ci$nieniem urzgdzenia w razie potrzeby naste-
puje automatyczne wtaczanie i wytgczanie pomp.

W przypadku AF400 wytwarzanie ci$nienia jest przejmowane przez aplikacje EC-Booster.

@ NOTYFIKACJA

Opis dotyczacy wytwarzania cisnienia dla AF400 mozna znalez¢ w dota-
czonej instrukcji montazu i obstugi EC-Booster.

Sterowanie EC-rh kontroluje poziom napetnienia zbiornika wody deszczowej i poziom na-
petnienia zbiornika hybrydowego. W zaleznosci od poziomu napetnienia w zbiorniku hybry-
dowym nastepuje wigczanie i wytgczanie pomply) zasilajacej(-ych). W razie potrzeby za-
wory elektromagnetyczne sg przetaczane na dodatkowe zasilanie Swiezg woda, dzieki cze-
mu woda jest zawsze dostepna do wytwarzania cisnienia.

Aktualne dane i stany robocze s3 wskazywane na wyswietlaczu LCD i za pomoca diod. Do
obstugi i wprowadzania parametréw roboczych stuzy pokretto.

Usterki sg zapisywane w pamieci btedow.

Data produkcji* patrz tabliczka znamionowa

Napiecie zasilania patrz tabliczka znamionowa
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Czestotliwo$¢ pradu 50/60 Hz

Max. pobdr energii elektrycznej przez pom- patrz oznaczenie typu

pe

Max. moc znamionowa pompy patrz tabliczka znamionowa
Sposéb zatgczania pompy patrz oznaczenie typu
Temperatura otoczenia/pracy 0...40°C

Temperatura sktadowania -30...+60°C

Max. wzgledna wilgotnos$¢ powietrza 90%, bez skraplania
Stopien ochrony IP54

Bezpieczenstwo elektryczne Stopien zanieczyszczenia ll
Napiecie sterujace patrz tabliczka znamionowa
Materiat korpusu Blacha stalowa, powlekana proszkowo

Dane dotyczace wersji Hardware (HW) oraz wersji Software (SW) sg widoczne na tabliczce
znamionowej!

*Podanie daty producenta wedtug 1SO 8601: JJJJWww

e JJJJ=rok
= W = Skrét oznaczajacy tydzien
« ww = wskazanie tygodnia kalendarzowego

4.4 Wejscia i wyjscia

Liczba wejs¢é

EC-Rain EC-Rain z czuj-
1P - 2P nikiem poziomu
(EC-rh) 1P - 2P

(EC-rh)

Wykrywanie ci$nienia do regulacji cisnienia

Pasywny czujnik ci$nienia 4-20 mA - -

Wykrywanie poziomu wody do zaopatrzenia w wode

Pasywny czujnik poziomu napetnienia zbiornik 1 1
4-20 mA

Pasywny czujnik poziomu napetnienia zbiornik 1 -
4-20 mA

Czujnik poziomu z 6 stykami kontaktronowymi - 1
(S0-S5)

Opcjonalny wytacznik ptywakowy

Praca na sucho wytacznik ptywakowy zbiornik 1 -

Przetgcznik cisnieniowy strona wyjsciowa ci- - -

Snienia

Powrdt wytgcznik ptywakowy zbiornik 1 -
Przelew wytacznik ptywakowy zbiornik 1 -
Monitorowanie pompy

Termiczna kontrola uzwojenia (czujnik bimeta-  1-2 1-2
lowy)

Termiczna kontrola uzwojenia (przetwornik PTC) - -

Termiczna kontrola uzwojenia (przetwornik - -
Pt100)

Sygnalizacja awarii przetwornica czestotliwosci

Pozostate wejscia

Extern OFF: do zdalnego wytaczania wszystkich 1 1
pomp

Legenda

1/2 = liczba wejs¢, — = niedostepne
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Wyjscia Liczba wyjs¢é
EC-Rain EC-Rain z czuj-
1p-2p nikiem poziomu
(EC-rh) 1P - 2P
(EC-rh)
Zbiorcza sygnalizacja awarii (styk przetagczny) 1 1
Zbiorcza sygnalizacja pracy (styk przetaczny) 1 1
Wyjscie pomocnicze z opdznieniem czasowym — 1-2 1-2
(styk rozwierny (NC))
Styk zaworu (styk zwierny (NO)) 1-2 1-2
Sygnalizacja pracy na sucho (styk rozwierny 1 1
(NC))
Moc wyjsciowa (Wartos$¢ przytacza: 24 V=, maks. 1 1
4 VA)

np. do podfgczenia zewnetrznego sygnatu alar-
mowego (lampka lub buczek)

Wyswietlanie rzeczywistej wartosci cisnienia
(0..10V=)

Wyswietlacz wykrywania poziomu zbiornik (0... 1 1
10V=)

Wyswietlacz wykrywania poziomu zbiornik (0... 1 -
10V=)

Legenda
1/2 = liczba wyj$¢, — = niedostepne

%5  Oznaczenie typu Przykfad: Wilo-Control EC-Rain 2x12A-T34-DOL-WM
EC Wersja urzadzenia sterujgcego Easy Control:
EC = urzadzenie sterujagce do pomp ze statg predkoscia
Rain Sterowanie dla systeméw wykorzystania wody deszczowej
2x Max. liczba podtaczanych pomp
12A Max. pragd znamionowy w amperach na jedng pompe
T Napiecie zasilania:

M = prad zmienny (1~)
T = prad tréjfazowy (3~)

34 Napiecie znamionowe:
2=220/230V
34 = 380/400V
DOL Sposéb zatgczania pomp:
DOL = bezposrednio
WM Montaz nascienny
4.6 Praca przy elektronicznych ste- Sterownik powinien by¢ podtgczony bezposrednio do pompy oraz sieci zasilajacej. Posred-
rownikach rozruchu nie wtgczenie kolejnych sterownikéw rozruchu, np. przetwornicy czestotliwosci, nie jest
dozwolone!
4.7 Instalacja w obrebie stref zagroze- Urzadzenie sterujgce nie posiada wtasnego certyfikatu Ex. Urzgdzenia sterujacego nie nale-
nia wybuchem 2y instalowac w strefach Ex!
4.8 Zakres dostawy * Urzadzenie sterujace

 Instrukcja montazu i obstugi Control EC-Rain
= Instrukcja montazu i obstugi Control EC-Booster

4.9 Wyposazenie dodatkowe * Wytgcznik ptywakowy
= Czujnik poziomu napetnienia 4-20 mA
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5
5.1

5.2

5.3

6.1

6.2

6.3

6.4

Transport i magazynowanie

Dostawa

Transport

Magazynowanie

Montaz

Kwalifikacje personelu

Rodzaje montazu

Obowigzki uzytkownika

Montaz

Po otrzymaniu dostawy nalezy niezwtocznie sprawdzi¢ jej stan (uszkodzenia, komplet-
nosé).

Ewentualne wady nalezy zaznaczyé w dokumentach przewozowych.

Nalezy poinformowac przedsiebiorstwo transportowe lub producenta o wszystkich wa-
dach przesytki. Roszczenia z tytutu wad, zgtoszone po tym terminie nie bedg uznawane.

PRZESTROGA

Uszkodzenie spowodowane przez wilgotne opakowania!

Wilgotne opakowania moga ulec rozerwaniu. Produkt pozbawiony
ochrony moze spas¢ na ziemie i ulec zniszczeniu.

+ Zawilgocone opakowania nalezy ostroznie podnosic i natychmiast
wymienic!

Oczysci¢ urzagdzenie regulacyjne.
Otwory w obudowie nalezy zabezpieczy¢ z zachowaniem wodoszczelnosci.
Opakowanie winno by¢ odporne na uderzenia i wodoszczelne.

Opakowanie urzgdzenia sterujacego powinno by¢ pyto- i wodoszczelne.

Utrzymanie temperatury sktadowania: -30 ... +60°C, maks. wzgledna wilgotno$¢ powie-
trza: 90%, bez skraplania.

Zalecane jest magazynowanie w miejscu, ktdre jest chronione przed mrozem, w tempe-
raturze wynoszacej 10 °C ... 25 °C przy wzglednej wilgotnosci powietrza wynoszacej

40 ... 50%.

Generalnie nalezy zapobiegaé powstawaniu kondensatu.

W celu zapobiegania przedostawaniu sie wody do korpusu nalezy zabezpieczy¢ wszyst-
kie otwarte dtawiki przewodu.

Zamontowane przewody nalezy zabezpieczy¢ przed zgieciem, uszkodzeniami i przedo-
staniem sie wilgoci.

W celu unikniecia uszkodzenia nalezy chronic urzadzenie sterujgce przed bezposrednim
promieniowaniem stonecznym oraz wysokg temperatura.

Po zakonczeniu przechowywania nalezy oczysci¢ urzadzenie sterujgce.

W razie wnikniecia wody lub powstania kondensatu nalezy sprawdzi¢ wszystkie elemen-
ty elektroniczne w celu potwierdzenia prawidtowego funkcjonowania. W tym celu nalezy
skontaktowac sie z serwisem technicznym.

Sprawdzi¢ urzadzenie sterujace w celu wykluczenia uszkodzen transportowych. Nie na-
lezy instalowa¢ uszkodzonych urzadzen sterujgcych!

Podczas projektowania i eksploatacji zabezpieczen elektronicznych nalezy stosowac sie
do lokalnych przepisow.

Prace elektryczne: wykwalifikowany elektryk

Osoba dysponujaca odpowiednim wyksztatceniem specjalistycznym, wiedzg i doswiad-
czeniem, potrafigca rozpoznawac zagrozenia zwigzane z energig elektryczng i ich uni-
kac.

Prace montazowe/demontazowe: wykwalifikowany elektryk

Znajomos¢ narzedzi i materiatéw do mocowania dla réznych konstrukcji

Montaz bezposrednio do systemu wykorzystania wody deszczowej
Urzadzenie sterujgce jest zamontowane fabrycznie bezposrednio do systemu wykorzy-
stania wody deszczowe;.

Montaz nascienny
W razie konieczno$ci osobnego montazu urzadzenia sterujagcego na Scianie nalezy po-
stepowac wedtug rozdziatu ,Montaz”.

Miejsce instalacji jest suche, czyste i pozbawione zapachow.

Miejsce instalacji jest zabezpieczone przed zalaniem.

Nalezy unikac bezposredniego nastoneczniania urzadzenia sterujgcego.
Miejsce instalacji poza strefami zagrozenia wybuchem.

Kabel zasilajacy i niezbedne wyposazenie dodatkowe udostepnia uzytkownik.

Instrukcja montazu i obstugi « Wilo-Control EC-Rain, EC-rh « Ed.01/2024-08 11



6.4.1

6.4.2

6.4.3

12

Podstawowe wskazoéwki dotyczace
mocowania urzadzenia sterujgcego

Instalacja sterownika

Poziom suchobiegu (zabezpiecze-
nie przed suchobiegiem)

» Podczas uktadania kabli nalezy dopilnowac, aby nie doszto do uszkodzenia kabla przez
rozciagniecie, zatamanie lub zgniecenie.
» Sprawdzi¢ przekrdj i dtugosc kabla dla wybranego sposobu utozenia.
» Zabezpieczy¢ nieuzywane dtawiki przewodu.
- Nalezy przestrzega¢ nastepujacych warunkéw otoczenia:
— Temperatura otoczenia/pracy: 0 ... 40°C
— Wzgledna wilgotnos$¢ powietrza: 40 ... 50%
— Maks. wzgledna wilgotnos¢ powietrza: 90%, bez skraplania

Urzadzenie sterujgce moze by¢ montowane na réznych podfozach ($ciana z betonu, szyna
montazowa itd.). Dlatego Uzytkownik powinien zapewni¢ materiaty do mocowania odpo-
wiednie do okre$lonego podtoza i stosowac sie do ponizszych zasad:

+ W celu unikniecia peknie¢ budynku i kruszenia sie materiatow budowlanych nalezy za-
chowac wtasciwy odstep od krawedzi budynku.

- Gteboko$¢ odwiertu zalezy od dtugosci Sruby. Przygotowac odwiert gtebszy o okoto 5
mm niz dtugos¢ Sruby.

* Pyt powstajacy podczas wiercenia ma negatywny wptyw na site trzymania. Zawsze prze-
dmuchiwac lub odsysac pyt z odwiertu.

» Podczas instalacji nie nalezy uszkodzi¢ korpusu.

Rozmiar $§rub metalowa obudowa
» Maks. Srednica $ruby: 8 mm
e Maks. Srednica tba Sruby: 12 mm

Montaz

Mocowanie urzgdzenia sterujgcego na Scianie wykonuje sie przy uzyciu czterech srub i kot-

kow:

v Urzadzenie sterujace jest odtaczone od sieci i nie znajduje sie pod napieciem.

1. Otworzy¢ drzwi szafy sterowniczej z boku.

2. Utozy¢izamocowac urzgdzenie sterujace na miejscu instalacji i zaznaczy¢ miejsca
wiercenia otworéw.

3. Otwory do zamocowania wykona¢ wedtug danych materiatéw do mocowania i oczysci¢
je.

4. Dolng czeé¢ zamocowac na Scianie za pomocg materiatéw do mocowania.
Sprawdzi¢ dolng cze$¢ w celu wykluczenia deformacji! Aby mozliwe byto doktadne za-
mkniecie drzwi szafy sterowniczej, nalezy ponownie ustawi¢ zdeformowany korpus
(np. podtozy¢ podktadke wyréwnawcza). NOTYFIKACJA! Niedoktadne zamknigcie
drzwi szafy sterowniczej powoduje pogorszenie stopnia ochrony!

5. Zamkna¢ drzwi szafy sterowniczej.

» Urzadzenie sterujace jest zainstalowane. Teraz nalezy podtaczy¢ sie¢, pompe i na-
dajnik sygnatu.

Rejestracja poziomu moze by¢ realizowana przez nadajniki sygnatu wyszczegoélnione poni-
zej:
« Czujnik poziomu napetnienia
» Wytacznik ptywakowy
Wytacznik ptywakowy musi mieé¢ mozliwo$¢ swobodnego poruszania sie w przestrzeni
roboczej (studzience, zbiorniku)!

Niezaleznie od nadajnika sygnatu, w przypadku alarmu zawsze wystepuje wymuszone wy-
taczenie wszystkich pomp, jesli istnieje ryzyko, ze moga one pracowac na sucho.
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6.5 Podtaczenie elektryczne

6.5.1 Przeglad elementdw instalacyj-
nych
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Fig. 2: Control EC-rh

6.5.2  Napiecie zasilania urzadzenia ste-
rujacego

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!
Niewtasciwe zachowanie podczas przeprowadzania prac elektrycznych
prowadzi do Smierci z powodu porazenia pragdem elektrycznym!

+ Przed wykonywaniem jakichkolwiek prac elektrycznych odtaczy¢ pro-
dukt od sieci i zabezpieczy¢ przed ponownym wtgczeniem przez nie-
powotane osoby.

+ Prace elektryczne powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowanego
elektryka!

+ Nalezy przestrzega¢ miejscowych przepisow!

@ NOTYFIKACJA

+ W zaleznosci od impedancji systemu i max. liczby taczen podtgczo-
nych odbiornikéw na godzing mogg wystgpi¢ wahania i/lub spadki na-
piecia.

+ W przypadku stosowania ekranowanych przewodéw jedng strone
ekranu nalezy zatozy¢ na szyne uziemiajgcg w urzadzeniu regulacyj-
nym.

+ Wykonanie podtaczenia nalezy zleci¢ wykwalifikowanemu elektryko-
wi.

+ Nalezy przestrzegac instrukcji montazu i obstugi podtgczonych pomp i
nadajnikow sygnatow.

O 0 N U & W N -

=
o

Natezenie pradu i przytacze sieciowe muszg by¢ zgodne z danymi na tabliczce znamio-
nowej.

Zabezpieczenie po stronie sieci wykona¢ wedtug lokalnych przepiséw.

W razie uzycia bezpiecznikéw nalezy wybraé charakterystyke przetgczania stosownie do
podtaczonej pompy.

W razie instalacji wytacznikdw réznicowopradowych (RCD, Typ A, prad sinusoidalny) na-
lezy stosowac sie do lokalnych wytycznych.

Utozenie kabli zasilajgcych wedtug lokalnych przepisdw.

Podczas uktadania nie nalezy uszkodzi¢ kabli zasilajacych.

Nalezy uziemi¢ urzadzenie sterujgce i wszelkie odbiorniki elektryczne.

Napiecie zasilania

Nastawienie napiecia zasilania

Listwa zaciskowa: Uziemienie (PE)

Listwa zaciskowa: Sterowanie/system czujnikéw
Zestawy stycznikow

Modut sterujacy

Potencjometr do monitorowania silnika

ModBus RTU: Interfejs RS485

ModBus RTU: Zworka do terminowania / polaryzacji

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym przy wyta-
czonym wyfgczniku gtownym!

Zacisk wyboru napiecia znajduje sie pod napieciem réwniez w przypadku
wytgczenia wytacznika gtéwnego.

+ Dokona¢ wyboru napiecia przed podtgczeniem do sieci elektrycznej.
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Fig. 3: Napiecie zasilania Control EC-rh

6.5.3

14

Przyfacze sieciowe: Pompa dziata
ze statfg predkoscia obrotowa

PRZESTROGA

Szkody materialne spowodowane Zle ustawionym napieciem
zasilania!

Zte ustawienie wartosci napiecia zasilania spowoduje zniszczenie urzg-
dzenia sterujagcego. Mozliwe jest uzytkowanie urzgdzenia sterujgcego w
warunkach réznych wartosci napiecia zasilania. Napiecie zostato fabrycz-
nie ustawione na 400 V.

+ W przypadku innego napiecia sieciowego nalezy przetgczy¢ mostek
kablowy przed podtgczeniem.

Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i zamoco-
wacé. Zyty podtaczy¢ do wytacznika gtéwnego zgodnie ze schematem potaczen.

1 Listwa zaciskowa: Napiecie zasilania
2 Nastawienie napiecia zasilania
3 Listwa zaciskowa: Uziemienie (PE)

Napiecie zasilania 3~230 V:

* Przewdd: 4-zytowy

« Zyta:L1,L2,L3,N, PE

» Nastawienie napiecia zasilania: Mostek 230/COM
Napiecie zasilania 3~380 V:

e Przewod: 4-zytowy

o Zyta:L1,L2,L3,N, PE

- Nastawienie napiecia zasilania: Mostek 380/COM
Napiecie zasilania 3~400 V:

e Przewdd: 4-zytowy

o Zyta:L1,L2,L3,N, PE

- Nastawienie napigcia zasilania: Mostek 400/COM (ustawienie fabryczne)

@ NOTYFIKACJA

Wymagany przewéd neutralny

Dla prawidtowej funkcji sterownika wymagany jest przewdd zerowy przy
przytaczu sieciowym.

@ NOTYFIKACJA

Pole wirujace - przylacze sieci i pompy

Pole wirujace napiecia zasilania jest doprowadzane bezposrednio do

przytacza pompy.

« Sprawdzi¢ wymagane pole wirujgce podtaczonych pomp (obracajgce
sie w prawg lub w lew3 strone).

+ Nalezy przestrzegac instrukcji montazu i obstugi pomp.
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6.5.3.1 Podtyczanie pompl(y)

3 Listwa zaciskowa: Uziemienie (PE)
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m E Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dfawiki przewodu i odpowied-
:l qj) nio zamocowac. Podtaczy¢ zyty do stycznika zgodnie ze schematem potgczen.
PPy & ? ? . NOTYFIKACJA! Po podigczeniu wszystkich pomp nalezy ustawié¢ kontrole pradu silnika!
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Fig. 4: Podtaczanie pompy
6.5.3.2 Ustawianie zabezpieczenia silnika Monitorowany jest minimalny i maksymalny prad silnika podtgczonych pomp:

+ Kontrola minimalnego pradu silnika
Warto$¢ jest na state zapisana w urzadzeniu sterujgcym: 300 mA lub 10% ustawionego
pradu silnika.

NOTYFIKACJA! Kontrole mozna dezaktywowaé w menu 5.69.

* Kontrola maksymalnego pradu silnika
Ustawi¢ warto$¢ w urzadzeniu sterujgcym.

NOTYFIKACJA! Kontrola nie moze by¢ dezaktywowana!

Kontrola maksymalnego pradu silnika nastepuje za pomoca elektronicznej kontroli pradu
silnika.

Po podtaczeniu pomp ustawi¢ pragd znamionowy silnika pompy.

8 Potencjometr do monitorowania silnika

Current Pump 1|Current Pump 2
: : Za pomocg Srubokretu skorygowac prad znamionowy silnika na wtasciwym potencjometrze.

NOTYFIKACJA! Nastawienie ,,0” na potencjometrze prowadzi do btedu przy wigczaniu
pompy!
Doktadne ustawienie monitorowania pradu silnika mozliwe jest podczas rozruchu. Podczas

uruchamiania mozna wyswietli¢ ustawiony i aktualny pragd znamionowy silnika na wyswietla-
czu:

Fig. 5: Ustawi¢ prad znamionowy silnika na
potencjometrze
 Aktualnie ustawiona warto$¢ kontroli pradu silnika (menu 4.25 ... 4.26)
« Aktualnie zmierzony prad roboczy pompy (menu 4.29 ... 4.30)

6.5.4  Podtaczenie termicznej kontroli
silnika PRZESTROGA
Szkody materialne spowodowane napieciem zewnetrznym!
Podtaczenie napiecia obcego spowoduje zniszczenie podzespotu.

« Nie podfaczaé napiecia zewnetrznego (podtgczaé bezpotencjatowo).
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Fig. 6: Symbol - Przeglad przytaczy

6.5.5  Przylacze czujnika poziomu napet-

nienia
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Fig. 7: Symbol - Przeglad przytaczy

6.5.6  Przylacze opcjonalnego wytacznika

plywakowego
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Fig. 8: Symbol - Przeglad przytaczy

6.5.7  Przylacze zbiorczej sygnalizacji
pracy (SBM)

16

Do kazdej pompy mozna podtaczy¢ termiczng kontrole silnika za pomocg czujnika bimetalo-
wego. Nie podtaczad czujnikéw PTC i Pt100!

Fabrycznie zaciski s3 wyposazone w mostek.
Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dfawiki przewodu i zamocowac.

Zyty podtaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem potaczeri. Numer zacisku wi-
doczny jest na przegladzie przytacza na pokrywie. Symbol ,x” wskazuje na okreslong pom-

pe:
e l=pompal
e 2=pompa2

PRZESTROGA

Szkody materialne spowodowane napieciem zewnetrznym!
Podtaczenie napiecia obcego spowoduje zniszczenie podzespotu.

« Nie podfaczaé napiecia zewnetrznego (podtgczaé bezpotencjatowo).

Poziom napetnienia zbiornika lub zbiornika hybrydowego jest wykrywany za pomocg analo-
gowego czujnika poziomu napetnienia 4-20 mA. NOTYFIKACJA! Nie podtaczaé aktywnych
czujnikéw poziomu napemienia.
Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i zamocowac.
Zyty podtaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem potaczer. Numer zacisku wi-
doczny jest na przegladzie przytacza na pokrywie.

NOTYFIKACJA! Nalezy korzysta¢ z ekranowanych kabli zasilajgcych! Nalezy jednostron-
nie zatozy¢ ekranowanie!

NOTYFIKACJA! Nalezy dopilnowa¢ wiasciwego podtaczenia biegunéw czujnika poziomu
napehienia!

PRZESTROGA

Szkody materialne spowodowane napieciem zewnetrznym!
Podtaczenie napiecia obcego spowoduje zniszczenie podzespotu.

« Nie podtgczac napiecia zewnetrznego (podtaczac bezpotencjatowo).

Poziomy wody dla opcjonalnych wej$¢ moga by¢ wykrywane za pomocg dodatkowych wy-
tacznikéw ptywakowych.

Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i zamocowac.
Jesli obecne sg mostki, nalezy je usunac i podtaczy¢ zyty do listew zaciskowych zgodnie ze
schematem potaczen. Numer zacisku widoczny jest na przegladzie przytacza na pokrywie.

« Funkcja opcjonalnych wytacznikdw ptywakowych, patrz [P 25]

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!

Napiecie zewnetrznego zasilania elektrycznego jest obecne réwniez w
przypadku wytaczonego wytacznika gtéwnego na zaciskach!

+ Przed wszystkimi pracami odtaczy¢ zewnetrzne zasilanie elektryczne.
» Prace elektryczne powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowanego

elektryka.
+ Nalezy przestrzega¢ miejscowych przepisow.
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Odrebne wyjscie wydaje sygnalizacje pracy (SBM) dla wszystkich pomp:
* Rodzaj styku: bezpotencjatowy styk przetaczny
G'> = Obcigzenie stykow:
- — Minimalne: 12 V=, 10 mA
r /_l — Maksymalne: 250 V~, 1 A
_ = Utozone na miejscu kable zasilajgce nalezy wprowadzic¢ przez dtawiki przewodu i zamoco-
wac.
O « Zyty podtaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem potaczer.
» Numer zacisku widoczny jest na przegladzie przytgcza na pokrywie urzadzenia sterujgce-
go.

Fig. 9: Symbol - Przeglad przytaczy

6.5.8  Przylacze zbiorczej sygnalizacji ,
awarii (SSM) NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!

Napiecie zewnetrznego zasilania elektrycznego jest obecne réwniez w

przypadku wytaczonego wytacznika gtéwnego na zaciskach!

+ Przed wszystkimi pracami odtaczy¢ zewnetrzne zasilanie elektryczne.

+ Prace elektryczne powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowanego
elektryka.

+ Nalezy przestrzega¢ miejscowych przepisow.

Odrebne wyjscie wydaje sygnalizacje awarii (SSM) dla wszystkich pomp:
* Rodzaj styku: bezpotencjatowy styk przetaczny
G'> = Obciagzenie stykow:
- — Minimalne: 12 V=, 10 mA
r /_l — Maksymalne: 250V ~ 1A
_ = Utozone na miejscu kable zasilajgce nalezy wprowadzic¢ przez dtawiki przewodu i zamoco-
wac.
|_I « Zyty podtaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem potaczen.
» Numer zacisku widoczny jest na przegladzie przytgcza na pokrywie urzadzenia sterujgce-
go.

Fig. 10: Symbol - Przeglad przytaczy

6.5.9  Przylacze sygnalizacji pracy na su- ,
cho (TLS) NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!

Napiecie zewnetrznego zasilania elektrycznego jest obecne réwniez w

przypadku wytaczonego wytacznika gtéwnego na zaciskach!

+ Przed wszystkimi pracami odtaczy¢ zewnetrzne zasilanie elektryczne.

+ Prace elektryczne powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowanego
elektryka.

+ Nalezy przestrzega¢ miejscowych przepisow.

Sygnalizacja pracy na sucho jest wysytana przez oddzielne wyjscie w celu ochrony pomp do

—_— podwyzszania cisnienia przed uszkodzeniem.
4 @ NOTYFIKACJA
[ — Sygnalizacja pracy na sucho!
@ AB W przypadku AF400 wyjscie pracy na sucho sterowania EC-Rain (zaciski 6 i
l_l l_[ 7) musi by¢ podtgczone do wejécia pracy na sucho sterowania EC-Booster

(patrz instrukcja montazu i obstugi EC-Booster).

Fig. 11: Symbol - Przeglad przytaczy
» Rodzaj styku: bezpotencjatowy styk rozwierny
« Obcigzenie stykow:
— Minimalne: 12 V=, 10 mA
— Maksymalne: 250 V~, 1 A
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6.5.10 Przytgcze sterowania zaworami

Fig. 12: Symbol - Przeglad przytaczy

6.5.11 Wyjscie pomocnicze z op6znieniem
czasowym

Fig. 13: Symbol - Przeglad przytaczy

6.5.12 Podtjczanie zewnetrznego urza-
dzenia alarmowego

18

iCa
—

®®

X

Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i zamocowac.
Zyty podtaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem potaczen.
Sprawdzi¢ numery zaciskéw w schemacie potaczen w pokrywie urzadzenia sterujacego.

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!

Napiecie zewnetrznego zasilania elektrycznego jest obecne réwniez w

przypadku wytaczonego wytacznika gtéwnego na zaciskach!

+ Przed wszystkimi pracami odtaczy¢ zewnetrzne zasilanie elektryczne.

» Prace elektryczne powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowanego
elektryka.

+ Nalezy przestrzega¢ miejscowych przepisow.

Zawory elektromagnetyczne sg podtaczane przez oddzielne wyjscie:

= Rodzaj styku: bezpotencjatowy styk zwierny
= Obcigzenie stykow:

— Minimalne: 12 V=,10 mA

— Maksymalne: 250 V~, 1 A

Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i zamocowac.
Zyty podtaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem potaczen.
Sprawdzi¢ numery zaciskéw w schemacie potaczen w pokrywie urzadzenia sterujgcego.

Symbol ,.x” wskazuje na okreslong pompe:

« 1=zawdrl
° 2=zawor2

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!

Napiecie zewnetrznego zasilania elektrycznego jest obecne réwniez w

przypadku wytaczonego wytacznika gtéwnego na zaciskach!

+ Przed wszystkimi pracami odtaczy¢ zewnetrzne zasilanie elektryczne.

+ Prace elektryczne powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowanego
elektryka.

+ Nalezy przestrzega¢ miejscowych przepisow.

Styk pomocniczy z op6znieniem czasowym do pompy jest podtgczany przez oddzielne wyj-
Scie:
= Rodzaj styku: bezpotencjatowy styk rozwierny
= Obcigzenie stykow:
— Minimalne: 12 V=, 10 mA
— Maksymalne: 250 V~, 1 A

Opdznienie czasowe mozna ustawi¢ w menu 5.76.

Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i zamocowac.
Zyty podtaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem potaczen.
Sprawdzi¢ numery zaciskow w schemacie potaczen w pokrywie urzadzenia sterujgcego.

Symbol ,x” wskazuje na okreslong pompe:

« 1 =styk pomocniczy dla pompy 1
» 2 =styk pomocniczy dla pompy 2

PRZESTROGA
Szkody materialne spowodowane napieciem zewnetrznym!
Podtaczenie napiecia obcego spowoduje zniszczenie podzespotu.

« Nie podtgczac napiecia zewnetrznego (podtaczaé bezpotencjatowo).
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Mozliwe jest podtgczenie zewnetrznego urzadzenia sygnalizujgcego (buczek, sygnalizator
T~ $wietlny itp.) Wyjécie réwnolegle do zbiorczej sygnalizacji awarii (SSM).
G‘> = Sygnat alarmowy wiasciwy dla statego napiecia.
« Parametry przytacza: 24 V=, max. 4 VA
@_/_@ + NOTYFIKACJA! Podczas podtyczania nalezy przestrzega¢ polaryzacji!
= Nalezy aktywowac wyjscie w menu 5.67.

|_I Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i zamocowac.
A Zyty podtaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem potaczer. Numer zacisku wi-
Q doczny jest na przegladzie przytacza na pokrywie.

Fig. 14: Symbol - Przeglad przytaczy

6.5.13 Przyfacze wskaznik wartosci rze-
czywistej poziomu napefnienia PRZESTROGA
Szkody materialne spowodowane napieciem zewnetrznym!
Podtaczenie napiecia obcego spowoduje zniszczenie podzespotu.

« Nie podtaczaé napiecia zewnetrznego (podtaczaé bezpotencjatowo).

Odrebne wyjscie wydaje warto$¢ rzeczywistg poziomu napetnienia. W tym celu na wyjsciu
P < nastapi wydanie napiecia w zakresie 0... 10 V:

G" G" e 0V =czujnik poziomu napetnienia,,0”

0-10V 0-10v « 10V = wartos¢ koncowa czujnika poziomu napetnienia
@ @ Przyktad:
AF400 . .. . . .
@ © — Zakres pomiaru czujnika poziomu napetnienia: 0... 5m
|l ] — Zakres wskazania: 0...5m
L G J L = ) — Podziat: 1V =0,5m

Utozone na miejscu kable zasilajace nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i zamocowac.
Fig. 15: Symbol - Przeglad przytaczy Zyty podtaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem potaczen.
Sprawdzi¢ numer zacisku w schemacie pofaczen w pokrywie.

6.5.14 Podfgczenie ModBus RTU
PRZESTROGA
Szkody materialne spowodowane napieciem zewnetrznym!
Podtaczenie napiecia obcego spowoduje zniszczenie podzespotu.

« Nie podtaczaé napiecia zewnetrznego (podtaczaé bezpotencjatowo).

Numery pozycji patrz Przeglad elementéw instalacyjnych
=y | 9 ModBus: Interfejs RS485
@BQ 10 ModBus: Zworka do terminowania / polaryzacji

Fig. 16: Pozycja zworki Do podtaczenia do systemu zarzagdzania budynkiem dostepny jest protok6t ModBus.

= Utozone na miejscu kable zasilajgce nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu i odpo-
wiednio zamocowac.

- Zyty nalezy podtaczy¢ do listwy zaciskowej zgodnie ze schematem potfaczen.

Nalezy przestrzegac ponizszych punktow:

= Interfejs: RS485

- Nastawienia protokotu Fieldbus: Menu 2.01 do 2.05.

= Urzadzenie sterujgce ma ustawione fabrycznie terminy. Nalezy przeprowadzi¢ dezakty-
wacje terminacji: Usuna¢ zworke ,,J2”.

» Jesli magistrala ModBus wymaga polaryzacji, nalezy zatozy¢ zworki,,J3" i, J4”.
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7.1
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Obstuga

Spos6b dziatania
EC-rh (AF400)

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!

Podczas prac na otwartym urzgdzeniu sterujgcym wystepuje zagrozenie

zycia.

+ Urzadzenie sterujace nalezy obstugiwac wytacznie w stanie zamknie-
tym.

« Prace przy elementach wewnetrznych powinny by¢ wykonane przez
wykwalifikowanego elektryka.

Wytwarzanie ci$nienia

Cisnienie w systemie jest wytwarzane przez EC-Booster z maksymalnie dwiema pompami
do podwyzszania cisnienia, ktére sg zasilane przez 400-litrowy zbiornik hybrydowy.

@ NOTYFIKACJA

Opis dotyczacy wytwarzania cisnienia dla AF400 mozna znalez¢ w dota-
czonej instrukcji montazu i obstugi EC-Booster.

Zaopatrzenie w wode

Pompy do podwyzszania ci$nienia AF400 s zaopatrywane w wode przez zbiornik hybrydo-
wy, ktéry moze by¢ zasilany $wiezg woda przez jeden lub dwa zawory elektromagnetyczne
lub w wode deszczowg ze zbiornika, ktéra jest pompowana do zbiornika przez pompe(-y)
zasilajgcg(-e). Czujnik poziomu napetnienia stuzy do monitorowania biezgcego poziomu
wody w zbiorniku hybrydowym. Mozna ustawi¢ progi wykrywania pracy na sucho, zalania i
przepetnienia, a takze progi wtgczania/wytaczania doptywu $wiezej wody oraz progi Wt./
WYt. pompl(y) zasilajgcych(-ej). Szczegbtowy opis ustawien zbiornika hybrydowego i jego
pozioméw mozna znalez¢ na stronie Ustawienie parametréw i definicja zbiornika hybrydo-
wego [ 23].

W przypadku korzystania z czujnika poziomu w zbiorniku hybrydowym, menu 5.07 musi by¢
ustawione na ,float”, opis i przypisanie pozioméw mozna znalez¢ rowniez w rozdziale
Ustawienie parametréw i definicja zbiornika hybrydowego [P 23], schemat potgczen czuj-
nika poziomu mozna znalez¢ w przyporzadkowaniu zaciskdw w menu Przeglad schematu
zaciskow.

Poziom wody w zbiorniku moze by¢ rejestrowany za pomocg czujnika poziomu napetnienia
w celu pomiaru dostepnosci wody deszczowej i zapewnienia wykrywania pracy na sucho,
przelewu lub zalania. Alternatywnie, zbiornik moze by¢ kontrolowany za pomoca wytgczni-
ka ptywakowego w celu wykrycia pracy na sucho. Aby uzyskac szczegétowe informacje na
temat ustawiania zbiornika i jego poziomu, patrz Ustawienie parametréw i definicja zbiorni-
ka. Schematyczny przeglad systemu wykorzystania wody deszczowej AF400 i opcjonalnych
wytacznikéw ptywakowych przedstawiono na ilustracji.
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Fig. 17: AF400 Zasada dziatania z czujnikiem poziomu napetnienia w zbiorniku hybrydowym i zbiorniku
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7.1.2  Ustawienie parametréw i definicja

EC-rh (AF 400)
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Fig. 18: Ustawianie parametrow i menu do nastawiania

Zakres pomiaru czuj- Czujnik wysokos¢ in-| Prog pracy na sucho | Prég przelewu
nika poziomu napet- stalacji
nienia

Opcjonalny prég za- Wysokos¢ zbiornika
lania

Tab. 1: Wymagane ustawienia w menu dla zbiornika

@ NOTYFIKACJA

Symbol ,A” na wyswietlaczu oznacza, ze wartosci nastawy maja state
odniesienie do innej wartosci nastawy, takiej jak wysoko$¢ czujnika.

Poziom napetnienia zbiornika jest standardowo kontrolowany za pomocg czujnika poziomu
napetnienia (zakres pomiaru czujnika mozna ustawi¢ w menu 5.30), ktéry ma wzgledng od-
legtos¢ od dna zbiornika (menu 5.31), do ktérej odnoszg sie inne parametry ustawien. Jesli

poziom napetnienia spadnie ponizej ustawionego progu pracy na sucho w zbiorniku (menu

5.32), urzadzenie sterujace steruje zaworami $wiezej wody zgodnie z wymaganiami i wytg-
cza pompe(-y) zasilajaca(-e). Poniewaz praca na sucho jest normalnym stanem dla zbiorni-
ka, nie pojawia sie sygnat alarmowy, a jedynie licznik pracy na sucho (menu 4.47) dostarcza
informacji o tym, jak czesto poziom spadat ponizej tego poziomu. Gdy tylko poziom napetf-
nienia w zbiorniku przekroczy prég przelewu (menu 5.34), licznik przelewu (menu 4.48) jest
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7.1.3  Ustawienie parametréw i definicja

zbiornika hybrydowego

Rura
przelewo
wa

Zbiornik
hybrydo
wy
(4001)

VIIIIII777777

5.27

zwiekszany, co stuzy jako informacja o tym, jak czesto prdg ten zostat juz przekroczony.
Poniewaz przelew zbiornika jest pozagdanym stanem w celu wyptukania osadéw, takich jak

liscie, alarm nie jest sygnalizowany. Jeslim

imo to poziom wody nadal ro$nie, alarm jest wy-

zwalany po przekroczeniu progu zalania (menu 5.35), a zawory $wiezej wody sg zamykane.
Ten parametr jest opcjonalny i mozna go wytgczy¢ w menu.

Jesli podczas pracy wystapi btad czujnika, pompy zasilajace sg zatrzymywane, a zawory
Swiezej wody sg sterowane zgodnie z potrzeba.

W ramach redundancji istnieje mozliwo$¢ podtaczenia wytgcznika ptywakowego do wykry-

wania pracy na sucho oraz opcjonalnego w

ytacznika ptywakowego do wykrywania przepty-

wu zwrotnego do zbiornika. Opis opcjonalnych wytgcznikéw ptywakowych znajduje sie w

rozdziale 7.1.5.

Domyslnie biezgcy poziom napetnienia zbiornika jest wyswietlany w metrach na ekranie
gtéwnym. Aby wyswietli¢ biezacg objetos¢ wody w zbiorniku jako warto$¢ procentowa, na-
lezy najpierw wybra¢ forme zbiornika w menu 5.36, na przyktad dla zbiornika ptaskiego. Za-

kres pomiaru 0% - 100% (zakres uzytkow

y) obejmuje przy tym od wysoko$ci montazu

czujnika w zbiorniku do przelewu. Jesli mimo to poziom wody wzrosnie, mogg zostaé wy-

Swietlone wartosci wieksze niz 100%.

---‘ Wysoko$¢ zbiornik hybrydowy

e et

5.24
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5.23
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Fig. 19: Parametry ustawien zbiornika hybrydowego

Pompa zasilajaca 1 Pompa zasilajaca 1

Wt. WYt.

Zakres pomiaru czuj- Czujnik wysoko$é
nika poziomu napet- stalacji
nienia
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Prog przelewu Zbiornik hybrydowy | Swieza woda Wt. Swieza woda WYt.
wysokosé

Tab. 2: Wymagane ustawienia w menu dla zbiornika hybrydowego

@ NOTYFIKACJA

Symbol ,A” na wyswietlaczu oznacza, ze wartosci nastawy maja state
odniesienie do innej wartosci nastawy, takiej jak wysokos¢ czujnika.

Poziom napetnienia zbiornika hybrydowego jest standardowo kontrolowany za pomocg
czujnika poziomu napetnienia (zakres pomiaru czujnika mozna ustawi¢ w menu 5.20), ktéry
ma wzgledng odlegto$¢ od dna zbiornika (menu 5.21), do ktérej odnosza sig inne parametry
ustawien.

W zaleznosci od poziomu napetnienia, mozna sterowa¢ maksymalnie dwoma pompami za-
silajgcymi niezaleznie od siebie w celu dostarczania wody deszczowej, a zawory Swiezej
wody mogg by¢ otwierane lub zamykane.

Progi uruchomienia i zatrzymania pomp zasilajgcych mozna ustawi¢ w odpowiednich menu.
Jesli temperatura spadnie ponizej progéw uruchomienia (menu 1.12 i 1.14), uruchomione
zostang odpowiednie pompy. Jeli temperatura spadnie ponizej progdw zatrzymania (menu
1.13i 1.15), zatrzymane zostang odpowiednie pompy. Je$li wybrano wiecej niz jedng pom-
pe zasilajaca, progi nie s3 na state przypisane do konkretnej pompy ze wzgledu na cykliczng
zamiane pomp.

Jesli poziom napetnienia spadnie ponizej ustawionego progu pracy na sucho (menu 5.22),
po uptywie okreslonego czasu uruchomiony zostanie alarm, a pracujace pompy do podwyz-
szania ci$nienia zostang zatrzymane (styk wyj$cia pracy na sucho dla pomp do podwyzsza-
nia ci$nienia zostanie otwarty). Jesli prog pracy na sucho zostanie przekroczony, alarm zo-
stanie automatycznie zresetowany, a wyjscie pracy na sucho zostanie zamkniete. Otwiera-
nie i zamykanie zaworéw Swiezej wody zdefiniowano w menu 5.52 i 5.53. Gdy poziom
spadnie ponizej progu wtgczania $wiezej wody (5.52), zawory zostang otwarte, dzieki cze-
mu zbiornik hybrydowy réwniez zostanie napetniony Swiezg woda. Jesli poziom napetnienia
przekroczy prég wytgczania (5.53), zawory zostang zamkniete. Gdy tylko poziom napetnie-
nia w zbiorniku przekroczy prég alarmu poziomu napetnienia (menu 5.23), uruchomiony zo-
stanie alarm, ktéry nalezy potwierdzic recznie. Ten parametr jest opcjonalny i mozna go
wytaczyé w menu. Jesli poziom wody mimo to nadal rosnie, kolejny alarm jest wyzwalany
po przekroczeniu progu przelewu (menu 5.24).

Jesli podczas pracy wystapi btad czujnika, wyjscie pracy na sucho dla pomp do podwyzsza-
nia ci$nienia zostanie otwarte, zawory $wiezej wody zostang zamkniete, a pompa(-y) zasi-
lajgca(-e) zostanie(-3) zatrzymana(-e) do czasu usuniecia btedu.

W ramach redundancji istnieje mozliwo$¢ podtaczenia wytgcznika ptywakowego do wykry-
wania przelewu. Opis opcjonalnych wytgcznikdéw ptywakowych znajduje sie w rozdziale
7.1.5.

Domyslnie biezgcy poziom napetnienia zbiornika hybrydowego jest wyswietlany w metrach
na ekranie gtdéwnym. Aby wyswietli¢ biezgca objeto$¢ wody w zbiorniku jako warto$¢ pro-
centowa, nalezy najpierw wybrac forme zbiornika w menu 5.26, na przyktad dla zbiornika
ptaskiego. Zakres pomiaru 0% - 100% (zakres uzytkowy) obejmuje przy tym od wysokosci
montazu czujnika w zbiorniku do przelewu. Jedli mimo to poziom wody wzro$nie, moga zo-
sta¢ wyswietlone wartosci wieksze niz 100%.
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7.1.4

Praca z opcjonalnym wyfacznikiem

ptywakowym

Praca z czujnikiem poziomu

( )
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sy @ Swieza woda wyt.

s1 g Pompal-y) zasilajaca(-e) wt.
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L J(woo))

Fig. 20: Praca z czujnikiem poziomu
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W przypadku istniejacych systeméw istnieje mozliwos¢ uzycia czujnika poziomu z szescio-
ma istniejgcymi stykami kontaktronowymi (menu 5.07 = Float). Progi pracy na sucho, wt3-
czania i wytgczania Swiezej wody, progi uruchamiania i zatrzymywania pomp oraz alarm po-
ziomu napetnienia sg pokazywane w taki sam sposob jak czujnik poziomu napetnienia. Ze
wzgledu na wymagane przypisanie zaciskow stykéw kontaktronowych, opcjonalne wytacz-

niki ptywakowe nie s3 wymagane.

ROl
Y

Prég przelewu zbiornik

20 30]
®©

— Jbi

Cofka w zbiorniku magazy-

nujacym

EER
©

— Je

Prég pracy na sucho zbiorni-

ka

Oproécz pracy z czujnikami poziomu napetnienia z systemem mozna zintegrowac opcjonalne
wytagczniki ptywakowe, ktére z jednej strony zapewniaja redundancje, a z drugiej oferujg

dodatkowe opcje funkcjonalne.

Prég przelewu zbiornik

W przypadku wykrycia przelewu sygnalizowany jest alarm, ale pompy i zawory w razie po-
trzeby sg nadal przetgczane. W przypadku AF400 ten wytacznik ptywakowy w ramach re-
dundancji dziata analogicznie do progu przelewu ustawionego w menu 5.24. Jesli styk nie
jest uzywany, nalezy go pozostawic¢ w stanie otwartym.

Cofka w zbiorniku magazynujagcym

Aby zapobiec przedostawaniu sie zanieczyszczen lub innych unoszgcych sie ciat statych z
powrotem do zbiornika, co moze spowodowac uszkodzenie pomp, istnieje mozliwos¢ zin-
tegrowania wytgcznika ptywakowego w rurze przelewowej zbiornika, ktéry moze wykryé
przeptyw zwrotny. W przypadku wykrycia przeptywu zwrotnego zawory Swiezej wody sg
otwierane lub zamykane zgodnie z wymaganiami, ale pompy zasilajgce s3 przymusowo wy-
taczane. W urzadzeniu sterujgcym wyswietlany jest alarm, ktéry nalezy potwierdzic recznie.
Jesli styk nie jest uzywany, nalezy go pozostawi¢ w stanie otwartym.
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7.1.5

7.1.6

7.1.7

7.1.8

7.1.9

26

Kontrola minimalnego i maksymal-
nego cisnienia

Zamiana pomp

Pompa rezerwowa

Poziom suchobiegu (zabezpiecze-
nie przed suchobiegiem)

Okresowe uruchomienie pompy
(cykliczna praca pompy)

Prég pracy na sucho zbiornika

Analogicznie do progu pracy na sucho ustawionego w menu 5.32 w zbiorniku mozna zinte-
growac dodatkowy wytgcznik ptywakowy, ktéry z jednej strony stuzy jako redundancja, a z
drugiej umozliwia tryb awaryjny w przypadku btedu czujnika. W menu 5.10 nalezy okresli¢
sposéb rejestrowania sygnatu ze zbiornika.

Float: W trybie wytgcznika ptywakowego mozna zrezygnowac z czujnika poziomu napet-
nienia w zbiorniku, poniewaz progi wtgczania/wytaczania sg wykrywane w zbiorniku hybry-
dowym. Po wybraniu tego trybu system moze by¢ zasilany woda deszczowg do momentu,
gdy wytacznik ptywakowy zasygnalizuje prace na sucho.

Both: W trybie ,Oba” zaréwno czujnik poziomu napetnienia, jak i wytgcznik ptywakowy sg
uzywane do wykrywania pracy na sucho dla zbiornika. Jesli wystapi btad czujnika, nadal
mozliwe jest korzystanie z wody deszczowej, o ile wytgcznik ptywakowy nie zasygnalizuje
pracy na sucho.

@ NOTYFIKACJA

Funkcja kontroli minimalnego i maksymalnego cisnienia, patrz dotgczona
instrukcja montazu i obstugi EC-Booster.

W celu uniknigcia nierownomiernych okreséw pracy poszczeg6lnych pomp przy dwéch
pompach nastapi regularnie zmiana pomp obcigzenia podstawowego. Po wytgczeniu
wszystkich pomp podczas nastepnego startu wtgcza sie pompa obcigzenia podstawowego.

Fabrycznie dodatkowo aktywowano cykliczng zmiane pomp. Dlatego co 6 godzin nastepuje
zmiana pompy obciazenia podstawowego. NOTYFIKACJA! Dezaktywacja funkcji: Menu
5.60!

W przypadku dwéch pomp mozna uzy¢ jednej pompy w roli pompy rezerwowej. Pompa ta
nie jest sterowana w normalnym trybie pracy. Pompa rezerwowa jest aktywna tylko w przy-
padku usterki innej pompy. Pompa rezerwowa podlega monitorowaniu przestoju. W ten
sposob pompa rezerwowa uruchamia sie przy naprzemiennej pracy pomp i okresowym uru-
chomieniu pompy.

Poziom wody w zbiorniku lub w zbiorniku jest kontrolowany i sygnalizowany do urzgdzenia

sterujacego.

Nalezy zwrdci¢ uwage na nastepujace punkty:

+ Suchobieg zbiornik: Pompal(-y) zasilajaca(-e) jest(s3) wytgczona(-e). Nie jest wy$wietla-
ny komunikat o btedzie, a jedynie zwiekszany jest licznik pracy na sucho.

 Suchobieg zbiornik hybrydowy: Zawory Swiezej wody sa otwarte, uruchamiany jest alarm
pracy na sucho i otwierane jest kontakt do wyjscia pracy na sucho dla pomp do podwyz-
szania cisnienia.

 Jesli podczas czasu opdznienia styk zostanie ponownie zwarty lub poziom zostanie po-
nownie przekroczony, nie nastapi wytgczenie. Nie ma czasu op6znienia dla pracy na su-
cho w zbiorniku.

= Ponowne wtaczenie: W razie ponownego zwarcia styku i uptywu czasu opéznienia sys-
tem uruchamia sie automatycznie.
NOTYFIKACJA! Nastepuje automatyczne cofniecie, dokonano jednak zapisu w pa-
mieci btedow!

W celu unikniecia dtuzszych przestojow zatwierdzonych fabrycznie aktywowano cykliczne
uruchomienia testowe (okresowe uruchomienie pompy). NOTYFIKACJA! Dezaktywacja
funkcji: Menu 5.40!

Funkcja wymaga uwzglednienia nastepujacych punktéw menu:

* Menu 5.41: ,Okresowe uruchomienie pompy” dozwolone dla , Extern OFF”
W przypadku wytgczenia pomp za pomoca ,.Extern OFF” nalezy przeprowadzi¢ urucho-
mienie testowe?

- Menu 5.42: Interwat okresowego uruchomienia pompy
Interwat czasowy, po jakim ma nastapi¢ uruchomienie testowe. NOTYFIKACJA! Po wy-
taczeniu wszystkich pomp wijcza sig interwat czasowy!

» Menu 5.43: Okresowe uruchomienie pompy - okres pracy
Okres pracy pomp podczas probnego uruchomienia
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7.1.10 Ochrona przed zakamienieniem

7.1.11 Funkcja ptukania

7.2 Sterowanie menu

ok

V

M =
Fig. 21: Funkcje pokretta sterowania

7.3 Rodzaj menu: Menu gtéwne albo
menu Easy Actions

7.4 Otwieranie menu

7.5 Szybki dostep ,,Easy Actions*

Aby zachowa¢ funkcjonalno$¢ zaworéw nawet po dtuzszej pracy z wodg deszczowg (menu
5.54), system przetgcza zawory na $wiezg wode na okreslony czas (menu 5.75), gdy pompy
nie pracuja, aby zapobiec odktadaniu sie kamienia kottowego w zaworach.

Zawory nie otwierajg sie w przypadku osiggniecia wysokiego poziomu wody lub przekro-
czenia progu przelewu. Uruchomienie zaworu jest opéznione do momentu, gdy poziom
wody spadnie ponizej tych progéw.

W celu oczyszczenia systemu z unoszacych sie ciat statych po dtuzszej pracy z wodg desz-
czowa (menu 5.55) system przetacza sie na prace z wodg $wiezg na okre$lony czas (menu
5.56). Po uptywie okreslonego czasu dziatania system przetgcza sie ponownie.

Ptukanie odbywa sie poprzez otwarcie zaworow Swiezej wody. Pompy zasilajace sg wytg-
czone, dopoki proces ptukania jest aktywny. Jednak progi wtgczania i wytaczania Swiezej
wody s3 nadal brane pod uwage, aby zapobiec przelewowi zbiornika hybrydowego.

Sterowanie menu nastepuje za pomocg pokretta:

= Obracanie: Wyb6r menu lub ustawianie wartosci.
-+ Naci$niecie: Zmiana poziomu menu numer btedu lub potwierdzenie wartosci.

Istniejg dwa rézne menu:

» Menu gtdwne: Dostep do wszystkich ustawien dla petnej konfiguracji.
* Menu Easy Actions: szybki dostep do pewnych funkcji.
Podczas korzystania z menu Easy Actions nalezy stosowac sie do nastepujacych zalecen:

— Menu Easy Actions zapewnia jedynie dostep do wybranych funkcji. Kompletna konfi-
guracja t3 droga nie jest mozliwa.

— Aby korzystaé z menu Easy Actions nalezy przeprowadzi¢ pierwszg konfiguracje.

— Menu Easy Actions jest fabryczne wiaczone. Menu Easy Actionsmozna wytgczyé
w menu 7.06.

Otwieranie menu gtéwnego
1. Nacisngc pokretto i przytrzymac przez 3s.
» Pojawia sie punkt menu 1.00.
Otwieranie menu Easy Actions
1. Obroci¢ pokretto o 180°.
= Pojawia sie funkcja ,,Kasowanie komunikatéw o awarii“ lub ,, Tryb reczny pompy 1*
2. Obrécic pokretto o dalszych 180°.

» Ukaza sie kolejne funkcje. Na koniec ukaze sie ekran gtéwny.

@ NOTYFIKACJA

Easy Actions AF400 wytwarzania ci$nienia, patrz dotgczona instrukcja
montazu i obstugi EC-Booster.

Za pomocg Easy Actions mozliwe jest wywotanie nastepujgcych funkgji:

Kasowanie aktualnego komunikatu o awarii

NOTYFIKACJA! Punkt menu zostanie pokazany tylko wtedy, gdy ist-
nieja komunikaty o awarii!

Tryb reczny pompa 1

Wcisniecie pokretta spowoduje uruchomienie pompy 1.

Zwolnienie pokretta spowoduje wytgczenie pompy. Ostatnio wybrany
rodzaj pracy jest ponownie aktywny.
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Tryb reczny pompa 2

Wcisniecie pokretta spowoduje uruchomienie pompy 2.

Zwolnienie pokretta spowoduje wytgczenie pompy. Ostatnio wybrany
rodzaj pracy jest ponownie aktywny.

Wytgczenie pompy 1.
Odpowiada wartosci ,,off” w menu 3.02.

Wytgczenie pompy 2.
Odpowiada wartosci ,,off” w menu 3.03.

Tryb automatyczny pompa 1
Odpowiada wartosci ,,Auto” w menu 3.02.

Tryb automatyczny pompa 2
Odpowiada wartosci ,,Auto” w menu 3.03.

Tryb reczny zawor 1
Odpowiada wartosci ,,open” w menu 3.06.

Tryb reczny zawér 2
Odpowiada wartosci ,,open” w menu 3.07.

Tryb reczny zawér 1
Odpowiada wartosci ,,shut” w menu 3.06.

Tryb reczny zawér 2
Odpowiada wartosci ,,shut” w menu 3.07.

Tryb automatyczny zawér 1
Odpowiada wartosci ,,Auto” w menu 3.06.

Tryb automatyczny zawor 2
Odpowiada wartosci ,,Auto” w menu 3.07.

7.6 Ustawienia fabryczne W celu przywrécenia ustawien fabrycznych urzadzenia sterujgcego nalezy skontaktowac
sie z obstugg Klienta.

8 Uruchomienie

8.1 Obowiazki uzytkownika
@ NOTYFIKACJA
Nalezy uwzgledni¢ dokumentacje uzupemiajaca
+ Wykonac dziatania rozruchowe wedtug instrukcji montazu i obstugi
urzadzenia.

+ Nalezy uwzglednic instrukcje montazu i obstugi podtgczonych pro-
duktéw (czujniki, pompy) oraz dokumentacje urzadzenia.

» Udostepnienie instrukcji montazu i obstugi przy urzadzeniu sterujgcym lub w innym
przewidzianym do tego celu miejscu.

» Przygotowanie instrukcji montazu i obstugi w jezyku personelu obstugujgcego.

» Upewnienie sie, ze caty personel obstugujacy urzgdzenie zapoznat sie z instrukcjg mon-
tazu i obstugi oraz, ze jest ona dla niego zrozumiata.

* Instalacja urzadzenia sterujgcego w miejscu zabezpieczonym przed zalaniem.

» Urzadzenie sterujace jest prawidtowo zabezpieczone i uziemione.

+  Systemy zabezpieczer kompletnej instalacji (wraz z wytgcznikiem bezpieczefstwa) s3
wigczone, a ich dziatanie jest sprawdzone.

+ Urzadzenie sterujace jest przeznaczone do stosowania w podanych warunkach eksplo-
atacyjnych.
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8.2 Wiaczanie urzadzenia sterujacego
8.2.1 Mozliwe komunikaty o awarii pod- W zaleznosci od napiecia zasilania i ustawien podstawowych, po wtaczeniu urzadzenia mo-
czas wigczania g3 pojawic sie nastepujace komunikaty o awarii. Przedstawione kody btedéw i ich opis od-

nosza sie tylko do uruchomienia. Kompletny przeglad obecny jest w rozdziale ,Kody bte-

dow”.
N (S

E006 Btad pola wirujacego + Nieprawidtowe pole wirujace = Nalezy wytworzy¢ prawoskretne pole wiru-
« Praca przy podtfaczeniu do pragdu zmiennego jace na napieciu zasilania.
1-fazowego. - Deaktywacja monitorowania pola wirowego
(menu 5.68)!
E080.x Usterka pompy + Brak podtgczonej pompy. = Nalezy podtaczyé pompe lub deaktywowaé
+ Kontrola pradu silnika nie jest ustawiona. monitorowanie pragdu minimalnego (menu
5.69)!
= Kontrole pradu silnika nalezy ustawi¢ na prad
znamionowy pompy.

Legenda:
* X" = informacja o pompie, ktérej dotyczy wyswietlony btad.

8.2.2  Wiaczanie urzadzenia
@ NOTYFIKACJA

Nalezy uwzgledni¢ kod btedu na wyswietlaczu

Jesli Swieci lub miga czerwona dioda, nalezy zwréci¢ uwage na kod btedu
widoczny na wyswietlaczu! Po usunieciu btedu, ostatni btgd zapisany jest
w menu 6.02.

Urzadzenie sterujace jest zamkniete.
Instalacja zostata przeprowadzona z powodzeniem.

Wszystkie nadajniki sygnatéw sg podtaczone i zabudowane w przestrzeni roboczej.

< < <«

W razie obecnosci zabezpieczenia przed brakiem wody (zabezpieczenie przed sucho-
biegiem) nalezy prawidtowo ustawi¢ punkt przetaczania.

AN

Zabezpieczenie silnika jest wstepnie ustawione wedtug danych pompy.

=

Wytgcznik gtéwny obréci¢ do pozycji ,,ON”.

2. Urzadzenie sterujace uruchamia sie.
- Wszystkie kontrolki zapalajg sie na 2 s.
- Wyswietlacz wigcza sie, ukazuje sie ekran startowy.
- Ukazuje sie symbol trybu gotowosci na wyswietlaczu.

» Urzadzenie sterujgce jest teraz gotowe do pracy, uruchamia sie pierwsza konfigura-
cja lub tryb automatyczny.

e OO /3
| <::.‘> — — =
= Q@ =l:l I Iﬁ (6)

el
z czujnikiem poziomu napetnienia z czujnikiem poziomu (5.07=Float)

Tab. 3: Ekran startowy

1 Aktualny status pompy:

+ Liczba podtaczonych pomp
- Pompa jest aktywna /nieaktywna
+ Pompy Wt./WVt.

2 Magistrala polowa jest aktywna
3a e Wartos¢ rzeczywista poziomu na- »  Wartos¢ rzeczywista poziomu na-
petnienia zbiornika petnienia zbiornika
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3b » Wartos¢ rzeczywista poziomuna-  « Stan czujnika poziomu
petnienia zbiornika hybrydowego

5 Funkcja pompy rezerwowej jest aktywna

6 Aktualny status zaworu:

* Wykorzystanie wody deszczowej
»  Wykorzystanie Swiezej wody

8.3 Uruchomienie pierwszej konfigu- Podczas pierwszej konfiguracji nalezy ustawic nastepujgce parametry:

racji + Udostepnienie wprowadzania parametréw.
* Menu 5: Podstawowe ustawienia
+ Menu 1: Warto$ci wigczania/wytaczania
+ Menu 2: Podtgczenie do magistrali polowej (jezeli obecna)
» Menu 3: Udostepnienie pomp.
+ Ustawianie kontroli pradu silnika.
- Sprawdzi¢ kierunek obrotéw podtgczonych pomp.

Podczas konfiguracji nalezy stosowac sie do nastepujagcych zalecen:

« Brak wprowadzania danych lub obstugi przez 6 minut:
— Oswietlenie wyswietlacza wytgcza sie.
— Wyswietlacz pokazuje znowu ekran gtéwny.
— Wprowadzanie parametrow jest zablokowane.

= Niektdre ustawienia mozna zmienic tylko wéwczas, gdy pompa nie pracuje.

= Menu dostosowuje sie automatycznie do ustawien. Przyktad: menu 5.41 ... 5.43 sg wi-
doczne tylko wtedy, gdy funkcja ,,okresowe uruchomienie pompy” (menu 5.40) jest ak-
tywna.

« Struktura menu obowigzuje dla wszystkich urzadzen sterujgcych EC (np. HVAC, Booster,
Lift, Fire, ...). Dlatego w strukturze menu mogg wystepowac luki.

8.3.1  Udostepnienie wprowadzania pa- Standardowo mozliwe jest jedynie wy$wietlanie wartosci. W celu zmiany wartosci nalezy
rametrow zatwierdzi¢ wprowadzanie parametréw w menu 7.01:

-”— 6. Zapis wartosci: Nacisngé pokretto.

1. Nacisng¢ pokretto i przytrzymac przez 3 s.
= Pojawia sie punkt menu 1.00

2. Obraca¢ pokrettem, az ukaze sie menu 7.

®

3. Nacisnac¢ pokretto.
= Pojawia sie menu 7.01.
4. Nacisng¢ pokretto.
5. Zmieni¢ warto$¢ na ,on”: Obroci¢ pokrettfo.

i
= = Menu jest udostepnione do zmian.

Fig. 22: Udostepnienie wprowadzania para-
metrow

7. Obraca¢ pokrettem, az ukaze sie koniec menu 7.

8. Nacisng¢ pokretto.

= Powr6t do poziomu menu gtéwnego.

» Uruchomienie pierwszej konfiguracji.

@

8.3.2  Przeglad dostepnych parametréw
@ NOTYFIKACJA

Dla dostepnych parametrow AF400, dla wytwarzania cisnienia, patrz do-
tgczona instrukcja montazu i obstugi EC-Booster.
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Parametr (punkt menu) EC-rh
(AF400)

1.00 Wartosci wigczania/wytgczania

1.01 Wartos¢ zadana cisnienia -
1.04 Prég wigczania pompy w % wartos$ci zadanej cisnienia -
1.07 Prég wytaczania pompy obcigzenia podstawowego w % wartosci zadanej cisnienia -
1.08 Prég wytaczania pompy obcigzenia szczytowego w % wartosci zadanej cisnienia -
1.09 Opdznienie wytaczania pompy obcigzenia podstawowego -
1.10 Opdznienie wigczania pompy obciazenia szczytowego -

1.11 Opdznienie wytaczania pompy obcigzenia szczytowego -

1.12 Pompa 1 poziom uruchomienia .
1.13 Pompa 1 poziom zatrzymania .
1.14 Pompa 2 poziom uruchomienia .
1.15 Pompa 2 poziom zatrzymania .

2.00 Podtaczenie do magistrali polowej ModBus RTU

2.01 Interfejs ModBus RTU Wt./WY+. .
2.02 Predko$¢ transmisji .
2.03 Adres uczestnika .
2.04 Parzystosc .
2.05 Bity zatrzymania .
3.00 Udostepnianie pomp

3.01 Udostepnianie pomp .
3.02 Tryb pracy pompa 1 .
3.03 Tryb pracy pompa 2 .
3.06 Tryb pracy zawér 1 .
3.07 Tryb pracy zawér 2 .
3.10 Okres pracy pomp w trybie recznym .
3.12 Okres pracy zaworéw w trybie recznym .

4.00 Informacje

4.02 Warto$¢ rzeczywista cisnienia w bar -

4.04 Aktualny status zaworu .
4.05 Stan wytacznikéw ptywakowych (tylko z czujnikiem poziomu 5.07=Float) .
4.07 Czas pozostaty do nastepnego procesu ptukania .
4.08 Aktualny poziom wody w zbiorniku hybrydowym .
4.09 Aktualna objetos¢ wody w zbiorniku hybrydowym .
4.10 Aktualny poziom wody w zbiorniku .
4.11 Aktualna objeto$¢ wody w zbiorniku .
4.12 Okres pracy urzadzenia sterujacego .
4.13 Okres pracy: Pompa 1 .
4.14 Okres pracy: Pompa 2 .
4.17 Cykle przetaczania urzadzenia sterujacego .
4.18 Cykle przetgczania: Pompa 1 .
4.19 Cykle przetgczania: Pompa 2 .
4.22 Numer seryjny urzagdzenie sterujgce .
4.23 Typ urzadzenia sterujgcego .
4.24 Wersje oprogramowania .
4.25 Ustawiona wartos¢ kontroli pradu silnika: Pompa 1 .
4.26 Ustawiona wartos¢ kontroli pradu silnika: Pompa 2 .
4.29 Aktualny prad rzeczywisty w A dla pompy 1 .
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Parametr (punkt menu) EC-rh
(AF400)

4.30 Aktualny prad rzeczywisty w A dla pompy 2 .
4.34 Okres pracy: Zawor 1 .
4.35 Okres pracy: Zawor 2 .
4.38 Cykle przetaczania: Zawor 1 .
4.39 Cykle przetaczania: Zawor 2 .
4.46 Czas wykorzystania Swiezej wody .
4.47 Licznik pracy na sucho zbiornik .
4.48 Licznik przelewu zbiornik .

5.00 Podstawowe ustawienia

5.01 Rodzaj regulacji .
5.02 Liczba podtaczonych pomp .
5.03 Pompa rezerwowa .
5.07 Sygnat wykrywania poziom napetnienia zbiornik .
5.10 Sygnat wykrywania zbiornik .
5.11 Zakres pomiaru czujnika ci$nienia .

5.17 Wartos¢ graniczna wykrywania nadcisnienia -

5.18 Wartos¢ graniczna wykrywania podcisnienia -

5.20 Zakres pomiaru czujnika poziomu napetnienia zbiornik hybrydowy .
5.21 Czujnik poziomu napetnienia wysoko$¢ montazu zbiornika hybrydowego .
5.22 Prég pracy na sucho zbiornika hybrydowego .
5.23 Prog wysokiego poziomu napetnienia zbiornika hybrydowego .
5.24 Prdg przelewu zbiornika hybrydowego .
5.26 Ksztatt zbiornika hybrydowego .
5.27 Ksztatt zbiornika hybrydowego .
5.30 Zakres pomiaru czujnik poziomu napetnienia zbiornik .
5.31 Czujnik poziomu napetnienia wysoko$¢ montazu zbiornik .
5.32 Prég pracy na sucho zbiornik .
5.34 Prog przelewu zbiornik .
5.35 Prdg zalania zbiornik .
5.36 Ksztatt zbiornika .
5.37 Wysokos¢ zbiornika .
5.39 Alarm zewnetrzny Wyt. .
5.40 Funkcja ,,Okresowe uruchomienie pompy” Wt./WYt. .
5.41 ,Okresowe uruchomienie pompy” przy Extern OFF dozwolone .
5.42 ,Interwat okresowego uruchomienia pompy” .
5.43 ,Czas okresowego uruchomienia pompy” .
5.44 Opo6znienie system .

5.45 Reakcja w razie awarii czujnika — liczba pomp wymagajgcych podtaczenia -

5.52 Woda Swieza prog wtaczania .
5.53 Woda Swieza prog wytaczania .
5.54 Interwat odkfadania sie kamienia kotfowego .
5.55 Interwat ,,Przeptukac system” .
5.56 Czas trwania procesu ptukania .
5.58 Funkcja zbiorczej sygnalizacji pracy (SBM) .
5.59 Funkcja zbiorczej sygnalizacji awarii (SSM) .
5.60 Cykliczna zamiana pomp .
5.62 Poziom suchobiegu (zabezpieczenie przed suchobiegiem): Opdznienie wytgczania .
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Parametr (punkt menu) EC-rh
(AF400)

5.67 Wyjscie obrotowego sygnatu Swietlnego .
5.68 System kontroli pola wirujgcego napiecie zasilania Wt./WY+t. .
5.69 Kontrola minimalnego pradu silnika Wt./WYt. .

5.73 Reakcja przy podci$nieniu -

5.74 Op6znienie monitorowania cisnienia -

5.75 Czas odktadania sie kamienia kottowego .

5.76 Czas opdznienia wyjsScie pomocnicze .

Tab. 4: Dostepne parametry
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8.3.3 Menu 5: Podstawowe ustawienia

Fig. 23: Menu 5.00

Fig. 24: Menu 5.01

Fig. 25: Menu 5.02

Fig. 26: Menu 5.03

Fig. 27: Menu 5.07
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Hier miissen noch alle Screenshots gepriift und ggf. ausgetauscht werden.

Nr menu
Nazwa

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

5.00
Instalacja

Ustawienia dokonywane podczas instalacji urzadzenia steruja-
cego.

5.01

Rodzaj regulacji

Auto, Fresh, Rain

Auto

Aktywny rodzaj regulacji urzadzenia sterujgcego.

W tym miejscu ustawia sig uzywane zrédto wody (woda $wieza
lub deszczowa). Alarm jest generowany, jesli rodzaj regulacji nie
jest ustawiony na Auto.

* Rodzaj regulacji ,Fresh”: System jest zasilany wytgcznie wo-
da Swieza.

* Rodzaj regulacji ,Rain”: System jest zasilany wytacznie woda
deszczowa.

» Rodzaj regulacji ,Auto”: System automatycznie przetgcza sie
miedzy wodg deszczowa i Swiezg.

5.02

Liczba pomp

1..2

1

Liczba pomp zasilajacych dostepnych w systemie

5.03

Pompa rezerwowa
on, off

off

Okresla, czy pompa powinna zosta¢ zachowana jako zamiennik
uszkodzonej pompy.

5.07

Sygnat wykrywania poziomu napetnienia zbiornika hybrydowe-
go

Float, Level

Level

Definicja nadajnika sygnatu do rejestracji poziomu w zbiorniku
hybrydowym:

» Float = czujnik poziomu

» Level = czujnik poziomu napetnienia
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Fig. 28: Menu 5.10

Fig. 29: Menu 5.20

Fig. 30: Menu 5.21

Fig. 31: Menu 5.22

Fig. 32: Menu 5.23

Fig. 33: Menu 5.24

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis
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5.10

Sygnat wykrywania poziomu napetnienia zbiornika
Float, Level, both

Level

Okresla, czy zbiornik jest wyposazony w czujnik poziomu na-
petnienia, wytacznik ptywakowy lub oba te czujniki. Jesli
,5.07=Float”, to menu jest ustawione na ,Level”.

5.20

Zakres pomiaru czujnika poziomu napetnienia zbiornik hybry-
dowy

0,00...10,00 m
1,00 m

Okresla wartos¢ koncowa czujnika poziomu napetnienia dla
zbiornika hybrydowego w metrach.

5.21

Wysoko$¢ montazu czujnik poziomu napetnienia zbiornik hy-
brydowy

0,00...10,00 m
0,02m

Odlegtos¢ miedzy dnem zbiornika hybrydowego a wysokoscia
montazu czujnika poziomu napetnienia w metrach.

5.22

Prég pracy na sucho zbiornik hybrydowy
0,00...10,00 m

0,12m

Warto$¢ progowa w zbiorniku hybrydowym, powyzej ktorej sy-
gnalizowana jest praca na sucho. Jest okreslana w odniesieniu
do wysokosci montazu czujnika. Musi by¢ nizsza niz 5.52.

5.23

Warto$¢ progowa wysokiego poziomu napetnienia zbiornik hy-
brydowy

0,00...10,00 m
0,67 m

Warto$¢ progowa w zbiorniku hybrydowym, powyzej ktorej sy-
gnalizowany jest za wysoki poziom napetnienia. Jest okreslana
w odniesieniu do wysoko$ci montazu czujnika. Musi by¢ mniej-
szaniz 5.24, ale wieksza niz progi wytaczania pomp zasilaja-
cych.

5.24

Warto$¢ progowa przelew zbiornik hybrydowy
0,00...10,00 m

0,71m

Warto$¢ progowa w zbiorniku hybrydowym, powyzej ktdrej sy-
gnalizowane jest przelew. Jest okreslana w odniesieniu do dna
zbiornika hybrydowego. Musi by¢ nizsza niz 5.27.
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Fig. 34: Menu 5.26

Fig. 35: Menu 5.27

Fig. 37: Menu 5.31
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Fig. 39: Menu 5.34
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Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

5.26

Forma zbiornika hybrydowego
none, rect, heyli, spher

none

Jesli zbiornik hybrydowy ma okreslony ksztatt, mozna go tutaj
wybrac i uzy¢ do obliczenia objetosci wody. W przypadku wy-
brania opcji ,,none” zamiast objetosci wyswietlany jest poziom
wody w zbiorniku hybrydowym.

» Rect = zbiornik o prostokatnej powierzchni podstawowej

» Hcyli = poziomy zbiornik cylindryczny

* Spher = zbiornik kulisty

5.27

Wysoko$¢ zbiornik hybrydowy

0,01..10,00m

0,75m

Wysokos¢ zbiornika hybrydowego, podana w metrach, jest wy-
magana do obliczenia biezgcej objetosci wody, podanej w pro-

centach. Wysoko$¢ jest wskazywana od dna zbiornika hybrydo-
wego.

5.30

Zakres pomiaru czujnika poziomu napetnienia zbiornika
1,00...10,00 m

5,00m

Okresla warto$¢ koricowa czujnika poziomu napetnienia dla
zbiornika w metrach.

5.31

Wysoko$¢ montazu czujnika poziomu napetnienia zbiornika
0,00...10,00 m

0,25m

Odlegto$¢ miedzy dnem zbiornika a wysokos$ciag montazu czuj-
nika poziomu napetnienia w metrach.

5.32

Wartos$¢ progowa praca na sucho zbiornik
0,00...10,00 m

0,05m

Warto$¢ progowa w zbiorniku, powyzej ktérej sygnalizowana
jest praca na sucho. Jest okreslana w odniesieniu do wysokosci
montazu czujnika.

5.34

Prég przelewu w zbioniku
0,01..10,00m

2,50m

Warto$¢ progowa w zbiorniku, powyzej ktérej sygnalizowany
jest przelew. Jest okreslana w odniesieniu do dna zbiornika hy-
brydowego.
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Fig. 40: Menu 5.35

Fig. 41: Menu 5.36

Fig. 42: Menu 5.37

Fig. 44: Menu 5.40
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Nr menu
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5.35

Prég wysokiego poziomu wody w zbiorniku
0,00...10,00 m

0,25m

Warto$¢ progowa w zbiorniku, powyzej ktérej sygnalizowane
jest zalanie.

Poziom jest okre$lony jako funkcja progu przelewu (5.34). Jesli
wynosi 0, alarm wysokiego poziomu jest dezaktywowany.

5.36

Forma zbiornika

none, rect, cylin, heyli, spher
none

Jesli zbiornik ma okreslony ksztatt, mozna go tutaj wybrac i
uzy¢ do obliczenia objetosci wody. W przypadku wybrania opcji
~hone” zamiast objetosci wyswietlany jest poziom wody w
zbiorniku hybrydowym.

* Rect = zbiornik o prostokatnej powierzchni podstawowej
= Cylin = pionowy cylindryczny zbiornik

* Hcyli = poziomy cylindryczny zbiornik

« Spher = zbiornik kulisty

5.37

Wysokos¢ zbiornika

0,01..10,00m

2,00 m

Wysokos¢ zbiornika, podana w metrach, jest wymagana do ob-
liczenia biezgcej objetosci wody, podanej w procentach. Wyso-
kos¢ jest wskazywana od dna zbiornika. Musi by¢ wieksza niz
5.34+5.35.

5.39

Sygnat alarmowy przy aktywnym wejsciu ,,Extern OFF”
off, on

off

Jesli ,Extern OFF” jest uzywany jako wejscie dla wytacznika
ptywakowego, moze zosta¢ aktywowany alarm ,,Priorytet wy-
faczony”.

5.40

Okresowe uruchomienie pompy
off, on

on

Wtaczanie lub wytgczanie funkcji ,,Okresowe uruchomienie
pompy”

» off = Okresowe uruchomienie pompy nieaktywne

+ on = Okresowe uruchomienie pompy aktywne
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Fig. 45: Menu 5.41

Fig. 47: Menu 5.43

Fig. 48: Menu 5.44

Fig. 49: Menu 5.52
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Fig. 50: Menu 5.53
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Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

5.41

,Okresowe uruchomienie pompy” przy Extern OFF
off, on

on

Ustalenie, czy przy aktywnym wejsciu Extern OFF moze nasta-
pi¢ okresowe uruchomienie pompy lub nie:

-+ off = Okresowe uruchomienie pompy nieaktywne, gdy
Extern OFF aktywne.

» on = Okresowe uruchomienie pompy aktywne, gdy Extern
OFF aktywne.

5.42

JInterwat okresowego uruchomienia pompy”
1..336h

6h

Odstep czasu miedzy dwoma prébnymi uruchomieniami lub po
zatrzymaniu wszystkich pomp.

5.43

Czas ,Okresowego uruchomienia pompy”
0..60s

5s

Czas wtaczenia pompy podczas prébnego uruchomienia

5.44

Opédznienie systemu
0..300s

0s

Czas oczekiwania po wfgczeniu urzagdzenia sterujgcego do mo-
mentu uruchomienia pompy. Mozna to wykorzysta¢ w przy-
padku zastosowania z kilku urzadzen sterujgcych w celu
zmniejszenia szczytdw mocy poprzez jednoczesne uruchamia-
nie.

5.52

Warto$¢ progowa wtgczanie woda Swieza
0,01..1,00m

0,35m

Warto$¢ progowa, ponizej ktdrej nalezy uzupetnic zbiornik
$wiezg woda. Wartos¢ progowa jest okreslana w odniesieniu do
wysokos$ci montazu czujnika. Musi by¢ nizsza niz progi wtgcza-
nia pomp zasilajacych.

5.53

Warto$¢ progowa wytgczenie wykorzystania wody $wiezej /
wody deszczowej

0,02...1,00 m

0,55m

Warto$¢ progowa, powyzej ktorej uzupetnianie zbiornika Swie-
23 woda zostaje zatrzymane. Warto$¢ progowa jest okreslana w

odniesieniu do wysoko$ci montazu czujnika. Musi by¢ mniejsza
niz prég wytaczania pomp zasilajacych.
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Fig. 51: Menu 5.54

Fig. 52: Menu 5.55

Fig. 53: Menu 5.56
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Fig. 55: Menu 5.59
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Fig. 56: Menu 5.60
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5.54

Ochrona przed zakamienieniem
0..7d

7d

Aby zabezpieczy¢ zawér przed odktadaniem sie kamienia ko-
ttowego, mozna go otworzy¢ po uptywie ustawionego czasu.

5.55

Ptukanie systemu
7..31d

21d

Interwat ptukania mozna ustawi¢ w tym miejscu, aby zapewnic
ptukanie systemu i wymiane Swiezej wody.

5.56

Czas ptukania
1..9min

3 min

Czas ptukania systemu Swieza wodg

5.58

Zachowanie zbiorcza sygnalizacja pracy (SBM)
on, run

run

Tryb zbiorczej sygnalizacji pracy:

+ ,on":urzadzenie sterujgce gotowe do pracy
e ,run”: Pracuje przynajmniej jedna pompa.

5.59

Zachowanie zbiorcza sygnalizacja awarii (SSM)
fall, raise

raise

Sposob przetgczania zbiorczej sygnalizacji awarii:

- fall”: zbocze opadajace
+ ,raise”: zbocze narastajace

5.60

Cykliczna zamiana pomp
off,1..6h

6h

Automatyczna zmiana pomp podczas pracy po ustawionym
czasie. ,,off” dezaktywuje funkcje.
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Fig. 58: Menu 5.68

Fig. 59: Menu 5.69

Fig. 60: Menu 5.74

Fig. 61: Menu 5.75

Fig. 62: Menu 5.76
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Nr menu
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Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
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5.62

Opdznienie zabezpieczenia przed suchobiegiem
0..180s

15s

Opobznienie wykrywania pracy na sucho w celu unikniecia fat-
szywych alarméw spowodowanych krdtkimi impulsami.

5.68

Wykrywanie pola wirujacego
on, off

on

Aktywacja lub dezaktywacja wykrywania wirujgcego pola fazo-
wego, gdy uzywane sg pompy jednofazowe.

+ off = dezaktywowano wykrywanie pola wirujacego

+ on = aktywowano wykrywanie pola wirujacego

5.69

Wykrywanie prgdu minimalnego pompy

on, off

on

Aktywacja lub dezaktywacja wykrywania zbyt niskiego pradu
dla pomp:

 off = dezaktywowano wykrywanie pragdu minimalnego
+ on = aktywowano wykrywanie pragdu minimalnego
5.74

Opdznienie monitorowania cisnienia

1..60s

5s

Opdznienie wykrycia nadcisnienia lub podci$nienia. Zapobiega
fatszywemu wykrywaniu z powodu krétkiego impulsu.

5.75

Czas odktadania sie kamienia kottowego
1..60s

3s

Czas, przez jaki zawor powinien pozostawac otwarty.

5.76

Czas opdznienia dla wyjscia pomocniczego pompy
-60...60s

2s

Opdznione czasowo wyjscie pomocnicze wzgledem urucho-
mienia pomp zasilajacych. (+ oznacza po, - oznacza przed).
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Opis

Fig. 63: powrdt do menu 5.00
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Powrét do menu gtéwnego
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8.3.4  Menu 1: Wartosci wigczania/wyty-
czania

Fig. 64: Menu 1.00

Fig. 65: Menu 1.12

Fig. 66: Menu 1.13

Fig. 67: Menu 1.14

Fig. 68: Menu 1.15
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Nr menu
Nazwa

Opis

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

1.00
Wartosci zadane

Ustawianie wartosci zadanych regulacji

112

Poziom uruchomienia pompa 1
0,00...10,00 m

0,32m

Poziom napetnienia cieczg, przy ktérym uruchamiana jest
pierwsza pompa.

EC-rh: Poziom napetnienia jest mierzony w zbiorniku hybrydo-
wym. Poziom napetnienia jest okre$lony w odniesieniu do wy-
soko$ci montazu czujnika w zbiorniku hybrydowym.

1.13

Poziom zatrzymania pompa 1
0,03..10,00m

0,64 m

Poziom napetnienia cieczg, przy ktérym zatrzymywana jest
pierwsza pompa.

EC-rh: Poziom napetnienia jest mierzony w zbiorniku hybrydo-
wym. Poziom napetnienia jest okreslony w odniesieniu do wy-
soko$ci montazu czujnika w zbiorniku hybrydowym.

1.14

Poziom uruchomienia pompa 2

0,00...10,00 m

0,29 m

Poziom napetnienia cieczg, przy ktérym uruchamiana jest druga
pompa.

EC-rh: Poziom napetnienia jest mierzony w zbiorniku hybrydo-
wym. Poziom napetnienia jest okreslony w odniesieniu do wy-
soko$ci montazu czujnika w zbiorniku hybrydowym.

1.15

Poziom zatrzymania pompa 2
0,03..10,00m

0,64 m

Poziom napetnienia ciecza, przy ktérym zatrzymywana jest
druga pompa.

EC-rh: Poziom napetnienia jest mierzony w zbiorniku hybrydo-
wym. Poziom napetnienia jest okreslony w odniesieniu do wy-
soko$ci montazu czujnika w zbiorniku hybrydowym.
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Opis Powrét do menu gtéwnego
Fig. 69: powrdt do menu 1.00
8.3.5  Menu 2: Podtgczenie do magistrali Urzadzenie sterujgce wyposazone w interfejs RS485 do podtgczenia przez magistrale Mod-
polowej ModBus RTU Bus RTU. Za posrednictwem interfejsu mozliwe jest odczytywanie i czeSciowo réwniez

zmienianie réznych parametréw. Urzadzenie sterujgce pracuje jako urzgdzenie podrzedne
magistrali ModBus. Przeglad poszczegdlnych parametréw oraz opis wykorzystywanych ty-
pow danych znajduje sie w zatgczniku.
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Fig. 70: Menu 2.00

Fig. 71: Menu 2.01

Fig. 72: Menu 2.02

Fig. 73: Menu 2.03

Fig. 74: Menu 2.04

Fig. 75: Menu 2.05
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W celu korzystania z interfejsu ModBus nalezy wprowadzi¢ do nastepujacych pozycji menu

ponizsze ustawienia:

Nr menu
Nazwa

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

2.00
Ustawienia komunikacji

Ustawienie dla ModBus

2.01

ModBus - interfejs RTU Wt./WY+.
on, off

on

Wtaczenie lub wytgczenie interfejsu ModBus.

2.02

Predkos¢ transmisji

9600; 19200; 38400; 76800
19200

Ustawi¢ predko$¢ transmisji ModBus zgodnie z podtgczong ma-
gistrala.

2.03

Adres uczestnika
1..254

10

Adres uczestnika Control EC-RAIN w zasilaniu sieciowym Mod-
Bus

2.04

Parzystos¢
none, even, odd
even

Ustawienie parzystosci dla potgczenia szeregowego ModBus
RTU

2.05

Bity zatrzymania
1;2

1

Liczba bitdw stopu dla potaczenia szeregowego ModBus RTU

Instrukcja montazu i obstugi « Wilo-Control EC-Rain, EC-rh « Ed.01/2024-08



Opis Powrét do menu gtéwnego

Fig. 76: powrdt do menu 2.00

8.3.6  Menu 3: Udostepnienie pomp W celu eksploatacji urzadzenia nalezy ustali¢ rodzaj pracy dla kazdej pompy i udostepnic
pompy:

« Fabryczne dla kazdej pompy ustalono rodzaj pracy ,,auto”.

* Zudostepnieniem pomp w menu 3.01 uruchamia sie tryb automatyczny.
Niezbedne ustawienia dla pierwszej konfiguracji

Podczas pierwszej konfiguracji nalezy wykonac nastepujgce prace:

» Kontrola kierunku obrotéw pomp

+ Kontrola pradu silnika wymaga doktadnego ustawienia (tylko ,,Control EC-Booster”)
W celu wykonania tych prac nalezy wprowadzi¢ nastepujace ustawienia:

= Wytaczenie pomp: Ustawi¢ menu 3.02 do 3.04. na ,,off".
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Fig. 77: Menu 3.00

Fig. 79: Menu 3.02

Fig. 80: menu 3.03

Fig. 81: Menu 3.06

46

» Udostepnienie pomp: Ustawi¢ menu 3.01 na ,,on”.

Nr menu
Nazwa

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

3.00
Ustawienia trybow pracy

Ustawienia napedoéw i trybu pracy pomp i zaworéw

3.01

Udostepnienie pomp

on, off

off

Dezaktywacja lub zwolnienie wszystkich pomp

+ Dezaktywuje pompe(-y) zasilajaca(-e).

3.02

Tryb pracy pompa 1
off, Hand, Auto
Auto

W trybie pracy pompy 1 mozna wybra¢ pomiedzy trybem recz-
nego wiaczania (tryb reczny), recznego wytaczania (off) i try-
bem automatycznym.

W trybie recznym alarmy takie jak praca na sucho i WSK s3 na-
dal brane pod uwage.

« Tryb dla pierwszej pompy zasilajacej.

3.03

Rodzaj pracy pompy 2
off, Hand, Auto

Auto

W trybie pracy pompy 2 mozna wybraé pomiedzy trybem recz-
nego wtgczania (tryb reczny), recznego wytaczania (off) i try-
bem automatycznym.

W trybie recznym alarmy takie jak praca na sucho i WSK s3 na-
dal brane pod uwage.

+ Tryb dla drugiej pompy zasilajacej.

3.06 (tylko ,,EC-rh”)
Tryb pracy zawor 1
Shut, Open, Auto
Auto

Zawor Swiezej wody 1 moze by¢ otwierany recznie, zamykany
lub obstugiwany automatycznie. Podczas pracy w trybie recz-
nym alarmy bezpieczenstwa, takie jak praca na sucho lub WSK,
sg nadal przestrzegane.
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Fig. 83: Menu 3.10

Fig. 84: Menu 3.12

Fig. 85: powrdt do menu 3.00

8.3.7

Ustawianie zabezpieczenia silnika

Nr menu

Opis

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Objasnienie

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu

Nazwa

Zakres wartosci
Ustawienie fabryczne

Opis

Opis

3.07 (tylko ,EC-rh”)
Tryb pracy zawor 2
Shut, Open, Auto
Auto

Zawor Swiezej wody 2 moze by¢ otwierany recznie, zamykany
lub obstugiwany automatycznie. Podczas pracy w trybie recz-
nym alarmy bezpieczefstwa, takie jak praca na sucho lub WSK,
s3 nadal przestrzegane.

3.10

Okres pracy pomp w trybie recznym

0..999s

90's

Czas, przez jaki pompa powinien by¢ ustawiona na tryb reczny:

 0: Okres pracy dopoki przycisk jest wcisniety

+ 1-998: Okres pracy w sekundach, a nastepnie przejscie do
poprzedniego trybu

= 999: Nieograniczony okres pracy

3.12

Okres pracy zawordw w trybie recznym

0..999s

10s

Czas, przez jaki zawor powinien by¢ ustawiony na tryb reczny:

 0: Okres pracy dopoki przycisk jest wcisniety

» 1-998: Okres pracy w sekundach, a nastepnie przejscie do
poprzedniego trybu

= 999: Nieograniczony okres pracy

Powrét do menu gtéwnego

Wskazanie aktualnej warto$ci monitorowania pradu silnika

1. Nacisngc pokretto i przytrzymac przez 3 s.

= Pojawia sie menu 1.00.

2. Obraca¢ pokrettem, az ukaze sie menu 4.00.

3. Nacisngc¢ pokretto.

= Pojawia sie menu 4.01.

4. Obracac pokrettem, az pojawi sie menu 4.25 do 4.26.

= Menu 4.25: Pokazuje ustawiony prad silnika pompy 1.

= Menu 4.26: Pokazuje ustawiony prad silnika pompy 2.

» Poréwnac ustawiong warto$¢ z danymi na tabliczce znamionowej.
Poréwna¢ ustawiong wartos¢ z danymi na tabliczce znamionowej. Jezeli ustawiona
wartos¢ nie jest zgodna z danymi technicznymi na tabliczce znamionowej, nalezy

dostosowac wartos¢.
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8.3.8

8.4

48

Sprawdzi¢ kierunek obrotéw pod-
taczonych pomp

Uruchomic tryb automatyczny

Dostosowac warto$¢ monitorowania pradu silnika

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!

Podczas prac na otwartym urzgdzeniu sterujgcym istnieje zagrozenie zy-

cia! Elementy znajduja sie pod napieciem!

+ Prace elektryczne nalezy zleci¢ do wykonania przez wykwalifikowa-
nego elektryka.

« Unika¢ kontaktu z uziemionymi cze$ciami metalowymi (rury, ramy
itp.).

Kontrola aktualnych ustawien monitorowania pradu silnika.
Obracac pokrettem, az pojawi sie menu 4.25 do 4.26.

= Menu 4.25: Pokazuje ustawiony prad silnika pompy 1.

= Menu 4.26: Pokazuje ustawiony prad silnika pompy 2.
Otworzy¢ urzadzenie sterujace.

Za pomocg $rubokretu skorygowac prad silnika na potencjometrze (patrz ,Przeglad
elementéw instalacyjnych”). Odczytaé zmiany bezposrednio na wyswietlaczu.

Po skorygowaniu wszystkich pragdéw silnika zamkna¢ urzadzenie sterujace.

» Monitorowania pradu silnika jest ustawione. Nalezy przeprowadzi¢ kontrole kierun-
ku obrotow.

@ NOTYFIKACJA

Pole wirujace - przytacze sieci i pompy

Pole wirujace napiecia zasilania jest doprowadzane bezposrednio do

przytacza pompy.

« Sprawdzi¢ wymagane pole wirujgce podtgczonych pomp (obracajace
sie w prawg lub w lewg strone).

+ Nalezy przestrzegac instrukcji montazu i obstugi pomp.

Sprawdzi¢ kierunek obrotéw pomp podczas uruchomienia prébnego. PRZESTROGA! Szko-
da materialna! Uruchomienie testowe nalezy przeprowadzi¢ wytacznie w zalecanych
warunkach eksploatacji.

NH S S K

Urzadzenie sterujace jest zamkniete.

Konfiguracja menu 5 i menu 1 jest zakonczona.

W menu 3.02 do 3.03 wszystkie pompy sg wytgczone: Wartos¢ ,,off”.

W menu 3.01 wszystkie pompy s udostepnione: Wartos¢ ,,on”.

Otwieranie menu Easy Actions: Obréci¢ pokretto o 180°.

Wybraé reczny tryb pracy pompy: Obréci¢ pokretto, aby wyswietli¢ element menu:

- pompa 1: P1 Hand
- pompa 2: P2 Hand

Wtgczy¢ uruchomienie prébne: Nacisngé pokretto. Pompa pracuje przez ustawiony czas
(menu 3.10), a potem znéw sie wytgcza.

Sprawdzi¢ kierunek obrotow.
= Nieprawidtowy kierunek obrotéw: Przetgczy¢ dwie fazy na podtaczeniu pompy.

» Kierunek obrotdw jest sprawdzony i w razie potrzeby skorygowany. Pierwsza konfi-
guracja jest zakonczona.

Tryb automatyczny po pierwszej konfiguracji

v

v
v
v

Urzadzenie sterujace jest zamkniete.
Konfiguracja jest zakonczona.
Kierunek obrotdw jest prawidtowy.

Monitorowanie pradu silnika jest poprawnie ustawione.
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Otwieranie menu Easy Actions: Obréci¢ pokretto o 180°.

Wybraé pompe do trybu automatycznego: Obrdci¢ pokretto, aby wyswietli¢ element

menu:

- pompa 1: P1 Auto

- pompa 2: P2 Auto

Nacisng¢ pokretto.

= Dla wybranej pompy ustawiono tryb automatyczny. Alternatywnie mozliwe jest
wprowadzenie ustawien réwniez w menu 3.02 do 3.03.

» Witaczony jest tryb automatyczny.

Tryb automatyczny po wytgczeniu z ruchu

v Urzadzenie sterujace jest zamkniete.
v Konfiguracja jest sprawdzona.
v Wprowadzanie parametréw jest udostepnione: Menu 7.01 znajduje sie w pozycji on.
1. Nacisna¢ pokretto i przytrzymac przez 3 s.
= Pojawia sie menu 1.00.
2. Obraca¢ pokrettem, az ukaze sie menu 3.00
3. Nacisnac¢ pokretto.
= Pojawia sie menu 3.01.
4. Nacisng¢ pokretto.
5. Zmieni¢ warto$¢ na ,.on”.
6. Nacisngc pokretto.
= Warto$¢ zapisana, pompa udostepniona.
» Wtaczony jest tryb automatyczny.
8.5 Podczas pracy Podczas pracy nalezy dopilnowa¢ zachowania nastepujgcych warunkdw:

Urzadzenie sterujgce jest zamkniete i zabezpieczone przed nieupowaznionym otwar-
ciem.

Urzadzenie sterujace zabezpieczone przed zalaniem (stopier ochrony IP54).

Brak bezposredniego nastonecznienia.

Temperatura otoczenia: 0 ... 40°C.

Ekran gtéwny prezentuje nastepujace informacje:

Status pompy:

— Liczba podtgczonych pomp

— Pompa jest aktywna / nieaktywna

— Pompa wt./wyt.

Praca z pompa rezerwowg

Rodzaj regulacji

Rzeczywista wartos¢ cisnienia, rzeczywista warto$¢ poziomu napetnienia lub status wy-
facznika ptywakowego

Aktywna wartos¢ zadana

Ponadto za posrednictwem menu 4 dostepne sg nastepujgce informacje:

1.

Nacisng¢ pokretto i przytrzymac przez 3 s.
= Pojawia sie menu 1.00.
Obracac pokrettem, az ukaze sie menu 4.

Nacisng¢ pokretto.
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» Pojawia sie menu 4.xx.

Nr menu
Nazwa

Opis

Fig. 86: Menu 4.00

Nr menu
Nazwa

Opis

Fig. 87: Menu 4.04

Nr menu
Nazwa

Opis

Fig. 88: Menu 4.05

Nr menu
Nazwa
Zakres wartosci

Opis

Fig. 89: Menu 4.07

Nr menu
Nazwa
Zakres wartosci

Opis

Nr menu
Nazwa

Opis

Fig. 91: Menu 4.09
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4.00
Informacje

Aktualne dane eksploatacyjne dla pomp i urzadzenia sterujace-
go

4.04
Aktualny status zaworu
Stan zainstalowanych zawor6w:

+ 1 =aktywowany ($wieza woda)
+ 0 = nieaktywowany (woda deszczowa)

Status zawordw Swiezej wody (zawér Swiezej wody 1: *X, zawor
$wiezej wody 2: X*, gdzie X to 0 lub 1, a * nie ma znaczenia).

4.05

Stan wyfgcznikdw ptywakowych

Biezace stany wytacznika ptywakowego, jesli uzywany jest
czujnik poziomu (menu 5.07 = Float).

Stan wytgcznikéw ptywakowych (praca na sucho S0) nie jest
wyswietlany. Pompal(-y) zasilajgca(-e) Wt. S1: ****X, zaw6r
Swiezej wody otwarty S3: ***X*, zawér Swiezej wody zamknie-
ty Sh: **X**, pompal(-y) zasilajgca(-e) wytgczona S2: *X***,
alarm poziomu napetnienia S5: X**** gdzie X oznacza O lub 1, a
* nie ma znaczenia)

4.07
Godziny pozostate do nastepnego ptukania
0,0..999,9h

Pozostaty czas nieprzerwanego korzystania z wody deszczowej
do momentu przetaczenia systemu na korzystanie ze $wiezej
wody do czyszczenia zbiornika i rur.

4.08
Aktualny poziom wody w zbiorniku hybrydowym
0,00...10,00 m

Aktualny poziom wody w zbiorniku hybrydowym

4.09
Aktualna objetos¢ wody w zbiorniku hybrydowym

Obliczona warto$¢ biezacej objetosci wody w zbiorniku hybry-
dowym, jesli okreslono wysokosc.

Instrukcja montazu i obstugi « Wilo-Control EC-Rain, EC-rh « Ed.01/2024-08



Fig. 93: Menu 4.11

Fig. 95: Menu 4.13

Fig. 97: Menu 4.17
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Nr menu
Nazwa
Zakres wartosci

Opis

Nr menu
Nazwa

Opis

Nr menu
Nazwa

Opis

Nr menu
Nazwa

Opis

Nr menu
Nazwa

Opis

Nr menu
Nazwa
Zakres wartosci

Opis

4.10
Aktualny poziom wody w zbiorniku
0,00...10,00m

Aktualny poziom wody w zbiorniku napetnionym woda desz-
czowg

4.11
Aktualna objeto$¢ wody w zbiorniku

Obliczona wartos¢ biezgcej objetosci wody w zbiorniku, jesli
okreslono wysokosc¢.

4.12
Okres pracy urzadzenie sterujace

Catkowity czas pracy, podczas ktérego urzgdzenie sterujace
byto zasilane napieciem.

- Dla czesci zaopatrzenia w wode systemu

4.13
Okres pracy pompa 1

Godziny pracy pompy 1 z obracajgcym sie silnikiem.

4.14
Okres pracy pompa 2

Godziny pracy pompy 2 z obracajacym sie silnikiem.

4.17
Cykle przetaczania urzadzenia sterujgcego
0..65535

Cykle wigczania i wytaczania urzadzenia sterujgcego



Fig. 98: Menu 4.18

Fig. 99: Menu 4.19

Fig. 100: Menu 4.22

Fig. 101: Menu 4.23

Fig. 102: Menu 4.24

Fig. 103: menu 4.25
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Nr menu
Nazwa
Zakres wartosci

Opis

Nr menu
Nazwa
Zakres wartosci

Opis

Nr menu
Nazwa

Opis

Nr menu
Nazwa

Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu
Nazwa

Opis

Nr menu
Nazwa

Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Opis

4.18
Cykle przetaczania pompa 1
0..65535

Liczba uruchomien i zatrzyman dla pompy 1

4.19
Cykle przetaczania pompa 2
0..65535

Liczba uruchomien i zatrzyman dla pompy 2

4.22
Numer seryjny urzadzenie sterujgce

Numer seryjny mozna zmienic, o ile liczba cykli przetgczania
urzadzenia sterujgcego jest mniejsza lub réwna 5. P6zniej nie
bedzie juz mozna go zmieni¢.

4.23

Typ urzadzenia sterujgcego
EC-rF, EC-rh

EC-rF

Typ urzgdzenia sterujgcego dla Control EC-Rain (wykorzystanie
wody deszczowej):

e EC-rF dla AF150
» EC-rhdla AF400

4.24
Wersja oprogramowania

Wersja oprogramowania uzywanego w urzgdzeniu sterujagcym

4.25

Ustawiona warto$¢ monitorowania pradu silnika: Pompa 1
0,0..12,0

0,0

Warto$¢ maksymalnego pragdu znamionowego w A dla pompy
1, ktdra zostata ustawiona na potencjometrze na ptytce druko-
wanej.
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Fig. 104: menu 4.26
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Fig. 107: Menu 4.34
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Fig. 108: Menu 4.35

Fig. 109: Menu 4.38

Nr menu
Nazwa

Zakres wartosci

Ustawienie fabryczne

Opis

Nr menu
Nazwa

Opis

Nr menu
Nazwa

Opis

Nr menu
Nazwa

Opis

Nr menu
Nazwa

Opis

Nr menu
Nazwa
Zakres wartosci

Opis
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4.26

Ustawiona warto$¢ monitorowania pradu silnika: Pompa 2
0,0..12,0

0,0

Warto$¢ maksymalnego pragdu znamionowego w A dla pompy
2, ktdra zostata ustawiona na potencjometrze na ptytce druko-
wanej.

4.29
Aktualny prad rzeczywisty w A pompa 1
Wyswietlanie aktualnie zmierzonego pradu w A dla pompy 1:

» Pompajednofazowa: L1
- Pompa tréjfazowa: wyswietlacz regularnie przetacza sie po-
miedzy L1, L2 L3.

4.30
Aktualny prad rzeczywisty w A pompa 2
Wyswietlanie aktualnie zmierzonego pradu w A dla pompy 2:

« Pompajednofazowa: L1
» Pompa tréjfazowa: wyswietlacz regularnie przetacza sie po-
miedzy L1,L2iL3.

434
Okres pracy zawor 1
Czas, przez ktéry zawor 1 byt uruchomiony.

»  Zawor Swiezej wody 1

4.35
Okres pracy zawor 2
Czas, przez ktéry zawor 2 byt uruchomiony.

e Zawor Swiezej wody 2

4.38
Cykle przetgczania zawor 1
0..65535

Liczba cykli przetaczania, w ktérych zawér 1 zostat uruchomio-
ny.
»  Zawor Swiezej wody 1
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Fig. 110: Menu 4.39

Fig. 111: Menu 4.46

Fig. 113: Menu 4.48

Fig. 114: powr6t do menu 4.00

9 Wytaczenie z ruchu

9.1 Kwalifikacje personelu

9.2 Obowigzki uzytkownika

54

Nr menu
Nazwa
Zakres wartosci

Opis

Nr menu
Nazwa
Zakres wartosci

Opis

Nr menu
Nazwa
Zakres wartosci

Opis

Nr menu
Nazwa
Zakres wartosci

Opis

Opis

4.39
Cykle przetaczania zawor 2
0..65535

Liczba cykli przetaczania, w ktérych zawér 2 zostat uruchomio-
ny.
o Zawor Swiezej wody 2

4.46

Czas wykorzystania Swiezej wody

0...65535 min

Catkowity czas, w ktorym system zuzyt Swiezg wode.

» Suma, w ktérej zawory Swiezej wody byty otwarte.

4.47
Zbiornik licznik pracy na sucho
0..65535

Zlicza liczbe zdarzen, w ktérych poziom napetnienia zbiornika
ponizej przekroczyt poziom pracy na sucho.

4.48
Zbiornik licznik przelewu
0..65535

Zlicza liczbe zdarzen, w ktérych poziom napetnienia zbiornika
przekroczyt poziom przelewu.

Powrét do menu gtéwnego

» Prace elektryczne: wykwalifikowany elektryk
Osoba dysponujaca odpowiednim wyksztatceniem specjalistycznym, wiedzg i doswiad-
czeniem, potrafigca rozpoznawac zagrozenia zwigzane z energig elektryczng i ich uni-

kac.

+ Prace montazowe/demontazowe: wykwalifikowany elektryk

Znajomos¢ narzedzi i materiatdbw do mocowania dla r6znych konstrukcji

= Nalezy przestrzega¢ miejscowych przepiséw BHP i przepisow bezpieczenstwa stowarzy-

szen zawodowych.

» Upewnienie sie co do kwestii wyksztatcenia personelu w konteks$cie wykonywanych

prac.

» Zapoznanie personelu z funkcja urzadzenia.
» Podczas prac w zamknietych pomieszczeniach musi by¢ obecna druga osoba do aseku-

racji.

+ Zapewni¢ dostateczng wentylacje zamknietych pomieszczen.
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= W przypadku ryzyka gromadzenia sie duszacych gazéw nalezy podja¢ odpowiednie
Srodki zaradcze!

9.3 Wytaczenie z ruchu W celu wytgczenia nalezy wytaczy¢ pompy oraz urzadzenie sterujgce wytacznikiem gtow-
nym. Ustawienia sg zapisane w urzadzeniu sterujgcym w sposéb zabezpieczony przed zero-
wym napieciem, dzieki czemu nie podlegajg skasowaniu. Dzieki temu urzadzenie sterujace
jest caty czas gotowe do pracy. Podczas przestoju nalezy stosowac sie do nastepujacych
zalecen:

e Temperatura otoczenia: 0 ... 40°C
» Max. wilgotno$¢ powietrza: 90%, bez skraplania

v Wprowadzanie parametréw jest udostepnione: Menu 7.01 znajduje sie w pozycji on.
1. Nacisna¢ pokretto i przytrzymac przez 3 s.
= Pojawia sie menu 1.00.
2. Obraca¢ pokrettem, az ukaze sie menu 3.00
3. Nacisng¢ pokretto.
= Pojawia sig menu 3.01.
4. Nacisng¢ pokretto.
5. Zmieni¢ wartos¢ na ,,off”.
6. Nacisnac pokretto.
= Warto$¢ zapisana, pompa wytgczona.
7. Obroéci¢ wytgcznik gtéwny do pozycji ,,OFF”.
8. Zabezpieczy¢ wytgcznik gtéwny przed nieupowaznionym wtgczeniem (np. ogrodzic)

» Urzadzenie sterujgce jest wytaczone.

9.4 Demontaz ,
NIEBEZPIECZENSTWO
Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!

Niewtasciwe zachowanie podczas przeprowadzania prac elektrycznych
prowadzi do Smierci z powodu porazenia pragdem elektrycznym!

+ Przed wykonywaniem jakichkolwiek prac elektrycznych odtaczy¢ pro-
dukt od sieci i zabezpieczy¢ przed ponownym wtgczeniem przez nie-
powotane osoby.

+ Prace elektryczne powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowanego
elektryka!

+ Nalezy przestrzega¢ miejscowych przepisow!

v Przeprowadzono wytaczenie urzgdzenia z ruchu.

v Urzadzenie jest odtgczone od zasilania i zabezpieczone przed niezamierzonym wigcze-
niem.

v Przytacze sygnalizacji awaryjnej i eksploatacyjnej jest odtaczone od zasilania i zabez-
pieczone przed niezamierzonym wtaczeniem.

Otwieranie urzadzenia sterujgcego.

Odtaczy¢ wszystkie kable zasilajgce i wyjgc przez zwolnione dfawiki przewodu.
Zakonczenia kabli zasilajacych nalezy zabezpieczy¢ z zachowaniem wodoszczelnosci.
Dtawiki przewodu nalezy zabezpieczy¢ z zachowaniem wodoszczelnosci.

Podeprze¢ sterownik (np. poprosi¢ o pomoc drugg osobe).

o v oF W N

Zwolni¢ Sruby mocujgce sterownik i zdemontowac sterownik z budynku.

» Zdemontowac sterownik. Nalezy przestrzega¢ zasad dotyczgcych przechowywania!
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10.1

10.2

11

111

56

Konserwacja

Czestotliwos¢ konserwacji

Prace konserwacyjne

Usterki, przyczyny usterek i ich
usuwanie

Obowigzki uzytkownika

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!
Niewtasciwe zachowanie podczas przeprowadzania prac elektrycznych
prowadzi do Smierci z powodu porazenia pragdem elektrycznym!

+ Przed wykonywaniem jakichkolwiek prac elektrycznych odtaczy¢ pro-
dukt od sieci i zabezpieczy¢ przed ponownym wtgczeniem przez nie-
powotane osoby.

+ Prace elektryczne powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowanego
elektryka!

+ Nalezy przestrzega¢ miejscowych przepisow!

@ NOTYFIKACJA

Zakazuje si¢ wykonywania prac niedozwolonych i przerébek!
Wolno przeprowadzac jedynie wymienione prace konserwacyjne i na-
prawcze. Wszelkie inne prace oraz zmiany konstrukcyjne moze przepro-
wadzac jedynie producent.

Regularne prace
» Czyszczenie urzadzenia sterujgcego.

Raz w roku
= Kontrola elementéw elektromechanicznych w celu wykluczenia zuzycia.

Po 10 latach
- Remont generalny

Czyszczenie urzadzenia sterujgcego
v Wytaczanie urzagdzenia sterujacego.

1. Oczyscic sterownik wilgotng, bawetniana szmatka.
Nie stosowaé agresywnych lub $ciernych Srodkéw czyszczgcych ani zadnych cieczy!

Sprawdzi¢ elementy elektromechaniczne w celu wykluczenia zuzycia

»  Wykwalifikowany elektryk powinien sprawdzi¢ elementy elektromechaniczne pod k3-
tem zuzycia.

» W razie stwierdzenia zuzycia wymagana jest wymiana okreslonych elementéw przez
wykwalifikowanego elektryka lub serwis techniczny.

Remont generalny

Podczas remontu generalnego nastapi kontrola wszystkich elementéw, okablowania i kor-
pusu w celu wykluczenia zuzycia. Elementy uszkodzone lub zuzyte podlegaja wymianie.

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!
Niewtasciwe zachowanie podczas przeprowadzania prac elektrycznych
prowadzi do Smierci z powodu porazenia prgdem elektrycznym!

+ Przed wykonywaniem jakichkolwiek prac elektrycznych odtaczyé pro-
dukt od sieci i zabezpieczy¢ przed ponownym wtaczeniem przez nie-
powotane osoby.

+ Prace elektryczne powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowanego
elektryka!

+ Nalezy przestrzega¢ miejscowych przepiséw!

> Nalezy przestrzega¢ miejscowych przepiséw BHP i przepiséw bezpieczenstwa stowarzy-
szen zawodowych.

» Upewnienie sie co do kwestii wyksztatcenia personelu w kontekscie wykonywanych
prac.

+ Zapoznanie personelu z funkcja urzadzenia.
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= Podczas prac w zamknietych pomieszczeniach musi by¢ obecna druga osoba do aseku-
racji.

- Zapewni¢ dostateczng wentylacje zamknietych pomieszczen.

> W przypadku ryzyka gromadzenia sie duszacych gazéw nalezy podjgé odpowiednie
Srodki zaradcze!

11.2 Sygnalizacja awarii Potencjalne btedy sa wyswietlane za pomocg diody do wyswietlania zaktdcen oraz na wy-
Swietlaczu w postaci kodéw alfanumerycznych.

» Stosownie do wysSwietlanych bteddw nalezy sprawdzi¢ system.
 Zleci¢ wymiane uszkodzonych elementow.

Urzadzenie wskazuje na wystapienie usterki w rézny sposéb:

« Usterka sterownika / urzadzenia sterujacego:
— Zapala sie¢ dioda informujgca o zaktéceniach.
— Kod btedu pojawia sie na zmiane z ekranem gtéwnym, zostanie on réwniez zapisany
w pamieci btedow.
— Zbiorcza sygnalizacja awarii zostaje aktywowana.
« Usterka pompy
Symbol statusu okreslonej pompy pulsuje na wyswietlaczu.

11.3 Potwierdzenie usterki Wytaczenie alarmu przez naci$niecie pokretta. Potwierdzenie usterki za posrednictwem
menu gtéwnego lub menuEasy Actions.

Menu gtéwne

v Wszystkie usterki sg usuniete.

1. Nacisna¢ pokretto i przytrzymac przez 3 s.
= Pojawia sie menu 1.00.

2. Obracac pokrettem, az ukaze sie menu 6.

3. Nacisna¢ pokretto.
= Pojawia sie menu 6.01.

4. Nacisna¢ pokretto.

5. Zmieni¢ wartos¢ na ,reset”: Obréci¢ pokretto.

6. Nacisng¢ pokretto.
» Sygnalizacja awarii zostata zresetowana.

Menu Easy Actions
v Wszystkie usterki sg usuniete.

1. Uruchomienie menu Easy Actions: Obrdci¢ pokretto o 180°.

Fig. 115: Potwierdzanie usterek ;
2. Wybrac punkt menu ,Errreset”.

3. Nacisng¢ pokretto.
» Sygnalizacja awarii zostata zresetowana.

Potwierdzenie usterki zakonczyto sie niepowodzeniem
Jezeliistniejg jeszcze dalsze btedy, sg one wskazywane w sposéb nastepujacy:

= Kontrolka zaktdcen Swieci sie.
- Nawyswietlaczu pojawia sie kod ostatniego btedu.
Mozliwe jest wywotanie wszystkich dalszych btedéw za posrednictwem pamieci btedow.

Gdy wszystkie usterki sg usuniete nalezy je potwierdzic jeszcze raz.

11.4 Pamigc btedow Urzadzenie sterujgce jest wyposazone w pamieé, w ktdrej zapisanych jest ostatnich dzie-
sie¢ bteddw. Pamigé bteddw pracuje wedtug zasady First in/First out. Wyswietlanie bteddw
w kolejnosci malejgcej w punktach menu 6.02 do 6.11:
+ 6.02: ostatni/najnowszy btad
¢ 6.11: najstarszy btad

11.5 Kody btedéw Funkcje moga dziata¢ inaczej w zalezno$ci od wersji oprogramowania. Dlatego dla kazdego
kodu btedu podawana jest rowniez wersja oprogramowania.

Szczegdty dotyczace uzywanej wersji oprogramowania znajdujg sie na tabliczce znamiono-
wej lub mozna je wyswietli¢ za pomocg menu 4.24.
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@ NOTYFIKACJA

Kody btedéw AF400 wytwarzania cisnienia, patrz dotagczona instrukcja
montazu i obstugi EC-Booster.

N T S S

E006

E040

E040.2

E062

E066.1

E066.2

E066.4

E066.5

E068

E080.x

E153

58

Btad pola wirujacego

Usterka czujnika pozio-
mu napetnienia

Usterka czujnik poziomu
napetnienia zbiornika

Poziom suchobiegu
zbiornik (zabezpieczenie
przed suchobiegiem) ak-
tywny

Wysoki poziom napet-
nienia zbiornika

Zalanie zbiornika

Powrdt zbiornik**

Przelew zbiornik

Priorytet Wyt.

Usterka pompy**

Automatyka nieaktywna

» Nieprawidfowe pole wirujgce
« Praca przy podtaczeniu do pragdu zmiennego
1-fazowego

Brak sygnatu czujnika

Brak sygnatu zwrotnego czujnika poziomu na-
petnienia zbiornika

Przekroczono min. poziom wody zbiornika.

Przekroczono wysoki poziom napetnienia
zbiornika.

Poziom zalania w zbiorniku przekroczony.

Wykryto przeptyw zwrotny do zbiornika z rury
przelewowe;j.

Przekroczono poziom przelewu w zbiorniku.

Extern off aktywne

« Brak podtaczonej pompy.

» Kontrola pradu silnika nie jest ustawiona
(potencjometr wskazuje warto$¢ ,,0”).

= Brak sygnatu zwrotnego z odpowiedniego
stycznika.

« Termiczna kontrola silnika (czujnik bimeta-
lowy) uruchomiona.

» Kontrola pradu silnika uruchomiona.

Tryb automatyczny zostat recznie ustawiony na
wykorzystanie Swiezej wody lub wody deszczo-
wej w menu 5.01.

Legenda:

= Nalezy wytworzy¢ prawoskretne pole wiru-
jace na napieciu zasilania.

» Deaktywacja monitorowania pola wirowego
(menu 5.68)!

Skontrolowac kabel zasilajacy i czujnik oraz wy-
mieni¢ uszkodzony element.

Skontrolowac kabel zasilajacy i czujnik oraz wy-
mieni¢ uszkodzony element.

= Sprawdzi¢ doptyw i parametry urzadzenia.

+ Skontrolowa¢ dziatanie czujnika / wytgcznika
ptywakowego oraz wymieni¢ uszkodzony
element.

» Sprawdzi¢ doptyw i parametry urzadzenia.

« Skontrolowa¢ dziatanie czujnika / wytgcznika
ptywakowego oraz wymieni¢ uszkodzony
element.

= Sprawdzi¢ doptyw i parametry urzadzenia.

+ Skontrolowat¢ dziatanie czujnika / wytgcznika
ptywakowego oraz wymieni¢ uszkodzony
element.

= Sprawdzi¢ przytacze przelewowe.
 Skontrolowa¢ dziatanie wytacznika ptywa-
kowego oraz wymieni¢ uszkodzony element.

- Sprawdzi¢ doptyw i parametry urzadzenia.

+ Skontrolowa¢ dziatanie czujnika / wytgcznika
ptywakowego oraz wymieni¢ uszkodzony
element.

« Extern off aktywne zostato zdefiniowane ja-
ko alarm w menu 5.39.

- Sprawdzi¢ przytacze stykdw zgodnie ze
schematem elektrycznym, wymieni¢ wadli-
we elementy.

= Nalezy podtaczyé pompe lub deaktywowaé
monitorowanie pragdu minimalnego (menu
5.69)!

 Kontrole pradu silnika nalezy ustawi¢ na prad
silnika pompy.

e Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania pompy.

= Sprawdzic¢ skuteczno$¢ chtodzenia silnika.

-+ Sprawdzi¢ ustawiony prad silnika i w razie
potrzeby skorygowac.

- Skontaktowac sie z serwisem technicznym.

Sprawdzi¢ menu 5.01, w razie potrzeby przy-
wroci¢ ustawienia automatyczne.

*,.X" = informacja o okreslonej pompie, ktérej dotyczy wyswietlony btad!
** Konieczne jest reczne zatwierdzenie btedu.
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11.6  Kolejne czynnosci zwigzane z usu-
waniem usterek

12 Utylizacja

12.1 Informacje dotyczace gromadzenia
zuzytego sprzetu elektrycznego
i elektronicznego

13 Zafacznik

13.1 Impedancje systemu

Jezeli zamieszczone tutaj punkty nie sg pomocne w usunieciu usterki, nalezy skontaktowac
sie z serwisem technicznym. Korzystanie z pozostatych Swiadczen moze powodowac po-
wstanie kosztow! Doktadne informacje mozna uzyska¢ w serwisie technicznym.

Przepisowa utylizacja i prawidtowy recycling tego produktu umozliwiajg unikniecie szkody
dla Srodowiska i zagrozenia dla zdrowia ludzi.

ﬁ NOTYFIKACJA
=  Zakaz utylizacji z odpadami komunalnymi!

W obrebie Unii Europejskiej na produktach, opakowaniach lub dotaczo-
nych dokumentach moze by¢ umieszczony niniejszy symbol. Oznacza to,
ze danego sprzetu elektrycznego i elektronicznego nie wolno utylizowaé
z odpadami komunalnymi.

W celu przepisowego przetworzenia, recyclingu i utylizacji danego zuzytego sprzetu poste-
powac zgodnie z ponizszymi zaleceniami:

- Takie sprzety oddawac wytgcznie w wyznaczonym i certyfikowanym punkcie zbiérki.

> Przestrzegac miejscowych przepisow!

W gminie, w punkcie utylizacji odpadéw lub u sprzedawcy, u ktérego zakupiono sprzet, na-
lezy uzyskac informacje na temat przepisowej utylizacji. Szczegétowe informacje o recy-
klingu dostepne sg tutaj: www.wilo-recycling.com.

@ NOTYFIKACJA

Max. czestotliwos¢ zatgczania na godzine

Max. czestotliwo$¢ zatgczania na pompe na godzine ustala podtaczony
silnik.

+ Uwzgledni¢ dane techniczne podtgczonego silnika.

+ Nie przekracza¢ maksymalnej czestotliwosci zatgczania silnika.

@ NOTYFIKACJA

+ W zaleznosci od impedancji systemu i max. liczby taczen podtaczo-
nych odbiornikéw na godzing moga wystapi¢ wahania i/lub spadki na-
piecia.

+ W przypadku stosowania ekranowanych przewoddéw jedna strone
ekranu nalezy zatozy¢ na szyne uziemiajacg w urzgdzeniu regulacyj-
nym.

+ Wykonanie podtaczenia nalezy zleci¢ wykwalifikowanemu elektryko-
wi.

+ Nalezy przestrzega¢ instrukcji montazu i obstugi podtaczonych pomp i
nadajnikéw sygnatow.

3~400 V, 2-bieg., rozruch bezposredni

Impedancje systemu w taczenia/h
omach
0,37 2,629 6..30
0,55 1,573 6..30
0,75 0,950 6..18
0,75 0,944 24
0,75 0,850 30
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3~400V, 2-bieg., rozruch bezposredni

Moc w kW Impedancje systemu w taczenia/h
omach

1,1 0,628 6..12

1,1 0,582 18

1,1 0,508 24

1,1 0,458 30

1,5 0,515 6..12

1,5 0,431 18

1,5 0,377 24

1,5 0,339 30

2,2 0,321 6

2,2 0,257 12

2,2 0,212 18

2,2 0,186 24

2,2 0,167 30

3,0 0,204 6

3,0 0,148 12

3,0 0,122 18

3,0 0,107 24

4,0 0,130 6

4,0 0,094 12

4,0 0,077 18

5,5 0,115 6

5,5 0,083 12

5,5 0,069 18

13.2 Przeglad symboli

E S

BO/B

O

®

Tryb czuwania:

Symbol $wieci: Urzadzenie sterujace jest wigczone
i gotowe do pracy.

Symbol pulsuje: Czas op6Znienia pompy obcigze-
nia podstawowego jest aktywny

Wprowadzenie parametrow nie jest mozliwe:

1. Blokada wprowadzania danych

2. Wywotane menu stuzy wytacznie do wyswietla-
nia wartosci.

Jedna z pomp zostata ustalona jako pompa rezer-
wowa.

Pompy zasilajace (EC-rh) gotowe do pracy /nie-
aktywne:

Symbol Swieci: Pompa jest dostepna i gotowa do
pracy.

Symbol pulsuje: Pompa jest nieaktywna.

Pompy zasilajace (EC-rh) pracujg / wykryto uster-
ke:

Symbol $wieci: Pompa pracuje.

Symbol pulsuje: Usterka pompy

Wykorzystanie Swiezej wody aktywne

Zawor Swiezej wody otwarty

Kontrola poziomu suchobiegu (zabezpieczenie
! A przed suchobiegiem) aktywna

Wejscie ,Extern OFF” jest aktywne: Wszystkie
pompy wyt3gczone

Wystepuje co najmniej jeden aktualny (nieza-

twierdzony) komunikat o awarii.

Urzadzenie komunikuje sie z systemem magistrali
<:> polowe;j.

Przekroczony wysoki poziom wody

Wykorzystanie wody deszczowej aktywne
Zawory Swiezej wody zamkniete

L e
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13.3 Przeglad schematu zaciskow
@ NOTYFIKACJA

Schematy zaciskéw AF400 wytwarzania ci$nienia, patrz dotgczona in-
strukcja montazu i obstugi EC-Booster.

AF150 | AF400

] [
24 25

i | i | —[oi —- b4

AF150  AF400 | AF150 © AF400 | AF150 : AF400 AF400 AF400 AF150 @ AF400

S5 Y

t -@t 0-10V 0-10V 4-29
AF150 : AF400 AF150 @ AF400
d b —e—® @ —e
@) | @ [p]l=f] (= [p][=d
: Klemmlei.ste Klemmbereich (Cross section). AnschlieBbare Leiterwerkstoffe
AF150 AFL400 (Terminal strip) KD @ M (Connectable materials)
(EC-rF) (EC-rh) [Netzanschiuss (Mains) | 0,25 - 4,0 mm? 0.2 - 4,0mm? 0.2 - 6,0 mm? Kupfer (Copper)
ST+SK-1KFO : CPS+SK-2KF6 | PE (Earth) 0,25 - 4,0 mm? 0,2 - 4,0 mm? 0,2 - 6,0 mm? Kupfer (Copper)
: Steuerung (Control) 0,25 - 1,5 mm? 0,2 - 1,5 mm? 0,2 -2,5mm? Kupfer (Copper)
ri— ez ——————— |
2/3 Wyjscie: zawor elektromagnetyczny 1
4/5 Wyjscie: Opdznione wyjscie dotyczace pompy 1
6/7 Wyjscie: Sygnalizacja pracy na sucho zbiornik
8/9 Wyjscie: Opbznione wyjécie dotyczace pompy 2
10/11 Wyjscie: zawor elektromagnetyczny 2
13/14/15 Wyjécie: Zbiorcza sygnalizacja pracy
16/17/18 Wyijscie: Zbiorcza sygnalizacja awarii
19/20 Wyjscie: Zewnetrzny sygnat alarmowy
21/22 Wejscie Extern OFF /OFF z priorytetem
25/26 Czujnik poziomu SO
27/28 Czujniki poziomu S5 (jesli juz uzywane)
lub
Opcjonalne wejscie: Wytacznik ptywakowy przelew zbiornik Swiezej
wody
29/30 Czujniki poziomu S3 (jesli juz uzywane)
lub
Opcjonalne wejscie: Przetgcznik przeptywu obrotéw powrdt zbiornik
31/32 Czujnik poziomu S1
33/34 Czujnik poziomu S&
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m Funkcja Control EC-rh

35/36 Czujniki poziomu S2 (jesli juz uzywane)

lub

Opcjonalne wejscie: Przetgcznik przeptywu obrotéw powrét zbiornik
37/38 Wejscie: Termiczna kontrola uzwojenia pompa 1
39/40 Wejscie: Termiczna kontrola uzwojenia pompa 2
41/42 Wyjscie: Wartos¢ rzeczywista poziom napetnienia zbiornik 0-10 V
43 /44 Wyjscie: Wartos¢ rzeczywista poziom napetnienia zbiornik 0-10 V
45/46 Wejscie: Czujnik poziomu napetnienia zbiornik 4-20 mA
47/48 Wejscie: Czujnik poziomu napetnienia zbiornik 4-20 mA

INT16 Liczba catkowita z zakresu od -32768 do 32767.
Zakres liczb faktycznie wykorzystywany dla konkretnego punktu danych
moze sie réznic.

UINT16 Liczba catkowita bez znaku z zakresu od 0 do 65535.
Zakres liczb faktycznie wykorzystywany dla konkretnego punktu danych
moze sie réznic.

ENUM Jest to wyliczenie. Mozliwe jest ustawienie tylko jednej z wartosci podanych
w parametrach.

BOOL Warto$¢ boolowska to parametr o doktadnie dwéch stanach (0 — fatsz/false i
1 - prawda/true). Zasadniczo wszystkie wartosci wigksze od zera traktowa-
ne sg jako true.

BITMAP* Zbidr 16 wartosci boolowskich (bitéw). Wartosci te sg indeksowane od 0 do
15. Liczba odczytywana lub zapisywana w rejestrze jest sumg wszystkich bi-
téw o wartosci 1 x 2 i podniesionej do potegi rdwnej jej indeksowi.

« Bit0:2°=1
« Bitl:2'=2
o Bit2:2*=4
« Bit3:2°=8
« Bit4:2*=16
+ Bit5:2°=32
+ Bit6:2°=64

. Bit7:27=128

. Bit8:2%=256

. Bit9:2°=512

- Bit10:2'°=1024
- Bit11:2=2048
. Bit 12: 2'? = 4096
- Bit13:2%=28192
o Bit14:2%=16384
« Bit15:2"=32768

BITMAP32  Zzbiér 32 warto$ci boolowskich (bitéw). Szczegdty dot. obliczeh podane s3
powyzej przy mapie bitowej.

* Przyktfad stuzacy ilustracji:

Bit 3, 6, 8, 15 wynosz3 1, a wszystkie pozostate — 0. Suma wynosi wowczas 2°+2°+2%+2% =
8+64+256+32768 = 33096. Mozliwe jest rowniez odwrotne dziatanie. W takim przypadku,
wychodzac od bitu o najwyzszym indeksie, sprawdza sie, czy odczytana liczba jest wieksza
lub réwna potedze liczby dwa. Jedli tak jest, ustawiany jest bit 1 i od liczby odejmowana jest
potega liczby dwa. Nastepnie sprawdzanie powtarza sie z bitem o kolejnym mniejszym in-
deksie i obliczong w poprzednim dziataniu reszta, do momentu, az dojdzie sie do bitu 0 lub
reszta wyniesie zero. Przykfad ilustrujgcy: Odczytana liczba wynosi 1416. Bit 15 to 0, ponie-
waz 1416<32768. Bity 14 do 11 to réwniez 0. Bit 10 to 1, poniewaz 1416>1024. Reszta
wynosi 1416-1024=392. Bit 9 to 0, poniewaz 392<512. Bit 8 to 1, poniewaz 392>256.
Reszta wynosi 392-256=136. Bit 7 to 1, poniewaz 136>128. Reszta wynosi 136-128=8.
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Bity 6 do 4 to 0. Bit 3 to 1, poniewaz 8=8. Reszta wynosi 0. Tym samym pozostate bity 2
wynoszg wszystkie 0.

Holding Register Typ danych Skalowanie i Elementy Dostep*
(protoko’r) jednostka

40001 Wersja profilu komu-| UINT16 0,001
(0) nikacyjnego
40002 Wink service BOOL RW
(1)
40003 Rodzaj urzadzenia ENUM 8.EC R
() sterujacego 9.ECe
40014 BusCommandTimer | ENUM 0.- RW
(13) 1. Wyt.

2. Ustawianie

3. Aktywny

4. Resetuj

5.Reczny
40015 Napedy wt./wyt. BOOL RW
(14)
40025 Rodzaj regulacji ENUM 21. Automatyka R
(24) 22. Wykorzystanie $wiezej

wody

23. Wykorzystanie wody

deszczowej
40041 Tryb pompy 1 ENUM 0. Wyt. RW
(40) 1. Hand

2. Auto
40042 Tryb pompy 2 ENUM 0. Wyt. RW
(1) 1. Hand

2. Auto
40062 Status zasadniczy BITMAP 0: SBM R
(61) 1:SSM

8:EBM pompa 1

9: EBM pompa 2
40074 Zastosowanie ENUM 8. Rain R
(73)
40122 Status system wyko-| BITMAP 0: SBM R
(121) rzystania wody 1: SSM

deszczowej 6: Zawor 1 uruchamia sie

7: Zawor 2 uruchamia sie

12: Przelew zbiornik

13: Praca na sucho zbiornik
40130 Tryb zaworu 1 ENUM 0. Shut RW
(129) 1. Open

2. Auto
40132 Stan czujnika pozio- | BITMAP 0:S0 R
(131) mu 1:S3

2:S1

3:54

4:52

5:S5
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Holding Register Typ danych Skalowanie i Elementy Dostep*
(protoko’r) jednostka

40139 - 40140 Status btedu BITMAP32 0: Bfad czujnika

(138 -139) 4: Praca na sucho

5: Pompa 1 btad

6: Pompa 2 btad

15: Zalanie

16: Wytaczanie z prioryte-
tem

20: Zasilanie sieciowe

25: Btad czujnika 2

40141 Acknowledge BOOL w
(140)
40142 Historia alarméw in- | UINT16 1 RW
(141) deks
40143 Historia alarmow UINT16 0.1 R
(142) Numer btedu
40199 Czujnik poziomu na- | UINT16 lcm Zbiornik R
(198) petnienia 1
40200 Czujnik poziomu na- | UINT16 lcm Zbiornik hybrydowy R
(199) petnienia 2 (EC-rh)
40380 Tryb zaworu 2 ENUM 0. Shut RW
(379) 1. Open

2. Auto
40381 - 40382 Woda deszczowa BITMAP32 1: Powr6t zbiornik R
(380 - 381) status btedu 4: Ukierunkowanie na wyko-

rzystanie wody deszczowe;j
5: Ustalono wykorzystanie
Swiezej wody

6: Przelew zbiornik

7: Alarm poziomu napetnie-

nia
40383 Objetos¢ wody UINT16 % R
(382) zbiornik
40384 Objetos¢ wody UINT16 % R
(383) zbiornik hybrydowy

Legenda
* R = tylko dostep odczytu, RW = dostep odczytu i zapisu, W = dostep odczytu
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