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1 Genel hususlar

11 Bu kilavuz hakkinda Bu kilavuz {irlintin ayrilmaz bir parcasidir. Kilavuza uyulmasi, dogru uygulama ve kullanim
icin bir 6n kosuldur:
« Tum islemlerden &nce kilavuzu dikkatli bir sekilde okuyun.
+ Kilavuzu daima erisilebilir sekilde saklayin.
o Uriinle ilgili tiim bilgileri dikkate alin.
- Urilindeki isaretleri dikkate alin.

Orijinal kullanma kilavuzunun dili Almancadir. Bu kilavuzdaki tiim diger diller, orijinal montaj
ve kullanma kilavuzunun bir cevirisidir.
1.2 Telif hakki WILO SE ©

Acikca izin verilmedigi stirece bu belgenin iletilmesi ve ¢ogaltiimasi, belge iceriginin
kullaniimasi ve paylasiimasi yasaktir. Yasaklarin ihlal edilmesi durumunda tazminat verilmesi
gerekir. Tim haklari sakhdir.

13 Degisiklik yapma hakki Wilo belirtilen verileri 6nceden bildirmeksizin degistirme hakkini sakli tutar ve teknik hatalar
ve/veya eksiklikler icin hicbir sorumluluk kabul etmez. Kullanilan cizimler iiriiniin érnek
niteliginde gosterimidir ve orijinalden farkl olabilir.

1.4 Garanti reddi ve sorumluluk reddi Asagidaki durumlarda Wilo 6zellikle garanti taleplerini kabul etmez:

« lsletici veya siparisi veren tarafindan saglanan eksik veya yanlis bilgi nedeniyle yetersiz
tasarim

« Bu kilavuzda yer verilen talimatlara uyulmamasi

« Amacina uygun olmayan kullanim

= Usulline aykiri depolama veya nakliye

+ Hatali montaj veya sokme islemi

» Yetersiz bakim

* Yetkisiz onarim

+ Yetersiz insaat zemini

» Kimyasal, elektriksel veya elektrokimyasal etkiler

* Asinma

2 Emniyet Bu boliim, her bir agama icin temel bilgiler icerir. Bu bilgilerin
dikkate ahnmamasi durumunda asagidaki tehlikeler s6z konusu
olabilir:

 Personelin elektriksel, elektromanyetik veya mekanik etkiler
nedeniyle karsilasabilecegi tehlikeler

 Tehlikeli maddelerin sizmasi nedeniyle cevre icin tehlikeli bir
durum olusabilir

« Maddi hasarlar

« Onemliislevlerin bozulmasi

Bilgilerin dikkate ainmamasi durumunda tazminat talebinde
bulunulamaz.

Ek olarak diger boliimlerdeki talimatlan ve giivenlik
talimatlarini dikkate alin!

2.1 Giivenlik talimatlanyla Bu montaj ve kullanma kilavuzunda, fiziksel yaralanmalara ve
ilgili isaretler maddi hasarlara yonelik glivenlik talimatlar kullaniimistir ve
bunlar farkli sekillerde gosterilmektedir:

« Fiziksel yaralanmalara yonelik glivenlik talimatlan bir uyari
kelimesiyle baslar ve ilgili sembol ile birlikte gosterilir.
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TEHLIKE
Tehlikenin tiirii ve kaynag!

Tehlikenin etkileri ve kaginma talimatlari.

» Maddi hasarlara yonelik guvenlik talimatlar bir uyari kelimesiyle
baslar ve sembol olmadan goériintiilenir.

DIKKAT

Tehlikenin tiirii ve kaynag!
Etkiler veya bilgiler.

Uyari kelimeleri

 Tehlike!

Uyulmamasi agir yaralanmalara veya 6liime neden olur!
« Uyar!

Uyulmamasi (cok agir) yaralanmalara neden olabilir!

- Dikkat!
Uyulmamasi maddi hasarlara yol acabilir ve komple hasar
meydana gelebilir.

* Duyuru!

Uriintin kullanimina yénelik faydali bilgiler belirtilir
Semboller
Bu kilavuzda asagidaki semboller kullaniimaktadir:

A Genel tehlike sembolii
A Elektrik gerilimi tehlikesi

Notlar

Uriin hakkinda bilgiler

Uriin Gizerindeki tiim talimatlara ve isaretlere uyun ve bunlari
okunabilir durumda tutun.

- Dénme/akis yonii icin sembol

 Baglantilaricin isaret

 Tip levhasi

 Uyan etiketleri

2.2 Personel egitimi * Personel, yerel kaza dnleme yonetmelikleri konusunda egitim
almig olmahdir.

* Personel, montaj ve kullanma kilavuzunu okumus ve anlamig
olmalidir.

o Elektrik isleri: Egitimli elektrik teknisyeni
Elektrikle ilgili tehlikeleri fark ederek bunlar giderebilmek icin
uygun mesleki egitim, bilgi ve deneyime sahip olan kisidir.

+ Montaj/s6kme ¢alismalari: Egitimli elektrik uzmani
Farkli yapilaricin alet ve sabitleme malzemeleri bilgisi
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« isletme/kumanda: isletme personeli tiim sistemin ¢alisma
prensibi ile ilgili bilgi sahibi olmalidir
2.3 Elektrik igleri « Elektrik isleri bir elektrik uzmani tarafindan gerceklestirilmelidir.

« Tum calismalardan 6nce urtini elektrik sebekesinden ayirin ve
tekrar acilmaya karsi emniyete alin.

« Elektrik baglantisini kurarken yerel yonetmeliklere uyun.
* Yerel enerji dagitim sirketinin talimatlarina uyun.
« Uriinii topraklayin.
 Teknik bilgilere uyun.
* Kusurlu baglanti kablosunu derhal degistirin.
2.4 Montaj/sokme « Koruyucu donanim kullaniimalidir:
calismalari — Emniyet ayakkabis
- Kesilmeye bagli yaralanmalara karsi glivenlik eldiveni
— Koruyucu kask (kaldirma araclarn kullanilirken)

« Uygulama alaninda is glivenligi ve kaza dnlemeye yonelik
gecerli kanun ve yonetmeliklere uyun.

« Uriinii/sistemi isletim disi birakmak icin montaj ve kullanma
kilavuzunda belirtilen talimatlara mutlaka uyulmalidir.

« Uriin/sistem iizerinde yapilacak calismalar yalnizca makine
durdurulmus durumdayken yapin.

« Uriinii elektrik sebekesinden ayirin ve yetkisiz sekilde acilmaya
karsi emniyete alin.

2.5 Bakim calismalan  Koruyucu donanim kullaniimahdir:
- Kapalh koruyucu gozlik
- Emniyet ayakkabisi
- Kesilmeye bagli yaralanmalara karsi glivenlik eldiveni

« Uygulama alaninda is glivenligi ve kaza 6nlemeye yonelik
gecerli kanun ve yonetmeliklere uyun.

« Uriinii/sistemi isletim disi birakmak icin montaj ve kullanma
kilavuzunda belirtilen talimatlara mutlaka uyulmalidir.

« Sadece bu montaj ve kullanma kilavuzunda aciklanan bakim
calismalarini gerceklestirin.

 Bakim ve onarim ¢alismalariicin sadece Ureticinin orijinal
parcalar kullanilmahidir. Orijinal parcalann kullanilmamasi,
ureticiyi her turli sorumluluktan muaf tutar.

- Uriinii elektrik sebekesinden ayirin ve yetkisiz sekilde acilmaya
karsi emniyete alin.

¢ Tum donen parcalar durmahdir.
« Alet, belirtilen yerlerde tutulmalidir.

 Calismalarin tamamlanmasindan sonra, tiim glivenlik ve
denetleme tertibatlarini yeniden takin ve dogru calisip
calismadigini kontrol edin.
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2.6

2.7

4.2

isleticinin yiikiimliiliikleri

Hatah kullanim

Uygulama/kullanim

Kullanim amaci

Nakliye ve depolama

Teslimat

Nakliye

Montaj ve kullanma kilavuzu, personelin dilinde kullanima
sunulmalidir.

- Belirtilen isler icin personelin yeterince egitilmesini saglayin.

« Uriin tizerinde yer alan emniyet ve uyari levhalan siirekli
okunabilir tutun.

« Personeli, sistemin isleyis sekli ile ilgili bilgilendirin.

« Elektrik akimindan kaynaklanabilecek tehlikeleri dnleyin.

« Guvenli bir is akisiicin personelin is bolumiind belirleyin.

16 yasindan kucuk veya algilama agisindan psikolojik, duyusal
veya ruhsal acidan engeli olan ¢cocuklarin ve kisilerin Griind
kullanmalari yasaktir! Bir uzman, 18 yasindan kiicik kisileri
denetlemelidir!

 Teslimt edilen trtiniin isletim guivenilirligi, sadece montaj ve
kullanma kilavuzunun bolim 4'G uyarinca amacina uygun
kullanimda saglanir.

- Katalogda/veri féyii icinde belirtilen sinir degerlere uyun.

Regiilasyon cihazi basin¢landirma sistemlerinin (tek ve cok pompali tesisler) otomatik,
konforlu regiilasyonu icin kullanilir:

« Control SC-Booster: Sabit devir sayil regiilasyonsuz pompalar
= Control SCe-Booster: Degisken devir sayili elektronik ayarli pompalar

Uygulama alani yiiksek binalar (konut), oteller ve hastaneler ile yénetim ve endiistri
binalarinda su teminidir. Uygun basing sensorleri ile birlikte pompalar sessiz ve enerji
tasarruflu bir sekilde calistirilir. Pompalarin giicleri, su temini sisteminde siirekli dedisen
ihtiyaca gore uyarlanir.

Uriiniin usuliine uygun kullanimina bu kilavuzdaki talimatlara uyulmasi da dahildir. Kilavuza
uygun olmayan her tiirlii kullanim, amacina uygun degildir.

« Teslimattan sonra, iiriinii ve ambalaji kusurlar (hasar, eksiksizlik) bakimindan kontrol
edin.

» Mevcut kusurlar nakliye belgeleri tizerinde belirtilmelidir.

» Kusurlan teslimat giinti icerisinde nakliye sirketine veya lreticiye gdsterin. Daha sonra
bildirilen kusurlar gecerli kiinamaz.

DIKKAT

Islak ambalajlardan kaynaklanan maddi hasar!

Islanmis ambalaj yirtilabilir. Uriin korumasiz oldugunda yere diisebilir ve
hasar gorebilir.

« Islanmis ambalajlar dikkatlice kaldirin ve hemen degistirin!

« Regiilasyon cihazini temizleyin.
= Govde acikliklarini su gegirmeyecek sekilde kapatin.
» Darbeye karsi dayanikli ve su gecirmeyecek sekilde ambalajlayin.
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4.3 Depolama
DIKKAT

Hatali depolama kaynakl hasar!
Nem ve belirli sicakliklar triine zarar verebilir.
« Urlinii neme ve mekanik hasara karsi koruyun.

« =10°Cila +50°C arahginin disindaki sicakliklardan kaginin.

5 Uriiniin agiklamasi

5.1 Yapi Reglilasyon cihazinin yapisi baglanacak pompalarin giicline ve modeline baglidir.
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Fig. 2: SC dogrudan mars

8 Montaj ve kullanma kilavuzu « Wilo-Control SC2.0-Booster « Ed.01/2023-09



5.2
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Fig. 3: SCyildiz icgen agma devresi

1 Ana salter

2 insan makine arayiizii (HMI)

3 Ana kart

4 Tahrik sigortasi

5 Kontaktorler/kontaktor kombinasyonlar

Regiilasyon cihazi su ana bilesenlerden olusur:

- Ana salter: Regiilasyon cihazini agma/kapatma (poz. 1)

« Human-Machine-Interface (HMI): isletim verilerini géstermek icin LC ekran (bkz.
meniiler), isletim durumunu gésterme LED'leri (isletme/ariza), menii secimi ve parametre
girisi icin kumanda diigmesi (Poz. 2)

 Ana kart: Mikro denetimli devre karti (Poz. 3)

« Tahrik sigortasi: Pompa motorlarinin emniyeti
DOL modelinde: Motor koruma salteri
SCe modelinde: Pompa sebeke girig hattini korumak igin devre kesici (Poz. 4)

« Kontaktér/kontaktoér kombinasyonlari: Pompalar devreye almak icin kontaktér. "SD"
(yildiz iicgen agma devresi) modeli regiilasyon cihazlarinda, asirn akim korumasi icin
termik trip diizenekleri (ayar degeri: 0,58 * IN) ve yildiz-iicgen gegisi icin zaman rélesi
(Poz. 5) dahil

Mikro denetci ile kumanda edilen Smart regiilasyon sistemi, en ¢cok & tek pompali
basinglandirma sistemlerinin kumandasi ve regiilasyonu icin kullanihir. Sistemin basinci, ilgili
basing sensorleri ile tespit edilir ve yiike bagli olarak regiile edilir.

SCe

Her pompada entegre bir frekans konvertdrii bulunmaktadir. Sabit basing kontrol modunda
(p-c), sadece temel yiik pompasi devir sayisi regiilasyonunu tstlenir. Degisken basing
kontrol modunda (p-v), tiim pompalar regiile edilir ve bir pompanin baslatiimasi veya
durdurulmasi disinda ayni devir sayisi ile calisir.

SC

Tim pompalar sabit devir sayih pompalardir. Basing regiilasyonu 2 noktali bir regtilasyondur.
Yiik gereksinimine bagli olarak, regtile edilmeyen pik yiik pompalar otomatik olarak
devreye sokulur veya devre disi birakilir.



5.3
5.3.1

5.3.2
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isletim tipleri

Sabit devir sayili pompalarla
normal igletim — SC

Devir sayisi regiilasyonlu normal
isletim — SCe

Y

Q
Fig. 4: Sabit devir sayil reglilasyon cihazlaryla normal isletim
2 Temel yiik pompasi devreye girme esigi
3 Temel yiik pompasi kapatma esigi
4 Pik yiik pompasi devreye girme esigi
5 Pik yiik pompasi kapatma esigi

Elektronik bir basing sensord, gercek basing dederini 4 ... 20 mA veya 0 ... 20 mA akim sinyali
olarak saglar.

« Olciim araligini ayarlama: Sistem — Sensérler —Basing tarafi 6lgiim aralig
= Sensor tipini ayarlama: Sistem — Sensérler —Basing tarafi sensor tipi

Temel yiik pompasinin yiike bagl devir sayisi uyarlama imkani s6z konusu olmadigi icin,
sistem iki noktali regiilatdr olarak calisir ve basinci devreye sokma ve devre disi birakma
esikleri arasinda tutar.

 Reglilasyon ayari— Hedef degerler — GLP'nin aktif edilmesi ve devre digi birakilmasi

= Reglilasyon ayari—Hedef degerler—SLP'nin aktif edilmesi ve devre disi birakilmasi

+ Temel ayar noktasi degerine gére agma ve devre disi birakma esiklerini (Regtilasyon
ayari— Hedef degerler —Hedef degerler 1) ayarlayin.

"Harici kapali” mesaji ve ariza yoksa ve tahrikler ve otomatik sistem etkinlestirildiyse temel

yiik pompasl, agma esiginin (2) altina diisiildiigiinde baslar. Talep edilen giic ihtiyaci bu

pompa tarafindan karsilanmazsa kumanda cihazi bir pik ylik pompasini veya daha da artan

ihtiyacta bir pik yiik pompasini daha (agma esigi (4)) devreye alir.

* Regtilasyon ayari—Hazir olma durumu— Tahrikler, Otomatik sistem

« Ag¢ma esigini her pompa icin ayn ayri ayarlayin: Regtilasyon ayari— Hedef
degerler—SLP'nin aktif edilmesi ve devre digi birakilmasi

ihtiyac, diizenleyen pompa alt giic araliginda calisacak kadar diiserse ve ihtiyaci karsilamak

icin artik pik yiik pompasi gerekli degilse pik yiik pompasi devre disi birakilir (devre digi

birakma esigi: (5); pompaya gére 6zel olarak ayarlanabilir).

= Devre disi birakma esigini her pompa icin ayri ayri ayarlayin: Reglilasyon ayari— Hedef
degerler—SLP'nin aktif edilmesi ve devre disi birakilmasi

Herhangi bir pik ylik pompasi artik etkin degilse devre disi birakma esiginin lizerine

cikildiginda (3) ve gecikme siiresi dolduktan sonra temel yiik pompasi devre disi birakilir.

+ Devre disi birakma esigini ayarlama: Regtilasyon ayari— Hedef degerler — GLP'nin aktif
edilmesi ve devre dist birakilmasi
= Gecikme siiresini ayarlama: Regdilasyon ayari—Hedef dederler — Gecikmeler

Pik ylik pompasinin agilmasi ve devre disi birakilmasi icin gecikme siireleri ayarlanabilir.

= Gecikme siirelerini ayarlama: Reglilasyon ayari— Hedef degerler — Gecikmeler

SCe modelinde 2 kontrol modu arasindan sec¢im yapilabilir:

. p_c
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. p_v

Kontrol modu p-c, Vario modu

+ Vario modunu ayarlama: Regtilasyon ayarlari— Regtilasyon — Temel yiik pompasi se¢imi
semasi

Elektronik bir basing sensori, gercek basing degerini 4 ... 20 mA veya 0 ... 20 mA akim sinyali

olarak saglar. Regiilatér bunun {izerine sistem basincini, hedef/mevcut deger karsilagtirmasi

ile sabit tutar.

 Basing sensorii 6l¢tim araligini ayarlama: Sistem — Sensérler — Basing tarafi 6l¢lim araligi

 Sensdr tipini ayarlama: Sistem — Sensérler — Basing tarafi sensér tipi

« Temel hedef degeri (1) ayarlama: Regiilasyon ayarlari— Hedef degerler —Hedef
degerler 1

"Harici kapal” mesaji ve ariza yoksa ve tahrikler ve otomatik sistem etkinlestirildiyse temel

yiik pompasl, agma esiginin (2) altina diisiildiigiinde baslar.

* Regtilasyon ayari—Hazir olma durumu— Tahrikler, Otomatik sistem

= Ag¢ma esigini her pompa icin ayn ayri ayarlayin: Regiilasyon ayari— Hedef
dederler — GLP'nin aktif edilmesi ve devre digi birakilmasi

o
-

Q

Fig. 5: Yike bagli devir sayisi reglilasyonlu temel yiik pompasinin baslatiimasi

istenen giic ihtiyaci bu pompa tarafindan ayarlanan devir sayisinda saglanamiyorsa temel
hedef degerin (1) altina diisiildigiinde bir pompa daha devreye girer ve devir sayis
reglilasyonunu ustlenir.

« Devir sayisini ayarlama: Sistem — Frekans konvertorti— Sinir degerler

\\\\ e
AN

Y

Fig. 6: ikinci pompanin baglatiimasi
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Onceki temel yiik pompasi maks. Devir sayisinda pik yiik pompasi olarak calismaya devam
eder. Bu islem artan yiikte maksimum pompa sayisina kadar tekrarlanir (burada: 3 pompa).

Y

Fig. 7: Ugiincii pompanin baglatilmasi

1 Temel hedef deger sistem basinci
Temel yiik pompasi devreye girme esigi
Temel yiik pompasi kapatma esigi

2

3

4 Pik yiik pompasi devreye girme esigi
5 Pik yiik pompasi kapatma esigi

6

Temel yiik pompasi devir sayisi hedef degeri

ihtiyag diiserse ayarlanan pompa ayarlanan devir sayisina ulastiinda ve ayni zamanda temel
hedef degerini astiginda kapatilir. Simdiye kadar kullanilan bir pik yiik pompasi regiilasyonu
devralir.

« Devir sayisini ayarlama: Sistem — Frekans konvertdrti— Sinir degerler

Herhangi bir pik yiik pompasi artik etkin degilse devre disi birakma esiginin lizerine
cikildiginda (3) ve gecikme siiresi dolduktan sonra, ger. sifir miktar testinden sonra temel
yiik pompasi devre disi birakilir.

= Devre disi birakma esigini ayarlama: Regiilasyon ayari— Hedef degerler — GLP'nin aktif
edilmesi ve devre disi birakilmasi
»  Gecikme siiresini ayarlama: Regdilasyon ayari—Hedef dederler — Gecikmeler

Pik ylik pompasinin agilmasi ve devre disi birakilmasi icin gecikme siireleri ayarlanabilir.

»  Gecikme siirelerini ayarlama: Reglilasyon ayari— Hedef degerler — Gecikmeler

Kontrol modu p-c, Kademe modu

"Kademe" temel yiik pompasi modunda temel yiik pompasi pik yiik pompasi agildiginda ve
devre disi birakildiginda degismez ve yalnizca devir sayisi buna gore uyarlanir.

» Modu ayarlama: Regtilasyon ayarlari— Regtilasyon — Temel yiik pompasi se¢cimi semasi
Regiilasyon sekli p-v
Elektronik bir basing sensor, gercek basing dederini 4 ... 20 mA veya 0 ... 20 mA akim sinyali

olarak saglar. Regiilasyon cihazi bunun iizerine sistem basincini, hedef/mevcut deger
karsilastirmasi ile sabit tutar.

« Olciim araligini ayarlama: Sistem —Sensérler — Basing tarafi 6lciim araligi
 Sensdr tipini ayarlama: Sistem — Sensérler — Basing tarafi sensér tipi

Burada hedef deger, giincel debiye baghdir ve sifir miktarda (2) hedef deger ve sistemin
maksimum debisinde temel hedef deger (1) (yedek pompasiz) (3) arasindadir.

» Reglilasyon ayarlari— Hedef degerler —Hedef degerler 1

Montaj ve kullanma kilavuzu « Wilo-Control SC2.0-Booster « Ed.01/2023-09



Fig. 8: Hedef deger debiye baghdir
1 Temel hedef deger
2 Sifir miktarda hedef deger
3 Sistemin maksimum debisi

Sifir miktarda hedef deger icin tipik ayar degerleri icin bkz. Fig. 6.
Yontem (6rnek: SiBoost Smart 3Helix VE604):

« Temel hedef deger (1) ile kullanilacak olan egri secilir (burada: 5 bar).

+ Bu egrinin sistemdeki (2) maksimum debi ile kesisme noktasi (burada 3x6 = 18 m3/h)
tzerinden, sifir miktar (3) icin bagil hedef deger belirlenir (burada %87,5). Baglant:
calismiyor: Ayrica bkz. https://app.wilo.com/Standalone/Einstellungsoptimierer-
SiBoost/Default.aspx?lang=tr-TR.

100 %
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B0 %
70 %
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i
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0 4 8 12 16 20 24 Q 32
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Fig. 9: Sifir miktar icin hedef dedere yonelik tipik ayar degerleri
1 Temel hedef deger
2 Sistemin maksimum debisi
3 Sifir miktarda nispi hedef deger

Y

@ DUYURU

Eksik besleme olmasini énlemek icin sifir miktarda hedef deger, en
yliksek muslugun jeodezik rakimindan biyiik olmalidir.
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5.3.3
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Diger isletim tipleri

"Harici kapal” mesaji ve ariza yoksa ve tahrikler ve otomatik sistem etkinlestirildiyse agma
esiginin (2) altina disiildiigiinde bir ya da birden fazla devir sayisi regiilasyonlu pompa
(Fig. 7) calismaya baslar. Pompalar ortak bir senkron devir sayisi ile caligir. Sadece devreye
sokulan veya devre disi birakilan pompalarda kisa siireligine baska bir devir sayisi olabilir.

» Reglilasyon ayari—Hazir olma durumu— Tahrikler, Otomatik sistem

= Acma esigini her pompa icin ayn ayri ayarlayin: Reglilasyon ayari—Hedef
degerler — GLP'nin aktif edilmesi ve devre disi birakilmasi

Sistemin hidrolik gti¢ ihtiyacina bagli olarak calisan pompalarin sayisi degisir ve pompalarin

devir sayisi, p-v hedef deger egrisini (1) izlemek icin ayarlanir. Regiilasyon cihazi, sistemin

enerji ihtiyacini en aza indirir.

Herhangi bir pompa hala etkinse ve ihtiyaca gore dusdriiliirse devre disi birakma esiginin

uzerine ¢ikildiginda (3) ve gecikme siiresi dolduktan sonra, ger. sifir miktar testinden sonra

temel yiik pompasi devre disi birakilir.

= Acma esigini her pompa icin ayn ayri ayarlayin: Reglilasyon ayari—Hedef
degerler — GLP'nin aktif edilmesi ve devre disi birakilmasi

» Gecikme sirelerini ayarlama: Regdilasyon ayari— Hedef degerler — Gecikmeler

Y

Fig. 10: p-v hedef deger egrisi

1 p-v hedef deger egrisi
2 Devreye girme esigi
3 Devre disi birakma esigi

Pik ylik pompasinin acilmasi ve devre disi birakilmasi icin gecikme siireleri ayarlanabilir.

= Gecikme siirelerini ayarlama: Reglilasyon ayari— Hedef degerler — Gecikmeler

Sifir miktar testi (yalmzca SCe modeli)

Yalnizca alt frekans araliginda tek bir pompa ile isletim yiiritiiliyorsa ve basing sabitse
periyodik olarak bir sifir miktar testi uygulanir. Burada kisa siireligine hedef deger temel yiik
pompasinin kapatma esiginin lizerine artirilir. Daha yiiksek hedef degder geri alindiktan sonra
basing tekrar diismezse sifir miktar s6z konusudur ve takip siiresi doldugunda temel yiik
pompasi kapatilir.

+ Devre disi birakma esigini ayarlama: Regtilasyon ayari— Hedef degerler — GLP'nin aktif
edilmesi ve devre dist birakilmasi
= Gecikme siiresini ayarlama: Regdilasyon ayari—Hedef dederler — Gecikmeler

p-v regiilasyon seklinde hedef deger disiiriilerek olasi bir sifir miktar azalmasi test edilir.
Yeni hedef degere disiirme sirasinda gercek deger azalirsa sifir miktar yoktur.

Sifir miktar testinin parametreleri fabrika ¢ikisli olarak 6nceden ayarlanmistir ve sadece Wilo
yetkili servisi tarafindan dedistirilebilir.

Pompa degisimi

Tim pompalarin en dengeli sekilde kullaniimasini saglamak ve pompalarin ¢alisma siirelerini
esitlemek icin cesitli pompa degdisim mekanizmalari kullanilabilir.
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+ Her talepte (tiim pompalar devre disi birakildiktan sonra) temel yiik pompasi degistirilir.

« Temel ylik pompasinin dongiisel degisimi fabrikada etkinlestirilir ve meniiden devre disi
birakilabilir (Regiilasyon ayarlari—ilave ayarlar—Pompa degisimi). 2 degisim arasindaki
calisma siiresi ayarlanabilir (Regdilasyon ayarlari—ilave ayarlar—Pompa degisimi).

Yedek pompa

Bir veya daha fazla pompa yedek pompa olarak tanimlanabilir. Bu isletim tipinin
etkinlestirilmesi, bir pompanin normal isletimde kumanda edilmemesine yol agcar. Pompa
ariza nedeniyle calismazsa yedek pompa(lar) calistinlabilir. Yedek pompalar, durma
denetimine tabidir ve deneme calismasina dahil edilir. Calisma émri optimizasyonu ile her
pompanin bir kez yedek pompa olarak tanimlanmasi saglanir.

Fabrika tarafindan yedek pompa 6ngdriilmemistir. Yedek pompalar Wilo yetkili servisi
tarafindan tamimlandinlabilir.
Pompa deneme calismasi

Uzun durma siirelerini 6nlemek i¢in pompalarin periyodik deneme calismasi
etkinlestirilebilir. 2 deneme calismasi arasindaki siire belirlenebilir. SCe modelinde pompanin
devir sayisi (deneme calismasi sirasinda) ayarlanabilir.

« Pompa deneme calismasini etkinlestirme: Regiilasyon ayarlari— ilave ayarlar—Pompa
deneme calismasi

Deneme calismasi sadece sistem durma halindeyken gerceklestirilir. Deneme ¢alismasinin
"Harici kapal" durumunda da gergeklesip gerceklesmeyecedi belirlenebilir. Tahrik KAPALI
durumunda deneme calismasi gerceklesmez.

 Harici kapali durumu icin pompa deneme ¢alismasini ayarlama: Regtilasyon
ayarlar1—flave ayarlar—Pompa deneme calismasi
Su eksikligi

Bir 6n basing denetiminin veya 6n tank samandira salterin sinyali lizerinden regiilasyon
sistemine normalde kapali kontak tizerinden su eksikligi sinyali gonderilebilir. SCe modeli
sistemlerde, 6n basing bir analog 6n basing sensorii tarafindan denetlenir. Kuru ¢alisma
algilamasi icin basing esigi tanimlanabilir. Dijital su eksikligi kontagi, 6n basing sensdriine ek
olarak kullanilabilir.

+ Kuru ¢alisma algilamasi i¢in basing esigi tanimlama: Regdilasyon ayarlari—Denetim
ayarlan—Kuru ¢calisma

Ayarlanabilen gecikme siiresi dolduktan sonra pompalar devre disi birakilir. Sinyal girisi
gecikme siiresi icerisinde tekrar kapanirsa veya én basing, basing esigini asarsa (sadece
SCe'de) pompalar kapatilmaz.

» Gecikme siiresini ayarlama: Regdilasyon ayarlari— Denetim ayarlari— Kuru ¢alisma
Sistemin su eksikligi nedeniyle devre disi birakilmasindan sonra yeniden ¢alismasi sinyal
girisi kapatildiktan sonra veya kuru ¢alismayi kaldirmak icin 6n basing esigi asildiktan sonra
kendiliginden gerceklesir.

Ariza sinyali yeniden calismadan sonra kendiliginden sifirlanir, fakat ge¢mis hafizasinda
okunabilir.

Maksimum ve minimum basing denetimi

Giivenli tesis isletimi icin sinir degerler ayarlanabilir.

= Maksimum ve minimum basing sinir degerlerini ayarlama: Regtilasyon ayarlari— Denetim
ayarlari

Maksimum basing asilirsa pompalar kapatilir. Genel ariza sinyali etkin duruma gelir.
« Maksimum basing ayarlama: Regdilasyon ayarlari— Denetim ayarlari—Maksimum basing
Basing devreye girme esiginin altina dustiigiinde normal isletim tekrar serbest birakilir.

Basing, sisteme bagli olarak diismezse kumanda esigini yiikselterek ve ardindan hatayi
onaylayarak hata sifirlanabilir.

« Hatayi sifirlama: Etkilesim/lletisim — Alarmlar — Onaylama

Minimum basing denetiminin basing esigi ve gecikme siiresi ayarlanabilir. Basing esiginin
altinda kalinmasi durumunda regiilasyon cihazi davranisi secilebilir: Tim pompalarin devre
disi birakilmasi veya calismaya devam edilmesi. Genel ariza sinyali her durumda etkin
duruma gelir. "Tlim pompalarin devre disi birakilmasi” secilirse hata manuel olarak
onaylanmalidir.

= Minimum basing ayarlama: Regtilasyon ayarlari— Denetim ayarlari—Minimum basing
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Harici Kapah

Normalde kapal kontak lizerinden, regtilasyon cihazi harici olarak devre disi birakilabilir. Bu
islev énceliklidir, otomatik isletimde calisan tiim pompalar kapatilir.

Cikis basinci sensoriinde hata oldugunda igletme

Bir cikis basing sensdrii arizalanirsa (6r. kablo kopmasi), regiilasyon cihazinin davranisi
ayarlanabilir. Sistem istege gdre devre disi birakilir veya bir pompa ile calismaya devam eder.
SCe modelinde, bu pompanin devir sayisi meniiden ayarlanabilir.
« Cikis basing sensériiniin arizalanmasi durumundaki davranisi ayarlayin:

Sistem —Sensdrler — Basing tarafi sensér arizasi

On basing sensériiniin arizalanmasi durumunda calisma (yalnizca SCe)

Bir 6n basing sensorii arizalanirsa pompalar kapatilir. Hata giderildiginde, sistem otomatik
isletime geri doner.

Acil isletim gerekiyorsa sistem gegici olarak p-c kontrol modunda ¢alistinimaya devam
edilebilir. Bunun igin n basing sensoriiniin kullanimi devre digi birakilmalidir ("KAPALI").

= Kontrol modunu ayarlama: Regtilasyon ayarlari— Regdilasyon— Kontrol modu
+ On basinci devre digi birakma: Sistem — Sensérler —Emme tarafi 6lciim araligi

DIKKAT

Kuru caligmadan kaynaklanan maddi hasar!
Kuru ¢alisma pompaya zarar verebilir.

« ilave bir dijital su eksikligi korumasinin baglanmasi énerilir.

On basing sensérii degistirildikten sonra sistemin giivenli isletimi igin acil isletim ayan geri
alinmahdir.

Regiilasyon cihazi ve pompalar arasinda bus baglantisi arizasi durumunda calisma

(yalmzca SCe)

iletisim kesildiginde, pompalarin durdurulmasi ve tanimlanmis bir devir sayisinda isletim

arasindan sec¢im yapilabilir. Ayar sadece Wilo yetkili servisi tarafindan yapilabilir.

Pompalarin isletim tipi

isletim tipi pompa 1 ila & icin ayarlanabilir (Manuel, Kapali, Otomatik). SCe modelinde, devir

sayisi "Manuel" isletim tipinde ayarlanabilir.

» Her bir pompanin isletim tipini ayarlama: Regtilasyon ayarlari—Hazir olma
durumu—Pompa modu

Hedef deger degistirme

Reglilasyon sistemi 2 farkli hedef degerle calisabilir. Bunlarin ayari "Regiilasyon
ayarlani—Hedef degerler—Hedef dederler 1" ve "Hedef degerler 2" meniilerinde yapilr.
» Hedef deger dedistirmeyi ayarlama: Regtilasyon ayarlari— Hedef degerler —Hedef
degerler 1 ve
Reglilasyon ayarlari—Hedef degerler —Hedef degerler 2
Hedef deger 1, temel hedef degerdir. Hedef deder 2'ye gecis, harici dijital girisin
kapatilmasiyla (baglanti semasi uyarinca) ya da zaman bilgisi iizerinden etkinlestiriimesiyle
gerceklesir.
= Zamanlamayi etkinlestirin: Regiilasyon ayarlari— Hedef degerler —Hedef degerler 2
mentisti
Uzaktan hedef deger ayari

Analog bir akim sinyali araciliiyla hedef degerin uzaktan ayarlanmasi, ilgili klemensler

kullanilarak gergeklestirilebilir (baglanti semasina gore).

= Uzaktan hedef deger ayarini etkinlestirme: Regtilasyon ayarlari— Hedef degerler — Harici
hedef deger

Girig sinyali her zaman sensor 6l¢iim araligi ile ilgilidir (6r. 16 bar sensér: 20 mA 16 bar'a

karsilik gelir).

Uzaktan ayar noktasi ayari etkinlestirildiginde giris sinyali mevcut degilse (6r. &4 ... 20 mA

6lctim araligindaki bir kablo kopmasi nedeniyle), bir ariza sinyali verilir ve regiilasyon cihaz

secilen dahili hedef deger 1 veya 2'yi kullanir (bkz. "Hedef deger degistirme").
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5.3.4

Motor korumasi

Genel ariza sinyalinde (SSM) mantigi tersine cevirme

SSM'nin istenen mantigi meniiden ayarlanabilir. Burada negatif mantik (hata durumunda
diisen kanat = "fall") veya pozitif mantik (hata durumunda artan kanat = "raise") arasinda
secim yapilabilir.

+ Genel anza sinyalini ayarlama: Etkilesim/iletisim —BMS — SBM, SSM

Genel isletim sinyalinin (SBM) islevi

SBM'nin istenen islevi meniiden ayarlanabilir. "Ready" (regiilasyon cihazi calismaya hazir) ve
"Run” (en az bir pompa caligiyor) arasinda se¢im yapabilirsiniz.

- Genelisletim sinyalini ayarlama: Etkilesim/iletisim —BMS — SBM, SSM

Fieldbus baglantisi

Reglilasyon cihazi standart olarak ModBus TCP iizerinden baglanti icin hazirlanmistir.
Baglanti bir Ethernet arayiizii tizerinden yapilir (b6liim 7.2.10'a gore elektrik baglantisi).

Regiilasyon cihazi bir Modbus yedek pompa olarak calisir.

Modbus arayiizii Gizerinden cesitli parametreler okunabilir ve kismen degistirilebilir de. Her
bir parametreye genel bakisin yani sira kullanilan veri tiplerinin agiklamasi i¢in eke bakin.

- Fieldbus baglantisini ayarlama: Etkilesim/lletisim — BMS —Modbus TCP

Boru doldurma

Bos veya diisiik basing altindaki boru hatlarinin dolumu sirasinda basing sicramalarini
onlemek i¢in veya boru hatlarini miimkiin oldugunca hizli doldurmak i¢in boru doldurma
islevi etkinlestirilebilir. "Bir pompa" veya "Tiim pompalar" modu secilebilir.

« Boru doldurmayi tanimlama: Regiilasyon ayarlari—ilave ayarlar—Boru doldurma islevi

Boru doldurma islevi etkinlestirilirse sistemin yeniden baslatiimasindan sonra (sebeke
geriliminin acilmasi; harici agik; tahrikler acik), meniide ayarlanabilen bir siire boyunca
asagidaki tabloya gore calisma gerceklestirilir:

SCe 1 Pompa, "Boru doldurma” Tim pompalar "Boru doldurma”
mendtisiine gore devir sayisiyla mendisiine gore devir sayisiyla
cahsir. cahsir.

SC 1 pompa sabit devir sayisiyla Tim pompalar sabit devir sayisiyla
cahsir. cahsir.

Tab. 1: Boru dolumu icin calisma modlar

Cok pompali sistem arizada degistirme fonksiyonu

= Sabit devir sayili pompalarla regiilasyon cihazi — SC: Temel yiik pompasi arizalandiginda
bu kapatilir ve pik yiik pompalarindan biri temel yiik pompasi olarak kumanda
teknolojisiyle yonetilir.

= SCe modelinde regiilasyon cihazi: Temel ylik pompasi arizalanirsa kapatilir ve baska bir
pompa regiilasyon islevini devralir.
Bir pik yliik pompasinin arizalanmasi her zaman pompanin devre disi birakilmasina ve
baska bir pik yiik pompasinin (gerekirse yedek pompanin da) devreye katilmasina yol
acar.

Asin sicakhk korumasi

WSK'li (termik sargi kontadi) motorlar, bir bimetal kontag acarak regiilasyon cihazina bir
asiri sargi sicakhigini bildirir. WSK (termik sargi kontagi) baglantisi, baglanti semasina gore
gerceklesir. Asin sicaklik korumast icin sicakiga bagh bir direnc (PTC) ile donatilan
motorlarin arizalari, istege bagl degerlendirme réleleri ile tespit edilebilir.

Asiri akim korumasi

Dogrudan ¢alismaya baslayan motorlar, termik ve elektromanyetik tetikleyici olan motor
koruma salteri ile korunur. Trip akimi dogrudan motor koruma salterinde ayarlanmaldir.

Yildiz liggen agma devreli motorlar termik asirn yiik réleleri Gizerinden korunur. Asir yiik
roleleri dogrudan motor kontaktdrlerine takilidir. Trip akimi ayarlanmalidir ve pompalarin
kullanilan yildiz licgen agma devresinde 0,58 * | ..., degerindedir.

Regiilasyon cihazinda meydana gelen pompa arizalari, ilgili pompanin devre dis
birakilmasina ve genel ariza sinyalinin etkinlestirilmesine yol acar. Ariza sebebi giderildikten
sonra bir hata onayi gereklidir.
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Teknik veriler

Tip kodlamasi

Teslimat kapsami

Motor korumasi manuel isletimde de etkindir ve ilgili pompanin devre disi birakilmasina yol
acar.

SCe modelinde pompa motorlar, frekans konvertorlerine entegre edilen mekanizmalarla
korunmaktadir. Frekans konvertorlerinin ariza sinyalleri, yukarida aciklandigi gibi regiilasyon
cihazinda islenir.

Sebeke besleme voltaji 3~380/400 V (L1, L2, L3, PE)
Frekans 50/60 Hz

Kumanda voltaji 24 VDC; 230 VAC

Maks. cekilen akim Bkz. tip levhasi

Koruma sinifi IP54

Maks. sebeke tarafi sigortasi bkz. baglanti semasi

Ortam sicaklig 0°Cila+40°C

Elektrik emniyeti Kirlilik derecesi 2

SC Model:

« SC = Sabit devir sayill pompalar i¢in regiilasyon cihazi
» SCe = Degisken devir sayili elektronik ayarli pompalar icin regtilasyon

cihaz
Booster Basin¢landirma sistemler icin kumanda
2x Baglanabilir pompalarin maks. sayisi
6,3A Ampere biriminde pompa basina maks. nominal akim
Pompalarin agma tiirii:
DOL - DOL = Dogrudan mars (Direct online)
SD - SD =VYildiz liggen agma devresi
Montaj tipi:
FM - FM = Regiilasyon cihazi ana kasaya monte edildi (frame mounted)
BM - BM = Dik modal (base mounted)
WM - WM = Regiilasyon cihazi konsola monte edildi (wall mounted)

« Regiilasyon cihazi

+ Baglanti semasi

= Montaj ve Kullanma Kilavuzu
« Fabrika kontrol protokolii

"ModBus RTU" iletisim moduilii "ModBus RTU" aglari icin bus iletigimi
modiuilii

"BACnet MSTP" iletisim modiilli "BACnet MSTP" aglariicin bus iletigimi
modiilii (RS485)

"BACnet IP" iletisim modiilli "BACnet IP" aglari icin bus iletisimi modiilii

WiloCare 2.0 internet tabanl uzaktan bakima baglant

@ DUYURU
Her zaman sadece bir Bus opsiyonu etkin olabilir.

Diger secenekler talep tizerine temin edilir

« Aksesuarlari ayrica siparis edin.
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6 Montaj ve elektrik baglantisi

6.1 Kurulum tiirleri
UYARI
insanlarin zarar gérme tehlikesi!

« Kazalarin 6nlenmesine iliskin mevcut yonetmeliklere uyun.

Ana kasaya montaj, FM (frame mounted)

Kompakt basinclandirma sistemlerinde regiilasyon cihazi (sistem serisine gore) 5 adet M10
vidayla kompakt sistemin ana kasasina monte edilebilir.

Dik modal, BM (base mounted)

Regiilasyon cihazl, serbest olarak (yeterli tasima kapasitesine sahip) diiz bir yiizeyin lizerine
yerlestirilir. Standart olarak kablo gelisi icin (100 mm yiiksekliginde) bir montaj kaidesi
mevcuttur. Diger kaideler talep lzerine teslim edilebilir.

Duvara montaj, WM (wall mounted)

Kompakt basin¢landirma sistemlerinde regiilasyon cihazi (sistem serisine gére) 4 adet M8
vidayla bir konsola monte edilebilir.

6.2 Elektrik baglantisi X
TEHLIKE

Elektrik akimindan kaynaklanan oliim tehlikesi!

Elektrik isleri sirasinda yanlis davranis, elektrik carpmasi kaynakli 6liime
yol acar!
+ Elektrik isleri, bir elektrik teknisyeni tarafindan yerel yonetmeliklere
gore gerceklestirilmelidir.
« Uriin elektrik sebekesinden ayrildiginda iiriinii tekrar agiimaya karsi
emniyete alin.

@ DUYURU
Baglanacak olan tiim boru hatlari, kablo baglantilar (FM ve WM kurulum
tiirli) veya kablo giris saclari (BM kurulum tiirii) ile regiilasyon cihazi
désenmeli ve cekme gerilimi olmayacak sekilde sabitlenmelidir.
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6.2.1  Kablo blendajlarinin yerlestirilmesi  glektromanyetik uyumluluk kablo baglantilan

1

Fig. 11: Kablo blendajlarinin elektromanyetik uyumlu kablo baglantilarina yerlestirilmesi

1. Kablo blendajini elektromanyetik uyumluluk kablo baglantisi ile sekle gore baglayin.

Blendaj klemensleri ile baglant

1

Fig. 12: Kablo blendajlarinin topraklama rayina yerlestirilmesi
1. Kablo blendajlarini blendaj kelepcesi ile sekle gore baglayin.

2. Kesme uzunlugunu kullanilan kelepgenin genisligine gore ayarlayin.
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6.2.2

6.2.3

Elektrik sebekesi baglantis

Pompa baglantilan

Elektromanyetik uyumlu kablo baglantilari veya blendaj klemensleri kullanmadan blendajli
boru hatlar baglandiginda, kablo blendaji "Pigtail" olarak regtilasyon cihazinin topraklama
rayina yerlestirilmelidir.

TEHLIKE

Elektrik akimindan kaynaklanan o6liim tehlikesi!

Harici elektrik beslemesinin gerilimi, kapali ana salter durumunda da

klemenslerde mevcuttur!

« Herhangi bir ¢calisma yapmadan 6nce harici elektrik beslemesinin
baglantisini kesin.

@ DUYURU
« Bagli tiiketicilerin sistem empedansina ve maks. kumanda edilme/
saate bagl olarak gerilim dalgalanmalar ve/veya gerilim diismeleri
meydana gelebilir.

« Blendajli kablolar kullanildiginda, blendaji tek tarafli olarak regiilasyon
cihazinda topraklama rayi tizerine yerlestirin.

« Baglantinin daima bir elektrik uzmani tarafindan yapilmasini saglayin.

+ Bagli pompalarin ve sinyal vericilerin montaj ve kullanma kilavuzunu
dikkate aln.

+ Sebeke tipi, akim tiirii ve elektrik sebekesi baglantisinin gerilimi, regiilasyon cihazinin tip
levhasinin tizerindeki verilerle uyumlu olmalidir.

- Sebeke sigortasi, baglanti semasindaki bilgilere gore.

4 damarli kablo (L1, L2, L3, PE) miisteri tarafindan saglanacaktir.

1. Kablo ana saltere (Fig. 1-3, poz. 1) veya daha yiiksek giice sahip sistemlerde baglanti
semasina gore klemens bloklarina yapilir, PE ise topraklama rayina baglanir.

DIKKAT

Hatali montajdan kaynaklanan hasar!
Yanhs elektrik baglantisi pompaya zarar verir.

« Pompanin montaj ve kullanma kilavuzunu dikkate alin.

Elektrik sebekesi baglantisi

1. Pompalan baglanti semasina goére klemens bloklarindan elektrik sebekesi baglantisina
baglayin.

2. PE'yi topraklama rayina baglayin.

Termik sargi kontagi baglantisi (model: SC)

DIKKAT

Harici gerilimden kaynaklanan maddi hasar!
Sinyal terminallerindeki harici voltaj triine zarar verir.

« Klemenslere dis gerilim baglamayin.

Pompalarin termik sargi kontaklarini (WSK) baglanti semasina gore klemenslere baglayin.
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6.2.4

6.2.5

6.2.6

6.2.7

22

Sensor baglantisi

Hedef degerin uzaktan ayarlanmasi
icin analog giris baglantisi

Hedef deger degistirme baglantisi

Harici agma/kapama

Pompa kontroliine Bus baglantisi (model: SCe)

DIKKAT

Harici gerilimden kaynaklanan maddi hasar!
Sinyal terminallerindeki harici voltaj trline zarar verir.

+ Klemenslere dis gerilim baglamayin.

Pompalarin bus baglantisini, baglanti semasina gére klemenslere yapin.
Yalnizca blendajli CAN kablosu kullanin (mil direnci 120 Ohm).

Blendaji iki tarafa yerlestirin, regiilasyon cihazinda elektromanyetik uyumlu kablo
baglantilari kullanin.

Pompalarin miinferit frekans konvertdrlerini, baglanti semasina gore bus hattina paralel

olarak baglayin. Sinyal yansimalarini 6nlemek igin hatti her iki u¢ta sonlandirin.

Gerekli ayarlar icin baglanti semasina (SCe regiilasyon cihazi i¢in) veya pompalarin
montaj ve kullanma kilavuzuna (frekans konvertérii icin) bakin.

DIKKAT

Harici gerilimden kaynaklanan maddi hasar!
Sinyal terminallerindeki harici voltaj triline zarar verir.

+ Klemenslere dis gerilim baglamayin.

Sensorleri, sensdriin montaj ve kullanma kilavuzuna ve baglanti semasina gore
klemenslere dogru sekilde baglayin.

Yalnizca blendajh kablolar kullanin.

Blendaji kumanda kutusunun bir tarafina yerlestirin.

Elektromanyetik uyumluluk kablo baglantilari (FM/WM) veya blendaj klemensleri (BM)
kullanin.

ilgili klemensler iizerinden, baglanti semasina gére, analog bir sinyal iizerinden hedef
degerin uzaktan ayan gergeklestirilebilir (4 ... 20 mA).

Uzaktan kumandayi baglanti semasina gore klemenslere baglayin.

Yalnizca blendajh kablolar kullanin.

Blendaji kumanda kutusunun bir tarafina yerlestirin.

Elektromanyetik uyumluluk kablo baglantilari (FM/WM) veya blendaj klemensleri (BM)
kullanin.

DIKKAT

Harici gerilimden kaynaklanan maddi hasar!
Sinyal terminallerindeki harici voltaj triine zarar verir.

+ Klemenslere dis gerilim baglamayin.

ilgili klemensler iizerinden, baglanti semasina gére, gerilimsiz bir kontak (normalde acik
kontak) tizerinden hedef deger 1'den hedef deger 2'ye bir gegis zorlanabilir.

DIKKAT

Harici gerilimden kaynaklanan maddi hasar!
Sinyal terminallerindeki harici voltaj triine zarar verir.

+ Klemenslere dis gerilim baglamayin.

Uzaktan agma/kapatma, gerilimsiz bir kontak (normalde kapal kontak) iizerinden
baglanabilir.

Uygun klemensleri baglanti semasina gore baglayin.

Fabrika tarafindan 6nceden monte edilmis kdpriyi ¢ikarin.
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Kontak kapali Otomatik ACIK
Kontak agik Otomatik Kapali, ekrandaki sinyal ile bildirim

6.2.8  Su eksikligi korumasi R
DIKKAT
Harici gerilimden kaynaklanan maddi hasar!
Sinyal terminallerindeki harici voltaj triine zarar verir.

« Klemenslere dis gerilim baglamayin.

* Su eksikligi korumasi, gerilimsiz bir kontak (normalde kapal kontak) lizerinden
baglanabilir.

* Uygun klemensleri baglanti semasina gore baglayin.

« Fabrika tarafindan 6nceden monte edilmis képriiyl cikarin.

Kontak kapali Su eksikligi yok
Kontak agik Su eksikligi

6.2.9  Genel isletim / genel ariza sinyalleri

TEHLIKE

Elektrik akimindan kaynaklanan 6liim tehlikesi!

Harici elektrik beslemesinin gerilimi, kapali ana salter durumunda da

klemenslerde mevcuttur!

« Herhangi bir ¢calisma yapmadan 6nce harici elektrik beslemesinin
baglantisini kesin.

« Harici genel isletim ve genel ariza sinyalleri (SBM/SSM) icin gerilimsiz kontaklar
(degistiriciler) etkinlestirilebilir.

* Uygun klemensleri baglanti semasina gore baglayin.

= Min. kontak degerleri: 12V, 10 mA

» Maks. kontak degerleri: 250 V, 1 A

6.2.10 Gercek basing gostergesi R
DIKKAT
Harici gerilimden kaynaklanan maddi hasar!
Sinyal terminallerindeki harici voltaj trtine zarar verir.

« Klemenslere dis gerilim baglamayin.

Giincel ayar boyutu gercek degerinin harici bir 6l¢iim / gériintiileme secenegii¢in 0..10 V
sinyal mevcuttur.

0V basing sensorii sinyali 0'a ve 10 V basing sensorii son degderine karsilk gelir.

* Uygun klemensleri baglanti semasina gore baglayin.

m Gosterge basing aralig Voltaj/basing

16 bar 0..16bar 1V=16bar

6.2.11 ModBus TCP baglantisi .
DIKKAT
Harici gerilimden kaynaklanan maddi hasar!
Sinyal terminallerindeki harici voltaj trline zarar verir.

« Klemenslere dis gerilim baglamayin.

Bina yonetim sistemine baglanmak icin ModBus TCP protokolli mevcuttur. Miisteri
tarafindan désenmis baglanti kablolari, kablo baglantilarindan gecirin ve sabitleyin. Devre
kartindaki LAN1 soketi izerinden baglayin.

Asagidaki noktalara dikkat edilmelidir:
 Arayiiz: Ethernet RJ45 fis
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- Fieldbus protokoliinii ayarlama: Etkilesim/lletisim — BMS —Modbus TCP

7 Kullanim

7.1 Kumanda elemanlar Ana salter
« Acik/Kapali
« "Kapall" pozisyonunda kilitlenebilir

LCD ekran

LCD ekran

Geri tusu

LED ark

Baglam mendisii tusu

Dondiirme ve basma tusu

Ana menu

Fig. 13: Ekran yapisi Menii gostergesi

Durum gostergesi

O 0 N O U1 & W N -

Bilgi ve yardim alani

Etkin etkiler

=
o

Ayarlar, kumanda diigmesi donduriilerek veya buna basilarak yapilabilir. Kumanda diigmesinin
sola veya sada donddriilmesi ile meniilerin icinde navigasyon yapilir veya ayarlar degistirilir.
Yesil bir odak, mentide navigasyon yapildigini bildirir. Sari bir odak, bir ayar yapildigini bildirir.

= Yesil odak: Meniide gezinme
« Sariodak: Ayari degistirme

- Ddndiirme i'/. “\}h: Meniilerin secimi ve parametrelerin ayarlanmasi

}

+ Bastirma = : Men etkinlestirme veya ayarlari onaylama

e |
Geri tusuna basildiginda odak tekrar 6nceki odaga doner. Boylece odak bir meni

diizeyi Uiste veya Onceki bir ayara geri doner.

b |
Bir ayari (san odak) degistirdikten sonra degistirilen degeri onaylamadan geri tusuna

basilirsa odak dnceki odaga geri déner. Ayarlanmis deger devralinmaz. Onceki deger
degismeden kalir.

-
Geri tusuna - 2 saniyeden uzun sure basilirsa ana meni goriintilenir ve pompa ana

menii zerinden ¢alistinlabilir.

@ DUYURU
Uyari veya ariza sinyali bulunmuyorsa regtilasyon modiliindeki ekran
gdstergesi, son kumanda/ayardan 2 dakika sonra kapanr.

+ Kumanda diigmesine 7 dakika icinde tekrar basilir veya cevrilirse daha
once ¢ikilan menii goriintilenir. Ayarlara devam edilebilir.

+ Kumanda diigmesine 7 dakikadan daha uzun siire basilmaz veya
cevrilmezse onaylanmamis ayarlar kaybolacaktir. Pompa tekrar
cahstinldiginda, ekranda ana menii gériintiilenir ve pompa ana menii
tizerinden calistinlabilir.

.f Giincel hatalar
f Glincel alarmlar

Fieldbus durumu

BMS
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Ana ekran

Regtilasyon ayari

Etkilesim /iletisim

Sistem

Yardim

Qb

Tab. 2: Ana meni sembolleri

Pompa kapali

Pompa isletimde

Pompa manuel modda calisiyor

Pompada uyari var

Pompada hata mevcut

Pompa, pompa deneme calismasi nedeniyle calismaya basladi

®y|®| [ ®]|®g|®| |

Pompa mevcut degil

Tab. 3: Pompa durumu sembolleri

Alarm etkin

Otomatik isletim kapal

Temel yiik pompasi semasi Kademe etkin

Sabit hiz kontrol modu

Tahrikler kapali

Harici kapali etkinlestirilmedi

Harici hedef deger etkin

D T Ty Q0 €
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7.2 Menii kumandasi

b HOSGELDINIZ - Wilo S2.0-Booster wilo

Dikkat!

Dafmeye basildiinda
Tabrika ayarlan yklenir!

ot}

®
EA

iik ayarlar
(tke, Dil, Kurulum

Dogrudan ana sayfaya
Gegerli ayzriaria baglayin

Fig. 14:ilk ayar meniisii

26

Frekans konvertorii hatasi

“d

.- s\S

’
'
A

Fieldbus etkin

Ekran Fieldbus tarafindan kilitlendi

3

Dona karsi koruma modu etkin

u
-t _*_

-~
'
\

En az bir pompa ¢alisiyor

®

Fieldbus etkin degil

Boru doldurma islevi etkin

Sensor hatasi mevcut

% T

~

Sue

Hedef deder 1 etkin

Hedef deger 2 etkin

Hedef deger 3 etkin

Tesis ¢alismaya hazirdir

Temel yiik pompasi Senkron etkin

Temel yiik pompasi Vario etkin

Sifir miktar testi uygulaniyor

MdECCOLOLB

Tab. 4: Etkiler sembolleri

ilk ayar meniisii
Sistemi ilk isletime alma sirasinda ekrana ilk ayar meniisii gelir.
« Gerekirse dili baglam tusu ile dil ayar mendisii Gizerinden ayarlayin.
ilk ayarlar meniisii gériintiilendiginde, sistem devre disi birakilir.

- ilk ayarlar meniisiinde herhangi bir ayarlama yapilmayacaksa “Fabrika ayarlariyla baglat"
diigmesine basarak meniiden ¢ikin.

Gosterge ana menii geger. Sistem ana menti lizerinden ¢alistinlabilir.

- Sistemi talep edilen uygulamaya uydurabilmek icin, "ilk ayarlar" meniisiinde, ilk isletime
alma sirasindaki en énemli ayarlari (6r. dil, birimler, kontrol modu ve hedef deger) ele
alabilirsiniz.

- Secilen ilk ayarlan “ilk ayari sonlandir" ile onaylayin.

ilk ayar meniisiinden ciktiktan sonra ekran ana meniiye gececektir. Sistem ana menii
tizerinden cahstinlabilir.

Menii yapisi

Reglilasyon sisteminin menii yapisi 3 seviyelidir.
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Fig. 15: Menli yapisi

a Ee
Cahgma noktas:
Defjigken basing
Q Basing: 4,0 bar
Faylag: 20%
QI00%: 12,0 mi/h
1 2 3 4
2 A WA A WA P
Basing: 39 bar
Snbasng 22 bar
Q—@ Sistem durumu Akighu: 47 mith
Regl. gekli: (" Yaninca oimak G ~ 1260,0 W
Esletiem: ) Hedef defier 1 egdn| | = 90.0%
@ Frelduus: <raktil
BLF: 1) senkron Hullamice Developer

Fig. 16: Ana ekran p-v kontrol modunda

a Ee
Galigma noktas:
Basing sabiti
Q Easing: 4,0 bar
i Giincel deferler:
_@ . = : -~ - Basing: 3,9 bar
A WA A A i a0.0%
BLP: 1
n8é i e Kullamce  Developer
Regal, sekll: (!} Yaninda aimak
Egletim: () Heder dafjer 1 etin
@ Freldibus: <=eaktil
BLP: 1) senkran

Fig. 17: Ana ekran p-c kontrol modunda

7.2.1  Regiilasyon ayarlari meniisii

Miinferit meniilerde navigasyon ve ayrica parametre girisi asagidaki drnekte (su eksikligi takip
siiresinin degistirilmesi) agiklanmaktadir:

Her bir ment 6§esinin aciklamasi asagidaki boliimde yer almaktadir. Menti yapisi, yapilan
ayarlara veya regiilasyon cihazinda mevcut olan opsiyonlara gére otomatik olarak uyum
saglar. Tim mentler her zaman goériindr degildir.

Ana menii

« Pompalarin durumu orta alanda goriintiilenir.

« Sag tarafta, secilen kontrol modu icin ilgili hedef ve gercek degerler goriintiilenir.
= Alt alanda, sistemlerin davranisini etkileyen aktif etkiler goriintiilenir.

p-v kontrol modunda, hedef deger belirlenen debiye bagl olarak degistirilir.

p-c kontrol modunda, sistemdeki basing, debiden bagimsiz olarak hedef degerde sabit
tutulur.

|
‘I\ {3} Regiilasyon ayari

Hazir olma durumu

4
Surdcd, Otomatik, Pompa modlar
Hedef degerler R
Basing ayar noktalar ve ilgili parame...
Regiilasyon R
Requl. sekli, PID, BLP
Denetim ayarlari R

Basing, kuru galigma, Pompa arizas, ...
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7.2.1.1 Regiilasyon ayarlari -> Hazir olma
durumu meniisii

| £ .» Hazir olma durumu
\

SOrdcd:
OFF

DOromatik:
Pompa 1 modu OFF
Mod, Hiz

Pompa 2 madu
Mod, Hiz

Pampa 3 madu

Fig. 18: Ayarlar—Hazir olma durumu menii
ogesi

e
| 4 sdriicd, Otomatik

il sarficil, Otomatik
OFF o Takrikler kapatildidinda
highir pormpa galisamas.
OoN
Otamatik devre de
birakldiginda, pomgpalar
Dtomatik yine de manuel olarek
baglatlabilir veys test
EE J dilehilir.
Pompa test calgmasi,
oN otometik sistem devre
i birakildiginda da
=tkindir,

Fig. 19: Ayarlar—Hazir olma
durumu—Tahrikler, otomatik menii 6gesi

o
| 4 Pompa 1 modu

Mod Pompa modu
OFF Kapali, Manuel veya
Oomatik caligma
Manuel modlar ayarlznabilir.
- _ pompanin hizi
ayarlanabilir.
Manuel hiz
‘Otomatik kapatma, harici
100 % kapatma, minimum
basing, kuru galigma ve
sensar hatasi ile manuel

Fig. 20: Ayarlar—Hazir olma durumu—Mod
pompa 1 menii 6gesi

7.2.1.2 Regiilasyon ayarlari -> Hedef
degerler meniisii

| 13 ) Hedef degerler
|

Hedef deger 1 :;d:::’eger'
! gin il parametreler
Paylag:
Hedef deger 2 a0 %
Ikineil deger S
12,0 mish
BLP'nin agilmas: ve kapatiimas:
Start, Stop

Gecikmeler

Fig. 21: Ayarlar—Hedef degerler—Hedef
deger 1 menii 6gesi

28

Tahrikler, otomatik serbest birakma ve her bir pompanin modu icin ayarlar.

Tahrikler icin "ACIK" durumu pompalari serbest birakir, bdylece pompalar otomatik veya
manuel olarak baslatilabilir.

Tahrikler "KAPALI" olarak ayarlanmissa pompa deneme calismasi gerceklestirilemez.

Otomatik icin "ACIK" durumu otomatik kontrolii etkinlestirir, boylece otomatik olarak
ayarlanan pompalar regiilatér tarafindan baslatilabilir ve durdurulabilir.

Otomatik "KAPALI" olarak ayarlanmissa ve tahrikler "ACIK" olarak ayarlanmissa pompalar
manuel olarak veya pompa deneme calistirmasi ile baslatilabilir.

Mevcut her pompa igin ayri bir ment 6§esi mevcuttur.
"KAPALI" ile pompa devre disi birakilir ve pompa test calismasina dahil edilmez.

"Manuel" ile pompa "Manuel hiz" altinda ayarlanan devir sayisinda baslatilir.

Hedef degerler sistemin ¢calismasi icin temel ayarlardir.
Mevcut parametreler secilen kontrol moduna baghdir.
Gecerli degerler sag taraftaki alanda goriintiilenir.

Degerler uyarlanabilir.
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1Y Hedef deger 1

Hedel d=§er $un|ar I;In ayar NOKLEsH
qu:
4,0 | bar 26 bar
Oran: Q%100°deki ayar
Favles noktasing gare Sific
yikte [Q0) ayar noktas:
90 %
Q100%: Onite iin
Qi00% maksimur hacim akisi
120 m*h

Fig. 22: Ayarlar—Hedef degerler—Hedef
deger 1 menii 6gesi

| 4 Hedef deger 2
Hedef deger Txincl ayar nokuasinin ve
anaharlama sreterinin
ayar noktas Zye
ayarianmasi

5,0 | bar
Baglangig- Ginin saati
00:00:01

Bitiy - GOndn saati

00:00; 01

Fig. 23: Ayarlar—Hedef degerler—Hedef
deger 2 menii 6gesi

|5 BLP'nin agilmasi ve kapatiimasi
Start

ELP baglac
0,0 bar
90 | %
BLP durdur:
0,0 bar
Stop
Etkin ayar noklasing
105 % gire degerler

Beklermeden aktif
salismeya gecerken, ilk

Mk pamips sayies pompa says il= beglar.

3

Fig. 24: Ayarlar—Hedef degerler—Temel yiik
pompasini agma ve devre disi birakma menii
ogesi

\ 4 Gecikmeler
BLP off ELP off: Kapatma egidine
ulagilirsa, zaman
gectikien sonra temel
yilk pompasi durdurulur
Ifiine PLP on: Pik yok
pompasini baglatmak igin

10 |s

PLP on

gecikme siresi /fline PLP
aff: Pl yk pampasing
durdurmak igin gecikme
PLP off S

Fig. 25: Ayarlar—Hedef degerler— Gecikmeler

p-v kontrol modunda basing ayar noktasi, sifir akis hizindaki oran ve maksimum debi
degerleri ayarlanabilir.

p-c kontrol modunda sadece basing ayar noktasi degistirilebilir.

2. hedef deger ile baska bir basing ayar noktasi ayarlanabilir.
p-v kontrol modunda, oran ve maksimum debi 1. hedef degerden alinir.

2. hedef deder bir dijital giris veya bir zaman 6n ayari ile etkinlestirilebilir.

Baslatma ve durdurma esikleri géreceli degerler olarak verilir ve aktif hedef degere gore
hesaplanir.

Hesaplanan mutlak basing esikleri sag taraftaki bilgi alaninda goriintilenir.

Sistem calismaya hazir oldugunda ve mevcut basing baslatma esiginin altina distiigiinde
temel yiik pompasi baslatilir.

p-v kontrol modunda, sistemin baslangi¢ esiginin altina diistiiglinde ka¢ pompa ile baslamasi
gerektigini tanimlamak mimkiindiir.

p-c kontrol modunda, her zaman bir pompa ile baslayin. Gergek diistise bagli olarak,
pompalar tekrar kapatilir veya baska pompalar baslatilir.

p-c kontrol modunda, pik yiik pompalarini agmak ve devre disi birakmak igin goreceli
baslatma ve durdurma esikleri ayarlanabilir.

Mutlak basing degerleri aktif hedef degere gore hesaplanir ve sag tarafta goriintiilenir.

Basing esiklerine ek olarak, temel yiik pompasinin devir sayisi diger pompalari agmak ve devre
disi birakmak igin kullanilir.

p-v kontrol modunda parametreler yoktur.

Pompalarin etkinlestiriimesi ve devre disi birakilmasi, enerji tiiketimini optimize ederken
otomatik olarak kontrol edilir.

Yalnizca temel yiik pompasi ¢alisiyorsa temel yiik pompasi icin kapatma esigi asildiktan sonra,
devre disi birakma belirtilen "temel yiik pompasi kapal" degeri kadar geciktirilir.

Bu sirada basing kapatma esiginin altina diiserse temel yiik pompasi durdurulmaz.

Pik ylik pompasi icin her durumda baglanti ve devre disi birakma i¢in bir gecikme s6z
konusudur.
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(" Harici hedef deger

1
Aktivasyon Harici ayar noktasinin
etkinlestirilmesi ve
OFF garantdlenmesi
Ayar noktas! bir analag
ON v giris tzerinden dinamik
olarak da belirlenebilir.
bir analog giris
Girig sinyali tipi araciidiyla.
0-20mA nor:
Haricl ayar noktasi,
aralifina yanlendirilir.
Yani alt akim siniri 0 bar'a

Fig. 26: Ayarlar—Hedef degerler—Harici
hedef deger meni 6gesi

7.2.1.3 Regiilasyon ayarlari -> Regiilasyon

menusu

Reqill. sekll:
v

Temel yiik pompas: segimi yemas:
Kackag, pesum, Vario, Senkron

Fig. 27: Ayarlar—Regiilasyon menii 6gesi

~
| 4 Regil. sekli
Regil. gekli e
sabit basing modu
pc
P
BY v Dedigken basingh calgma
modu meveut hacim
akpina baglh olarak

Sadece sirdciler
kapaliyken
deqisirilebilir.

Fig. 28: Ayarlar—Regiilasyon —Kontrol modu
menu 6gesi

PID

2,0 FID, kentrol davraniging
kesin olarak belirler. P
bilegeni, girdi
cefjigkenindeki
dedigixliklere verilen

03 |s tepkinin gocind belirler.
Defjer ne kader biyikse,
reaksiyon o kedar
giclidir. T bilegen,
kalan artik sapmatarin

00 |s diizeltilmesin etkiler,
Kigiik dederler daha hizls

Fig. 29: Ayarlar—Regiilasyon—PID menii
ogesi

.
| 4 Temel yiik pompasi segimi semasi

Temael yik pompass segimi ...

Katkzd, pesin:
1lk galisan pompa BLF
Kacxap, pewum clmaya devam
etmekredir.
Vario:
Senkron Agilan pompa yeni BLP
haline gelir.

Sadece sirdciler
kapaliyken
deqistirilebilir.

Fig. 30: Ayarlar—Regiilasyon —Temel yiik
pompasi se¢imi semasi menii 6gesi

30

Sistemin isletme basinci degisken olacaksa analog bir giris aracihigiyla belirtilebilir.
Bu fonksiyon Harici hedef deger etkinlestirilerek acilir.

Giris sinyalinin akim araligi ayarlanabilir.

4-20 mA akim araliginda, tel kopmasi kontrolii gergeklesir.

Ayarlanabilir basing arahdi, cikis tarafi i¢in ayarlanan basing sensériiniin araligina karsilk gelir.

Kontrolii etkileyen parametreler ve fonksiyonlar.

p-c ve p-v kontrol modlari ayarlanabilir.
p-c kontrol modunda otomatik kontrol, gercek ve hedef basing arasindaki sapmaya dayanir.

p-v kontrol modunda enerji tiiketimi de dikkate alinir.

Devir sayisi regiilasyonlu sistemlerde, kontrol icin bir PID regdilatorii kullanilir.
P ve | oranlari yerel kosullara gére ayarlanabilir.

D orani ayarlanabilir, ancak 0,0 sn'de birakilmaldir.

p-v kontrol modunda "Senkron" semasi icin kullanilir.
p-c kontrol modunda "Vario" ve "Kademe" arasinda secim yapabilirsiniz.

"Vario", "Kademe" ile karsilastirildiginda daha iyi kontrol kalitesi sunar.
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7.2.1.4 Regiilasyon ayarlari -> Denetleme
islevleri meniisii

| © .» Denetim ayarlan
\

Maksimum basing:
150 %
0,0 bar

mum basing 1/2

Histerezis:
0.2 bar

Maksimum basing 2/2
Gecikme

Maksimurm basing

agilirsa, 10m pompalar

oecikmeli olarak

kapatilir. Toplu anza

mesaji etkinlegtinlir.

Fig. 31: Ayarlar—Denetim ayarlari mentii 6gesi

Minimum basing 1/2
Basing ve histerezis

Minimum basing 2/2
Gecikme ve tepki

15 Maksimum basing 1/2

Maksimum basing Maksimum basing:

0,0 bar
150| %
Basing esidi akir ayar
nokiasng gére
Histerezis nesaptanie, gk
ayildistan sonra,
0,2 bar maksimurm basing

alerrminin sifirianmas:
igin basinon egik ek
histerezis dederinin
altina digmesi gerekir.

Fig. 32: Ayarlar—Denetim
ayarlari—Maksimum basing 1/2 menii 6gesi

\ 4 Maksimum basing 2/2
Gecikme Maksimum basing egidl
agildiktan sonra
pompalar kapatilana
kadar geqen gedxme
sdresi

20 |s

Fig. 33: Ayarlar—Denetim
ayarlar—Maksimum basing 2/2 menii 6gesi

14 Minimum basing 1/2

Minimum basing Maksimurm basing:

0,0 bar
0|%
Basing esidi akir ayar
noktasina gére
Histerezis |»=s¢;..s.mu‘.J Exigin aluna
Siistikten sonra,
0,2 bar minimum basing

alarmnin sifirdanmasi
igin besinon egik arti
histerezisin Gzerine
sikmast gerekir.

Fig. 34: Ayarlar—Denetim ayarlari—Minimum
basin¢ 1/2 menii 6gesi

14 Minimum basing 2/2

Gecikme Minimum basing esidinin

aluna ﬂGﬁLEIk[en sonra
20 |5 minimum basing hatasi

olugana kadas gegen
gecikme siiresi.

Ramlcelyas Tepki: Pompalar
galigmeys devam ederse,
‘anaylanir. Pompalar

Devam et durdurulurss, hata

manuel clarak
anaylanmalichr.

Fig. 35: Ayarlar—Denetim ayarlari—Minimum
basing 2/2 menii 6gesi

Denetleme fonksiyonlari, sistemlerin onaylanan aralikta ¢alismasini saglar.

Bagil basing esigi gecerli hedef degeri ifade eder.
Karsilik gelen mutlak deger sa§ tarafta gorintilenir.

Asir basing alarmi tetiklendikten sonra, maksimum basing alarminin sifilanmasi i¢in basincin
esik eksi histerez degerinin altina diismesi gerekir.

Maksimum basincin asilmasi, "Gecikme"de ayarlanan degere gore tiim pompalarin gecikmeli
olarak kapatilmasina yol acar.

Bagil basing esigi gecerli hedef degeri ifade eder.
Karsilik gelen mutlak deger sa§ tarafta gorintilenir.

Esigin altina diistiikten sonra, alcak basing alarminin sifirlanmasi icin basincin esik arti
histerez degerinin tizerine ¢itkmasi gerekir.

Minimum basincin altina diisiilmesi, ayarlanan degere gore sistemin gecikmeli bir tepki
vermesine yol agar.

Pompalar calismaya devam ederse hata otomatik olarak onaylanir.

Pompalar durdurulursa hata manuel olarak onaylanmaldir.
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\ 4 kuru calisma 1/2
Gecikme Kuru galigmanin tespic
edilmesinden ve gecikme
15 |s sdresinin song
ermesingen sonra alarm
" Letikienir,
Yeniden Baglat i
Kuru galigma ortadan
3|8 katdinidiginds, sistem
alarmi sifirlamadan Gnee.
yenicen baglstma
siiresinin gegmesini
bekler.

Fig. 36: Ayarlar—Denetim ayarlari—Kuru
calisma 1/2 menii 6gesi

9 kuru calisma 2/2

Alarm esigi Kuru galigma tespiti, an
Dasln; sensdrd
1,2 | bar araciliiyla
gergeklestirilir, Kury
i saligma alarmy, alarm
Esigil sifirla esifinin altina
dnyEldagande ve
1,5 bar gecikme siresi

doldugunda tetiklenir.

Alarm, sifirlama egidi
agidhictan ve yeniden

baslatma gecikmesi sons
erdikten sonra sifirlanr,

Fig. 37: Ayarlar—Denetim ayarlari—Kuru
calisma 2/2 menii 6gesi

| 4 Pompa arizasi
Gusikme Kiga sdreli hatalan
bastirma igin pompa
40 s hatasinin
algilanmasindan alarmin
tetiklenmesine kadar

Unsybaad, secen gecikme siresi.
Manuel Pompa hatasimn manuel
weya ctomatik olarak

enaylanmayacagin
belirleyin,

Fig. 38: Ayarlar—Denetim ayarlari—Pompa
arizasi menu 6gesi

| 4 Sistem baslatma

Sistem baglatma bastrma Birkag Gnite ayni anda

gahisuridiginda pik

3 |s aksmlzardan kaginmak igin
it keynadi spidikian
sanra ik pompa
saligtilana kadar ek
bekleme sdresi.

Fig. 39: Ayarlar—Denetim ayarlari—Sistemin
baslatilmasi ment 6gesi

7.2.1.5 Regiilasyon ayarlan -> ilave ayarlar
meniisii

| & b Hlave ayarlar
|

T Emme igletimi:
Emme igletimi OFF

A

Emme modu, kuru

Pompa test galigmasi 1/3 salisma Lespiinden sanra
derhal yeniden

Aktivasyon, Haricl Kapah igin
e Pols baslatmay) etkinlegtirir.

Pampa test galigmasi 2/3
Aralik, Test suresi, Hiz

Pampa test galiymasi 3

Kilifleme Sires: - Baglangig ve Bitiy m

Fig. 40: Ayarlar—ilave ayarlar menii 6gesi

32

Kuru ¢alisma korumasi, sensor ve istege bagl bir basing anahtari aracilidiyla 6n basinci izler,
her zaman etkindir ve pompalar korumaya yarar.

Alarm, ayarlanan siireye gore bir gecikme ile tetiklenir.

Basing tekrar kuru calisma esiginin tizerine ¢iktiginda ve ayarlanan yeniden baslatma
gecikmesi sona erdiginde, pompalar yeniden baslatilir.

Kuru calisma algilamasi icin ayarlar 6n basing sensorii lizerinden yapilir.
Alarm esigi asilmissa ve gecikme siiresi dolmussa kuru ¢alisma alarmi tetiklenir.

Sifirlama esigi asildiktan ve yeniden baslatma gecikmesi gectikten sonra alarm sifirlanir.

Kisa siireli anzalan bastirmak i¢in, pompa arizasinin tespitinden alarmin tetiklenmesine kadar
gecen gecikme stresi ayarlanabilir.

Pompa hatalarinin manuel veya otomatik olarak onaylanip onaylanmayacagi ayarlanabilir.

Pompa hatasi diizeltildiginde, sistem otomatik onay ile kendini yeniden baslatabilir.

Birkac tesis ayni anda calistinldiginda pik akimlardan kaginmak icin gii¢ kaynagi agildiktan
sonra ilk pompa calistirilana kadar ek bekleme siiresi ayarlanabilir.

Sistemin uzun siire sorunsuz calismasi ve yerel kosullara adaptasyon icin pompa bakimina
yonelik diger fonksiyonlar.
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"Emme isletimi”, kuru ¢alisma alarminin onaylanmasinin ardindan, ayarlanan yeniden
baslatma siiresini dikkate almadan derhal yeniden baslatmay: etkinlestirir.

| o e
\ 4 Emme isletimi

Aktivasyon Emrme modu, kuru Bu mod, basing liretiimeden énce pompalarin suyu emmesi gerekiyorsa 6n tankl sistemler
4alisma Lespitinden sonra
derhal idds it HH
OFF M| e . 16IN faydaliolabilir.

oN

Fig. 41: Ayarlar—ilave ayarlar—Emme isletimi

menu 6gesi

Uzun siire kullanim disi birakmayi 6nlemek icin periyodik bir deneme calismasi
etkinlestirilebilir.

WP
| 4 Pompa test calismasi 1/3

Aktivasyon e " P " o .
ot i Pompa deneme calismasinin "Harici kapali” kontagi acikken de gerceklesip
ofE il v gerceklesmeyecedgi belirlenebilir.
oN ' Fanksiyonun hariel

sl IR Bir pompa test ¢calismasi zamanina ulasildiginda, bir pompa baslatilir.
Harici Kapalh igin . . .
Bir sonraki deneme ¢alismasi sirasinda farkli bir pompa baslar.
OFF s

anN

Fig. 42: Ayarlar—ilave ayarlar—Pompa
deneme calismasi 1/3 menii &gesi

"Aralik”, sistem otomatik kontrol tarafindan baslatiimamissa iki pompa deneme calismasi
arasindaki suireyi belirler.

e
| 4 Pompa test calismasi 2/3

ikl Arali "Test siiresi" deneme calismasi sirasinda pompanin calisma siiresini belirler.
Ikl deneme ¢aligurmasi
6,0 | h arasindzki sire. " . " .
Test screst Devir sayisi" deneme ¢alismasi sirasinda pompanin hizini belirler.

Test galgurmas sirasinda

ot plragt pompanin galigms
sdresi.
als Huz:
Test calgtirmasi igin hiz.
Hiz
60 %

Fig. 43: Ayarlar—ilave ayarlar—Pompa
deneme calismasi 2/3 menii 6gesi

"Pompa deneme calismasi” bastinlabilir.

| s e . . . . o
| Y Pompa test calismasi 3 Guinliik siire, bekleme siiresinin baslangici ve bitisi ile tanimlanabilir.

Kilitleme siiresi - baglangig Pompa test calsmasinin

00 00 00 yapilmamast gereken
s aralik,

Kilitleme siiresi - bitig

00:00: 00

Fig. 44: Ayarlar—ilave ayarlar—Pompa
deneme calismasi 3/3 menii 6gesi

Daha uzun durma siirelerinden kaginmak igin, her zaman aktif olan pals degisimine ek olarak
donglisel bir deneme calismasi etkinlestirilebilir.

| o —
| 4 Pompa degisimi

Aktivasyon Dangsel pompa Pals degisimi, temel ylik pompasi durdurulduktan sonra gerceklesir.
gedigimi ite dedigim, BLP
I Gresil e e o . . o . we o . . .
ot a2 e aina Pals degisiminin aksine, déngiisel pompa degisimi temel yiik pompasi calisirken gerceklesir.
oN v sirasinda gerqekleir.
Aralik, bir pempanin
saligme sOresini Lanimiar.
Aralik
10 h

Fig. 45: Ayarlar—ilave ayarlar—»Pompa
degisimi menii 6gesi
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|
\ 4 kontrol modu 1/2

hamril i tid Kontrolr medunun
etkinlestiriimesi ve
OFF analog giris igin akim

aralidinin segilmesi
ON v

Girig sinyali tipi

4-20mA

Fig. 46: Ayarlar—ilave ayarlar—Kontrol
modu 1/2 menii 6gesi

e
\ 4 kontrol modu 2/2

Pampa madu Eir veya 1am gompalarin

kontrold secileodlir.
Bir pompa o Birkag pompa ile kantral
Vario gemasine Lakip

Tam pompalar eder.

Fig. 47: Ayarlar—ilave ayarlar—Kontrol
modu 2/2 menii 6gesi

| & Y .
\ 4 Sifir miktar testi 1/3

Aktivasyan Sifir akig testinin
etkinlegtirilmesi

OFF
Aralik:
oN o ki sifir akig esti
arasindaki sdre
Aralik
60 s

Fig. 48: Ayarlar—ilave ayarlar—Sifir miktar
testi 1/3 menii 6gesi

| & < »

\ 4 Sifir miktar testi 2/3

Stresi Byar nokias dedjigim

siiresi

30 |s

Sifir akig Lesti sirasinda

Basing degigimi :«I:::?kmu bl

0,2 bar AL sifir akig et icin
izin verilen aralik (ayar

Bant genigligi roktes: +- bant genisligi)

0,2 bar

Fig. 49: Ayarlar—ilave ayarlar—Sifir miktar
testi 2/3 menii 6gesi

| & s 3
\ 4 Sifir miktar testi 3/3
Limit deger - Aktivasyon Akrivasyon:
BELP'nin huzi limit hizin
95 | % altina digerse sfir limit
‘Lestini etkinlegtirin
Limit deder - Yantem SR

Basing artig) veya digdyd
65 % igin hiz sinemn

Fig. 50: Ayarlar—ilave ayarlar—Sifir miktar
testi&nbsp;3/3 menii gesi

34

"Kontrol modu" bir analog giris araciliiyla bir veya tiim pompalar icin devir sayisi regiilasyonu
saglar.

"Kontrol modu" etkin oldugunda, otomatik kontrol devre disi birakilir.
Akim araligi secilebilir.

4-20 mA ile girisin tel kopmasi kontrolli miimkiinddir.

Bir pompanin veya tiim pompalarin kontrolii secilebilir.

Birka¢ pompa ile kumanda diizeni "Vario” semasini takip eder.

Kapatma basincina ulasiimadiginda, sadece tek bir pompa calismaya devam ettiginde ve artik
diisiis gerceklesmediginde sistemin kapatiimasi igin "sifir miktar testi" kullanihr.

Fonksiyon etkinlestirilebilir.

Aralik, 1. test sistemin kapanmasina yol agmadiysa iki sifir miktar testi arasindaki siireyi
tanimlar.

"Sure", sistemin sifir miktarlar icin degistirilen basing ayar noktasina ulasmasi gereken
maksimum sireyi tanimlar.

"Basing degisimi” sifir miktar testi icin basing ayar noktasini hesaplamak icin kullanilir.

"Bant genisligi", mevcut basinci test icin sabit bir basin¢ta tutmak icin bir basing araligi
tammlar.

Basing bu aralikta tutulursa basing sabit olarak tanimlanir.

Temel yiik pompasi devir sayisinin alt siniri, sifir miktar testinin gerceklestirilecegi sekilde
ayarlanir.

Artan veya azalan sifir miktar testini secmek icin sinir deger.

Temel yiik pompasinin devir sayisi daha yiiksekse basing, aksi takdirde artan sifir miktar
testi diisiiriiliir.
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"Boru doldurma islevi”, basing darbelerini azaltmak amaciyla montaji giivenli bir sekilde

- - -
| & porii daliuim Tonksi: 472 doldurmak icin kullanilir.
Aksiasgon i "Boru doldurma islevi" sistemin devreye alinmasi ve yeniden baslatiimasi sirasinda etkindir.
OFF etkinlegirilmesi . “ e - o
Boru sistemi bir veya tiim pompalarla doldurulabilir.
oN o Boru doldurma igevinin
bir veya 10m pompalarls
gerceklestirilip
Pompa modu gergeklestirilmeysceginin
segilmesi.
Tam pompalar

Fig. 51: Ayarlar—ilave ayarlar—Boru
doldurma islevi 1/2 menii 6gesi

Mevcut basing ayarlanan baslangi¢ basincinin altinda oldugunda, boru doldurma islevi

_ . L
| ¥ Boru dolum fonksi. 2/2 etk|n|e§t|r|I|r.
Makximurn:es Boru dolum fanksl Basing yukarida belirtilen seviyeyi tekrar asana ve/veya azami boru doldurma calisma siiresine
| 1800} s seswysatsk sl (qyarlanabilir) ulagilana kadar sistem bu durumda calismaya devam eder.
Baglangig basine: B P inge) . I .
PR e Bunun ardindan regtilator tekrar otomatik modda calisir.
3,0 bar qahukduldum?ak igin

borw doldurma e
etkinlestirilebilir, “Yavas®
we “huzl” medlar arasindz
bir ayrm yapilabilic.

60 % Boru daldurma ijevi

etkinlestirilirse, sistemin

Hiz

Fig. 52: Ayarlar—ilave ayarlar—Boru
doldurma islevi 2/2 menii ogesi

Durgunluk izleme p-v kontrol modunda mevcuttur.

g . . . . .. . o
| Y Durgunluk Fonksiyon aktifse 3 giin icinde sistemden en az belirtilen miktarda su pompalandigi kontrol
Aktivazyon Durgunluk izlemenin edilir.
etkinlegtirilmesi
ot M soseagane  Belirtilen miktar sistem tarafindan tasinmazsa bir durgunluk uyarisi olusturulur.
oN pompalanacak minimurm
- EEe Bu durum sistemin ¢alismasini etkilemez.
Minimum su miktars
0,0 m¥/h

Fig. 53: Ayarlar—ilave ayarlar—Durgunluk
menu 0gesi

7.2.2  Etkilesim /iletisim meniisii [
| = Alarmlar

Bu tabloda, mewvcut olan

tum guncel hatalar
Aktif rahatsizhklar listelenir.

Mevecut alarmlar

Onaylamak

alarm gegmigi
Gecmigte yaganan aksakliklar

Alarm sikhiklar:
Ariza sayisi
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7.2.2.1 Etkilesim /iletigsim -> Alarmlar
meniisii
Menii, sistemin mevcut ve dnceki alarm ve uyarilarinin genel bakisini icerir.

| % b Alarmlar

- — Bu tabloda, mevcut olan
R =y tOm guncel hatalar
Aktf rahatsiziiklar listelenir.

Onaylamak

alarm gegmisi
Gegmiste yaganan aksakliklar

Alarm sikliklart
Ariza sayisi

Fig. 54: iletisim — Alarmlar menii 6gesi

"Glincel alarmlar” glincel olarak sistemde mevcut olan hatalari ve ortaya ¢ikma zamanlarini

i = :
| 7 Mevcut alarmlar gosterlr.
e L LeEi i e Sinirsiz isletme saglamak icin hatanin nedeni ortadan kaldirnimalidir.
praEs MesoutIur. Sebepfer
dizeltiimedidir.

Fig. 55: iletigim —Alarmlar — Giincel alarmlar
menu 6gesi

Alarmlar manuel olarak onaylanabilir.

¥, . .
| | onaylamak Manuel onay tiim etkin alarmlari onaylamaya calisir.

Onaylamak WManuel onay tim akuf

A e Nedeni ortadan kaldinimamis alarmlar etkin kalir.
kamnlmalmqalaamlur

Ever akaif kalir.

Fig. 56: iletisim — Alarmlar »Onaylama menii

6gesi
Son 13 alarmin listesi (mevcut ve giderilmis alarmlar).
| 47 0
\ | alarm gegmisi
hata Tarih ve saat
# Slstemde meydana gelen
E40.0 Basing sensdrd ;;25]5."2;55:’09 s0n 13 hata, Bu llste,
- & halihazirda dazeltilmig
E6Z.0 kuru galigma 20230509 BiA Ry
06:52:29 TR
EB0.0 Ydksak basing 2023/04/09 el )
16:18:37
E61.0 Digdk basing 202302115
15:36:26
E6Z.0 kuru galigma 2023/01/01
13:23:45
E40.0 Basing sensdrd 202211022 ~
091241
E62.0 kuru galiyma 2022/06/14

Fig. 57: iletisim — Alarmlar—Alarm ge¢misi
menii 6gesi

Alarm basina ariza sinyali sayisI.

| 7" Atarm sikiiklars Hangi hatanin siklikla meydana geldiginin acik¢a belirlenmesi.

hata Frekans
E40.0 Basing sensdrd 0
E40.2 On basing sensdrd 0
E43.0 Haricl hedef defjer
ES40 CAN

E60.0 YOksek basing
E61.0 Disdk basing
E620 kuru galigma
EBD.1 Pomga 1

EBO.2 Pampal

EBO3 Pompa3

Bu tablo belirll hatalarin
ne siklikia meydana
geldigini igerir.

E109.0 Harici alarm
E70.1 FPD Pompa 1

CoocoocomMowao

Fig. 58: iletisim —Alarmlar— Alarm sikliklari
menu 6gesi
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L
\ 1 Harici alarm 1/3

Aivsrn Harid alarmin
i etkinlegtirilmes]
OFF
Harici sinyali sifirladikian
oN v sonra olomatik ssfirlama
weya manuel onay
arasinda secim yapmak
Onaylamak mim&danddr.

Manuel

Fig. 59: iletisim — Alarmlar —Harici alarm 1/3
menu 6gesi

a s

\ | Harici alarm 2/3
Gecikme Kook Bozukiuklan
bastirmak igin sinyalin
5 |s wygulanimasi ile hata
L mesajinin tetiklenmesi
Sadece pampa galigirken arasindaki gecikme.

“Sadece pompa

OFF o galgirken”, ilemenin her
zaman mi yoksa sadecs
oN pompa galiicken mi sktif

alacagini belirler

Fig. 60: iletigim —Alarmlar —Harici alarm 2/3
menl 6gesi

a
\ | Harici alarm 3/3

Yan Ddgen veya ydkselen bir
kenarla, harici alarmin

digmek [1->0] < airig agik veyz kapals
oldudunda hata szl
yilkselen [0->1] meeuttur.

Reaksiyon: Sonraki bir

Reaksiyon pompa Uyar s olugturur
we Durdur bir pampa

Stap

Fig. 61: iletisim — Alarmlar—Harici alarm 3/3
menu 0gesi

\ | Harici pompa alarmi 1/3

Aktivasyon Harigi pormpa alasminin
r etkinlestiriimesi
OFF
Harici siryall sifiladikian
oN v sonra olomatik ssfirlama
wetya manuel anay
arasinda secim yapmak
Onaylamak mamiindir.

Manuel

Fig. 62: iletisim — Alarmlar—Harici pompa
alarmi 1/3 menii 6gesi

| 4~ T

\ | Harici pompa alarmi 2/3
Gecikme Kook Bozukiuklan
bastirmak igin sinyalin
5 |s wygulanmasi il hata
L mesajinin tetiklenmesi
Sadece pompa galigirken i sl

“Sadece pompa

OFF o galgirken”, ilemenin her
zaman mi yoksa sadecs
oN pompa galiicken mi sktif

alacagini belirler

Fig. 63: iletisim — Alarmlar—Harici pompa
alarmi&nbsp2/3 menii 6gesi

Harici alarm dijital bir PLC girisi tizerinden kumanda edilir.

Sinyal tiirti ayarlanabilir.

Harici alarm sona erdikten sonra otomatik sifilama veya manuel onay arasinda se¢im yapmak

mimkinddr.

Kuglik arizalan sonlandirmak igin, alarmin uygulanmasi ile ariza sinyalinin tetiklenmesi
arasindaki "gecikme"” ayarlanabilir.

"Sadece pompa calisirken”, denetlemenin her zaman mi yoksa sadece pompa calisirken mi
aktif olacagini belirler.

"Diisen" kenar ile harici alarmin girisi acik oldugunda hata sinyali mevcuttur.

"Yiikselen" kenar ile harici alarm girisi kapandiginda hata sinyali mevcuttur.

Harici pompa alarmi, pompa basina ek bir alarm girisidir.
Giris acildiginda alarm bir gecikme ile tetiklenir.
"Devam" reaksiyonu bir pompa uyarisi olusturur.

"Durdur” reaksiyonu bir pompa hatasi olusturur.

Alarm tetiklenene kadar "Gecikme" ayarlanabilir.

Sadece pompa calisirken alarm denetleme veya pompanin siirekli izlenmesi.
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"Disen" kenar ile harici alarmin girisi agik oldugunda hata sinyali mevcuttur.

| [ Harici pompa alarmi 3/3 "Yiikselen" kenar ile harici alarm girisi kapandiginda hata sinyali mevcuttur.
Yan i Z . .
e’ "Devam" reaksiyonu bir pompa uyarisi olusturur.
Sl
oldugu haLa sii " " . .
e el Durdur” reaksiyonu bir pompa hatasi olusturur.

Reaksiyon: Sanraki bir
Reaksiyon pompa Uyar s olugturur
we Durdur bir pampa

Stop

Fig. 64: iletisim — Alarmlar—Harici pompa
alarmi&nbsp;3/3 menii 6gesi

7.2.2.2 Etkilesim /iletisim -> Diyagnoz ve
olciim degerleri meniisii
Sistemin calismasi hakkinda degerlendirme icin regtilasyon cihazi, durumlar ve dl¢iilen
| © b Teshis ve slsilen degerler degerler hakkinda bilgiler.

Pararmetrelerin trend
gsterimi basing, &n
Basi 5 Basing, ayar nokLas

Diyagram basine:

Tablo iglem dederleri
Basing, &n basing, ayar noktas)

Diyagram hiz
Hiz. Galigan pompalar

Akiy hizi diyagrami

Fig. 65: iletisim — Diyagnoz ve 6l¢iim degerleri
menii 6gesi

Gecmis dakikalardaki 6n basing ve son basincin goriintiilenmesi.

¥
|\ | Diyagram basinc
160

15439 15428 154347 15447
pressure [l Prepressure [l Setpoint

Fig. 66: iletisim — Diyagnoz ve 8lciim
degerleri—Basing diyagrami menii 6gesi

Gecmis dakikalardaki 6l¢ctim degerlerinin sayisal degerler olarak goriintiilenmesi.

\ | Tabloislem degerleri

Zaman ©On basingBasing Ayar no
mar] [bar] [bar]
1.6 40 40
1.7 41 4.0
1.6 40 4.0
1.7 40 40
1.8 41 40
1.6 42 40
L7 41 40
19 40 40

10:4%:32 0 40 40

Fig. 67: iletisim — Diyagnoz ve &lciim
degerleri—Proses degerleri menii 6gesi

Son dakikalardaki pompa hizinin gegmisi.

\ | Diyagram hizi

100/
800 —
&0,
404
204 T
04
15439 154328 154347 15447
speed (%) Bl Pumps (n=10]

Fig. 68: iletisim — Diyagnoz ve 8lciim
degerleri—Devir sayisi diyagrami mentii 6gesi
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Son dakikalardaki tahmini debinin ge¢misi.

v
\ 1 Akis hizi diyagrami

2007

oot
15430 TS4%2E 154347 15447
Flow [m/h]

Fig. 69: iletisim — Diyagnoz ve &lciim
degerleri—Debi menii 6gesi

Tahmini toplam tiiketimin yani sira son iki yihn aylk tiiketiminin goériintiilenmesi.

V.
\ | Enerji tiiketim tablosu

ay Tilketim Toplam takesmin yani
Sumime 15710.90 sira son ki yilin ayhik
062023 672, 701N wakeniminin

052023 2030 WA sGrontalenmesi
0452023 772,30 kWh

03203 874,10 K

022033 832,00 KWh

01023 977,50 KWh

1272022 1242,30 kKW

1172022 932,70 kWh

102022 778,40 kWh

a2z 6E260KWh -

082022 572,30 kWh

7022 477,70 KWh

Fig. 70: iletisim — Diyagnoz ve 8lciim
degerleri—Enerji tliketimi tablosu menii
ogesi

7.2.2.3 Etkilesim /iletisim -> BMS meniisii

Bina yonetim sistemi arayuizii icin menu
|

| £ .» BMS
1
WMod SBIM:
Pompa galgiyor
Mod S5M:
Modbus yikselen [0-x1]
Aktivasyon
o Toplu galigma messj ve
ol ariza messji igin
Melbug 3 siriglerin
Veri yolu yazma erigimi, Slave Kimligi konfiglrasyonu
Madbus TCP 1/2

Fig. 71: iletisim—BMS menii &gesi

"SBM" igin "Hazir olma durumu® (regiilasyon cihazi calismaya hazir) ve "Pompa galisiyor” (en
\ 9 sem az bir pompa calisiyor) arasinda secim yapabilirsiniz.

Mod SBM

“Bekleme" (salt sistemi

Hazir olma durumu galigmaya hazir) ve H H e
e kalkan dis) arasinda se¢im yapilabilir.
arasinda segim
yagabilirsiniz
Mod S5M
SEML:

Z Negatif mantik (hata
o thyrmwis {1-101 durumunda digen

. . kenar] veya pazitif
yikselen [0->1] b mantik (hata durumunda

yiikselen kenar) srasnda

Fig. 72: iletisim —BMS —SxM menii 6gesi

Ethernet tabanl veya seri Modbus arayiizii etkinlestirilebilir.

e e . o
| | Modbus Arayliziin 6zel ayarlar yapilabilir.
Aktivasyon Medbus TCP Ethernet Labanli veya seri
r Modbus araydzd
OFF etkinlestirilebilir. Baha
sonra Gzel ayarlar
oN v yagilakilic,

Aktivasyon Modbus RTU

OFF

oN +

Fig. 73: iletisim —BMS —Modbus menii 6gesi
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Modbus i¢in "Yedek pompa kimligi" ayarlanmalidir.

a e o
. | Modbus2 Bus yazma erisimi engellenebilir.

Veri yoluyazma erigimi e . . .
Bus yazma erisimi engellenirse veri noktalari yalnizca okunabilir.
OFF v

oN

Slave Kimligi

10

Fig. 74: iletisim —BMS —Modbus 2 menii

ogesi
DHCP etkinlestirilirse ag ayarlar agdaki bir DHCP sunucusundan istenir ve manuel olarak
|7 Modbus Tcp 172 giriimez.
; DHCP
OFF v
| OoN

Fig. 75:
iletisim —BMS —Modbus&nbsp; TCP&nbsp;1
menu 6gesi

IP adresi yalnizca WCP web sayfalari tizerinden yapilandirilabilir.

: | 7" Modbus Tcp 272
: 1P adrasi
0 0(. 0.0
Alvag maskesi
0.l0(.0|0
Ag gegidi
0000

Fig. 76: iletisim —BMS —Modbus TCP 2 menii
ogesi

"Arayiiz": "izole", Modbus RTU veya BACnet MS/TP secenegi icin tasarlanmistir.

| i . C wng: e
. | { Modbus RTU 1/2 Izole edilmemis" Wilo dahili kullamim ayaridir.
: Arayiz

Modbus RTU icin "Baud hizi" ve WCP'nin arayiizleri secilebilir.

izole edilmemis

izole arayiiz icin Modbus RTU secenegi gereklidir.

Baud hizi

9600

19200 +

Fig. 77: iletisim —BMS —Modbus RTU 1 menii
ogesi

"Parite” ("cift", "tek", "yok") ve durdurma bitlerinin sayisi (1 veya 2) ayarlanabilir.

|
| | Modbus RTU 2/2
: Egitlik

a5t

Cronosm i Gt

o
I

Fig. 78: iletisim —BMS —Modbus RTU 2 menii
ogesi
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7.2.2.4 Etkilesim /iletisim -> Ekran
ayarlar meniisii

| £ b Ekranayarlan

Uygun erigim naklarin
elde exmek igin kullanicys
umu Kapat degigtirme imkan

Dil
[tk Dl

Tarih ve saat 1/2
Tarih. saat

Tarih ve saat 2/2

Hafta igi

Fig. 79: iletisim — Ekran ayarlar menii 6gesi

\ 1 Girig
parcla Slfre girkgl:
LA RES Dénddrme ile karakier
segimi
oturumu Kapat Dizel karakierler:
1 Girlgi onaylayin
Ever Oiturumun kapatimes:

kullancr 15 okurma
erigimiyle etkinlestirir,

Fig. 80: iletisim —Ekran ayarlari— Girig menii
ogesi

Ulke:
Almanya

Fig. 81: iletisim —Ekran ayarlari—Dil menii
ogesi

e
| 7 Ulke

Germa
CH - Swirzerland 2

C5 - Serbia
CY - Cyprus

€Z - Czech Republic

Fig. 82: iletisim — Ekran ayarlari— Ulke menii
ogesi

Turkish
en - English

de - German
fr - French
es-Spanish

ru = Russian

Fig. 83: iletisim —Ekran ayarlari—Dil menii
ogesi

Sifreler, kullanici dili, tarih ve saat ve LCD ayarlar ayarlanabilir.

Girig tizerinden farkh kullanicilar ve dolayisiyla yetki seviyeleri secilebilir.

"Kullanicr 1" (sifre "1111") varsayilan kullanicidir ve okuma haklarina sahiptir.

"Kullanicr 2" (sifre "2222") normal ¢alisma parametreleri i¢in ek yazma izinlerine sahiptir.

istenen dilin secimi ve sistemin bulundugu iilkenin ayar.
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Tarih ve saat gostergesi ve ger. diizeltilmesi.

| 1 Tarih ve saat 172 "Kaydet" eylemi ile ayarlanan tarih ve saat kabul edilir.
Tarih

1).1.70
giindn saati

00:00: 00

Eylem

Yikle

Fig. 84: iletisim — Ekran ayarlan— Tarih ve
saat 1/2 menii 6gesi

Tarihten kaynaklanan haftanin giiniintin gériintiilenmesi.

W
\ | Tarih ve saat 2/2
Hafta igi

Pazartesi
Sal
Gargamba

Pergembe

Fig. 85: iletisim —Ekran ayarlari—Tarih ve
saat 2/2 menii 6gesi

Bir digmeye basmadan parlakhgi ve zamani ayarlamak icin 6n ayarlar, ardindan ekran kullanici

| 4 enyayattan girisi olmadan kararir.
Zaman s/ Zaman asimi: Ariza sinyalleri goriintiilendiginde ekran kararmaz.
Arka gdin kapatlmasi
120 |s
Parlaklik
45 %

Fig. 86: iletisim —Ekran ayarlari—LCD ayarlari
mendusi

7.2.3  Sistem meniisii

Pompa R
Kurulum, Istatistikle

Sensérler R
Olgim aralid, tipi, yaniti

Frekans déndgtdrdcd R
Limit degerleri, Rampalar

Bakim

4

Pano datasi, Sistem wverileri, Servis bil...
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7.2.3.1 Sistem -> Pompalar meniisii

| 28 .» Pompa

Pompa ader:
Kurulum 4

Maks. galigan pompalar:
3

istatistikler 1/2
Galgma surest, dongu

Istatistikler 2/2
Hiz. Gig

CAN Acil durum operasyonu
Reeaksiyan, Hiz

Fig. 87: Sistem —Pompalar menii 6gesi

| Kurulum
Pompa adet Sistermnde Dulunan
pOMpa sayis:
4
Ay anda calgan

Maks. calisan pompalar Kalan pompalar yadek
3 pompalardir.

Fig. 88: Sistem —Pompalar— Kurulum menii
ogesi

maksimum pompa sayisi.

" istatistikler 1/2
sistem Galgma slireDéngi
1]

Cihaz 16853 )

Pompa 1 4001 156
Pompa 2 3997 160
Pompa 3 3995 159
Pompad 4002 181

Fig. 89: Sistem—>Pompa|ar—>istatistik 1/2
menu 0gesi

istatistikler 2/2

Slstam Hiz Glig
[1/min] W]
Pompal 000 4,000
Pompa 2 83.20 631,000
Pompa 3 82,60 628,000
pompad 0,00 4,000

Fig. 90: Sistem—Pompalar —istatistik 2/2
menii 6gesi

14 cAN Acil durum operasyonu

R lyn Durduruidugunda,
pompa durdurulur.
Devam ederken, pompa

Devam et agafuda belirtilen hizds

-t kontrol modunda
salismaya devam eder.

Hiz

50 %

Fig. 91: Sistem —Pompalar— CAN acil isletim
menu 6gesi

Kullanilan pompalar i¢in ayarlar ve veriler.

Sistemde kurulu olan pompa sayisi.
Ayni anda ¢alisan maksimum pompa sayisi.

Kalan pompalar yedek pompa olarak islev gordir.

Regiilasyon cihazi ve pompai¢in ¢alisma siiresi verileri.

Her pompa icin giincel devir sayilar ve hesaplanan glic.

Regiilasyon cihazi ve pompa arasinda bir iletisim sorunu olmasi durumunda geri doniis ayari.
Ayar, regiilasyon cihazinin erisimi durdugunda pompanin davranisini belirler.
"Dur" durumunda pompa durdurulur.

"Devam"” durumunda, pompa asagida belirtilen devir sayisinda n-c kontrol modunda
calismaya devam eder.

Devir sayisi, daha sonra pompanin HMI'sinda degistirilebilir. Reglilasyon cihazi ile iletisim
yeniden kuruldugunda, regiilasyon cihazi pompanin kontroliini devralir.
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Pompa veri seti

Referans pompasi:
Pompa 1t

Pompa 2

Pompa 3

Pompa 4
Versiyon:

Paylag Tavsiyel

Q 100% Mawsiye):
Miaksimum hacim akeg:
Ml eafe:
Maksimum kafa:
Maksimum hiz:

U

ok

ok

ok

ok

U

0%

0,00 m*/h
0,00 m*/h
0,00

0,00 v
L]

Fig. 92: Sistem —Pompalar—Pompa veri seti

menu o6gesi

7.2.3.2 Sistem -> Sensorler meniisii

| 28 b Sensbrler

Sensdr dlgim arahg

B afi

Sensér tipi
Basing tarafi

Sensér yamiti
Basing tarzfi

Sensér algim aralig
Emme tarafi

Sensdr Gigdm arahgi:
0-6 bar

Fig. 93: Sistem —Sensorler menii 6gesi

Sensar élgim arahgr

0-10 bar
0-16 bar
0-25 bar

0-40 bar

0-6 bar v

r’.. = o =
\ | Sensér dlgiim arahdg

Sensdir dlglim aralii

{Badil) basing ve dn
basing sens&randn
Blgim arald sadece
siricaler kapaliyken
dedigtirilebilir.

Fig. 94: Sistem —Sensorler —Sensdr dlgiim

araligi menii 6gesi

| *{ Sensbr tipi

Sinyal tipi

4-20mA

Sinyal tipi

Analog girlg igin akim
araliinin segimi.
0-20maA ve 4-20mA
arasinda secilebilir.

Basing sensdrindn
elektrik sinyali tipi sadece
sdriicdler kapaliyken

deqisirilebilir.

Fig. 95: Sistem —Sensorler — Sensor tipi menti

ogesi

|4 sensér yaniti

Reaksiyon
Off
Tam pompalar
Bir pompa

Hiz

60,0 %

OIT: Tdm pomgalan
kagaun

Tam pomgalar: Tdm
puompalann Gnceden
ayarlanmig hizds
saligman

Bir pompa: Onceden
ayarlanmis hiza sahip bir
pompanin galigmeas

Fig. 96: Sistem —Sensorler —Sensor
reaksiyonu menii 6gesi

44

Teshis amaciyla, sistemde bulunan pompalarin bazi veri noktalar burada gériintlenir.

On basing ve cikis tarafi basing sensérleri icin ayarlar.

Cikis tarafina (basing tarafi) takili sensériin sensér él¢iim araliginin segimi.

Son basing sensériiniin (basing tarafi) gegerli araligi igin ayar. 4-20 mA'da tel kopmasi igin
denetleme mimkiindiir.

Bir sensor arizasi durumunda, sensor tekrar islevsel hale gelene kadar sistem acil isletim
calismasina gecebilir. Bir veya tiim pompalari siirekli olarak ayarlanan devir sayisinda
calistirmak mimkdiindiir.
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Giri tarafina (6n basing/emme tarafi) takili sensoriin sensér dl¢iim arahiginin segimi.

Sensdr dlglim aralig

Sensar &lglim arahg Sensér Sictim aral
0-6 bar iBadl) basing ve dn
basing sensarandn
0-10 bar Blgim arald sadece
siiriedler kapaliyken
0-16 bar dedigirilbilir.
0-25 bar

Fig. 97: Sistem —Sensorler —Sensdr dlglim
arahd meni 6gesi

On basing sensériiniin (emme tarafi) gecerli araligi icin ayar. 4-20 mA'da tel kopmasi igin
denetleme miimkiinddr.

|4 sensér tipi

Sinyal tipi Sinyal tipi

0-20mA Analeg girls igin akim

araliinin segimi.
4-20mA o 0-20mA ve 4-20mA

arasinda secilebilir.

Basing sensrndn
elektrik sinyal tipi sadece
siiriiciiler kapaliyken
dedigtirilebilir.

Fig. 98: Sistem —Sensdrler —Sensor tipi menii
ogesi

7.2.3.3 Sistem -> Frekans konvertorii
meniisii

Devir sayisi regiilasyonlu pompalarin kumanda diizeni icin belirli sinir kosullar tanimlanabilir.

Maksimum frekans:
100 %

Minimum frekans:
Rampalar 30%
Yukseliyor. dusuysr

Fig. 99: Sistem —Frekans konvert6rii menii
ogesi

p-c kontrol modunda devir sayisi araigini sinirlamak miimkiinddr.

|4/ Limit degerleri Bu, p-v kontrol modunda miimkiin dedgildir.
Maksimum frekans Minimum frekars,
minimum hizda gacak
100| % olan Trekansa karglik
elir. Buna aiire,
maksimurm frekars
maksimum hizdaki
deferdir.

Minimum frekans

30 %

Fig. 100: Sistem —Frekans konvertorii— Sinir
degerler meniisii

Montajda asiri hizli basing degisimlerini dnlemek icin devir sayisi degisiminin hizi
| o pampatar sinirlandirilabilir. Ayar, artan ve azalan devir sayilari icin ayr ayri yapilabilir.

Yakselen Yilkselen ve algalan

rampalar sirasiyla
01 |s maksimumdan
minimuma ve
minimumdan maksimum
hiza gikimak igin
minimum sdreyl
01 s tanumlar, Bu nedenle
maksimurm hiz
cefjigixliklerini sinirlarar.

Digen

Fig. 101: Sistem —Frekans
konvertorii—Rampalar ment 6gesi
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7.2.3.4 Sistem -> Bakim meniisii

| 28 .» Bakm
\
Tip:
Pana datas 1/3 scez0
Tip. Sen numaras:
Seri numaras::
Pano datasi 2/3 el

Devre gemas numaras, ingaat tarini

Pano datasi 3/3
Yazihm bilgisi

Sistem verileri
Serl numarasy, Makale numaras

Fig. 102: Sistem —Bakim menii 6gesi

1y Pano datasi 1/3

Vel girisi:
Danddrme ile karakter
segimi

Oizel karakterler:

2 Girigi anaylayin
< Karakter silme

Fig. 103: Sistem —Bakim —Kumanda cihazi
verileri 1/3 menii 6gesi

1y Pano datasi 2/3

Werl girigi:
% Dénddrme ile karakier
segimi
1.1.70 Oizel karakterler:

2 Girigi anaylayin
< Karakter silme

Fig. 104: Sistem —Bakim —Kumanda cihazi
verileri 2/3 menii 6gesi

Pano datasi 3/3

Falt Chaziar
wimligi:

PLC
Wazilim sdrdmi:
Urdn yazilwmi sardmd: v1.0.10

inge tarihi:
Yapi tipi:

Ekran
Yanhm sGromd: V1.00.12.0E

Fig. 105: Sistem —Bakim —Kumanda cihazi
verileri 3/3 menii 6gesi

| Sistem verileri

Verl girisi:

3 Danddrme ile karakter
segimi

* Ouzel karakterler:

2 Girigi anaylayin
< Karakter silme

Fig. 106: Sistem —Bakim — Sistem verileri
menu o6gesi

46

Regiilasyon cihazi ve pompa hakkinda bilgiler.

Belirli istatistikler sifirlanabilir.

Kullanilan regiilasyon cihazi tipi ve kumanda kutusunun ilgili seri numarasi.

Baglanti semasi numarasi ve regiilasyon cihazinin iiretim tarihi.

Kumanda ve kumanda unitesi hakkinda bilgiler.

Basin¢landirma sisteminin seri numarasi ve ilgili Grlin numarasi.
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14 servis bilgileri

Vel girisi:
3 Danddrme ile karakter
segimi
Ozel karaktesler:
# 2 Girlgl onaylayin
< Karakter siline

Fig. 107: Sistem —Bakim —Servis bilgileri
menu 6gesi

| o[ Tarif bilgileri
Tarif numaras Tarif 1:
R free
1
Tarif 2:
. RZf
Isim dedigtirme -
Tarif 3:
e
Evet Tarif 4;
Rl free

Fig. 108: Sistem —Bakim —Recete bilgisi
menl 6gesi

Tarif eylemi
Fegiimig tarif; Tslemin sonucu bir

no.l recipe name SR
Tarif eylemi gasterilmekuedir.

Yuakle
Yiik

Sil

Fig. 109: Sistem —Bakim —Recete eylemi
menu 0gesi

| [ Fabrika ayarlarini yikle
Fabrika ayarlarim yiikle
Ever. tamamlandi.

Evet, fieldbus olmadan

Fig. 110: Sistem —Bakim —Fabrika ayarlarini
yukle menii 6gesi

| [ galisma zamar verilerini sifirla

Gahgma zaman verilerini s...
Alarmlar
Akig iz
Pompa 1

Pompa 2

Fig. 111: Sistem —Bakim — Calisma siiresi
verilerini sifirla menii 6gesi

Wilo yetkili servisi icin bilgiler ve serbestce secilebilen bir cihaz tanimi.

En fazla &4 parametre seti icin bir bellek konumu segimi.
Secilen parametre setine daha kolay atama icin bir isim verilebilir.

Parametre seti mentilerdeki ayarlari icerir, ancak calisma siiresi verisi icermez.

Secilen parametre seti icin gerceklestirilecek eylemin se¢imi: "Kaydet", "Yiikle", "Sil".

Bu fonksiyon regiilasyon cihazinin fabrika ayarlarina sifirlanmasini saglar. istatistikler bu
durumdan etkilenmez.

Fieldbus olmadan sifirlama yapildiginda, fieldbus arayiizii i¢in secilen ayarlar korunur.

Belirli calisma siiresi verileri, or. bilesenlerin dedistirilmesinden sonra veya yetkili servis
tarafindan bakimin bir parcasi olarak sifirlanabilir.
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7.2.4  Yardim meniisii
Wilo'dan kilavuzun kisaltiimis bir versiyonu ve iletisim adresleri. Asagida bir yardim agiklamasi
Yardim ornegi ve iletisim adresleri yer almaktadir.

Manuel
Sait siszeminin agiklamalar

fletigim
Bagh Ortakiik

Fig. 112: Yardim mendsi

b Manuel

‘EBireysel fonksiyoniarin
agiklamas:

Cahyma Ekram
Ana ckran, Kutlanso, Dil, Regeneler

Arzalar

Weden, care

Sembaoller
‘Genel, Sistem, Pompa

‘Hatalarin olasi nedenier|
e ghzdmier] hakkinda
bilgi

Harici ayar noktas: bozuidu

ED054
Baflayso ortak kayip

E0S0
Maksimumn basing agild

Fig. 114: Yardim —El kitabi— Arizalar meni
ogesi

d

E040.x
Sensr arizall

Neden
Basing sensari anzal

care
Sensdrd dedigtirin

Neden
Sensiire elektrik badlantis yok

re
Eleistrik baglantsimn onarilmas

Fig. 115: Yardim—El kitabi— Arizalar—E040.x
menu o6gesi

b Tletigim

WILO SALMSON
Argentina 5.

‘C1295AET Cludad
Aurdnoma de Buenos
Aijres

T +54 11 4361 5929
matias. monea@wilo.com.
ar

Fig. 116: Yardim —iletisim menii 6gesi
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'I_I Bagh Ortakhik
1| Baghortakik

WILO SE
\ Wilepark 1
Germany
Avustralya T +4%{0)231 4102-0
T +45(0)231 4102-7363
wiloBwila.com
WILO SALMSON waanwwilo.com
Argenting 5.4,

1235451 Cludad
Autdnoma de Buenos Alres
T+54 11 4351 5929
matlas.monea@wito.com.ar

Fig. 117: Yardim —iletisim —Bagl sirket

7.3 Kullanici diizeyleri

8 Devreye alma

8.1 On cahigmalar

8.2 Fabrika ayar

8.3 Motor donme yonii

Regiilasyon cihazinin parametrelendirilmesi Kullanici 1, Kullanici 2 ve Servis menii alanlarina
ayrilmistir.

Devreye alma sihirbazi, fabrika varsayilanlarini kullanarak hizli devreye alma icin yeterlidir.

Baska parametreler dedistirilecekse ve cihazdan veri okunacaksa bunun i¢in ayarlar meniisii
kullanici 2 olarak saglanir.

Servis kullanici seviyesi, Wilo yetkili servisi icin ayrnilmistir.

TEHLIKE

Elektrik akimindan kaynaklanan 6liim tehlikesi!

Elektrik isleri sirasinda yanhs davranis, elektrik carpmasi kaynakli 6liime
yol acar!
» Elektrik isleri, bir elektrik teknisyeni tarafindan yerel yonetmeliklere
gore gerceklestirilmelidir.
« Uriin elektrik sebekesinden ayrildiginda iiriinii tekrar acilmaya karsi
emniyete alin.

TEHLIKE

Uygunsuz devreye alma nedeniyle 6liim tehlikesi!

Usulline uygun olmayan devreye alma durumunda 6liim tehlikesi s6z

konusudur.

 Devreye alma islemi sadece egitimli uzman personel tarafindan
gerceklestirilmelidir.

Devreye alma isleminin WILO yetkili servisi tarafindan yapilmasini tavsiye ederiz.

1.

Sistemi ilk kez calistirmadan 6nce miisteri tarafindan saglanan kablolamalarin dogru
yapilip yapilmadigini, 6zellikle de topraklama baglantisini kontrol edin.

Devreye almadan 6nce tiim klemensleri kontrol edin ve ger. sikin.

Burada agiklanan faaliyetlere ek olarak, tim sistem (basinglandirma sistemi) icin montaj
ve kullanma kilavuzuna uygun olarak devreye alma islemini gerceklestirin.

Regiilasyon sistemi fabrika tarafindan 6nceden ayarlanmistir.

Fabrika ayarlarina geri déntilmesi gerekiyorsa Wilo yetkili servisi ile iletisime gegin.

Her bir pompayi "Manuel isletim” isletim tipinde kisa bir siire calistirin ve sebeke
isletiminde pompanin dénme y&niiniin pompa gévdesi lizerindeki okla ayni olup
olmadigini kontrol edin.

Sebeke isletimindeki tlim pompalar yanlis dénme yoniinde ise ana sebeke hattinin
istenen 2 fazi birbiriyle degistirilmelidir.

Sabit devir sayill pompa igin regiilasyon cihazi (SC modeli)

Sebeke isletiminde sadece bir pompanin dénme yonii yanligsa dogrudan marsli motorlar
icin motor terminal kutusundaki herhangi 2 fazi degistirin.

Sebeke isletiminde sadece bir pompanin dénme yontii yanligsa yildiz ticgen agma devreli
motorlar icin motor terminal kutusundaki 4 baglantiy1 degistirin. 2 fazin sargisinin basini
ve sonunu degistirin (6r. V2 i¢in V1 ve W2 icin W1).
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Motor korumasi « WSK/PTC: Asiri sicaklik korumasinda herhangi bir ayanin yapilmasina gerek yoktur.
« Asin akim: bkz. Béliim Motor korumasi [»> 17]

Sinyal vericisi ve istege bagl  Sinyal vericileri ve istege bagh ek modiilleri icin ilgili montaj ve kullanma kilavuzuna uyun.

modiiller

isletimden ¢ikarma
Personel egitimi « Elektrik isleri: Egitimli elektrik teknisyeni
Elektrikle ilgili tehlikeleri fark ederek bunlari giderebilmek icin uygun mesleki egitim, bilgi
ve deneyime sahip olan kisidir.
« Montaj/s6kme calismalari: Egitimli elektrik uzmani
Farkli yapilaricin alet ve sabitleme malzemeleri bilgisi

i§Ieticinin yiikiimliiliikleri »  Meslek kuruluglarinin yirtrliikteki yerel kaza 6nleme ve giivenlik yonetmeliklerini
dikkate alin.
- Belirtilen isler icin personelin yeterince egitilmesini saglayin.
 Personeli, sistemin isleyis sekliile ilgili bilgilendirin.
+ Kapali alanlarda yapilan calismalarda, koruma icin mutlaka ikinci bir kisi olmahdir.
- Kapali alanlar yeterince havalandirin.
= Zehirliveya bogucu gazlarin birikme ihtimali varsa karsi tedbirler alinmahdir!

isletimden cikarma uygulayin Otomatik isletimi devre disi birakin
1. Menii 6gesini segme: Regtilasyon ayari—Hazir olma durumu— Tahrikler, otomatik.
2. Tahrikler "KAPALI" durumunu segin.
Gegici igletimden ¢ikarma
« Pompayi kapatin ve regiilasyon cihazini ana salterden kapatin ("KAPALI" konumu).

Ayarlar reglilasyon cihazinda sifir voltaj glivenli bir sekilde saklanir ve silinmez.
Reglilasyon cihazi her an calismaya hazirdir.

Bekleme zamani sirasinda asagidaki noktalara uyun:

« Ortam sicakh@i: 0 ... +40 °C
» Maks. hava nemi: % 90, yogusmasiz

DIKKAT

Hatali depolama kaynakl hasar!
Nem ve belirli sicakliklar triine zarar verebilir.
« Uriinli neme ve mekanik hasara karsi koruyun.

« —10°Cila +50°C arah@inin disindaki sicakhklardan kaginin.

Siirekli olarak isletimden ¢ikarma

TEHLIKE

Elektrik akimindan kaynaklanan 6liim tehlikesi!

Elektrik isleri sirasinda yanlis davranis, elektrik carpmasi kaynakli 6liime
yol acar!
+ Elektrik isleri, bir elektrik teknisyeni tarafindan yerel yonetmeliklere
gore gerceklestirilmelidir.
« Uriin elektrik sebekesinden ayrildiginda iriinii tekrar agiimaya karsi
emniyete alin.

1. Regiilasyon cihazini ana salterden kapatin ("KAPALI" konumu).
2. Sistemi gerilimsiz hale getirin ve yeniden calistirlmaya karsi emniyete alin.

3. SBM, SSM, EBM ve ESM klemensleri doluysa buraya uygulanan harici voltaj kaynaginin
enerjisini de kesin.

4. Tum elektrik girisi hatlarini ayirin ve kablo baglantilarindan disar ¢ekin.
5. Kablolarinigine nem girmemesi icin elektrik girisi hatlarinin uclarini kapatin.

6. Sistemdeki/yapidaki civatalari ¢dzerek regiilasyon cihazini sékiin.
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iade
» Reglilasyon cihazini darbeye dayanikli ve su gegirmez olacak sekilde paketleyin.
Asagidaki béliimii dikkate alin: Nakliye [ 7]

Depolama

DIKKAT

Hatali depolama kaynakl hasar!
Nem ve belirli sicakliklar tirline zarar verebilir.
« Uriinii neme ve mekanik hasara karsi koruyun.

« —10°Cila +50°C arahginin disindaki sicakhklardan kaginin.

10 Bakim .
TEHLIKE
Elektrik akimindan kaynaklanan 6liim tehlikesi!
Elektrik isleri sirasinda yanhs davranis, elektrik carpmasi kaynakli 6liime
yol acar!
« Elektrik isleri, bir elektrik teknisyeni tarafindan yerel yonetmeliklere
gore gerceklestiriimelidir.
« Uriin elektrik sebekesinden ayrildiginda iiriinii tekrar acilmaya karsi
emniyete alin.
@ DUYURU
izin verilmeyen calismalar veya yapisal degisiklikler yasaktir!
Sadece gosterilen bakim ve onarim calismalari yapilabilir. Tim diger
calismalarin yani sira yapisal degisiklikler sadece tiretici tarafindan
yapilabilir.
10.1 Bakim caligmalari Regiilasyon cihazini temizleyin
v Reglilasyon cihazini elektrik sebekesinden ayirin.
1. Regiilasyon cihazini nemli bir pamuklu bezle temizleyin.
Agresif veya asindirici temizleyiciler ya da sivilar kullanmayin!
Fani havalandirma
v/ Reglilasyon cihazini elektrik sebekesinden ayirin.
1. Fanihavalandinn.
2. Fanlardaki filtre matlarini kontrol edin, temizleyin ve gerekirse degistirin.
Kontaktor kontaklarini kontrol edin
v Reglilasyon cihazini elektrik sebekesinden ayirin.
1. 5,5 kW'lik motor gliciinden itibaren kontaktor kontaklarinda yanik olup olmadigini
kontrol edin.
2. Yanmanin artmas! durumunda kontaktor kontaklarini dedistirin.
11 Anizalar, nedenleri ve .
giderilmeleri TEHLIKE

Elektrik akimindan kaynaklanan o6liim tehlikesi!

Elektrik isleri sirasinda yanhs davranis, elektrik carpmasi kaynakli 6liime
yol acar!
« Elektrik isleri, bir elektrik teknisyeni tarafindan yerel yonetmeliklere
gore gerceklestiriimelidir.
- Uriin elektrik sebekesinden ayrildiginda iiriinii tekrar acilmaya karsi
emniyete alin.
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11.1 Ariza gostergesi
11.2 Arniza hafizasi
11.3 Ariza kodlan

LC ekraninda gésterilir (ariza kodu numarasi).

Bir ariza meydana geldiginde LC ekran siirekli yanar, genel ariza sinyali etkinlestirilir ve ariza

Anzali bir pompa ana ekranda, ilgili pompanin yanip sonen durum sembolii ile gosterilir.

- Meniide arizayi onaylayin: Etkilesim/iletisim — Alarmlar —Onaylama.

Regiilasyon cihazinin son 13 hata icin bir ariza hafizasi vardir. Aniza hafizasi First in/First out
prensibiyle calismaktadir. Ariza sinyallerinin sikligi goriintiilenir. Mevcut alarmlarin genel
bakisi goriintiilenebilir.

 Arniza hafizasini mendler izerinden agma:
— Etkilesim/lletisim— Alarmlar — Giincel alarmlar
— Etkilesim/lletisim —Alarmlar— Alarm gecmisi
— Etkilesim/lletisim— Alarmlar— Alarm sikliRlari

E040

E040.2

E043
EO054

E060 *

E061 *

E062

E065

E080.1 — E080.4

52

Sensor ¢ikis basinci bozulmus

Sensdr 6n basinci bozulmus

Harici hedef deger arizali

Baglanti ortagi yok

Maks. ¢ikis basinci

Min. ¢ikis basinci

Su eksikligi

Sekte

Pompa l... 4 Alarm

Aciklama:

Basing sensorii arizal

Sensor ile elektrik baglantisi yok
Basing sensorii arizal

Sensor ile elektrik baglantisi yok
Kars taraf ile elektrik baglantisi yok

Reglilasyon cihazi ve pompalar
arasindaki CAN baglantisinda ariza

Sistemin c¢ikis basinci ayarlanan sinir
degerin lizerine ¢ikmistir (6r.
kontrolér arizasi nedeniyle).
Sistemin cikis basinci (ér. boru
kinlmasi nedeniyle) ayarlanan sinir
degerin altina diismustir.

Su eksikligi korumasi devreye girdi.

Sistemde ¢ok az su giderimi

Asini sargi sicakhigi (WSK/PTC)

Motor korumasi devreye girdi (asir
akim veya girig hattinda kisa devre).

NWB iizerinden pompanin ariza
sinyali (yalnizca SCe icin)
Regiilasyon cihazi ve pompa
arasindaki CAN baglantisinda ariza
(yalnizca SCe'de)

* Hata manuel olarak sifirlanmalidir.

Sensorii degistirin.

Elektrikli baglantisi kurun.
Sensorii degistirin.

Elektrikli baglantisi kurun.
Elektrikli baglantisi kurun.
Kablo baglantisini kontrol edin.

Terminal direnclerinin
etkinlestirmesini kontrol edin.

Regiilator islevini kontrol edin.
Montaji kontrol edin.

Ayar degerinin yerel kosullara uygun
olup olmadigini kontrol edin.

Boru hattini kontrol edin ve
gerekirse onarin.

Girisi/6n tanki kontrol edin.
Pompalar otomatik olarak yeniden
baslar.

Hijyenik kosullar iyilestirmek icin su
alimini artirin.

Sogutucu lamelleri temizleyin.
Motorlar +40 °C'lik bir ortam
sicakhigi igin tasarlanmistir (ayrica
bkz. pompanin montaj ve kullanma
kilavuzu).

Pompayi ve giris hattini kontrol edin
(bkz. pompanin montaj ve kullanma
kilavuzu).

Pompay! kontrol edin (bkz. pompa
montaj ve kullanma kilavuzu).

Kablo baglantisini kontrol edin.

Hata numarasinin 6niinde bir "W" varsa bu bir uyandir.

®

DUYURU

SCe modelinde meydana gelen, Exxx.1 ila Exxx.4 seklinde (E040 ve E080
haric) ariza sinyalleri, pompanin montaj ve kullanma kilavuzunda

aciklanmaktadir.
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12

13
13.1

14
14.1

Yedek parcalar

Bertaraf etme

Kullanilmis elektrikli ve elektronik
lirlinlerin toplanmasina iliskin
bilgiler

Ek

Sistem empedanslar

 Arniza giderilemiyorsa Wilo yetkili servisi veya en yakin temsilci ile iletisime gegin.

Yedek parca siparisi, yetkili servis tizerinden verilir. Sorularin olusmasini ve hatali siparisleri
énlemek icin verilen her sipariste seri ve/veya liriin numarasi belirtilmelidir. Teknik
degisiklik yapma hakki saklidir!

Bu dirlinlin usuliine uygun sekilde bertaraf edilmesi ve geri doniisiimiiniin gerektigi gibi
yapilmasi sayesinde, cevre icin olusabilecek zararlar 6nlenir ve kisilerin saghdi tehlikeye
atiimamis olur.

E DUYURU
=mm Evsel atiklarile birlikte bertaraf edilmesi yasaktir!

Avrupa Birligi tilkelerinde Uriin, ambalaj veya sevkiyat belgeleri izerinde
bu sembol yer alabilir. Sembol, s6z konusu elektrikli ve elektronik
Uriinlerin evsel atiklar ile bertaraf edilmesinin yasak oldugu anlamina
gelir.

So6zi edilen kullanilmis dirtinlerin usulline uygun sekilde elleclenmesi, geri doniistimuniin
saglanmasi ve bertaraf edilmesi icin asagidaki noktalar dikkate alinmahdir:

= Buirlinler sadece gerceklestirilecek islem icin 6zel sertifika verilmis yetkili toplama
merkezlerine teslim edilmelidir.

+ Yururlukteki yerel yénetmelikleri dikkate alin!

Usuliine uygun bertaraf etme ile ilgili bilgiler icin belediyeye, en yakin atik bertaraf etme

merkezine veya Uriinii satin aldiginiz bayiye danisabilirsiniz. Geri dénuistim ile ilgili ayrintili

bilgiler icin bkz. www.wilo-recycling.com.

@ DUYURU

Saat bagina maksimum kumanda sikhg
Saat basina maksimum kumanda sikligini bagh motor belirler.
+ Bagl motorun teknik verilerini dikkate alin.

+ Motorun maksimum kumanda sikliginr agsmayin.

@ DUYURU
« Bagl tiiketicilerin sistem empedansina ve maks. kumanda edilme/
saate bagh olarak gerilim dalgalanmalan ve/veya gerilim diigmeleri
meydana gelebilir.

« Blendajli kablolar kullanildiginda, blendaji tek tarafli olarak regiilasyon
cihazinda topraklama rayi tizerine yerlestirin.

+ Baglantinin daima bir elektrik uzmani tarafindan yapilmasini saglayin.

+ Baglh pompalarin ve sinyal vericilerin montaj ve kullanma kilavuzunu
dikkate alin.

3~400 V, 2 kutuplu, dogrudan mars

Giic kW biriminde Sistem empedanslari, Ohm | Kumanda etme/saat
2,2 0,257 12
2,2 0,212 18
2,2 0,186 24
2,2 0,167 30
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3~400V, 2 kutuplu, dogrudan mars

Gii¢ kW biriminde Sistem empedanslari, Ohm | Kumanda etme/saat
olarak

3,0 0,204 6
3,0 0,148 12
3,0 0,122 18
3,0 0,107 24
4,0 0,130 6
4,0 0,094 12
4,0 0,077 18
5,5 0,115 6
5,5 0,083 12
5,5 0,069 18
7,5 0,059 6
7,5 0,042 12
9,0-11,0 0,037 6
9,0-11,0 0,027 12
15,0 0,024 6
15,0 0,017 12

3~400 V, 2 kutuplu, yildiz iicgen agma devresi

Gii¢ kW biriminde Sistem empedanslari, Ohm | Kumanda etme/saat
olarak
5,5 0,252 18
5.5 0,220 24
5,5 0,198 30
7,5 0,217 6
7,5 0,157 12
7,5 0,130 18
7,5 0,113 24
9,0-11,0 0,136 6
9,0-11,0 0,098 12
9,0-11,0 0,081 18
9,0-11,0 0,071 24
15,0 0,087 6
15,0 0,063 12
15,0 0,052 18
15,0 0,045 24
18,5 0,059 6
18,5 0,043 12
18,5 0,035 18
22,0 0,046 6
22,0 0,033 12
22,0 0,027 18
e Modbuveritler
INT16 32768 ila 32767 araliginda tam say!.

Bir veri noktasi icin kullanilan gercek sayi arali§i sapma gosterebilir.
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143 ModBus: Parametrelere genel bakis

Lt
e raams

INT32 —2.147.483.648 ila 2.147.483.647. araliginda tam say!.
Bir veri noktasi i¢in kullanilan gergek sayi araligi sapma gosterebilir.

UINT16 0ila 65535 araliginda on isaretsiz tam say.
Bir veri noktasi i¢in kullanilan gergek sayi araligi sapma gosterebilir.

UINT32 0ila 4294967295 araliginda on isaretsiz tam say!.
Bir veri noktasi icin kullanilan gergek sayi araligi sapma gosterebilir.

ENUM Bir sayimdir. Sadece parametreler altinda sunulan degerlerden sadece biri
konulabilir.
BOOL Bir bool degeri tam iki duruma sahip bir parametredir (0 — yanls/false ve 1 -

gercek/true). Genel olarak sifirdan biiyiik tiim degerler true olarak
degerlendirilir.

BITMAP* 16 bool degerinin bir dzetidir (Bits). Degerler 0 ila 15 arasinda gdsterilir.
Sekmede okunacak veya yazilacak sayi, tiim Bitlerin toplamlariyla,
indekslerinin 1x2 lssii degeriyle olusur.

o Bit0:2°=1
o Bitl:2'=2
o Bit2:2%=4
o Bit3:2°=38
o Bit4:2°=16
« Bit5:2°=32
o Bit6:2°=64

. Bit7:27=128

- Bit8:2%=256

. Bit9:2°=512

- Bit10:2%°=1024
o Bit11:2=2048
o Bit 12: 22 = 4096
. Bit13:2%=8192
o Bit 14:2' = 16384
. Bit15:2%°=32768

BITMAP32 32 bool degerinin bir 6zetidir (Bits). Hesaplama ayrintilari igin Bitmap
lizerinden okuyun.

* Netlestirmek icin drnek:

Bit 3, 6, 8, 15, 1'dir tiim digerleri 0'dir. Toplam ise 2°+2°+2%+2" = 84+64+256+32768 =
33096 olur.

Bunun tersi de miimkiindiir. Bu sirada en yiiksek indekse sahip bit ile yola ¢ikilarak, bu
okunan sayinin ikinin kuvvetlerinden daha yiiksek veya esit olup olmadigi kontrol edilir. Bu
durum s6z konusuysa bit 1 ayarlanir ve sayidan ikinin kuvveti ¢ikarilir. Ardindan bir sonraki
kiiclik indekse sahip bit ve diiz hesaplanan kalan sayilar ile kontrol, bit 0'a ulasilana veya
kalan sayilar sifir olana kadar tekrarlanir.

Aciklama icin drnek:

Okunan say1 1416'dir. Bit 15, 0 olur, ¢iinkii 1416<32768. Bitler 14 ila 11 ayni sekilde 0 olur.
Bit 10, 1 olur, ¢linkii 1416>1024. Kalan say1 1416-1024=392 olur. Bit 9, 0 olur, ¢linkii
392<512. Bit 8, 1 olur, ¢linkii 392>256. Kalan say1 392-256=136 olur. Bit 7, 1 olur, ¢linkii
136>128. Kalan say1 136-128=8 olur. Bit 6 ila 4, 0 olur. Bit 3 1 olur, ¢linkii 8=8. Kalan say1 0
olur. Boylece kalan 2 ile 0 arasi bitlerin tamami 0 olur.

Holding- Register Veri tipi Olcek ve Ogeler
(protokol) birim

40001 iletisim profili versiyonu UINT16 0,001 31.000
(0)
40002 Wink Service BOOL RW 31.000
(1)
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Holding- Register Veri tipi Olcek ve Ogeler
(protokol) birim

40003 Reglilasyon cihazi tipi ENUM 0.S 31.000
(2) 1.SC..FC
2.5Ce
3.CC
4.CC...FC
5.CCe
6.5Ce NWB
7.CCe NWB
8.EC
9.ECe
10. ECe NWB
40008-40009 Regiilasyon cihazi verileri UINT32 R 31.000
(7-8) kimligi
40014 BusCommand Timer ENUM 0.- RW 31.000
(13) 1. Off
2.Set
3. Active
4. Reset
5. Manual
40015 Tahrikler aglk/kapall BOOL RW 31.000
(14)
40026 Gergek deger INT16 0,1 bar R 31.000
(25) 0,1m
0,1K
0,1°C
lcm
1dak
0,1 saat
0,1 psi
40027 Glincel hedef deger INT16 0,1 bar RW 31.000
(26) 0,1m R (dp-v)
0,1K R (dT-v)
0,1°C
1/day
1/month
0,1 psi
40028 Pompa adedi UINT16 R 31.000
(27)
40029 Maksimum etkin pompa sayisi | UINT16 R 31.000
(28)

56 Montaj ve kullanma kilavuzu « Wilo-Control SC2.0-Booster « Ed.01/2023-09



Holding- Register

Veri tipi Olcek ve Ogeler
birim

(protokol)
40033 Pompa durumu 1 BITMAP 0: Otomatik 31.000
(32) 1: Manu
2: Disabled
3: Running
4:
5:Error
40034 Pompa durumu 2 BITMAP 0: Otomatik R 31.000
(33) 1: Manu
2: Disabled
3: Running
4:
5:Error
40035 Pompa durumu 3 BITMAP 0: Otomatik R 31.000
(34) 1: Manu
2: Disabled
3: Running
4:
5:Error
40036 Pompa durumu & BITMAP 0: Otomatik R 31.000
(35) 1: Manu
2: Disabled
3: Running
4:
5:Error
40041 Pompa modu 1 ENUM 0. Off RW 31.000
(40) 1. Manuel
2. Otomatik
40042 Pompa modu 2 ENUM 0. Off RW 31.000
(41) 1. Manuel
2. Otomatik
40043 Pompa modu 3 ENUM 0. Off RW 31.000
(42) 1. Manuel
2. Otomatik
40044 Pompa modu 4 ENUM 0. Off RW 31.000
(43) 1. Manuel
2. Otomatik
40062 Genel durum BITMAP 0: SBM R 31.000
(61) 1: SSM
40068 Hedef deger 1 UINT16 0,1 bar RW 31.000
(67) 0,1m
0,1K
0,1°C
0,1 psi
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Holding- Register Veri tipi Olcek ve Ogeler
(protokol) birim

40069 Hedef deger 2 UINT16 0,1 bar 31.000
(68) 01lm
0,1K
0,1°C
0,1 psi
40074 Uygulama ENUM 0. Booster R 31.101
(73) 1. HVAC
2. WP
3. Lift
4. FFS-Diesel
5. FFS-Electro
6. FLA
7.Clean
8.Rain
40075 Harici hedef deger INT16 0,1 bar R 31.000
(74) 0,1m
0,1K
0,1°C
0,1 psi
40076 Harici hedef deger BOOL RW 31.000
(75) etkinlestir
40077 - 40078 Sistem devreye sokma islemleri| UINT32 R 31.000
(76—77) sayisi
40079 - 40080 Regiilasyon cihazi ¢alisma UINT32 1saat R 31.000
(78-79) saatleri
40081 - 40082 Pompa 1 toplam kumanda UINT32 R 31.000
(80-81) dongiileri
40083 - 40084 Pompa 2 toplam kumanda UINT32 R 31.000
(82-83) doéngiileri
40085 - 40086 Pompa 3 toplam kumanda UINT32 R 31.000
(84-85) dongiileri
40087 - 40088 Pompa &4 toplam kumanda UINT32 R 31.000
dongdileri
(86-87) 9
40097 - 40098 Pompa 1 toplam ¢alisma siiresi | UINT32 1saat R 31.000
(96-97)
40099 - 40100 Pompa 2 toplam ¢alisma siiresi | UINT32 1saat R 31.000
(98-99)
40101 - 40102 Pompa 3 toplam calisma siiresi | UINT32 1saat R 31.000
(100-101)
40103 - 40104 Pompa 4 toplam calisma siiresi | UINT32 1saat R 31.000
(102-103)
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Holding- Register

Veri tipi Olcek ve Ogeler
birim

(protokol)
40139 - 40140 Hata durumu BITMAP32 0: Sensor error 31.000
(138-139) 1: P man
2: P min
3:FC
4: TLS
5: Pump 1 Alarm
6: Pump 2 Alarm
7: Pump 3 Alarm
8: Pump 4 Alarm
9: Pump 5 Alarm
10: Pump 6 Alarm
11:-
12: -
13: Frost
14: Battery Low
15: High water
16: External alarm
17: Redundancy
18: Plausibility
22: CAN failure
23: Prepressure sensor
24: External analog signal
40141 Acknowledge BOOL w 31.000
(140)
40142 Alarm gecmisi dizini UINT16 RW 31.000
(1412)
40143 Alarm gecmisi UINT16 0.1 R 31.000
(142) Hata numarasi
40147 Alarm histogrami dizini UINT16 RW 31.000
(146)
40148 Alarm histogrami UINT16 0.1 R 31.000
(147) Hata numarasi
40149 Alarm histogrami UINT16 R 31.000
(148) Hata sikligi
Aciklama
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