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2.1

Generalidades

Acerca de estas instrucciones

Derechos de autor

Reservado el derecho de modifica-
cion

Exclusién de garantia y responsa-
bilidad

Seguridad

Identificacion de las ins-
trucciones de seguridad

Estas instrucciones forman parte del producto. El cumplimiento de las presentes instruccio-
nes es requisito para la manipulacion y el uso correctos:

« Leaatentamente las instrucciones antes de realizar cualquier actividad.
« Mantenga las instrucciones siempre en un lugar accesible.

= Observe todas las indicaciones relativas al producto.

« Tenga en cuenta todas las indicaciones del producto.

El idioma original de las instrucciones de funcionamiento es el aleman. Las instrucciones en
otros idiomas son una traduccion de las instrucciones de instalaciéon y funcionamiento ori-
ginales.

WILO SE ©

Sin expresa autorizacion, queda terminantemente prohibida la reproduccion total o parcial
de este documento, asi como su uso indebido y/o su exhibicién o comunicacién a terceros.
Se exigira a los infractores el correspondiente resarcimiento por dafos y perjuicios. Todos
los derechos reservados.

Wilo se reserva el derecho de modificar sin previo aviso los datos mencionados y no asume
la garantia por imprecisiones técnicas u omisiones. Las ilustraciones utilizadas pueden dife-
rir del original y sirven como representacion a modo de ejemplo del producto.

En concreto, Wilo no asume la garantia o responsabilidad en los siguientes casos:

- Dimensionamiento insuficiente debido a datos insuficientes o incorrectos del operador o
el contratante

* Incumplimiento de estas instrucciones

» Uso no previsto

» Almacenamiento o transporte incorrectos

= Montaje o desmontaje incorrectos

» Mantenimiento deficiente

» Reparacion no permitida

= Terreno deficiente

* Influencias quimicas, eléctricas o electroquimicas

» Desgaste

Este capitulo contiene indicaciones basicas para cada una de las

fases de la vida util. Un incumplimiento de estas indicaciones

puede causar los siguientes dafos:

- Riesgo de lesiones personales por efectos eléctricos, electro-
magnéticos o mecanicos

 Darios en el medioambiente debidos a derrames de sustancias
peligrosas

« Danos materiales

« Fallo de funciones importantes

El incumplimiento de las indicaciones conlleva la pérdida de los

derechos de reclamacion de dafos y perjuicios.

Ademas, tenga en cuenta las instrucciones y las indicaciones de
seguridad de los capitulos posteriores.

En estas instrucciones de instalacion y funcionamiento se emple-
an instrucciones de seguridad relativas a dafios materiales y lesio-
nes personales, y se representan de distintas maneras:

« lasinstrucciones de seguridad para lesiones personales co-

mienzan con una palabra identificativa y tienen el simbolo co-
rrespondiente antepuesto.
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PELIGRO
Tipo y fuente del peligro

Repercusiones del peligro e indicaciones para evitarlo.

e Las instrucciones de seguridad para dafos materiales comien-
zan con una palabra identificativa y no tienen ningun simbolo.

ATENCION
Tipo y fuente del peligro

Repercusiones o informacion.

Palabras identificativas
* Peligro
El incumplimiento provoca lesiones graves o incluso la muerte.

- Advertencia
El incumplimiento puede provocar lesiones (graves).

- Atencion
El incumplimiento puede provocar dafios materiales, incluso
existe la posibilidad de siniestro total.

+ Aviso
Aviso util para el manejo del producto.

Simbolos
En estas instrucciones se usan los siguientes simbolos:

A Simbolo de peligro general

A Peligro por tension eléctrica

Indicaciones

Indicaciones sobre el producto

Observe todas las indicaciones y marcas presentes en el producto
y manténgalas en un estado legible.

- Simbolo para sentido de giro/flujo

« Marca de conexiones

« Placa de caracteristicas

 Adhesivos de advertencia

2.2 Cualificacion del perso- El personal ha recibido formacion sobre las normativas locales
nal vigentes sobre la prevencién de accidentes.

« El personal ha leido y comprendido las instrucciones de instala-
cion y funcionamiento.

« Trabajos eléctricos: electricista especializado con formacion
Persona con una formacién especializada, conocimientos y ex-
periencia adecuados que le permiten detectary evitar los peli-
gros de la electricidad.
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2.3  Trabajos eléctricos

2.4  Trabajos de montaje/
desmontaje

2.5 Trabajos de manteni-
miento

Trabajos de montaje/desmontaje: electricista especializado con
formacion

Conocimientos acerca de herramientas y materiales de fijacion
para diferentes soportes

Manejo/mando: Personal de manejo instruido en el funciona-
miento de la instalacién completa

Confie los trabajos eléctricos a un electricista cualificado.

Desconecte el producto de la red eléctrica y asegurelo contra
reconexiones antes de realizar cualquier trabajo.

Cumpla las normativas locales al conectar la corriente.
Cumpla las especificaciones de la compaiiia eléctrica local.
Conecte el producto a tierra.

Respete las indicaciones técnicas.

Sustituya los cables de conexion defectuosos de inmediato por
otros nuevos.

Utilice el equipo de proteccién:

- calzado de seguridad,

— guantes de proteccién contra cortes,

— casco protector (al usar equipo de elevacion).

Respete las leyes y normativas vigentes sobre la seguridad del
trabajo y la prevencidn de accidentes en el lugar de aplicacion.

Siga estrictamente el procedimiento descrito en las instruccio-
nes de instalacién y funcionamiento para detener el producto o
la instalacion.

Realice todos los trabajos en el producto o la instalacion tUnica-
mente con el producto o la instalacion parados.

Desconecte el producto de la red eléctricay asegurelo contra
reconexiones no autorizadas.

Utilice el equipo de proteccién:

- gafas de proteccion cerradas,

- calzado de seguridad,

— guantes de proteccion contra cortes.

Respete las leyes y normativas vigentes sobre la seguridad del
trabajo y la prevencion de accidentes en el lugar de aplicacion.

Siga estrictamente el procedimiento descrito en las instruccio-
nes de instalacién y funcionamiento para detener el producto o
la instalacion.

Solo puede llevar a cabo los trabajos de mantenimiento descri-
tos en estas instrucciones de instalacion y funcionamiento.

Para el mantenimiento y la reparacion solo se pueden utilizar
piezas originales del fabricante. El uso de piezas no originales
exime al fabricante de toda responsabilidad.

Desconecte el producto de la red eléctricay asegurelo contra
reconexiones no autorizadas.
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2.6

2.7

Obligaciones del opera-
dor

Modos de utilizacion no
permitidos

Aplicacion

Aplicaciones

Transporte y almacenamiento

Entrega

« Todas las piezas giratorias deben estar paradas.
 Las herramientas deben almacenarse en los lugares previstos.

« Después de concluir los trabajos, se deben volver a colocar los
dispositivos de seguridad y vigilancia y comprobar su funciona-
miento correcto.

- Facilite al personal las instrucciones de instalacién y funciona-
miento en su idioma.

 Asegurese de que el personal tiene la formacidn necesaria para
los trabajos indicados.

« Las placas de identificacion y seguridad colocadas en el produc-
to deben mantenerse legibles siempre.

« Forme al personal sobre el funcionamiento de la instalacion.
« Elimine los peligros debidos a la energia eléctrica.

« Para un desarrollo seqguro del trabajo, determine la distribucién
de trabajo del personal.

Esta prohibido el manejo del producto por parte de nifios y perso-
nas menores de 16 afios o con capacidades fisicas, sensoriales o
intelectuales limitadas. Una persona especializada debe supervi-
sar a los menores de 18 afios.

« Lafiabilidad del producto suministrado solo se puede garantizar
si se respetan las instrucciones de uso del capitulo 4 de las Ins-
trucciones de instalacion y funcionamiento.

 Respete los valores limite indicados en el catalogo o la ficha
técnica.

El dispositivo de control sirve para la regulaciéon automatica y cémoda de grupos de presion
(sistemas de bombas simples o de varias bombas):

» Control SC-Booster: bombas sin regulacién con velocidad fija
» Control SCe-Booster: bombas con regulacion electrénica y con velocidad variable

El principal campo de aplicacion es el suministro de agua en bloques de viviendas, hoteles,
hospitales, edificios de oficinas e industriales. En combinacién con los transmisores de pre-
sion apropiados, el funcionamiento de las bombas es silencioso y ahorra energia. La poten-
cia de las bombas se adapta a la demanda continuamente variable del sistema de abasteci-
miento de agua.

El cumplimiento de estas instrucciones también forma parte de las aplicaciones. Todo uso
que no figure en las instrucciones se considerara como uso no previsto.

+ Trasla entrega, compruebe si el producto y el embalaje presentan defectos (dafos, inte-
gridad).

+ Los dafios existentes deben quedar sefialados en el documento de transporte.

 Los defectos se deben notificar el mismo dia de la recepcién a la empresa de transportes
o el fabricante. Posteriormente no se podran reclamar defectos de este tipo.
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4.2

4.3

Transporte

Almacenamiento

Descripcion del producto

Estructura

ATENCION

Dafios materiales por embalajes humedos.

Los embalajes mojados se pueden desgarrar. Sin proteccion, el producto
puede caerse al sueloy romperse.

+ Eleve con cuidado los embalajes mojados y sustittyalos inmediata-
mente.

= Limpie el dispositivo de control.
» Impermeabilice las aperturas de la carcasa.
- Embale el producto para protegerlo frente a golpes y humedad.

ATENCION

Daiios materiales por almacenamiento incorrecto.
La humedad y determinadas temperaturas pueden dafar el producto.
+ Proteja el producto frente a la humedad y a los dafios mecanicos.

+ Deben evitarse temperaturas inferiores a —=10 °C y superiores a
+50 °C.

La estructura del dispositivo de control depende de la potencia de las bombas que se van a
conectary de la ejecucion.

[H o| *

Fig. 1: SCe
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Fig. 3: Arranque estrella-triangulo SC

1 Interruptor principal

2 Human-Machine-Interface (HMI)

3 Placa base

4 Fusible de los accionamientos

5 Contactores/combinaciones de contactores

El dispositivo de control consta de los siguientes componentes principales:

Interruptor principal: conexién/desconexién del dispositivo de control (pos. 1)
Human-Machine-Interface (HMI): pantalla LC para visualizar los datos de funcionamien-
to (véanse los menus), LED para indicar el estado de funcionamiento (funcionamiento/
averia), botén de control para seleccionar menus e introducir parametros (pos. 2)

Placa base: placa con microcontrolador (pos. 3)

Fusible de los accionamientos: fusible de los motores de la bomba

En la ejecucion DOL: guardamotor

En la ejecucion SCe: Interruptor automatico para proteccion por fusible de la linea de ali-
mentacion de red de la bomba (pos. 4)

Contactores/combinaciones de contactores: contactores para conexién de las bombas.
En dispositivos de control en la ejecucién «SD» (arranque estrella-tridngulo) se incluye el
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5.2 Funcionamiento

5.3 Modos de funcionamiento

5.3.1 Funcionamiento normal con bom-
bas con velocidad fija — SC

10

interruptor térmico para la proteccién por fusible contra sobrecorriente (valor de ajuste:
0,58 * IN) y el relé de temporizacién para la conmutacién en estrella-triangulo (pos. 5)

El cuadro de regulacion Smart controlado por el microprocesador sirve para controlary re-
gular grupos de presion con hasta 4 bombas simples. La presion del sistema se registra me-
diante los correspondientes transmisores de presion y se regula en funcion de la carga.

SCe

Todas las bombas cuentan con un convertidor de frecuencia integrado. En el modo de regu-
lacién presion constante (p-c) solo la bomba principal asume la regulacién de la velocidad.
En el modo de regulacién presién variable (p-v) se regulan todas las bombas y estas funcio-
nan con la misma velocidad excepto durante el arranque o la parada de una bomba.

SC

Todas las bombas son bombas con velocidad fija. La regulacion de presion es una regulacion
de 2 puntos. Dependiendo de las necesidades de carga, las bombas de reserva no reguladas
se ponen en marcha o se paran automaticamente.

o
-

Q

Fig. 4: Funcionamiento normal de dispositivos de control con bombas con velocidad fija

2 Umbral de conexion de la bomba principal

3 Umbral de desconexién de la bomba principal

4 Umbral de conexién de las bombas de reserva

5 Umbral de desconexién de las bombas de reserva

Un transmisor de presion electronico suministra el valor real de presion como sefial de co-
rriente de 4..20 mA 0 0...20 mA.

 Ajustar rango de medicién: Sistema— Sensores —Rango de medicion del lado de impul-
sién

- Ajustar tipo de sensor: Sistema— Sensores — Tipo de sensor del lado de impulsion

Dado que no existe la posibilidad de adaptar la velocidad en funcién de la carga de la bomba

principal, el sistema funciona como regulador de dos puntos y mantiene la presion en el

rango comprendido entre los umbrales de conexion y de desconexion.

 Ajuste del control— Valores de consigna— Encendido y desconexion de BLP

» Ajuste del control— Valores de consigna— Encendido y desconexion de PLP

» Ajuste los umbrales de encendido y desconexion en relacion con el valor de consigna ba-
sico (Ajuste del control— Valores de consigna— Valores de consigna 1).

Si no existe ninglin mensaje de «Desconexién externa» ni ninguna averia, si los acciona-
mientos y los modos automaticos estan activados, la bomba principal arranca en caso de
caer el valor por debajo del umbral de conexién adicional (2). Si no se puede cubrir la de-
manda de potencia requerida de esta bomba, se conecta una bomba de reservayy, sila de-
manda sigue aumentando, se conectan mas bombas de reserva (umbral de conexion (4)).
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5.3.2

Funcionamiento normal con regu-
lacién de la velocidad — SCe

 Ajuste del control—En espera— Accionamiento, Modo automadtico
 Ajustar el umbral de conexién por separado para cada bomba: Ajuste del control— Valo-
res de consigna—Encendido y desconexion de PLP

Sila demanda cae tanto como para que no se requiera ninguna bomba de reserva mas para
cubrir la demanda, la bomba de reserva se desconecta (umbral de desconexién: (5); se pue-
de ajustar por separado para cada bomba).

 Ajustar el umbral de desconexién por separado para cada bomba: Ajuste del control—-
Valores de consigna— Encendido y desconexion de PLP

Siya no hay activa ninguna bomba de reserva, la bomba principal se desconecta en cuanto
se supera el umbral de desconexién (3) y tras haber transcurrido el tiempo de retardo.

 Ajustar el umbral de desconexion: Ajuste del control— Valores de consigna— Encendido y
desconexion de BLP
= Ajustar el tiempo de retardo: Ajuste del control— Valores de consigna— Retrasos

Para la conexién adicional o la desconexion de la bomba de reserva se pueden ajustar los
tiempos de retardo.

+ Ajustar los tiempos de retardo: Ajuste del control— Valores de consigna— Retrasos

En la ejecucion SCe se puede elegir entre 2 modos de regulacion:

L[] p—c

[ p_v

Modo de regulacién p-c, modo Vario

» Ajustar el modo Vario: Ajustes del control—Regulacion—Esquema de seleccion BLP

Un transmisor de presion electrénico suministra el valor real de presiéon como sefial de co-
rriente de 4..20 mA o0 0...20 mA. Mediante una comparacion del valor de consignay del va-
lor real, el regulador mantiene constante la presion del sistema.

» Ajustar el rango de medicion del transmisor de presion: Sistema— Sensores —Rango de
medicion del lado de impulsion

» Ajustar tipo de sensor: Sistema— Sensores — Tipo de sensor del lado de impulsion

« Ajustar el valor de consigna (1): Ajustes del control— Valores de consigna— Valores de
consigna 1

Si no existe ninglin mensaje de «Desconexion externa» ni ninguna averia, si los acciona-
mientos y los modos automaticos estan activados, la bomba principal arranca en caso de
caer el valor por debajo del umbral de conexién adicional (2).

 Ajuste del control—En espera— Accionamiento, Modo automadtico

 Ajustar el umbral de conexién por separado para cada bomba: Ajuste del control— Valo-
res de consigna— Encendido y desconexion de BLP

o
-

Q

Fig. 5: Inicio de la bomba principal con velocidad regulada en funcién de la carga

En caso de que, con |a velocidad ajustada, no se pueda cubrir la demanda de potencia exigi-
da a esta bomba, otra bomba arranca en caso de caer el valor por debajo del valor de con-
signa base (1) y asume la regulacién de la velocidad.
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12

Ajustar la velocidad: Sistema — Convertidor de frecuencia— Valores limite

o
-

Q

Fig. 6: Inicio de la segunda bomba

La bomba principal previa sigue funcionando a la velocidad max. como bomba de reserva.
Este proceso se repite conforme aumenta la carga hasta el nimero de bombas maximo (en
este caso, 3 bombas).

Y

Fig. 7: Inicio de la tercera bomba

1 Valor de consigna basico de la presion del sistema
Umbral de conexién de la bomba principal
Umbral de desconexion de la bomba principal

2

3

4 Umbral de conexion de las bombas de reserva

5 Umbral de desconexion de las bombas de reserva
6

Valor de consigna de la velocidad de la bomba principal

Sila demanda disminuye, la bomba reguladora se desconecta cuando se alcanza su veloci-

dad establecida y se supera simultdneamente el valor de consigna basico. Una bomba de

reserva anterior asume la regulacién.

» Ajustar la velocidad: Sistema— Convertidor de frecuencia— Valores limite

Siya no hay activa ninguna bomba de reserva, la bomba principal se desconecta en cuanto

se supera el umbral de desconexién (3) y tras haber transcurrido el tiempo de retardo o, en

su caso, tras el test de caudal cero.

 Ajustar el umbral de desconexion: Ajuste del control— Valores de consigna— Encendido y
desconexion de BLP
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= Ajustar el tiempo de retardo: Ajuste del control— Valores de consigna— Retrasos

Para la conexién adicional o la desconexion de la bomba de reserva se pueden ajustar los
tiempos de retardo.

+ Ajustar los tiempos de retardo: Ajuste del control— Valores de consigna— Retrasos

Modo de regulacién p-c, modo Cascada

En el modo de bomba principal «Cascada», en caso de encendido o desconexion de la bom-
ba de reserva, la bomba principal no se cambia y solo se ajusta la velocidad en consecuen-
cia.

= Ajustar el modo: Ajustes del control—Regulacion —Esquema de seleccion BLP

Modo de regulacion p-v

Un transmisor de presion electrénico suministra el valor real de presién como sefial de co-

rriente de 4...20 mA 0 0...20 mA. A continuacion, el dispositivo de control mantiene cons-

tante la presion del sistema mediante una comparacion entre el valor nominal y el valor real.

» Ajustar rango de medicién: Sistema — Sensores —Rango de medicion del lado de impul-
sién

 Ajustar tipo de sensor: Sistema— Sensores— Tipo de sensor del lado de impulsion

En este caso el valor de consigna depende del caudal actual y se encuentra entre el valor de

consigna con caudal cero (2) y el valor de consigna base (1) con caudal maximo de la insta-

lacién (sin bomba de reserva) (3).

« Ajustes del control— Valores de consigna— Valores de consigna 1

Y

Fig. 8: Valor de consigna en funcién del caudal
1 Valor de consigna basico
2 Valor de consigna con caudal cero
3 Caudal maximo de la instalacion

Los valores de ajuste tipicos para el valor de consigna con caudal cero pueden consultarse
en la Fig. 6.

Procedimiento (ejemplo: SiBoost Smart 3Helix VE604):

+ Con el valor de consigna basico (1) se selecciona la curva que se va a utilizar (en este ca-
so, 5 bar).

« Por medio del punto de corte de esta curva con el caudal méximo de la instalacién (2) (en
este caso, 3x6 = 18 m3/h) se determina el valor de consigna relativo con caudal cero (3)
(en este caso, 87,5 %). El enlace no funciona: véase también https://app.wilo.com/
Standalone/Einstellungsoptimierer-SiBoost/Default.aspx?lang=es-ES.
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Fig. 9: Valores de ajuste tipicos para el valor de consigna con caudal cero
1 Valor de consigna bésico
2 Caudal maximo de la instalacion
3 Valor de consigna relativo con caudal cero

: Para evitar un suministro insuficiente, el valor de consigna con caudal ce-
ro debe ser mayor que la altura geodésica de la toma de agua mas alta.

Si no existe ninglin mensaje de «Desconexién externa» ni ninguna averia, si los acciona-
mientos y los modos automaticos estan activados, una o varias bombas con velocidad re-
gulada (Fig. 7) arrancan en caso de caer el valor por debajo del umbral de conexi6n adicional
(2). Las bombas funcionan con una velocidad sincrénica comun. Solo las bombas que se co-
nectan o se desconectan pueden presentar brevemente una velocidad diferente.

 Ajuste del control—En espera— Accionamiento, Modo automadtico
» Ajustar el umbral de conexion por separado para cada bomba: Ajuste del control— Valo-
res de consigna—Encendido y desconexion de BLP

En funcion de la demanda de potencia hidraulica del sistema, el nimero de las bombas en
marcha varia y su velocidad se regula para seguir la curva de valor de consigna p-v (1). El
dispositivo de control minimiza la demanda de energia de la instalacion.

Si solo hay activa una bomba y la demanda sigue disminuyendo, la bomba principal se des-
conecta en cuanto se supera el umbral de desconexion (3) y tras haber transcurrido el tiem-
po de retardo o, en su caso, tras el test de caudal cero.

= Ajustar el umbral de conexion por separado para cada bomba: Ajuste del control— Valo-
res de consigna—Encendido y desconexion de BLP
+ Ajustar los tiempos de retardo: Ajuste del control— Valores de consigna— Retrasos
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5.3.3

Otros modos de funcionamiento

Y

Q
Fig. 10: Curva de valor de consigna p-v
1 Curva de valor de consigna p-v
2 umbral de conexion
3 umbral de desconexion

Para la conexién adicional o la desconexion de la bomba de reserva se pueden ajustar los
tiempos de retardo.

= Ajustar los tiempos de retardo: Ajuste del control— Valores de consigna— Retrasos

Test de caudal cero (solo ejecucion SCe)

Cuando hay una sola bomba funcionando en el rango de frecuencia inferior y con presién
constante, se lleva a cabo ciclicamente un test de caudal cero. De esta forma aumenta bre-
vemente el valor de consigna hasta un valor superior al umbral de desconexién de la bomba
principal. Si la presion no vuelve a bajar después de retirar el valor de consigna superior, se
produce un caudal ceroy la bomba principal se desconecta una vez transcurrido el tiempo
de retardo.

» Ajustar el umbral de desconexion: Ajuste del control— Valores de consigna— Encendido y
desconexion de BLP
« Ajustar el tiempo de retardo: Ajuste del control— Valores de consigna— Retrasos

En el modo de regulacién p-v se prueba una posible reduccién a caudal cero disminuyendo
el valor de consigna. Si durante la reduccion el valor real cae al nuevo valor de consigna, no
existe caudal cero.

Los parametros del test de caudal cero estan preajustados de fabrica solo pueden ser modi-
ficados por el servicio técnico de Wilo.

Alternancia de bombas

Con el fin de obtener una utilizacién equitativa de todas las bombas y compensar los tiem-
pos de marcha de las bombas, se pueden aplicar distintos mecanismos de la alternancia de
bombas.

+ Ante cada demanda (tras la desconexion de todas las bombas) se alterna la bomba prin-
cipal.

» Hay activada de fabrica una alternancia ciclica de la bomba principal y se puede desacti-
var en el menu (Ajustes del control - Ajustes adicionales —Alternancia de bombas). El
tiempo de marcha entre los 2 procesos de alternancia se puede ajustar (Ajustes del con-
trol— Ajustes adicionales — Alternancia de bombas).

Bomba de reserva

Se pueden definir una o varias bombas como bomba de reserva. La activacién de este modo
de funcionamiento conlleva que esta(s) bomba(s) no se activa(n) durante el funcionamiento
normal. Si una bomba falla debido a una averia, se enciende(n) la(s) bombal(s) de reserva. Las
bombas de reserva estan sujetas a la supervision de parada y se incluyen en la marcha de
prueba de funcionamiento. Gracias a la optimizacién del tiempo de marcha queda garanti-
zado que cada una de las bombas se defina como bomba de reserva una vez.
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No hay ninguna bomba de reserva preajustada de fabrica. Las bombas de reserva pueden
ser definidas por el servicio técnico de Wilo.

Marcha de prueba de bombas

Para evitar unos tiempos de parada prolongados, se puede activar una marcha de prueba ci-
clica de las bombas. El tiempo entre 2 marchas de prueba puede ajustarse. En la ejecucion
SCe se puede ajustar la velocidad de la bomba (durante la marcha de prueba).

« Activar la marcha de prueba de bombas: Ajustes del control— Ajustes adicionales —Mar-
cha de prueba de bombas

La marcha de prueba solo tiene lugar con la instalacién parada. Puede definirse si la marcha
de prueba debe realizarse también en el estado «Externo OFF». No se realiza ninguna mar-
cha de prueba con los accionamientos apagados.

= Ajustar la marcha de prueba de bombas con OFF externo: Ajustes del control— Ajustes
adicionales —Marcha de prueba de bombas

Falta de agua

Mediante el mensaje de un dispositivo de control de presion o del interruptor de flotador del
deposito de alimentacion se puede enviar al cuadro de regulacion un mensaje de falta de
agua a través de un contacto normalmente cerrado. En los sistemas de la ejecucion SCe, la
presion previa se controla mediante un sensor de presion previa analégico. El umbral de
presion para la detecciéon de marcha en seco puede definirse en el menu. El contacto digital
de falta de agua puede utilizarse adicionalmente para el sensor de presion previa.

 Definir el umbral de presion para la deteccion de marcha en seco: Ajustes del con-
trol—Ajustes de vigilancia—Marcha en seco

Una vez transcurrido el tiempo de retardo ajustable se desconectan las bombas. Si se cierra
de nuevo la entrada de sefial durante el tiempo de retardo o la presion previa aumenta por
encima del umbral de presién (solo en SCe), las bombas no se desconectan.

= Ajustar el tiempo de retardo: Ajustes del control — Ajustes de vigilancia—Marcha en seco

El sistema se reinicia automaticamente tras una desconexion por falta de agua después de
que se cierre la entrada de sefial o se supere el umbral de presion previa para cancelar la
marcha en seco.

La indicacion de averia se restablece automaticamente tras el rearranque, si bien puede le-

erse en la memoria de historial.

Supervision de la presion maximay la presién minima

Se pueden ajustar los valores limite para el funcionamiento seguro de la instalacion.

« Ajustar los valores limite de la presion maxima y minima: Ajustes del control— Ajustes de
vigilancia

La superacion de la presion maxima provoca la parada de las bombas. Se activa la indicacion

general de averia.

» Configurar la presion maxima: Ajustes del control— Ajustes de vigilancia— Presion mdxi-
ma

Una vez que la presion desciende por debajo del umbral de conexidn, se activa de nuevo el

funcionamiento normal.

Sila presion no disminuye a través del sistema, aumentando el umbral de conmutaciény

con la subsiguiente confirmacién de error se puede restablecer el fallo.

« Restablecer el fallo: Interaccién/Comunicacién— Alarmas — Confirmacion

Se pueden ajustar el umbral de presion del control de presion minimay el tiempo de retardo.
Se puede seleccionar el comportamiento del dispositivo de control cuando la presion cae
por debajo del umbral: desconexidn de todas las bombas o funcionamiento continuo. La in-
dicacion general de averia se activa en cualquier caso. Si se ha seleccionado «Desconexion
de todas las bombas», el fallo debe confirmarse manualmente.

 Ajustar la presion minima: Ajustes del control— Ajustes de vigilancia— Presién minima

OFF externo

Mediante un contacto normalmente cerrado existe la posibilidad de desactivar externa-
mente el dispositivo de control. Esta funcion tiene prioridad, desconectandose todas las
bombas en marcha durante el funcionamiento automatico.
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Funcionamiento en caso de fallo en el sensor de presidn de salida

Si falla un sensor de presion de salida (por ejemplo, rotura de cable), se puede definir el
comportamiento del dispositivo de control. El sistema se desconecta opcionalmente o sigue
funcionando con una bomba. En la ejecucién SCe se puede ajustar la velocidad de esta
bomba en el men.

 Ajustar el comportamiento en caso de averia del sensor de presion de salida: Sistema— -
Sensores —Error de sensor del lado de impulsion

Funcionamiento en caso de averia del sensor de presién previa (solo SCe)

Si falla un sensor de presion previa, las bombas se desconectan. Si el fallo se ha subsanado,
la instalacion vuelve a pasar al funcionamiento automatico.

En caso de que se requiera un modo operativo de emergencia, la instalacién puede seguir
funcionando temporalmente en el modo de regulacion p-c. Para ello, debe desactivarse
(«OFF») el uso del sensor de presién previa.

» Ajustar el modo de regulacion: Ajustes del control— Regulacion —Modo de regulacion
 Desactivar el sensor de presion previa: Sistema— Sensores —Rango de medicion del lado
de aspiracion

ATENCION

Dafios materiales por marcha en seco.
La marcha en seco puede dafiar la bomba.

+ Se recomienda conectar una proteccién adicional digital contra mar-
chaen seco.

Después de la reposicion del sensor de presion previa se debera anular el ajuste del modo
operativo de emergencia para garantizar un funcionamiento seguro de la instalacion.

Funcionamiento en caso de averia de la conexion bus entre el dispositivo de control y las
bombas (solo SCe)

En caso de averia en la comunicacidn se puede elegir entre una parada de las bombas y un
funcionamiento a una velocidad determinada. Este ajuste solo puede activarlo el servicio
técnico de Wilo.

Modo de funcionamiento de las bombas

Para la bomba 1 hasta la &4 se puede ajustar el modo de funcionamiento (Manual, Apagado,
Auto). En la ejecucién SCe, la velocidad se puede ajustar en el modo de funcionamiento
«Manual».

 Ajustar el modo de funcionamiento de cada bomba: Ajustes del control—En espera— -
Modo bomba

Conmutacion al valor de consiga

El cuadro de regulacion puede funcionar con 2 valores de consigna diferentes. Su ajuste se
realiza en los menus «Ajustes del control = Valores de consigna—Valores de consigna 1» y
«Valores de consigna 2».

 Ajustar la conmutacién del valor de consigna: Ajustes del control— Valores de consig-
na— Valores de consigna 1y
Ajustes del control—Valores de consigna— Valores de consigna 2

El valor de consigna 1 es el valor de consigna base. La conmutacidn al valor de consigna 2 se

realiza mediante el cierre de la entrada digital externa (segtin el esquema eléctrico) o me-

diante la activacion por tiempo.

« Activar la especificacion de tiempo: Mend «Ajustes del control— Valores de consigna— -
Valores de consigna 2»

Regulacién a distancia del valor de consigna

Através de los bornes correspondientes (segun el esquema eléctrico) se puede efectuar
una regulacion a distancia del valor de consigna por medio de una sefial analégica de co-
rriente.

 Activar la regulacion a distancia del valor de consigna: Ajustes del control— Valores de
consigna— Valor de consigna externo
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Proteccion de motor

La sefal de entrada se refiere siempre al rango de medicion del sensor (p. ej., sensor de 16
bar: 20 mA corresponde a 16 bar).

Si la sefal de entrada no esta disponible cuando se activa la regulacion a distancia del valor
de consigna (p. e]., por rotura del cable con un rango de medicién de 4...20 mA), se emite
una indicacién de fallo y el dispositivo de control utiliza el valor de consigna interno 1 o 2
seleccionado (véase «Conmutacion del valor de consigna»).

Inversion de indicacién general de averia (SSM)

La l6gica deseada del SSM puede ajustarse en el menu. Se puede elegir entre el sistema 16-
gico negativo (flanco descendente en caso de fallo = «fall» (caida)) o positivo (flanco as-
cendente en caso de fallo = «raise» (aumento)).

- Ajustar laindicacién general de averia: Interaccién/comunicacién —BMS — SBM, SSM

Funcién de la indicacién general de funcionamiento (SBM)

La funcion deseada de la SBM puede ajustarse en el menu. Se puede elegir entre «Ready»

(el dispositivo de control estd listo para funcionar) y «Run» (al menos hay una bomba en

marcha).

« Ajustar la indicacién general de funcionamiento: Interaccion/comunica-
cion—BMS—SBM, SSM

Conexi6n de bus de campo

El dispositivo de control esta preparado de serie para una conexion mediante ModBus TCP.
La conexidn se establece mediante una interfaz de Ethernet (conexidn eléctrica segtn el
capitulo 7.2.10).

El dispositivo de control trabaja como esclavo Modbus.

A través de la interfaz Modbus se pueden leer e incluso modificar parcialmente diversos pa-
rametros. En el anexo se muestran una vista general de los diversos parametros y una des-
cripcién de los tipos de datos utilizados.

- Ajustar la conexién de bus de campo: Interaccién/Comunicacién—BMS —Modbus TCP

Llenado de tuberias

Para evitar picos de presion durante el llenado de tuberias vacias o con poca presién o para
un llenado posiblemente rapido de tuberias, se puede activary configurar la funcién de lle-
nado de tuberias. Se puede seleccionar el modo «Una bomba» o «Todas las bombas».

= Definir el llenado de tuberias: Ajustes del control — Ajustes adicionales — Funcion de lle-
nado de tubos

Si esta activada la funcién de llenado de tuberias, tras un reinicio del sistema (conexion de
la tensién de red; conexion externa; conexién de los accionamientos), el funcionamiento se
lleva a cabo segun la tabla siguiente durante un tiempo que puede ajustarse en el menu:

Modo «Una bombas Modo «Todas las bombas»

SCe 1 bomba funciona con velocidad Todas las bombas funcionan con
segun el menu «Llenado de tuberi- velocidad segliin el menu «Llenado
as». de tuberias».

SC 1 bomba funciona con velocidad Todas las bombas funcionan con
fija. velocidad fija.

Tab. 1: Modos de funcionamiento para el llenado de tuberias

Conmutacion en caso de averia en sistemas de varias bombas

- Dispositivo de control con bombas con velocidad fija — SC: En caso de averia de la bom-
ba principal, esta se desconecta y se gestiona una de las bombas de reserva desde una
consideracion técnica de control como bomba principal.

- Dispositivo de control en la ejecucion SCe: Si la bomba principal funciona mal, se desco-
nectay otra bomba asume la funcién de regulacion.
La averia de una bomba de carga maxima siempre provoca su desconexion y la conexion
de otra bomba de carga maxima (posiblemente también la bomba de reserva).

Proteccién contra sobretemperatura

Los motores con WSK (contacto de proteccién de bobinado) comunican al dispositivo de
control una sobretemperatura del bobinado mediante la apertura de un contacto bimetal.
La conexion del WSK se realiza conforme al esquema eléctrico. Las averias de motores equi-
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5.4

5.5

5.6

5.7

Datos técnicos

Designacion

Suministro

Accesorios

pados con una resistencia en funcién de la temperatura (PTC) como una proteccién contra
sobretemperatura pueden registrarse mediante un relé de evaluacién opcional.

Proteccion contra sobrecorriente

Los motores con arranque directo estan protegidos mediante un guardamotor con interrup-
tor térmico y electromagnético. La corriente de activacion debe ajustarse directamente en
el guardamotor.

Los motores con arranque estrella-triangulo estan protegidos por relés térmicos frente a
sobrecarga. Los relés de sobrecarga térmica se instalan directamente en las protecciones de
motor. La corriente de activacion debe ajustarse y asciende, en el caso del arranque estre-
lla-triangulo utilizado en las bombas, a 0,58 *I,,..

En el dispositivo de control las averias de bombas acumuladas provocan la desconexion de
la bomba correspondiente y la activacion de la indicacion general de averia. Tras subsanarse
la causa de la averia se requiere una confirmacion del error.

La proteccion de motor también estd activa en el funcionamiento manual y provoca una
desconexion de la bomba correspondiente.

En la ejecucion SCe los motores de las bombas son protegidos incluso por mecanismos in-
tegrados en los convertidores de frecuencia. Las indicaciones de fallo de los convertidores
de frecuencia se tratan en el dispositivo de control tal como se describe mas arriba.

Tensién de alimentacion de red 3~380/400 V (L1, L2, L3, PE)
Frecuencia 50/60 Hz

Tension de mando 24 VCC; 230 VCA

Intensidad absorbida max. Véase la placa de caracteristicas
Tipo de proteccion IP54

Proteccion por fusible max. en lado de lared Véase el esquema eléctrico
Temperatura ambiente De0°Ca+40°C

Seguridad eléctrica Grado de suciedad 2

SC Ejecucion:

= SC = dispositivo de control para bombas con velocidad fija
= SCe = dispositivo de control para bombas con regulacién electrénicay
con velocidad variable

Booster Control para grupos de presion
2x Ndmero max. de bombas que se pueden conectar
6,3A Intensidad nominal max. por bomba en amperios
Tipo de arranque de la bomba:
DOL - DOL = arranque directo (Direct online)
SD - SD = arranque estrella-triangulo
Tipo de montaje:
FM - FM = el dispositivo de control estd montado en la bancada comdn (frame
BM mounted)
WM - BM = armario de pie (base mounted)
- WM = el dispositivo de control estd montado en un soporte (wall moun-
ted)

- Dispositivo de control

» Esquema eléctrico

 Instrucciones de instalacion y funcionamiento
= Protocolo de prueba de fabrica

Mddulo de comunicacion «ModBus RTU» Médulo de comunicacion por bus para redes
«ModBus RTU»

Médulo de comunicacion «BACnet MSTP»  Mddulo de comunicacidn por bus para redes
«BACnet MSTP» (RS485)
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Instalacion y conexién eléctrica

Tipos de instalacion

Conexion eléctrica

Médulo de comunicacion «BACnet IP» Médulo de comunicacion por bus para redes
«BACnet IP»

WiloCare 2.0 Conexion al mantenimiento remoto por me-
dio de Internet

@ AVISO
Solo puede haber activa una opcién de bus.

Més opciones bajo consulta

« Realice el pedido de los accesorios por separado.

ADVERTENCIA

Peligro de lesiones.

» Observe las normativas vigentes en materia de prevencion de acci-
dentes.

Instalacién en bancada comun, FM (frame mounted)

En grupos de presién compactos, el dispositivo de control puede montarse (en funcién de la
serie de la instalacién) en la bancada comtin de la instalacién compacta por medio de 5 tor-
nillos (M10).

Armario de pie, BM (base mounted)

El dispositivo de control se emplaza separado sobre una superficie plana (con suficiente ca-
pacidad de carga). De forma estandar se suministra un zécalo de montaje (altura: 100 mm)
para la entrada del cable. Bajo consulta, pueden suministrarse otros zdcalos.

Montaje mural, WM (wall mounted)

En grupos de presién compactos, el dispositivo de control puede montarse (en funciéon de la
serie de la instalacién) en una bancada por medio de 4 tornillos (M8).

PELIGRO

Riesgo de lesiones mortales por corriente eléctrica.

Un comportamiento indebido durante los trabajos eléctricos puede pro-
vocar la muerte por electrocucion.
+ Un electricista cualificado debe realizar los trabajos eléctricos segtin
las normativas locales.
+ Cuando se desconecte el producto de la red eléctrica, asegurese de
que no se reconecta.

@ AVISO
Todos los cables que se vayan a conectar deben introducirse en el dispo-
sitivo de control mediante prensaestopas (tipo de instalacion FMy WM) o
chapas de entrada del cable (tipo de instalacién BM) y deben fijarse sin
traccion.
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6.2.1  Colocacion de apantallamientosde  prensaestopas con compatibilidad electromagnética

cables
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Fig. 11: Colocacién de apantallamientos de cables en los prensaestopas con compatibilidad
electromagnética

1. Conecte el apantallamiento de cable con prensaestopas con compatibilidad electro-
magnética como se indica en la figura.

Conexion con abrazaderas para el apantallamiento

1

Fig. 12: Colocacién de apantallamientos de cables en la barra de toma a tierra

1. Conecte los apantallamientos de cables con abrazadera para el apantallamiento como
se indica en la figura.

2. Adapte la longitud del corte al ancho de la abrazadera utilizada.

Instrucciones de instalacién y funcionamiento « Wilo-Control SC2.0-Booster « Ed.01/2023-09 21



6.2.2

6.2.3
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Alimentacion eléctrica

Conexiones de bombas

Al conectar cables apantallados sin utilizar prensaestopas con compatibilidad electromag-
nética o abrazaderas para el apantallamiento, el apantallamiento debe colocarse en la barra
de toma a tierra del dispositivo de control a modo de «pigtail» (cable flexible).

PELIGRO

Riesgo de lesiones mortales por corriente eléctrica.

También hay tension del suministro eléctrico externo en los bornes
cuando el interruptor principal esta desconectado.
+ Antes de realizar los trabajos, desemborne el suministro eléctrico ex-
terno.

@ + En funcién de la impedancia del sistemay del nimero max. de conmu-
taciones/hora de los consumidores conectados, pueden producirse
fluctuaciones y/o caidas de tensién.

« En caso de utilizar cables apantallados, el apantallamiento debe colo-
carse por un lado en la barra de toma a tierra del dispositivo de con-
trol.

+ Confie siempre la conexion a un electricista cualificado.

« Tenga en cuenta las instrucciones de instalacion y funcionamiento de
las bombas y sondas conectadas.

» Laestructura de lared, el tipo de corriente y la tension de la alimentacion eléctrica deben
coincidir con los datos que figuran en la placa de caracteristicas del dispositivo de con-
trol.

 Proteccion por fusible en lado de la red de acuerdo con los datos que aparecen en el es-
quema eléctrico.

 Elcable de 4 conductores (L1, L2, L3, PE) debe ser puesto a disposicién por el propieta-
rio.

1. Conecte el cable al interruptor principal (Fig. 1-3, pos. 1) o, en instalaciones de mayor

potencia, en las regletas de bornes segtin el esquema eléctrico; PE a la barra de toma a
tierra.

ATENCION

Dafios materiales por instalacién incorrecta.
Una conexion eléctrica incorrecta puede dafiar la bomba.

+ Tenga en cuenta las instrucciones de instalacion y funcionamiento de
la bomba.

Alimentacion eléctrica

1. Conecte las bombas a la alimentacion eléctrica en las regletas de bornes conforme al
esquema eléctrico.

2. Conecte el PE ala barra de toma a tierra.

Conexion de contactos de proteccion de bobinado (ejecucién: SC)

,
ATENCION
Dafios materiales por tension externa.
La tension externa en los bornes de sefial puede dafiar el producto.

» No aplique tension externa a los bornes.

Conecte los contactos de proteccién de bobinado (WSK) de las bombas a los bornes tal co-
mo se indica en el esquema eléctrico.
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6.2.4 Conexion de sensores

6.2.5 Conexidn de la entrada analdgica
para regulacién a distancia del va-
lor de consigna

6.2.6  Conexion de la conmutacion del
valor de consigna

6.2.7 Conexion/desconexion externa

Conexion de bus para el control de bomba (ejecucion: SCe)

ATENCION

Dafios materiales por tension externa.
La tension externa en los bornes de sefial puede dafiar el producto.

+ No aplique tension externa a los bornes.

1. Conecte la conexion de bus de las bombas a los bornes tal como se indica en el esque-
ma eléctrico.

2. Utilice solo cable CAN apantallado (impedancia propia: 120 Ohm).

3. Coloque el apantallamiento a ambos lados (utilice prensaestopas con compatibilidad
electromagnética en el dispositivo de control).

4. Conecte los diferentes convertidores de frecuencia de las bombas en paralelo al cable
de bus segulin el esquema eléctrico. Para evitar las reflexiones de sefial, coloque una re-
sistencia de terminacion en cada extremo del cable.

Puede consultar los ajustes necesarios en el esquema eléctrico (para el dispositivo de
control SCe) o en las instrucciones de instalacién y funcionamiento de las bombas (para
el convertidor de frecuencia).

ATENCION

Dafios materiales por tension externa.
La tension externa en los bornes de sefial puede dafiar el producto.

+ No aplique tension externa a los bornes.

+ Conecte los sensores a los bornes correctamente, tal como se indica en las instrucciones
de instalacion y funcionamiento, y conforme al esquema eléctrico.

« Utilice solo cables apantallados.

= Coloque una proteccion de pantalla por un lado en el cuadro.

- Utilice prensaestopas con compatibilidad electromagnética (FM/WM) o abrazaderas para
el apantallamiento (BM).

A través de los bornes correspondientes conforme al esquema eléctrico se puede efectuar
una regulacion a distancia del valor de consigna mediante una sefial analdgica (4...20 mA).

» Conecte la regulacion a distancia a los bornes conforme al esquema eléctrico.

» Utilice solo cables apantallados.

» Coloque una proteccion de pantalla por un lado en el cuadro.

. Utilice prensaestopas con compatibilidad electromagnética (FM/WM) o abrazaderas para
el apantallamiento (BM).

ATENCION

Dafios materiales por tension externa.
La tension externa en los bornes de sefial puede dafiar el producto.

+ No aplique tension externa a los bornes.

A través de los bornes correspondientes conforme al esquema eléctrico se puede lograr una
conmutacién del valor de consigna 1 al valor de consigna 2 por medio de un contacto libre
de tensién (contacto normalmente abierto).

ATENCION

Dafios materiales por tension externa.
La tension externa en los bornes de sefial puede dafiar el producto.

» No aplique tension externa a los bornes.
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« Una conexién/desconexién a distancia puede conectarse por medio de un contacto libre
de tensién (contacto normalmente cerrado).

» Conecte los bornes correspondientes conforme al esquema eléctrico.

 Retire el puente premontado de fabrica.

Contacto cerrado Modo automatico ON

Contacto abierto Modo automatico OFF, mensaje mediante
un simbolo en la pantalla

6.2.8 Proteccion contra marcha en seco ,
ATENCION
Dafios materiales por tension externa.
La tension externa en los bornes de sefial puede dafiar el producto.

+ No aplique tension externa a los bornes.

» Una proteccion contra marcha en seco puede conectarse por medio de un contacto libre
de tension (contacto normalmente cerrado).

= Conecte los bornes correspondientes conforme al esquema eléctrico.

* Retire el puente premontado de fabrica.

Contacto cerrado No hay falta de agua

Contacto abierto Falta de agua

6.2.9 Indicaciones generales de funcio-

namiento y de averia PELIGRO

Riesgo de lesiones mortales por corriente eléctrica.

También hay tension del suministro eléctrico externo en los bornes
cuando el interruptor principal esta desconectado.
+ Antes de realizar los trabajos, desemborne el suministro eléctrico ex-
terno.

« Los contactos libres de tension (contactos de conmutacién) para indicaciones generales
de funcionamiento y de averia (SBM/SSM) pueden controlarse.

= Conecte los bornes correspondientes conforme al esquema eléctrico.

+ Cargade contacto min: 12V, 10 mA

» Cargade contacto max.: 250V, 1 A

6.2.10 Indicacién de la presion real B
ATENCION
Dafios materiales por tension externa.
La tension externa en los bornes de sefial puede dafiar el producto.

+ No aplique tension externa a los bornes.

Hay disponible una sefial de 0...10 V para la opcién de medicién/indicacion externa del valor
real de la magnitud de regulacién actual.

0V corresponde a la sefial de sonda de presiéon 0y 10 V corresponde al valor maximo del
sensor de presion.

» Conecte los bornes correspondientes conforme al esquema eléctrico.

16 bar 0...16 bar 1V =1,6bar
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6.2.11 Conexion ModBus TCP

7 Manejo

7.1 Elementos de mando

Fig. 13: Disposicion de la informacién en la
pantalla

,
ATENCION
Dafios materiales por tension externa.
La tension externa en los bornes de sefial puede dafiar el producto.

+ No aplique tension externa a los bornes.

El protocolo ModBus TCP esta disponible para la conexién a un sistema de gestion técnica
centralizada. Introduzca los cables de conexion que ha tendido el propietario por los pren-
saestopas y fijelos. Realice la conexion mediante el conector hembra LAN1 en la placa.

Tenga en cuenta los siguientes aspectos:

» Interfaz: enchufe RJ45 de Ethernet
- Ajustar el protocolo de bus de campo: Interaccién/Comunicacién —BMS —Modbus TCP

Interruptor principal
- ON/OFF
« Se puede bloquear en la posicién «off»

Pantalla LCD
Pantalla LCD

Tecla volver

Arco LED

Botdén de menu contextual
Tecla de girary pulsar
Mend principal

Pantalla de menu

Visualizacion de estado

O 0 N O U & W N -

Informacion y area de ayuda

Influencias activas

=
o

Los ajustes se realizan girando y pulsando el botén de mando. Girando el botén de mando
hacia laizquierda o hacia la derecha se navega por el ment y se modifican los ajustes. Un
centro de atencion verde indica que se navega por el menu. Un centro de atencién amarillo
indica que se realiza un ajuste.

» Centro de atencién verde: Navegacion por el menu

= Centro de atencién amarillo: Modificacién de ajuste

. Girarf/. ‘\\'« : Seleccion de los menus y ajuste de los pardmetros

4

« Presionar —f——A_: Activacidn de los menus o confirmacion de los ajustes

.
Accionando la tecla volver . se cambia al centro de atencion anterior. El centro de

atencioén cambia a un nivel de menu superior o a un ajuste anterior.

.
Sila tecla volver . se pulsa después de modificar un ajuste (centro de atencidn amari-

llo) sin confirmar el valor modificado, el centro de atencidn se cambia al centro anterior. El
valor modificado no se adopta. El valor anterior se mantiene sin cambios.

.
Sila tecla volver . se pulsa durante mas de 2 segundos, aparece el menu principal y la

bomba se puede manejar a través de este.
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@ AVISO
Si no hay pendiente ninguna indicacion de advertencia o de fallo, la panta-
lla del mddulo de regulacion se apaga cuando hayan transcurrido 2 minu-
tos desde el Gltimo manejo/ajuste.

+ Siel botdn de control se vuelve a pulsar o a girar en un intervalo de
7 minutos, aparece el tltimo mend visitado. Puede continuar con los
ajustes.

+ Siel botdn de control no se pulsa ni se gira durante mas de 7 minutos,
se pierden los ajustes que no se hayan confirmado. Al realizar un nuevo
manejo, en la pantalla aparecera el menu principal y la bomba se podra
manejar a través de este.

Fallos actuales

Alarmas actuales

A
AN

Estado del bus de campo

Pantalla principal

Ajustes de regulador

Interaccién / Comunicacién

Sistema

Ayuda

Dbl

Tab. 2: Simbolos del mend principal

Bomba OFF

Bomba en funcionamiento

La bomba funciona en modo manual

La bomba tiene una advertencia

La bomba tiene un fallo

Bomba arrancada por marcha de prueba de bombas

®g|®||®]|®g ®| O

Bomba no disponible

Tab. 3: Simbolos del estado de la bomba
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Alarma activa

El funcionamiento automatico de la bomba esta desconectado

Esquema de bomba principal Cascada activo

Modo de regulacién Velocidad constante

Los accionamientos estan apagados

OFF externo no esta habilitado

El valor de consigna externo esta activado

Error de convertidor de frecuencia

El bus de campo estd activo

Pantalla bloqueada por bus de campo

Modo de proteccion frente a las heladas activo

esta en marcha al menos una bomba

No hay bus de campo activo

La funcién de llenado de tubos esta activa

Hay un error de sensor

El valor de consigna 1 esta activo

El valor de consigna 2 esta activo

El valor de consigna 3 esta activo

La instalacion esta lista para funcionar

El esquema de bomba principal Sincronizado esta activo

El esquema de bomba principal Vario estd activo
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% Se esta ejecutando el test de caudal cero

Tab. 4: Simbolos de influencias

7.2 Control del menu Men de configuracién inicial

En la puesta en marcha inicial del sistema, en la pantalla aparece el ment de configuracion

b BIENVENIDA - Wil SC2.0-Booster wilo inicial.
Atenciént = En caso necesario, adapte el idioma mediante la tecla contextual en el mend para ajustar
o~ i i
. e el idioma.
Primeros ajustes . . ca .. . . s . .
+ pais 1gioma, Pucst enmarcha Cuando aparece el menu de configuracion inicial, la instalacion esta desactivada.
_h_f_;_ Directamente n la pagina princi... = Sino es necesario realizar modificaciones en el menu de configuracién inicial, salga del

Empezar con la configuracidn acual

menu a través de la opcion «Comenzar con ajustes de fabrica».

m La pantalla cambia a la pantalla de inicio. El sistema se podra manejar a través del menu prin-
cipal.

Fig. 14: Ment de configuracion inicial « Para adaptar la instalacion a la aplicacion requerida, configure en el menu «Primeros ajus-

tes» los ajustes mds importantes para la puesta en marcha inicial (p. ej., idioma, unidades,
modo de regulacién y valor de consigna).
= Confirme los primeros ajustes seleccionados con «Finalizar la configuracion inicial».

Al salir del menu de configuracion inicial, la pantalla cambia a la pantalla de inicio. El sistema
se podra manejar a través del menu principal.

Estructura del menu
La estructura del menu del cuadro de regulacion se divide en 3 niveles.

La navegacion por los distintos menus y la introduccién de parametros se describe en el si-
guiente ejemplo (modificacién del retardo de la falta de agua):

Fig. 15: Estructura del mend

En el apartado siguiente se describen las distintas opciones del menu. La estructura del mend
se adapta automaticamente en funcién de los ajustes realizados o de las opciones disponi-
bles en cada dispositivo de control. No todos los menus estan siempre visibles.

Pantalla de inicio

« Enlazona central se muestra el estado de las bombas.

= Enlaparte derecha se muestran los valores de consigna y los valores reales correspon-
dientes al modo de regulacion seleccionado.

= Enlazonainferior se muestran las influencias activas que afectan al comportamiento de
las instalaciones.

En el modo de regulacién p-v, el valor de consigna cambia en funcién del caudal determina-

A Inicie do.
Punto de
fed Presidn variable
Presidn: 4,0 bar
1 3 Compartir- 90 %
- - T quoos: 120 mith
< A NiA 3 NiA
Valores actuales:
Presion: 3,8 bar
R@ Estade del sistema Pre-presign: 22 bar
Mado reguiacion: () Enespera ‘:!Udalf ~ 4,7 mifh
Fundion.: @) Valor de consigna 1}3) Patenciai = 1260.0W
@ Bus de campo:  S=activa Velacidad: 80,0 %
BLP: 1) sincrenizade

Fig. 16: Pantalla principal en modo de regula-
cion p-v
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@ Inicio
Punto de
Q Presién constante
Presidn: 4,0 bar
5 - 1 —-- - = - Valores actusles:
hird WA hirA i Presifin: 3,9 bar
Velocidad: 90,0 %
BLP: 1
E@ Estado del sistema
Mado reguiacion: () En espera L B GARe
Fundion.: ) valor de consigna 1 50
@ Bus de campo:  4=activa
BLP: ) sincrenizado

Fig. 17: Pantalla principal en modo de regula-
cion p-c

7.2.1  Ment Ajustes del control

7.2.1.1 Menu Ajustes del control -> En es-
pera

| € .» Disposicién
|

= o Sistema:
Sistema, Modo automatico OFF

Moda autorndtico:
Modo bomba 1 CFF
Moda, Velocidad

Modo bomba 2
Moda. Velocidad

Mode bomba 3

Fig. 18: Opcién de menu Ajustes—En espera

\ & Sistema, Modo automatico

Sistema Sistema, Modo

automdtico

OFF v
Cuando los
ON accionamientos estén
desconectados, no puede
funcianar ninguna
Modo automatico bomba.
Cuando el automdtica
OFF
M esta desactivado, las
ON bombas pueden ponerse

&n marcha o probarse
manualmente.

Fig. 19: Opcién de menU Ajustes—En espe-
ra— Sistema, Modo automatico

En el modo de regulacion p-c, la presion del sistema se mantiene constante en la especifica-
cion del valor de consigna, independientemente del caudal.

I
‘\ £} Ajustes deregulador

Disposician
Sistema, Modo automadtico, Modos d...

Valores Cosigna
Consignas de presign y parametros ..

Regulacién
Modo regulacion, PID, BLP

Ajustes de vigilancia
Presian, Marcha en seco, Fallos de la...

Ajustes para el accionamiento, la habilitacion del modo automatico y el modo de las distintas
bombas.

El estado «ON» de los accionamientos habilita las bombas para que puedan arrancar de for-
ma automdtica o manual.

Silos accionamientos se encuentran en «OFF», no puede llevarse a cabo ninguna marcha de
prueba de bombas.

El estado «ON» para el modo automatico habilita el control para que el regulador pueda
arrancary parar las bombas configuradas en modo automatico.

Si el modo automatico se encuentra en «OFF» y los accionamientos en «ON», las bombas
pueden arrancarse manualmente o a través de la marcha de prueba de bombas.
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Para cada bomba disponible existe una opcién de menu independiente.

| 7" Modo bomba 1 En «OFF», la bomba estd desactivada y no se incluye en la marcha de prueba de bombas.
Maoda . .. .
i) En «Manual», la bomba se pone en marcha a la velocidad fijada en «Velocidad manual».
QFF Se pueden ajustar los
modos de
Manual funtionamiento
Apagado, Manual o
Para el funcionamiento
Velecidad manual manual, = puede sjustar
la velocidad de la
100 % bomba.
El funcionamiento

Fig. 20: Opcién de menu Ajustes—En espe-
ra—Modo bomba 1

7.2.1.2 Meni Ajustes del control -> Valo-
res de consigna
Los valores de consigna son los ajustes esenciales para el funcionamiento del sistema.

f Gt concMlopex Caslgme Los parametros disponibles dependen del modo de regulacién seleccionado.
Valor cons. 1 Hpat Los valores actuales aparecen en la parte derecha.
r—— e Los valores pueden ajustarse.
Valor secundario
Q1009

12,0 m¥/h

Encendido y apagade de BLP

Marcha, Parada

Retrasos

Fig. 21: Opcion de menU Ajustes—Valores de
consigna— Valor de consigna 1

Con el modo de regulacién p-v, se pueden ajustar los valores de consigna de presion, propor-

| ¢ valor cans. 1 cidn sin caudal y con caudal maximo.
Valar cons. = %3 ey . ..
punesesuteparaco: Con el modo de regulacion p-c, solo se puede modificar el valor de consigna de presion.
4,0 | bar '
Proporddn: Valor de
consigna a altura cero
Comparkle Q) e relacién con el
valor de cansigna &
90 % Q100%
Qi00% zm;f:ulfal méximo
120 m/h

Fig. 22: Opcién de menU Ajustes—Valores de
consigna— Valor de consigna 1

En el segundo valor de consigna, se puede establecer otro valor de consigna de presion.

| 7 valor cons. 2 En el modo de regulacién p-v, la proporcion y el caudal maximo se toman del primer valor de
Ualnromms; Ajuste de |a sequnda Consigna.
consigna y de los
5,0 | bar viempes de conmutacidn . . . .. .
ala consigna 2 El segundo valor de consigna puede activarse mediante una entrada digital o una especifica-
Inicio - Hora del dia Cién de tiempo.
00:00: 01
Fin-Hora del dia
00 00; 01

Fig. 23: Opcion de menu Ajustes—Valores de
consigna— Valor de consigna 2

Los umbrales de puesta en marchay parada se dan como valores relativos y se calculan en
funcién del valor de consigna activo.

| g Encendido y apagado de BLP

bidiii Marcha bomba ppal. Los umbrales absolutos de presion calculados se muestran en la zona informativa en la parte

0,0 bar
i derecha.

Parada bormba ppal.:

Parada 0,0 bar

e Cuando el sistema esta listo para funcionary la presién actual cae por debajo del umbral de
v it puesta en marcha, arranca la BLP.

Al pasar del mods de
espera al fundonamiento

2o S et ser | Con el modo de regulacién p-v, es posible definir con cuantas bombas debe arrancar el siste-
ma cuando caiga por debajo del umbral de puesta en marcha.

Namero de bombas iniciales

3 iniciales.

En el modo de regulacion p-c, siempre se comienza con una bomba. En funcién de la dismi-
Fig. 24: Opcién de menu Ajustes—Valores de  nucién real, las bombas vuelven a desconectarse o se ponen en marcha otras bombas.
consigna—Encendido y desconexion de BLP
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\ 4 Retrasos
Bit-oft ELP off: Si se alcanza el
umbral de desconexidn,
la bomba de carga base
se detiene una ver
vernseurrido el dempe
Ifline PLP on: Tiempo de
retardo para paner en
marcha la bomba de
carga méxima Jiline PLP
off: Tiempo de retardo
para detener |z bomba
de carga méxima

10 |s

PLP on

PLP off

Fig. 25: Opcion de menU Ajustes—Valores de
consigna—Retrasos

| o .
Valor de consigna externo

Activacién Activacion y visualizacion

de la consigna externa

OFF La consigna también
puede especificarse
ON v dindmicamente a través

de una entrada

analégica. a través de
Tipo de sefial de entrada una entrada analégica.
NOTA:
La consigna externa esta
referida al rango de
medida del sensor
seleccionado. Es decir, el

0-20mA

4-20mA v

Fig. 26: Opcién de menu Ajustes—Valores de
consigna— Valor de consigna externo

7.2.1.3 Menu Ajustes del control -> Regu-
lacién

| €& .» Regulacién
|

Modo reguladdn:
Py

Mado regulacién

PID
BLD

Esquema seleccién bomba princ...
Cascada. Vano, Sincronizado

Fig. 27: Opcién de menu Ajustes —Regulacion

1
| 4 Modo regulacién
Modo regulacién pc
moda presién constante
pe

e

Modo de fundonamiente
con presion varible en

Funcidn del flujo de
valumen actual

pv <

Salo puede madificarse
con Ios accionamientas

apegadas.

Fig. 28: Opcién de menu Ajustes—Regula-
cion—Modo de regulacion

En el modo de regulacion p-c, se pueden fijar umbrales relativos de puesta en marcha y para-
da para encender y desconectar las bombas de reserva.

Los valores de presion absolutos se calculan sobre la base del valor de consigna activo y se
muestran en la parte derecha.

Ademas de los umbrales de presion, se observa la velocidad de la BLP para encendery desco-
nectar otras bombas.

En el modo de regulacion p-v, los parametros no estan disponibles.

El encendido y la desconexion de las bombas se regulan automaticamente de forma que se
optimice el consumo de energia.

Si solo estd funcionando la BLP, una vez superado el umbral de desconexion de la BLP, la des-
conexion se retrasa al valor especificado «BLP off».

Si entretanto la presion cae por debajo del umbral de desconexién, la BLP no se detiene.

Para la PLP existe en cada caso un retraso para el encendido y la desconexion.

Si la presion de trabajo del sistema debe ser variable, puede especificarse mediante una en-
trada analdgica.

Esta funcion se conecta activando el valor de consigna externo.
Se puede establecer el rango de corriente de la sefial de entrada.
Con unrango de corriente de 4-20 mA, tiene lugar una test de continuidad del cable.

El rango de presion ajustable corresponde al rango de la sonda de presién ajustada para el la-
do de salida.

Parametros y funciones que afectan a la regulacion.

Los modos de regulacion p-cy p-v se pueden ajustar.

En el modo de regulacién p-c, el control automatico se lleva a cabo en funcién de la desvia-
cion entre la presion real y la teérica.

En el modo de regulacion p-v, también se tiene en cuenta el consumo de energia.
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PID

20 EI PID determing de
Torma decisiva el
comportamients del
control. Bl componente P
determing la fuerzs de la

03 s reaccidn & los cambios en
la varisble de entrade.
Cuanto mayor sea el
walor, més fuerte serd la
reaccion, El components

00 s Tinfluye en la correcsién
e las desviaciones

Fig. 29: Opcion de menu Ajustes —Regula-
cion—PID

g Esquema seleccion bomba principal

Esquema seleccidn bomba ... Cascada:
La bomba que arrancd
Cascada primero sigue siendo 1a
BLP.
Wario:
Sincronizado La bamba que se

enciende se convierte en
el nuevo BLP.

Sélo puede modificarse
can los accionamientas

apegadas.

Fig. 30: Opcién de menu Ajustes —Regula-
cidbn—Esquema de seleccién BLP

7.2.1.4 Menu Ajustes del control -> Fun-
ciones de monitorizacién

| € b Ajustes de vigilancia
|

o Presifin maxima:
maxima 1/2 150 %

0,0 bar

Presion maxima 2/2 Histdresis:
Retraso 0.2 bar
i se supera la presion

Presion minima 1/2 maéxima, todas las

Presian e histéresis bombas se desconectan
con retardo. Se activa el
Presicn minima 2/2 nexEalc e avein

B m

Fig. 31: Opcién de menu Ajustes —Ajustes de
vigilancia

\ 4 Presidn maxima 1/2

Presién maxima Presibn mixima:

0,0 bar

150| %
El umbral de presidn se
caleula en relacidn con la
consigna activa. Tras
sobrepasar el umbral, la

0,2 bar presidn debe coer por
debajo del umbral
mencs la histéresis para
Gue se rearme |a alarma
de presidn maxima.

Histéresis

Fig. 32: Opcion de menu Ajustes —Ajustes de
vigilancia—Presién maxima 1/2

| 4 Presién méaxima 2/2

Retrase Tlempo ge retardo ras
superar el Umbral de
20 |s presitn méxima hasta la
desconexidn de las
bombas

Fig. 33: Opcién de menu Ajustes —Ajustes de
vigilancia—Presion méaxima 2/2
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En los sistemas que tienen la velocidad regulada, se utiliza un regulador PID para la regula-
cion.
Los componentes P e | pueden ajustarse en funcion de las condiciones locales.

Si bien el componente D es ajustable, deberia dejarse en 0,0 s.

En el modo de regulacion p-v, se utiliza el esquema «Sincronizado».
En el modo de regulacion p-c, se puede escoger entre «Vario» y «Cascada».

«Vario» ofrece una mejor calidad de regulacién en comparacion con «Cascada».

Las funciones de monitorizacion aseguran el funcionamiento de las instalaciones en el rango
permitido.

El umbral de presion relativa se refiere al valor de consigna actual.
El valor absoluto correspondiente aparece en la parte derecha.

Tras la activacion de la alarma de sobrepresion, la presion debe caer por debajo del umbral
menos la histéresis para que se restablezca la alarma de presion maxima.

Una superacion de la presion maxima provoca la desconexion retrasada de todas las bombas,
segun el valor establecido en «Retraso».
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\ 4 Presion minima 1/2

Presién minima Presibn minima:
0,0 bar

0|%
El umbral de presidn se
caleula en relacidn con la
Histéresis : 5 .
consigna active. Despugs
e caer por debajo del
0,2 bar umbral, la presion debe

subir por encima del
umbral més I8 histéresis
para que se rearme I
alerma de presidn
minima.

Fig. 34: Opcion de menU Ajustes —Ajustes de
vigilancia—Presién minima 1/2

| 4 Presién minima 2/2
Retrase Tlempo ge retardo tras
caer por debajo del

20 |s umbral de presion
minima hasta gue se
Reaceién produce el error de

presian minima,
Reaccidn: 5i las bombes.
siguen funcionando, el
£rror se reconoce
automaticamente. Si las
bombas estin paradas, ef
error debe reconocerse
manualmente.

Continuar

Fig. 35: Opcién de menu Ajustes —Ajustes de
vigilancia—Presién minima 2/2

\ 4 Marcha en seco 1/2
Retraso Una vez detectado el
Tuncionamiento en seco
y ranscurrico el tiempo
de retardo, se activa la
alarma,

15 |s

Reinicie

Una vez eliminada el

5 s funcionamiento en seeo,
&l sistema espera a que
transeurra el tiempa de
reinicio para resteblecer
la alarma.

Fig. 36: Opcion de menU Ajustes —Ajustes de
vigilancia—Marcha en seco 1/2

\ 4 Marcha en seco 2/2
Umbral de alarma L3 detaccidn oel
funcionamiento en seco
e realiza a raves del
sensor de presifn previa.
La alarma de
funcionamiento en seco
se activa cuando el
umbral de alarma se ha
superads y el tiempa de
retardo ha expirada.

1,2 | bar
Restablecer el umbral

1,5 bar
La alarma se restahlecs

una vez superada el
umbral de

Fig. 37: Opcién de menu Ajustes —Ajustes de
vigilancia—Marcha en seco 2/2

\ 4 Fallos de las bombas
Retrase Tlempo ge retardo desde
la deteccion del error de
la bomba hasta la
activacidn de |z alarma
para suprimir los fallos
de corta duracidn.

40 s
Confirmacién

Determine si el error de
la bomba debe
reconocerse manual o
automaticaments,

Manual

Fig. 38: Opcidn de menu Ajustes —Ajustes de
vigilancia—Error de bomba

El umbral de presion relativa se refiere al valor de consigna actual.
El valor absoluto correspondiente aparece en la parte derecha.

Tras la activacion de la alarma de baja presion, la presion debe subir por encima del umbral
mas la histéresis para que se restablezca la alarma de presién minima.

Una caida de la presion por debajo del valor minimo conlleva la reaccion retardada del siste-
ma, en funcién del valor ajustado.

Si las bombas siguen funcionando, el error se reconoce automaticamente.

Silas bombas se detienen, el error debe confirmarse manualmente.

La proteccion contra marcha en seco supervisa la presion previa mediante un sensory un
presostato opcional y sirve para proteger las bombas.

La activacion de la alarma se produce con retardo en funcién del tiempo ajustado.

Cuando la presion ha vuelto a superar el umbral de marcha en seco y el retardo de reinicio ha
expirado, las bombas se reinician.

Los ajustes de la deteccion de marcha en seco se realizan a través del sensor de presion pre-
via.

La alarma de marcha en seco se activa cuando el umbral de alarma se ha superado y el tiempo
de retardo ha expirado.

La alarma se restablece una vez superado el umbral de restablecimiento y transcurrido el re-
tardo de reinicio.

Para suprimir los fallos de corta duracion, puede ajustarse el tiempo de retardo desde la de-
teccion del error de la bomba hasta la activacion de la alarma.

Se puede configurar si los fallos de las bombas deben confirmarse de forma manual o auto-
matica.

Si el fallo de la bomba se ha subsanado, el propio sistema puede reiniciarse con la confirma-
cioén automatica.
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e

| Y Puesta en marcha del sistema

Supresién de arrangue del ... s

adicional despuds de

3 |s conectar Iz alimentacion
elderrica hasta que se
pueda paner en marcha
la primera bomba, para
evitar picos de corriente
cuando s ponen en
marcha varias unidades
simulténeaments,

Fig. 39: Opcion de menU Ajustes —Ajustes de
vigilancia—Puesta en marcha del sistema

7.2.1.5 Meni Ajustes del control -> Ajus-
tes adicionales

| ¥ . Ajustes adicionales
\

Modo de aspiracion:
Modo de aspiracion SEE

B

El modo de aspiraciin
Marcha de prueba de bombas 1/3 attiva el rearrangue
inmediato tras la
deteccion de
funcionamients en seco,

Acovacidn, Con OFF externo

Marcha de prueba de bombas 2/3
Intervaln, Durandn test, Velocidad

Marcha de prueba de bombas 3

Feriodo de blaquen - inicio & fin m

Fig. 40: Opcion de menu Ajustes —Ajustes
adicionales

o
| 4 Modo de aspiracién

Activacién El modo de aspiracitn
activa el rearrangue
OFF o inmediate Lras la
deteccion de

ON funcionamiento en seco.

Fig. 41: Opcién de menu Ajustes —Ajustes
adicionales—Modo de aspiracion

o
| ¥ Marcha de prueba de bombas 1/3

Activacién Activacidn de la fundién
marcha ge prusba de
OFF bombas
oN o Determing si la fundén
rtambién debe
permanecer sctiva con el
Con OFF externo exterior apagade.
OFF v
oN

Fig. 42: Opcion de menu Ajustes —Ajustes
adicionales—Marcha de prueba de bom-
bas 1/3
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Para evitar picos de corriente cuando se ponen en marcha varias instalaciones simultanea-
mente, puede ajustarse un tiempo de espera adicional después de conectar la alimentacion
eléctrica hasta que se pueda poner en marcha la primera bomba.

Otras funciones para el cuidado de las bombas para que el sistema funcione sin averias y para
la adaptacion a las condiciones locales.

El modo de aspiracion activa el rearranque inmediato tras la confirmacién de una alarma de
marcha en seco sin tener en cuenta el tiempo de rearranque ajustado.

Este modo puede ser Util para sistemas con aljibe silas bombas deben aspirar agua antes de
que se pueda generar presion.

Se puede activar una marcha de prueba ciclica para evitar tiempos de desconexiéon mas lar-
gos.

Puede establecerse si la marcha de prueba de bombas también debe realizarse con contacto
«OFF externo» abierto.

Cuando se llega al momento de la marcha de prueba de bombas, se pone en marcha una
bomba.

En la siguiente marcha de prueba arranca otra bomba.
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e
\ 4 Marcha de prueba de bombas 2/3

Intervale Intervalo:

El iempo transcurride.

6,0 |h entre dos pruebas.
Duratibn Lest:
£l tiempe de
CupReigi et funcionamiento de la
bomba durante la
55 prueba.
Velocidad:
Velocidad La vedocidad de la
prusha.
60 %

Fig. 43: Opcion de menu Ajustes —Ajustes
adicionales—Marcha de prueba de bom-
bas 2/3

BPre
\ 4 Marcha de prueba de bombas 3
Periodo de Bloqueo - inicio

00; 00; 00

Intervalo en el gue no
debe realizarse ninguna
prueba de

Periodo de blogueo - fin fundonamiento de la
bomba.

00:00: 00

Fig. 44: Opcién de menu Ajustes —Ajustes
adicionales —Marcha de prueba de bom-
bas 3/3

| & "

| 4 Alternancia de bombas

Astivasion Con la sustitucién clclica

e la bamba, el cambio

OFF viene lugar durante el
funcionamiento, cuando

oN o 1a BLP ha alcanzado el
tempo de
Funtionamienta.
Intervala El intervalo define el
tiempa de
1.0 h Funcionamiento de una
bomba.

Fig. 45: Opcion de menu Ajustes —Ajustes
adicionales—Alternancia de bombas

BPre
| 4 Modo de control 1/2

Meode de contrel 172 Actvacldn del modo

regulador y seleccidn del

OFF rango de corriente para
la entrada analbgica

ON v

Tipe de sefial de entrada

4-20mA

Fig. 46: Opcion de menu Ajustes —Ajustes
adicionales—Modo de control 1/2

e
| 4 Modo de control 2/2
Modo de bomba

Todas las bombas

5e puede selecconar el
contral de una o de
Todas |a8 bombas.

Con varias bombas, el
control sigue el esquema
Wario.

Fig. 47: Opcion de menu Ajustes — Ajustes
adicionales—Modo de control 2/2

«Intervalo» determina el tiempo entre dos pruebas de marcha de la bomba, en caso de que la
instalacion no arrancase con la regulacién automatica.

«Duracion test» determina el tiempo de marcha de la bomba durante la marcha de prueba.

«Velocidad» determina la velocidad de la bomba durante la marcha de prueba.

«Marcha de prueba de bombas» puede suprimirse.

Mediante el inicio y el fin del periodo de bloqueo puede establecerse el periodo diario.

Para evitar unos tiempos de parada prolongados, se puede activar una marcha de prueba ci-
clica, ademas del intercambio de impulsos siempre activo.

El intercambio de impulsos tiene lugar una vez que se ha parado la bomba principal.

A diferencia del intercambio de impulsos, la alternancia ciclica entre las bombas se produce
cuando la bomba principal estad en marcha.

«Modo de control» permite regular la velocidad de una o todas las bombas a través de una
entrada analdgica.

Si el «modo de control» esta activo, la regulacién automatica se desactiva.
Puede seleccionarse el rango de corriente.

Con 4-20 mA es posible realizar un test de continuidad del cable de la entrada.

Se puede seleccionar el control de una o de todas las bombas.

Con varias bombas, el control sigue el esquema «Vario».
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{ Test de caudal cero 1/3

Activacisn

OFF

oN

Intervalo

60 s

Adrivacidn de la prueba
e caudal cere.

Intervalo:
Tiempa entre dos
pruebas de caudal cere

Fig. 48: Opcion de menu Ajustes —Ajustes
adicionales—Test de caudal cero 1/3

Duracién
30 |s

Cambio de presidn
0,2 bar

Ancho de banda

0,2 bar

Test de caudal cero 2/3

Duracidn del camblo de
consigna

Cantidad de cambio de
consigna durante la
prusbe de caudal cero

Range admisible
{cansigna +- ancha de
banda) para la prueba de
caudal cero activa

Fig. 49: Opcién de menu Ajustes —Ajustes
adicionales > Test de caudal cero 2/3

{ Test de caudal cero 3/3

Valar limite - Activacién
95 | %
Valor limite - Métade

65 %

Acrivacidn:

Aaxivar la prueba de
limite cero si la veloddad
el BLP cae por debajo
de la velocidad limioe

Métada:

elocidad fimite pars
aumentar o disminuir ls
presidn

Fig. 50: Opcién de menu Ajustes —Ajustes
adicionales—Test de caudal cero&nbsp;3/3

Funcidn de llenado 1/2

Activacién

OFF

ON

Modo de bomba

Una bomba v

Todas las bombas

Activacion de la funcign
de llenado de tubos

Seleccidon de si la funcian
de Ilenado de tuberias
debe realizarse con una
© todas las bombas.

Fig. 51: Opcién de menu Ajustes —Ajustes
adicionales—Funcion de llenado de tubos 1/2

Duracién maxima
1800 s

Presidn de arrangue
3,0 bar

Velocidad

60 %

Funcion de llenado 2/2

Funcién de lenade

Para evilar picos de
presitn al llenar wberias
wacias o de baja presidn
o para llenar wberias o
mis rapidarments
posible, se puede activar
la funcian de llenads de
tuberias. Se puede
distinguir entre los
modas ‘lento” y
“répida®.

Si ta funcidn de llenada

Fig. 52: Opcién de menu Ajustes —Ajustes
adicionales —Funcién de llenado de tubos 2/2
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El «test de caudal cero» sirve para desconectar el sistema cuando no se alcanza la presion de
desconexidn, solo funciona una bombay no se produce ninguna disminucion.

La funcién puede activarse.

Elintervalo define el tiempo entre dos tests de caudal cero cuando la primera prueba no pro-
voco una desconexion del sistema.

«Duracion» describe el tiempo maximo que necesita el sistema para alcanzar el valor de con-
signa de presion modificado para caudal cero.

«Cambio de presion» se utiliza para calcular el valor de consigna de presion para el test de
caudal cero.

«Ancho de banda» define un rango de presion para mantener la presidn actual a una presion
constante para el test.

Cuando la presién se mantiene en ese rango, la presion se define como constante.

El limite inferior de la velocidad de la bomba principal se establece en la que se realiza un test
de caudal cero.

Valor limite para seleccionar el test de caudal cero ascendente o descendente.

Si la velocidad de la bomba principal es mayor, la presion desciende, de lo contrario el test
de caudal cero ascendente.

«Funcioén de llenado de tubos» sirve para rellenar la instalacion de forma segura con el obje-
tivo de reducir los golpes de ariete.

«Funcion de llenado de tubos» estd activa en caso de puesta en marchay rearranque de la
instalacion.

El sistema de tuberias puede llenarse con una o todas las bombas.

Cuando la presion actual se encuentra por debajo de la presion de arranque establecida, se
activa la funcién de llenado de tubos.

El sistema funciona en este estado hasta que la presion vuelve a superar el nivel anterior o se
alcanza el tiempo maximo de funcionamiento (ajustable) del llenado de la tuberia.

A continuacion el regulador funciona en el modo automatico.
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La monitorizacion de estancamiento esta disponible en el modo de regulacién p-v.

| ¢ Estancamiento Sila funcidn estd activa, se comprueba en 3 dias el sistema bombee al menos la cantidad de
Activacién Activacidn del control de agua indicada.
estancamiento
2 M| et Cuando la cantidad indicada no se bombea por el sistema, se genera una advertencia de es-
= | Combiepore tancamiento.

sistema en 3 diss.
Cantidad minima de agua

. Esto no afecta al funcionamiento del sistema.
0,0 m¥/

Fig. 53: Opcion de menu Ajustes —Ajustes
adicionales —Estancamiento

7.2.2  Men Interaccion /Comunicacién |
| Alarmas

En esta tabla se indican

todos los fallos que hay
Perturbaciones activas actualmente.

Alarmas actuales

Confirmacion

historial de alarma
Perturbaciones en el pazado

Frecuencias de alarma
MNimero de perturbaciones

7.2.2.1 Menii Interaccién / Comunicacion -
> Alarmas
El menu contiene la vista general de las alarmas y advertencias actuales y anteriores del sis-
| & b Atarmas tema.

En esta tabla se indican
todos los fallos que hay
Perturbaciones activas actualmente.

Alarmas actuales

Confirmacién
historial de alarma
Perturbaciones en el pasado

Frecuencias de alarma
Nimero de perturbaciones

Fig. 54: Opcion de mend Comunicacion—A-
larmas

«Alarmas actuales» muestra los errores presentes en ese momento en el sistemay la hora en
que se produjeron.

1 ./.
\ | Alarmas actuales

e O - Ls slarmas listadas Para garantizar un funcionamiento ilimitado del sistema, la causa del error debe subsanarse.

es1dn actualmente
095838 presentes en el sisema.

Las causas deben

rectificarse.

Fig. 55: Opcion de ment Comunicacion—A-
larmas— Alarmas actuales
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o
| | Confirmacién
Confirmacién El reconodmiento
manual intenta

Ne o reconocer Lodas las
alarmas activas, Las
S0 AlArmas CUys CALS HO S8

ta eliminado
permanecen aclivas.

Fig. 56: Opcion de ment Comunicacion—A-
larmas— Confirmacion

VoA
\ | historial de alarma

Worow Facha  Haxe Los dlimos 13 errores
EAD.0 Sensor de presién ;;2:;2@09 qluelse i Eimld.umo o
. el sisterma, Esta lista
E62.0 Marcha en seco igzsi;'g?ce B R e SerEres
£60.0 Al presién 202304708 AU SRS caEg Ce
16:18:37
E61.0 Baja presidn 202302115
15:36:26
E6Z0 Marcha enseco 20230101
13:23:45
E40.0 Sensor de presidn 20221022
09:12:41
E620 Marcha enseco  2022/06/14

Fig. 57: Opcién de ment Comunicacién—A-
larmas —Historial de alarmas

\ | Frecuencias de alarma

Error Frecuencia
E40.0 Sensor de presidn o
E40.2 Sensor de prepresién 0
E43.0 Valor ge consigna externti
E54.0 CAN o
E60.0 Alta presién
E61.0 Baja presidn
E62.0 Marcha en seta
EBO.1 Bomba 1

EB0.2 Bomba 2

EBO3 Bomba3

Esta tabla contlene la
frecuencia con la gue se
producen determinados
errores.

CoODoOoON oW

E109.0 Alarma externa
E70.1 FPD Bomba 1

Fig. 58: Opcién de mend Comunicaciéon—A-
larmas—Frecuencias de alarma

\ | Alarma externa 1/3
Activacién haxivacidn de la alarma
externa
OFF
Es posible elegir entre un
onN o restablesdmients
automalico tras
restablecer la sefial
Confirmacidn externa o un stuse de
recibo manusl.

Manual

Fig. 59: Opcién de ment Comunicacion—A-
larmas—Alarma externa 1/3

Vit
\ | Alarma externa 2/3

Ragrase Retraso entre |2
aplicaditn de la sefial y la
5 |s activacion del mensaje de
error para supeimir
pegueiias

Selo cuando la bemba estd...
perturbaciones.

OFF o *Séla cuands la bamba
estd en marcha®
oN eterming si la

supervisidn debe estar
sismpre activa o sdlo
cuanda la bomba estd en
marcha.

Fig. 60: Opcion de ment Comunicacion—A-
larmas— Alarma externa 2/3
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Las alarmas pueden confirmarse manualmente.
La confirmacién manual intenta reconocer todas las alarmas activas.

Las alarmas cuya causa no se ha eliminado permanecen activas.

Lista de las 13 dltimas alarmas (actuales y ya rectificadas).

Cantidad de indicaciones de fallo por alarma.

Identificacion clara de qué error se produce con frecuencia.

La alarma externa se controla a través de una entrada digital del PLC.
Se puede ajustar el tipo de sefial.

Es posible elegir entre un restablecimiento automatico tras omitir la alarma externa o una
confirmacién manual.

Para suprimir pequefias perturbaciones, puede ajustarse el «<Retraso» entre la aplicacion de la
alarmay la activacion de la indicacion de fallo.

«Solo cuando la bomba estd en marcha» determina si la monitorizacion debe estar siempre
activa o solo durante el funcionamiento de la bomba.
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| | Alarma externa 3/3

Flanco Con un flanca
descendente o
Error estd presente
subiendo [0->1] cuando la entrada de la
alarma externa esta
sbierta o cerrada.
Reaccién

Reaccian: Continuar

. de

Parada un error de bomba.

Fig. 61: Opcién de ment Comunicacion—A-
larmas—Alarma externa 3/3

| | Alarma de bomba externa 1/3
Activacién Activacién de la alarma
de 1a bomba externa
OFF
Es posible elegir entre un
ON v restablecimiento
automatico tras
restablecer la sefial
Confirmacién externa o un acuse de
recibo manusl.

Automético v

Fig. 62: Opcién de menu Comunicacién—A-
larmas— Alarma de bomba externa 1/3

i

\ | Alarma de bomba externa 2/3
Retraso Retraso entre |a
aplicaditn de la sefial y la

5 |s attivadion del mensaje de
£rrar para suprimir
fias
Solo cuande la bomba esud... i

perturbaciones.

QOFF s “Séla cuando la bomba
estd en marcha®

oN determina si la

supervisidn debe estar
sismpre activa o sdlo
cuanda la bomba estd en
marcha.

Fig. 63: Opcién de mend Comunicacion—A-
larmas —Alarma de bomba externa&nbsp;2/3

| | Alarma de bomba externa 3/3

Flance Con un flanca
descendentz o
EFTOr 85t presente
subiendo [0->1] cuando la entrada de la
alarma externa esta
abierta o cerrada.
Reaccién

Reaccian: Continuar

. de

Parada un error de bomba.

Fig. 64: Opcion de ment Comunicacion—A-
larmas —Alarma de bomba externa&nbsp;3/3

Con un flanco «descendente», la sefial de error esta presente cuando la entrada de la alarma
externa estd abierta.

Con un flanco «ascendente», la sefial de error esta presente cuando la entrada de la alarma
externa se cierra.

La alarma de bomba externa consiste en una entrada de alarma adicional por bomba.
La alarma se activa con retardo cuando se abre la entrada.
La reaccion «Continuar» genera una advertencia de bomba.

La reaccion «Parada» genera un error de bomba.

«Retraso» puede ajustarse hasta la activacion de la alarma.

Monitorizacion de alarma solo en una bomba en funcionamiento o monitorizacion perma-
nente de la bomba.

Con un flanco «descendente», la sefial de error esta presente cuando la entrada de la alarma
externa esta abierta.

Con un flanco «ascendente», la sefial de error esta presente cuando la entrada de la alarma
externa se cierra.

La reaccion «Continuar» genera una advertencia de bomba.

Lareaccion «Parada» genera un error de bomba.
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7.2.2.2 Men Interaccion / Comunicacion -
> Diagnéstico y valores de medi-
cién
Informacién sobre el dispositivo de control, los estados y los valores de medicién para evaluar
| % .» Disgnéstico y valores medidos el funcionamiento del sistema.

Visualizacién de la
tendencia de los
pardmelros presion, pre-
presidn, punto de ajuste

Diagrama de presién

Tabla de valores de procesa
Presian, pre-presidn, punto ge ajuste

Diagrama de velocidad
‘elodidad, Pompe in funzione

Diagrama de caudal

Fig. 65: Opciéon de mend Comunicacion— -
Diagnoéstico y valores de medicion

Indicacion de la presién previa y final en los Ultimos minutos.

¥
|\ | Diagrama de presion
160

15439 154328 154347 15447
pressure [l Prepressure [l Setpoint

Fig. 66: Opcién de mend Comunicacion— -
Diagnéstico y valores de medicién— Diagra-
ma de presion

Indicacién de los valores de medicidn en los Gltimos minutos como valores numéricos.

¥
| | Tabla de valores de proceso

Tiempe Pre-PressiPresidnPunte d
[war] [bar] [bar]
16 40 40
17 41 A0
16 40 40
17 40 40
18 41 40
16 42 40
17 41 40
18 40 40

10:48:32 0 40 40

Fig. 67: Opcién de mend Comunicacion— -
Diagnostico y valores de medicion—Tabla de
valores de proceso

Evolucion de la velocidad de la bomba en los tltimos minutos.

\ Diagrama de velocidad

100/
800 —
60,4
40
204 T
04
15439 154328 154347 15447
speed (%) Bl Pumps (n=10]

Fig. 68: Opcién de mend Comunicacion— -
Diagnéstico y valores de medicion —Diagra-
ma de velocidad
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|\ | Diagrama de caudal

oot
15430 1maREE 154347 15447
Flow [m/h]

Fig. 69: Opcién de mend Comunicacion— -
Diagnéstico y valores de medicion —Diagra-
ma de caudal

| | Tabla de consumo de energia
Mes Censume Visualizacién del
01“[;‘);‘; ;3;1%9?;:" n consumo tatal y del
cansumo mensual de los
05/2023 520,30 kWh dos dltimos afios
04/2023 772,50 kWh
0372023 874,10 kWh
02/2023 832,00 kWh
01/2023 977,80 kWh
1272022 1242,30 kWh
1172022 932,70 kWh
10/2022 778,40 kWh
09/2022 682,60 kWh
08/2022 572,90 kWh
07/2022 477,70 kWh

Fig. 70: Opcién de mend Comunicacion— -
Diagnostico y valores de medicion—Tabla de
consumo de energia

7.2.2.3 Menii Interaccién / Comunicacion -
> Gestion técnica centralizada

| & .» BMS
\
WModo SBM:
Bomba en marcha
Moda SSM:
Madbus sublendo [0-1]
Actvacian %
Configuracién de las
entradss para mensaje
Madbus 2

de fundionamiento
Accesa de escritura al bus, 10 de escl., colectiva y mensaje de
fallo colective
Modbus TCP 1/2

Fig. 71: Opcién de menu Comunicacién—BMS

| 5xM
Mode SEM SEM:

Fuede elegir entre "En
Dispasicién espera” fel cuadro estd

listo para funcionar) y
Bomba en marcha o “Bomba en marcha” {al

menos una bomba estd

en marcha)
Modo 55M

SSM:

Fuede elegir entre l5gica
coyeredo il:+01 neqativa flanca
subiiendo [0->1] v descendente en caso de

error) o lagica pasitiva

{flanco ascendente =n

Fig. 72: Opcién de ment Comunica-
cién—BMS —SxM

Evolucién del caudal estimado en los tltimos minutos.

Visualizacion del consumo total estimado y del consumo mensual de los dos Ultimos afios.

Menu para las interfaces de la gestion técnica centralizada.

Para «SBM» se puede elegir entre «En espera» (el dispositivo de control esta listo para fun-
cionar) y «Bomba en marcha» (al menos una bomba estd en marcha).

Para «SSM» se puede elegir entre el sistema ldgico negativo (flanco descendente en caso de
fallo) o positivo (flanco ascendente en caso de fallo).
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a
\ 7 Modbus
Activacién Modbus TCP
interfaz Modbus
OFF Ethernel o serie. &
oN o realizar los ajustes
especificos.
Activacién Modbus RTU
OFF
ON v

Fig. 73: Opcién de ment Comunica-
ciéon—BMS—Modbus

Puede activarse una

continuacidn, se pueden

e
\ | Modbus 2

Accese de escritura al bus

OFF

“

oN

1D de esclavo

10

Fig. 74: Opcién de menu Comunica-
cién—BMS—Modbus 2

e
\ 1 Modbus TCP 1/2
DHCP

OFF s
oN

Fig. 75: Opcién de mend Comunica-

ci6on —»BMS —Modbus&nbsp; TCP&nbsp;1

| 7 Modbus Tcp 272
Diraccién IP
0 0(. 0.0
Méscara de subred
0.l0(.0|0

Puerta

Fig. 76: Opcién de ment Comunica-
ciéon—BMS—Modbus TCP 2

e
\ 7 Modbus RTU 1/2

Interfaz

na aislada

Tasa de baudios

9600

19200 +

Fig. 77: Opcién de ment Comunica-
cion—BMS—Modbus RTU 1
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Puede activarse una interfaz Modbus Ethernet o serie.

Se pueden realizar ajustes especificos de la interfaz.

Para Modbus debe establecerse el «ID de esclavo».
Se puede impedir el acceso de escritura al bus.

Cuando el acceso de escritura al bus esta bloqueado, los puntos de datos solo se pueden leer.

Si DHCP esta activado, la configuracion de red se solicita a un servidor DHCP de lared y no se
introduce manualmente.

La direccion IP solo puede configurarse a través de las paginas web de WCP.

«Interfaz»: «Aislado» esta previsto para la opcién Modbus RTU o BACnet MS/TP.
«No aislado» es el ajuste para uso interno de Wilo.

Para Modbus RTU pueden seleccionarse la «velocidad de transmision» y las interfaces de
WCP.

Para la interfaz aislada se requiere la opcién Modbus RTU.
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La «paridad» («par», «<impar», «ninguna») y el nimero de bits de parada (1 o 2) se pueden

L N
| | Modbus RTU 2/2 configurar.
Paridad

par

Bit de detener

2

Fig. 78: Opcién de ment Comunica-
cién—BMS—Modbus RTU 2

7.2.2.4 Meni Interaccién /Comunicacion -
> Ajustes de pantalla
Las contrasefias, el idioma de usuario, la fecha y la hora, asi como los ajustes del LCD se pue-
\ 2 .» Ajustes de display den configurar.

Posibilidad de cambiar el
usuario para obtenes los
derechos de acceso
adecuados

Idiema

Pais, Idioma

Fecha y hara 1/2
Fecha, hara

Fecha y hara 2/2
Dia labarasle

Fig. 79: Opcién de ment Comunicacion—A-
justes de pantalla

A través del inicio de sesion pueden seleccionarse diferentes usuarios y, en consecuencia, ni-
veles de autorizacion.

| 71 Ini.ses.
ot G El «usuario 1» (contrasefia «1111») es el usuario estandary tiene derechos de lectura.
Seleccitn de caracteres . ~ . « . .
Desconecta por rewelén El «usuario 2» (contrasefia «2222») tiene derechos adicionales de escritura para los parame-
Caracteres ﬂi)ef.lalﬁ! . .
No v a: Canfirmar entrada tros del funcionamiento normal.

=i Borrar cardcter

Si
Un cierre de sesion actiee
el usuario 1 con acceso
de lectura.

Fig. 80: Opcion de ment Comunicacion—A-
justes de pantalla—Inicio de sesion
Seleccién del idioma deseado y ajuste del pais en el que se encuentra el sistema.

| 2 .0 Idioma

L
Pals:
Alemania

Idiema

Fig. 81: Opcién de ment Comunicacion—A-
justes de pantalla—Idioma

a
| 1 Pais

Germa
CH - Swirzerland 2

C5 - Serbia
CY - Cyprus

€Z - Czech Republic

Fig. 82: Opcion de ment Comunicacion—A-
justes de pantalla—Pais
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./.
\ |1 Idioma

Spanish
en - English

tr - Turkish
de - German
fr - French

ru = Russian

Fig. 83: Opcion de ment Comunicacion—A-
justes de pantalla—Idioma

Indicacion y eventual correccion de fecha y hora.

\ 7 Fechay hora 172 Con la acciéon «Guardar», se fijan la fechay la hora ajustadas.
Fecha

111 .70
Momente

00:00: 00

Accién

Gravar

Fig. 84: Opcién de menu Comunicacién—A-
justes de pantalla—Fechay hora 1/2

Indicacién del dia de la semana correspondiente a la fecha.

¥
\ | Fechayhora2/2
Dia laberakle

Maontaje
Martes
Miércoles

Jueves

Fig. 85: Opcién de mend Comunicacion—A-
justes de pantalla—Fechay hora 2/2

Indicaciones para ajustar el brillo y la hora sin pulsar ningin botén, tras lo cual se oscurece la

a P .. .
| 7 Ajustes Lep pantalla sin intervencion del usuario.
Hameo Ausspace ke En caso de indicaciones de fallo, la pantalla no se oscurece.
jado de la
120 |s reF:giluminacMn

Lumineosidad

45 %

Fig. 86: Opcion de ment Comunicacion—A-
justes de pantalla—Ajustes LCD
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7.2.3  Mend Sistema 1

‘\ L& Sistema

Bombas R
Instalacian, Estadisticas
Sensores
Rango de medicidn, tipo, respuesta
Convertidor de frecuencia R
Valores limite, Rampas
Mantenimiento
Datos de aparamenta, Datos del siste...
7.2.3.1 Menu Sistema -> Bombas
Ajustes y datos para las bombas utilizadas.
| 28 .» Bombas
' o Numero de bombas:
nsfalnciun 4
N
Bombas de
Estadisticas 1/2 funcionamiento
Tiempa de furcionamienta, ciclos it s
3
Estadisticas 2/2
Velodidad, Potencia
CAN operacién de emergencia
Reaccidn, Velocidad m
Fig. 87: Opcién de menu Sistema—Bombas
Numeros de bombas instaladas en el sistema.
| [ Instalacién Niumero maximo de bombas funcionando simultaneamente.

Numere de bombas AT the i s .
i i i deme Las bombas restantes sirven como bombas de reserva.
4

Ndmero maxima de

bombas funcionando

simulténeamente, Las

bombas restantes son

3 bombas de reserva.

Bambas de funcienamient..

Fig. 88: Opci6n de mend Sistema—Bom-
bas—Instalacion

Datos de tiempo de marcha para el dispositivo de control y las bombas.

Estadisticas 1/2

Sistema Tiempeo de fuCicicsamients
[d1

Disposidvo 16853 3

Bomba 1 4001 156
Bomba 2 3997 160
Bomba 3 3995 159
Bomba 4 4002 161

Fig. 89: Opcion de menu Sistema—Bom-
bas— Estadisticas 1/2
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Estadisticas 2/2

sistema  Velockdad  Potencla
[1/min] W]

Bomba 1 000 4,000

Bomba 2 83.20 631,000

Bomba 3 B2,60
Bomba 4 0,00

628,000
4,000

Fig. 90: Opcidn de menu Sistema—Bom-
bas— Estadisticas 2/2

| 2f CAN operacion de emergencia

Reaccign

Continuar

Cuando se detiene, la
bomba estd parada.

Al continuar, |3 bomba
sigue fundonando en el
mode de contral n-cala
welotidad indicada a

Velocidad continuacidn.

50 %

Fig. 91: Opcién de menu Sistema—Bom-
bas—Modo operativo de emergencia CAN

Conjunto de datos de la bomba

Bomba de referencla: 1]

Bomba 1: ok
ok
ok
ok

Ul
frecomendacion): 0 %
0,00 m*/h
0,00 m*/h
0,00
I3 0,00 v
Welocidad maxima: L]

Cabeza mi
Cabeza ma

Fig. 92: Opcién de mend Sistema—Bom-
bas— Conjunto de datos de la bomba

7.2.3.2 Men Sistema -> Sensores

| 28 .» Sensores

Rango de medicidn del
sensor
0-6 bar

Rango de medician del sensor

Tipa de sensar
Lago de presian

Respuesta del sensar
Lade de presian

Rango de medicion del sensor
Lago de aspiracidn

Fig. 93: Opcién de mend Sistema— Sensores

[ Rango de medicion del sensor

Rango de medicién del sen...

0-10bar
0-16 bar
0-25 bar

0-40 bar

Rango de medicién del
sensor

El rango de medicin del
sensor de presion
(relativa) y de presian
previa sélo puede
modificarse con los
accionamientos
desconectados.

Fig. 94: Opcién de menu Sistema— Senso-
res—Rango de medicion del sensor
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Velocidades actuales y potencia calculada para cada bomba.

El ajuste de regreso en caso de un problema de comunicacion entre el dispositivo de control y
la bomba.

El ajuste determina el comportamiento de la bomba cuando el dispositivo de control ya no al-
canza.

En «Parada», la bomba se detiene.

En «Continuar», la bomba sigue funcionando en el modo de regulacién n-c a la velocidad in-
dicada a continuacion.

La velocidad puede modificarse entonces en el HMI de la bomba. Cuando se restablece la co-
municacién con el dispositivo de control, este asume el control de la bomba.

Con fines de diagnéstico, aqui se muestran algunos puntos de datos de las bombas presentes
en el sistema.

Ajustes de los sensores para la presion previa y la presion en la salida.

Seleccion del rango de medicién del sensor instalado en el lado de salida (lado de impulsién).
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|
| Tipo de sensor

Tipo de sefal Tipo de sefial
corriente para la entrada

4-20mA analbgica.
i Se puede selecdionar
entre 0-20maA y 4-20maA.

El tipa de sefiel léctrica
el sermor de presian
sdla puede cambiarse
cuanda los
accicnamientas estin
desconectados.

Fig. 95: Opcién de mend Sistema— Senso-
res—Tipo de sensor

| [ Respuesta del sensor

Reaccién O Apagar todas las
bombas
Off o
Todes las bambas:
Todas las bombas Funcionamiento de todas
las bambas con
Una bomba welotidad preestablecida
Una bomba:
Velocidad Funcionamiento de una
bomba con velocidad
60,0 % preestablecids

Fig. 96: Opcién de menu Sistema— Senso-
res—Respuesta del sensor

Rango de medicién del sensor

Rango de medicién del sen... e —

sensor

0-6 bar
El ranga de medicién del
0-10 bar sensor de presién
[relativa) y de presian
0-16 bar previa slo puede
modificarse con los
0-25 bar accionamientos

desconectados.
-1-9 bar v

Fig. 97: Opcién de mend Sistema— Senso-
res—Rango de medicion del sensor

| °[ Tipo de sensor
Tipo de sefal Tipo de sefial

0-20mA Seleccitin del rango de

corriente para la entrada
4-20mA o analbgica.

Se puede selecdonar
entre 0-20mA y 4-20mA,

El tipa de sefiel eléctrics
el sersor de presian
sdlo puede cambiarse
cuando las
acdionamientos estan
desconectados.

Fig. 98: Opcién de mend Sistema— Senso-
res—Tipo de sensor

7.2.3.3 Menu Sistema -> Convertidor de
frecuencia

» Convertidor de frecuencia

o Frecuenda maxima:
Valores limite 100 %

Fr

Frecuencia minima:
Rampas 30%
Subienda, bajnds

Fig. 99: Opcién de menu Sistema— Converti-
dor de frecuencia

Ajuste para el rango corriente del sensor de presion final (lado de impulsién). Con 4-20 mA es
posible vigilar si se produce una rotura de cables.

En caso de un fallo del sensor, el sistema puede cambiar a un modo operativo de emergencia
hasta que el sensor vuelva a estar operativo. Es posible dejar funcionar una o todas las bom-
bas constantemente a la velocidad ajustada.

Seleccion del rango de medicién del sensor instalado en el lado de entrada (presion previa/la-
do de aspiracion).

Ajuste para el rango corriente del sensor de presion previa (lado de aspiracién). Con 4-20 mA
es posible vigilar si se produce una rotura de cables.

Para el control de las bombas que tienen la velocidad regulada, se pueden especificar deter-
minadas condiciones limite.
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| Valores limite
Frecuencia maxima La frecuencla minima
corresponde & la

100| % Trecuencia gue debe
emitirse a velodidad
minima. En consecuencia,
la frecuencia maxima es
&l valor ala velocidad

30 % méxima.

Frecuencia minima

Fig. 100: Opcion de menu Sistema— Conver-
tidor de frecuencia—Valores limite

| Rampas
B Ay mEnts Las rampas ascendente y
cescendente definen el
01 |s tiempo minime para
pasar de |z velocided
mdxima a la minima y de

Que cae la minirma & le méxirma,
respectivamente. Por
01 s tanto, limitan los
cambios maximos de
welocidad.

Fig. 101: Opcion de menu Sistema— Conver-
tidor de frecuencia—Rampas

7.2.3.4 Ment Sistema -> Mantenimiento

| 28 ..» Mantenimiento

Tipa:
Datos de aparamenta 1/3 LB

Serial number:
Datos de aparamenta 2/3 error

Nimero de diagrama de circuito, Fec.,

Datos de aparamenta 3/3
Infarmacian sobre el software

Datos del sistema
Wimera de serie, Mimern de articulo

Fig. 102: Opcién de mend Sistema— Manteni-
miento

| [ Datosde aparamenta 1/3

Intraducedn de dacos:
Seleccifin de caracteres
por retacion

Caracleres especiales:
&: Confirmar entrada
=i Barrar cardcter

Fig. 103: Opcion de menu Sistema— Manteni-
miento— Datos del cuadro 1/3

| [ Datos de aparamenta 2/3

Intraducedn de dacos:
-3 Seleccifin de caracteres
por retacion

111170 Caracleres especiales:
&: Confirmar entrada
=i Barrar cardcter

Fig. 104: Opcion de menu Sistema— Manteni-
miento —Datos del cuadro 2/3
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En el modo de regulacién p-c es posible limitar el rango de velocidad.

En el modo de regulacién p-v esto no es posible.

Para evitar cambios de presion excesivamente rapidos en la instalacion, se puede limitar la
velocidad del cambio de velocidad. El ajuste puede realizarse por separado para velocidades
ascendentes y descendentes.

Informacion sobre el dispositivo de control y la bomba.

Determinadas estadisticas se pueden restablecer.

Tipo del dispositivo de control utilizado y el nimero de serie correspondiente del cuadro.

Numero de esquema eléctrico y fecha de fabricacion del dispositivo de control.
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| -/ Datos de aparamenta 3/3
Pane
o

SPS
Wersidn de software;
del firmware: v1.0.10

Versidn ID:
Fecha de construcdidn:
Tipo de construcddn:

Mostrar
Version de software: ¥1.00.12.0E

Fig. 105: Opcion de menu Sistema— Manteni-
miento— Datos del cuadro 3/3

|/ Datos del sistema

Intraducedn de dacos:
-3 Seleccifin de caracteres
por retacion

Caracleres especiales:
&: Confirmar entrada
=i Barrar cardcter

Fig. 106: Opcion de menu Sistema— Manteni-
miento—Datos del sistema

| [ Informacién de servicio

Intraduccdn de daros:
® Seleccifin de caracteres
por retacion
Caracteres especiales:
&: Confirmar entrada
< Borrar cardcer

Fig. 107: Opcion de menu Sistema— Manteni-
miento—Informacion de servicio

| [ Informacién sobre la receta

Niamero de receta Receta 1.
R1 free
1
Recets
Cambiar nombre e
Receta 3:
No ) R3 free
5 Receta 4:
R4 free

Fig. 108: Opcion de menu Sistema— Manteni-
miento—Informacion sobre la receta

Accion de la receta

Recera seleccionada:

= El resultado de la accldn
ne.l recipe name

58 MUestlra en la pdgina

Aecién de la receta anterior,
Gravar
Carga

Eliminar

Fig. 109: Opcién de menu Sistema— Manteni-
miento—Accion de lareceta

Informacién de la version del mando y de la unidad de control.

Numero de serie del grupo de presion y el nimero de articulo correspondiente.

Informacion para el servicio técnico de Wilo y una denominacién del dispositivo de libre elec-

cion.

Seleccion de un lugar de almacenamiento para hasta 4 conjuntos de parametros.

Se puede poner un nombre al conjunto de parametros seleccionado para facilitar su asigna-

cion.

Un conjunto de parametros incluye los ajustes de los mends, pero no datos de tiempo de

marcha.

Seleccion de la accién que se va a realizar para el conjunto de parametros seleccionado:

«Guardar», «Cargar», «Borrars.
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Esta funcion permite restablecer los ajustes de fabrica del dispositivo de control. Esto no

K Cargar la configuracion de fabrica afecta a las estadisticas.
Cargarla configuracion de.. En caso de restablecer sin bus de campo, se conservan los ajustes seleccionados para la in-
No J terfaz de bus de campo.

5i, complets

5i, sin bus de campo

Fig. 110: Opcion de menu Sistema— Manteni-
miento— Cargar el ajuste de fabrica

Determinados datos de tiempo de marcha se pueden restablecer, por ejemplo, tras la sustitu-
cién de componentes o durante el mantenimiento por parte del servicio técnico.

| [ Restablecer los datos del tiempo de eje...

Restablecer los dates del ti...

No v
Alarmas

Caudal

Bomba 1

Bomba 2

Fig. 111: Opcion de menu Sistema— Manteni-
miento —Restablecer los datos del tiempo de
marcha

7.2.4  Menu Ayuda
Una version corta del manual y las direcciones de contacto de Wilo. A continuacion, se expo-
| @ avuds ne un ejemplo de descripcion de ayuda y las direcciones de contacto.

Manual
Descripciones de la aparamenta

Contacto
Filsal

Fig. 112: Menu Ayuda

| @ .» Manual
\

% = Descripcldn de las
Mado funcionamiento grupa p i e nalinkes

T Al

Pantalla de funcionamiento b
Fantalls principal, Usuario, [dioma, f...

Averias
Causa. Remedio

Simbolos
Generalidades, Sistema, Bombas.

Fig. 113: Opcién de menu Ayuda— Manual

| @ .» Averias
L
Informacldn sabre |as
posibles causas de los
errores y sus soluciones
E043

Consigna externa perturbada

ED54

Faita socin vinculante

E0&60

Fresion mixima superada

Fig. 114: Opcion de mend Ayuda—Manual — -
Fallos
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17 Eoa0.x
| Sensor averiade

Causa
Sensor de presidn defecuoso

Remedio

SUstituir sensor

Causa
Mo hay conexitn elécrica con el
sensor

Remedio

I

Fig. 115: Opci6én de mend Ayuda—Manual — -
Fallos—E040.x

| @ Contacto

WILO SALMSON
Argentina 5.

‘C1295AET Cludad
Aurdnoma de Buenos
Aijres

T +54 11 4361 5929
matias.monea@wilo.com.
ar

Fig. 116: Opcion de menu Ayuda— Contacto

V7 Filial

| Filial WILO SE
Wilapark 1
Germany
Australia T +4%0)231 4102-0
T +48(0231 4102-7363
) wiloBwila.com
WILO SALMSON ©nwnve viilo.com
Argenting 5.4,

1295481 Cludad
Autdnoma de Buenos Alres
T+54 11 4361 5929

matlzs monea@ywiio.com.ar

I

Fig. 117: Opcion de menud Ayuda— Contac-
to—Filial

7.3 Niveles de usuario

8 Puesta en marcha

La parametrizacion del dispositivo de control esta separada en las areas del menu Usuario 1,
Usuario 2y Servicio.

Para una rapida puesta en marcha usando las especificaciones de fabrica basta con el asis-
tente de puesta en marcha.

Para modificar otros parametros y leer los datos del dispositivo, el ment de ajustes esta
previsto para ello como usuario 2.

El nivel de usuario Servicio esta reservado para el servicio técnico de Wilo.

PELIGRO

Riesgo de lesiones mortales por corriente eléctrica.

Un comportamiento indebido durante los trabajos eléctricos puede pro-
vocar la muerte por electrocucion.
+ Un electricista cualificado debe realizar los trabajos eléctricos segtin
las normativas locales.
+ Cuando se desconecte el producto de la red eléctrica, asegurese de
que no se reconecta.

PELIGRO

Riesgo de lesiones mortales por puesta en marcha inadecuada.

Riesgo de lesiones mortales en caso de puesta en marcha inadecuada.
+ Encargue la puesta en marcha unicamente a personal cualificado.

Instrucciones de instalacién y funcionamiento « Wilo-Control SC2.0-Booster « Ed.01/2023-09 51



8.1

8.2

8.3

8.4

8.5

9.2

9.3
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Trabajos preparatorios

Ajuste de fabrica

Sentido de giro del motor

Proteccion de motor

Sondas y médulos opcionales

Puesta fuera de servicio

Cualificacién del personal

Obligaciones del operador

Lleve a cabo la puesta fuera de
servicio

Se recomienda solicitar la realizacion de la puesta en marcha al servicio técnico de Wilo.

1. Antesde la primera puesta en marcha, compruebe la correcta ejecucion del cableado a
cargo del propietario y, especialmente, la toma a tierra.

2. Antes de la puesta en marcha, compruebe todos los bornes y apriételes en caso nece-
sario.

3. Ademas de las actividades aqui descritas, lleve a cabo la puesta en marcha segun las
instrucciones de instalacién y funcionamiento de toda la instalacién (grupo de presion).

El cuadro de regulacion viene preajustado de fabrica.

- Pararestablecer el ajuste de fabrica, pongase en contacto con el servicio técnico de Wilo.

» Conecte por poco tiempo cada una de las bombas en el modo de funcionamiento «Fun-
cionamiento manual» y compruebe si el sentido de giro de la bomba en el funciona-
miento con alimentacién de red coincide con la flecha de la carcasa de la bomba.

» Encaso de un sentido de giro incorrecto de todas las bombas en el funcionamiento con
alimentacion de red, cambie 2 fases cualesquiera del cable de alimentacion principal.

Dispositivo de control para bombas de velocidad fija (ejecucién SC)

» Encaso de que solo una bomba gire en el sentido incorrecto en el funcionamiento con
alimentacion de red, en los motores con arranque directo permute 2 fases cualesquiera
en la caja de bornes del motor.

» Encaso de un sentido de giro incorrecto de una sola bomba en el funcionamiento con
alimentacion de red, en los motores con arranque estrella-triangulo permute 4 conexio-
nes en la caja de bornes del motor. Intercambie el principio y el final del bobinado de
2 fases (p. ej., V1 por V2 y W1 por W2).

« WSK/PTC: en la proteccién contra sobretemperatura no se requiere ningun ajuste.
« Sobrecorriente: véase el capitulo Proteccién de motor [ 18]

» Enelcaso de las sondas y los médulos suplementarios, observe las instrucciones de ins-
talacion y funcionamiento correspondientes.

= Trabajos eléctricos: electricista especializado con formacion
Persona con una formacion especializada, conocimientos y experiencia adecuados que le
permiten detectary evitar los peligros de la electricidad.

+ Trabajos de montaje/desmontaje: electricista especializado con formacion
Conocimientos acerca de herramientas y materiales de fijacion para diferentes soportes

» Se deben respetar las normativas de prevencion de accidentes y las normativas de segu-
ridad locales vigentes de las asociaciones profesionales.

= Asegurese de que el personal tiene la formacion necesaria para los trabajos indicados.

= Forme al personal sobre el funcionamiento de la instalacion.

« Altrabajar en espacios cerrados, siempre debe estar presente una segunda persona para
garantizar una mayor seguridad.

= Ventile suficientemente los espacios cerrados.

- Sise acumulan gases toxicos o asfixiantes, tome medidas de inmediato para evitarlo.

Desactive el funcionamiento automatico
1. Seleccionar la opcidon de menu: Ajuste del control—En espera— Sistema, Modo auto-
madtico.
2. Seleccione accionamiento «OFF».
Puesta fuera de servicio temporal
-+ Apague las bombasy desconecte el dispositivo de control en el interruptor principal (po-
sicién «OFF»). Los ajustes estan guardados en el dispositivo de control protegidos con-

tra bajo voltaje y no se borran. El dispositivo de control estd listo para funcionar en todo
momento.

Durante el tiempo de parada, respete los siguientes aspectos:

« Temperatura ambiente: 0...+40 °C
« Humedad maxima del aire: 90 %, sin condensacion
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10

Mantenimiento

ATENCION

Daiios materiales por almacenamiento incorrecto.
La humedad y determinadas temperaturas pueden dafiar el producto.
+ Proteja el producto frente a la humedad y a los dafios mecanicos.

+ Deben evitarse temperaturas inferiores a —10 °C y superiores a
+50 °C.

Puesta fuera de servicio definitiva

PELIGRO

Riesgo de lesiones mortales por corriente eléctrica.

Un comportamiento indebido durante los trabajos eléctricos puede pro-
vocar la muerte por electrocucion.
+ Un electricista cualificado debe realizar los trabajos eléctricos segin
las normativas locales.
» Cuando se desconecte el producto de la red eléctrica, asegurese de
que no se reconecta.

Desconecte el dispositivo de control en el interruptor principal (posicion «OFF»).

Conmute toda la instalacion para que esté exenta de tensiones y asegurela contra re-
conexion.

Silos bornes para la indicacién general de funcionamiento (SBM), indicacién general de
averia (SSM), indicacién individual de funcionamiento (EBM) e indicacién simple de
averia (ESM) estan ocupados, desconecte también la tension de la fuente de la tension
externa alli aplicada.

Desemborne todos cable de entrada de corriente y extraigalos de los prensaestopas.

Precinte los extremos de los cables de entrada de corriente de modo que no pueda pe-
netrar humedad en los cables.

Desmonte el dispositivo de control aflojando los tornillos del sistema o de la infraes-
tructura.

Devolucién

Embale el dispositivo de control de forma impermeable y a prueba de golpes.

« Observe los siguientes capitulos: Transporte [P 8]

Almacenamiento

ATENCION

Daiios materiales por almacenamiento incorrecto.
La humedad y determinadas temperaturas pueden dafar el producto.
+ Proteja el producto frente a la humedad y a los dafios mecénicos.

+ Deben evitarse temperaturas inferiores a —10 °C y superiores a
+50°C.

PELIGRO

Riesgo de lesiones mortales por corriente eléctrica.

Un comportamiento indebido durante los trabajos eléctricos puede pro-
vocar la muerte por electrocucion.
+ Un electricista cualificado debe realizar los trabajos eléctricos segun
las normativas locales.
+ Cuando se desconecte el producto de la red eléctrica, asegurese de
que no se reconecta.
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@ AVISO

Esta prohibido realizar trabajos o cambios en la construccién no
autorizados.

Solamente deben realizarse los trabajos de mantenimiento y reparacion
indicados. El resto de trabajos, asi como las modificaciones estructurales
Unicamente puede realizarlos el fabricante.

10.1 Trabajos de mantenimiento Limpie el dispositivo de control
v/ Desconecte el dispositivo de control de la red eléctrica.

1. Limpie el dispositivo de control con un pafo de algodén himedo.
iNo utilice productos de limpieza agresivos o abrasivos ni liquidos!

Limpie el ventilador
v Desconecte el dispositivo de control de la red eléctrica.
1. Limpie el ventilador.

2. Compruebe, limpie y, en caso necesario, sustituya los elementos filtrantes de los venti-
ladores.

Compruebe los contactos de puesta a tierra
v Desconecte el dispositivo de control de la red eléctrica.

1. Apartir de una potencia del motor de 5,5 kW debera comprobar la posible erosién de
los contactos de puesta a tierra.

2. Sustituya los contactos de puesta a tierra en caso de mayor erosion.

11 Averias, causas y solucion
PELIGRO
Riesgo de lesiones mortales por corriente eléctrica.
Un comportamiento indebido durante los trabajos eléctricos puede pro-
vocar la muerte por electrocucion.
+ Un electricista cualificado debe realizar los trabajos eléctricos segtn
las normativas locales.
+ Cuando se desconecte el producto de la red eléctrica, asegurese de
que no se reconecta.
11.1 Indicacion de averia Si se produce una averia, se ilumina de forma permanente la pantalla LC, se activa la indica-
cién general de averiay se visualiza la averia en la pantalla LC (nimero de c6digo de fallo).
Una bomba averiada aparece marcada en la pantalla principal mediante un simbolo de esta-
do intermitente en la bomba correspondiente.
- Confirmar averia en el men: Interaccién/comunicacién— Alarmas — Confirmacidn.
11.2 Memoria de fallos El dispositivo de control cuenta con una memoria de fallos para los ultimos 13 fallos. La me-

moria de fallos funciona segun el principio first in/first out. Se muestra la frecuencia de las
indicaciones de fallo. Se puede mostrar una vista general de las alarmas existentes en ese
momento.

» Acceder ala memoria de fallos a través de los mends:
— Interaccién/comunicacion—Alarmas — Alarmas actuales
— Interaccién/comunicacién— Alarmas — Historial de alarmas
— Interaccién/comunicacién— Alarmas — Frecuencias de alarma

11.3  Cédigos de fallo

T L S T S

E040 Presion de salida del sensor pertur- | Sonda de presion defectuosa Sustituya el sensor.
bada

Sin conexion eléctrica con el sensor | Establezca la conexion eléctrica.
E040.2 Presion previa del sensor perturbada | Sonda de presion defectuosa Sustituya el sensor.

Sin conexion eléctrica con el sensor | Establezca la conexion eléctrica.
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T L S T N

E043 Fallo en el valor de consigna externo | Sin conexion eléctrica con la unidad | Establezca la conexidn eléctrica.
remota

EO54 Elemento de conexion no disponible | Fallo en la conexion CAN entre el Compruebe la conexion del cable.

p p
dispositivo de control y las bombas Compruebe la activacién de las re-
sistencias de terminacion.

E060 * Presion de salida max. La presion de salida del sistemaha | Compruebe la tension.

p p
superado el valor limite ajustado ) »
(p. €j., por una averia del regulador). Compruebe la instalacion.

E061 * Presion de salida min. La presion de salida del sistemaha | Compruebe si el valor de ajuste co-
caido por debajo del valor limite rresponde a las circunstancias loca-
ajustado (p. ej., por la rotura de un les.
tubo). Compruebe la tuberia y repérela en

caso necesario.

E062 Falta de agua La proteccion contra marcha en se- | Compruebe entrada/aljibe. Las
co se ha activado. bombas arrancan de nuevo de forma

automatica.

E065 Estancamiento Consumo de agua insuficiente en el | Aumente el consumo de agua para

sistema mejorar las condiciones higiénicas.

E080.1 — E080.4 Bomba 1...4 Alarma Sobretemperatura del bobinado

(WSK/PTC)

Limpie las placas de refrigeracion.
Los motores estan disefiados para
una temperatura ambiente de

+40 °C (véanse también las instruc-
ciones de instalacion y funciona-
miento de la bomba).

Se ha activado la proteccién de mo-
tor (sobrecorriente o cortocircuito
en el tubo de acometida).

Compruebe la bombay el tubo de
acometida (véanse las instrucciones
de instalacién y funcionamiento de
la bomba).

Indicacion de averia de la bomba a
través de NWB (solo para SCe)

Compruebe la bomba (véanse las
instrucciones de instalacion y fun-
cionamiento de la bomba).

Error en la conexion CAN entre el
dispositivo de control y la bomba
(solo para SCe)

Compruebe la conexion del cable.

Leyenda:
* El fallo se debe restablecer manualmente.

Si hay una «W» delante del nimero de fallo, se trata de una advertencia.

®

AVISO

Las indicaciones de fallo con formato Exxx.1 a Exxx.4 (excepto EO40y
E080) que aparecen en la ejecucion SCe se describen en las instrucciones
de instalacion y funcionamiento de la bomba.

 Sino logra reparar la averia, pdngase en contacto con el servicio técnico de Wilo o el re-
presentante mas proximo.

12 Repuestos El pedido de repuestos se hace al servicio técnico. Para evitar confusiones y errores en los
pedidos, se ha de indicar siempre el nimero de serie o el nimero de articulo. Reservado el

derecho a realizar modificaciones técnicas.

13 Eliminacion

13.1 Informacién sobre la recogida de
productos eléctricos y electrénicos

usados

La eliminacién de basura y el reciclado correctos de estos productos evitan dafios medio-
ambientales y peligros para la salud.
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Anexo

Impedancias del sistema

i

AVISO

Esta prohibido eliminar estos productos con la basura domésti-
ca.

En la Unidn Europea, este simbolo puede encontrarse en el producto, el
embalaje o en los documentos adjuntos. Significa que los productos
eléctricos y electrénicos a los que hace referencia no se deben desechar
con la basura doméstica.

Para manipular, reciclar y eliminar correctamente estos productos fuera de uso, tenga en
cuenta los siguientes puntos:

- Deposite estos productos solo en puntos de recogida certificados e indicados para ello.
« Tenga en cuenta los reglamentos vigentes locales.

Para mas detalles sobre la correcta eliminacion de basuras en su municipio local, pregunte
en los puntos de recogida de basura cercanos o al distribuidor al que haya comprado el pro-
ducto. Para mas informacion sobre el reciclaje consulte www.wilo-recycling.com.

@

AVISO

Frecuencia de arranque maxima por hora

La frecuencia de arranque maxima por hora depende del motor conecta-
do.

+ Tenga en cuenta los datos técnicos del motor conectado.

+ No sobrepase la frecuencia de arranque maxima del motor.

AVISO

+ En funcién de la impedancia del sistema y del nimero max. de conmu-
taciones/hora de los consumidores conectados, pueden producirse
fluctuaciones y/o caidas de tensién.

+ En caso de utilizar cables apantallados, el apantallamiento debe colo-
carse por un lado en la barra de toma a tierra del dispositivo de con-
trol.

+ Confie siempre la conexion a un electricista cualificado.

+ Tenga en cuenta las instrucciones de instalacion y funcionamiento de
las bombas y sondas conectadas.

3~400 V, de 2 polos, arranque directo

Potencia en kW Impedancia del sistema en | Conmutaciones/h
ohmios

2,2 0,257 12
2,2 0,212 18
2,2 0,186 24
2,2 0,167 30
3,0 0,204 6
3,0 0,148 12
3,0 0,122 18
3,0 0,107 24
4,0 0,130 6
4,0 0,094 12
4,0 0,077 18
5,5 0,115 6
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3~400 V, de 2 polos, arranque directo

Potencia en kW Impedancia del sistema en | Conmutaciones/h
ohmios

GRS 0,083 12

5,5 0,069 18

7,5 0,059 6

7,5 0,042 12

9,0-11,0 0,037 6

9,0 -11,0 0,027 12

15,0 0,024 6

15,0 0,017 12

3~400V, de 2 polos, arranque estrella-triangulo

Potencia en kW Impedancia del sistema en | Conmutaciones/h
ohmios

5,5 0,252 18

5,5 0,220 24

5.5 0,198 30

7,5 0,217 6

7,5 0,157 12

7.5 0,130 18

7,5 0,113 24

9,0-11,0 0,136 6

9,0-11,0 0,098 12

9,0-11,0 0,081 18

9,0-11,0 0,071 24

15,0 0,087 6

15,0 0,063 12

15,0 0,052 18

15,0 0,045 24

18,5 0,059 6

18,5 0,043 12

18,5 0,035 18

22,0 0,046 6

22,0 0,033 12

22,0 0,027 18

to

INT16 Ndmero entero en el rango de -32768 a +32767.
El rango numérico empleado realmente para un punto de datos puede diver-
gir.

INT32 Ndmero entero en el rango de -2147483648 a +2147483647.
El rango numérico empleado realmente para un punto de datos puede diver-
gir.

UINT16 Ndmero entero sin signo en el rango de 0 a 65535.
El rango numérico empleado realmente para un punto de datos puede diver-
gir.

UINT32 NUmero entero sin signo en el rango de 0 a 4.294.967.295.
El rango numérico empleado realmente para un punto de datos puede diver-

gir.
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14.3 ModBus: vista general de parame-
tros

Tipo de da- | Descripcién
to

ENUM Es una enumeracion. Solo se puede establecer uno de los valores indicados
en los pardametros.

BOOL Un valor booleano es un parametro con exactamente dos estados (0 — falso/
false y 1 — verdadero/true). Generalmente todos los valores superiores a 0 se
valoran como true.

BITMAP* Es un compendio de 16 valores booleanos (bits). Los valores se indexan de 0
a 15. El nimero que debe leerse o escribirse en el registro resulta de la suma
de todos los bits con el valor 1 multiplicado por 2 elevado a su indice.

« Bit0:2°=1
o Bitl:2'=2
o Bit2:2°=4
« Bit3:2°=38
o Bit4:2*=16
« Bit5:2°=32
« Bit6:2°=64

« Bit7:27=128

-+ Bit8:2°=256

+ Bit9:2°=512

+ Bit10:2'°=1024
o Bit11:2"=2048
+ Bit12:2%=14096
+ Bit13:2%=8192
+ Bit14:2"=16384
+ Bit15:2%=32768

BITMAP32  Esun compendio de 32 valores booleanos (bits). Para conocer los detalles
del célculo consulte Bitmap.

* Ejemplo de aclaracion:

Los bits 3, 6, 8y 15 son 1, todos los demas son 0. Por tanto, la suma es 2°+2°+28+2%° =
8+64+256+32768 = 33096.

También es posible realizarlo en orden inverso. En este caso se parte del bit con el indice
mas alto y se comprueba si el nimero leido es mayor o igual que la potencia de 2. Si este
fuera el caso, se establece el bit 1y se elimina la potencia de 2 del nimero. A continuacién
se realiza la comprobacion con el bit que posee el siguiente indice més pequefio y el resto
calculado en este momento se repite hasta llegar al bit 0 o hasta que el resto sea 0.
Ejemplo de aclaracion:

el nimero leido es 1416. El bit 15 pasa a 0, ya que 1416 < 32768. Los bits 14 a 11 también
pasan a 0. El bit 10 pasaa 1,yaque 1416 > 1024. El resto es 1416-1024=392. El bit 9 pasa
a0,yaque 392 <512.El bit 8 pasaal,yaque 392 > 256. El resto es 392-256=136. El bit 7
pasaal,yaque 136 >128. El resto es 136-128=8. Los bits 6 a &4 pasan a 0. El bit 3 pasaa 1,
ya que 8=8. El resto es 0. De este modo los bits restantes 2 a 0 son todos 0.

Holding register T|po de da-| Escalay Acceso* Comple-
(protocolo) unidad mento

40001 Version perfil de comunicacién | UINT16 0,001 31000

(0)

40002 Wink Service BOOL RW 31000

(1)
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40003 Tipo de dispositivo de control | ENUM 0.S 31000
(2) 1.SC..FC
2.5Ce
3.CC
4.CC...FC
5.CCe
6.5Ce NWB
7.CCe NWB
8.EC
9.ECe
10. ECe NWB
40008 — 40009 Datos del dispositivo de con- | UINT32 R 31000
(7 -8) trol ID
40014 Reloj conmutador de comando | ENUM 0.- RW 31000
(13) bus 1. off
2.Set
3. Active
4. Reset
5. Manual
40015 Accionamientos activados/de- | BOOL RW 31000
(14) sactivados
40026 Valor real INT16 0.1 bar R 31000
(25) 0.1m
0.1K
0.1°C
lcm
1 min
0.1h
0.1 psi
40027 Valor de consigna actual INT16 0.1 bar RW 31000
(26) 0.1m R (dp-v)
0.1K R (dT-v)
0.1°C
1/day
1/month
0.1 psi
40028 Numero de bombas UINT16 R 31000
(27)
40029 Numero maximo de bombas UINT16 R 31000
(28) activas
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Holding register TIpO de da-| Escalay Comple-
(protocolo) unidad mento

40033 Estado de bomba 1 BITMAP 0: Auto 31000
(32) 1: Manu
2: Disabled
3: Running
4:
5: Error
40034 Estado de bomba 2 BITMAP 0: Auto R 31000
(33) 1: Manu
2: Disabled
3: Running
4:
5: Error
40035 Estado de bomba 3 BITMAP 0: Auto R 31000
(34) 1: Manu
2: Disabled
3: Running
4:
5:Error
40036 Estado de bomba 4 BITMAP 0: Auto R 31000
(35) 1: Manu
2: Disabled
3: Running
4:
5: Error
40041 Modo de bomba 1 ENUM 0. Off RW 31000
(40) 1. Manual
2. Auto
40042 Modo de bomba 2 ENUM 0. Off RW 31000
(41) 1. Manual
2. Auto
40043 Modo de bomba 3 ENUM 0. Off RW 31000
(42) 1. Manual
2. Auto
40044 Modo de bomba & ENUM 0. Off RW 31000
(43) 1. Manual
2. Auto
40062 Estado general BITMAP 0: SBM R 31000
(61) 1: SSM
40068 Valor de consigna 1 UINT16 0.1 bar RW 31000
(67) 0.1m
0.1K
0.1°C
0.1 psi
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Holding register TIpO de da-| Escalay Comple-
(protocolo) unidad mento

40069 Valor de consigna 2 UINT16 0.1 bar 31000
(68) 0.1m
0.1K
0.1°C
0.1 psi
40074 Aplicacion ENUM 0. Booster R 31.101
(73) 1. HVAC
2. WP
3. Lift
4. FFS-Diesel
5. FFS-Electro
6. FLA
7.Clean
8. Rain
40075 Valor de consigna externo INT16 0.1 bar R 31000
(74) 0.1m
0.1K
0.1°C
0.1 psi
40076 Activar BOOL RW 31000
(75) el valor de consigna externo
40077 — 40078 NUmero de procesos de cone- | UINT32 R 31000
(76 - 77) xién de la instalacion
40079 — 40080 Datos del dispositivo de con- | UINT32 1h R 31000
(78 - 79) trol Horas de funcionamiento
40081 — 40082 Ciclos de maniobras totales de | UINT32 R 31000
(80 — 81) bomba 1
40083 — 40084 Ciclos de maniobras totales de | UINT32 R 31000
(82 — 83) bomba 2
40085 — 40086 Ciclos de maniobras totales de | UINT32 R 31000
(84 — 85) bomba 3
40087 — 40088 Ciclos de maniobras totales de | UINT32 R 31000
(86 — 87) bomba 4
40097 — 40098 Horas de funcionamiento tota- | UINT32 1h R 31000
(96 — 97) les de bomba 1
40099 - 40100 Horas de funcionamiento tota- | UINT32 1h R 31000
(98 — 99) les de bomba 2
40101 - 40102 Horas de funcionamiento tota- | UINT32 1h R 31000
(100 - 101) les de bomba 3
40103 - 40104 Horas de funcionamiento tota- | UINT32 1h R 31000
(102 - 103) les de bomba &
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Holding register TIpO de da-| Escalay Comple-
(protocolo) unidad mento

40139 - 40140 Estado de fallo BITMAP32 0: Sensor error 31000
(138-139) 1: P man
2: P min
3:FC
4: TLS
5: Pump 1 Alarm
6: Pump 2 Alarm
7:Pump 3 Alarm
8: Pump 4 Alarm
9: Pump 5 Alarm
10: Pump 6 Alarm
11:-
12:-
13: Frost
14: Battery Low
15: High water
16: External alarm
17:Redundancy
18: Plausibility
22: CAN failure
23: Prepressure sensor
24: External analog signal
40141 Acknowledge BOOL w 31000
(140)
40142 Historial de alarmas de indice | UINT16 RW 31000
(142)
40143 Historial de alarmas UINT16 0.1 R 31000
(142) numero de fallo
40147 Histograma de alarmas de indi- | UINT16 RW 31000
(146) ce
40148 Histograma de alarmas UINT16 0.1 R 31000
(147) Numero de fallo
40149 Histograma de alarmas UINT16 R 31000
(148) Frecuencia de fallo
Leyenda

* R = solo acceso de lectura, RW = acceso de lectura y escritura
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