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1 Allgemeines

11 Uber diese Anleitung Diese Anleitung ist ein Bestandteil des Produkts. Das Einhalten der Anleitung ist die Vor-
aussetzung fir die richtige Handhabung und Verwendung:

» Anleitung vor allen Tatigkeiten sorgfaltig lesen.

» Anleitung jederzeit zugdnglich aufbewahren.

» Alle Angaben zum Produkt beachten.

» Kennzeichnungen am Produkt beachten.

Die Sprache der Originalbetriebsanleitung ist Deutsch. Alle weiteren Sprachen dieser Anlei-

tung sind eine Ubersetzung der Originalbetriebsanleitung.

1.2 Urheberrecht WILO SE © 2023
Weitergabe sowie Vervielfiltigung dieses Dokuments, Verwertung und Mitteilung seines
Inhalts sind verboten, soweit nicht ausdriicklich gestattet. Zuwiderhandlungen verpflichten
zu Schadenersatz. Alle Rechte vorbehalten.

1.3 Vorbehalt der Anderung Wilo behdlt sich vor, die genannten Daten ohne Ankiindigung zu dndern und tibernimmt
keine Gewihr fiir technische Ungenauigkeiten und/oder Auslassungen. Die verwendeten
Abbildungen kénnen vom Original abweichen und dienen der exemplarischen Darstellung
des Produkts.

2 Sicherheit Dieses Kapitel enthdlt grundlegende Hinweise fiir die einzelnen
Lebensphasen des Produkts. Eine Missachtung dieser Hinweise
zieht folgende Gefahrdungen nach sich:

« Gefahrdung von Personen durch elektrische, mechanische und
bakteriologische Einwirkungen sowie elektromagnetische Fel-
der

« Gefdhrdung der Umwelt durch Auslaufen gefahrlicher Stoffe

« Sachschdden

« Versagen wichtiger Funktionen des Produkts

 Versagen vorgeschriebener Wartungs- und Reparaturverfahren

Die Missachtung der Hinweise fiihrt zum Verlust jeglicher Scha-

densersatzanspriiche.

Zusatzlich die Anweisungen und Sicherheitshinweise in den

weiteren Kapiteln beachten!

2.1 Kennzeichnung von Si- In dieser Einbau- und Betriebsanleitung werden Sicherheitshin-

cherheitshinweisen weise fiir Sach- und Personenschdden verwendet. Diese Sicher-

heitshinweise werden unterschiedlich dargestellt:

« Sicherheitshinweise fiir Personenschdaden beginnen mit einem
Signalwort, haben ein entsprechendes Symbol vorangestellt
und sind grau hinterlegt.

GEFAHR
Art und Quelle der Gefahr!

Auswirkungen der Gefahr und Anweisungen zur Vermeidung.

« Sicherheitshinweise fiir Sachschdaden beginnen mit einem Si-
gnalwort und werden ohne Symbol dargestellt.

10 Einbau- und Betriebsanleitung « Wilo-Stratos GIGA2.0-1/-D « Ed.02/2023-08



2.2

Personalqualifikation

VORSICHT
Art und Quelle der Gefahr!

Auswirkungen oder Informationen.

Signalworter

* GEFAHR!
Missachtung fiihrt zum Tod oder zu schwersten Verletzungen!

« WARNUNG!
Missachtung kann zu (schwersten) Verletzungen fiihren!

* VORSICHT!
Missachtung kann zu Sachschdden fiihren, ein Totalschaden ist
moglich.

* HINWEIS!
Nutzlicher Hinweis zur Handhabung des Produkts

Symbole
In dieser Anleitung werden die folgenden Symbole verwendet:

A Allgemeines Gefahrensymbol
A Gefahr vor elektrischer Spannung

& Warnung vor heillen Oberflachen

Warnung vor magnetischen Feldern

A Warnung vor hohem Druck

Hinweise

Direkt am Produkt angebrachte Hinweise beachten und dauerhaft
lesbar halten:

« Warn- und Gefahrenhinweise

« Typenschild

« Drehrichtungspfeil FlieBrichtungssymbol

 Beschriftung von Anschliissen

Kennzeichnung von Querverweisen

Der Name des Kapitels oder der Tabelle steht in Anflihrungszei-
chen ,, “. Die Seitenzahl folgt in eckigen Klammern [ ].

Das Personal muss:

« In den lokal giiltigen Unfallverhiitungsvorschriften unterrichtet
sein.

 Die Einbau- und Betriebsanleitung gelesen und verstanden ha-
ben.

Das Personal muss die folgenden Qualifikationen haben:

» Elektrische Arbeiten: Eine Elektrofachkraft muss die elektri-
schen Arbeiten ausfihren.

Einbau- und Betriebsanleitung « Wilo-Stratos GIGA2.0-1/-D « Ed.02/2023-08 11



2.3

12

Elektrische Arbeiten

« Montage-/Demontagearbeiten: Die Fachkraft muss im Umgang
mit den notwendigen Werkzeugen und erforderlichen Befesti-
gungsmaterialien ausgebildet sein.

 Die Bedienung muss von Personen ausgefiihrt werden, die in
die Funktionsweise der kompletten Anlage unterrichtet wur-
den.

« Wartungsarbeiten: Die Fachkraft muss im Umgang mit den ver-
wendeten Betriebsmitteln und deren Entsorgung vertraut sein.

Definition ,,Elektrofachkraft*

Eine Elektrofachkraft ist eine Person mit geeigneter fachlicher

Ausbildung, Kenntnissen und Erfahrung, die die Gefahren von

Elektrizitdt erkennen und vermeiden kann.

Verantwortungsbereich, Zustidndigkeit und Uberwachung des
Personals muss der Betreiber sicherstellen. Liegen dem Personal
nicht die notwendigen Kenntnisse vor, muss das Personal ge-
schult und unterwiesen werden. Falls erforderlich kann das im
Auftrag des Betreibers durch den Hersteller des Produkts erfol-
gen.

« Elektrische Arbeiten durch eine Elektrofachkraft ausfiihren las-
sen.

« Beim Anschluss an das lokale Stromnetz die national glltigen
Richtlinien, Normen und Vorschriften sowie die Vorgaben des
ortlichen Energieversorgungsunternehmens einhalten.

« Vor allen Arbeiten das Produkt vom Stromnetz trennen und ge-
gen Wiedereinschalten sichern.

 Personal liber die Ausfiihrung des elektrischen Anschlusses und
uber die Abschaltmaoglichkeiten des Produkts unterrichten.

 Den elektrischen Anschluss mit einem Fehlerstrom-Schutz-
schalter (RCD) absichern.

e Technische Angaben in dieser Einbau- und Betriebsanleitung
sowie auf dem Typenschild einhalten.

* Produkt erden.

« Beim Anschluss des Produkts an elektrische Schaltanlagen die
Vorschriften der Hersteller einhalten.

» Defekte Anschlusskabel umgehend durch eine Elektrofachkraft
austauschen lassen.
« Niemals Bedienelemente entfernen.

« Fiihren Funkwellen (Bluetooth) zu Gefihrdungen (z. B. im Kran-
kenhaus) miissen diese, soweit sie am Installationsort nicht ge-
wiinscht oder untersagt sind, ausgeschaltet oder entfernt wer-
den.
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2.4

2.5

Transport

Montage-/Demontage-
arbeiten

GEFAHR
Der Permanentmagnetrotor im Inneren der Pumpe kann bei Demontage

fiir Personen mit medizinischen Implantaten (z. B. Herzschrittmacher) le-

bensgefahrlich sein.

« Allgemeinen Verhaltensrichtlinien, die fiir den Umgang mit elektri-
schen Geraten gelten, befolgen!

+ Motor nicht 6ffnen!

« Demontage und Montage des Rotors nur durch Wilo-Kundendienst
durchfiihren lassen! Personen, die einen Herzschrittmacher tragen,
diirfen solche Arbeiten nicht durchfiihren!

@ HINWEIS
Von den Magneten im Inneren des Motors geht keine Gefahr aus, solange

der Motor komplett montiert ist. Personen mit Herzschrittmachern
konnen sich der Pumpe ohne Einschrankung ndhern.

Schutzausriistung tragen:

- Sicherheitshandschuhe gegen Schnittverletzungen
- Sicherheitsschuhe

- Geschlossene Schutzbrille

- Schutzhelm (beim Einsatz von Hebemitteln)

Nur gesetzlich ausgeschriebene und zugelassene Anschlagmit-
tel verwenden.

Anschlagmittel aufgrund der vorhandenen Bedingungen (Wit-
terung, Anschlagpunkt, Last usw.) auswihlen.

Anschlagmittel immer an den dafiir vorgesehenen Anschlag-
punkten (z. B. Hebedsen) befestigen.

Hebemittel so platzieren, dass die Standsicherheit wahrend des
Einsatzes gewadhrleistet ist.

Beim Einsatz von Hebemitteln muss, wenn nétig (z. B. Sicht
versperrt), eine zweite Person zum Koordinieren eingeteilt wer-
den.

Aufenthalt unter schwebenden Lasten ist Personen nicht ge-
stattet. Lasten nicht liber Arbeitsplatze fiihren, an denen sich
Personen aufhalten.

Folgende Schutzausrlistung tragen:

— Sicherheitsschuhe

- Sicherheitshandschuhe gegen Schnittverletzungen
- Schutzhelm (beim Einsatz von Hebemitteln)

Am Einsatzort geltende Gesetze und Vorschriften zur Arbeitssi-
cherheit und Unfallverhiitung einhalten.

Das Produkt vom Stromnetz trennen und gegen unbefugtes
Wiedereinschalten sichern.

Alle drehenden Teile mussen stillstehen.
Absperrschieber im Zulauf und in der Druckleitung schlieRen.
In geschlossenen Raumen fiir ausreichende Beliiftung sorgen.

Einbau- und Betriebsanleitung « Wilo-Stratos GIGA2.0-1/-D « Ed.02/2023-08 13



2.6

3.1

14

Wartungsarbeiten

BestimmungsgemaRe Verwen-
dung und Fehlgebrauch

BestimmungsgemadBRe Verwendung

» Sicherstellen, dass bei allen SchweilRarbeiten oder Arbeiten mit
elektrischen Gerdten keine Explosionsgefahr besteht.

« Folgende Schutzausriistung tragen:
- Geschlossene Schutzbrille
- Sicherheitsschuhe
- Sicherheitshandschuhe gegen Schnittverletzungen

« Am Einsatzort geltende Gesetze und Vorschriften zur Arbeitssi-
cherheit und Unfallverhiitung einhalten.

 Diein der Einbau- und Betriebsanleitung beschriebene Vorge-
hensweise zum Stillsetzen des Produkts/der Anlage einhalten.

 Fur Wartung und Reparatur diirfen nur Originalteile des Herstel-
lers verwendet werden. Die Verwendung von anderen als Origi-
nalteilen entbindet den Hersteller von jeglicher Haftung.

 Das Produkt vom Stromnetz trennen und gegen unbefugtes
Wiedereinschalten sichern.

« Alle drehenden Teile miissen stillstehen.
 Absperrschieber im Zulauf und in der Druckleitung schliel3en.

 Leckage vom Férdermedium und Betriebsmitteln sofort auf-
nehmen und nach den lokal giiltigen Richtlinien entsorgen.

» Werkzeug an den vorgesehenen Platzen aufbewahren.

« Nach Abschluss der Arbeiten alle Sicherheits- und Uberwa-
chungseinrichtungen wieder anbringen und auf eine korrekte
Funktion prifen.

Die Trockenlduferpumpen der Baureihe Stratos GIGA2.0 sind zum Einsatz als Umwaélzpum-
pen in der Gebdudetechnik bestimmt.

Sie diirfen eingesetzt werden fiir:

»  Warmwasser-Heizungssysteme
» Kiihl- und Kaltwasserkreisldufe
 Industrielle Umwalzsysteme

»  Wadrmetrdgerkreisldufe

Installation innerhalb eines Gebiudes:

Trockenlduferpumpen sind in einem trockenen, gut beliifteten und frostsicheren Raum zu
installieren.

Installation auBerhalb eines Gebdudes (AuBenaufstellung)

» Zuldssige Umgebungsbedingungen und Schutzart beachten.

* Pumpe in einem Gehduse als Wetterschutz installieren. Zuldssige Umgebungstempera-
turen beachten (siehe Tabelle , Technische Daten* [P 19]).

» Pumpe gegen Witterungseinfliisse wie direkte Sonneneinstrahlung, Regen, Schnee
schiitzen.

- Die Pumpe so schiitzen, dass die Kondensatablaufnuten frei von Verschmutzungen blei-
ben.

-+ Bildung von Kondensatwasser durch geeignete MaBnahmen verhindern.

Zur bestimmungsgemalen Verwendung gehdren auch die Einhaltung dieser Anleitung so-

wie die Angaben und Kennzeichnungen auf der Pumpe.

Jede dariiber hinausgehende Verwendung gilt als Fehlgebrauch und fiihrt zum Verlust jegli-

cher Haftungsanspriiche.
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3.2 Fehlgebrauch Die Betriebssicherheit des gelieferten Produkts ist nur bei bestimmungsgemaBer Verwen-
dung entsprechend Kapitel ,,BestimmungsgemédRe Verwendung“ der Betriebsanleitung ge-
wihrleistet. Die im Katalog/ Datenblatt angegebenen Grenzwerte diirfen niemals unter-
oder liberschritten werden.

WARNUNG

Fehlgebrauch der Pumpe kann zu gefahrlichen Situationen und
zu Schiden fiihren!

Unzuldssige Stoffe im Medium kénnen die Pumpe zerstdren. Abrasive
Feststoffe (z. B. Sand) erhéhen den Verschleif der Pumpe.
Pumpen ohne Ex-Zulassung sind nicht fiir den Einsatz in explosionsge-
fahrdeten Bereichen geeignet.
« Niemals andere als vom Hersteller zugelassene Fordermedien einset-
zen.
« Leicht entziindliche Materialien/Medien vom Produkt fernhalten.
+ Niemals Unbefugte Arbeiten ausfiihren lassen.
+ Niemals auBerhalb der angegebenen Verwendungsgrenzen betreiben.
» Niemals eigenmdchtige Umbauten vornehmen.
+ AusschlieBlich autorisiertes Zubehor und Originalersatzteile verwen-
den.

3.3 Pflichten des Betreibers

Einbau- und Betriebsanleitung in der Sprache des Personals zur
Verfligung stellen.

« Die bendtigte Ausbildung des Personals fur die angegebenen
Arbeiten sicherstellen.

e Verantwortungsbereich und Zustandigkeiten des Personals si-
cherstellen.

» Benotigte Schutzausriistung zur Verfligung stellen und sicher-
stellen, dass das Personal die Schutzausriistung tragt.

« Angebrachte Sicherheits- und Hinweisschilder am Produkt
dauerhaft lesbar halten.

 Das Personal tiber die Funktionsweise der Anlage unterrichten.
« Gefahrdungen durch elektrischen Strom ausschliel3en.

 Gefihrliche Bauteile (extrem kalt, extrem heil3, drehend usw.)
mit einem bauseitigen Berlihrungsschutz ausstatten.

- Leckagen geféhrlicher Férdermedien (z. B. explosiv, giftig, heiB)
so abflihren, dass keine Gefahrdung fiir Personen und die Um-
welt entsteht. Nationale gesetzliche Bestimmungen einhalten.

 Leicht entziindliche Materialien grundsatzlich vom Produkt
fernhalten.

« Das Einhalten der Vorschriften zur Unfallverhiitung sicherstel-
len.

- Das Einhalten lokaler oder genereller Vorschriften [z. B. IEC, VDE
usw.] und der értlichen Energieversorgungsunternehmen si-
cherstellen.

Direkt am Produkt angebrachte Hinweise beachten und dauerhaft
lesbar halten:

« Warn- und Gefahrenhinweise

« Typenschild

« DrehrichtungspfeilFlieRrichtungssymbol

Einbau- und Betriebsanleitung « Wilo-Stratos GIGA2.0-1/-D « Ed.02/2023-08 15
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16

Beschreibung der Pumpe

 Beschriftung von Anschliissen

Dieses Gerat kann von Kindern ab 8 Jahren und darliber sowie von
Personen mit verringerten physischen, sensorischen oder menta-
len Fahigkeiten oder Mangel an Erfahrung und Wissen genutzt
werden, wenn sie beaufsichtigt oder beziiglich des sicheren Ge-
brauchs des Gerdts unterwiesen wurden und sie die daraus resul-
tierenden Gefahren verstehen. Kinder diirfen nicht mit dem Gerat
spielen. Reinigung und Benutzerwartung diirfen nicht von Kindern
ohne Beaufsichtigung durchgefiihrt werden.

Die Hocheffizienzpumpe Stratos GIGA2.0 ist eine Trockenlduferpumpe mit integrierter
Leistungsanpassung und ,Electronic Commutated Motor* (ECM)- Technologie. Die Pumpe
ist als einstufige Niederdruck-Kreiselpumpe mit Flanschanschluss und Gleitringdichtung
ausgefihrt.

Die Pumpe kann sowohl als Rohreinbaupumpe direkt in eine ausreichend befestigte Rohr-
leitung montiert oder auf einen Fundamentsockel gestellt werden. Fiir die Montage auf ei-
nem Fundamentsockel sind Konsolen (Zubehér) erhiltlich.

Das Pumpengehduse ist in Inline-Bauart ausgefiihrt, d. h., saug- und druckseitige Flansche
liegen auf einer Achse. Alle Pumpengehause sind mit Pumpenfiiien versehen. Die Montage
auf einen Fundamentsockel wird empfohlen.

@ HINWEIS
Fiir alle Pumpentypen/GehiusegréRen der Baureihe Stratos GIGA2.0-D
sind Blindflansche (Zubehér) erhiltlich. Bei Austausch des Einstecksatzes
(Motor mit Laufrad und Elektronikmodul) kann somit ein Antrieb in Be-
trieb bleiben.

Fig. I/l/ill zeigt eine Explosionszeichnung der Pumpe mit den Hauptkomponenten. Im Fol-
genden wird der Aufbau der Pumpe im Detail erldutert.

Zuordnung der Hauptkomponenten gem. Fig. |, Fig. Il und Fig. lll der Tabelle ,,Zuordnung der
Hauptkomponenten*:

N

Elektronikmodul-Unterteil

Elektronikmodul-Oberteil

Befestigungsschrauben des Elektronikmodul-Oberteils, 4x
Befestigungsschrauben des Elektronikmodul-Unterteils, 4x
Klemmringverschraubung der Druckmessleitung (Gehiuseseite), 2x
Uberwurfmutter der Klemmringverschraubung (Gehiuseseite), 2x
Druckmessleitung, 2x

Differenzdruckgeber (DDG)

O 0 N o U F W N

Uberwurfmutter der Klemmringverschraubung (DDG-seitig), 2x

=
o

Befestigungsschrauben des Motors, Hauptbefestigung, 4x
10a 2x Hilfsbefestigungsschrauben
10b 4x Hilfsbefestigungsschrauben

11 Motoradapter fiir Elektronikmodul

12 Motorgehduse

13 DDG-Halteblech

l4a Befestigungspunkte fiir Transportdsen am Motorflansch, 2x
14b Befestigungspunkte fiir Transportdsen am Motorgehduse, 2x
15 Motorflansch
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16 Motorwelle

17 Spritzring

18 Laterne

19 O-Ring

20 Distanzring der Gleitringdichtung (GLRD)
21 Laufrad

22 Laufradmutter

23 Unterlegscheibe der Laufradmutter

24 Pumpengehduse

25 Rotierende Einheit der GLRD

26 Gegenring der GLRD

27 Schutzblech

28 Entliftungsventil

29 Befestigungsschrauben des Einstecksatzes, 4x
30 Transportdse, 2x

31 O-Ring der Kontaktierung

32 Doppelpumpenklappe

33 Distanzscheibe der Doppelpumpenklappe
34 Achse der Doppelpumpenklappe

35 Verschlussschraube der Achsbohrung, 2x
36 Bohrung fiir Montagebolzen

37 Passfeder

38 Laternenfenster

Tab. 1: Zuordnung der Hauptkomponenten

1 Transportdsen Dienen dem Transport und Heben der Komponenten. Siehe
Kapitel ,Installation* [P 23].
2 Pumpengehduse Montage gemdl Kapitel ,Installation®.
3 Motor Antriebseinheit. Bildet zusammen mit dem Elektronikmodul
den Antrieb.
4 Grafisches Display  Informiert {iber die Einstellungen und den Zustand der Pum-
pe.
Selbsterklarende Bedienoberflache zur Einstellung der Pum-
pe.
5 Elektronikmodul Elektronikeinheit mit graphischem Display.
6 Elektrischer Lifter  Kiihlt das Elektronikmodul.
Fig. 1: Ubersicht Pumpe 7 Schutzblech vor La-  Schiitzt vor rotierender Motorwelle.
ternenfenster
8 Steckplatz fiir Wilo-  Wilo Connectivity Interface als Steckplatz fiir das Bluetooth-
Smart Connect Mo- Modul
dul BT
5 Differenzdruckgeber 2 ... 10 V Sensor mit Kapillarrohranschliissen an Flanschen

der Saug- und Druckseite

Tab. 2: Beschreibung der Pumpe

Pos. 3: Der Motor mit montiertem Elektronikmodul kann relativ zur Laterne gedreht wer-
den. Dazu die Angaben in Kapitel ,, Zulissige Einbaulagen und Anderung der Komponen-
tenanordnung vor Installation“ [ 25] beachten.

Pos. 4: Das Display kann nach Bedarf in 90°-Schritten gedreht werden. (Siehe Kapitel
Elektrischer Anschluss“ [» 35]).
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Fig. 3: Funktionsbaugruppen

!
j

Fig. 4: Einstecksatz
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= Pos. 6: Ein ungehinderter und freier Luftstrom muss rund um den elektrischen Liifter ge-
wihrleistet sein. (Siehe Kapitel , Installation® [»> 23])

« Pos. 7: Zur Leckageliberpriifung muss das Schutzblech demontiert werden. Sicherheits-
hinweise aus Kapitel ,Inbetriebnahme* [» 48] beachten!

» Pos. 8: Zur Installation des Wilo-Smart Connect Modul BT, siehe Kapitel ,,Montage Wilo-
Smart Connect Modul BT [ 46].

Typenschilder (Fig. 2)
1 Pumpentypenschild 2 Antriebstypenschild

= Auf dem Pumpentypenschild befindet sich eine Seriennummer. Sie muss z. B. fiir die Er-
satzteilbestellung angegeben werden.

= Das Antriebstypenschild befindet sich auf der Seite des Elektronikmoduls. Der elektrische
Anschluss muss entsprechend den Angaben auf dem Antriebstypenschild ausgelegt wer-
den.

Funktionsbaugruppen (Fig. 3)

m Bezeichnung Beschreibung

1 Hydraulikeinheit Die Hydraulikeinheit besteht aus Pumpengehduse, Laufrad
und Laterne.

2 Differenzdruckgeber Differenzdruckgeber mit Anschluss- und Befestigungsele-
(optional) menten

3 Antrieb Der Antrieb besteht aus Motor und Elektronikmodul.

4 Motor DN 32...DN 125 bis Motorleistung 4,0 kW: Laterne von Mo-

torflansch demontierbar.
DN 100 ... DN 125 bei Motorleistung 5,5 ... 7,5 kW: mit inte-
grierter Pumpenlaterne.

5 Elektronikmodul Elektronikeinheit
6 Laufrad
7 Laterne

Tab. 3: Funktionsbaugruppen

Der Motor treibt die Hydraulikeinheit an. Die Regelung des Motors tibernimmt das Elektronik-
modul.

Die Hydraulikeinheit ist aufgrund der durchgehenden Motorwelle keine einbaufertige Bau-
gruppe. Sie wird bei den meisten Wartungs- und Reparaturarbeiten zerlegt. Hinweise zu
Wartungs- und Reparaturarbeiten siehe Kapitel ,Wartung* [»> 113].

Einstecksatz

Laufrad und Laterne bilden zusammen mit dem Motor den Einstecksatz (Fig. 4).

Der Einstecksatz kann fiir folgende Zwecke vom Pumpengehduse getrennt werden:

» Der Motor mit dem Elektronikmodul muss in eine andere relative Position zum Pumpen-
gehduse gedreht werden.

= Ein Zugang zu Laufrad und Gleitringdichtung ist erforderlich.

= Motor und Hydraulikeinheit miissen getrennt werden.

Dabei kann das Pumpengehduse in der Rohrleitung bleiben.

Kapitel ,,Zuldssige Einbaulagen und Anderung der Komponentenanordnung vor der Installati-
on“ [» 25] und das Kapitel ,Wartung" [»> 113] beachten.
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4.1

4.2

4.3

Lieferumfang

Typenschliissel

Technische Daten

e Pumpe

» Einbau- und Betriebsanleitung und Konformitdtserklarung

»  Wilo-Smart Connect Modul BT
« Kabelverschraubungen mit Dichteinsdtzen

Beispiel: Stratos GIGA2.0-1 65/1-37/M-4,0-xx

Stratos GIGA

Pumpenbezeichnung

2.0 Zweite Generation

-l Inline-Einzelpumpe

-D Doppel-Inline-Pumpe
65 Flanschanschluss DN 65
1-37 Stufenlos einstellbare Sollwerthéhe

1: Minimale Forderhohe in m

37: Maximale Forderhohe in m

beiQ=0m3/h
M- Variante mit Spannungsversorgung 1~230 V
4,0 Motornennleistung in kW
—-XX Variante, z. B.R1

Tab. 4: Typenschliissel

Eine Ubersicht {iber alle Produktvarianten siehe WiIo—SeIect/Katang.

Elektrischer Anschluss:

Spannungsbereich

3~380V.. 3~440V
(+ 10 %), 50/60 Hz

Unterstiitzte Netzarten:
TN, TT, 1T

Spannungsbereich

1~220V.. 1~240V
(+ 10 %), 50/60 Hz

Unterstiitzte Netzarten:
TN, TT, 1T

Leistungsbereich

3~0,55kW... 7,5kw

Abhangig vom Pumpentyp

Leistungsbereich

1~0,37kW... 1,5kw

Abhangig vom Pumpentyp

Drehzahlbereich

450 1/min ... 4800 1/min

Abhéangig vom Pumpentyp

Umgebungsbedingungen?:

Schutzart IP55 EN 60529

Umgebungstemperaturbei 0°C.. +50°C Niedrigere oder hohere

Betrieb min./max. Umgebungstemperaturen
auf Anfrage

Temperatur bei Lagerung -30°C... +70°C > +60 °C auf eine Dauer

min./max. von 8 Wochen begrenzt.

Temperatur bei Transport -30°C... +70°C > +60 °C auf eine Dauer

min./max.

von 8 Wochen begrenzt.

Relative Luftfeuchtigkeit

< 95 %, nicht kondensierend

Aufstellungshohe max.

2000 m {iber Meeresspiegel

Isolationsklasse

F

Verschmutzungsgrad 2 DIN EN 61800-5-1
Motorschutz integriert
Uberspannungsschutz integriert

Uberspannungskategorie

ovC Ill + SPD/MOV?

Uberspannungskatego-
rie lll + Uberspannungs-
schutz/ Metalloxid Varistor

Schutzfunktion Steuerklem-
men

SELV, galvanisch getrennt
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Eigenschaft

Elektromagnetische Ver-
traglichkeit”

Storaussendung nach:
Storfestigkeit nach:

EN 61800-3:2018
EN 61800-3:2018

Wohnbereich®
Industriebereich

Schalldruckpegel”

LpA,lm <74dB (A) | ref. 20 ppa

Abhdngig vom Pumpentyp

Nennweiten DN

Stratos GIGA2.0-1/
Stratos GIGA2.0-D:
32/40/50/65/80/100/125

Rohranschliisse

Flansche PN 16

EN 1092-2

Max. zuldssiger Betriebs-
druck

16 bar (bis + 120 °C)
13 bar (bis + 140 °C)

Zuldssige Medientemperatur
min./max.

-20°C..+140°C

Abhdngig vom Medium

Zuldssige Fordermedien®

Heizungswasser nach VDI
2035 Teil 1 und Teil 2
Kiihl-/Kaltwasser
Wasser-Glykol-Gemisch bis
40 % Vol.
Wasser-Glykol-Gemisch bis
50 % Vol.

Warmetrdgerol

Andere Medien

Standardausfiihrung
Standardausfiihrung

Standardausfiihrung
nur bei Sonderausfiihrung

nur bei Sonderausfiihrung
nur bei Sonderausfiihrung

U TN und TT Netze mit geerdetem AuRenleiter sind nicht zuldssig.

? Detailliertere, produktspezifische Angaben wie Leistungsaufnahmen, AbmaRe und Ge-
wichte der technischen Dokumentation dem Katalog oder online Wilo-Select entnehmen.

3 Over Voltage Category Ill + Surge Protective Device/Metall Oxid Varistor

“ Mittelwert der Schalldruckpegel auf einer raiumlichen quaderférmigen Messfliche in 1 m
Abstand von der Pumpenoberfliche gemafls DIN EN ISO 3744.

*) Weitere Informationen zu zuldssigen Férdermedien stehen unter dem Abschnitt ,Fér-
dermedien®.

% Bei den Pumpentypen DN 100 und DN 125 mit den Motorleistungen 2,2 und 3 kW kann
es bei geringer elektrischer Leistung im leitungsgefiihrten Bereich unter ungiinstigen Um-
standen bei einem Einsatz im Wohnbereich zu EMV-Auffalligkeiten kommen. In diesem
Fall bitte WILO SE kontaktieren, um gemeinsam eine schnelle und geeignete Abstellmal-
nahme zu finden.

Stratos GIGA2.0-1/-D ist im Sinne der EN 61000-3-2 ein professionelles Gerdt

Tab. 5: Technische Daten

Erganzende Angaben CH | Zuldssige Fordermedien

Heizungspumpen Heizungswasser
(gem. VDI 2035/VdTUV Tch 1466/CH: gem. SWKI BT 102-01)

Keine Sauerstoffbindemittel, keine chemischen Dichtmittel
(auf korrosionstechnisch geschlossene Anlage entsprechend
VDI 2035 (CH: SWKI BT 102-01) achten; undichte Stellen
iberarbeiten).

Fordermedien

Wasser-Glykol-Gemische oder Férdermedien mit anderer Viskositat als reines Wasser erh6-

hen die Leistungsaufnahme der Pumpe. Nur Gemische mit Korrosionsschutzinhibitoren ver-

wenden. Zugehorige Herstellerangaben beachten!

- Das Fordermedium muss sedimentfrei sein.

- Bei Verwendung anderer Medien ist die Freigabe durch Wilo erforderlich.

» Gemische mit einem Glykolanteil > 10 % beeinflussen die Ap-v-Kennlinie und die
Durchflussberechnung.
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- Die Kompatibilitit der Standarddichtung/ Standard-Gleitringdichtung mit dem Férder-
medium ist unter normalen Anlagenbedingungen in der Regel gegeben.
Besondere Umstdnde erfordern gegebenenfalls Sonderdichtungen, zum Beispiel:
— Feststoffe, Ole oder EPDM-angreifende Stoffe im Férdermedium,
— Luftanteile im System u. a.

Sicherheitsdatenblatt des zu fordernden Mediums beachten!

(:> HINWEIS
Bei Verwendung von Wasser-Glykol-Gemischen wird generell der Einsatz
einer S1 Variante mit entsprechender Gleitringdichtung empfohlen.

4.4 Zubehor Zubehdr muss gesondert bestellt werden.

= 3 Konsolen mit Befestigungsmaterial fiir Fundamentaufbau
 Blindflansche fiir Doppelpumpengehause

« Montagehilfe fiir Gleitringdichtung (inkl. Montagebolzen)

« CIF-Modul PLR fiir Anbindung an PLR/Schnittstellenkonverter
» CIF-Modul LON fiir Anbindung an das LONWORKS-Netzwerk
e CIF-Modul BACnet

« CIF-Modul Modbus

» CIF-Modul CANopen

+ CIF-Modul Ethernet Multiprotocol (Modbus TCP, BACnet/IP)

- Differenzdruckgeber DDG 2 ... 10 V

- Differenzdruckgeber DDG 4 ... 20 mA

* Temperatursensor PT1000 AA

= Fihlerhiilsen fiir den Einbau von Temperatursensoren in die Rohrleitung
» Edelstahlverschraubungen fiir Differenzdruckgeber

Detaillierte Auflistung siehe Katalog sowie Ersatzteildokumentation.

<:> HINWEIS
CIF-Module und Wilo-Smart Connect Modul BT diirfen nur im span-
nungsfreien Zustand der Pumpe eingesteckt werden.

5 Transport und Lagerung

5.1 Versand Die Pumpe wird ab Werk in einem Karton verpackt oder auf einer Palette befestigt und ge-
gen Staub und Feuchtigkeit geschiitzt ausgeliefert.

5.2 Transportinspektion Lieferung unverziiglich auf Schaden und Vollstandigkeit priifen. Vorhandene Mangel miis-

sen auf den Frachtpapieren vermerkt werden! Madngel noch am Eingangstag beim Trans-
portunternehmen oder Hersteller anzeigen. Spater angezeigte Anspriiche kénnen nicht
mehr geltend gemacht werden.

Damit die Pumpe wdhrend des Transports nicht beschddigt wird, die Umverpackung erst am
Einsatzort entfernen.

5.3 Lagerung
VORSICHT

Beschddigung durch unsachgemiBe Handhabung bei Transport
und Lagerung!

Produkt bei Transport und Zwischenlagerung gegen Feuchtigkeit, Frost
und mechanische Beschadigung schiitzen.

Aufkleber auf den Rohrleitungsanschliissen belassen, damit kein Schmutz und keine sons-
tigen Fremdkéorper in das Pumpengehduse gelangen.

Einbau- und Betriebsanleitung « Wilo-Stratos GIGA2.0-1/-D « Ed.02/2023-08 21



Fig. 5: Drehen der Welle

5.4

22

Transport fiir Montage-/Demonta-
gezwecke

Um eine Riefenbildung an den Lagern und ein Festkleben zu vermeiden, die Pumpenwelle
einmal wéchentlich mit einem Innensechskantschliissel drehen (Fig. 5).

Falls ein langerer Lagerungszeitraum erforderlich ist, bei Wilo erfragen, welche Konservie-
rungsmalnahmen durchzufihren sind.

WARNUNG

Verletzungsgefahr durch falschen Transport!

Wird die Pumpe zu einem spdteren Zeitpunkt erneut transportiert, muss
sie transportsicher verpackt werden. Dazu die Originalverpackung oder ei-
ne dquivalente Verpackung nutzen.

Beschddigte Transportdsen konnen abreiflen und zu erheblichen Perso-
nenschdden fiihren. Transportdsen immer auf Beschadigungen und sichere
Befestigung priifen.

Fig. 6: Heberichtung

Der Transport der Pumpe ist mit zugelassenen Lastaufnahmemitteln (Flaschenzug, Kran
etc.) durchzufiihren. Lastaufnahmemittel miissen an den am Motorflansch vorhandenen
Transportdsen befestigt werden. Hebeschlaufen, falls erforderlich unter die Adapterplatte
schieben (Fig. 6).

WARNUNG
Beschddigte Transportésen konnen abreiBen und zu erhebli-
chen Personenschdden fiihren.

+ Transportdsen immer auf Beschadigungen und sichere Befestigung
prifen.

@ HINWEIS

Zur Verbesserung der Gewichtsverteilung lassen sich die Transportdsen
entsprechend der Heberichtung schwenken/drehen.
Dazu Befestigungsschrauben I6sen und wieder festziehen!
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GEFAHR

Lebensgefahr durch herunterfallende Teile!

Die Pumpe selbst und Teile der Pumpe kdnnen ein sehr hohes Eigenge-

wicht aufweisen. Durch herunterfallende Teile besteht die Gefahr von

Schnitten, Quetschungen, Prellungen oder Schldgen, die bis zum Tod

fiihren kdnnen.

» Immer geeignete Hebemittel verwenden und Teile gegen Herabfallen
sichern.

+ Niemals unter schwebenden Lasten aufhalten.

+ BeilLagerung und Transport sowie vor allen Installations- und Monta-
gearbeiten fiir eine sichere Lage und einen sicheren Stand der Pumpe
sorgen.

WARNUNG

Personenschaden durch ungesichertes Aufstellen der Pumpe!

Die FiiRe mit Gewindebohrungen dienen ausschlieBlich der Befestigung.
Im freien Stand kann die Pumpe eine unzureichende Standfestigkeit ha-
ben.

+ Pumpe niemals ungesichert auf den Pumpenfiilen abstellen.

VORSICHT

Ein unsachgemiBes Heben der Pumpe am Elektronikmodul
kann zu Schiaden an der Pumpe fiihren.

« Pumpe niemals am Elektronikmodul heben.

6 Installation

6.1 Personalqualifikation « Montage-/Demontagearbeiten: Die Fachkraft muss im Umgang
mit den notwendigen Werkzeugen und erforderlichen Befesti-
gungsmaterialien ausgebildet sein.

6.2 Pflichten des Betreibers - Nationale und regionale Vorschriften beachten!

- Lokal giiltige Unfallverhiitungs- und Sicherheitsvorschriften
der Berufsgenossenschaften beachten.

 Schutzausriistung zur Verfiigung stellen und sicherstellen, dass
das Personal die Schutzausriistung tragt.

« Alle Vorschriften zum Arbeiten mit schweren Lasten beachten.

GEFAHR
Der Permanentmagnetrotor im Inneren der Pumpe kann bei Demontage

fiir Personen mit medizinischen Implantaten (z. B. Herzschrittmacher) le-

bensgefahrlich sein.

+ Allgemeinen Verhaltensrichtlinien, die fiir den Umgang mit elektri-
schen Gerdten gelten, befolgen!

+ Motor nicht 6ffnen!

» Demontage und Montage des Rotors nur durch Wilo-Kundendienst
durchfiihren lassen! Personen, die einen Herzschrittmacher tragen,
diirfen solche Arbeiten nicht durchfiihren!

6.3 Sicherheit
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GEFAHR

Lebensgefahr durch fehlende Schutzvorrichtungen!

Durch fehlende Schutzvorrichtungen des Elektronikmoduls oder im Be-
reich der Kupplung/des Motors kénnen Stromschlag oder die Beriihrung
von rotierenden Teilen zu lebensgefadhrlichen Verletzungen fiihren.
» Vor Inbetriebnahme zuvor demontierte Schutzvorrichtungen wie
Elektronikmoduldeckel oder Kupplungsabdeckungen wieder montie-
ren!

GEFAHR

Lebensgefahr durch nicht montiertes Elektronikmodul!

An den Motorkontakten kann eine lebensgefahrliche Spannung anliegen!
Der Normalbetrieb der Pumpe ist nur mit montiertem Elektronikmodul
zuldssig.
+ Pumpe niemals ohne montiertes Elektronikmodul anschlieRen oder
betreiben!

GEFAHR

Lebensgefahr durch herunterfallende Teile!

Die Pumpe selbst und Teile der Pumpe kdnnen ein sehr hohes Eigenge-

wicht aufweisen. Durch herunterfallende Teile besteht die Gefahr von

Schnitten, Quetschungen, Prellungen oder Schldgen, die bis zum Tod

fiihren kdnnen.

« Immer geeignete Hebemittel verwenden und Teile gegen Herabfallen
sichern.

+ Niemals unter schwebenden Lasten aufhalten.

- BeilLagerung und Transport sowie vor allen Installations- und Monta-
gearbeiten fiir eine sichere Lage und einen sicheren Stand der Pumpe
sorgen.

WARNUNG

Personenschiden durch starke magnetische Krafte!

Offnen des Motors fiihrt zu hohen, schlagartig auftretenden magneti-
schen Kraften. Das kann zu schweren Schnittverletzungen, Quetschun-
gen und Prellungen fiihren.

+ Motor nicht 6ffnen!

WARNUNG
HeiRe Oberfliache!

Die gesamte Pumpe kann sehr heill werden. Es besteht Verbrennungsge-
fahr!
« Pumpe vor allen Arbeiten abkiihlen lassen!

WARNUNG
Verbriihungsgefahr!

Bei hohen Medientemperaturen und Systemdriicken Pumpe vorher ab-
kiihlen lassen und System drucklos machen.
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VORSICHT

Beschidigung der Pumpe durch Uberhitzung!

Die Pumpe darf nicht langer als 1 Minute ohne Durchfluss laufen. Durch
den Energiestau entsteht Hitze, die Welle, Laufrad und Gleitringdichtung
beschadigen kann.

« Sicherstellen, dass der Mindestvolumenstrom Q,,,, hicht unterschritten
wird.

Uberschligige Berechnungvon Q,,;.:
Q,..,=10% xQ x Ist-Drehzahl / Max-Drehzahl

max Pumpe

6.4 Zuldssige Einbaulagen und Ande-
rung der Komponentenanordnung
vor Installation

Die werkseitig vormontierte Komponentenanordnung relativ zum Pumpengehiuse (siehe
Fig. 7) kann bei Bedarf vor Ort gedndert werden. Dies kann z. B. fiir folgende Fille erforderlich
sein:

= Gewdhrleisten der Pumpenentliiftung

= Ermdglichen einer besseren Bedienung

+ Vermeidung unzuldssiger Einbaulagen (Motor und/oder Elektronikmodul zeigen nach un-
ten).

In den meisten Féllen ist das Drehen des Einstecksatzes relativ zum Pumpengehduse ausrei-

chend. Die mdgliche Anordnung der Komponenten ergibt sich aus den zuldssigen Einbau-

lagen.

Fig. 7: Anordnung der Komponenten in Lie-
ferzustand

6.4.1  Zuldssige Einbaulagen mit horizon-

taler Motorwelle
Die zuldssigen Einbaulagen mit horizontaler Motorwelle und Elektronikmodul nach oben (0°)
sind in Fig. 8 dargestellt.
Jede Einbaulage auRer ,Elektronikmodul nach unten“ (- 180°) ist zuléssig.
Die Entliiftung der Pumpe ist optimal gewahrleistet, wenn das Entliiftungsventil nach oben
zeigt (Fig. 8, Pos. 1).
In dieser Position (0°) kann anfallendes Kondensat gezielt iiber vorhandene Bohrungen, Pum-
penlaterne sowie Motor (Fig. 8, Pos. 2) abgefiihrt werden.

Fig. 8: Zuldssige Einbaulagen mit horizontaler
Motorwelle
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6.4.2

Fig. 9: Zuldssige Einbaulagen mit vertikaler

Zuldssige Einbaulagen mit vertika-
ler Motorwelle

b

Motorwelle

6.4.3

26

Drehung des Einstecksatzes

Die zuldssigen Einbaulagen mit vertikaler Motorwelle sind in Fig. 9 dargestellt.

Jede Einbaulage auBer ,Motor nach unten* ist zuldssig.

Der Einstecksatz kann — relativ zum Pumpengehduse — in vier verschiedenen Positionen an-
geordnet werden (jeweils um 90° versetzt).

Bei Doppelpumpen ist eine Drehung beider Einstecksdtze in Richtung zueinander zu den
Wellenachsen aufgrund der Abmalie der Elektronikmodule nicht moglich.

Der Einstecksatz besteht aus Laufrad, Laterne und Motor mit Elektronikmodul.

Drehung des Einstecksatzes relativ zum Pumpengehause

®

HINWEIS

Zur Erleichterung der Montagearbeiten kann es hilfreich sein, den Einbau
der Pumpe in die Rohrleitung vorzunehmen. Dafiir weder die Pumpe
elektrisch anschlieBen noch die Pumpe oder Anlage befiillen.

1. Zwei Transportdsen (Fig. I, Pos. 30) am Motorflansch belassen.

2. Einstecksatz (Fig. 4) zur Absicherung mit geeigneten Hebemitteln an den Transporté-
sen befestigen. Damit die Einheit nicht kippt, eine Gurtschleife gemaR Fig. 6 um Motor
und Adapter des Elektronikmoduls herum legen. Beim Befestigen eine Beschddigung
des Elektronikmoduls vermeiden.

3. Schrauben (Fig. I/iIAlI/iV, Pos. 29) I6sen und entfernen.

®

HINWEIS

Zum Ausdrehen der Schrauben (Fig. IAI/IIAV, Pos. 29) je nach Typ einen
Maul-, Winkel- oder Steckschliissel mit Kugelkopf verwenden.

Es wird empfohlen, zwei Montagebolzen anstelle von zwei Schrauben
(Fig. I/, Pos. 29) zu verwenden. Die Montagebolzen werden durch die
Bohrung in der Laterne (Fig. I, Pos. 36) diagonal zueinander in das Pum-
pengehiuse (Fig. I, Pos. 24) hineingedreht.

Die Montagebolzen erleichtern eine sichere Demontage des Einstecksat-
zes sowie die anschliefende Montage ohne Beschddigung des Laufrads.

WARNUNG

Verletzungsgefahr!

Montagebolzen bieten allein keine ausreichende Sicherung vor Verlet-
zungen.
+ Niemals ohne Hebemittel verwenden!
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4. Durch Lésen der Schraube (Fig. | und Fig. lll, Pos. 10) oder (Fig. Il und Fig. IV, Pos. 29)
das Halteblech des Differenzdruckgebers (Fig. I, Pos. 13) vom Motorflansch |&sen. Dif-
ferenzdruckgeber (Fig. I, Pos. 8) mit Halteblech (Fig. I, Pos. 13) an den Druckmesslei-
tungen (Fig. |, Pos. 7) hingen lassen. Anschlusskabel des Differenzdruckgebers im
Elektronikmodul gegebenenfalls abklemmen oder Uberwurfmutter des Kabelanschlus-
ses am Differenzdruckgeber [6sen und Stecker abziehen.

VORSICHT

Sachschiden durch verbogene oder geknickte Druckmesslei-
tungen.

UnsachgemaRe Handhabung kann die Druckmessleitung beschddigen.

Wenn der Einstecksatz gedreht wird, Druckmessleitungen nicht verbie-
gen oder knicken.

5. Den Einstecksatz (siehe Fig. 4) vom Pumpengehiuse abdriicken. Je nach Pumpentyp
(siehe Fig. I ... Fig. IV) gibt es zwei verschiedene Ansitze.
Fiir den Pumpentyp (Fig. Ill und Fig. IV) die Schrauben (Pos. 29) I6sen. Die daneben lie-
genden zwei Gewindebohrungen (Fig. 10, Pos. 1) nutzen und geeignete bauseits bereit-
gestellte Schrauben (z. B. M10 x 25 mm) verwenden.
Fiir den Pumpentyp (Fig. | und Fig. Il) die zwei Gewindebohrungen M10 (Fig. 104) nutzen.
Dafiir geeignete und bauseits bereitgestellte Schrauben verwenden (z. B. M10 x 20 mm).
Zum Abdriicken kénnen auch die Schlitze (Fig. 104, Pos. 2) verwendet werden.

<:> HINWEIS
Bei den nachfolgenden Handlungsschritten das fiir den jeweiligen Gewin-
detyp vorgeschriebene Anzugsdrehmoment beachten! Siehe dazu Tabelle
,Schrauben und Anzugsdrehmomente [» 30]“.

Fig. 10: Abdriicken des Einstecksatzes lber

Gewindebohrungen 6. Wenn der O-Ring entfernt wurde, O-Ring (Fig. I, Pos. 19) anfeuchten und in die Later-
nennut einlegen.

<:> HINWEIS
Immer darauf achten, dass der O-Ring (Fig. I, Pos. 19) nicht verdreht mon-
tiert oder bei der Montage gequetscht wird.

7. Einstecksatz (Fig. &4) in gewiinschter Position in das Pumpengehiuse einfiihren.

8. Schrauben (Fig. I/IANAV, Pos. 29) gleichmiRig iiber Kreuz eindrehen, aber noch nicht
festdrehen.

VORSICHT

Beschddigung durch unsachgemiBe Handhabung!

UnsachgemaRes Eindrehen der Schrauben kann zu einer Schwergangigkeit
der Welle fiihren.

Nach Festziehen der Schrauben (Fig. I/, Pos. 29) die Drehbarkeit der
Welle mit einem Innensechskantschliissel am Liifterrad des Motors liber-
prifen. Schrauben gegebenenfalls nochmal I6sen und erneut gleichmaRig
liber Kreuz anziehen.

9. Das Halteblech (Fig. I, Pos. 13) des Differenzdruckgebers unter einem der Schrauben-
kopfe (Fig. I und Fig. lll, Pos. 10; Fig. Il und Fig. IV, Pos. 29) auf der dem Elektronikmodul
gegeniiberliegenden Seite einklemmen. Optimum zwischen Verlegung der Kapillarrohr-
chen und DDG-Kabel finden. Danach Schrauben (Fig. I und Fig. Ill, Pos. 10; Fig. Il und
Fig. IV, Pos. 29) festdrehen.

10. Anschlusskabel des Differenzdruckgebers (Fig. I, Pos. 8) wieder anklemmen oder Steck-
verbindung am Differenzdruckgeber wiederherstellen.
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6.4.4

28

Drehung des Antriebs

Um den Differenzdruckgeber wieder anzubringen die Druckmessleitungen minimal und
gleichmédRig in eine geeignete Lage biegen. Dabei die Bereiche an den Klemmverschraubun-
gen nicht verformen.

Um eine optimale Fiihrung der Druckmessleitungen zu erreichen, kann der Differenzdruckge-
ber vom Halteblech (Fig. |, Pos. 13) getrennt, um 180° um die Lingsachse gedreht und wieder
montiert werden.

@ HINWEIS
Wird der Differenzdruckgeber gedreht, Druck- und Saugseite am Diffe-
renzdruckgeber nicht vertauschen!

Weitere Informationen zum Differenzdruckgeber siehe Kapitel ,,Elektri-
scher Anschluss* [» 35].

GEFAHR

Lebensgefahr durch Stromschlag!

Bei Beriihrung spannungsfiihrender Teile besteht unmittelbare Lebens-

gefahr.

+ Vor allen Arbeiten Spannungsversorgung trennen und gegen Wieder-
einschalten sichern.

Der Antrieb besteht aus Motor und Elektronikmodul.

Drehung des Antriebs relativ zum Pumpengehduse

Die Laternenposition wird beibehalten, das Entliiftungsventil zeigt nach oben.

@ HINWEIS
Bei nachfolgenden Handlungsschritten das fiir den jeweiligen Gewinde-
typ vorgeschriebene Anzugsdrehmoment beachten! Siehe dazu Tabelle
,Schrauben und Anzugsdrehmomente [» 30]“.

v Handlungsschritte 1. und 2. sind fiir alle Pumpen gemaR Fig. I ... Fig. Il gleich.
1. Zwei Transportdsen (Fig. I, Pos. 30) am Motorflansch belassen.

2. Antrieb zur Absicherung mit geeigneten Hebemitteln an den Transportdsen befesti-
gen.
Damit die Einheit nicht kippt, eine Gurtschleife um den Motor herum legen (Fig. 6).
Beim Befestigen eine Beschadigung des Elektronikmoduls vermeiden.

@ HINWEIS

Zum Ausdrehen der Schrauben (Fig. 1 und Fig. Ill, Pos. 10) je nach Typ
einen Maul-, Winkel- oder Steckschliissel mit Kugelkopf verwenden.
Es wird empfohlen, zwei Montagebolzen anstelle von zwei Schrauben
(Fig. 1 und Fig. lll, Pos. 10) zu verwenden. Die Montagebolzen werden dia-
gonal zueinander in das Pumpengehéuse (Fig. I, Pos. 24) hineingedreht.
Die Montagebolzen erleichtern eine sichere Demontage des Einstecksat-
zes sowie die anschliefende Montage ohne Beschddigung des Laufrads.

WARNUNG

Verletzungsgefahr!

Montagebolzen bieten allein keine ausreichende Sicherung vor Verlet-
zungen.
+ Niemals ohne Hebemittel verwenden!

= Weitere Handlungsschritte fiir Pumpen gemaR Fig. |
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10.
11.

12.

13.

14.
15.

16.

Schrauben (Fig. I, Pos. 10) I6sen und entfernen.

Durch Lésen der Schraube (Pos. 10) das Halteblech des Differenzdruckgebers (Pos. 13)
vom Motorflansch |6sen.

Differenzdruckgeber (Pos. 8) mit Halteblech (Pos. 13) an den Druckmessleitungen
(Pos. 7) hdngen lassen.

Anschlusskabel des Differenzdruckgebers im Elektronikmodul gegebenenfalls abklem-
men.

Den Antrieb in die gewlinschte Position drehen.
Die Schrauben (Pos. 10) wieder eindrehen.

Halteblech des Differenzdruckgebers wieder montieren. Schrauben (Pos. 10) fest an-
ziehen. Drehmomente beachten. Anschlusskabel des Differenzdruckgebers im Elektro-
nikmodul gegebenenfalls wieder anklemmen.

Den Differenzdruckgeber an einer der Schrauben auf dem Halteblech (Pos. 13) befesti-
gen. Halteblech unter den Kopf einer der Schrauben (Pos. 29) schieben. Schraube
(Pos. 29) endagiiltig festdrehen.

Das Anschlusskabel des Differenzdruckgebers wieder anklemmen.
Wenn das Elektronikmodul abgeklemmt wurde, alle Kabel wieder anklemmen.

= Weitere Handlungsschritte fiir Pumpen gemaB Fig. Il und Fig. llI:
Schrauben (Fig. Il, Pos. 29 und Fig. lll, Pos. 10) I6sen und entfernen.

Das Halteblech des Differenzdruckgebers (Fig. I, Pos. 13) vom Motorflansch l6sen.
Differenzdruckgeber (Fig. I, Pos. 8) mit Halteblech (Fig. I, Pos. 13) an den Druckmesslei-
tungen (Fig. I, Pos. 7) hdngen lassen.

Anschlusskabel des Differenzdruckgebers im Elektronikmodul gegebenenfalls abklem-
men.

Den Einstecksatz (Fig. 4) vom Pumpengehiuse entfernen. Dafiir die zwei Gewindeboh-
rungen M10 (siehe Fig. 104) nutzen und geeignete bauseits bereitgestellte Schrauben
verwenden (z. B. M10 x 20 mm). Zum Abdriicken kénnen auch die Schlitze (siehe

Fig. 104, Pos. 2) verwendet werden.

Angeschlossenes Kabel des Differenzdruckgebers I6sen.
Falls das Elektronikmodul elektrisch angeschlossen ist, alle angeschlossenen Kabel 16-
sen oder Elektronikmodul von der Adapterplatte I6sen und sichern.

Den Einstecksatz auf einem geeigneten Arbeitsplatz sicher ablegen.

Fig. Il: Schrauben Pos. 10b |6sen.
Fig. lll: Schrauben Pos. 10a [6sen.

Laterne in die gewlinschte Position drehen.

@ HINWEIS
Die Schrauben Fig. Il, Pos. 10b und Fig. lll, Pos. 10a sind werkseitig mon-
tierte Hilfsschrauben, die nicht weiter benétigt werden. Sie kénnen wie-
der montiert, aber auch weggelassen werden.

17.

18.

19.
20.

21.

Einstecksatz (Fig. &) zur Absicherung mit geeigneten Hebemitteln an den Transporté-
sen befestigen.

Damit die Einheit nicht kippt, eine Gurtschleife um den Motor herum legen (Fig. 6).
Beim Befestigen eine Beschddigung des Elektronikmoduls vermeiden.

Einstecksatz in das Pumpengehduse einfiihren. Dabei zuldssige Einbaulagen der Kom-
ponenten beachten.

Die Verwendung der Montagebolzen wird empfohlen (siehe Kapitel ,,Zubehér* [» 21]).
Wenn der Einstecksatz mit mindestens einer Schraube (Pos. 29) gesichert ist, kénnen
die Befestigungsmittel von den Transportosen entfernt werden.

Schrauben (Pos. 29) eindrehen, aber noch nicht endgiiltig festdrehen.

Den Differenzdruckgeber an einer der Schrauben auf dem Halteblech (Fig. I, Pos. 13)
befestigen. Halteblech unter den Kopf einer der Schrauben (Pos. 29) schieben. Schrau-
be (Pos. 29) endgiiltig festdrehen.

Das Kabel des Differenzdruckgebers wieder anklemmen.
Wenn das Elektronikmodul abgeklemmt wurde, alle Kabel wieder anklemmen.
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Bauteil

Wenn das Elektronikmodul von der Adapterplatte entfernt wurde, das Elektronikmodul

wieder montieren.

Anzugsdrehmomente

Anzugsdrehmoment
Nm = 10 %

(wenn nicht anders ange-
geben)

Montagehinweise

Transportdsen Fig. |, Pos. 30 M8 20

Einstecksatz zu Pumpenge- Fig. lund Fig.ll, | M12 70 GleichmadRig lber Kreuz anzie-

hduse fiir DN 32 ... DN 100  Pos. 29 hen.

Einstecksatz zu Pumpenge-  Fig. Ill und Fig. IV, | M16 100 Gleichmadlig lber Kreuz anzie-

hduse fiir DN 100 ... DN 125 Pos. 29 hen.

Laterne Fig. 1, Pos. 18 M5 4 Falls divers:

M6 7 Kleinschrauben zuerst
M12 70

Laufrad Kunststoff (DN 32 ... Fig. I, Pos. 21 Sondermutter 20 Beide Gewinde mit Molykote®

DN 100) P37 fetten. Welle mit Maul-
schliissel 18 oder 22 mm gegen-
halten.

Laufrad Gusseisen Fig. lllund Fig. IV,| M12 60 Beide Gewinde mit Molykote®

(DN 100 ... DN 125) Pos. 21 P37 fetten. Welle mit Maul-
schliissel 27 mm gegenhalten.

Schutzblech Fig. |, Pos. 27 M5 3,5 Scheiben zwischen Schutzblech
und Laterne

Differenzdruckgeber Fig. 1, Pos. 8 Sonderschraube | 2

Kapillarrohrverschraubung  Fig. I, Pos. 5 R % Messing Handfest, passend ausge- Montieren mit WEICONLOCK

zum Pumpengehduse 90° richtet AN 305-11

Kapillarrohrverschraubung  Fig. |, Pos. 5 R % Messing Handfest Montieren mit WEICONLOCK

zum Pumpengehduse 0° AN 305-11

Kapillarrohrverschraubung,  Fig. |, Pos. 6 M8x1 Messing 10 Nur vernickelte Muttern (CV)

Uberwurfmutter 90° vernickelt

DN 100 ... DN 125

Kapillarrohrverschraubung,  Fig. |, Pos. 6 M6x0,75 Mes- 4 Nur vernickelte Muttern (CV)

Uberwurfmutter 0° sing vernickelt

DN 100 ... DN 125

Kapillarrohrverschraubung,  Fig. I, Pos. 9 M6x0,75 Mes- 2,4 Nur blanke Messingmuttern

Uberwurfmutter am Diffe- sing blank

renzdruckgeber

Motoradapter fiir Elektro- Fig.l, Pos. 11 M6 9

nikmodul

Tab. 6: Schrauben und Anzugsdrehmomente

Folgende Werkzeuge sind erforderlich: Innensechskantschliissel, AuBensechskantschliissel,
Schraubenschliissel, Schraubendreher
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6.5

Installation vorbereiten

GEFAHR

Lebensgefahr durch herunterfallende Teile!

Die Pumpe selbst und Teile der Pumpe kdnnen ein sehr hohes Eigenge-
wicht aufweisen. Durch herunterfallende Teile besteht die Gefahr von
Schnitten, Quetschungen, Prellungen oder Schldgen, die bis zum Tod
fihren kénnen.
+ Immer geeignete Hebemittel verwenden und Teile gegen Herabfallen
sichern.
+ Niemals unter schwebenden Lasten aufhalten.
« Beilagerung und Transport sowie vor allen Installations- und Monta-
gearbeiten fiir eine sichere Lage und einen sicheren Stand der Pumpe
sorgen.

WARNUNG

Gefahr von Personen- und Sachschiaden durch unsachgemaRe
Handhabung!

» Pumpenaggregat niemals auf unbefestigte oder nicht tragende Fla-
chen aufstellen.

» Falls erforderlich, Spiilung des Rohrleitungssystems vornehmen.
Schmutz kann die Pumpe funktionsunfahig machen.

+ Einbau erst nach Abschluss aller Schweil- und Lotarbeiten und der
gegebenenfalls erforderlichen Spiilung des Rohrleitungssystems.

+ Axialen Mindestabstand von 400 mm zwischen Wand und Liifterhau-
be des Motors beachten.

+ Freien Luftzugang zum Kiihlkorper des Elektronikmoduls sicherstel-
len.

- Die Pumpe witterungsgeschiitzt in einer frost-/staubfreien, gut beliifteten und nicht
explosionsgefdhrdeten Umgebung installieren. Vorgaben aus dem Kapitel ,Bestim-
mungsgemadle Verwendung* beachten!

« Pumpe an gut zuginglicher Stelle montieren. Dies ermdglicht spitere Uberpriifung,
Wartung (z. B. Gleitringdichtungswechsel) oder Austausch.

« Uber dem Aufstellort groBer Pumpen eine Vorrichtung zum Anbringen eines Hebezeugs
installieren. Gesamtgewicht der Pumpe: siehe Katalog oder Datenblatt.

WARNUNG

Personen und Sachschdaden durch unsachgemife Handhabung!

Am Motorgehduse montierte Transportdsen kdnnen bei zu hohem Trag-
gewicht ausreiRen. Das kann zu schwersten Verletzungen und Sachscha-
den am Produkt fiihren!
+ Niemals die ganze Pumpe mit den am Motorgehduse befestigten
Transportosen transportieren.
+ Niemals die am Motorgehduse befestigten Transportésen zum Tren-
nen oder Ausziehen des Einstecksatzes verwenden.

« Pumpe nur mit zugelassenen Lastaufnahmemitteln heben (z. B. Flaschenzug, Kran). Sie-
he auch Kapitel ,, Transport und Lagerung* [»> 21].

» Am Motorgehduse montierte Transportdsen sind nur fiir den Transport des Motors zu-
gelassen!

@ HINWEIS
Spdtere Arbeiten am Aggregat erleichtern!

« Damit nicht die gesamte Anlage entleert werden muss, Absperrarma-
turen vor und nach der Pumpe einbauen.
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VORSICHT

Sachschdden durch Turbinen und Generatorbetrieb!

Ein Durchstromen der Pumpe in FlieRrichtung oder entgegen der FlieR-
richtung kann irreparable Schaden am Antrieb verursachen.

Auf der Druckseite jeder Pumpe eine Riickschlagklappe einbauen!

Fig. 11: Beruhigungsstrecke vor und nach der Pumpe

@ HINWEIS

Stromungskavitation vermeiden!

+ Vorund hinter der Pumpe eine Beruhigungsstrecke in Form einer ge-
raden Rohrleitung vorsehen. Die Lange der Beruhigungsstrecke muss
mindestens die 5-fache Nennweite des Pumpenflansches betragen.

= Rohrleitungen und Pumpe frei von mechanischen Spannungen montieren.

= Rohrleitungen so befestigen, dass die Pumpe nicht das Gewicht der Rohre tragt.

« Vor Anschluss der Rohrleitungen die Anlage reinigen und durchspiilen.

- Die Flierichtung muss dem Richtungspfeil auf dem Pumpenflansch entsprechen.

- Die Entliiftung der Pumpe ist optimal gewahrleistet, wenn das Entliiftungsventil nach
oben zeigt (Fig. 8). Bei vertikaler Motorwelle ist jede Orientierung zuldssig. Siehe auch
Kapitel , Zuldssige Einbaulagen® [P 25].

 Undichtigkeiten an der Klemmringverschraubung (Fig. I, Pos. 5/6) kénnen durch Trans-
port (z. B. Setzverhalten) und Handling der Pumpe (Drehen des Antriebs, Anbringen einer
Isolierung) entstehen. Ein Weiterdrehen der Klemmringverschraubung um 1/4 Umdre-
hung behebt die Undichtigkeit.

Wenn nach dieser 1/4 Drehung noch immer eine Undichtigkeit vorliegt, nicht weiterdre-
hen, sondern die Verschraubung austauschen.

Fig. 12: Weiterdrehen der Klemmringverschraubung um 1/4 Umdrehung
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6.5.1  Zuldssige Krdfte und Momente an
den Pumpenflanschen

Pumpe in Rohrleitung hdngend, Fall 16A (Fig. 13)

Krifte F [N] Momente M [Nm]
Z Krafte F Z Momente M

Druck- und Saugflansch

32 450 525 | 425 | 825 550 375 | 425 |800

40 550 625 500 975 650 | 450 | 525 950

50 750 | 825 |675 |1300 700 500 |575 |1025

65 925 1050 | 850 | 1650 750 550 |600 |1100

80 1125 | 1250 | 1025 | 1975 800 |[575 |650 |[1175

100 1500 | 1675 | 1350 | 2625 875 625 725 | 1300

125 1775 | 1975 | 1600 | 3100 1050 750 | 950 |1525

Werte gemdif3 ISO/DIN 5199-Klasse Il (2002)-Anhang B

Tab. 7: Zuldssige Krafte und Momente an Pumpenflanschen in vertikaler Rohrleitung

Fig. 13: Lastfall 16A, EN ISO 5199, Anhang B
Vertikalpumpe auf Pumpenfiiken, Fall 17A (Fig. 14)

Krifte F [N] Momente M [Nm]
Z Krafte F Z Momente M

Druck- und Saugflansch
32 338 394 319 619 300 125 175 550
40 413 469 375 731 400 200 275 700
50 563 619 506 975 450 250 325 775
65 694 788 638 1238 500 300 350 850
80 844 938 769 1481 550 325 400 925
100 1125 | 1256 |1013 | 1969 625 375 475 1050
125 1775 | 1481 | 1200 | 2325 800 500 700 1275
Werte gemdif3 ISO/DIN 5199-Klasse Il (2002)-Anhang B

Tab. 8: Zuldssige Krafte und Momente an Pumpenflanschen in horizontaler Rohrleitung

Falls nicht alle wirkenden Lasten die maximal zuldssigen Werte erreichen, darf eine dieser

Lasten den tiblichen Grenzwert liberschreiten. Vorausgesetzt, folgende Zusatzbedingungen

sind erfillt:

Fig. 14: Lastfall 17A, ENISO 5199, AnhangB . Alle Komponenten einer Kraft oder eines Moments erreichen hochstens das 1,4-fache des
maximal zuldssigen Werts.

= Die aufjeden Flansch wirkenden Krafte und Momente erfiillen die Bedingung der Kom-
pensationsgleichung.

2
2 e 2 1M
cffective + effective

Z |F max. permitted Z |M

Fig. 15: Kompensationsgleichung

2

<2

max. permitte

2 Fttey UNA £ M o1y SINd die arithmetischen Summen der effektiven Werte beider Pumpen-
flansche (Eintritt und Austritt). £ F . cemitted UN Z My, sermies SiNd die arithmetischen Sum-
men der maximal zuldssigen Werte beider Pumpenflansche (Eintritt und Austritt). Die alge-
braischen Vorzeichen von £ F und £ M werden in der Kompensationsgleichung nicht beriick-
sichtigt.

Einfluss von Werkstoff und Temperatur

Die maximal zuldssigen Krafte und Momente gelten fiir den Grundwerkstoff Grauguss und fiir
einen Temperaturausgangswert von 20 °C.
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6.5.2  Kondensatabfiihrung/Dimmung

Fig. 16: Zuldssige Einbaulagen mit horizonta-
ler Welle

6.6 Doppelpumpeninstallation/Hosen-
rohrinstallation

34

Flir h6here Temperaturen miissen die Werte in Abhdngigkeit vom Verhdltnis ihrer Elastizi-
tatsmodule wie folgt korrigiert werden:

Et, GG/EZU,GG
E. cc = Elastizititsmodul Grauguss bei der gewadhlten Temperatur

E,o oo = Elastizitditsmodul Grauguss bei 20 °C

Einsatz der Pumpe in Klima- oder Kdlteanlagen:

« Dasin der Laterne anfallende Kondensat kann gezielt iber eine vorhandene Bohrung ab-
gefiihrt werden. An dieser Offnung kann ebenfalls eine Abflussleitung angeschlossen und
eine geringe Menge austretender Fliissigkeit abgefiihrt werden.

« Die Motoren sind mit Schwitzwasserléchern versehen, die werkseitig mit einem Gummi-
stopfen verschlossen sind. Der Gummistopfen dient zur Gewahrleistung der Schutzart
IP 55.

« Damit Kondenswasser abflieRen kann, muss der Gummistopfen nach unten entfernt wer-
den.

= Beihorizontaler Motorwelle ist die Lage der Kondensatbohrung nach unten erforderlich
(Fig. 16, Pos. 2). Gegebenenfalls muss der Motor gedreht werden.

VORSICHT

Bei entferntem Gummistopfen ist die Schutzart IP 55 nicht mehr gewahr-
leistet!

@ HINWEIS

Wenn Anlagen geddmmt werden, darf nur das Pumpengehduse geddammt
werden. Laterne, Antrieb und Differenzdruckgeber werden nicht geddmmt.

@ HINWEIS
Pumpengehéuse, Laternen und Anbauteile (z.B. Differenzdruckgeber)
miissen vor Vereisung von auBBen geschiitzt werden.

Bei sehr starker Kondensatbildung und/oder Eisbildung kénnen auch die von Kondensat stark
benetzten Flichen der Laterne zusitzlich gedimmt werden (direkte Ddmmung der einzelnen
Flichen). Hierbei darauf achten, dass das Kondensat durch die Ablauféffnung der Laterne ge-
zielt abgefiihrt wird.

Im Servicefall darf die Laternendemontage nicht behindert werden. Folgende Bauteile miis-
sen stets frei zuganglich sein:

» Entliftungsventil
» Kupplung
* Kupplungsschutz

Als Ddmmungswerkstoff fiir die Pumpe muss ein Ddimmungswerkstoff ohne Ammoniakver-
bindungen verwendet werden. Dadurch wird Spannungsrisskorrosion an den Uberwurfmut-
tern des Differenzdruckgebers verhindert. Ansonsten muss der direkte Kontakt mit den Mes-
singverschraubungen vermieden werden. Hierzu stehen Edelstahlverschraubungen als Zube-
hor zur Verfligung. Alternativ kann auch ein Korrosionsschutzband (z. B. Isolierband) verwen-
det werden.

Eine Doppelpumpe kann einerseits ein Pumpengehduse mit zwei Pumpenantrieben sein
oder andererseits zwei Einzelpumpen, die in einem Hosenrohr betrieben werden.

@ HINWEIS
Bei Doppelpumpen im Doppelpumpengehduse ist die in FlieBrichtung lin-
ke Pumpe werkseitig als Hauptpumpe konfiguriert. Der Differenzdruck-
geber ist an dieser Pumpe montiert. Das Buskommunikationskabel Wilo
Net ist werkseitig ebenfalls an dieser Pumpe montiert und konfiguriert.
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Zwei Einzelpumpen als Doppelpumpe im Hosenrohr:

Im Beispiel Fig. 17 ist die Hauptpumpe die in FlieRrichtung linke Pumpe. An dieser Pumpe den
Differenzdruckgeber anschlieBen!

Die beiden Einzelpumpen missen zu einer Doppelpumpe miteinander verbunden und konfi-
guriert werden. Siehe dazu Kapitel ,Bedienung der Pumpe* [P 50] und Kapitel ,,Doppel-
pumpenbetrieb” [» 74].

Die Messpunkte des Differenzdruckgebers miissen im gemeinsamen Sammelrohr auf der
Saug- und Druckseite der Doppelpumpenanlage liegen.

Ap

Fig. 17: Beispiel - Anschluss Differenzdruck-
geber in Hosenrohrinstallation

6.7 Installation und Position von zu- In folgenden Féllen miissen in den Rohrleitungen Fiihlerhiilsen fiir die Aufnahme von Tem-
satzlich anzuschlieBenden Senso- peraturfiihlern installiert werden:
ren

- Wirme-/Kiltemengenerfassung
- Temperaturregelung
Wirme-/Kiltemengenerfassung:

In Vor- und Riicklauf des hydraulischen Kreises muss jeweils ein Temperatursensor instal-
liert sein, tiber die die Pumpe die beiden Temperaturwerte erfasst. Die Temperatursensoren
werden im Pumpenmenii konfiguriert.

@ HINWEIS

Die Wirme-/ Kiltemengenerfassung ist nicht geeignet, um die ver-

brauchte Energiemenge abzurechnen. Sie gentigt den Eichanforderungen
fir abrechnungsrelevante Energiemengen-Messgerdte nicht.

Temperaturdifferenz AT-c und Temperatur T-c:

Fiir die Erfassung von einer oder zwei Temperaturen miissen die Temperatursensoren an
geeigneten Positionen in der Rohrleitung installiert sein. Die Temperatursensoren werden
im Pumpenmenii konfiguriert. Detaillierte Informationen zu den Fiihlerpositionen fiir jede
Regelungsart der Pumpe kénnen den Planungshinweisen entnommen werden. Siehe
www.wilo.com.

@ HINWEIS
Als Zubehor erhiltlich:

Temperaturfiihler Pt1000 zum Anschluss an die Pumpe (Toleranzklasse
AA nach [EC 60751)
Flhlerhilsen zum Einbau in die Rohrleitung

Schlechtpunktregelung - hydraulischer Schlechtpunkt in der Anlage:

Im Auslieferungszustand ist ein Differenzdrucksensor an den Flanschen der Pumpe verbaut.
Alternativ kann am hydraulisch ungiinstigsten Punkt im Rohrleitungsnetz ebenfalls ein Dif-
ferenzdrucksensor montiert werden. Die Kabelverbindung wird an einen der Analogeingéan-
ge angeschlossen. Im Pumpenmenil wird der Differenzdrucksensor konfiguriert. Mégliche
Signaltypen an Differenzdrucksensoren:

« 0..10V
e 2..10V
e 0..20mA
e 4. 20mA
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36

Elektrischer Anschluss

GEFAHR

Lebensgefahr durch elektrischen Strom!

Die Nutzung eines thermischen Uberlastschutzes wird empfoh-
len!

UnsachgemaBes Verhalten bei elektrischen Arbeiten fiihrt zum Tod
durch Stromschlag!

« Elektrischen Anschluss ausschlieBlich durch eine qualifizierte Elektro-
fachkraft und gemaR geltenden Vorschriften vornehmen!

+ Vorschriften zur Unfallverhiitung beachten!

« Vor Beginn der Arbeiten am Produkt sicherstellen, dass Pumpe und
Antrieb elektrisch isoliert sind.

« Sicherstellen, dass vor Beendigung der Arbeiten niemand die Strom-
versorgung wieder einschalten kann.

« Sicherstellen, dass alle Energiequellen isoliert und verriegelt werden
konnen. Wenn die Pumpe von einer Schutzvorrichtung ausgeschaltet
wurde, Pumpe bis zur Behebung des Fehlers gegen Wiedereinschalten
sichern.

« Elektrische Maschinen miissen immer geerdet sein. Die Erdung muss
dem Antrieb und den einschldgigen Normen und Vorschriften ent-
sprechen. Erdungsklemmen und Befestigungselemente miissen pas-
send dimensioniert sein.

+ Anschlusskabel diirfen niemals die Rohrleitung, die Pumpe oder das
Motorgehduse beriihren.

« Wenn Personen mit der Pumpe oder dem gepumpten Férdermedium
in Berlihrung kommen kénnen, die geerdete Verbindung zusatzlich
mit einer Fehlerstrom-Schutzvorrichtung ausstatten.

 Einbau- und Betriebsanleitungen von Zubehdr beachten!

GEFAHR

Lebensgefahr durch Beriihrungsspannung!

Auch im freigeschalteten Zustand konnen im Elektronikmodul
durch nicht entladene Kondensatoren noch hohe Beriihrungs-
spannungen auftreten.

Deshalb diirfen die Arbeiten am Elektronikmodul erst nach Ab-
lauf von 5 Minuten begonnen werden!

Das Beriihren spannungsfiihrender Teile fiihrt zum Tod oder zu schweren

Verletzungen!

« Vor dem Arbeiten an der Pumpe Versorgungsspannung allpolig unter-
brechen und gegen Wiedereinschalten sichern! 5 Minuten warten.

« Alle Anschliisse (auch potentialfreie Kontakte) auf Spannungsfreiheit
prifen!

« Niemals Gegensténde (z. B. Nagel, Schraubendreher, Draht) in Off-
nungen am Elektronikmodul stecken!

- Demontierte Schutzvorrichtungen (z. B. Moduldeckel) wieder montie-
ren!

GEFAHR

Lebensgefahr durch Stromschlag! Generator- oder Turbinen-
betrieb bei Durchstromung der Pumpe!

Auch ohne Elektronikmodul (ohne elektrischen Anschluss) kann an den
Motorkontakten eine beriihrungsgefahrliche Spannung anliegen!
+ Spannungsfreiheit tiberpriifen und benachbarte, unter Spannung ste-
hende Teile abdecken oder abschranken!
+ Absperreinrichtungen vor und hinter der Pumpe schlieffen!
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GEFAHR
Lebensgefahr durch Stromschlag!

Wasser auf dem Elektronikmodul-Oberteil kann beim Offnen in das Elek-
tronikmodul eindringen.
« Vor dem Offnen Wasser, z. B. am Display, durch vollstindiges Abwi-
schen entfernen. Eindringen von Wasser generell vermeiden!

GEFAHR

Lebensgefahr durch nicht montiertes Elektronikmodul!

An den Motorkontakten kann eine lebensgefahrliche Spannung anliegen!
Der Normalbetrieb der Pumpe ist nur mit montiertem Elektronikmodul
zuldssig.
« Pumpe niemals ohne montiertes Elektronikmodul anschlieRen oder
betreiben!

VORSICHT

Sachschiden durch unsachgemifBen elektrischen Anschluss!

Unzureichende Netzauslegung kann zu Systemausfallen und

Kabelbranden durch Netziiberlastung fiihren!

+ Bei Netzauslegung in Bezug auf verwendete Kabelquerschnitte und
Absicherungen beriicksichtigen, dass im Mehrpumpenbetrieb kurzzei-
tig gleichzeitiger Betrieb aller Pumpen auftreten kann.

VORSICHT
Gefahr von Sachschiaden durch unsachgemiBen elektrischen
Anschluss!

« Darauf achten, dass Stromart und Spannung des Netzanschlusses mit
den Angaben auf dem Pumpentypenschild {ibereinstimmen.

Bevor die Pumpe elektrisch angeschlossen werden kann, das Oberteil des Elektronikmoduls
[6sen:

1. Schrauben des Elektronikmoduls I6sen (Fig. I, Pos. 3) und das Oberteil des Elektronik-
moduls (Fig. I, Pos. 2) abnehmen.

2. Elektrischen Anschluss gemdl diesem Kapitel vornehmen.

3. Das Oberteil des Elektronikmoduls (Fig. I, Pos. 2) wieder montieren und die vier Schrau-
ben (Fig. |, Pos. 3) festziehen. Drehmomente beachten.

Kabelverschraubungen und Kabelanschliisse

Am Elektronikmodul befinden sich sechs Kabeldurchfiihrungen zum Klemmenraum. Das
Kabel zur Spannungsversorgung des elektrischen Liifters am Elektronikmodul ist werkseitig
montiert. Die Anforderungen zur elektromagnetischen Vertrdglichkeit miissen beachtet
werden.

VORSICHT

Damit IP 55 gewadhrleistet bleibt, miissen nicht belegte Kabelverschrau-
bungen mit den vom Hersteller vorgesehenen Stopfen verschlossen blei-
ben.

+ Bei Montage der Kabelverschraubung darauf achten, dass unterhalb
der Kabelverschraubung eine Dichtung montiert ist.

Kabelverschraubungen inklusive Dichtungen fiir die Kabeldurchfiihrungen 2 ... 5 liegen
dem Produkt als Set bei.
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Fig. 18: Kabelverschraubungen/Kabeldurch-
flhrungen

38

Um mehr als ein Kabel durch die metallische Kabelverschraubung (M20) zu fiihren, sind dem
Set zwei Mehrfacheinsatze fiir Kabeldurchmesser von bis zu 2x 6 mm beigelegt.

1. Kabelverschraubungen bei Bedarf einschrauben. Dabei das Anzugsdrehmoment ein-
halten. Siehe Tabelle ,Anzugsdrehmomente Elektronikmodul® [P 46] in Kapitel ,,Dre-

hen des Displays” [P 46].

2. Darauf achten, dass zwischen Kabelverschraubung und Kabeldurchfiihrung eine Dich-

tung montiert ist.

Die Kombination aus Kabelverschraubung und Kabeldurchfiihrung muss gemaR folgender
Tabelle ,Kabelanschliisse* vorgenommen werden:

Kabelverschraubung Kabel-
durchfiih-
rung
Fig. 18,
Pos.
Elektrischer Netzanschluss Kunststoff 1 1 (Fig. 19)
3~380VAC ...
3~440V AC
1~220VAC ...
1~240V AC
SSM Kunststoff 2 2 (Fig. 19)
1~220VAC ..
1~240V AC
12vDC
SBM Kunststoff 3 3 (Fig. 19)
1~220VAC ..
1~240V AC
12vDC
Digitaleingang EXT. AUS Metall mit Abschirmung 4,5,6 11.. 14
(24 v DC) (Fig. 20)
(DI1 oder
DI2)
Digitaleingang EXT. MAX/EXT. Metall mit Abschirmung 4,5,6 11.. 14
MIN (Fig. 20)
(24 vV DC) (DI1 oder
DI2)
Bus Wilo Net Metall mit Abschirmung 4,5,6 15.. 17
(Buskommunikation) (Fig.20)
Analogeingang 1 Metall mit Abschirmung 4,5,6 1,23
0..10V,2..10V, (Fig. 20)
0..20mA, 4. 20mA
Analogeingang 2 Metall mit Abschirmung 4,5,6 4,5
0..10V,2..10V, (Fig. 20)
0..20mA, 4..20 mA
Analogeingang 3 Metall mit Abschirmung 4,5,6 6,7,8
PT1000 (Fig. 20)
0..10Vv,2..10V,
0..20mA, 4..20mA
Analogeingang 4 Metall mit Abschirmung 4,5,6 9,10
PT1000 (Fig. 20)
0..10V,2..10V,
0..20mA, 4...20 mA
CIF-Modul Metall mit Abschirmung 4,5,6 4 (Fig. 25)

(Buskommunikation)

Einbau- und Betriebsanleitung « Wilo-Stratos GIGA2.0-1/-D « Ed.02/2023-08



Kabelverschraubung Kabel-

durchfiih-

rung

Fig. 18,

Pos.
Elektrischer Anschluss des 7 4 (Fig. 19)
Lifters

werkseitig montiert

(24 v DC)

Tab. 9: Kabelanschliisse

Kabelanforderungen

Klemmen sind fiir starre und flexible Leiter mit und ohne Aderendhiilsen vorgesehen.
Wenn flexible Kabel verwendet werden, wird die Verwendung von Aderendhiilsen empfoh-
len.

Klemmenquerschnitt | Klemmenquerschnitt

in mm? in mm?
Min. Max.
Elektrischer Netzan- <4 kW: 4x1,5 <4 kW: 4x4
schluss 3~ 5,5...7,5 kKW: 4x4 5,5...7,5 kW: 4x6
Elektrischer Netzan- <1,5kWw: <1,5kWw:
schluss 1~ 3x1,5 3x4
SSM 2x0,2 3x1,5 (1,0**) Wechsel- | *
relais
SBM 2x0,2 3x1,5 (1,0**) Wechsel- | *
relais
Digitaleingang EXT. AUS  2x0,2 2x1,5 (1,0**) *
Digitaleingang EXT. MIN/  2x0,2 2x1,5 (1,0**) *
EXT. MAX
Analogeingang 1 2x0,2 2x1,5(1,0**) *
Analogeingang 2 2x0,2 2x1,5(1,0**) *
Analogeingang 3 2x0,2 2x1,5(1,0**) *
Analogeingang 4 2x0,2 2x1,5(1,0**) *
Wilo Net 3x0,2 3x1,5 (1,0%*) Geschirmt
CIF-Modul 3x0,2 3x1,5 (1,0%*) Geschirmt

Tab. 10: Kabelanforderungen
"Kabellinge = 2 m: Geschirmte Kabel verwenden.

“Bei der Verwendung von Aderendhiilsen reduziert sich der maximale Querschnitt bei den
Klemmen der Kommunikationsschnittstellen auf 0,25 ... 1 mm?2.

Um EMV-Standards einzuhalten, miissen folgende Kabel immer abgeschirmt ausgefiihrt
werden:

- Kabel fiir EXT. AUS/MIN/ MAX an Digitaleingdngen

» Temperatursensoren an Analogeingangen

« Externes Steuerkabel an Analogeingdangen

- Differenzdruckgeber (DDG) an Analogeingéngen, wenn bauseitig installiert

- Doppelpumpenkabel bei zwei Einzelpumpen im Hosenrohr (Buskommunikation via Wilo
Net)

= Kabel zur Verbindung der Pumpen fiir die Regelungsart Multi-Flow Adaptation und zur
Verbindung mit dem Wilo-Smart Gateway (Buskommunikation via Wilo Net)

. CIF-Modul an die Gebdudeautomation (Buskommunikation)

Der Schirm wird mit der Kabeldurchfiihrung am Elektronikmodul verbunden. Siehe Fig. 24.
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Klemmenanschliisse

Klemmanschliisse fiir alle Kabelanschliisse im Elektronikmodul entsprechen der Push-In
Technik. Sie kdnnen mit einem Schraubendreher des Typs Schlitz SFZ 1 - 0,6 x 0,6 mm ge-
6ffnet werden. Ausnahme: Wilo-Smart Connect Modul BT.

Abisolierlinge

Die Abisolierlange der Kabel fiir den Klemmenanschluss betrdgt 8,5 mm ... 9,5 mm.
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Fig. 19: Ubersicht Klemmen im Modul
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Fig. 20: Klemmen fiir Analogeingdnge, Digitaleingdnge und Wilo Net
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Belegung der Klemmen

Analog IN (Al1)
(Fig. 20)

+ 24V (Klemme: 1)
+1In1 - (Klemme: 2)

- GND (Klemme: 3)

Analog IN (Al2)
(Fig. 20)

+1n2 — (Klemme: 4)

- GND (Klemme: 5)

Signalart:
«0..10V
«2..10V
+0...20mA
*4...20mA

Spannungsfestigkeit:
30V DC/24VAC

Spannungsversorgung:
24V DC: maximal 50 mA

Analog IN (Al3)
(Fig. 20)

+ 24V (Klemme: 6)
+1n3 = (Klemme: 7)

- GND (Klemme: 8)

Analog IN (Al4)
(Fig. 20)

+In4 — (Klemme: 9)

- GND (Klemme: 10)

Signalart:
«0..10V
«2..10V
+0...20mA
4. 20mA
+ PT1000

Spannungsfestigkeit:
30VDC/24VAC

Spannungsversorgung:
24V DC: maximal 50 mA

Digital IN (DI1)
(Fig. 20)

DI1 - (Klemme: 11)
+ 24V (Klemme: 12)

Digital IN (DI2)
(Fig. 20)

DI2 = (Klemme: 13)
+ 24V (Klemme: 14)

Digitaleingdnge fiir potentialfreie
Kontakte:

« Maximale Spannung:
<30V DC/24VAC

« Maximaler Schleifenstrom: < 5 mA
« Betriebsspannung: 24 V DC

« Betriebsschleifenstrom: 2 mA pro
Eingang

Wilo Net
(Fig. 20)

o H (Klemme: 15)
o L (Klemme: 16)

GND H/L (Klemme: 17)

SSM
(Fig. 23)

COM (Klemme: 18)
« NO (Klemme: 19)
« NC (Klemme: 20)

Potentialfreier Wechsler
Kontaktbelastung:
 Minimal zuldssig:

SELV 12V AC/DC, 10 mA

« Maximal zuldssig: 250 V AC, 1 A,
30VDC, 1A

SBM
(Fig. 23)

COM (Klemme: 21)
< NO (Klemme: 22)
« NC (Klemme: 23)

Potentialfreier Wechsler
Kontaktbelastung:

+ Minimal zuldssig:

SELV 12V AC/DC, 10 mA

« Maximal zuldssig: 250 V AC, 1 A,
30VDC, 1A

Netzanschluss

Tab. 11: Belegung der Klemmen
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7.1 Netzanschluss

@ HINWEIS
National giiltige Richtlinien, Normen und Vorschriften sowie die Vorga-
ben der 6rtlichen Energieversorgungsunternehmen einhalten!

@ HINWEIS
Anzugsdrehmomente fiir die Klemmenschrauben, siehe Tabelle ,,An-
zugsdrehmomente® [P 30]. AusschlieRlich einen kalibrierten Drehmo-
mentschliissel verwenden!

1. Stromart und Spannung auf dem Typenschild beachten.

2. Den elektrischen Anschluss tiber ein festes Anschlusskabel mit einer Steckvorrichtung
oder einem allpoligen Schalter mit mindestens 3 mm Kontaktéffnungsweite herstellen.

3. Zum Schutz vor Leckagewasser und zur Zugentlastung an der Kabelverschraubung ein
Anschlusskabel mit ausreichendem AuBendurchmesser verwenden.

4. Anschlusskabel durch die Kabelverschraubung M25 (Fig. 18, Pos. 1) filhren. Kabelver-
schraubung mit vorgegebenen Drehmomenten festdrehen.

5. Kabelin der Ndhe der Verschraubung zu einer Ablaufschleife, zur Ableitung anfallen-
den Tropfwassers, biegen.

6. Anschlusskabel so verlegen, dass es weder Rohrleitungen noch Pumpe beriihrt.

7. Bei Medientemperaturen tiber 90 °C ein warmebestandiges Anschlusskabel verwenden.

@ HINWEIS
Wenn flexible Kabel fiir den Netzanschluss oder Kommunikationsan-
schluss verwendet werden, Aderendhiilsen verwenden!

Nicht belegte Kabelverschraubungen miissen mit den vom Hersteller
vorgesehenen Stopfen verschlossen bleiben.

@ HINWEIS
Im reguldren Betrieb das Zu- oder Abschalten der Pumpe gegeniiber dem
Schalten der Netzspannung bevorzugen. Dies erfolgt iber den Digital-
eingang EXT. AUS.

Anschluss Netzklemme

Netzklemme fiir 3~ Netzanschluss Netzklemme fiir 1~ Netzanschluss
mit Erdung mit Erdung

L3

42 Einbau- und Betriebsanleitung « Wilo-Stratos GIGA2.0-1/-D « Ed.02/2023-08



Anschluss Schutzerdungsleiter

Bei Verwendung eines flexiblen Anschlusskabels fiir den Erdungsdraht eine Ringdse verwen-
den (Fig. 21).

Bei Verwendung eines starren Anschlusskabels den Erdungsdraht u-férmig anschlief3en
(Fig. 22).

Fehlerstrom-Schutzschalter (RCD)

Diese Pumpe ist mit einem Frequenzumrichter ausgestattet. Darum darf sie nicht mit ei-
nem Fehlerstrom-Schutzschalter abgesichert werden. Frequenzumrichter konnen die
Funktion von Fehlerstrom-Schutzschaltungen beeintrachtigen.

Fig. 22: Starres Anschlusskabel

HINWEIS

Dieses Produkt kann einen Gleichstrom im Schutzerdungsleiter verursa-
chen. Wo fiir den Schutz im Fall einer direkten oder indirekten Beriihrung
eine Fehlerstrom-Schutzeinrichtung (RCD) oder ein Fehlerstrom-Uberwa-
chungsgerit (RCM) verwendet wird, ist auf der Stromversorgungsseite
dieses Produkts nur ein RCD oder RCM vom Typ B zuldssig.

. Kennzeichnung:l'\/—\/\—”———”WMW|
* Auslésestrom: > 30 mA

Netzseitige Absicherung: max. 25 A (fiir 3~)

Netzseitige Absicherung: max. 16 A (fiir 1~)

Die netzseitige Absicherung muss immer der elektrischen Auslegung der Pumpe entspre-
chen.

Leitungsschutzschalter

Der Einbau eines Leitungsschutzschalters wird empfohlen.

@ HINWEIS
Auslosecharakteristik des Leitungsschutzschalters: B
Uberlast: 1,13-1,45 x|

nenn

Kurzschluss: 3-5 x| ..,

7.2 Anschluss von SSM und SBM
SSM (Sammelstérmeldung) und SBM (Sammelbetriebsmeldung) werden an die Klemmen

181920 2122 23 18 ...20und 21 ... 23 angeschlossen.
Die Kabel des elektrischen Anschlusses sowie fiir SBM und SSM miissen nicht abgeschirmt

7 | CF] v

8lolo glolo @ HINWEIS

olzlz olzlz

SSM SBM Zwischen den Kontakten der Relais von SSM und SBM diirfen max. 230 V

anliegen, niemals 400 V!

Fig. 23: Klemmen fiir SSM und SBM Bei Verwendung von 230 V als Schaltsignal muss dieselbe Phase zwischen

den beiden Relais verwendet werden.

SSM und SBM sind als Wechsler ausgefiihrt und kénnen jeweils als Offner- oder SchlieRer-
kontakt verwendet werden. Wenn die Pumpe spannungsfrei ist, ist der Kontakt an NC ge-
schlossen. Fir SSM gilt:

= Wenn eine Storung anliegt, ist der Kontakt an NC ge6ffnet.
= Die Briicke zu NO ist geschlossen.

Fiir SBM gilt:
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7.3

Anschluss von Digital-, Analog-

und Buseingdangen

o
1

Fig. 24: Schirmauflage

7.4

44

Anschluss Differenzdruckgeber

= In Abhdngigkeit der Konfiguration liegt der Kontakt auf NO oder NC.

Die Kabel der Digitaleingdnge, Analogeingdnge und der Buskommunikation miissen liber die
Metallkabelverschraubung der Kabeldurchfiihrung (Fig. 18, Pos. 4, 5 und 6) abgeschirmt sein.

Abschirmung siehe Fig. 24.

Bei der Nutzung fiir Kleinspannungsleitungen kdnnen pro Kabelverschraubung bis zu drei Ka-
bel durchgefiihrt werden. Dafiir die entsprechenden Mehrfachdichteinsdtze verwenden.

HINWEIS

2-fach-Dichteinsdtze sind Bestandteil des Lieferumfangs. Wenn 3-fach-
Einsédtze erforderlich sind, diese Einsdtze bauseitig beschaffen.

©

HINWEIS

Wenn zwei Kabel an eine 24 V-Versorgungs-Klemme angeschlossen wer-
den miissen, bauseits eine Losung bereitstellen!

©

Es darf nur ein Kabel pro Klemme an der Pumpe angeschlossen werden!

HINWEIS

Die Klemmen der Analogeingange, Digitaleingdnge und Wilo Net erfiillen
die Anforderung ,sichere Trennung* (nach EN61800-5-1) zu den Netz-
klemmen, den Klemmen SBM und SSM (und umgekehrt).

©

HINWEIS

Die Steuerung ist als SELV (Safe Extra Low Voltage) -Kreis ausgefiihrt. Die
(interne) Versorgung erfiillt somit die Anforderungen an sichere Trennung
der Versorgung. GND ist nicht mit PE verbunden.

©

HINWEIS

Die Pumpe kann ohne Eingriff des Bedieners an- und wieder ausgeschaltet
werden. Dies kann z. B. durch die Regelungsfunktion, durch externe An-
bindung an die Gebdudeautomation oder auch durch die Funktion EXT.
AUS erfolgen.

©

Wenn Pumpen mit montiertem Differenzdruckgeber ausgeliefert werden, ist er werkseitig
an Analogeingang Al 1 angeschlossen.

Wenn der Differenzdruckgeber bauseits angeschlossen wird, Kabelbelegung wie folgt vor-
nehmen:

1

braun | +24'V | +24V
2 schwarz | In1 | Signal
3 blau | GND | Masse

Tab. 12: Anschluss; Kabel Differenzdruckgeber
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7.5

Anschluss von Wilo Net

<:> HINWEIS
Bei einer Doppelpumpen- oder Hosenrohrinstallation den Differenz-
druckgeber an die Hauptpumpe anschlieen! Die Messpunkte des Diffe-
renzdruckgebers miissen im gemeinsamen Sammelrohr auf der Saug-
und Druckseite der Doppelpumpenanlage liegen. Siehe Kapitel ,,Doppel-
pumpeninstallation/ Hosenrohrinstallation® [ 34].

Wilo Net ist ein Wilo Systembus zur Herstellung der Kommunikation von Wilo-Produkten

untereinander:

« Zwei Einzelpumpen als Doppelpumpe im Hosenrohr oder eine Doppelpumpe in einem
Doppelpumpengehduse

= Mehrere Pumpen in Verbindung mit der Regelungsart Multi-Flow Adaptation

»  Wilo-Smart Gateway und Pumpe

Fiir Details zum Anschluss ausfiihrliche Anleitung unter www.wilo.com beachten!

<:> HINWEIS
Bei der Stratos GIGA2.0-D ist das Wilo Net Kabel zur Doppelpumpen-
kommunikation werkseitig an beiden Elektronikmodulen montiert.

Um die Wilo Net Verbindung herzustellen, miissen die drei Klemmen H, L, GND mit einer
Kommunikationsleitung von Pumpe zu Pumpe verdrahtet werden.
Eingehende und ausgehende Kabel werden in einer Klemme geklemmt.

Kabel fiir die Wilo Net Kommunikation:

Zur Gewihrleistung der Stérfestigkeit in industriellen Umgebungen (IEC 61000-6-2) fiir die
Wilo Net Leitungen eine geschirmte CAN-Busleitung und eine EMV-gerechte Leitungsein-
fiihrung verwenden. Den Schirm beidseitig auf Erde auflegen. Fiir eine optimale Ubertra-
gung muss das Datenleitungspaar (H und L) bei Wilo Net verdrillt sein und einen Wellenwi-
derstand von 120 Ohm aufweisen. Kabellinge maximal 200 m.

®1 @2 @3 @4 ®X
HEN HEN HiNN HEn HiEN
GO (¥ OO
A CRR OO

51753752 51753752 517537527 517537527 51753752
Ju iy | g | § Ju | g § ju g | | § — § “I — §
e M lle M e M e M e
IV(E YV (E Vv |E Vv |E N Z

m Wilo Net Terminierung Wilo Net Adresse

Pumpe 1 eingeschaltet 1

Pumpe 2 ausgeschaltet 2

Pumpe 3 ausgeschaltet 3

Pumpe 4 ausgeschaltet 4

Pumpe X eingeschaltet X

Tab. 13: Wilo Net Verkabelung
Anzahl der Wilo Net Teilnehmer:

Im Wilo Net kénnen maximal 21 Teilnehmer miteinander kommunizieren, dabei zadhlt jeder
einzelne Knoten als Teilnehmer. D. h. eine Doppelpumpe besteht aus zwei Teilnehmern.
Auch die Integration eines Wilo Smart-Gateways nimmt einen eigenen Knoten in Anspruch.

Beispiel 1:

Falls ein Multi-Flow Adaptation System aus Doppelpumpen aufgebaut wird, beriicksichti-
gen, dass maximal 5 Doppelpumpen tiber Wilo Net im MFA-Verbund miteinander kommu-
nizieren kénnen. Zusdtzlich zu diesen maximal 5 Doppelpumpen kénnen bis zu 10 weitere
Einzelpumpen in den Verbund aufgenommen werden.
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Beispiel 2:
Die Primdrpumpe eines Multi-Flow Adaptation Systems ist eine Doppelpumpe und das gan-
ze System soll liber ein Gateway ferniiberwachbar werden.

 Primire Doppelpumpe = 2 Teilnehmer (z. B.ID 1 und 2)
+ Wilo-Smart Gateway = 1 Teilnehmer (z. B. ID 21)

Weitere Beschreibungen siehe Kapitel ,Anwendung und Funktion der Wilo Net Schnittstel-
le* [» 93].

7.6 Drehen des Displays

VORSICHT

Bei unsachgeméler Fixierung des graphischen Displays und unsachge-
méler Montage des Elektronikmoduls ist die Schutzart IP 55 nicht mehr
gewadhrleistet.

+ Darauf achten, dass keine Dichtungen beschddigt werden!

Das graphische Display kann in 90° Schritten gedreht werden. Dazu das Oberteil des Elektro-
nikmoduls mit Hilfe eines Schraubendrehers 6ffnen.

Das graphische Display ist liber zwei Schnapphaken in seiner Position fixiert.

1. Schnapphaken (Fig. 25) vorsichtig mit einem Werkzeug (z. B. Schraubendreher) 6ffnen.
2. Graphisches Display in die gewtiinschte Position drehen.

3. Graphisches Display mit den Schnapphaken fixieren.

4. Moduloberteil wieder anbringen. Dabei Anzugsdrehmomente am Elektronikmodul be-

achten.

Bauteil Antrieb/Ge- | Anzugsdrehmo-| Montage-
winde ment hinweise
Nm = 10 %

(wenn nicht an-
ders angege-

ben)
Elektronikmodul- Fig. 25, Pos. 1 Torx 25/ M5 4,5
Oberteil Fig. I, Pos. 2
Uberwurfmutter Ka-  Fig. 18, Pos. 1 Aulensechs- | 11 *
belverschraubung kant/M25
Kabelverschraubung  Fig. 18, Pos. 1 Aulensechs- | 8 *
kant/M25x1,5
Uberwurfmutter Ka-  Fig. 18, Pos. 6 AuBensechs- | 6 *
belverschraubung kant/M20x1,5
Kabelverschraubung Fig. 18, Pos. 6 Aulensechs- |5
kant/M20x1,5
Fig. 25: Elektronikmodul Leistungs- und Steu- Fig. 20 Driicker - *
erklemmen
Erdungsschraube Fig. 19, Pos. 5 IP10-Schlitz 1/| 4,5
M5
CIF-Modul Fig. 25, Pos. 4 P10/ 0,9
PT 30x10
Abdeckung Wilo- Fig. 27 Innensechs- 0,6
Smart Connect Mo- kant/M3x10
dul BT
Modulliifter Fig. 110 P10/ 1,9
AP 40x12/10

Tab. 14: Anzugsdrehmomente Elektronikmodul

*Bei Montage der Kabel festdrehen.
**Zum Stecken und Losen des Kabels mit Schraubendreher driicken.
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8 Montage Wilo-Smart Connect
Modul BT

Fig. 26: Wilo-Smart Connect Modul BT

NG
Ty

j
\\

AS

Fig. 27: Abdeckung fiir Wilo-Smart Connect
Modul BT

9 Montage CIF-Modul

Die Bluetooth-Schnittstelle Wilo-Smart Connect Modul BT (Fig. 25, Pos. 3 und Fig. 26) dient
zur Anbindung an mobile Endgerdte wie Smartphone und Tablet. In der Wilo-Assistent App
befindet sich die Wilo-Smart Connect-Funktion. Mit der Wilo-Smart Connect-Funktion ldsst
sich die Pumpe bedienen, einstellen und Pumpendaten auslesen. Einstellungen siehe Kapitel
JInbetriebnahme* [»> 48].

Technische Daten
» Frequenzband: 2400 MHz ... 2483,5 MHz
« Abgestrahlte maximale Sendeleistung: < 10 dBm (EIRP)

Montage

GEFAHR

Lebensgefahr durch Stromschlag!

Bei Beriihrung spannungsfiihrender Teile besteht Lebensgefahr!
« Priifen, ob alle Anschliisse spannungsfrei sind!

1. Vier Schrauben des Elektronikmodul-Oberteils (Fig. 25, Pos 1; Fig. I, Pos. 2) l6sen .
2. Oberteil des Elektronikmoduls abnehmen und zu Seite legen.

3. Wilo-Smart Connect Modul BT in die vorgesehene Schnittstelle Wilo-Connectivity Inter-
face stecken. Siehe Fig. 25, Pos. 3.

4, Oberteil des Elektronikmoduls wieder montieren!

Wenn das Wilo-Smart Connect Modul BT nur zu tiberpriifen ist, kann das Oberteil des Elek-
tronikmoduls montiert bleiben. Um eine Priifung vorzunehmen, wie folgt vorgehen:

1. Schraube der Wilo-Smart Connect Modulabdeckung (Fig. 27) 16sen und Abdeckung 6ff-
nen.

2. Wilo-Smart Connect Modul BT priifen.

3. Abdeckung wieder schlieffen und mit Schraube befestigen.

Aufgrund der Konstruktion kann das Wilo-Smart Connect Modul BT nur in einer Ausrichtung
aufgesteckt werden. Eine weitere Fixierung des Moduls selbst erfolgt nicht. Die Wilo-Smart
Connect Modulabdeckung (Fig. 27) auf dem Elektronikmodul-Oberteil hilt das Modul fest in
der Schnittstelle.

Anzugsdrehmomente beachten! Anzugsdrehmomente Elektronikmodul [ 46]

VORSICHT

Der IP 55 Schutz ist nur mit montierter und festgeschraubter Wilo-Smart
Connect Modul BT-Abdeckung gewdhrleistet!

GEFAHR
Lebensgefahr durch Stromschlag!

Bei Beriihrung spannungsfiihrender Teile besteht Lebensgefahr!
+ Priifen, ob alle Anschliisse spannungsfrei sind!

CIF-Module (Zubehér) dienen zur Kommunikation zwischen Pumpen und Gebidudeleittech-
nik. CIF-Module werden im Elektronikmodul aufgesteckt (Fig. 25, Pos. 4)

« Bei Doppelpumpen muss nur die Hauptpumpe mit einem CIF-Modul ausgeriistet werden.
« Bei Pumpen in Hosenrohranwendungen, bei denen die Elektronikmodule untereinander
tiber Wilo Net verbunden sind, benétigt ebenfalls nur die Hauptpumpe ein CIF-Modul.
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10

10.1

48

Inbetriebnahme

Fiillen und Entliiften

®

HINWEIS

Erlduterungen zur Inbetriebnahme sowie Anwendung, Funktion und Kon-
figuration des CIF-Moduls an der Pumpe sind in der Einbau- und Be-
triebsanleitung der CIF-Module beschrieben.

Elektrische Arbeiten: Eine Elektrofachkraft muss die elektrischen Arbeiten ausfiihren.
Montage-/Demontagearbeiten: Die Fachkraft muss im Umgang mit den notwendigen
Werkzeugen und erforderlichen Befestigungsmaterialien ausgebildet sein.

Die Bedienung muss von Personen ausgefiihrt werden, die in die Funktionsweise der
kompletten Anlage unterrichtet wurden.

GEFAHR

Lebensgefahr durch fehlende Schutzvorrichtungen!

Durch fehlende Schutzvorrichtungen des Elektronikmoduls oder im Be-
reich der Kupplung/des Motors kénnen Stromschlag oder die Beriihrung
von rotierenden Teilen zu lebensgefahrlichen Verletzungen fiihren.

» VorInbetriebnahme zuvor demontierte Schutzvorrichtungen wie
Elektronikmoduldeckel oder Kupplungsabdeckungen wieder montie-
ren!

+ Eine bevollmdchtigte Fachkraft muss Sicherungseinrichtungen an
Pumpe, Motor und Elektronikmodul vor der Inbetriebnahme auf Funk-
tion tberpriifen!

» Pumpe niemals ohne Elektronikmodul anschlie3en!

WARNUNG

Verletzungsgefahr durch herausschieBendes Fordermedium
und sich I6sende Bauteile!

Eine unsachgemilRe Installation der Pumpe/Anlage kann bei Inbetrieb-

nahme zu schwersten Verletzungen fiihren!

+ Alle Arbeiten sorgfaltig durchfiihren!

« Wahrend der Inbetriebnahme Abstand halten!

 Bei allen Arbeiten Schutzkleidung, Schutzhandschuhe und Schutzbril-
le tragen.

VORSICHT

Trockenlauf zerstort die Gleitringdichtung! Es kann zu Lecka-
gen kommen.

+ Trockenlauf der Pumpe ausschlieBen.

WARNUNG

Es besteht Verbrennungsgefahr oder ein Festfrieren bei Beriih-

rung der Pumpe/Anlage.

Je nach Betriebszustand der Pumpe und der Anlage (Temperatur des For-

dermediums) kann die gesamte Pumpe sehr heil oder sehr kalt werden.

« Wahrend des Betriebs Abstand halten!

+ Anlage und Pumpe auf Raumtemperatur abkiihlen lassen!

+ Beiallen Arbeiten Schutzkleidung, Schutzhandschuhe und Schutzbril-
le tragen.
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10.2

Verhalten nach Einschalten der
Spannungsversorgung bei Erstin-
betriebnahme

GEFAHR

Gefahr von Personen- und Sachschiden durch extrem heiBe
oder extrem kalte Fliissigkeit unter Druck!

Abhédngig von der Temperatur des Fordermediums kann beim vollstandi-
gen Offnen der Entliiftungsvorrichtung extrem heiRes oder extrem kal-
tes Fordermedium fliissig oder dampfférmig austreten. Abhdngig vom
Systemdruck kann Férdermedium unter hohem Druck herausschief3en.

+ Entliiftungsvorrichtung nur vorsichtig 6ffnen.

+ Elektronikmodul beim Entliiften vor austretendem Wasser schiitzen.

1. Anlage sachgemaB fiillen und entliften.
2. Zusitzlich die Entliiftungsventile (Fig. I, Pos. 28) I6sen und die Pumpe entliiften.

3. Nach der Entliiftung Entliiftungsventile wieder festdrehen, sodass kein Wasser mehr
austreten kann.

VORSICHT

Zerstorung des Differenzdruckgebers!

+ Differenzdruckgeber niemals entliiften!

<:> HINWEIS
« Mindestzulaufdruck immer einhalten!

» Um Kavitationsgerdusche und -schiaden zu vermeiden, muss ein Mindestzulaufdruck am
Saugstutzen der Pumpe gewdhrleistet sein. Der Mindestzulaufdruck ist abhdngig von der
Betriebssituation und dem Betriebspunkt der Pumpe. Dementsprechend muss der Min-
destzulaufdruck festgelegt werden.

« Wesentliche Parameter zur Festlegung des Mindestzulaufdrucks sind der NPSH-Wert der
Pumpe in ihrem Betriebspunkt und der Dampfdruck des Férdermediums. Der NPSH-Wert
kann aus der technischen Dokumentation des jeweiligen Pumpentyps entnommen wer-
den.

(:> HINWEIS
Beim Fordern aus einem offenen Behilter (z. B. Kiihlturm) fiir ein stets
ausreichendes Fliissigkeitsniveau liber dem Saugstutzen der Pumpe sor-
gen. Das verhindert einen Trockenlauf der Pumpe. Der Mindestzulauf-
druck muss eingehalten werden.

Sobald die Spannungsversorgung eingeschaltet ist, wird das Display gestartet. Das kann ei-
nige Sekunden dauern. Nach abgeschlossenem Startvorgang kdnnen Einstellungen vorge-
nommen werden (siehe Kapitel ,Regelungsfunktionen* [» 56]).

Gleichzeitig beginnt der Motor zu laufen.

VORSICHT

Trockenlauf zerstort die Gleitringdichtung! Es kann zu Lecka-
gen kommen.

+ Trockenlauf der Pumpe ausschlieBen.

Vermeiden des Anlaufens des Motors bei Einschalten der Spannungsversorgung bei Ers-
tinbetriebnahme:

Am Digitaleingang DI1 ist werkseitig eine Kabelbriicke gesetzt. Der DI1 ist werkseitig als
EXT. AUS aktiv geschaltet.

Um das Anlaufen des Motors bei Erstinbetriebnahme zu verhindern, muss die Kabelbriicke
vor dem erstmaligen Einschalten der Spannungsversorgung entfernt werden.
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Nach Erstinbetriebnahme kann der Digitaleingang DI1 (iber das initialisierte Display nach
Bedarf eingestellt werden.

Wenn der Digitaleingang auf inaktiv geschaltet wird, muss die Kabelbriicke nicht wieder
gesetzt werden, um den Motor anlaufen zu lassen.

Bei Riicksetzung auf Werkseinstellung ist der Digitaleingang DI1 wieder aktiv. Ohne Kabel-
briicke lduft die Pumpe dann nicht an. Siehe Kapitel ,Anwendung und Funktion der digita-
len Steuereingdnge DI1 und DI2* [» 82].

1 Grafisches Display  Informiert Uiber Einstellungen und den Zustand der Pumpe.

10.3 Beschreibung der Bedienelemente

Selbsterkldarende Bedienoberflache zur Einstellung der Pum-

pe.
2 Griiner LED-Indika-  LED leuchtet: Pumpe ist mit Spannung versorgt und be-
tor triebsbereit.

Es liegt keine Warnung und kein Fehler vor.

3 Blauer LED-Indika-  LED leuchtet: Pumpe wird liber eine Schnittstelle von extern
tor beeinflusst, z. B. durch:

« Bluetooth-Fernbedienung

« Sollwertvorgabe tiber Analogeingang All ... Al4

Fig. 28: Bedienelemente

« Eingriff der Gebdudeautomation lber Digitaleingang DI1,
DI2 oder Buskommunikation

Blinkt bei bestehender Doppelpumpenverbindung.
4 Bedienknopf Menii-Navigation und Editieren durch Drehen und Driicken.
5 Zuriick-Taste Navigiert im Menii:

« zur vorherigen Meniiebene zuriick (1 x kurz driicken)

- zur vorherigen Einstellung zuriick (1 x kurz driicken)

« zum Hauptmenii zuriick (1 x Idnger driicken, > 2 Sekunden)

Schaltet in Kombination mit der Kontext-Taste Tastensperre
ein oder aus (> 5 Sekunden).

6 Kontext-Taste Offnet Kontext-Menii mit zusitzlichen Optionen und Funk-
tionen.

Schaltet in Kombination mit der Zuriick-Taste Tastensperre*
ein oder aus (> 5 Sekunden).

Tab. 15: Beschreibung der Bedienelemente

*Die Konfiguration der Tastensperre ermoglicht es, die Pumpeneinstellung vor Veranderun-
gen zu schiitzen. Das ist zum Beispiel der Fall, wenn per Bluetooth oder Wilo Net {iber das
Wilo-Smart Connect Gateway mit der Wilo-Smart Connect App auf die Pumpe zugegriffen
wird.

10.4 Bedienung der Pumpe

10.4.1 Einstellung der Pumpenleistung Die Anlage wurde auf einen bestimmten Betriebspunkt (Volllastpunkt, errechneter maxi-
maler Wirme- oder Kilteleistungsbedarf) ausgelegt. Bei der Inbetriebnahme die Pumpen-
leistung (Férderhdhe) nach dem Betriebspunkt der Anlage einstellen.

Die Werkseinstellung entspricht nicht der fiir die Anlage erforderlichen Pumpenleistung. Die
erforderliche Pumpenleistung wird mit Hilfe des Kennliniendiagramms des gewdhlten Pum-
pentyps (z. B. aus Datenblatt) ermittelt.

@ HINWEIS
Flr Wasseranwendungen gilt der Durchflusswert, der im Display ange-
zeigt oder an die Gebaudeleittechnik ausgegeben wird. Bei anderen
Medien gibt dieser Wert nur die Tendenz wieder. Wenn kein Differenz-
drucksensor montiert ist (Variante ... R1), kann die Pumpe keinen Volu-
menstromwert angeben.
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10.4.2 Einstellungen an der Pumpe

\ fel Regelbetrieb einstellen

Regelungsart Gber

Einstellungsassistent Anwendung und
Systentyp auswahlen.
Aktuell: Lufterhitzer - Dynamic Adapt ..
Alle Regelungsarten
stehen hier zusaizlich zur
direklen Auswah beret.

Notbetrieb-Drehzahl
Konstante Drehzahl: 2000/Min

Pumpe EIN/AUS
Aktuell: Motor ein

Fig. 29: Griiner Fokus: Navigation im Menti

( Regelungsart

Pumpe passt ihre
der Heizkorper an.
Dynamic Adapt plus Eingabe der Forderhohe

erforderiich
» Hallentemperatur T-c...

Einstellungshilfe

Fig. 30: Gelber Fokus: Veranderungen von
Einstellungen

10.4.3 Ersteinstellungsmenii

VORSICHT

Gefahr von Sachschiden!

Ein zu geringer Volumenstrom kann Schaden an der Gleitringdichtung
verursachen, wobei der Mindestvolumenstrom von der Drehzahl der

Pumpe abhédngt.
« Sicherstellen, dass der Mindestvolumenstrom Q... nicht unterschritten

wird.

min

Uberschligige Berechnung von Q.
Quin=10% xQ x Ist-Drehzahl / Max-Drehzahl

max Pumpe

Einstellungen werden durch Drehen und Driicken des Bedienknopfs vorgenommen. Mit einer
Links- oder Rechtsdrehung des Bedienknopfs wird durch die Meniis navigiert oder es werden
Einstellungen verdndert. Ein griiner Fokus weist darauf hin, dass im Menii navigiert wird. Ein
gelber Fokus weist darauf hin, dass eine Einstellung vorgenommen wird.

« Griiner Fokus: Navigation im Mend.

= Gelber Fokus: Einstellung verdandern.

. Drehen¥  V:Auswihlen der Meniis und Einstellung von Parametern.

» Driicken -/——_: Aktivieren der Meniis oder Bestatigen von Einstellungen.

Durch Betitigen der Zuriick-Taste (Tabelle ,Beschreibung der Bedienelemente" [P 50])
wechselt der Fokus zum vorherigen Fokus zuriick. Der Fokus wechselt somit auf eine Menii-
ebene hoher oder zu einer vorherigen Einstellung zuriick.

Wenn die Zuriick-Taste nach Verdndern einer Einstellung (gelber Fokus) ohne Bestitigen
des gednderten Werts gedriickt wird, wechselt der Fokus zum vorherigen Fokus zuriick. Der
verstellte Wert wird nicht ibernommen. Der vorherige Wert bleibt unverdndert.

Wenn die Zuriick-Taste langer als 2 Sekunden gedriickt wird, erscheint der Homescreen
und die Pumpe ist liber das Hauptmenii bedienbar.

@ HINWEIS
Die gednderten Einstellungen werden mit einer Verzégerung von 10 Se-
kunden im Speicher abgelegt. Wenn die Stromversorgung innerhalb dieser
Zeit unterbrochen wird, gehen diese Einstellungen verloren.

@ HINWEIS
Wenn keine Warn- oder Fehlermeldung anliegt, erlischt die Display-Anzei-
ge am Elektronikmodul 2 Minuten nach der letzten Bedienung/Einstellung.

+ Wird der Bedienknopf innerhalb von 7 Minuten erneut gedriickt oder ge-
dreht, erscheint das zuvor verlassene Menii. Einstellungen kénnen fortge-
setzt werden.

+ Wird der Bedienknopf langer als 7 Minuten nicht gedriickt oder gedreht,
gehen nicht bestdtigte Einstellungen verloren. Im Display erscheint bei ei-
ner erneuten Bedienung der Homescreen und die Pumpe ist liber das
Hauptmenii bedienbar.

Bei Erstinbetriebnahme der Pumpe erscheint im Display das Ersteinstellungsmenii.

@ HINWEIS
Die Werkseinstellung bei Variante ... R1 (ohne Differenzdrucksensor im
Auslieferungszustand) ist die Basisregelungsart ,Konstante Drehzahl®.
Die im Folgenden erwdhnte Werkseinstellung bezieht sich auf die Varian-
te mit werkseitig angebautem Differenzdrucksensor.
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WILLKOMMEN - WILO-STRATOS GIGAZ.0 wilo | - Beiaktiviertem Menii ,Start mit Werkseinstellungen®, wird das Ersteinstellungsmenii ver-

Depurpe e lassen. Die Anzeige wechselt zum Hauptmenii. Die Pumpe lduft weiter in Werksein-
Pumpe arbeitet fiir Heizkbrper e vl stellun g.

L)

. Erste Einstellungen
+ 2ur Inbetriebnahme

L

—

« Im Menii ,Erste Einstellungen“ werden Sprache, Einheiten und Anwendungen ausgewahlt
und eingestellt. Eine Bestatigung der gewdhlten Ersteinstellungen erfolgt iber das Akti-
BTl vieren von ,Ersteinstellung beenden®. Die Anzeige wechselt zum Hauptmendi.

Fig. 31: Ersteinstellungsment

10.4.4 Hauptmenii Nach Verlassen des Ersteinstellungsmeniis wechselt die Anzeige zum Homescreen und ist
liber das Hauptmenii bedienbar.

(1 Heizkérper - Dynamic Adapt plus

Homescreen
Botiobepunke:
DAplus

Q= 13,0 m¥h
+ As 26m Einstellungen
[oa O .

Messwerte:

T Fluid = 709°C

Wom  &ziookwn I Diagnose und Messwerte

": ] Wiederherstellen und Zuriicksetzen

Hilfe
Fig. 32: Hauptmenii

Tab. 16: Hauptmeniisymbole

oK

Normaler Betrieb

@0 ¢

10.4.5 Hauptmenii "Homescreen" Im Menii ,,Homescreen* kdnnen Sollwerte verdndert werden.

Die Auswahl des Homescreens G erfolgt durch Drehen des Bedienknopfs auf das Symbol
»Haus*®.

Das Driicken des Bedienknopfs aktiviert die Sollwertverstellung. Der Rahmen des verdander-
baren Sollwerts wird gelb.

Das Drehen des Bedienknopfs nach rechts oder links verdndert den Sollwert.

Ein erneutes Driicken des Bedienknopfs bestdtigt den verdnderten Sollwert. Die Pumpe
Uibernimmt den Wert und die Anzeige kehrt zum Hauptmendi zuriick.

\ ¢} Heizkorper - Differenzdruck Ap-v

/ Betriebspunkt: e
/

.. .. 6,9
Sollwert Férderhéhe h Apv
1,0 12,0 Q= 10,3 m*h
6!1 m Messwerte:

T fluid 68,2 °C

P elek. 160 W

W elek. 42,0 kWh
oK Normaler Betrieb

Weitere Einstellungen

Fig. 33: Homescreen

Das Driicken der Zurlick-Taste wahrend der Sollwertverstellung nimmt den verander-
ten Sollwert zuriick, der alter Sollwert bleibt erhalten. Der Fokus kehrt zum Homescreen zu-
riick.

HINWEIS

Wenn Dynamic Adapt plus aktiv ist, ist keine Sollwertverstellung méglich.
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10.4.6 Das Untermenii

10.4.7 Untermenii "Einstellungen"

HINWEIS

Ein Driicken der Kontext-Taste bietet zusatzlich kontextbezogene
Optionen zu weiteren Einstellungen.

1 Hauptmeniibereich  Auswahl verschiedener Hauptmends
11 Statusbereich: Hinweis auf einen laufenden Prozess, eine Warn- oder Feh-
Fehler-, Warn- oder lermeldung.
Prozessmformatl— Blau: Prozess oder Kommunikations-Status-Anzeige (CIF-
onsanzeige Modul Kommunikation)
Gelb: Warnung
Rot: Fehler
Grau: Es lduft kein Prozess im Hintergrund, es liegt keine
Warn- oder Fehlermeldung vor.
2 Titelzeile Anzeige aktuell eingestellter Anwendung und Regelungsart.
3 Sollwert-Anzeige-  Anzeige aktuell eingestellter Sollwerte.
feld
4 Sollwerteditor Gelber Rahmen: Der Sollwerteditor ist durch Driicken des
Bedienknopfs aktiviert und eine Wertednderung moglich.
5 Aktive Einflisse Anzeige von Einfliissen auf den eingestellten Regelbetrieb
z. B. EXT. AUS. Bis zu flinf aktive Einfllisse kénnen ange-
zeigt werden.
6 Riicksetzhinweis Zeigt bei aktivem Sollwerteditor den vor der Wertedande-
rung eingestellten Wert.
Der Pfeil zeigt, dass mit der Zuriick-Taste zum vorherigen
Wert zurlickgekehrt werden kann.
7 Betriebsdaten und  Anzeige aktueller Betriebsdaten und Messwerte.
Messwertebereich
8 Kontextmenihin-  Bietet kontextbezogene Optionen in einem eigenen Kon-

weis

Tab. 17: Homescreen

textmendi.

Jedes Untermendi ist aus einer Liste von Untermeniipunkten aufgebaut.
Jeder Untermenipunkt besteht aus einem Titel und einer Informationszeile.
Der Titel benennt ein weiteres Untermeni oder einen nachfolgenden Einstelldialog.

Die Informationszeile zeigt erkldrende Informationen tber das erreichbare Untermenii oder
den nachfolgenden Einstelldialog. Die Informationszeile eines Einstelldialogs zeigt den ein-
gestellten Wert (z. B. einen Sollwert) an. Diese Anzeige ermdglicht eine Uberpriifung von
Einstellungen, ohne den Einstelldialog aufrufen zu miissen.

Im Menii ,,Einstellungen® g konnen verschiedene Einstellungen vorgenommen werden.

Die Auswahl des Menlis ,,Einstellungen* erfolgt durch Drehen des Bedienknopfs auf das

Symbol ,,Zahnrad*” .

Durch Driicken des Bedienknopfs wechselt der Fokus in das Untermenii , Einstellungen®.
Durch Rechts- oder Linksdrehung des Bedienknopfs kann ein Untermeniipunkt ausgewdhlt
werden. Der ausgewahlte Untermeniipunkt ist griin gekennzeichnet.

Driicken des Bedienknopfs bestatigt die Auswahl. Das ausgewadhlte Untermenii oder der
nachfolgende Einstelldialog erscheint.
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\ £ Einstellungen

Ubersteuern des

Regelbetrieb einstellen Regelbetriebs durch
» manuellen Eingrif.
Einstellungsassistent, Sollwerte, Opt..

Handbedienung
Manuelle Ubersteuerung

Doppelpumpenbetrieb

Doppelpumpe einstellen

Externe Schnittstellen
Analog, Digital, SSM, SBM

3
&) Language
o

Fig. 34: Einstellungsmenii

10.4.8 Einstelldialoge

{  Nutzungsart auswahlen
Analogeingang (Al2)
Analogeingang als
Solwertgeber nutzen,
2. fiir Forderhohe
Nicht konfiguriert

» Sollwertgeber Vs
} Differenzdrucksensor
» Temperaturfiihler

» Externer Sensor

Fig. 35: Einstelldialog

54

@ HINWEIS

Existieren mehr als vier Untermeniipunkte, zeigt das ein Pfeil ° ober-
oder unterhalb der sichtbaren Meniipunkte an. Ein Drehen des Bedien-
knopfs in entsprechende Richtung ldsst die Untermenipunkte im Display
erscheinen.

Ein Pfeil ° ober- oder unterhalb eines Meniibereichs zeigt an, dass weitere Untermenii-
punkte in diesem Bereich vorhanden sind. Diese Untermentipunkte werden durch Drehen
v Vdes Bedienknopfs erreicht.

Ein Pfeil ° nach rechts in einem Untermentipunkt zeigt, dass ein weiteres Untermenii er-

reichbar ist. Ein Driicken -—— des Bedienknopfs 6ffnet dieses Untermenti.

Wenn ein Pfeil nach rechts fehlt, wird durch Driicken des Bedienknopfs ein Einstelldialog er-
reicht.

Ein Hinweis eoberhalb der Kontext-Taste zeigt besondere Funktionen des Kontextmeniis
an. Das Driicken der Kontext-Meni-Taste 6ffnet das Kontextmenii.

@ HINWEIS

Ein kurzes Driicken der Zuriick-Taste in einem Untermend fihrt zur
Riickkehr in das vorherige Menii.

Ein kurzes Driicken der Zuriick-Taste im Hauptmenti fiihrt zur Riick-
kehr zum Homescreen. Wenn ein Fehler vorliegt, fiihrt das Driicken der Zu-
rlick-Taste zur Fehleranzeige (Kapitel Fehlermeldungen).

Wenn ein Fehler vorliegt, fiihrt langes Driicken (> 1 Sekunde) der Zuriick-

Taste aus jedem Einstelldialog und aus jeder MenUebene zuriick zum
Homescreen oder zur Fehleranzeige.

Einstelldialoge sind mit einem gelben Rahmen fokussiert und zeigen die aktuelle Einstellung
an.

Das Drehen des Bedienknopfs nach rechts oder links verstellt die markierte Einstellung.
Driicken des Bedienknopfs bestdtigt die neue Einstellung. Der Fokus kehrt zum aufrufenden
Menii zuriick.

Wenn der Bedienknopf vor dem Driicken nicht gedreht wird, bleibt die vorherige Einstellung
unverdndert erhalten.

In Einstelldialogen konnen entweder ein oder mehrere Parameter eingestellt werden.

= Wenn nur ein Parameter eingestellt werden kann, kehrt der Fokus nach Bestadtigung des
Parameterwerts (Driicken des Bedienknopfs) zum aufrufenden Menii zuriick.

«  Wenn mehrere Parameter eingestellt werden kdnnen, wechselt der Fokus nach Bestati-
gung eines Parameterwerts zum ndachsten Parameter.
Wenn der letzte Parameter im Einstelldialog bestatigt wird, kehrt der Fokus zum aufrufen-
den Menii zurtick.
Wenn die Zuriick-Taste gedriickt wird, kehrt der Fokus zum vorherigen Parameter
zuriick. Der zuvor verdanderte Wert wird verworfen, da er nicht bestatigt wurde.
Um eingestellte Parameter zu tiberpriifen, kann durch Driicken des Bedienknopfs von Pa-
rameter zu Parameter gewechselt werden. Bestehende Parameter werden dabei erneut
bestatigt, aber nicht gedndert.

@ HINWEIS
Driicken des Bedienknopfs ohne eine andere Parameterauswahl oder
Wertverstellung, bestdtigt die bestehende Einstellung.
Ein Driicken der Zuriick-Taste verwirft eine aktuelle Verstellung und
behalt die vorherige Einstellung bei. Das Menli wechselt zur vorherigen
Einstellung oder zum vorherigen Meni zuriick.
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@ HINWEIS

Ein Driicken der Kontext-Taste bietet zusatzlich kontextbezogene
Optionen zu weiteren Einstellungen.

10.4.9 Statusbereich und Statusanzeigen

Links oberhalb des Hauptmentibereichs O befindet sich der Statusbereich. (Siehe auch Figur
G Einstellungen und Tabelle ,Homescreen* [ 53]).

Wenn ein Status aktiv ist, konnen Statusmeniipunkte im Hauptmenii angezeigt und ausge-
: wahlt werden.

il 4 Ein Drehen des Bedienknopfs auf den Statusbereich zeigt den aktiven Status an.

Doppelpumpenbetrieh Wenn ein aktiver Prozess (z. B. Software-Update) beendet oder zuriickgenommen ist, wird

f— die Statusanzeige wieder ausgeblendet.

Regelbetrieb einstellen

Einstellungsassistent, Sollwerte, Opl.

Externe Schnittstellen
3

Analog, Digital, SSM, SBM
& Language

Es gibt drei verschiedene Klassen von Statusanzeigen:
Fig. 36: Hauptmenii Statusanzeige 1. Anzeige Prozess:

Laufende Prozesse sind blau gekennzeichnet.
Prozesse lassen den Pumpenbetrieb von der eingestellten Regelung abweichen.
Beispiel: Software-Update.
2. Anzeige Warnung:
Warnmeldungen sind gelb gekennzeichnet.
Liegt eine Warnung vor, ist die Pumpe in ihrer Funktion eingeschrinkt (Siehe Kapitel
~Warnmeldungen® [»> 108]).
Beispiel: Kabelbrucherkennung am Analogeingang.
3. Anzeige Fehler:
Fehlermeldungen sind rot gekennzeichnet.
Liegt ein Fehler vor, stellt die Pumpe ihren Betrieb ein. (Siehe Kapitel ,,Fehlermeldungen®
[» 106]).

Beispiel: zu hohe Umgebungstemperatur.

Weitere Statusanzeigen kénnen, soweit vorhanden, durch Drehen des Bedienknopfs auf das
entsprechende Symbol, angezeigt werden.

Fehlermeldung
Pumpe steht!

Warnmeldung
Pumpe ist mit Einschrankung in Betrieb!

Kommunikationsstatus - Ein CIF-Modul ist installiert und aktiv.
Pumpe lauft im Regelbetrieb, Beobachtung und Steuerung durch Ge-
baudeautomation moglich.

Software-Update wurde gestartet - Ubertragung und Priifung
Pumpe lauft weiter im Regelbetrieb, bis das Update-Bundle vollstian-
dig iibertragen und iiberpriift wurde.

symbol |

Tab. 18: Mégliche Anzeigen im Statusbereich

Im Kontextmenii kénnen gegebenenfalls weitere Einstellungen vorgenommen werden. Hier-
zu Kontext-Taste driicken.

Ein Driicken der Zuriick-Taste fUhrt zurlick zum Hauptmendi.

@ HINWEIS
Wihrend ein Prozess lduft, wird ein eingestellter Regelbetrieb unterbro-
chen. Nach Beendigung des Prozesses lduft die Pumpe im eingestellten
Regelbetrieb weiter.
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Einstellen der Regelungsfunk-
tionen

Regelungsfunktionen

@ HINWEIS
Ein wiederholtes oder langes Driicken der Zuriick-Taste flihrt bei einer
Fehlermeldung zur Statusanzeige ,Fehler und nicht zuriick zum Haupt-
mendl.
Der Statusbereich ist rot markiert.

Je nach Anwendung stehen grundlegende Regelungsfunktionen zur Verfiigung.
Die Regelungsfunktionen kénnen mit dem Einstellungsassistenten ausgewdhlt werden:

- Differenzdruck Ap-v

- Differenzdruck Ap-c

= Schlechtpunkt Ap-c

» Dynamic Adapt plus

«  Volumenstrom konstant (Q-const.)
= Multi-Flow Adaptation

+ Temperatur konstant (T-const.)

- Differenztemperatur (AT-const.)

« Drehzahl konstant (n-const.)

« PID-Regelung

H

Himax /\ Hmax N max
@H,

. ®Hs
H Nmin N max= const
min

Q Q Q
Fig. 37: Regelungsfunktionen

X
X

Hmin

Differenzdruck Ap-v

Die Regelung verdndert den von der Pumpe einzuhaltenden Differenzdruck-Sollwert linear
zwischen reduziertem Differenzdruck H und H,.

Der geregelte Differenzdruck H nimmt mit der Férdermenge ab oder zu.

Die Steigung der Ap-v-Kennlinie kann durch Einstellen des prozentualen Anteils von H,
(Steigung Ap-v-Kennlinie) auf die jeweilige Anwendung angepasst werden.

@ HINWEIS
Im Kontextmenti [+++] des Sollwerteditors ,Sollwert Differenzdruck Ap-v*
sind die Optionen ,,Nomineller Betriebspunkt Q" und ,,Steigung Ap-v-
Kennlinie* verfiigbar.

Im Kontextmendi [++] des Sollwerteditors ,Sollwert Differenzdruck Ap-v* sind die Optionen
»,Nomineller Betriebspunkt Q" und ,,Steigung Ap-v-Kennlinie“ verfiigbar.

Ap-v wird in Kreisldufen mit verdnderlichen Druck- und Volumenstromen eingesetzt, z. B.
Heizkorper mit Thermostatventilen oder Luft-Klima-Gerate.
Ein hydraulischer Abgleich ist in allen genannten Kreislaufen erforderlich.

Differenzdruck Ap-c

Die Regelung hélt den von der Pumpe erzeugten Differenzdruck tiber den zuldssigen For-
derstrombereich konstant auf dem eingestellten Differenzdruck-Sollwert H,, bis zur Maxi-
malkennlinie.

Fir die entsprechenden vordefinierten Anwendungen steht eine optimierte konstante Dif-
ferenzdruckregelung zur Verfligung.

Ausgehend von einer gemaf dem Auslegungspunkt einzustellenden bendtigten Férderho-
he passt die Pumpe die Pumpleistung an den bend&tigten Volumenstrom variabel an. Der
Volumenstrom variiert durch die ge6ffneten und geschlossenen Ventile an den Verbrau-
cherkreisen. Die Pumpenleistung wird an den Bedarf der Verbraucher angepasst und der
Energiebedarf reduziert.
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Ap-c wird in Kreisldufen mit verdnderlichen Druck- und Volumenstrémen eingesetzt, z. B.
FuBbodenheizung oder Deckenkiihlung. Ein hydraulischer Abgleich ist in allen genannten
Kreisldufen erforderlich.

Schlechtpunkt Ap-c

Fir ,Schlechtpunkt Ap-c* steht eine optimierte konstante Differenzdruckregelung zur Ver-
fligung. Diese Differenzdruckregelung stellt die Versorgung in einem weit verzweigten, ggf.
schlecht abgeglichenen System sicher.

Die Pumpe beriicksichtigt den Punkt im System, der am ungiinstigsten zu versorgen ist.
Dazu benétigt die Pumpe einen Differenzdruckgeber, der an diesem Punkt (,,Schlecht-
punkt®) im System installiert ist.

Die Forderhdhe muss auf den bendtigten Differenzdruck eingestellt werden. Die Pumpen-
leistung wird je nach Bedarf an diesem Punkt angepasst.

@ HINWEIS

Der werkseitig montierte Differenzdrucksensor an der Pumpe kann paral-
lel zum Differenzdrucksensor am Schlechtpunkt betrieben werden, z. B.
fiir die Warmemengenerfassung an der Pumpe. Der werkseitig montierte
Differenzducksensor ist schon an Analogeingang All konfiguriert.
Zusammen mit den an Al3 und Al4 konfigurierten Temperaturfiihlern
greift die Funktion Warmemengenerfassung auf diesen Sensor an All zu-
riick, um den Volumenstrom zu ermitteln.
Der Differenzdrucksensor am Schlechtpunkt muss in dieser Konstellation
an Analogeingang Al2 konfiguriert werden.
Als Flanschposition muss dafiir ,Sonstige Position* ausgewahlt werden.
Siehe Kapitel ,,Anwendung und Funktion der Analogeingdnge All ... Al4*
[» 86].

Dynamic Adapt plus (Werkseinstellung)

Die Regelungsart Dynamic Adapt plus passt eigenstiandig die Pumpenleistung an den Bedarf
des Systems an. Eine Sollwerteinstellung ist nicht notwendig.
Das ist fiir Kreislaufe optimal, deren Auslegungspunkte nicht bekannt sind.

Die Pumpe passt fortlaufend ihre Forderleistung an den Bedarf der Verbraucher und den
Zustand der ge6ffneten und geschlossenen Ventile an und reduziert die eingesetzte Pum-
penenergie erheblich.

Dynamic Adapt plus wird in Verbraucherkreisen mit verdanderlichen Druck- und Volumen-
stromen eingesetzt, z. B. Heizkdrper mit Thermostatventilen oder FuBbodenheizung mit
raumgeregelten Stellantrieben.

Ein hydraulischer Abgleich ist in allen genannten Kreisldufen erforderlich.

In Hydraulikkreisen mit unverdnderlichen Widerstdnden wie z. B. Erzeugerkreisen oder Zu-
bringerkreisen (zu hydraulischen Weichen, differenzdrucklosen Verteilern oder Wiarmetau-
schern) muss eine andere Regelungsart gewihlt werden, z. B. Volumenstrom konstant
(Q-const), Differenztemperatur konstant (AT-const), Differenzdruck (Ap-c) oder Multi-
Flow Adaptation.

Volumenstrom konstant (Q-const.)

Die Pumpe regelt im Bereich ihrer Kennlinie einen eingestellten Volumenstrom Q.

Multi-Flow Adaptation

Mit der Regelungsart Multi-Flow Adaptation wird der Volumenstrom im Erzeuger- oder Zu-
bringerkreis (Primirkreis) an den Volumenstrom in den Verbraucherkreisen (Sekundirkreis)
angepasst.

Multi-Flow Adaptation wird an der Wilo-Stratos GIGA2.0 Zubringerpumpe im Primarkreis
vor z. B. einer hydraulischen Weiche eingestellt.

Die Wilo-Stratos GIGA2.0 Zubringerpumpe ist mit den Wilo-Stratos GIGA2.0 und auch
Wilo-Stratos MAXO Pumpen in den Sekunddrkreisen mit Wilo Net Datenkabel verbunden.
Die Zubringerpumpe erhdlt von jeder einzelnen Sekundarpumpe fortlaufend in kurzen
Zeitabstdnden den jeweils erforderlichen Volumenstrom.

Die Summe der erforderlichen Volumenstréme von allen Sekunddrpumpen stellt die Zubrin-
gerpumpe als Soll-Volumenstrom ein.

Bei der Inbetriebnahme miissen dafiir alle zugehorigen Sekundarpumpen bei der Primar-
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11.2 Zusatz-Regelungsfunktionen

11.2.1 No-Flow Stop

58

pumpe angemeldet werden, damit sie deren Volumenstréme beriicksichtigt. Siehe dazu Ka-
pitel ,Einstellungsmenii — Regelbetrieb einstellen” [P 69].

Temperatur konstant (T-const)

Die Pumpe regelt auf eine eingestellte Soll-Temperatur T,
Die zu regelnde Ist-Temperatur wird durch einen externen, an die Pumpe angeschlossenen,
Temperaturfiihler ermittelt.

Differenztemperatur konstant (AT-const)

Die Pumpe regelt auf eine eingestellte Differenztemperatur AT, (z. B. Differenz aus Vor-
und Riicklauftemperatur).

Ist-Temperaturermittlung durch:

» Zweian die Pumpe angeschlossene Temperaturfiihler.

Drehzahl konstant (n-const. / Werkseinstellung bei Stratos GIGA2.0 ... R1)

Die Drehzahl der Pumpe wird auf einer eingestellten konstanten Drehzahl gehalten.
Der Drehzahlbereich ist von Motor und Pumpentyp abhédngig.

Benutzerdefinierte PID-Regelung

Die Pumpe regelt anhand einer benutzerdefinierten Regelungsfunktion. PID-Regelparame-
ter Kp, Ki und Kd miissen manuell vorgegeben werden.

Der verwendete PID-Regler in der Pumpe ist ein Standard PID-Regler.

Der Regler vergleicht den gemessenen Istwert mit dem vorgegebenen Sollwert und ver-
sucht, den Istwert dem Sollwert mdglichst genau anzugleichen.

Sofern die entsprechenden Sensoren verwendet werden, kdnnen verschiedene Regelungen
realisiert werden.

Bei der Auswahl eines Sensors muss auf die Konfiguration des Analogeingangs geachtet
werden.

Das Regelverhalten kann durch Verdanderung der Parameter P, | und D optimiert werden.

Der Wirksinn der Regelung kann durch das Ein- oder Ausschalten der Regelungsinversion
eingestellt werden.

Die Zusatz-Regelungsfunktion ,No-Flow Stop* liberwacht kontinuierlich den Ist-Volumen-
strom des Heizungs-/Kiihlsystems.

Nimmt der Volumenstrom aufgrund schlieBender Ventile ab und unterschreitet den fiir No-
Flow Stop eingestellten ,No-Flow Stop Limit“ Schwellenwert, wird die Pumpe gestoppt.

Die Pumpe priift alle 5 Minuten (300 s), ob der Volumenstrombedarf wieder steigt. Wenn
der Volumenstrom wieder steigt, lduft die Pumpe in ihrer eingestellten Regelungsart im Re-
gelbetrieb weiter.

@ HINWEIS
Innerhalb eines Zeitintervalls von 10 s wird eine Volumenstromsteige-
rung gegeniiber dem eingestellten Mindest-Volumenstrom ,No-Flow
Stop Limit“ gepriift.

Der Referenzvolumenstrom Q. kann, je nach PumpengroRe, zwischen 10 % und 25 % des
maximalen Volumenstroms Q,,,, eingestellt werden.

Einsatzbereich von No-Flow Stop:

Pumpe im Verbraucherkreis mit Regelventilen im Heizen oder Kiihlen (mit Heizkérpern, Luf-
terhitzern, Luft-Klima-Geriten, FuRbodenheizung/-kiihlung, Deckenheizung/-kiihlung,
Betonkernheizung/-kiihlung) als Zusatzfunktion zu allen Regelungsarten auer Multi-Flow
Adaptation und Volumenstrom Q-const.

@ HINWEIS
Werkseitig ist diese Funktion deaktiviert und muss bei Bedarf aktiviert
werden.
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11.2.2 Q-Limit Max

11.2.3 Q-Limit Min

11.2.4 Nomineller Betriebspunkt Q

11.2.5 Steigung Ap-v Kennlinie

@ HINWEIS
Die Zusatz-Regelungsfunktion ,No-Flow Stop* ist eine Energiesparfunk-
tion. Eine Reduzierung unndtiger Laufzeiten spart elektrische Pumpen-
energie ein.

@ HINWEIS
Die Zusatz-Regelungsfunktion ,No-Flow Stop* steht nur bei geeigneten
Anwendungen zur Verfiigung! (Siehe Kapitel ,Vordefinierte Anwendun-
gen im Einstellungsassistenten® [P 65]). Die Zusatz-Regelungsfunktion
,No-Flow Stop* kann nicht mit der Zusatz-Regelungsfunktion , Q-Limit-
wvin kombiniert werden!

Die Zusatz-Regelungsfunktion ,Q-Limit,,,,“ kann mit anderen Regelungsfunktionen (Diffe-
renzdruckregelung (Ap-v, Ap-c), kumulierter Volumenstrom, Temperaturregelung (AT-Re-
gelung, T-Regelung)) kombiniert werden. Sie erméglicht eine Begrenzung des maximalen
Volumenstroms auf ca. 25 % - 90 % je nach Pumpentyp. Bei Erreichen des eingestellten
Werts regelt die Pumpe auf der Kennlinie entlang der Begrenzung - nie dariiber hinaus.

@ HINWEIS
Bei Anwendung von Q-Limit,,,, in hydraulisch nicht abgeglichenen Syste-
men konnen Teilbereiche unterversorgt sein und einfrieren!

= Hydraulischen Abgleich vornehmen!

Die Zusatz-Regelungsfunktion ,Q-Limit,,,“ kann mit anderen Regelungsfunktionen (Diffe-
renzdruckregelung (Ap-v, Ap-c), kumulierter Volumenstrom, Temperaturregelung (AT-Re-
gelung, T-Regelung)) kombiniert werden. Sie ermdglicht das Sicherstellen eines minimalen
Volumenstroms auf 15 % - 90 % vom Q,,,, innerhalb der Hydraulikkennlinie. Bei Erreichen
des eingestellten Werts regelt die Pumpe auf der Kennlinie entlang der Begrenzung bis zum
Erreichen der maximalen Férderhdhe.

@ HINWEIS
Die Zusatz-Regelungsfunktion "Q-Limit,,," kann nicht mit der Zusatz-
Regelungsfunktionen ,No-Flow Stop* kombiniert werden!

Mit dem optional einstellbaren nominellen Betriebspunkt bei der Differenzdruckregelung
Ap-v wird, durch die Erganzung des bendtigten Volumenstroms im Auslegungspunkt, die
Einstellung erheblich vereinfacht.

Die zusatzliche Angabe des bendtigten Volumenstroms im Auslegungspunkt stellt sicher,
dass die Ap-v Kennlinie durch den Auslegungspunkt verlduft.

Die Steilheit der Ap-v Kennlinie wird optimiert.

Die Zusatzfunktion ,Steigung Ap-v Kennlinie* kann bei der Differenzdruckregelung Ap-v
verwendet werden. Fiir die Optimierung der Ap-v Regelungseigenschaft kann ein Faktor an
der Pumpe eingestellt werden. Werkseitig ist der Faktor 50 % (%2 H,,,) voreingestellt. Bei ei-
nigen Installationen mit besonderer Rohrnetzcharakteristik kann es hier zu Unter- oder
Uberversorgungen kommen. Der Faktor reduziert (< 50 %) oder erhoht (> 50 %) die Ap-v
Férderhdhe bei Q=0 m3/h.

= Faktor < 50 %: Ap-v Kennlinie wird steiler.

» Faktor > 50 %: Ap-v Kennlinie wird flacher. Faktor 100 % gleicht einer Ap-c Regelung.
Mit der Anpassung des Faktors kann die Uber- oder Unterversorgung kompensiert werden:
= Bei einer Unterversorgung im Teillastbereich muss der Wert erh6ht werden.

- Bei einer Uberversorgung im Teillastbereich kann der Wert reduziert werden. Weitere
Energie kann eingespart werden und FlieBgerdusche werden reduziert.
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11.2.6 Multi-Flow Adaptation Mischer

11.3 Der Einstellungsassistent

\ {3 Einstellungen

Mend zur Einstellung der
Regelbetrieb einstellen Regelungsfunktionen.

Einstellungsassistent, Sollwerte, Opti 4

Handbedienung
Manuelle Ubersteuerung

Doppelpumpenbetrieb
Doppelpumpe einstellen

Externe Schnittstellen
13

Analog, Digital, SSM, SBM ..
&) Language

Fig. 38: Einstellmenii

Anwendung

. Menii zur Einstellung der
» Heizen Pumpenfunktionen

» Kiihlen
¥ Heizen & Kiihlen
¥ Trinkwasser

b Basisregelungsarten

Fig. 39: Anwendungsauswabhl

Anwendung

Die Pumpe wird fir die

p Heizen v Warmeversorgung
verwendet.

» Kiihlen
b Heizen & Kilhlen
b Trinkwasser

b Basisregelungsarten

Einstellungshilfe

Fig. 40: Beispiel Anwendung ,Heizen*
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Bei Sekunddrkreisen mit eingebauten 3-Wege-Mischern kann der Mischvolumenstrom be-
rechnet werden, sodass die Primdarpumpe den tatsachlichen Bedarf der Sekunddrpumpen
beriicksichtigt. Dazu muss Folgendes durchgefiihrt werden:

An den Sekunddrpumpen miissen im jeweiligen Vor- und Riicklauf der Sekundarkreise
Temperatursensoren montiert und die Warme- oder Kaltemengenerfassung aktiviert wer-
den.

An der Zubringerpumpe werden Temperatursensoren am Primarvorlauf vor dem Warmetau-
scher oder hydraulischen Weiche und am Sekundérvorlauf dahinter montiert. An der Zu-
bringerpumpe wird die Funktion Multi-Flow Adaptation Mischer aktiviert.

Mit dem Einstellungsassistenten ist es nicht notwendig, die passende Regelungsart und die
Zusatzoption zu der jeweiligen Anwendung zu kennen.

Der Einstellungsassistent ermdglicht die Auswahl der passenden Regelungsart und der Zu-
satzoption tiber die Anwendung.

Auch die direkte Auswahl einer Basisregelungsart erfolgt liber den Einstellungsassistenten.

Auswabhl iiber die Anwendung

Im Menii ﬁ,,EinsteIIungen“ Folgendes nacheinander wahlen:

1. ,Regelbetrieb einstellen
2. ,Einstellungsassistent”

Mdogliche Anwendungsauswabhl:

Als Beispiel dient die Anwendung ,,Heizen“.

Durch Drehen des Bedienknopfs die Anwendung ,,Heizen“ wahlen und durch Driicken besta-
tigen.
Je nach Anwendungen stehen unterschiedliche Systemtypen zur Verfiigung.

Fir die Anwendung ,Heizen" sind das folgende Systemtypen:

Systemtypen fiir Anwendung Heizen

» Heizkdrper

» FuBbodenheizung

» Deckenheizung

» Lufterhitzer

» Betonkernheizung

» Hydraulische Weiche

» Differenzdruckloser Verteiler
» Pufferspeicher Heizung

» Warmetauscher

» Wirmequellenkreis (Warmepumpe)
» Fernwdrmekreis

» Basisregelungsarten

Tab. 19: Auswahl Systemtyp fiir Anwendung Heizen
Beispiel: Systemtyp ,,Heizkorper”.
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Durch Drehen des Bedienknopfs Systemtyp ,Heizkdrper” wahlen und durch Driicken bestati-

/Systemtyp gen.
oo™ Je nach Systemtyp stehen unterschiedliche Regelungsarten zur Verfiigung.
» Fubodenhelzung Fur den Systemtyp ,Heizkorper* in der Anwendung ,Heizen* sind das folgende Regelungsar-
» Deckenheizung
ten:

¥ Lufterhitzer

» Betonkernheizung R e g e I un g sart

» Hydraulische Weiche I ————————————————————————————————
- » Differenzdruck Ap-v

» Dynamic Adapt plus

Fig. 41: Beispiel Systemtyp ,Heizkorper® » Hallentemperatur T-const

Tab. 20: Auswahl Regelungsart fiir Systemtyp Heizkorper in Anwendung Heizen

Beispiel: Regelungsart ,,Dynamic Adapt plus*

Durch Drehen des Bedienknopfs die Regelungsart ,,Dynamic Adapt plus“ wahlen und durch
Regelungsart Driicken bestétigen.

Pumpe passt ohne
o P Eingabe eines Sollwerls
[ CROCEREET ihre Leistung
a

ot dem
R —— Veranderichen Bedart
o4 . s ‘/ der Heizkorper an.

} Hallentemperatur T-c...

Einstellungshilfe

Fig. 42: Beispiel Regelungsart ,,Dynamic Ad-
apt plus®

Wenn die Auswahl bestdtigt ist, wird sie im Menii ,Einstellungsassistent® angezeigt.

\ £ .. Regelbetrieb einstellen
A~

HINWEIS
Einstellungsassistent Anwendung und
Systentyp auswahlen.
Aktuell: Lufterhitzer - Dynamic Adapt ...

Notbotren e e In der Werkseinstellung ist der Differenzdrucksensor der Stratos GIGA2.0-
(o] [l et Pume aUS. i I/-D schon am Analogeingang auf 2 ... 10 V konfiguriert.
Pumpe EINAUS Esist keine weitere Einstellung des Analogeingangs fiir eine Regelungsart

Aktuell: Motor ein

mit Differenzdruck (Dynamic Adapt plus, Ap-v, Ap-c) und Volumenstrom
konstant (Q-const.) erforderlich.

Wenn der Analogeingang nicht werkseitig konfiguriert ist oder das Signal
2...10 V oder 4 ... 20 mA nicht erkannt wird, erscheint die Warnung ,,Ka-
belbruch in Analog 1“

Bei der Stratos GIGA2.0-I/-D... R1 ist werkseitig kein Analogeingang konfi-
guriert. Der Analogeingang muss bei jeder Regelungsart aktiv konfiguriert
werden.

Wenn kein Analogeingang fiir eine Regelungsart mit Differenzdruck (Dy-
namic Adapt plus, Ap-v, Ap-c) und Volumenstrom konstant (Q-const.)
konfiguriert ist, erscheint die Warnung ,,Férderhdhe/Durchfluss unbe-
kannt* (W657).

Fig. 43: Einstellungsassistent

Direkte Auswabhl einer Basisregelungsart

Im Menii ﬁ ,Einstellungen“ nacheinander Folgendes wahlen:

1. ,Regelbetrieb einstellen“

Anwendung 2. ,Einstellungsassistent*
Rogelungeaten drokt 3. ,Basisregelungsarten®
» Heizen e
» Kiihien fmenans. Folgende Basisregelungsarten stehen zur Auswahl:

P Heizen & Kiihlen

} Trnkwassar Basisregelungsarten

» Differenzdruck Ap-v
E,ns‘e,,wgsme » Differenzdruck Ap-c

» Schlechtpunkt Ap-c

Fig. 44: Anwendungsauswahl ,Basisrege- » Dynamic Adapt plus
lungsarten*®

Einbau- und Betriebsanleitung « Wilo-Stratos GIGA2.0-1/-D « Ed.02/2023-08 61



“

len

62

Anwendung

Die Pumpe wird

b Heizen ‘wechselnd fii die

» Kiihlen verwendet. Die
jsart kanr
beide Anwendungen
b Heizen & Kiihlen v getrennt eingestellt
‘werden.
b Trinkwasser

b Basisregelungsarten

Basisregelungsarten

» Volumenstrom Q-const.

» Multi-Flow Adaptation

» Temperatur T-const.

» Temperatur AT-const.

» Drehzahl n-const.

» PID-Regelung

Tab. 21: Basisregelungsarten

Jede Regelungsart - mit Ausnahme von Drehzahl n-const. - erfordert zwingend zusatzlich
die Auswahl der Istwert- oder Fiihlerquelle (Analogeingang Al1 ... Al4).

@ HINWEIS
Bei Stratos GIGA2.0 ist der Differenzdrucksensor werkseitig schon auf
einen Analogeingang vorkonfiguriert. Bei Stratos GIGA2.0 ... R1 ist noch
kein Analogeingang vorkonfiguriert.

Mit dem Bestdtigen einer ausgewdhlten Basisregelungsart erscheint das Untermenti ,Einstel-
lungsassistent” mit der Anzeige der ausgewahlten Regelungsart in der Informationszeile.
Unter dieser Anzeige erscheinen weitere Menlis, in denen Parameter eingestellt werden.

Zum Beispiel: Eingabe der Sollwerte fiir die Differenzdruckregelung, Aktivieren/Deaktivieren
der No-Flow Stop Funktion oder Notbetrieb. Im Notbetrieb kann zwischen ,,Pumpe AN“ und
,Pumpe AUS" gewahlt werden. Wenn ,,Pumpe AN“ gewdhlt wird, kann eine Notbetriebs-
Drehzahl eingestellt werden, auf die die Pumpe automatisch ausweicht.

Anwendung Heizen & Kiihlen

Die Anwendung ,Heizen & Kiihlen* kombiniert beide Anwendungen, wenn im gleichen Hy-
draulikkreis sowohl geheizt als auch gekiihlt wird. Die Pumpe wird fiir beide Anwendungen
separat eingestellt und kann zwischen beiden Anwendungen umschalten.

Im Menii ﬁ 4Einstellungen” nacheinander Folgendes wahlen:

1. ,Regelbetrieb einstellen
2. ,Einstellungsassistent*
3. ,Heizen & Kiihlen*”

Zuerst wird die Regelungsart fiir die Anwendung ,,Heizen* ausgewahlt.

Fig. 45: Anwendungsauswahl ,Heizen & Kith- [k LUV T LT R ) Regelungsart

» Heizkorper Differenzdruck Ap-v
Dynamic Adapt plus

Hallentemperatur T-const.

» FuBbodenheizung Differenzdruck Ap-c

» Deckenheizung Dynamic Adapt plus

Hallentemperatur T-const.

» Lufterhitzer Differenzdruck Ap-v
Dynamic Adapt plus

Hallentemperatur T-const.

» Betonkernheizung Differenzdruck Ap-c
Dynamic Adapt plus
Vorlauf-/Riicklauf-AT

Volumenstrom cQ

» Hydraulische Weiche Sek.-Vorlauftemperatur T-const.
Riicklauf-AT
Multi-Flow Adaptation

Volumenstrom cQ
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Systemtypen Anwendung Heizen Regelungsart

» Differenzdruckloser Verteiler Multi-Flow Adaptation

» Pufferspeicher Heizung Volumenstrom cQ

» Warmetauscher Sek.-Vorlauftemperatur T-const.
Vorlauf-AT

Multi-Flow Adaptation

Volumenstrom cQ

» Warmequellenkreis Vorlauf-/Riicklauf-AT

(Wérmepumpe) Volumenstrom cQ

» Fernwdrmekreis Differenzdruck Ap-c
Differenzdruck Ap-v
Schlechtpunkt Ap-c

» Basisregelungsarten Differenzdruck Ap-c
Differenzdruck Ap-v
Schlechtpunkt Ap-c
Dynamic Adapt plus
Volumenstrom cQ
Temperatur T-const.
Temperatur AT-const.

Drehzahl n-const.

Tab. 22: Auswahl Systemtyp und Regelungsart bei Anwendung ,Heizen*

Nach Auswahl des gewiinschten Systemtyps und der Regelungsart fiir die Anwendung ,Hei-
zen“ wird die Regelungsart fiir die Anwendung ,Kiihlen* ausgewahlt.

Systemtypen Anwendung Kiihlen Regelungsart

» Deckenkiihlung Differenzdruck Ap-c
» FuBbodenkiihlung Dynamic Adapt plus

Hallentemperatur T-const.

» Luft-Klima-Gerat Differenzdruck Ap-v
Dynamic Adapt plus

Hallentemperatur T-const.

» Betonkernkiihlung Differenzdruck Ap-c
Dynamic Adapt plus
Vorlauf-/Riicklauf-AT

Volumenstrom cQ

» Hydraulische Weiche Vorlauftemperatur T-const.
Ricklauf-AT

» Differenzdruckloser Verteiler Multi-Flow Adaptation

» Pufferspeicher Kalte Volumenstrom cQ

» Warmetauscher Vorlauftemperatur T-const.
Vorlauf-AT

» Riickkiihlkreis Volumenstrom cQ

» Fernkdltekreis Differenzdruck Ap-c

Differenzdruck Ap-v
Schlechtpunkt Ap-c

Einbau- und Betriebsanleitung « Wilo-Stratos GIGA2.0-1/-D « Ed.02/2023-08 63



Systemtypen Anwendung Kiihlen Regelungsart

» Basisregelungsarten Differenzdruck Ap-c
Differenzdruck Ap-v
Schlechtpunkt Ap-c
Dynamic Adapt plus
Volumenstrom cQ
Temperatur T-const.
Temperatur AT-const.

Drehzahl n-const.

Tab. 23: Auswahl Systemtyp und Regelungsart bei Anwendung ,,Kiihlen

Jede Regelungsart mit Ausnahme von Drehzahl n-const. erfordert zwingend zusatzlich die
Auswahl der Istwert- oder Fiihlerquelle (Analogeingang All ... Al4).

@ HINWEIS
Regelungsart Temperatur AT-const.:

Bei den vordefinierten Anwendungen sind die Vorzeichen und Einstellbe-
reiche zum Sollwert Temperatur (AT-const.) passend zur Anwendung vor-
eingestellt und damit der Wirksinn auf die Pumpe (Erhéhung oder Reduzie-
rung der Drehzahl).

Bei Einstellung liber ,Basisregelungsart” miissen Vorzeichen und Einstell-
bereich nach gewiinschtem Wirksinn konfiguriert werden.

Ist die Auswahl getroffen, erscheint das Untermenii , Einstellungsassistent” mit der Anzeige

7 Fahlerquelle T1 des ausgewadhlten Systemtyps und der Regelungsart.
) Analogeingang 1 E‘E:"?z’“"
e s
yAnsiogeingang 2 S e HINWEIS

Erst wenn alle Einstellungen fiir die Anwendung ,Heizen & Kiihlen“ vorge-
nommen wurden, steht das Menii ,Umschaltung Heizen/Kiihlen* fiir wei-
tere Einstellungen zur Verfligung.

» Analogeingang 4

Fig. 46: Zuordnung der Fuihlerquelle
Umschaltung Heizen/Kiihlen

Im Menii ,Umschaltung Heizen/Kiihlen* wird zuerst ,Heizen* ausgewéhlt.
£ Regelbetrieb einstellen Danach weitere Einstellungen (z. B. Sollwertvorgabe, ...) im Menii ,Regelbetrieb einstellen*
Enttung o vornehmen.

Einstellungsassistent SEENEIRIC
» manuellen Umschaltung
Aktuell: Hydraulische Weiche - Rickl.

‘zwischen Heizen und
Kahlen.

Umschaltung Heizen/Kiihlen
Aktuell: Kiihlen '

Sollwert Temperatur (AT-c)
Aktuell: 21,0 K

Temperaturfiihler T1
Fihlereingang: Analogeingang 3

Fig. 47: Umschaltung Heizen/Kiihlen

Wenn die Vorgaben fiir das Heizen beendet sind, werden die Einstellungen fiir das Kiihlen
vorgenommen. Hierzu im Menii ,Umschaltung Heizen/Kiihlen* ,Kiihlen* wihlen.

Umschaltung Heizen/Kiihlen

: S Weitere Einstellungen (Z. B. Sollwertvorgabe, Q-Limit ) kénnen im Mendi ,Regelbetrieb
Heizen N e g ’ Max? ”
geschaltet.
Kiihlen einstellen® vorgenomiv en werden.

» Automatik

Binér-Eingang

Fig. 48: Umschaltung Heizen/Kiihlen_Heizen

64 Einbau- und Betriebsanleitung « Wilo-Stratos GIGA2.0-1/-D « Ed.02/2023-08



{ Umschaltung Heizen/Kiihlen

Die Pumpe wird manuell
auf Anwendung Kilhlen

tistzen geschaltet.

» Automatik

Binér-Eingang

Fig. 49: Umschaltung Heizen/Kiihlen_Kiihlen

{ Umschaltung Heizen/Kiihlen

Die Pumpe schaltet

automatisch dber

Temperatur-Grenzwerte

zwischen Heizen und
Ghlen um.

Heizen

Kiihlen

» Automatik v

Binar-Eingang

Fig. 50: Umschaltung Heizen/Kiihlen_Auto-

matik

{ Umschaltung Heizen/Kiihlen

Umschalttemperatur Heizen Wird die

Umschalttemperatur
Heizen im Medium

25,0/ °C iiberschritten, arbeitet
die Pumpe im Modus
Heizen.
Wird die Umschalttemperatur

Min: 25,0 °C - Max: 80,0 °C Kihlen im Medium
unterschritten, arbeitet

Umschalttemperatur Kiihlen die Pumpe im Modus

Kihlen.

0,0 °C

Min: 0,0 °C - Max: 25,0 °C

Fig. 51: Umschaltung Heizen/Kiihlen_Um-
schalttemperaturen

[ Umschaltung Heizen/Kiihlen

Die Pumpe schaltet iber
Heizen ein exteres Signal am
Binar Eingang zwischen
feizen und Kahlen um.

Kiihlen

b Automatik

Binar-Eingang 4

Fig. 52: Umschaltung Heizen/Kiihlen_Binar-

Eingang

11.4

Vordefinierte Anwendungen im
Einstellungsassistenten

Um eine automatische Umschaltung zwischen Heizen und Kiihlen einzustellen ,,Automatik”
wahlen und je eine Umschalttemperatur fiir Heizen und Kiihlen eingeben.

Werden die Umschalttemperaturen liber- oder unterschritten, schaltet die Pumpe automa-
tisch zwischen Heizen und Kiihlen um.

@ HINWEIS
Wird die Umschalttemperatur fiir das Heizen im Medium tberschritten, ar-

beitet die Pumpe im Modus ,Heizen*.
Wird die Umschalttemperatur fiir das Kithlen im Medium unterschritten,
arbeitet die Pumpe im Modus ,Kiihlen*.
Die Pumpe schaltet bei Erreichen der eingestellten Umschalttemperaturen
zuerst fiir 15 min auf Standby und lduft danach im anderen Modus.
Im Temperaturbereich zwischen den beiden Umschalttemperaturen ist die
Pumpe inaktiv. Sie férdert nur zum Messen der Temperatur gelegentlich
das Medium.
Um eine Inaktivitdt zu vermeiden:

» miissen die Umschalttemperaturen fiir Heizen und Kiihlen auf die gleiche
Temperatur eingestellt werden.

» muss die Umschaltmethode mit einem Bindreingang gewdhlt werden.

Fiir eine externe Umschaltung zwischen ,Heizen/Kiihlen“ im Menii ,Umschaltung Heizen/
Kiihlen* "Bindr-Eingang wahlen.

Der Binidreingang muss auf die Funktion ,Schalten Heizen/Kiihlen* eingestellt werden.

@ HINWEIS
Bei Anwendung der Wirme-/Kiltemengenmessung wird die erfasste Ener-
gie automatisch im jeweils richtigen Zahler fiir Kdlte- oder Warmemen-
genzahler erfasst.

Uber den Einstellungsassistenten sind folgende Anwendungen auswihlbar:

Vordefinierte Systemtypen mit Regelungsarten und optionalen Zusatz-Regelungsfunktio-
nen im Einstellungsassistenten:

Anwendung Heizen
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Systemtyp/Regelungsart

Heizkorper

No-Flow Stop

Q-Limit,,,, Q-Limit,,,

Multi-Flow Adaptation

Mischer

Differenzdruck Ap-v

Dynamic Adapt plus

Hallentemperatur T-const.

FuBbodenheizung

Differenzdruck Ap-c

Dynamic Adapt plus

Hallentemperatur T-const.

Deckenheizung

Differenzdruck Ap-c

Dynamic Adapt plus

Hallentemperatur T-const.

Lufterhitzer

Differenzdruck Ap-v

Dynamic Adapt plus

Hallentemperatur T-const.

Betonkernheizung

Differenzdruck Ap-c

Dynamic Adapt plus

Vorlauf-/Riicklauf AT

Volumenstrom Q-const.

Hydraulische Weiche

Sek.-Vorlauftemperatur T-const.

Riicklauf A-T

Multi-Flow Adaptation

Volumenstrom Q-const.

Differenzdruckloser Verteiler

Multi-Flow Adaptation

Volumenstrom Q-const.

Pufferspeicher Heizung

Multi-Flow Adaptation

Volumenstrom Q-const.

Wairmetauscher

Sek.-Vorlauftemperatur T-const.

Vorlauf A-T

Multi-Flow Adaptation

Volumenstrom Q-const.

Wiarmequellenkreis
Wirmepumpe

Vorlauf-/Riicklauf AT

Volumenstrom Q-const.

Fernwirmekreis

Differenzdruck Ap-c

Differenzdruck Ap-v

Schlechtpunkt Ap-c

Basisregelungsarten

Differenzdruck Ap-c
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Systemtyp/Regelungsart No-Flow Stop Q-Limit,,,, Q-Limit,,;, Multi-Flow Adaptation

Mischer

Differenzdruck Ap-v X X X

Schlechtpunkt Ap-c X X X

Dynamic Adapt plus

Volumenstrom Q-const.

Multi-Flow Adaptation X X
Temperatur T-const. X X X
Temperatur AT-const. X X X
Drehzahl n-const. X X X

®: fest aktivierte Zusatz-Regelungsfunktion
x: verfligbare Zusatz-Regelungsfunktion zur Regelungsart

Tab. 24: Anwendung Heizen

Vordefinierte Systemtypen mit Regelungsarten und optionalen Zusatz-Regelungsfunktio-
nen im Einstellungsassistenten:

Anwendung Kiihlen

Systemtyp/Regelungsart No-Flow Stop Q-Limit,,,, Q-Limit,,, Multi-Flow Adaptation

Mischer

Deckenkiihlung

Differenzdruck Ap-c X X
Dynamic Adapt plus

Hallentemperatur T-const. X
FuBbodenkiihlung

Differenzdruck Ap-c X X

Dynamic Adapt plus

Hallentemperatur T-const. X

Luft-Klima-Gerat

Differenzdruck Ap-v X X

Dynamic Adapt plus

Hallentemperatur T-const. X

Betonkernkiihlung

Differenzdruck Ap-c X X

Dynamic Adapt plus
Vorlauf-/Riicklauf AT X X

Volumenstrom Q-const.

Hydraulische Weiche

Sek.-Vorlauftemperatur T-const. X
Riicklauf A-T X °
Multi-Flow Adaptation X X

Volumenstrom Q-const.

Differenzdruckloser Verteiler

Multi-Flow Adaptation X X

Volumenstrom Q-const.

Pufferspeicher Kilte

Multi-Flow Adaptation X X

Volumenstrom Q-const.

Waiarmetauscher
Sek.-Vorlauftemperatur T-const. X
Vorlauf A-T X °
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Systemtyp/Regelungsart

No-Flow Stop Q-Limit,,,, Q-Limit,,, Multi-Flow Adaptation

Mischer

Multi-Flow Adaptation X X
Volumenstrom Q-const.

Riickkiihlkreis

Volumenstrom Q-const.

Fernkaltekreis

Differenzdruck Ap-c X X

Differenzdruck Ap-v X X

Schlechtpunkt Ap-c X X
Basisregelungsarten

Differenzdruck Ap-c X X X

Differenzdruck Ap-v X X X

Schlechtpunkt Ap-c X X X

Dynamic Adapt plus

Volumenstrom Q-const.

Multi-Flow Adaptation X X
Temperatur T-const. X X X

Temperatur AT-const. X X X

Drehzahl n-const. X X X

®: fest aktivierte Zusatz-Regelungsfunktion

x: verfligbare Zusatz-Regelungsfunktion zur Regelungsart

Tab. 25: Anwendung Kiihlen

Systemtyp/Regelungsart

Vordefinierte Systemtypen mit Regelungsarten und optionalen Zusatz-Regelungsfunktio-
nen im Einstellungsassistenten:

Anwendung Trinkwasser

@ HINWEIS
Stratos GIGA2.0 ist nicht fiir den Transport von Trinkwasser zugelassen!
In dieser Anwendung sind nur Systemtypen zur Erwdarmung des Trink-
wassers mit Heizungswasser gemeint.

No-Flow Stop Q-Limit,,,, Multi-Flow Adaptation

Mischer

Trinkwasserspeicher

Vorlauf-/Riicklauf AT

Sek.-Vorlauftemperatur T-const.

Volumenstrom Q-const.

Basisregelungsarten

Differenzdruck Ap-c X X X
Differenzdruck Ap-v X X X
Schlechtpunkt Ap-c X X X
Dynamic Adapt plus

Volumenstrom Q-const.

Multi-Flow Adaptation X
Temperatur T-const. X X X
Temperatur AT-const. X X X
Drehzahl n-const. X X X
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Systemtyp/Regelungsart

No-Flow Sto Q-Limit,; Multi-Flow Adaptation
p 'Min p

Mischer

®: fest aktivierte Zusatz-Regelungsfunktion
x: verfligbare Zusatz-Regelungsfunktion zur Regelungsart

Tab. 26: Anwendung Trinkwasser

11.5

Einstellungsmenii - Regelbetrieb
einstellen

Das im Folgenden beschriebene Mentii ,Regelbetrieb einstellen” stellt nur die Menlpunkte
zur Auswabhl, die bei der gerade gewdhlten Regelungsfunktion auch Anwendung finden
konnen.

Daher ist die Liste der moglichen Mentipunkte viel Idnger als die Menge der dargestellten
Meniipunkte zu einem Zeitpunkt.

HINWEIS

Werkseitig ist jede Regelungsart mit einem Basis Parameter konfiguriert.
Bei einem Wechsel der Regelungsart werden zuvor eingestellte Konfigu-
rationen wie externe Sensoren oder Betriebsstatus nicht ibernommen.
Alle Parameter miissen neu eingestellt werden.

®

\ {3 Einstellungen

Meni zur Einstellung der
Regelungsfunktionen.

Regelbetrieb einstellen

Einstellungsassistent, Sollwerte, Opti ...

Handbedienung
Manuelle Ubersteuerung

Doppelpumpenbetrieb
Doppelpumpe einstellen

Externe Schnittstellen
Analog, Digital, SSM, SBM .. 4

Fig. 53: Regelbetrieb einstellen

Einstellungsmenii

Einstellungsassistent

Einstellen der Regelungsart iiber Anwendung und Systemtyp.

Umschalten Heizen/Kiihlen

Nur sichtbar, wenn im Einstellungsassistenten ,Heizen & Kiihlen*
ausgewadhlt wurde.

Einstellen der automatischen oder manuellen Umschaltung zwi-
schen Heizen und Kiihlen.

Die Auswahl ,,Umschaltung Heizen/Kiihlen* im Einstellungsassis-
tenten erfordert die Eingabe wann die Pumpe im jeweiligen Modus
arbeitet.

Neben einer manuellen Auswahl von ,Heizen oder Kiihlen*, stehen
die Optionen ,, Automatik“ oder ,Umschaltung durch einen Bi-
nédreingang” zur Verfiigung.

Automatik: Medientemperaturen werden als Entscheidungskriteri-
um fiir die Umschaltung nach Heizen oder Kiihlen abgefragt.
Bindreingang: Ein externes bindres Signal wird zur Ansteuerung von
,Heizen und Kiihlen* abgefragt.

Temperaturfiihler Heizen/Kiihlen

Nur sichtbar, wenn im Einstellungsassistenten ,Heizen & Kiihlen*
und in ,Umschaltung Heizen/Kiihlen“ die automatische Umschal-
tung ausgewahlt wurde.

Einstellung des Temperaturfiihlers fiir die automatische Umschal-
tung zwischen Heizen und Kiihlen.

Sollwert Forderhdhe

Sichtbar bei aktiven Regelungsarten, die eine Férderhohe als Soll-
wert benétigen.

Einstellen des Sollwerts der Férderhdhe H; fiir die Regelungsart.

Sollwert Volumenstrom (Q-const.)

Sichtbar bei aktiven Regelungsarten, die einen Volumenstrom als
Sollwert benétigen.

Einstellen des Volumenstrom-Sollwerts fiir die Regelungsart ,,Vo-
lumenstrom Q-const.”
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Einstellungsmenii Beschreibung

Korrekturfaktor Zubringerpumpe Korrekturfaktor fiir den Volumenstrom der Zubringerpumpe in der
Regelungsart ,Multi-Flow Adaptation®.

Sichtbar bei Multi-Flow Adaptation, die einen Korrekturwert an-
Je nach Systemtyp in den Anwendungen unterscheidet sich der

bietet.
Einstellbereich.
Nutzbar fiir einen Aufschlag auf den summierten Volumenstrom
von den Sekunddrpumpen zur zusatzlichen Absicherung gegen
Unterversorgung.

Auswahl Sekundarpumpen Auswahlen der Sekunddrpumpen, die fiir die Erfassung des Volu-

Sichtbar bei Multi-Flow Adaptation menstroms in Multi-Flow Adaptation genutzt werden.

Multi-Flow Adaptation Ubersicht Ubersicht iiber die Anzahl der angeschlossenen Sekunddrpumpen

Sichtbar bei Multi-Flow Adaptation. und deren Bedarfe.

Volumenstrom Offset Pumpen ohne Wilo Net Kommunikation kénnen im Multi-Flow Ad-
aptation System durch einen einstellbaren Offset Volumenstrom

Sichtbar bei Multi-Flow Adaptation.
mitversorgt werden.

Multi-Flow Adaptation Mischer Bei Sekunddrpumpen in Kreisen mit Mischern kann der Mischvolu-

Sichtbar bei Multi-Flow Adaptation menstrom bestimmt und damit der tatsdchliche Bedarf ermittelt

werden.
Ersatzwert Volumenstrom Einstellung des Ersatzwerts fiir den Volumenstrombedarf fiir die
Sichtbar bei Multi-Flow Adaptation. Primdrpumpe, falls die Verbindung zu den Sekunddrpumpen unter-
brochen ist.
Sollwert Temperatur (T-const.) Einstellen des Sollwerts der Temperatur fiir die Regelungsart "kon-

Sichtbar bei aktiven Regelungsarten, die eine absolute Temperatur stante Temperatur (T-const.)".

als Sollwert bendtigen.

Sollwert Temperatur (AT-const.) Einstellen des Sollwerts der Temperaturdifferenz fiir die Rege-

Sichtbar bei aktiven Regelungsarten, die eine absolute Tempera- lungsart , konstante Temperaturdifferenz (AT-const.)".

turdifferenz als Sollwert bené&tigen.

Sollwert Drehzahl Einstellen des Sollwerts der Drehzahl fiir die Regelungsart ,.kon-

Sichtbar bei aktiven Regelungsarten, die eine Drehzahl als Sollwert stante Drehzahl (n-const.)".

bendtigen.

Sollwert PID Einstellen des Sollwerts der benutzerdefinierten Regelung tiber
Sichtbar bei benutzerdefinierter Regelung. PID.

Externe Sollwertquelle Binden des Sollwerts an eine externe Sollwertquelle und Einstellen

Sichtbar, wenn im Kontextmenii der vorher beschriebenen Soll- der Sollwertquelle.

werteditoren eine externe Sollwertquelle (Analogeingang oder CIF-
Modul) ausgewihlt wurde.

Temperaturfiihler T1 Einstellen des ersten Fiihlers (1), der fiir die Temperaturregelung

Sichtbar bei aktiven Regelungsarten, die einen Temperatursensor (T-const., AT-const.) genutzt wird.

als Istwert benétigen (Temperatur konstant).

Temperaturfiihler T2 Einstellen des zweiten Fiihlers (2), der fiir die Temperaturregelung

Sichtbar bei aktiven Regelungsarten, die einen zweiten Tempera- (AT-const.) genutzt wird.

tursensor als Istwert bendtigen (Differenztemperaturregelung).
Freier Sensoreingang Einstellen des Sensors fiir die benutzerdefinierte PID-Regelung.

Sichtbar bei benutzerdefinierter Regelung.

Sensor Forderhohe extern Einstellen des externen Sensors fiir die Férderhdhe bei der

Sichtbar bei Schlechtpunktregelung Ap-c, die einen Differenzdruck Schlechtpunktregelung.

als Istwert bendtigt.

No-Flow Stop Einstellen der automatischen Erkennung von geschlossenen Venti-

Sichtbar bei aktiven Regelungsarten, die die Zusatzregelungsfunk- len (kein Durchfluss).

tion ,No-Flow Stop* unterstiitzen. (Siehe Tabelle ,Vordefinierte
Anwendungen im Einstellungsassistenten® [P 65]).
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Einstellungsmenii Beschreibung

Q-Limit,,,, Einstellen einer Obergrenze des Volumenstroms.

Sichtbar bei aktiven Regelungsarten, die die Zusatzregelungsfunk-
tion ,,Q-Limit,,,* unterstiitzen. (Siehe Tabelle ,,Vordefinierte An-
wendungen im Einstellungsassistenten* [P 65]).

Q-Limity;, Einstellen einer Untergrenze des Volumenstroms.

Sichtbar bei aktiven Regelungsarten, die die Zusatzregelungsfunk-
tion ,Q-Limit,,," unterstiitzen. (Siehe Tabelle ,Vordefinierte An-
wendungen im Einstellungsassistenten® [ 65]).

Notbetrieb Falls die eingestellte Regelungsart ausféllt (z. B. Fehler eines Sen-
sorsignals), kann zwischen ,Pumpe AN“ und ,,Pumpe AUS* gewéhlt
werden. Wenn ,,Pumpe AN* gewdhlt wird, kann eine konstante
Drehzahl eingestellt werden, auf die die Pumpe automatisch aus-

Sichtbar bei aktiven Regelungsarten, die ein Zuriicksetzen auf eine
feste Drehzahl vorsehen.

weicht.
PID-Parameter Kp Einstellen des Kp-Faktors fiir die benutzerdefinierte PID-Regelung.
Sichtbar bei benutzerdefinierter PID-Regelung.
PID-Parameter Ki Einstellen des Ki-Faktors fiir die benutzerdefinierte PID-Regelung.
Sichtbar bei benutzerdefinierter PID-Regelung.
PID-Parameter Kd Einstellen des Kd-Faktors fiir die benutzerdefinierte PID-Regelung.
Sichtbar bei benutzerdefinierter PID-Regelung.
PID: Invertierung Einstellen der Invertierung fiir die benutzerdefinierte PID-Rege-
Sichtbar bei benutzerdefinierter PID-Regelung. lung.
Pumpe Ein/Aus Ein- und Ausschalten der Pumpe mit niedriger Prioritit. Eine Uber-

Immer sichtbar steuerung MAX, MIN, MANUELL schaltet die Pumpe ein.

Tab. 27: Einstellungsmenii - Regelbetrieb einstellen
Beispiel: ,,Multi-Flow Adaptation“ iber Systemtyp ,,Hydraulische Weiche*
Beispiel: Systemtyp ,,Hydraulische Weiche*.
Durch Drehen des Bedienknopfs Systemtyp ,,Hydraulische Weiche® wéhlen und durch

| 4 systemyn Driicken bestdtigen.
B  Heizkerpor 7] Je nach Systemtyp stehen unterschiedliche Regelungsarten zur Verfligung.
b Fubibodenheiing Fiir den Systemtyp ,Hydraulische Weiche* in der Anwendung ,Heizen* sind das folgende Re-
|7‘ » Deckenheizung gelungsarten:
o » Lufterhitzer
» Betonkernheizung Regelungsart
=,
- o » Sek.-Vorlauftemperatur T-const.
» Riicklauf AT
Fig. 54: Systemtyp ,,Hydraulische Weiche" » Multi-Flow Adaptation
» Volumenstrom Q-const.
Tab. 28: Auswahl Regelungsart fiir Systemtyp Hydraulische Weiche in Anwendung Heizen
Beispiel: Regelungsart ,,Multi-Flow Adaptation®.
Durch Drehen des Bedienknopfs Regelungsart ,,Multi-Flow Adaptation” wahlen und durch
v Regelungsart Driicken bestétigen.
- S T fii vl Wenn die Auswahl bestdtigt ist, wird sie im Menii ,,Einstellungsassistent” angezeigt.

notwendigen
Volumenstrom zur

) Riicklauf-AT Versorgung der
hydraulischen Weiche

— aus Messwerten der
L ) Multi-Flow Adaptation zugeordneten
‘ ‘ Sekundarpumpen.

» Volumenstrom Q-c

Fig. 55: Beispiel Regelungsart ,,Multi-Flow
Adaptation”
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Es miissen weitere Einstellungen vorgenommen werden.

\ fed Regelbetrieb einstellen

Regelungsart iber
Einstellungsassistent nrenimer)
Systemtyp auswahlen.
Aktuell: Hydraulische Weiche - Mult..
Alle Regelungsarten
he

stehen hier zusaitzlich zur
direkten Auswahl bereit.

Korrekturfaktor Zubringerpumpe
Aktuell: 50 %

Auswahl Sekundérpumpen
Anzahl Sekundarpumpen: 0

Multi-Flow Adaptation Ubersicht
Anzahit Strangpumpen: 0

Fig. 56: Regelbetrieb einstellen

Sekunddrpumpen, die hinter der hydraulischen Weiche versorgt werden miissen, auswahlen

\{) Regelbetrieb einstellen und mit Wilo Net verbinden.
' ; SRRy o
Einstellungsassistent Sekuncarpumpen, i
Aktuell: Hydraulische Weiche - Multi... Volumenstroms in Multi-
T HINWEIS
Korrekturfaktor Zubringerpumpe
Aktuell: 50 %

Eine Doppelpumpe als Primdarpumpe oder Doppelpumpen als Sekundar-

pumpen im Verbund des Multi-Flow Adaptation miissen zundchst als sol-
- Flow Adaptaton Obersien che konfiguriert werden. Erst danach alle Einstellungen zu Multi-Flow Ad-
Anzahi Strangpumpen 0 aptation vornehmen.

Erfolgen nachtrigliche Anderungen der Doppelpumpenkonfigurationen,

missen im Anschluss die Einstellungen zu Multi-Flow Adaptation gepriift

und gegebenenfalls korrigiert werden.

Fig. 57: Einstellungsassistent - Auswahl Se-

kundarpumpen
Durch Drehen des Bedienknopfs ,,Auswahl Sekunddarpumpen® wahlen und durch Driicken be-
statigen.
Aus den (iber Wilo Net erkannten Pumpen muss jede Partnerpumpe als Sekunddrpumpe aus-
gewahlt werden.
Durch Drehen des Bedienknopfs die Partnerpumpe auswéahlen und durch Driicken bestatigen.
/" MFA Strangpumpen Auswahl Durch das Driicken erscheint der weille Haken an der ausgewdhlten Pumpe.
— s P s Die Sekundarpumpe signalisiert ihrerseits im Display, dass sie ausgewahlt wurde.
RIS ok In gleicher Weise werden alle weiteren Sekundarpumpen ausgewdhlt. AnschlieBend durch
" Driicken der Zuriick-Taste zum Menii ,Regelbetrieb einstellen” zuriickkehren.
Wenn Sekunddrpumpen in einem Kreis mit einem Mischer verbaut sind, kann der Mischvolu-
menstrom beriicksichtigt werden. Dazu die Zusatz-Regelungsfunktion Multi-Flow Adaptati-
on Mischer auswahlen und aktivieren.

Fig. 58: Auswahl der Sekunddrpumpen zu
Multi-Flow Adaptation

Um die Funktion nutzen zu kdnnen, miissen an der Zubringerpumpe die Temperaturen er-

\o Regelbetrich cinstellen fasst werden:
Volumenstrom Offset bt + Im Sekundérvorlauf (T1) nach der hydraulischen Weiche
pwet0omn m « Im Primarvorlauf (T2) vor der hydraulischen Weiche

Multi-Flow Adaptation Mischer... e aeportessing . . .
Akl Ausgeschalet Terosatratn Votast Dazu Temperaturfiihler an den Analogeingdngen Al3 und Al4 anschlieflen.
sekundar (T1) und

Vortauf primar (T2)

Ersatzwert Volumenstrombedarf
Aktuell: Max. Volumenstrombedarf

aimitiin @ HINWEIS

—— Um den Mischvolumenstrom ermitteln zu kdnnen, muss an den Sekundar-
pumpen mit Mischer zwingend die Funktion Warmemengenerfassung mit
Fig. 59: Regelbetrieb einstellen: Multi-Flow angeschlossenem Temperaturfiihler im Sekundirvorlauf und Sekundar-
Adaptation Mischer riicklauf aktiviert sein.
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4 Multi-Flow Adaptation Mischer

Multi-Flow Adaptation
beriicksichtigt 3-Wege-
Mischer bei
Strangpumpen. Dafiir
muss bel betroffenen
Strangpumpen die
Warmemengenerfassung
aktiviert sein

Ausgeschaltet

Eingeschaltet 77

Fig. 60: Multi-Flow Adaptation Mischer

\ & ) Regelbetrieb cinstellen

Einstellung des Sensors 1
fir Regelungen, die.

Multi-Flow Adaptation Mischer...
‘einen Temperatursensor

Aktuell: Eingeschaltet

Ersatzwert Volumenstrombedarf
Aktuell: Max. Volumenstrombedarf

Temperaturfiihler T1
Filhlereingang: Analogeingang 3

Tempeaturfiihler T2
Fiihlereingang: Analogeingang 4

Fig. 61: Multi-Flow Adaptation Mischer: Tem-
peraturfiihler

\ £+ ..) Ist-Temperaturwert T1 Quelle

Durch Drehen des Bedienknopfs ,Eingeschaltet” auswdhlen und durch Driicken bestétigen.

AnschlieBend miissen die Temperaturfiihler an der Zubringerpumpe an den Analogeingdngen
AlI3 und Al4 konfiguriert werden. Dazu im Mentii ,Regelbetrieb einstellen” den Temperatur-
fihler T1 fiir die Temperatur des Sekundarvorlaufs auswahlen.

Der Analogeingang Al3 wird dadurch automatisch auf den Signaltyp PT1000 konfiguriert und
als Ist-Temperaturwert T1 verwendet.
Mit dem Temperaturfiihler T2 an Analogeingang Al4 genauso vorgehen.

Fihlerquelle auswahien,
die den Istwert fir die
aktuelle Regelungsart
bereitstell

Fiihlerquelle auswéhlen
Aktuel: Analogeingang 3

Ubersicht Fiihlereingang
Nutzungsart, Signaltyp, Funktion

Fiihlereingang einstellen
Nutzungsart: Temperaturfiihler

Temperatur-Korrektur
Axtuell: 0,0 K

Fig. 62: Ist-Temperaturwert T1 Quelle

11.6 Einstellungsmenii - Handbedie-

nung

®

HINWEIS

Nur die Analogeingdnge Al3 und Al4 der Stratos GIGA2.0 kdnnen den Si-
gnaltyp PT1000 verarbeiten.

Nach diesen Einstellungen ist Multi-Flow Adaptation mit der Zusatz-Regelungsfunktion
~Multi-Flow Adaptation Mischer* aktiviert.

Alle Regelungsarten, die liber den Einstellungsassistenten ausgewahlt werden, kdnnen mit
den Funktionen der Handbedienung AUS, MIN, MAX, MANUELL {ibersteuert werden.

GEFAHR

Pumpe kann trotz der Funktion AUS anlaufen

Die AUS-Funktion ist keine Sicherheitsfunktion und ersetzt kein Span-

nungsfreischalten fiir Wartungsarbeiten. Funktionen wie z. B. Pumpen-
Kick kdnnen die Pumpe trotz eingestellter Funktion AUS anlaufen lassen.
+ Pumpe vor allen Arbeiten immer stromlos schalten!

Funktionen der Handbedienung lassen sich im Menli ﬁ,,EinsteIIungen“ — ,Handbedie-

nung*

~Handbedienung (AUS, MIN, MAX, MANUELL)“ auswihlen:

Regelbetrieb
AUS

MIN

MAX

Pumpe arbeitet gemal der eingestellten Regelung.

Pumpe wird ausgeschaltet. Pumpe lduft nicht.
Alle anderen eingestellten Regelungen werden iibersteuert.

Pumpe wird auf minimale Leistung eingestellt.
Alle anderen eingestellten Regelungen werden iibersteuert.

Pumpe wird auf maximale Leistung eingestellt.
Alle anderen eingestellten Regelungen werden libersteuert.
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Doppelpumpenbetrieb

Doppelpumpen-Management

R

MANUELL Pumpe arbeitet gemaf der Regelung, die fiir die Funktion
,MANUELL" eingestellt ist.

Tab. 29: Funktionen der Handbedienung

Die Funktionen der Handbedienung AUS, MAX, MIN, MANUELL entsprechen in ihrer Wirkung
den Funktionen Extern AUS, Extern MAX, Extern MIN und Extern MANUELL.

Extern AUS, Extern MAX, Extern MIN und Extern MANUELL kdnnen {iber die Digitaleingdnge
oder Uiber ein Bus-System ausgeldst werden.

Prioritdten
R
1 AUS, Extern AUS (Binireingang), Extern AUS (Bus-System)
2 MAX, Extern MAX (Bindreingang), Extern MAX (Bus-System)
3 MIN, Extern MIN (Binireingang), Extern MIN (Bus-System)
4 MANUELL, Extern MANUELL (Binireingang)

Tab. 30: Prioritaten

* Prioritdt 1 = hochste Prioritat

@ HINWEIS
Die Funktion ,,MANUELL" ersetzt alle Funktionen einschlieBlich derer, die
Uber ein Bus-System angesteuert werden.
Wenn eine Giberwachte Buskommunikation ausfallt, wird die tber die
Funktion ,MANUELL" eingestellte Regelungsart aktiviert (Bus Command
Timer).

Einstellbare Regelungsarten fiir die Funktion MANUELL:

Regelungsart

MANUELL - Differenzdruck Ap-v
MANUELL - Differenzdruck Ap-c
MANUELL - Volumenstrom Q-const.
MANUELL - Drehzahl n-const.

Tab. 31: Regelungsarten Funktion MANUELL

Alle Stratos GIGA2.0 Pumpen sind mit einem integrierten Doppelpumpen-Management
ausgeristet.

Im Menii ,,Doppelpumpenbetrieb* kann eine Doppelpumpenverbindung hergestellt oder
getrennt werden. Auch die Doppelpumpenfunktion kann hier eingestellt werden.

Das Doppelpumpen-Management weist folgende Funktionen auf:

+ Haupt-/Reservebetrieb:
Jede der beiden Pumpen erbringt die Auslegungsforderleistung. Die andere Pumpe steht
fir den Storfall bereit oder lduft nach Pumpentausch.
Es lduft immer nur eine Pumpe (Werkseinstellung).
Der Haupt-/Reservebetrieb ist auch bei zwei typgleichen Einzelpumpen in einer Doppel-
pumpeninstallation im Hosenrohr voll aktiv.

+ Wirkungsgradoptimierter Spitzenlastbetrieb (Additionsbetrieb):
Im Spitzenlastbetrieb (Additionsbetrieb) wird die hydraulische Leistung von beiden
Pumpen gemeinsam erbracht.
Im Teillastbereich wird die hydraulische Leistung zundchst von nur einer der beiden
Pumpen erbracht.
Wenn die Summe der elektrischen Leistungsaufnahmen P1 beider Pumpen im Teillast-
bereich geringer ist als die Leistungsaufnahme P1 einer Pumpe, dann wird die zweite
Pumpe wirkungsgradoptimiert zugeschaltet.
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Diese Betriebsweise optimiert gegeniiber dem konventionellen Spitzenlastbetrieb (aus-
schlieBlich lastabhidngige Zu- und Abschaltung) die Effizienz des Betriebs.

Wenn nur eine Pumpe zur Verfligung steht, tibernimmt die verbleibende Pumpe die Ver-
sorgung. Dabei ist die mdgliche Spitzenlast durch die Leistung der einzelnen Pumpe be-
schrankt. Der Additionsbetrieb ist auch mit zwei typgleichen Einzelpumpen im Doppel-
pumpenbetrieb im Hosenrohr méglich.

» Pumpentausch:
Fiir eine gleichmadBige Nutzung beider Pumpen bei einseitigem Betrieb erfolgt ein regel-
maRiger automatischer Wechsel der betriebenen Pumpe. Wenn nur eine Pumpe (Haupt-/
Reserve-, Spitzenlast- oder Absenkbetrieb) lduft, erfolgt spatestens nach 24 h effekti-
ver Laufzeit ein Tausch der betriebenen Pumpe. Zum Zeitpunkt des Tausches laufen bei-
de Pumpen, sodass der Betrieb nicht aussetzt. Ein Tausch der betriebenen Pumpe kann
im Minimum jede 1 h erfolgen und kann in Abstufungen bis maximal 36 h eingestellt
werden.

@ HINWEIS
Die verbleibende Zeit bis zum nachsten Pumpentausch wird liber einen
Timer erfasst.
Bei Netzunterbrechung stoppt der Timer. Nach Wiedereinschalten der
Netzspannung lduft die verbleibende Zeit bis zum nachsten Pumpen-
tausch weiter.
Die Zdhlung beginnt nicht wieder von vorne!

« SSM/ESM (Sammelstormeldung/Einzelstrmeldung):

— Die SSM-Funktion muss bevorzugt an die Hauptpumpe angeschlossen werden. Der
SSM-Kontakt kann wie folgt konfiguriert werden:
Der Kontakt reagiert entweder nur bei einem Fehler oder bei einem Fehler und einer
Warnung.
Werkseinstellung: SSM reagiert nur bei einem Fehler.
Alternativ oder zusadtzlich kann die SSM-Funktion auch an der Reservepumpe akti-
viert werden. Beide Kontakte arbeiten parallel.

— ESM: Die ESM-Funktion der Doppelpumpe kann an jedem Doppelpumpenkopf wie
folgt konfiguriert werden: Die ESM-Funktion am SSM-Kontakt signalisiert nur St6-
rungen der jeweiligen Pumpe (Einzelstérmeldung). Um alle Stérungen beider Pumpen
zu erfassen, miissen beide Kontakte belegt werden.

« SBM/EBM (Sammelbetriebsmeldung/Einzelbetriebsmeldung):

— Der SBM-Kontakt kann beliebig an einer der beiden Pumpen belegt werden. Folgen-
de Konfiguration ist moglich:

Der Kontakt wird aktiviert, wenn der Motor in Betrieb ist, Spannungsversorgung vor-
handen ist oder keine Stérung anliegt.

Werkseinstellung: betriebsbereit. Beide Kontakte signalisieren den Betriebszustand
der Doppelpumpe parallel (Sammelbetriebsmeldung).

— EBM: Die EBM-Funktion der Doppelpumpe kann wie folgt konfiguriert werden:
Die SBM-Kontakte signalisieren nur Betriebsmeldungen der jeweiligen Pumpe (Ein-
zelbetriebsmeldung). Um alle Betriebsmeldungen beider Pumpen zu erfassen, miissen
beide Kontakte belegt werden.

- Kommunikation zwischen den Pumpen:
Bei einer Doppelpumpe ist die Kommunikation ab Werk voreingestellt.
Bei Schaltung zweier typgleicher Einzelpumpen zu einer Doppelpumpe muss Wilo Net
mit einem Kabel zwischen den Pumpen installiert werden.
AnschlieRend im Menl unter ,,Einstellungen/Externe Schnittstellen/Einstellung Wilo
Net* die Terminierung sowie die Wilo Net Adresse einstellen. Danach im Menii ,Einstel-
lungen® Untermenti ,Doppelpumpenbetrieb” die Einstellungen ,,Doppelpumpe verbin-
den* vornehmen.

@ HINWEIS
Fir die Installation zweier Einzelpumpen zu einer Doppelpumpe siehe
Kapitel ,,Doppelpumpeninstallation/Hosenrohrinstallation [ 34], ,Elek-
trischer Anschluss* [ 35] und ,Anwendung und Funktion der Wilo Net
Schnittstelle* [» 93].
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12.2 Doppelpumpenverhalten Die Regelung beider Pumpen geht von der Hauptpumpe aus, an der der Differenzdruckge-
ber angeschlossen ist.

Bei Ausfall/Storung/Kommunikationsunterbrechung iibernimmt die Hauptpumpe allein
den vollstandigen Betrieb. Die Hauptpumpe lduft als Einzelpumpe nach dem eingestellten
Betriebsmodus der Doppelpumpe.

Die Reservepumpe, die in den Regelungsarten (Dynamic Adapt plus, Ap-v, Ap-c, Tempera-
turregelung, Multi-Flow Adaptation und Q-const.) keine Daten von einem Sensor (Diffe-
renzdruckgeber, Temperatursensor oder Wilo Net) bekommt, liuft in folgenden Fillen mit
einer einstellbaren konstanten Notbetriebsdrehzahl:

- Die Hauptpumpe, an der der Differenzdruckgeber angeschlossen ist, féllt aus.
- Die Kommunikation zwischen Haupt- und Reservepumpe ist unterbrochen.

Die Reservepumpe startet direkt nach Erkennen eines aufgetretenen Fehlers.

Bei Regelungsart n-const. gibt es keinen einstellbaren Notbetrieb. Die Reservepumpe lduft
in dem Fall sowohl beim Haupt-/Reservebetrieb als auch im Additionsbetrieb mit der letz-
ten bekannten Drehzahl.

123 Einstellungsmenii - Doppelpum-

penbetrieb
Im Menii ,,Doppelpumpenbetrieb” kann sowohl eine Doppelpumpenverbindung hergestellt
\g Einstellungen oder getrennt werden, als auch die Doppelpumpenfunktion eingestellt werden.
Regelbetrieb einstellen .. ﬁ .
Einstellungsassistent, Sollwerte, Opti. 4 Im Menu Emstellungen
Handbedi i a
oo e R 1. Doppelpumpenbetrieb wahlen.
Doppelpumpenbetrieb » Menii ,,Doppelpumpenfunktion“

Doppelpumpe einstellen

Wenn eine Doppelpumpenverbindung hergestellt ist, kann im Menii ,Doppelpumpenfunkti-
3

Analog, Digital, SSM, SBM .. on“ zwischen

+ Haupt-/Reservebetrieb und
Fig. 63: Menli Doppelpumpenbetrieb - Wirkungsgradoptimierter Spitzenlastbetrieb (Additionsbetrieb)
umgeschaltet werden.

Externe Schnittstellen

@ HINWEIS
Beim Umschalten zwischen Haupt-/Reservebetrieb und Additionsbetrieb
werden verschiedene Parameter der Pumpe grundlegend gedndert. Die
Pumpe wird danach automatisch neu gestartet.

Menii ,,Pumpentausch-Intervall*

Wenn eine Doppelpumpenverbindung hergestellt ist, kann im Menu ,,Pumpentausch-Inter-
vall“ das Zeitintervall des Pumpentauschs eingestellt werden. Zeitintervall: zwischen 1 h und
36 h, Werkseinstellung: 24 h.

Uber den Meniipunkt ,Manueller Pumpentausch® kann ein sofortiger Pumpentausch ausge-
|6st werden. Der manuelle Pumpentausch kann, unabhdngig der Konfiguration der zeitba-
sierten Pumpentauschfunktion, immer ausgefiihrt werden.

Menii ,,Doppelpumpe verbinden*

Wenn noch keine Doppelpumpenverbindung hergestellt ist, im Meni Q,,Einstellungen“

1. ,Doppelpumpenbetrieb”
2. ,Doppelpumpe verbinden“ wahlen.

@ HINWEIS
Die Pumpe, von der aus die Doppelpumpenverbindung gestartet wird, ist
die Hauptpumpe. Als Hauptpumpe immer die Pumpe wahlen, an der der
Differenzdruckgeber angeschlossen ist.

Wenn die Wilo Net Verbindung hergestellt ist (siehe Kapitel ,Wilo Net [P 93]“), erscheint
unter ,,Doppelpumpe verbinden® eine Liste erreichbarer und passender Doppelpumpenpart-
ner.

Passende Doppelpumpenpartner sind Pumpen gleichen Typs.
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Wenn der Doppelpumpenpartner ausgewdhlt ist, schaltet sich das Display dieses Doppel-
pumpenpartners ein (Fokus-Modus). Zusitzlich blinkt die blaue LED, um die Pumpe zu iden-
tifizieren.

@ HINWEIS
Bei Aktivierung der Doppelpumpenverbindung werden verschiedene Para-
meter der Pumpe grundlegend gedndert. Die Pumpe wird danach automa-
tisch neu gestartet.

@ HINWEIS
Wenn ein Fehler in der Doppelpumpenverbindung vorliegt, muss die Part-
neradresse erneut konfiguriert werden! Partneradressen vorher immer
tiberpriifen!

Menii ,,Doppelpumpe trennen”

Wenn eine Doppelpumpenfunktion hergestellt ist, kann sie auch wieder getrennt werden. Im
Menii ,,Doppelpumpe trennen* wahlen.

@ HINWEIS
Wenn die Doppelpumpenfunktion getrennt wird, werden verschiedene Pa-
rameter der Pumpe grundlegend gedndert. Die Pumpe wird danach auto-
matisch neu gestartet.

Menii ,,Variante DP-Gehduse*

Die Auswahl an welcher Hydraulikposition ein Motorkopf montiert ist, findet unabhdngig von
einer Doppelpumpenverbindung statt.

Im Menii ,,Variante DP-Gehause* steht folgende Auswahl zu Verfligung:
» Einzelpumpen-Hydraulik

« Doppelpumpen-Hydraulik | (links in Flussrichtung)

- Doppelpumpen-Hydraulik Il (rechts in Flussrichtung)

Bei bestehender Doppelpumpenverbindung nimmt der zweite Motorkopf automatisch die
komplementare Einstellung an.

« Wenn im Mendti die Variante ,,Doppelpumpen-Hydraulik I“ ausgewdhlt wird, stellt sich der
andere Motorkopf automatisch auf ,,Doppelpumpen-Hydraulik I1“ ein.

= Wennim Menlii die Variante ,.Einzelpumpen-Hydraulik” ausgewdhlt wird, stellt sich der
andere Motorkopf ebenfalls automatisch auf , Einzelpumpen-Hydraulik“ ein.

@ HINWEIS
Die Konfiguration der Hydraulik muss vor der Herstellung der Doppelpum-
penverbindung durchgefiihrt werden. Bei werkseitig ausgelieferten Dop-
pelpumpen ist die Hydraulikposition vorkonfiguriert.
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12.4 Anzeige beim Doppelpumpenbe-

trieb

(} Heizksrper - Dynamic Adapt plus

e
SL
0
@ | @ Haupt-/ Reservebetrieb
© |

Betriebspunkt:
SL

Q= 00 mh
H=  00m

sswerte:

222F

308W
232,1 kWh

Fig. 64: Homescreen de Doppelpumpenpart-
ners ohne montierten Differenzdrucksensor

78

Jeder Doppelpumpenpartner hat ein eigenes graphisches Display, auf dem die Werte und
Einstellungen angezeigt werden.

Auf dem Display der Hauptpumpe mit montiertem Differenzdrucksensor ist der Homescreen
wie bei einer Einzelpumpe sichtbar.

Auf dem Display der Partnerpumpe ohne montierten Differenzdrucksensor ist im Sollwert-
Anzeigefeld das Merkmal SL dargestellt.

@ HINWEIS
Die angezeigten Istwerte, die auf dem Display des Pumpenantriebs — der
nicht in Betrieb ist- angezeigt werden, entsprechen 1:1 den Werten des
aktiven Antriebs.

@ HINWEIS
Wenn eine Doppelpumpenverbindung aufgebaut ist, sind Eingaben auf
dem graphischen Display des Pumpenpartners nicht méglich. Erkennbar
durch ein Schlosssymbol am ,Hauptmeniisymbol“.

Symbol von Haupt- und Partnerpumpe

Im Homescreen wird dargestellt, welche Pumpe die Hauptpumpe ist und welche die Partner-
pumpe:

« Hauptpumpe mit montiertem Differenzdrucksensor: Homescreen wie bei Einzelpumpe

= Partnerpumpe ohne montierten Differenzdrucksensor: Symbol SL im Sollwert-Anzeigefeld

Im Bereich , Aktive Einfliisse” sind im Doppelpumpenbetrieb zwei Pumpensymbole darge-
stellt. Sie haben folgende Bedeutung:

Fall 1 - Haupt-/Reservebetrieb: Nur Hauptpumpe lauft.

Anzeige im Display der Hauptpumpe Anzeige im Display der Partnerpumpe
@® B O@&®

Fall 2 - Haupt-/Reservebetrieb: Nur Partnerpumpe liuft.
Anzeige im Display der Hauptpumpe Anzeige im Display der Partnerpumpe
@ @0

Fall 3 - Additionsbetrieb: Nur Hauptpumpe lauft.
Anzeige im Display der Hauptpumpe Anzeige im Display der Partnerpumpe
@®+B O+@®

Fall 4 - Additionsbetrieb: Nur Partnerpumpe lauft.
Anzeige im Display der Hauptpumpe Anzeige im Display der Partnerpumpe
O+@® @®+0

Fall 5 - Additionsbetrieb: Nur Hauptpumpe und Partnerpumpe laufen.
Anzeige im Display der Hauptpumpe Anzeige im Display der Partnerpumpe
®+® ORO

Fall 6 - Haupt-/Reservebetrieb oder Additionsbetrieb: Keine Pumpe lauft.
Anzeige im Display der Hauptpumpe Anzeige im Display der Partnerpumpe
AR o+0

Aktive Einfliisse des Pumpenstatus auf die Darstellung im Homescreen bei Doppelpum-
pen

Die aktiven Einfllisse sind von hdochster zu niedrigster Prioritdt aufgelistet.
Die dargestellten Symbole der zwei Pumpen im Doppelpumpenbetrieb bedeuten:

= Das linke Symbol stellt die Pumpe dar, auf die geschaut wird.
» Dasrechte Symbol stellt die Partnerpumpe dar.
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Kommunikationsschnittstellen:
Einstellung und Funktion

Bezeichnung

Haupt-/Reservebetrieb:
Fehler an der Partnerpumpe AUS

Dargestell- | Beschreibung
te Symbole

O IA

Doppelpumpe ist im Haupt-/Reservebe-
trieb eingestellt.

Dieser Pumpenkopf ist inaktiv aufgrund
von:

« Regelbetrieb
= Fehler am Pumpenpartner.

Haupt-/Reservebetrieb:
Fehler an der Partnerpumpe

Doppelpumpe ist im Haupt-/Reservebe-
trieb eingestellt.

Dieser Pumpenkopf ist aktiv aufgrund
eines Fehlers am Pumpenpartner.

Haupt-/Reservebetrieb: AUS

A

Doppelpumpe ist im Haupt-/Reservebe-
trieb eingestellt.

Beide Pumpen sind im Regelbetrieb in-
aktiv.

Haupt-/Reservebetrieb: @® 0 Doppelpumpe ist im Haupt-/Reservebe-
Dieser Pumpenkopf ist aktiv trieb eingestellt.
Dieser Pumpenkopf ist im Regelbetrieb
aktiv.
Haupt-/Reservebetrieb: @ Doppelpumpe ist im Haupt-/Reservebe-
Partnerpumpe aktiv trieb eingestellt.
Der Pumpenpartner ist im Regelbetrieb
aktiv.
Additionsbetrieb: AUS ARA Doppelpumpe ist im Additionsbetrieb
eingestellt.
Beide Pumpen sind im Regelbetrieb in-
aktiv.
Additionsbetrieb: Parallelbetrieb @®+® Doppelpumpe ist im Additionsbetrieb
eingestellt.
Beide Pumpen sind parallel im Regelbe-
trieb aktiv.
Additionsbetrieb: Dieser Pumpen- @+ Doppelpumpe ist im Additionsbetrieb
kopf aktiv eingestellt.
Dieser Pumpenkopf ist im Regelbetrieb
aktiv. Der Pumpenpartner ist inaktiv.
Additionsbetrieb: Pumpenpartner O+® Doppelpumpe ist im Additionsbetrieb

aktiv

eingestellt.

Der Pumpenpartner ist im Regelbetrieb
aktiv.

Dieser Pumpenkopf ist inaktiv.

Im Fehlerfall am Pumpenpartner lduft
dieser Pumpenkopf.

Tab. 32: Aktive Einfliisse

Im Menii G,,Einstellungen“

1. ,Externe Schnittstellen“ wahlen.

Mogliche Auswahl:

Externe Schnittstelle

» Funktion SSM-Relais

» Funktion SBM-Relais

» Funktion Steuereingang (DI1)

» Funktion Steuereingang (DI2)

» Funktion Analogeingang (Al1)

» Funktion Analogeingang (Al2)
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80

Anwendung und Funktion SSM-
Relais

Externe Schnittstelle

» Funktion Analogeingang (Al3)

» Funktion Analogeingang (Al4)

» Einstellung Wilo Net

» Einstellung Bluetooth

Tab. 33: Auswahl ,Externe Schnittstellen®

Der Kontakt der Sammelstérmeldung (SSM, potentialfreier Wechsler) kann an eine Gebiu-
deautomation angeschlossen werden. Das SSM-Relais kann entweder nur bei Fehlern oder
bei Fehlern und Warnungen schalten. Das SSM-Relais kann als Offner- oder als SchlieRer-
kontakt verwendet werden.

» Wenn die Pumpe stromlos ist, ist der Kontakt NC geschlossen.
» Wenn eine Storung vorliegt, ist der Kontakt an NC ge6ffnet. Die Briicke zu NO ist ge-
schlossen.

Im Menu ﬁl,,EinsteIIungen“

1. ,Externe Schnittstellen®
2. ,Funktion SSM-Relais* wahlen.

Mdogliche Einstellungen:

Auswahlmoglichkeit Funktion SSM-Relais

Nur Fehler (Werkseinstellung) SSM-Relais zieht nur bei einem anliegenden Fehler
an. Fehler bedeutet: Die Pumpe lduft nicht.

Fehler und Warnungen SSM-Relais zieht bei einem anliegenden Fehler oder
einer Warnung an.

Tab. 34: Funktion SSM-Relais

Nach dem Bestatigen einer der Auswahlmdglichkeiten werden die SSM-Auslose-Verzoge-
rung und die SSM-Riicksetz-Verzdgerung eingegeben.

SSM-Ausldse-Verzégerung 0s..60s

SSM-Riicksetz-Verzogerung 0s..60s

Tab. 35: Auslose- und Riicksetzverzégerung

» Die Auslosung des SSM-Signals nach Auftritt eines Fehlers oder einer Warnung wird ver-
z0gert.

- Die Riicksetzung des SSM-Signals nach einer Fehler- oder Warnbehebung wird verzo-
gert.

Ausloseverzogerungen dienen dazu, Prozesse nicht durch sehr kurze Fehler- oder Warn-
meldungen zu beeinflussen.

Wenn ein Fehler oder eine Warnung vor Ablauf der eingestellten Zeit behoben wird, erfolgt
keine Meldung an SSM.

Eine eingestellte SSM-Ausloseverzogerung von 0 Sekunden meldet Fehler oder Warnungen
sofort.

Wenn eine Fehlermeldung oder Warnmeldung nur kurz eintritt (z. B. bei einem Wackelkon-
takt), verhindert die Riicksetzverzégerung ein Flattern des SSM-Signals.

@ HINWEIS
SSM-Auslose- und SSM-Riicksetzverzogerung sind werkseitig auf 5 Se-
kunden eingestellt.

SSM/ESM (Sammelstormeldung/Einzelstormeldung) bei Doppelpumpenbetrieb
» SSM: Die SSM-Funktion muss bevorzugt an die Hauptpumpe angeschlossen werden.
Der SSM-Kontakt kann wie folgt konfiguriert werden: der Kontakt reagiert entweder nur
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13.2

Anwendung und Funktion SBM-
Relais

bei einem Fehler oder bei einem Fehler und einer Warnung.

Werkseinstellung: SSM reagiert nur bei einem Fehler.

Alternativ oder zusdtzlich kann die SSM-Funktion auch an der Reservepumpe aktiviert
werden. Beide Kontakte arbeiten parallel.

= ESM: Die ESM-Funktion der Doppelpumpe kann an jedem Doppelpumpenkopf wie folgt
konfiguriert werden:
Die ESM-Funktion am SSM-Kontakt signalisiert nur Stérungen der jeweiligen Pumpe
(Einzelstérmeldung). Um alle Stérungen beider Pumpen zu erfassen, miissen in beiden
Antrieben die Kontakte belegt werden.

Der Kontakt der Sammelbetriebsmeldung (SBM, potentialfreier Wechsler) kann an eine Ge-
bdudeautomation angeschlossen werden. Der SBM-Kontakt signalisiert den Betriebszu-
stand der Pumpe.

- Der SBM-Kontakt kann beliebig an einer der beiden Pumpen belegt werden. Folgende
Konfiguration ist moglich:
Der Kontakt wird aktiviert, wenn der Motor in Betrieb ist, Spannungsversorgung vorhan-
denist (Netz-bereit) oder keine Stérung anliegt (betriebsbereit).
Werkseinstellung: betriebsbereit. Beide Kontakte signalisieren den Betriebszustand der
Doppelpumpe parallel (Sammelbetriebsmeldung).
In Abhdngigkeit der Konfiguration liegt der Kontakt auf NO oder NC.

Im Menii ﬁ,,EinsteIIungen“

1. ,Externe Schnittstellen®
2. ,Funktion SBM-Relais“ wahlen.

Mégliche Einstellungen:

Auswahlmoglichkeit Funktion SSM-Relais

Motor in Betrieb (Werksein- SBM-Relais zieht bei laufendem Motor an. Geschlos-
stellung) senes Relais: Die Pumpe fordert.
Netz bereit SBM-Relais zieht bei Spannungsversorgung an. Ge-

schlossenes Relais: Spannung vorhanden.

Betriebsbereit SBM-Relais zieht an, wenn keine Stérung anliegt.
Geschlossenes Relais: Pumpe kann férdern.

Tab. 36: Funktion SBM-Relais

@ HINWEIS
Wenn SBM auf ,,Motor in Betrieb“ eingestellt ist, schaltet das SBM-Relais
bei aktivem No-Flow Stop.
Wenn SBM auf ,betriebsbereit” eingestellt ist, schaltet das SBM-Relais
bei aktivem No-Flow Stop nicht.

Nach dem Bestadtigen einer der Auswahlmdglichkeiten werden die SBM-Auslose-Verzoge-
rung und die SBM-Riicksetz-Verzogerung eingegeben.

SBM-Auslose-Verzogerung 0s..60s

SBM-Riicksetz-Verzdgerung 0s..60s

Tab. 37: Auslse- und Riicksetzverzégerung

- Die Ausldsung des SBM-Signals nach Anderung eines Betriebszustands wird verzégert.
- Die Riicksetzung des SBM-Signals nach einer Anderung des Betriebszustands wird ver-
zOgert.

Ausldseverzégerungen dienen dazu, Prozesse nicht durch sehr kurze Anderungen des Be-
triebszustands zu beeinflussen.

Wenn eine Betriebszustandsanderung vor Ablauf der eingestellten Zeit zuriickgenommen
werden kann, wird die Anderung nicht an SBM gemeldet.

Eine eingestellte SBM-Ausloseverzégerung von 0 Sekunden meldet eine Betriebszustands-
anderung sofort.
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SSM-/SBM-Relais Zwangssteue-
rung

Anwendung und Funktion der digi-
talen Steuereingdnge DI1 und DI2

Wenn eine Betriebszustandsanderung nur kurz eintritt, verhindert die Riicksetzverzégerung
ein Flattern des SBM-Signals.

@ HINWEIS
SBM-Ausldse- und SBM-Riicksetzverzdgerung sind werkseitig auf 5 Se-
kunden eingestellt.

SBM/EBM (Sammelbetriebsmeldung/Einzelbetriebsmeldung) bei Doppelpumpenbetrieb

» SBM: Der SBM-Kontakt kann beliebig an einer der beiden Pumpen belegt werden. Beide
Kontakte signalisieren den Betriebszustand der Doppelpumpe parallel (Sammelbetriebs-
meldung).

» EBM: Die EBM-Funktion der Doppelpumpe kann konfiguriert werden, sodass die SBM-
Kontakte nur Betriebsmeldungen der jeweiligen Pumpe signalisieren (Einzelbetriebsmel-
dung). Um alle Betriebsmeldungen beider Pumpen zu erfassen, miissen beide Kontakte
belegt werden.

Eine SSM-/SBM-Relais Zwangssteuerung dient als Funktionstest des SSM-/SBM-Relais und
der elektrischen Anschliisse.

Im Menii . »Diagnose und Messwerte" nacheinander

1. ,Diagnose-Hilfen“
2. ,SSM-Relais Zwangssteuerung*“ oder ,,SBM-Relais Zwangssteuerung® wahlen.

Auswahlmdoglichkeiten:

SSM-/SBM-Relais Hilfetext

Zwangsteuerung

Normal SSM: Abhdngig von der SSM-Konfiguration beein-
flussen Fehler und Warnungen den SSM-Relais-
Schaltzustand.

SBM: Abhangig von der SBM-Konfiguration beein-
flusst der Zustand der Pumpe den SBM-Relais-
Schaltzustand.

Gezwungen aktiv SSM-/SBM-Relais Schaltzustand ist gezwungen AK-
TIV.

ACHTUNG:
SSM/SBM zeigt nicht den Pumpenstatus an!

Gezwungen inaktiv SSM-/SBM-Relais Schaltzustand ist gezwungen IN-
AKTIV.

ACHTUNG:
SSM/SBM zeigt nicht den Pumpenstatus an!

Tab. 38: Auswahlmédglichkeit SSM-/SBM-Relais Zwangssteuerung

Bei der Einstellung ,Gezwungen aktiv* ist das Relais dauerhaft aktiviert. Es wird ein Warn-/
Betriebshinweis (Leuchte) dauerhaft angezeigt/gemeldet.

Bei der Einstellung ,Gezwungen inaktiv*“ ist das Relais dauerhaft ohne Signal. Es kann keine
Bestitigung eines Warn-/Betriebshinweises erfolgen.

Uber externe potentialfreie Kontakte an den Digitaleingdngen DI1 und DI2 kann die Pumpe
gesteuert werden. Die Pumpe kann entweder

« ein- oder ausgeschaltet,

» auf maximale oder minimale Drehzahl gesteuert,

+ manuell in eine Betriebsart versetzt,

« gegen Verdnderungen von Einstellungen liber Bedienung oder Fernbedienung geschiitzt
oder

» zwischen Heizen und Kiihlen umgeschaltet werden.

Eine detaillierte Beschreibung der Funktionen AUS, MAX, MIN und MANUELL siehe Kapitel
+Einstellungsmenii - Handbedienung" [»> 73].
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die Partnerpumpe aus.
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Fig. 65: Auswdhlbare Modi fiir EXT. AUS bei
Doppelpumpen

Im Menui ﬁ,,EinsteIIungen“

1. ,Externe Schnittstellen”
2. ,Funktion Steuer-Eingang DI1* oder ,Funktion Steuer-Eingang DI2“ wahlen.

Mdogliche Einstellungen:

Auswahlmoglichkeit Funktion Steuer-Eingang DI1 oder DI2

Unbenutzt Der Steuereingang ist ohne Funktion.
Extern AUS Kontakt ge6ffnet: Pumpe ist ausgeschaltet.
Kontakt geschlossen: Pumpe ist eingeschaltet.

Extern MAX Kontakt ge6ffnet: Pumpe Iduft im an der Pumpe
eingestellten Betrieb.
Kontakt geschlossen: Pumpe lduft mit maximaler
Drehzahl.

Extern MIN Kontakt ge6ffnet: Pumpe Iduft im an der Pumpe
eingestellten Betrieb.
Kontakt geschlossen: Pumpe lduft mit minimaler
Drehzahl.

Extern MANUELL? Kontakt ge6ffnet: Pumpe Iduft im an der Pumpe
eingestellten
oder liber Buskommunikation angeforderten Betrieb.

Kontakt geschlossen: Pumpe ist auf MANUELL ein-
gestellt.

Extern Tastensperre? Kontakt gedffnet: Tastensperre deaktiviert.
Kontakt geschlossen: Tastensperre aktiviert.

Umschalten Heizen/Kiihlen® Kontakt geoffnet: ,,Heizen* aktiv.

Kontakt geschlossen: ,Kiihlen* aktiv.

Tab. 39: Funktion Steuer-Eingang DI1 oder DI2
YFunktion: Siehe Kapitel ,Einstellungsmenii - Handbedienung® [P 73].
JFunktion: Siehe Kapitel , Tastensperre Ein“ [P 96].

*Fiir die Wirksamkeit der Funktion Umschaltung Heizen/Kiihlen am Digitaleingang muss

1. im Meni ﬁ,,EinsteIIungen“, »Regelbetrieb einstellen®, ,Der Einstellungsassistent” die
Anwendung ,Heizen & Kiihlen* eingestellt und

“

2. im Meni ﬁ,,EinsteIIungen“, .Regelbetrieb einstellen”, ,Umschaltung Heizen/Kiihlen
die Option ,Bindreingang” als Umschaltkriterium gewahlt sein.

Verhalten bei EXT. AUS bei Doppelpumpen
Die Funktion EXT. AUS verhdlt sich immer wie folgt:

« EXT. AUS aktiv: Kontakt ist geéffnet, Pumpe wird gestoppt (Aus).

« EXT. AUS inaktiv: Kontakt ist geschlossen, Pumpe lduft im Regelbetrieb (An).

« Hauptpumpe: Doppelpumpenpartner mit angeschlossenem Differenzdrucksensor

= Partnerpumpe: Doppelpumpenpartner ohne angeschlossenem Differenzdrucksensor

Die Konfiguration der Steuer-Eingdnge hat bei EXT. AUS drei mdgliche einstellbare Modi, die
das Verhalten der beiden Doppelpumpenpartner beeinflussen kdnnen.

System-Modus

Der Steuereingang der Hauptpumpe ist mit einem Steuerkabel belegt und auf EXT. AUS kon-
figuriert.

Der Steuereingang an der Hauptpumpe schaltet beide Doppelpumpenpartner.

Der Steuereingang der Partnerpumpe wird ignoriert und hat unabhdngig von seiner Konfi-
guration keine Bedeutung. Fillt die Hauptpumpe aus oder wird die Doppelpumpenverbin-
dung getrennt, wird die Partnerpumpe auch gestoppt.
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Hauptpumpe Partnerpumpe
A E Displaytext Verhalten Displaytext
des Pum- bei aktiven des Pum- bei aktiven
penmotors | Einfliissen penmotors | Einfliissen
1 Aktiv Aus OFF Aktiv Aus OFF
Ubersteuern Ubersteuern
AUS (D11/2) AUS (D11/2)
2 Nicht ak-| An OK Normaler | Aktiv An OK Normaler
tiv Betrieb Betrieb
3 Aktiv Aus OFF Nicht Aus OFF
Ubersteuern | aktiv Ubersteuern
AUS (DI1/2) AUS (DI1/2)
4 Nicht ak-| An OK Normaler | Nicht An OK Normaler
tiv Betrieb aktiv Betrieb

Tab. 40: System-Modus

Einzel-Modus

Der Steuereingang der Hauptpumpe und der Steuerreingang der Partnerpumpe sind jeweils
mit einem Steuerkabel belegt und auf EXT. AUS konfiguriert. Jede der beiden Pumpen wird
einzeln durch seinen eigenen Steuereingang geschaltet. Fillt die Hauptpumpe aus oder
wird die Doppelpumpenverbindung getrennt, wird der Steuereingang der Partnerpumpe aus-
gewertet.
Alternativ kann an der Partnerpumpe statt eines eigenen Steuerkabels auch eine Kabelbriicke
gesetzt sein.

Hauptpumpe Partnerpumpe
Verhalten Displaytext Verhalten Displaytext
des Pum- bei aktiven des Pum- bei aktiven
penmotors | Einfliissen penmotors | Einfliissen
1 Aktiv Aus OFF Aktiv Aus OFF
Ubersteuern Ubersteuern
AUS (DI1/2) AUS (DI1/2)
2 Nicht ak-| An OK Normaler | Aktiv Aus OFF
tiv Betrieb Ubersteuern
AUS (D11/2)
3 Aktiv Aus OFF Nicht An OK Normaler
Ubersteuern | aktiv Betrieb
AUS (D11/2)
4 Nicht ak-| An OK Normaler | Nicht An OK Normaler
tiv Betrieb aktiv Betrieb

Tab. 41: Einzel-Modus

Kombi-Modus

Der Steuereingang der Hauptpumpe und der Steuerreingang der Partnerpumpe sind jeweils

mit einem Steuerkabel belegt und auf EXT. AUS konfiguriert. Der Steuereingang der Haupt-
pumpe schaltet beide Doppelpumpenpartner aus. Der Steuereingang der Partnerpumpe
schaltet nur die Partnerpumpe aus. Fillt die Hauptpumpe aus oder wird die Doppelpumpen-
verbindung getrennt, wird der Steuereingang der Partnerpumpe ausgewertet.
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Hauptpumpe Partnerpumpe
Verhalten Displaytext Verhalten Displaytext
des Pum- bei aktiven des Pum- bei aktiven
penmotors | Einfliissen penmotors | Einfliissen
1 Aktiv Aus OFF Aktiv Aus OFF
Ubersteuern Ubersteuern
AUS (DI1/2) AUS (DI1/2)
2 Nicht ak-| An OK Normaler | Aktiv Aus OFF
tiv Betrieb Ubersteuern
AUS (DI1/2)
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Hauptpumpe Partnerpumpe

Verhalten Displaytext . Verhalten Displaytext
des Pum- bei aktiven des Pum- bei aktiven
penmotors | Einfliissen penmotors | Einfliissen
3 Aktiv Aus OFF Nicht Aus OFF
Ubersteuern | aktiv Ubersteuern
AUS (D11/2) AUS (D11/2)
4 Nicht ak-| An OK Normaler | Nicht An OK Normaler
tiv Betrieb aktiv Betrieb

Tab. 42: Kombi-Modus

@ HINWEIS
Das Zu- oder Abschalten der Pumpe im reguldren Betrieb bevorzugt tiber
den Digitaleingang DI1oder DI2 mit EXT. AUS schalten als tiber die Netz-
spannung!

@ HINWEIS
Die 24 V DC-Spannungsversorgung steht erst zur Verfligung, wenn der
Analogeingang All ... Al4 auf eine Nutzungsart und einen Signaltyp konfi-
guriert worden ist oder wenn der Digitaleingang DI1 konfiguriert ist.

Priorititen Ubersteuerungsfunktion

1 AUS, Extern AUS (Bindreingang), Extern AUS (Bus-System)
2 MAX, Extern MAX (Binireingang), Extern MAX (Bus-System)
3 MIN, Extern MIN (Binireingang), Extern MIN (Bus-System)
4 MANUELL, Extern MANUELL (Binéreingang)

Tab. 43: Priorititen Ubersteuerungsfunktion

* Prioritat 1 = hochste Prioritat

Prioritdten Tastensperre

N

1 Tastensperre Digitaleingang aktiv
2 Tastensperre liber Meni und Tasten aktiv
3 Tastensperre nicht aktiv

Tab. 44: Prioritdten Tastensperre

* Prioritat 1 = hochste Prioritat

Priorititen Umschaltung Heizen/Kiihlen iiber Binireingang

1 Kiihlen

2 Heizen

Tab. 45: Prioritdten Umschaltung Heizen/Kiihlen iiber Bindreingang

* Prioritat 1 = hochste Prioritat
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13.5 Anwendung und Funktion der Ana-
logeingdnge All ... Al4

\ £} Einstellungen

Einstellungen 0-10 V, 4-
Regelbetrieb einstellen 20 mA, PT1000, Ext. AUS,

N Ext. MIN.
Einstellungsassistent, Sollwerte, Opti...

Handbedienung
Manuelle Ubersteuerung

Doppelpumpenbetrieb
Doppelpumpe einstellen

Externe Schnittstellen
Analog, Digtal, SSM, SBM ... 4

Fig. 66: Externe Schnittstellen

\ £} ..} Externe Schnittstellen

L Verwendeten Signaltyp

i i und di zugehdrigen
Funktion Analogeingang (AI1) und die 2o
Differenzdrucksensor, 2- 10V 4 Analogeingang
cinstolen.

Funktion Analogeingang (AI2)
Nicht konfiguriert, 0 - 10 V 4

Funktion Analogeingang (Al3)
Nicht konfiguriert, 0 -1 0 V

Funktion Analogeingang (Al4)
Nicht konfiguriert, 0 - 10 V

Fig. 67: Funktion Analogeingang

Nutzungsart auswahlen
Analogeingang (Al2)
Analogeingang als
Sollwertgeber nutzen,
2B fir Férderhohe
Nicht konfiguriert

» Sollwertgeber v
} Differenzdrucksensor
} Temperaturfiihler

» Externer Sensor

Fig. 68: Einstelldialog Sollwertgeber
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Analogeingdnge konnen zur Sollwert-Eingabe oder Istwert-Eingabe verwendet werden. Die
Zuordnung der Soll- und Istwert-Vorgaben ist dabei frei konfigurierbar.

Uber die Meniis ,Funktion Analogeingang Al1* ... ,Funktion Analogeingang Al4“ werden die
Nutzungsart (Sollwertgeber, Differenzdrucksensor, externer Sensor, ...), der Signaltyp
(0..10V,0..20mA, ..) und die entsprechenden Signal/Werte Zuordnungen eingestellt. Zu-
sdtzlich konnen Informationen zu den aktuellen Einstellungen abgefragt werden.

Je nach ausgewdhlter Regelungsart der Pumpe wird der Analogeingang fiir das erforderliche
Signal vordefiniert.

Im Menii a,,EinsteIIungen“ nacheinander

1. ,Externe Schnittstellen®
2. ,Funktion Analogeingang Al1“ ... ,Funktion Analogeingang Al2*“ wahlen.

@ HINWEIS
In der Werkseinstellung ist der Differenzdrucksensor der Stratos GIGA2.0-
I/-D auf 2 ... 10 V vorkonfiguriert.
Bei der Stratos GIGA2.0-1/-D ... R1 ist kein Analogeingang werkseitig kon-
figuriert.

Beispiel: Einstellen eines externen Sollwertgebers fiir Ap-v

Nach Auswabhl einer der Méglichkeiten ,,Funktion Analogeingang (Al1)“ ... ,Funktion Analog-
eingang (Al4)“, folgende Abfrage oder Einstellung wéhlen:

Einstellung Funktion Steuereingang All ... Al4

Ubersicht Analogeingang Ubersicht der Einstellungen dieses Analogeingangs,
zum Beispiel:

« Nutzungsart: Sollwertgeber
+ Signaltyp: 2...10V
Analogeingang einstellen. Einstellung der Nutzungsart, des Signaltyps und ent-
sprechender Signal/Werte Zuordnung
Tab. 46: Einstellung Analogeingang All ... Al4

In ,Ubersicht Analogeingang* kénnen Informationen zu den aktuellen Einstellungen abgeru-
fen werden.

In ,Analogeingang einstellen” werden die Nutzungsart, der Signaltyp und Signal/Werte Zu-
ordnungen festgelegt.

Nicht konfiguriert Dieser Analogeingang wird nicht benutzt. Keine Ein-
stellungen erforderlich

Sollwertgeber Analogeingang als Sollwertgeber nutzen.
Zum Beispiel fiir die Forderhdhe.

Differenzdrucksensor Analogeingang als Istwert-Eingang flr Differenz-
druckgeber nutzen.

Zum Beispiel fiir die Schlechtpunktregelung.

Temperaturfiihler Analogeingang als Istwert-Eingang fiir Temperatur-
flhler nutzen.

Zum Beispiel fiir die Regelungsart T-const.

Externer Sensor Analogeingang als Istwert-Eingang fiir PID-Regelung
nutzen.

Tab. 47: Nutzungsarten
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Folgende Sensorpositionen sind auswdhlbar:

SensorPosiion auswien »  Pumpenflansch: Differenzdruck-Messstellen befinden sich an den Bohrungen an den
Pumpenflanschen der Pumpe an der Druck- und Saugseite. Diese Sensorposition berilick-
sichtigt eine Flanschkorrektur.

P Hemhorioms Fesi » Normkonforme Position: Differenzdruck-Messstellen befinden sich in der Rohrleitung
vor und nach der Pumpe an der Druck- und Saugseite mit einem Abstand zur Pumpe. Die-
se Sensorposition beriicksichtigt keine Flanschkorrektur.

= Sonstige Position: Sie ist fiir die Schlechtpunktregelung an einem entfernten Punkt im
System vorgesehen. Ein zusatzlicher Differenzdrucksensor zur Ermittlung von Férderhdhe
und Volumenstrom der Pumpe kann an Pumpenflansch oder an normkonformer Position
angeschlossen werden. Diese Sensorposition beriicksichtigt keine Flanschkorrektur.

» Sonstige Position

Fig. 69: Sensor-Position auswdhlen

Je nach Nutzungsart stehen folgende Signaltypen zur Verfiigung:

Sollwertgeber «+0..10Vv,2..10V
+0..20mA, 4...20mA

Differenzdrucksensor «0..10Vv,2..10V
+0...20mA, 4...20mA

Temperaturfiihler « PT1000 (nur bei Al3 und Al4)

+0..10Vv,2...10V

+0..20mA, 4...20mA
Externer Sensor «0..10Vv,2..10V

+0...20mA, 4 ... 20 mA

Tab. 48: Signaltypen

Beispiel Sollwertgeber

Fir die Nutzungsart ,,Sollwertgeber” stehen folgende Signaltypen zur Auswahl:
Sollwertgeber-Signaltypen:

0... 10 V: Spannungsbereich von 0 ... 10 V zur Ubertragung von Sollwerten.

2...10 V: Spannungsbereich von 2 ... 10 V zur Ubertragung von Sollwerten. Bei einer Span-
nung unterhalb 2 V wird Kabelbruch erkannt.

0 ... 20 mA: Stromstirkenbereich von 0 ... 20 mA zur Ubertragung von Sollwerten.

4 ... 20 mA: Stromstirkenbereich von 4 ... 20 mA zur Ubertragung von Sollwerten. Bei einer
Stromstdrke unterhalb 4 mA wird Kabelbruch erkannt.

@ HINWEIS
Bei Kabelbrucherkennung stellt sich ein Ersatzsollwert ein.
Bei den Signaltypen ,,0 ... 10 V¥ und ,,0 ... 20 mA* kann optional eine Kabel-
brucherkennung mit parametrierbarer Schwelle aktiviert werden (siehe
Sollwertgeber Konfiguration).

Sollwertgeber-Konfiguration

@ HINWEIS
Wenn ein externes Signal am Analogeingang als Sollwertquelle verwendet
wird, muss der Sollwert an das analoge Signal gekoppelt werden.
Die Kopplung muss im Kontextmenti des Editors fiir den betreffenden
Sollwert vorgenommen werden.

24 V DC-Spannungsversorgung am Analogeingang
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e} Regelbetrieb einstellen

Einstellung des
Einstellungsassistent werts der

) Forderhohe H fir die
Aktuell: Heizkorper - Differenzdruck ...

Regelungsart Ap-v

Sollwert Férderhshe (Ap-v)
Aktuell: 6,0 m 4

No-Flow Stop
Aktuell: Ausgeschaltet

Q-Limit Max
Status: Ausgeschaltet

Fig. 70: Sollwerteditor

" Qu Sollwertquelle

Solwert kommt von
Analogeingang 1 Analogeingang (A12)

Analogeingang 2 v

Analogeingang 3

Analogeingang 4

@ HINWEIS
Erst wenn der Analogeingang All, Al2, Al3 oder Al4 auf eine Nutzungsart
und einen Signaltyp konfiguriert worden ist, steht die 24 V DC-Span-
nungsversorgung zur Verfligung.

Die Verwendung eines externen Signals am Analogeingang als Sollwertquelle erfordert die
Kopplung des Sollwerts an das analoge Signal:

Im Menui ﬁ,,EinsteIIungen“

1. ,Regelbetrieb einstellen” wahlen.
Der Sollwerteditor zeigt, abhdngig von der gewdhlten Regelungsart, den eingestellten
Sollwert (Sollwert Férderhdhe Ap-v, Sollwert Temperatur T-c, ...) an.

2. Sollwerteditor wahlen und durch Driicken des Bedienknopfs bestatigen.
3. Kontext-Taste driicken und ,Sollwert von externer Quelle* wahlen.

Auswahl moglicher Sollwertquellen:

@ HINWEIS
Wenn ein Analogeingang als Sollwertquelle ausgewdhlt, die Nutzungsart
aber zum Beispiel als ,Nicht konfiguriert” oder als Istwert-Eingang gewdhlt
wurde, zeigt die Pumpe eine Konfigurationswarnung an.
Der Ausweichwert wird als Sollwert angenommen.

Es muss entweder eine andere Quelle gewdhlt werden, oder die Quelle
muss als Sollwertquelle konfiguriert werden.

Fig. 71: Sollwertquelle

e} Regelbetrieb einstellen

Binden des Sollwerts an
Einstellungsassistent eine externe.
o ) Sollwertquelle und
Einstellung der
Sollwertquelle
vomehmen

Aktuell: Heizkorper - Differenzdruck ...

Sollwert Férderhshe (Ap-v)
Aktuell: 6,0 m

Externe Sollwertquelle
Analogeingang 2

Q-Limit Max
Status: Ausgeschaltet

Fig. 72: Externe Sollwertquelle
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@ HINWEIS

Nach Auswabhl einer der externen Quellen ist der Sollwert an diese externe
Quelle gekoppelt und kann im Sollwert-Editor oder im Homescreen nicht
mehr verstellt werden.
Diese Kopplung kann nur im Kontextmenii des Sollwert-Editors (wie zuvor
beschrieben) oder im Menii ,Externer Sollwertgeber” wieder aufgehoben
werden. Die Sollwertquelle muss dann wieder auf , Interner Sollwert* ein-
gestellt werden.

Die Kopplung zwischen externer Quelle und Sollwert wird sowohl im 0
Homescreen, als auch im Sollwerteditor blau gekennzeichnet. Die Status-
LED leuchtet ebenfalls blau.

Nach Auswahl einer der externen Quellen, steht das Meni ,Externe Sollwertquelle” zur Ver-
fligung, um die Parametrierung der externen Quelle vorzunehmen.
Dazu im Menii ﬁ,,EinsteIIungen“ Folgendes wahlen:

1. ,Regelbetrieb einstellen
2. ,Externe Sollwertquelle”

Mdogliche Auswahl:

Eingang fiir externen Sollwert einstellen

Sollwertquelle auswahlen
Sollwertquelle einstellen

Ersatzsollwert bei Kabelbruch

Tab. 49: Eingang fiir externen Sollwert einstellen
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va
[ Sollwertquelle

Sollwert kommt von
Analogeingang 1 Analogeingang (A12)

Analogeingang 2 v

Analogeingang 3

Analogeingang 4

Fig. 73: Sollwertquelle

{ Nutzungsart auswahlen
Analogeingang (Al2)
Analogeingang als

Sollwertgeber nutzen,
2.B. fiir Forderhohe

Nicht konfiguriert
» Differenzdrucksensor
» Temperaturfiihler

b Externer Sensor

Fig. 74: Einstelldialog

[ signaltyp Analogeingang (Al2)
Fiir Sollwertgeber

Analogeingang auf den
Signaltyp 0..10 V.
einstellen.

b 2-10V
b 0-20mA

) 4-20mA

Fig. 75: Signaltyp

[ Standardwerte benutzen
Analogeingang (Al2)

Die Signal/Werte
Zuordnung einstellen.

Vorgaben verwenden

» Benutzerdefinierte Ein... v

Fig. 76: Standardwerte benutzen

[ Optionale Kabelbrucherkennung
Analogeingang (Al2)

Die Signalstarke unter
dem eingestellten
Grenzwert wird als

Ausgeschaltet Kabelbruch interprefiert.

} Eingeschaltet v

Fig. 77: Optionale Kabelbrucherkennung

In ,Sollwertquelle” auswadhlen kann die Sollwertquelle gedndert werden.

Wenn ein Analogeingang als Quelle dient, muss die Sollwertquelle konfiguriert werden. Dazu
»Sollwertquelle einstellen” wahlen.

Eingang fiir externen Sollwert einstellen

Sollwertquelle auswahlen
Sollwertquelle einstellen

Ersatzsollwert bei Kabelbruch

Tab. 50: Eingang fiir externen Sollwert einstellen
Mdogliche Auswahl an einzustellenden Nutzungsarten:

Als Sollwertquelle ,,Sollwertgeber” wdhlen.

@ HINWEIS
Wenn im Menii ,Nutzungsart auswdhlen® schon eine andere Nutzungsart
als ,Nicht konfiguriert” eingestellt ist, tiberpriifen, ob der Analogeingang
schon fiir eine andere Nutzungsart verwendet wird.
Gegebenenfalls muss eine andere Quelle gewahlt werden.

Nach Auswahl der Nutzungsart den ,Signaltyp* auswdahlen:

Nach Auswahl des Signaltyps wird festgelegt, wie Standardwerte benutzt werden:

Mit ,,Vorgaben verwenden* werden festgelegte Standards fiir die Ubertragung des Signals
verwendet. AnschlieBend ist die Einstellung des Analogeingangs als Sollwertgeber beendet.

AUS: 1.0V
AN: 2,0V
Min: 3,0V
Max: 10,0V

Tab. 51: Standard Signalzuordnung

Mit der Auswahl ,,Benutzerdefinierte Einstellung”, miissen weitere Einstellungen vorgenom-
men werden:

Bei den Signaltypen ,,0... 10 V¥ und ,,0 ... 20 mA* kann optional eine Kabelbrucherkennung
mit parametrierbarer Schwelle aktiviert werden.

Wenn ,Ausgeschaltet” gewdhlt wird, erfolgt keine Kabelbrucherkennung.

Das Verhalten des Analogeingangs erfolgt gemdl der Schwellwerte der Signal-Standardzu-
ordnung.

Wenn ,Eingeschaltet” gewdhlt wird, erfolgt die Kabelbrucherkennung nur unterhalb eines
einzustellenden Grenzwerts.
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[ Optionale Kabelbrucherkennung
Analogeingang (Al2)

b Ausgeschaltet

Eingeschaltet v

Grenzwert

0,50 v

Fig. 78: Grenzwert Kabelbruch

Die Signalstarke unter

dem eingestellten
renzwert wird als

Kabelbruch interprefiert

[ EINIAUS durch Analogsignal
Analogeingang (A12)

Ausgeschaltet

Das analoge Signal

andert den Sollwert und
schaltet die Pumpe iber
einen Grenzwert EIN

oder AUS.

Fig. 79: Ein/Aus durch Analogsignal

[ Grenzwerte fiir EIN/AUS
Analogeingang (Al2)

Grenzwert AUS
1,00V
Grenzwert EIN

2,00 v

Das analoge Signal

andert den Sollwert und
schaltet die Pumpe iber
diese Grenzwerle EIN

oder AUS.

Fig. 80: Grenzwerte zur EIN/AUS-Steuerung

liber Analogsignale

—
/" Min-Signal/Wert Zuordnung
Analogeingang (Al2)

Signal Wert
3,00 V
Zugehériger Wert

0 |%

%
100-

0

123
Minimum-Punkt der
Sollwert-Kenniinie fir
Forderhohe fur Ap-v
festiegen.

Fig. 81: Min-Signal/Wert Zuordnung

/' Max-Signal/Wert Zuordnung
Analogeingang (Al2)

Signal Wert
10,00V
Zugehériger Wert

100 %

123

Maximum-Punkt der
Soliwert-Kenniinie fir
Forderhohe fur Ap-v
festiegen.

10

Fig. 82: Max-Signal/Wert Zuordnung
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Grenzwert flir Kabelbruch durch Drehen des Bedienknopfs festlegen und durch Driicken be-
statigen.
Im ndchsten Schritt wird festgelegt, ob

= das analoge Signal nur den Sollwert dndert
« die Pumpe zusdtzlich liber das analoge Signal ein- und ausgeschaltet wird.

Eine Sollwertanderung kann durch Analogsignale vorgenommen werden, ohne die Pumpe
durch die Signale ein- oder auszuschalten. In diesem Fall wird ,, Ausgeschaltet” gewahlt.

Ist die Funktion ,,Ein/Aus durch Analogsignal® eingeschaltet, miissen die Grenzwerte fiir das
Ein- und Ausschalten festgelegt werden.

AnschlieRend erfolgt die MIN-Signal/Wert Zuordnung und die MAX-Signal/Wert Zuordnung.

Fiir die Ubertragung von Analogsignalwerten auf Sollwerte wird nun die Ubertragungsrampe

definiert. Hierzu werden die minimalen und maximalen Stiitzpunkte der Kennlinie angegeben
und jeweils die dazugehdrigen Sollwerte erginzt (MIN-Signal/Wert Zuordnung und MAX-Si-

gnal/Wert Zuordnung).

Der Wert fiir das Min-Signal beschreibt den unteren Signalwert der Ubertragungsrampe beim
zugehorigen Wert 0 %. In diesem Beispiel liegt der untere Signalwert bei 3 V.

Der Wert fiir das Max-Signal beschreibt den oberen Signalwert der Ubertragungsrampe beim
zugehdrigen Wert 100 %. In diesem Beispiel liegt der obere Signalwert bei 10 V.

Wenn alle Signal/Wert Zuordnungen vorgenommen sind, ist die Einstellung der analogen
Sollwertquelle abgeschlossen.

Es 6ffnet sich ein Editor zur Einstellung des Ersatzsollwerts bei Kabelbruch oder bei falscher
Konfiguration des analogen Eingangs.
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{3  Eingang fiir externen Sollwert einstellen

Be Erkennung eines

Sollwertquelle auswéhlen Kabelbruchs an der

» extenen Sollwertquelle
wird dieser Ersatzvert

Aktuelle Quelle: Analogeingang 2
als Solwert verwendet

Sollwertquelle einstellen
Sollwertgeber: 4 - 20 mA

Ersatzsollwert bei Kabelbruch
Aktuell: 6,0 m 4

Fig. 83: Ersatzsollwert bei Kabelbruch

{  Nutzungsart auswahlen
Analogeingang (AI3)
Analogeingang als
Istwert Eingang fir
Temperaturfihler
Nicht konfiguriert nutzen, 2.8, fir
Temperatur T-c.

» Sollwertgeber

} Differenzdrucksensor

» Temperaturfiihler v

» Externer Sensor

Fig. 84: Einstelldialog Istwertgeber

Ersatzsollwert auswahlen. Dieser Sollwert wird beim Erkennen eines Kabelbruchs an der ex-
ternen Sollwertquelle verwendet.

Istwertgeber
Der Istwergeber liefert:

- Temperatursensorwerte fiir temperaturabhédngige Regelungsarten:
— konstante Temperatur
— Differenztemperatur
— Raumtemperatur
- Temperatursensorwerte fiir temperaturabhdngige Zusatzfunktionen:
— Wirme-/Kiltemengenerfassung
— Automatische Umschaltung Heizen/Kiihlen
- Differenzdrucksensorwerte fiir:
— Differenzdruckregelung mit Schlechtpunkt Istwert-Erfassung
= Benutzerdefinierte Sensorwerte fiir:
— PID-Regelung

Mdogliche Signaltypen bei Auswahl des Analogeingangs als Istwert-Eingang:
Istwertgeber-Signaltypen:
0... 10 V: Spannungsbereich von 0 ... 10 V zur Ubertragung von Messwerten.

2...10 V: Spannungsbereich von 2 ... 10 V zur Ubertragung von Messwerten. Bei einer Span-
nung unterhalb 2 V wird Kabelbruch erkannt.

0 ... 20 mA: Stromstirkenbereich von 0 ... 20 mA zur Ubertragung von Messwerten.

&4 ... 20 mA: Stromstirkenbereich von & ... 20 mA zur Ubertragung von Messwerten. Bei einer
Stromstdrke unter 4 mA wird Kabelbruch erkannt.

PT1000: Der Analogeingang wertet einen PT1000 Temperatursensor aus.

Istwertgeber-Konfiguration

@ HINWEIS
Die Auswahl des Analogeingangs als Anschluss fiir einen Sensor erfordert
die entsprechende Konfiguration des Analogeingangs.

Zuerst das Ubersichtsmenii 6ffnen, um die aktuelle Konfiguration und Nutzung des Analo-
geingangs zu sehen.

Dazu im Menii c},,Einstellungen“

1. ,Externe Schnittstellen®
2. ,Funktion Analogeingang Al1* ... ,Funktion Analogeingang Al4*
3. ,Ubersicht Analogeingang* wihlen.

Nutzungsart, Signaltyp und weitere eingestellte Werte zum ausgewahlten Analogeingang
werden angezeigt. Um Einstellungen vorzunehmen oder zu d@ndern:

Im Menti Q,,Einstellungen“

1. ,Externe Schnittstellen®

2. ,Funktion Analogeingang Al1“... ,Funktion Analogeingang Al4*
3. ,Analogeingang einstellen“ wahlen.

Zuerst Nutzungsart auswdhlen:

Als Sensoreingang eine der Nutzungsarten ,Differenzdrucksensor”, , Temperaturfiihler oder
~Externer Sensor* wahlen.

@ HINWEIS
Wenn im Menii ,Nutzungsart auswdhlen“ schon eine andere Nutzungsart
als ,Nicht konfiguriert” eingestellt ist, liberpriifen, ob der Analogeingang
schon fiir eine andere Nutzungsart verwendet wird.
Gegebenenfalls muss eine andere Quelle gewahlt werden.
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[ signaltyp Analogeingang (AI3)

Fiir Temperaturfiihler
Analogeingang auf den
Signaltyp 0...20 mA
einstellen.

) 0-10V

b 2-10V

b 4-20mA

Fig. 85: Signaltyp

—
/" Min-Signal/Wert Zuordnung
Analogeingang (A2)

Signal Wert 100
0,0 mA o

Zugehériger Wert 2586 20
Minimum-Punk der
Istwert-Kennlinie fr
-10,0 |°C Temperaturfihler
. festlegen.

Fig. 86: Min-Signal/Wert Zuordnung Istwert-
geber

{ Max-Signal/Wert Zuordnung
Analogeingang (AI2)

Signal Wert 100
20,0 mA 0
m

Zugehbriger Wert 746 20
Maximum-Punkt der
Istwert-Kennlinie i

120,0 | °C Temperaturfuhler

festlegen.

Fig. 87: Max-Signal/Wert Zuordnung Istwert-
geber

92

Nach Auswahl eines Istwertgebers, den ,Signaltyp” auswahlen:

Bei Auswahl des Signaltyps ,,PT1000“ sind alle Einstellungen fiir den Sensoreingang abge-
schlossen, alle anderen Signaltypen erfordern weitere Einstellungen.

Fiir die Ubertragung von Analogsignalwerten auf Istwerte wird die Ubertragungsrampe defi-
niert. Hierzu wird der minimale und maximale Stiitzpunkt der Kennlinie angegeben und je-
weils die dazugehérigen Istwerte ergénzt (MIN-Signal/Wert Zuordnung und MAX-Signal/
Wert Zuordnung).

@ HINWEIS
Ist der Analogeingang auf den Signaltyp PT1000 fiir einen Temperaturfiih-
ler konfiguriert, kann zur Kompensation des elektrischen Widerstands bei
einer Sensorkabellange von mehr als 3 m ein , Temperatur-Korrekturwert”
eingestellt werden.

Der Wert fiir das Min-Signal beschreibt den unteren Signalwert der Ubertragungsrampe beim
zugehdrigen Wert 0 %. Das entspricht in diesem Beispiel 0,0 mA fiir -10 °C.

Mit Eingabe des minimalen und maximalen Kennlinienstiitzpunkts ist die Eingabe abge-
schlossen.

Der Wert fiir das Max-Signal beschreibt den oberen Signalwert der Ubertragungsrampe beim
zugehdorigen Wert 100 %. Das entspricht in diesem Beispiel 20,0 mA fiir 120 °C.

@ HINWEIS
Wenn der Signaltyp PT1000 gewdhlt wurde, ist es moglich, einen Tempe-
raturkorrekturwert fiir die gemessene Temperatur einzustellen. Dadurch
kann der elektrische Widerstand eines langen Sensorkabels ausgeglichen
werden.

Im Meni Q,,Einstellungen“

1. ,Externe Schnittstellen®

2. ,Funktion Analogeingang Al1“... ,Funktion Analogeingang Al4*

3., Temperatur-Korrektur* wihlen und Korrekturwert (Offset) einstellen.

@ HINWEIS
Optional und zum besseren Verstdndnis der Funktion des angeschlossenen
Sensors kann die Position des Sensors angegeben werden.
Diese eingestellte Position hat keinen Einfluss auf die Funktion oder die
Verwendung des Sensors.

Im Menti Q,,Einstellungen“

1. ,Externe Schnittstellen®
2. ,Funktion Analogeingang Al1“... ,Funktion Analogeingang Al4*
3. ,Sensorposition auswdhlen* wahlen.

Folgende Positionen stehen zur Auswahl:

» Analogeingang 1
» Analogeingang 2
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13.6

Anwendung und Funktion der Wilo
Net-Schnittstelle

Analogeingang 3
Analogeingang &
GLT (Gebiudeleittechnik)
Vorlauf
Ricklauf
Primdrkreis 1
Primarkreis 2
Sekunddrkreis 1
Sekundarkreis 2
Speicher

Halle

Wilo Net ist ein Bus-System, mit dem bis zu 21 Wilo-Produkte (Teilnehmer) miteinander
kommunizieren kdnnen. Dabei zdhlt das Wilo-Smart Gateway als ein Teilnehmer.

Anwendung bei:

- Doppelpumpen, bestehend aus zwei Teilnehmern

+  Multi-Flow Adaptation (Zubringerpumpe verbunden mit Sekundirpumpen)

» Fernzugriff via Wilo-Smart Gateway

Bus-Topologie:

Die Bus-Topologie besteht aus mehreren Teilnehmern (Pumpen und Wilo-Smart Gateway),
die hintereinandergeschaltet sind. Die Teilnehmer sind liber eine gemeinsame Leitung mit-
einander verbunden.

An beiden Enden der Leitung muss der Bus terminiert werden. Dies wird bei den beiden du-
Beren Pumpen im Pumpenmentii vorgenommen. Alle anderen Teilnehmer diirfen keine akti-
vierte Terminierung haben.

Allen Bus-Teilnehmern muss eine individuelle Adresse (Wilo Net ID) zugewiesen werden.
Diese Adresse wird im Pumpenmeni der jeweiligen Pumpe eingestellt.

Um die Terminierung der Pumpen vorzunehmen:

Im Menii ﬁ,,EinsteIIungen“

1. ,Externe Schnittstellen®
2. ,Einstellung Wilo Net*
3. ,Wilo Net-Terminierung® wahlen.

Mdogliche Auswahl:

Wilo Net-Terminierung | Beschreibung

Eingeschaltet Abschlusswiderstand der Pumpe wird eingeschaltet.
Wenn die Pumpe am Ende der elektrischen Buslinie ange-
schlossen ist, muss ,Eingeschaltet” gewahlt werden.

Ausgeschaltet Abschlusswiderstand der Pumpe wird ausgeschaltet.
Wenn die Pumpe NICHT am Ende der elektrischen Buslinie an-
geschlossen ist, muss ,,Ausgeschaltet” gewdhlt werden.

Nachdem die Terminierung vorgenommen wurde, wird den Pumpen eine individuelle Wilo
Net-Adresse zugeordnet:

Im Menii ﬁ,,EinsteIIungen“

1. ,Externe Schnittstellen®
2. ,Einstellung Wilo Net*
3. ,Wilo Net-Adresse* wihlen und jeder Pumpe eine eigene Adresse (1 ... 21) zuordnen.

Beispiel Doppelpumpe:

«  Pumpenkopf links (1)
— Wilo Net-Terminierung: EIN
— Wilo Net-Adresse: 1

« Pumpenkopf rechts (1)
— Wilo Net-Terminierung: EIN
— Wilo Net-Adresse: 2

Beispiel Multi-Flow Adaptation mit vier Pumpen:
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13.7 Einstellung der Bluetooth-Schnitt-
stelle Wilo-Smart Connect Modul
BT

\ £} -Externe Schnittstellen

Funktion Analogeingang (AI3)
Nicht konfiguriert, 0-10 V/

Funktion Amalogeingang (Al4)
Nicht konfiguriert, 0-10 V/

Einstellung Wilo Net
1D0, Termination: Ausgeschaltet

Einstellung Bluetooth
Wilo Connect Modul gesteckt

Fig. 88: Einstellung Bluetooth-Schnittstelle

94

e Pumpe primar
— Wilo Net-Terminierung: EIN
— Wilo Net-Adresse: 1

» Pumpe sekundar 1:
— Wilo Net-Terminierung: AUS
— Wilo Net-Adresse: 2

e Pumpe sekundar 2:
— Wilo Net-Terminierung: AUS
— Wilo Net-Adresse: 3

» Pumpe sekundar 3:
— Wilo Net-Terminierung: EIN
— Wilo Net-Adresse: &

@ HINWEIS
Falls ein Multi-Flow Adaptation System aus Doppelpumpen aufgebaut
wird, beriicksichtigen, dass maximal 5 Doppelpumpen liber Wilo Net im
MFA-Verbund miteinander kommunizieren kdnnen. Zusdtzlich zu diesen
maximal 5 Doppelpumpen kdnnen bis zu 10 weitere Einzelpumpen in den
Verbund aufgenommen werden.

@ HINWEIS
Eine Doppelpumpe als Primdrpumpe oder auch Doppelpumpen als Se-
kunddrpumpen im Verbund des Multi-Flow Adaptation miissen zwingend
zundchst als solche konfiguriert sein. Erst danach alle Einstellungen zu
Multi-Flow Adaptation im Display vornehmen.

Weitere Beispiele:

Die Primdrpumpe eines Multi-Flow Adaptation Systems ist eine Doppelpumpe und das gan-
ze System soll tiber ein Gateway ferniiberwachbar werden.

 Primire Doppelpumpe = 2 Teilnehmer (z.B.ID 1 und ID 2)
+  Wilo-Smart Gateway = 1 Teilnehmer (z. B. ID 21)

Es verbleiben maximal 18 Pumpen auf der sekundéren Seite im MFA-System (ID 3 ... 20).
In den Wilo Net Einstellungen wird der Wilo Net ID-Adressraum von 1 ... 126 als einstellbar
angezeigt.

Fiir eine funktionierende Wilo Net Verbindung zwischen Pumpen und Zubehor steht aber
nur der ID-Adressraum von 1 ... 21 zur Verfligung. Dementsprechend kdnnen maximal 21
Teilnehmer im Wilo Net kommunizieren.

Hohere IDs flihren dazu, dass Wilo Net Teilnehmer mit héheren IDs nicht korrekt mit den
anderen Teilnehmern kommunizieren konnen.

Das kleinste Wilo Net ,Kommunikationsnetzwerk” besteht aus zwei Teilnehmern (z. B. bei

Doppelpumpen oder zwei Einzelpumpen als Doppelpumpe). Meistens werden die Teilneh-

mer dann mit ID 1 und ID 2 betrieben. Jede andere Kombination aus den IDs 1 ... 21 ist aber
maglich, solange beide IDs unterschiedlich sind.

Sobald das Wilo-Smart Connect Modul BT in die Wilo-Connectivity Interface Schnittstelle
gesteckt ist, erscheint im Display das Menii ,Einstellungen - Externe Schnittstellen - Einstel-
lung Bluetooth*

Folgende Einstellungen sind méglich (Fig. 89):
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= Bluetooth: Das Bluetooth-Signal des Wilo-Smart Connect Moduls BT kann ein- und aus-

\o Bluetooth setting geschaltet werden.
P —— = Connectable: Es ist erlaubt, eine Bluetoothverbindung zwischen der Pumpe und einem
Connec Mol mobilen Endgerit mit Wilo-Smart Connect App aufzubauen (ON).

Connectable Es ist nicht erlaubt, eine Bluetoothverbindung zwischen der Pumpe und einem mobilen

S— Endgerit mit Wilo-Smart Connect App aufzubauen (OFF).

e ot » Dynamic PIN: Wenn mit einem mobilen Endgerdt mit der Wilo-Smart Connect App eine
Verbindung zur Pumpe aufgebaut wird, erscheint im Display eine PIN. Diese PIN muss zum
Verbindungsaufbau in die App eingegeben werden.

Uber ,,Dynamic PIN“ stehen zwei PINs zur Auswabhl:
Fig. 89: Schnittstelle Bluetooth » . . . .
« OFF: Bei jedem Verbindungsaufbau werden die letzten vier Stellen der S/N Serialnummer

des Wilo-Smart Connect Moduls BT im Display angezeigt. Die S/N-Nummer ist auf dem
Typenschild des Wilo-Smart Connect Moduls BT gedruckt. Das nennt sich ,statischer
PIN*®.
= ON: Fiirjeden Verbindungsaufbau wird immer wieder eine neue PIN dynamisch erzeugt
und im Display angezeigt.
Wenn trotz gestecktem Wilo-Smart Connect Modul BT der Menlpunkt ,Einstellung Blue-
tooth* nicht erscheint, die LED-Anzeige am Modul tUiberpriifen. Mit Hilfe der Bedienungsan-
leitung des Wilo-Smart Connect Moduls BT den Fehler analysieren.

@ HINWEIS
Das Menii ,Bluetooth setting” erscheint nur in Englisch.

13.8 Anwendung und Funktion der CIF- Je nach gestecktem CIF-Modul Typ wird ein zugehdriges Einstellungsmenti im Menii:

Module
ﬁ,,EinsteIIungen“

1. ,Externe Schnittstellen” eingeblendet.

Die jeweiligen Einstellungen sind im Display und in der CIF-Modul Dokumentation beschrie-
ben.

14 Geriteeinstellungen Q . o o
Unter sEinstellungen®, ,Gerateeinstellung” werden allgemeine Einstellungen vorge-
nommen.
« Display-Helligkeit
| © » cersteinstetungen + Land, Sprache, Einheiten
g | o Bluetooth Ein/Aus
LRI (dieser Einstellungspunkt erscheint nur, wenn das Wilo-Smart Connect Modul BT gesteckt
Land, Sprache, Einheiten i st)
Anpassung der Darstellung
Bluetooth Ein/Aus ¢ TaStenSperre Eln
Aktuell: Ausgeschaltet P Geréte-lnformation
Tastensperre Ein 1
Taslens:erre nicht aktiv ° P um p en- KI c k

Fig. 90: Gerdteeinstellungen

141  Display-Helligkeit Unterﬁ,,Einstellungen“

1. ,Gerateeinstellung®

2. ,Display-Helligkeit*
kann die Display-Helligkeit verandert werden. Der Helligkeitswert wird in Prozent an-
gegeben. 100 % Helligkeit entsprechen der maximal mdglichen, 5 % Helligkeit der mi-
nimal moglichen Helligkeit.

14.2  Land,Sprache,Einheit G
Unter +Einstellungen*

1. ,Gerdteeinstellung”
2. ,land, Sprache, Einheit”
kdnnen
» dasland
= die Sprache und
« die Einheiten der physikalischen Werte eingestellt werden.
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14.3

14.4

96

Bluetooth Ein/Aus

Tastensperre Ein

Die Auswahl des Landes fiihrt zur Voreinstellung der Sprache, der physikalischen Einheiten
und ermdglicht es im Hilfesystem, die richtigen Kontaktdaten zum lokalen Kundendienst
abzurufen.

Uber 60 Lander und 26 Sprachen stehen zur Verfiigung.

Auswahlmaoglichkeit der Einheiten:

m, m*/h Darstellung der physikalischen Werte in SI-
Einheiten.
Ausnahme:

« Volumenstrominm?/h
» Forderhohe in m

kPa, m*/h Darstellung der Férderhhe in kPa und des
Volumenstromsinm?/h

kPa, I/s Darstellung der Forderhdhe in kPa und des
Volumenstroms in I/s

ft, USGPM Darstellung der physikalischen Werte in US-
Einheiten

Tab. 52: Einheiten

@ HINWEIS
Werkseitig sind die Einheiten auf m, m’/h eingestellt.

Unter ﬁl,,EinsteIIungen“

1. ,Gerateeinstellung®

2. ,Bluetooth Ein/Aus*
kann Bluetooth ein- oder ausgeschaltet werden. Wenn Bluetooth eingeschaltet ist,
kann sich die Pumpe mit anderen Bluetooth-Geriten (z. B. Smartphone mit Wilo-As-
sistent App und der darin enthaltenen Smart Connect Funktion) verbinden.

@ HINWEIS
Wenn das Wilo-Smart Connect Modul BT gesteckt ist, ist Bluetooth ein-
geschaltet.

Die Tastensperre verhindert ein Verstellen der eingestellten Pumpenparameter durch unbe-
fugte Personen.

Unter a,,EinsteIIungen“

1. ,Gerdteeinstellung”
2. ,Tastensperre Ein*
kann die Tastensperre aktiviert werden.

Gleichzeitiges Driicken (> 5 Sekunden) der ,,Zuriick“- und ,,Kontext“— Taste deakti-
viert die Tastensperre.

@ HINWEIS
Eine Tastensperre kann auch lber die Digitaleingdnge DI1 und DI2 akti-
viert werden (siehe Kapitel ,Anwendung und Funktion der digitalen
Steuereinginge DI1 und DI2“ [»> 82]).
Wenn die Tastensperre Uber die Digitaleingange DI1 oder DI2 aktiviert
wurde, kann die Deaktivierung auch nur tiber die Digitaleingange erfol-
gen! Eine Tastenkombination ist nicht maglich!

Bei aktivierter Tastensperre werden der Homescreen und auch Warn- und Fehlermeldungen
weiterhin angezeigt, um den Pumpenstatus tiberpriifen zu kénnen.
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14.5

14.6

15

Gerite-Information

Pumpen-Kick

Diagnose und Messwerte

A

O
®

\ Diagnose und Messwerte

Diagnose-Hilfen
Pumpen- und Schnittstellentest 4

Wirme-/Kiltemengenmessung
Aktuell: Ausgeschaltet

Betriebsdaten, Statistik
Anzeige von erfassten Daten

Wartung
Grundfunktionen, ...

Fig. 91: Diagnose und Messwerte

15.1

Diagnose-Hilfen

Die aktive Tastensperre ist im Homescreen durch ein Schlosssymbol ] erkennbar.

Unterﬁ,,Einstellungen“

1. ,Gerateeinstellung®

2. ,Gerdte-Information”
konnen Informationen zum Produktnamen, zur Artikel- und Seriennummer sowie Soft-
und Hardware-Version abgelesen werden.

Um ein Blockieren der Pumpe zu verhindern, wird ein Pumpen-Kick an der Pumpe einge-
stellt. Nach einem eingestellten Zeitintervall Iduft die Pumpe an und schaltet nach kurzer
Zeit wieder ab.

Voraussetzung:

Fiir die Funktion Pumpen-Kick darf die Netzspannung nicht unterbrochen werden.

VORSICHT

Blockieren der Pumpe durch lange Stillstandzeiten!

Lange Stillstandzeiten kdnnen zum Blockieren der Pumpe fiihren. Pum-
pen-Kick nicht deaktivieren!

Uber Fernbedienung, Busbefehl, Steuereingang Extern AUS oder 0 ... 10 V-Signal ausge-
schaltete Pumpen laufen kurzzeitig an. Ein Blockieren nach langen Stillstandzeiten wird
vermieden.

Im Menii ﬁ,,EinsteIlungen“

1. ,Gerdteeinstellungen®

2. ,Pumpen-Kick*

kann das Zeitintervall fiir den Pumpen-Kick zwischen 2 h und 72 h eingestellt werden.
(Werkseitig: 24 h).

kann der Pumpen-Kick ein- und ausgeschaltet werden.

(:> HINWEIS
Wenn eine Netzabschaltung liber einen langeren Zeitraum vorgesehen
ist, muss der Pumpen-Kick von einer externen Steuerung durch kurzzei-
tiges Einschalten der Netzspannung tibernommen werden.
Hierzu muss die Pumpe vor der Netzunterbrechung steuerseitig einge-
schaltet sein.

Um die Fehleranalyse zu unterstiitzen, bietet die Pumpe neben den Fehleranzeigen zusatzli-
che Hilfen an:

Diagnose-Hilfen dienen der Diagnose und Wartung von Elektronik und Schnittstellen. Neben
hydraulischen und elektrischen Ubersichten werden Informationen zu Schnittstellen, Gerite-
informationen und Herstellerkontaktdaten dargestellt.

Im Meni ,Diagnose und Messwerte*

1. ,Diagnose-Hilfen* wahlen.

Unter dem Menii ,,Diagnose-Hilfen“ befinden sich Funktionen zur Diagnose und Wartung
von Elektronik und Schnittstellen:

- Ubersicht hydraulische Daten
- Ubersicht elektrische Daten
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15.2

98

Wirme- /Kiltemengenerfassung

« Ubersicht der Analogeinginge All ... Al4

+ SSM/SBM-Zwangssteuerung (siehe auch Kapitel ,Kommunikationsstellen: Einstellungen
und Funktion" [» 79]

« Geriteinformation (z. B. Version der Hard- und Software, Pumpentyp, Pumpenname, Se-
riennummer)

» Kontaktdaten von WILO SE

\ E Warme-/Kéaltemengenmessung

” " ) Warme-
Warme-/Kiltemenge Ein/Aus /Kaltemengenmessung
ein- oder ausschalten.

Aktuell: Eingeschaltet

Fiihler Vorlauftemperatur
Aktuell: Analogeingang (AI3)

Fiihler Riicklauftemperatur
Aktuell: Analogeingang (Al4)

Anzeige Warmemenge
Aktuell: 0,00 MWh

Fig. 92: Wirme- /Kiltemengenerfassung

Die Warme- oder Kdltemenge wird mit der Volumenstromerfassung in der Pumpe und einer
Temperaturerfassung im Vor- oder Riicklauf erfasst.

Zur Temperaturerfassung miissen zwei Temperatursensoren tiber die Analogeingdnge an
die Pumpe angeschlossen werden. Sie miissen im Vor- und Riicklauf eingebaut sein.

Abhidngig von der Anwendung wird die Warme- und Kéltemenge getrennt erfasst.

@ HINWEIS
Bei Stratos GIGA2.0 ist der Differenzdrucksensor zur Ermittlung des Vo-
lumenstroms werkseitig auf All konfiguriert.
Bei Stratos GIGA2.0 ... R1 muss ein Differenzdrucksensor montiert und
konfiguriert werden.

Aktivierung der Wirme- /Kiltemengenerfassung

Im Ment ,Diagnose und Messwerte*

1. ,Wirme- /Kiltemengenmessung”
2. ,Wirme- /Kiltemenge Ein/Aus” wihlen.

AnschlieBend Fiihlerquelle und Fiihlerposition in den Mentipunkten ,Fiihler Vorlauftempe-
ratur und ,,Fuihler Riicklauftemperatur einstellen.

Einstellung der Fiihlerquelle im Vorlauf

Im Men ,Diagnose und Messwerte*

1. ,Wirme- /Kiltemengenmessung”
2. Fuhler Vorlauftemperatur®
3. ,Flhlerquelle auswahlen* wdhlen.

Einstellung der Fiihlerquelle im Riicklauf

Im Men ,Diagnose und Messwerte*

1. ,Wirme- /Kiltemengenmessung*
2. Fuhler Ricklauftemperatur”

3. ,Flhlerquelle auswahlen* wdhlen.

Mogliche Auswahl an Fiihlerquellen:
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/" Anzeige Wirmemenge

Gesamt-Warmemenge: 0,00 MWh
‘Warmemenge: 0,00 MWh  seit 18733
Tagen 9 h 54 min

Messwerte zur
Ist-Heizleistung
Ist-Vorlauftemperatur:

Ist-Riicklauftemperatur
Ist-Volumenstrom:

+ Analogeingang All (belegt mit Differenzdrucksensor)
« Analogeingang AI2 (nur aktiver Sensor)

+ Analogeingang Al3 (PT1000 oder aktiver Sensor)

+ Analogeingang Al4 (PT1000 oder aktiver Sensor)

» CIF-Modul

Einstellung der Fiihlerposition im Vorlauf
1. ,Wirme- /Kiltemengenmessung”
2. Flhler Vorlauftemperatur*

3. ,Fuhlerposition auswdhlen“ wahlen.

Als Fiihlerposition ,,Vorlauf oder ,Riicklauf* auswéahlen.

Einstellung der Fiihlerposition im Riicklauf
1. ,Wirme- /Kiltemengenmessung*
2. Fihler Ricklauftemperatur®

3. ,Fuhlerposition auswdhlen* wahlen.
Als Fiihlerposition ,,Vorlauf* oder ,Riicklauf* auswdhlen.
Mogliche Auswahl an Fiihlerpositionen:

« Analogeingang Al2 (nur aktiver Sensor)

+ Analogeingang AI3 (PT1000 oder aktiver Sensor)
+ Analogeingang Al4 (PT1000 oder aktiver Sensor)
+ GLT (Geb&udeleittechnik)

» Vorlauf

» Riicklauf

e Primédrkreis 1

»  Primdrkreis 2

»  Sekunddrkreis 1

« Sekundarkreis 2

- Halle

@ HINWEIS
Wenn die Warme- oder Kdltemengenmessung aktiviert ist, kann tiber
dieses Menii die summierte Gesamtwarme- oder Kidltemenge abgelesen
werden. Die aktuelle Heiz- und Kélteleistung wird dargestellt. Wenn ge-
wiinscht, kann hier die Warmemenge auf 0 zurlickgesetzt werden.

letzt
Rickstellung und die

Berechnung der
aktuellen Heizleistung.

@ HINWEIS
Die Energiemengenerfassung fiir Warme oder Kélte ist ohne einen zusétz-
lichen Energiemengenzdhler mdglich. Die Messung kann zur internen Ver-
teilung von Warme- und Kaltekosten oder fiir ein Anlagenmonitoring ver-
wendet werden. Da die Warme- und Kdltemengenmessung nicht geeicht
ist, kann sie nicht als Abrechnungsgrundlage dienen.

Warmemenge auf "0"
setzen

Fig. 93: Anzeige Warmemenge

15.3 Betriebsdaten/Statistik

@ HINWEIS
Fiir eine konstante Erfassung der Warme-/Kiltemenge ohne Unterbre-
chung der Datenaufzeichnung muss ein Ein-/Abschalten der Pumpe aus-
schliellich {iber einen Digitaleingang mit EXT. AUS erfolgen. Bei Abschal-
tung der Netzspannung erfolgt keine Datenaufzeichnung.

Im Ment »Diagnose und Messwerte*
1. ,Betriebsdaten, Statistik” wahlen.
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\ Betriebsdaten, Messdaten, Statistik

» " Anzeige der aktuellen
Hydraulische Betriebsdaten hydrauiischen lst-
. Betriebsdaten, wie
Aktuelle Ist-Betriebsdaten e
Volumenstrom, Drehzahl

und Medientemperatur

Hydraulisches Kennfeld
Aktueller hydraulischer Betriebspunkt

Elektrische Betriebsdaten
Aktuelle Ist-Betriebsdaten

Erfasste Warmemenge
Aktuell: 0,00 MWh

Fig. 94: Betriebsdaten, Messdaten, Statistik

| Aktueller Betriebspunkt

m

30
20

10

Q=21.9m%h
H=44m

25 S0 -

Fig. 95: Aktueller Betriebspunkt

15.4 Wartung

100

100 m*/h

Folgende Betriebsdaten, Messdaten und Statistikdaten werden angezeigt:

= Hydraulische Betriebsdaten
— Ist-Foérderhdhe
— Ist-Volumenstrom
— Ist-Medientemperatur (wenn ein Temperatursensor angeschlossen und konfiguriert
ist)

= Hydraulisches Kennfeld
— Aktueller hydraulischer Betriebspunkt
 Elektrische Betriebsdaten
— Netzspannung
Leistungsaufnahme
Aufgenommene Energie summiert
Betriebsstunden
» Erfasste Warmemenge
— Gesamt-Wdrmemenge
— Wadrmemenge seit der letzten Riickstellung des Zdhlers
— Ist-Heizleistung
— Ist-Vorlauftemperatur
— Ist-Riicklauftemperatur
— Ist-Volumenstrom
= Erfasste Kdltemenge
— Gesamt-Kiltemenge
— Kaltemenge seit der letzten Riickstellung des Zdhlers
— Ist-Kiihlleistung
— Ist-Vorlauftemperatur
— Ist-Riicklauftemperatur
— Ist-Volumenstrom

Genauigkeiten der angezeigten und erfassten Betriebsdaten
Volumenstrom:

Der Volumenstrom wird mithilfe des angeschlossenen Differenzdrucksensors ermittelt.

Die Genauigkeit der Volumenstromangabe liegt mit reinem Wasser bei ca. +/- 5 % vom Be-
triebspunkt.

Wenn ein Wasser-Glykol-Gemisch verwendet wird, liegt die Genauigkeit je nach Mischungs-
verhiltnis im Bereich von +/-10 % ... 50 %.

Die Genauigkeit der Volumenstromangabe kann liber das Eingeben von bauseitig bekannten
Werten fiir Viskositdt und Dichte verbessert werden. Die Eingabe erfolgt tiber die Forder-
medienkorrektur.

Temperatur:

Fir die Temperaturerfassung miissen immer externe Sensoren wie PT1000 angeschlossen
werden.

Genauigkeitsangaben sind hierbei nicht mdéglich, da sie von folgenden Faktoren abhangen:

»  Wie und wo Temperatursensoren an der Rohrleitung verbaut sind.
«  Welche Genauigkeitsklasse des Sensors gewahlt wurde.
= Ldnge des Sensorkabels.

Die Genauigkeit innerhalb der Stratos GIGA2.0 liegt je nach Temperaturwert bei bis zu +/-2 K
Wirme-/Kiltemengenerfassung:

Die Angabe der Warme- und Kédltemenge leitet sich ab von den erfassten Temperaturen im
Vor- und Riicklauf und vom Volumenstrom. Die Genauigkeit der Warme- und Kiltemenge
unterliegt der Genauigkeit der oben beschriebenen Volumenstrom- und Temperaturerfas-
sung. Sie betrégt ca. +/- 10 % bei reinem Wasser. Bei Wasser-Glykol-Gemischen weicht es je
nach Mischungsverhdltnis signifikant davon ab.

Im Mend . »Diagnose und Messwerte*

1. ,Wartung“ wdhlen.
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Ausgeschaltet

Forderr n
Durchfi rfassur

Fig. 96: Fordermedienkorrektur

15.5 Konfigurationsspeicherung/Daten-
speicherung

Hier werden Funktionen angezeigt, die teilweise auch in anderen Menlis zur Einstellung
aufgefiihrt sind. Fiir Wartungszwecke sind die Funktionen nochmal in einem Menii zusam-

mengefasst:

« Pumpen-Kick (siehe auch Kapitel ,,Geréteeinstellungen® [P 95])
« Grundfunktionen (Einstellungen fiir Regelungsbetrieb oder Handbedienung, siehe auch
Kapitel ,Einstellungsmenii — Handbedienung* [»> 73])
+ Einstellung MANUELL (siehe auch Kapitel ,Einstellungsmenii — Handbedienung* [» 73])
* Rampenzeiten
— Die Rampenzeiten definieren, wie schnell die Pumpe bei Sollwertverdnderung maxi-

mal hoch- und runterfahren darf.
Férdermedienkorrektur
— Um die Durchflusserfassung fiir viskose Férdermedien (z. B. Wasser-Ethylenglykol-Ge-
mische) zu verbessern, kann eine Férdermedienkorrektur vorgenommen werden. Wenn
im Menii ,Eingeschaltet” gewdhlt wird, kann im erscheinenden Meniipunkt die Viskosi-
tdt und Dichte des Férdermediums eingegeben werden. Die Werte miissen bauseitig
bekannt sein.

Fordermedienkorrektur-Einstellungen

Viskositat Einstellen der Korrektur
von viskosen
Foérdermedien durch

2 Eingabe von Viskositat
3 192 mm ';s und Dichte

Min. 0,800 mmzZfs - Max. 3000 mm?2/s

Dichte

1064,0| kg/m?

Min. 800,0 kg/m* - Max. 1300,0 kg/m?*

Fig. 97: Einstellung von Viskositdt und Dichte

Automatische PWM-Frequenzreduzierung

— Die Funktion Automatische PWM-Frequenzreduzierung ist typabhangig verfiigbar.
Werkseitig ist die Funktion ausgeschaltet.
Wenn die Umgebungstemperatur der Pumpe zu hoch ist, reduziert die Pumpe eigen-
standig die hydraulische Leistung.
Wenn die Funktion ,, Automatische PWM-Frequenzreduzierung” aktiviert ist, verandert
sich die Schaltfrequenz ab einer kritischen Temperatur, um den geforderten hydrauli-
schen Arbeitspunkt weiterhin liefern zu kdnnen.

®

HINWEIS

Eine verdnderte Schaltfrequenz kann zu héheren und/oder verdnderten
Betriebsgerduschen der Pumpe fiihren.

Zur Konfigurationsspeicherung ist das Elektronikmodul mit einem nichtfliichtigen Speicher
ausgeriistet. Bei beliebig langer Netzunterbrechung bleiben alle Einstellungen und Daten

erhalten.

Wenn wieder Spannung anliegt, lduft die Pumpe mit den Einstellwerten weiter, die vor der
Unterbrechung vorhanden waren.

®

HINWEIS

Die erfassten Betriebsdaten werden alle 30 min. im Datenspeicher nicht-
fllichtig abgespeichert. Wenn die Pumpe vor Erreichen der 30 min. iber
die Netzspannung ausgeschaltet wird, werden die erfassten Daten seit
Beginn der zuletzt begonnenen Zeitperiode von 30 min. nicht abgespei-
chert. Die Daten gehen dann verloren. Deshalb wird empfohlen, die Pum-
pe nur tiber einen Digitaleingang mit EXT. AUS abzuschalten.
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16 Wiederherstellen und Zuriick-
setzen

\ *) Wiederherstellen und Zuriicksetzen

Wiederherstellpunkte

Einstellungen speichern/abrufen >

Werkseinstellung
Einstellungen zuriicksetzen

Fig. 98: Wiederherstellen und Zuriicksetzen

16.1 Wiederherstellpunkte

\ ) Wiederherstellpunkte

Gesamte
Pumpeneinstellung in
‘einem von drel
Wiederherstellpunkten
speichern, um diese.
spater wieder herstellen
2u kdnnen,

Einstellungen speichern
in Wiederherstellpunkt

Einstellungen wiederherstellen
aus Wiederherstellpunkt

Fig. 99: Wiederherstellpunkte - Einstellungen
speichern

16.2 Werkseinstellung

-
[ Werkseinstellung wiederherstellen
Werkseinstellung wird

wiederherhestellt

ACHTUNG!
Alle Einstellungen gehen
!

Abbrechen

Fig. 100: Werkseinstellung

102

Die Wilo-Stratos GIGA2.0 kann eine Vielzahl von Daten tiber ihre Betriebszeit erfassen und
speichern, die mit einem Zeitstempel versehen sind:

« Forderhdhe

* Volumenstrom

« Drehzahl

= Vorlauf- und Riicklauftemperatur

 Hallentemperatur (bei Regelung nach Hallentemperatur)
«  Wdrme- und Kdltemenge

» Elektrische Leistungsaufnahme

« Elektrische Spannung

» Betriebsstunden

» Historie von Fehler- und Warnmeldungen

Die Historiendaten konnen iiber einen gewiinschten Zeitraum dargestellt werden, z. B. die
letzten vier Wochen. Dariiber [dsst sich auswerten, wie sich der versorgte Hydraulikkreis hy-
draulisch verhdlt oder in welchem Zustand sich die Pumpe befindet.

Wdhrend eines Zeitraums ohne anliegende Netzspannung an der Pumpe wird mithilfe einer
austauschbaren Batterie der Zeitstempel fortlaufend gesetzt.

Zur Visualisierung dieser Daten muss die Wilo-Smart Connect App tiber Bluetooth oder liber
Wilo Net tiber das Wilo-Smart Connect Gateway mit der Pumpe verbunden werden. Dann
konnen die Daten aus der Pumpe ausgelesen und in der App dargestellt werden.

Im Menii ,,Wiederherstellen und Zuriicksetzen“ kénnen gespeicherte Einstellungen {iber Wie-
derherstellungspunkte zuriickgeholt, die Pumpe aber auch auf Werkseinstellung zuriickge-
setzt werden.

Wenn die Pumpe fertig konfiguriert wurde, z. B. bei Inbetriebnahme, kann die vorgenomme-
ne Einstellung gespeichert werden. Wenn es in der Zwischenzeit Anderung der Einstellungen
gegeben hat, kann die gespeicherte Einstellung tiber die Wiederherstellpunkte zuriickgeholt
werden.

Es kdnnen bis zu drei unterschiedliche Pumpeneinstellungen als Wiederherstellpunkte ge-
speichert werden. Diese gespeicherten Einstellungen kénnen bei Bedarf iiber das Menii ,,Ein-
stellungen wiederherstellen“ zuriickgeholt/wiederhergestellt werden.

Die Pumpe kann auf Werkseinstellung zurlickgesetzt werden.

Im Menli {:}O .Wiederherstellen und Zuriicksetzen* nacheinander
1. ,Werkseinstellung”
2. ,Werkseinstellung wiederherstellen*

3. ,Werkseinstellung bestdtigen* wahlen.

®

HINWEIS

Ein Zuriicksetzen der Pumpeneinstellungen auf Werkseinstellung ersetzt
die aktuellen Einstellungen der Pumpe!
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Einstellungen

Regelbetrieb einstellen

Einstellungsassistent

Pumpe Ein/Aus
Doppelpumpenbetrieb

Doppelpumpe verbinden

Doppelpumpentausch
Externe Schnittstellen
SSM-Relais

Funktion SSM-Relais
Ausldseverzégerung
Riicksetzverzogerung
SBM-Relais

Funktion SBM-Relais
Ausloseverzogerung
Riicksetzverzdgerung
DI1

DI2
All

Al2

Al3

Al4

Wilo Net

Wilo Net Terminierung

Wilo Net Adresse

Geridteeinstellung
Sprache

Einheiten

Pumpen-Kick
Pumpen-Kick Zeitintervall
Diagnose und Messwerte
Diagnose-Hilfe

SSM-Zwangssteuerung (nor-
mal, aktiv, inaktiv)

SBM-Zwangssteuerung (nor-
mal, aktiv, inaktiv)

Wirme- /Kiltemengenmes-
sung

Warme- /Kiltemenge Ein/Aus

Einbau- und Betriebsanleitung « Wilo-Stratos GIGA2.0-1/-D « Ed.02/2023-08

Heizkdrper - Dynamic Adapt
plus

Motor ein

Einzelpumpe: nicht verbunden

Doppelpumpe: verbunden

24h

Fehler und Warnungen
5s
5s

Motor in Betrieb
5s
5s

konfiguriert als EXT. AUS (mit
Kabelbriicke)

nicht konfiguriert

konfiguriert

Nutzungsart: Differenzdruck-
sensor

Sensorposition: Pumpen-
flansch

Signaltyp: 4 ... 20 mA

nicht konfiguriert
nicht konfiguriert

nicht konfiguriert

eingeschaltet
Doppelpumpe:

Hauptpumpe: 1
Reservepumpe: 2

Einzelpumpe: 126
Englisch
m, m’/h

eingeschaltet
24 h

inaktiv

inaktiv

ausgeschaltet

Stratos GIGA2.0 Stratos GIGA2.0 ... R1

Basisregelungsart - n-
const.

Motor ein

Einzelpumpe: nicht ver-
bunden

Doppelpumpe: verbunden
24 h

Fehler und Warnungen
5s
5s

Motor in Betrieb
5s
5s

konfiguriert als EXT. AUS
(mit Kabelbriicke)

nicht konfiguriert

nicht konfiguriert

nicht konfiguriert
nicht konfiguriert

nicht konfiguriert

eingeschaltet
Doppelpumpe:

Hauptpumpe: 1
Reservepumpe: 2

Einzelpumpe: 126
Englisch
m, m*h

eingeschaltet
24 h

inaktiv

inaktiv

ausgeschaltet
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17 Hilfe
17.1 Hilfesystem

\ @ Hilfe

Einstieg in das
Hilfesystem Hilfosystem der Pumpe
Hifeseiten der Pumpe

Serviceadresse
Weitergehende Hilfe beim Service

Fig. 101: Hilfesystem

17.2 Service-Kontakt

\ (@) Hilfe

Hilfesystem
Hilfeseiten der Pumpe

Serviceadresse
Weitergehende Hilfe beim Service

Fig. 102: Serviceadresse

18 Storungen, Ursachen, Beseiti-
gung
104

Einstellungen

Stratos GIGA2.0 Stratos GIGA2.0 ... R1

Fiihler Vorlauftemperatur nicht konfiguriert nicht konfiguriert

Fiihler Riicklauftemperatur nicht konfiguriert nicht konfiguriert

Wartung
Pumpen-Kick eingeschaltet eingeschaltet
Pumpen-Kick Zeitintervall 24 h 24 h

Grundfunktion-Modus Regelbetrieb Regelbetrieb

Fordermedienkorrektur Ausgeschaltet
Viskositit 1.002 mm?*/s

Dichte 998,2 kg/m’?

Ausgeschaltet
Viskositit 1,002 mm?/s
Dichte 998,2 kg/m?

Rampenzeit 0s 0s

Automatische PWM-Fre-
quenzreduzierung

ausgeschaltet ausgeschaltet

Tab. 53: Werkseinstellungen

Im Menli ®,,Hi|fe“

1. Hilfesystem*”

befinden sich viele grundlegende Informationen, die helfen das Produkt und die Funktionen
zu verstehen. Mit dem Betdtigen der Kontext-Taste werden weitere Informationen zu
den jeweils angezeigten Themen erreicht. Ein Zuriickkehren zur vorherigen Hilfeseite ist je-
derzeit tiber das Driicken der Kontext-Taste und die Auswahl ,,zurlick”“ moglich.

Bei Fragen zum Produkt sowie im Problemfall konnen die Kontaktdaten des Werkskunden-
dienstes unter

@ e

1. ,Serviceadresse*
aufgerufen werden.

Die Kontaktdaten sind abhdngig von der Landeseinstellung im Menii ,Land, Sprache, Einheit".
Es werden je Land immer lokale Adressen genannt.

WARNUNG

Storungsbeseitigung nur durch qualifiziertes Fachpersonal
durchfiihren lassen! Sicherheitshinweise beachten.

Bei auftretenden Stérungen stellt das Storungsmanagement noch realisierbare Pumpen-
leistungen und Funktionalitdten zur Verfligung.

Eine aufgetretene Stdrung wird, wenn mechanisch maglich, ununterbrochen iiberpriift und
wenn mdglich, ein Notbetrieb oder der Regelungsbetrieb wiederhergestellt.

Der storungsfreie Pumpenbetrieb wird wieder aufgenommen, sobald die Stérungsursache
nicht mehr besteht. Beispiel: Das Elektronikmodul ist wieder abgekiihlt.

Konfigurationswarnungen weisen darauf hin, dass eine unvollstandige oder fehlerhafte
Konfiguration die Ausfiihrung einer gewiinschten Funktion verhindert.
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18.1

18.2

Mechanische Stoérungen ohne Feh-
lermeldungen

Diagnose-Hilfen

®

HINWEIS

Bei fehlerhaftem Verhalten der Pumpe tiberpriifen, ob die Analog- und
Digitaleingdnge richtig konfiguriert sind.

Details siehe ausfiihrliche Anleitung unter www.wilo.com

Lasst sich die Betriebsstorung nicht beheben, das Fachhandwerk oder die nichstgelege-
ne Wilo-Kundendienststelle oder Vertretung kontaktieren.

Pumpe lduft nicht an
oder setzt aus.

Kabelklemme lose.

Elektrische Sicherung defekt.

Pumpe lduft nicht an
oder setzt aus.

Elektrische Sicherung defekt. Sicherungen liberpriifen, defekte

Sicherungen auswechseln.

Pumpe lduft mit verrin-
gerter Leistung.

Druckseitiges Absperrventil

gedrosselt.

Absperrventil langsam 6ffnen.

Pumpe lauft mit verrin-
gerter Leistung.

Luft in Saugleitung

Undichtigkeiten an Flanschen
beheben. Pumpe entliiften. Bei
sichtbarer Leckage die Gleitring-
dichtung wechseln.

Pumpe macht Ge-
rdusche.

Kavitation durch unzurei-
chenden Vorlaufdruck.

Vorlaufdruck erhéhen. Mindest-
zulaufdruck am Saugstutzen be-
achten. Saugseitigen Schieber
und Filter Giberpriifen und gege-
benenfalls reinigen.

Pumpe macht Ge-
rdusche.

Motor hat einen Lagerscha-

den.

Pumpe durch Wilo-Kunden-
dienst oder Fachbetrieb liber-
priifen und gegebenenfalls in-
stand setzen lassen.

Tab. 54: Mechanische Stérungen

Um die Fehleranalyse zu unterstiitzen, bietet die Pumpe neben den Fehleranzeigen zusatz-

liche Hilfen an:

Diagnose-Hilfen dienen der Diagnose und Wartung von Elektronik und Schnittstellen. Ne-
ben hydraulischen und elektrischen Ubersichten werden Informationen zu Schnittstellen,
Gerateinformationen und Herstellerkontaktdaten dargestellt.

Im Meni ,Diagnose und Messwerte*

1. ,Diagnose-Hilfen“ wéhlen.

Auswahlmdoglichkeiten:

Diagnose-Hilfen Beschreibung

Ubersicht hydraulische
Daten

Ubersicht iiber aktuelle hy-
draulische Betriebsdaten.

+ Ist-Forderhdhe

+ Ist-Volumenstrom

» Ist-Drehzabhl

+ Ist-Medientemperatur

« Aktive Einschrankung
Beispiel: max. Pumpenkennli-
nie

Ubersicht elektrische Da-

ten

Ubersicht iiber aktuelle elektri- « Netzspannung

sche Betriebsdaten.

+ Leistungsaufnahme
+ Aufgenommene Energie

» Aktive Einschrankung
Beispiel: max. Pumpenkennli-
nie

» Betriebsstunden
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18.3

Diagnose-Hilfen

Ubersicht Analogeingang Ubersicht der Einstellungen

(A1) z. B. Nutzungsart

Differenzdrucksensor,
Signaltyp 2...10V

» Nutzungsart
- Signaltyp

« Funktion
1)

Ubersicht Analogeingang
(A12)

z. B. Nutzungsart
Differenzdrucksensor,
Signaltyp & ... 20 mA flir Rege-
lungsart Schlechtpunktrege-
lung Ap-c

» Nutzungsart
- Signaltyp

» Funktion
1)

Ubersicht Analogeingang
(A13)

z. B. Nutzungsart
Temperaturfiihler,
Signaltyp PT1000 fiir Rege-
lungsart AT-cconst.

» Nutzungsart
- Signaltyp

» Funktion
1)

Ubersicht Analogeingang  z. B. Nutzungsart

» Nutzungsart

(Al4) Temperaturfiihler, - Signaltyp
Signaltyp PT1000 fiir Rege- + Funktion
lungsart AT-const. Y

SSM-Relais Zwangs- Zwangssteuerung des SSM- + Normal

Relais,
um Relais und elektrischen An-
schluss zu tberpriifen.

steuerung

+ Gezwungen aktiv

+ Gezwungen inaktiv
2)

SBM-Relais Zwangs-
steuerung

Zwangssteuerung des SBM-
Relais,

um Relais und elektrischen An-
schluss zu tberpriifen.

+ Normal
+ Gezwungen aktiv

 Gezwungen inaktiv
2)

Gerdte-Information Anzeige verschiedener Gerdte-

Informationen.

» Pumpentyp

« Artikelnummer

+ Seriennummer

« Software-Version
» Hardware-Version

Hersteller-Kontakt Anzeige der Kontaktdaten des

Werkskundendiensts.

» Kontaktdaten

Tab. 55: Auswahlmdglichkeit Diagnose-Hilfen

YInformationen zu Nutzungsart, Signaltyp und Funktionen siehe Kapitel ,Anwendung und

Funktion der Analogeinginge All ... Al 4* [ 86].

2 Siehe Kapitel ,,SSM-/SBM-Relais Zwangssteuerung” [P 82].

Fehlermeldungen Anzeige einer Fehlermeldung im graphischen Display

- Die Statusanzeige ist rot eingefarbt.

« Fehlermeldung, Fehler-Code (E...), Ursache und Abhilfe werden in Textform beschrieben.
Liegt ein Fehler vor, fordert die Pumpe nicht. Stellt die Pumpe bei der fortlaufenden
Uberpriifung fest, dass die Fehlerursache nicht mehr vorliegt, wird die Fehlermeldung
zuriickgenommen und der Betrieb wieder aufgenommen.

Liegt eine Fehlermeldung vor, ist das Display permanent eingeschaltet und der griine LED-
Indikator ist aus.

Abhilfe

401 Instabile Spannungsversorgung | Instabile Spannungsversorgung. Elektroinstallation berpriifen.
Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Spannungsversorgung zu instabil.
Betrieb kann nicht aufrecht erhalten werden.
402 Unterspannung | Spannungsversorgung zu niedrig. Elektroinstallation berpriifen.
Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Betrieb kann nicht aufrecht erhalten werden. Mdgliche Ursachen:
1. Netz liberlastet.
2. Pumpe ist an falscher Spannungsversorgung angeschlossen.
403 Uberspannung Spannungsversorgung zu hoch. Elektroinstallation Gberpriifen.
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Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Betrieb kann nicht aufrecht erhalten werden. Mogliche Ursachen:
1. Pumpe ist an falscher Spannungsversorgung angeschlossen.

404 Pumpe blockiert. Mechanischer Einfluss unterbindet | Uberpriifen des Freilaufs der sich
das Drehen der Pumpenwelle. drehenden Teile im Pumpenkdrper
und Motor.
Ablagerungen und Fremdkdorper
entfernen.

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Neben Ablagerungen und Fremdkdrpern im System kann auch die Pumpenwelle blockieren.

405 Elektronikmodul zu warm. Zuldssige Temperatur des Elektro-

nikmoduls tiberschritten.

Zuldssige Umgebungstemperatur
sicherstellen.
Raumliiftung verbessern.

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:

Damit eine ausreichende Beliiftung sichergestellt ist, zuldssige Einbaulage und Mindestabstand von Isolations- und An-
lagenkomponenten einhalten.

Kiihlrippen frei von Ablagerungen halten.

406 Motor zu warm. Zuldssige Motortemperatur tiber-

schritten.

Zuldssige Umgebungs- und
Medientemperatur sicherstellen.
Motorkiihlung durch freie Luftzirku-
lation sicherstellen.

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Damit eine ausreichende Beliiftung sichergestellt ist, zuldssige Einbaulage und Mindestabstand von Isolations- und An-
lagenkomponenten einhalten.

Uberpriifen der Motor-Modul-Ver-
bindung.

407 Verbindung zwischen Motor und Modul un- | Elektrische Verbindung zwischen
terbrochen. Motor und Modul fehlerhaft.

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Um die Kontakte zwischen Modul und Motor zu lberpriifen, Elektronikmodul demontieren. Sicherheitshinweise beach-

ten!
408 Pumpe wird gegen die Flussrichtung durch- | AuRere Einfliisse verursachen eine | Anlagenfunktion {iberpriifen,
stromt. Durchstrémung gegen die Fluss- ggf. Riickschlagklappen einbauen.

richtung der Pumpe.

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Wenn die Pumpe zu stark in entgegengesetzter Richtung durchstromt wird, kann der Motor nicht mehr starten.

409 Unvollstandiges Software-Update. Das Software-Update wurde nicht | Software-Update mit neuem Soft-

abgeschlossen. ware-Bundle notwendig.
Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Die Pumpe kann nur mit abgeschlossenem Software-Update arbeiten.

410 Analog- /Digitaleingang iiberlastet. Spannung Analog- /Digitaleingang | Angeschlossene Kabel und Verbrau-
kurzgeschlossen oder zu stark be- | cher an Spannungsversorgung Ana-
lastet. log- /Digitaleingang auf Kurzschluss

Uberpriifen.
Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Der Fehler beeintrdchtigt die Bindreingdnge. EXT. AUS ist eingestellt. Die Pumpe steht.
Die Spannungsversorgung ist fiir Analog- und Digitaleingang dieselbe. Bei Uberspannung werden beide Eingénge glei-
chermalen lberlastet.
411 Netzphase fehlt | Netzphase fehlt | Elektroinstallation berpriifen.
420 Motor oder Elektronikmodul defekt. Motor oder Elektronikmodul defekt. | Motor und/oder Elektronikmodul
austauschen.
Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Die Pumpe kann nicht feststellen, welches der beiden Bauteile defekt ist. Service kontaktieren.
421 Elektronikmodul defekt. | Elektronikmodul defekt. | Elektronikmodul austauschen.

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Service kontaktieren.

Tab. 56: Fehlermeldungen
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18.4 Warnmeldungen Anzeige einer Warnung im graphischen Display:

- Die Statusanzeige ist gelb eingefarbt.
« Warnmeldung, Warnungs-Code (W...), Ursache und Abhilfe werden in Textform be-
schrieben.

Eine Warnung weist auf eine Einschrankung der Pumpenfunktion hin. Die Pumpe fordert
mit eingeschrinktem Betrieb (Notbetrieb) weiter.

Je nach Warnungsursache fiihrt der Notbetrieb zu einer Einschrankung der Regelungs-
funktion bis hin zum Riickfall auf eine feste Drehzahl.

stellt die Pumpe bei der fortlaufenden Uberpriifung fest, dass die Warnungsursache
nicht mehr vorliegt, wird die Warnung zuriick- und der Betrieb wieder aufgenommen.

Liegt eine Warnmeldung vor, ist das Display permanent eingeschaltet und der griine LED-
Indikator ist aus.

Pumpe wird gegen die Flussrichtung durch- | AuRere Einfliisse verursachen eine | Leistungsregelung der anderen
stromt. Durchstrémung gegen die Fluss- Pumpen Uberpriifen,
richtung der Pumpe. ggf. Riickschlagklappen einbauen.

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Wenn die Pumpe zu stark in entgegengesetzter Richtung durchstromt wird, kann der Motor nicht mehr starten.

B Unterspannung Spannungsversorgung zu niedrig. Spannungsversorgung lberpriifen.
Spannungsversorgung ist unter
einen minimalen Grenzwert gefal-
len.

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Die Pumpe lauft. Unterspannung reduziert die Leistungsfahigkeit der Pumpe.
Wenn die Spannung weiter abféllt, kann der reduzierte Betrieb nicht aufrecht erhalten werden.

552 Pumpe wird in Flussrichtung fremd durch- | AuRere Einfliisse verursachen eine | Leistungsregelung der anderen
stromt. Durchstrémung in Flussrichtung der | Pumpen tiberpriifen.
Pumpe.

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Die Pumpe kann trotz Durchstrémung starten.

553 Elektronikmodul defekt. Elektronikmodul defekt. Elektronikmodul austauschen.

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Die Pumpe lduft, kann aber nicht die volle Leistung bereitstellen. Service kontaktieren.

554 MFAY Pumpe nicht erreichbar. Eine MFAY Partnerpumpe reagiert Wilo Net Verbindung oder Span-
nicht mehr auf Anfragen. nungsversorgung der Partnerpumpe
Uberpriifen.

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
In der MFAY Ubersicht Uberpriifung der mit (!) markierten Pumpen.
Die Versorgung ist sichergestellt, ein Ersatzwert wird angenommen.

555/ Nicht plausibler Sensorwert an Analog- Die Konfiguration und das anliegen- | Konfiguration des Eingangs und des
557/ eingang All, Al2, Al3 oder Al4. de Signal fiihren zu einem nicht ver- | angeschlossenen Sensors liberprii-
591/ wendbaren Sensorwert. fen.

594

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Fehlerhafte Sensorwerte kdnnen zu Ersatzbetriebsarten fiihren, die die Funktion der Pumpe ohne den bendtigten Sen-
sorwert sicherstellen.

556/ Kabelbruch an Analogeingang All, Al2, AI3 | Die Konfiguration und das anliegen- | Konfiguration des Eingangs und des
558/ oder Al4. de Signal fiihren zur Erkennung Ka- | angeschlossenen Sensors tiberprii-
592/ belbruch. fen.

595
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560

561

562

563

564

565/
566/
593/
596

569

570

571

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:

Kabelbrucherkennung kann zu Ersatzbetriebsarten fiihren, die den Betrieb ohne den bendtigten externen Wert sicher-

stellen.

Bei einer Doppelpumpe:

erscheint W556 im Display der Partnerpumpe ohne angeschlossenen Differenzdrucksensor, immer auch die Doppelpum-

penverbindung tiberpriifen.

W571 ist ebenfalls aktiviert. Sie wird aber nicht mit gleicher Prioritdt wie W556 angezeigt.
Die Partnerpumpe ohne angeschlossenen Differenzdrucksensor interpretiert sich durch fehlende Verbindung zur Haupt-
pumpe als Einzelpumpe. Sie erkennt in dem Fall den nicht angeschlossenen Differenzdrucksensor als Kabelbruch.

Unvollstdndiges Software-Update.
Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:

Software-Update wurde nicht durchgefiihrt,
Digitaleingang iiberlastet (binar).

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:

Das Software-Update wurde nicht
abgeschlossen.

Pumpe arbeitet mit vorheriger Softwa

Spannung Digitaleingang kurzge-
schlossen oder zu stark belastet.

Software-Update mit neuem Soft-
ware-Bundle empfohlen.

re-Version weiter.

Angeschlossene Kabel und Verbrau-
cher an Spannungsversorgung Digi-
taleingang auf Kurzschluss tberprii-
fen.

Bindreingdnge sind beeintrdchtigt. Funktionen der Bindreingdnge stehen nicht zur Verfiigung.

Analogeingang iiberlastet (analog).

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Funktionen der Analogeingange sind beeintr

Sensorwert von GLT? (Gebiudeleittechnik)
fehlt.

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:

Spannung Analogeingang kurzge-
schlossen oder zu stark belastet.

achtigt.

Sensorquelle oder GLT? ist falsch
konfiguriert.
Kommunikation ist ausgefallen.

Funktionen der Regelung sind beeintrachtigt. Eine Ersatzfunktion ist aktiv.

Sollwert von GLT? fehlt.

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:

Sensorquelle oder GLT? ist falsch
konfiguriert.
Kommunikation ist ausgefallen.

Funktionen der Regelung sind beeintrachtigt. Eine Ersatzfunktion ist aktiv.

Signal zu stark an Analogeingang All, Al2,
Al3 oder Al4.

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Das Signal wird mit maximalem Wert verarbe

Konfiguration fehlt.
Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:

Pumpe arbeitet im Ersatzbetrieb.

Elektronikmodul zu warm.

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:

Das anliegende Signal liegt deutlich
tiber dem erwarteten Maximum.

itet.
Die Konfiguration der Pumpe fehlt.

Zuldssige Temperatur des Elektro-
nikmoduls liberschritten.

Angeschlossene Kabel und Verbrau-
cher an Spannungsversorgung
Analogeingang auf Kurzschluss

Uberpriifen.

Konfiguration und Funktion der
GLT? tiberpriifen.

Konfiguration und Funktion der
GLT? tiberpriifen.

Eingangssignal tiberpriifen.

Pumpe konfigurieren. Software-Up-

date empfohlen.

Zuldssige Umgebungstemperatur
sicherstellen. Beliiftung des Elektro-
nikmoduls priifen. Kiihlrippen frei
von Ablagerungen halten.

Das Elektronikmodul muss bei deutlicher Uberhitzung den Betrieb der Pumpe einstellen,

um Schdden an Elektronikkomponenten zu v

Doppelpumpenverbindung unterbrochen.

ermeiden.

Die Verbindung zum Doppelpum-
penpartner kann nicht hergestellt
werden.
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Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Die Pumpenfunktion ist geringfligig beeintrachtigt. Der Motorkopf erfiillt die Pumpenfunktion bis zur Leistungsgrenze.
Siehe auch Zusatzinformation bei Code 582.

573 Kommunikation zur Display- und Be- Interne Kommunikation zur Display- | Flachbandkabel-Kontakte tiberprii-
dieneinheit unterbrochen. und Bedieneinheit unterbrochen. fen.

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Die Display- und Bedieneinheit ist auf ihrer Riickseite tiber ein Flachbandkabel mit der Elektronik der Pumpe verbunden.

574 Kommunikation zum CIF-Modul unterbro- | Interne Kommunikation zum CIF- Kontakte zwischen CIF-Modul und
chen. Modul unterbrochen. Elektronikmodul iiberpriifen/reini-
gen.

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Das CIF-Modul ist im Klemmenraum lber vier Kontakte mit der Pumpe verbunden.

575 Fernbedienung lber Funk nicht méglich. Das Bluetooth-Funkmodul ist ge-

stort.

Software-Update empfohlen.
Service kontaktieren.

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Die Pumpenfunktion ist nicht beeintrdchtigt.
Wenn ein Software-Update nicht ausreicht, Service kontaktieren.

578 Display- und Bedieneinheit defekt. Es wurde ein Defekt an der Display- | Display- und Bedieneinheit austau-
und Bedieneinheit festgestellt. schen.
Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Die Display- und Bedieneinheit ist als Ersatzteil verfligbar.
579 Software fiir Display- und Bedieneinheit Display- und Bedieneinheit kann Software-Update empfohlen.
nicht kompatibel. nicht korrekt mit der Pumpe kom-
munizieren.
Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Die Pumpenfunktion ist nicht beeintrachtigt.
Wenn ein Software-Update nicht ausreicht, Service kontaktieren.
580 Zu viele falsche PIN-Eingaben. Zu viele Verbindungsversuche mit Spannungsversorgung von der
falscher PIN. Pumpe trennen und erneut ein-
schalten.

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Es wurde mehr als 5 Mal eine falsche PIN verwendet.
Aus Sicherheitsgriinden werden bis zum Wiedereinschalten weitere Verbindungsversuche unterbunden.

582 Doppelpumpe ist nicht kompatibel. Doppelpumpenpartner ist nicht zu | Passenden Doppelpumpenpartner
dieser Pumpe kompatibel. auswihlen/installieren.

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Doppelpumpenfunktion nur mit zwei kompatiblen, typengleichen Pumpen moglich.

Priifen der Kompatibilitdt der Software-Versionen beider Doppelpumpenpartner.
Service kontaktieren.

584 Interner Fehler in der Display- und Be- Service kontaktieren.
dieneinheit. Automatische Wiedereinschal- Display- und Bedieneinheit austau-
tung des Displays folgt. schen.

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Die grundlegenden Pumpenfunktionen sind durch diesen Fehler nicht beeintrachtigt.

586 Uberspannung | Spannungsversorgung zu hoch. | Spannungsversorgung lberpriifen.

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Die Pumpe lauft. Wenn die Spannung weiter steigt, wird die Pumpe abgeschaltet.
Zu hohe Spannungen kdnnen die Pumpe beschadigen.

587 Batterie schwach. | Batteriespannung zu gering | Batterie austauschen.

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:

Solange die Batteriespannung hoch genug ist, werden die Zeitangaben z. B. in Warmemessung und Statistiken korrekt
angezeigt.

Bei zu geringer Batteriespannung kann die Zeiterfassung ggf. nicht aufrechterhalten werden.

Die Pumpenfunktion ist nicht beeintrachtigt
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Elektromklufter blockiert, ist defekt oder

nicht verbunden.

Elektronikliifter funktioniert nicht.

Lufterkabel priifen.

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Die Pumpe lauft weiterhin, kann aber nicht mehr die volle Leistung bereitstellen.

589 Batterie leer Batterie entladen Um ggf. weitere Abweichungen in
der Zeiterfassung zu vermeiden,
muss die Batterie ausgetauscht
werden.

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Die Zeiterfassung der Pumpe ist ggf. fehlerhaft.
Die Zeitangaben z.B. in Wirme-/Kiltemengenmessung, Wiederherstellpunkten und Statistikdaten sind eventuell nicht
korrekt.
Die grundlegende Pumpenfunktion ist nicht beeintrachtigt.
590 MFA”-Partner-Typ passt nicht. Ein MFAY Partner hat nicht den pas- | Typ und Software der Partnerpumpe

senden Typ.

Uberprifen.

Zusatzinformation zu Ursachen und Abhilfe:
Fiir den Multi-Flow Adaptation Partner wird ein maximaler Ersatzvolumenstrom bereitgestellt.
Uberpriifung der mit (1) markierten Partner in der MFAY Ubersicht im Kontext-Menii.

Tab. 57: Warnmeldungen

18.5

Y MFA = Multi-Flow Adaptation
2 GLT = Gebaudeleittechnik

Konfigurationswarnungen

figuration vorgenommen wurde.

Beispiel:
Die Funktion ,Hallentemperatur-Regelung” verlangt einen Temperaturfiihler. Die entspre-
chende Quelle ist nicht angegeben oder nicht richtig konfiguriert.

Sollwertquelle nicht passend konfi-
guriert.

Sollwert an nicht passende Quelle ge-
bunden. Eingang nicht passend kon-
figuriert.

Konfigurationswarnungen treten auf, wenn eine unvollstandige oder widerspriichliche Kon-

Quelle konfigurieren oder
andere Quelle wahlen.

Die Sollwertquelle ist nicht richtig konfiguriert. Im Kontextmeni gibt es den Link zur Konfiguration der Sollwertquelle.

602 Sollwertquelle nicht verfligbar. Sollwert an nicht vorhandenes CIF- CIF-Modul stecken.
Modul gebunden. CIF-Modul aktivieren.
Die Sollwertquelle oder das CIF-Modul ist nicht richtig konfiguriert. Im Kontextmenii gibt es Links zur Konfiguration.
603 Sensorquelle nicht passend konfigu- | Sensor 1 an nicht passende Quelle Quelle konfigurieren.
riert. gebunden. Eingang nicht passend Andere Quelle wahlen.
konfiguriert.
Die Sensorquelle ist nicht richtig kon-
figuriert. Im Kontextmenii gibt es den
Link zur Konfiguration der Sensor-
quelle.
604 Gleiche Sensorquelle nicht méglich. | Sensorquellen auf gleiche Quelle Eine Sensorquelle auf eine andere
konfiguriert. Quelle konfigurieren.
Die Sensorquellen sind nicht richtig konfiguriert. Im Kontextmeni gibt es den Link zur Konfiguration der Sensorquel-
len.
606 Sensorquelle nicht verfligbar. Sensorwert 1 an nicht vorhandenes CIF-Modul stecken.
CIF-Modul gebunden. CIF-Modul aktivieren.
Die Sensorquelle oder das CIF-Modul ist nicht richtig konfiguriert. Im Kontextmenii gibt es Links zur Konfiguration.
607 Sensorquelle nicht passend konfigu- | Sensor 2 an nicht passende Quelle Quelle konfigurieren oder
riert. gebunden. Eingang nicht passend andere Quelle wdhlen.
konfiguriert.
Die Sensorquelle ist nicht richtig konfiguriert. Im Kontextmeni gibt es den Link zur Konfiguration der Sensorquelle.
609 Sensorquelle nicht verfligbar. Sensorwert 2 an nicht vorhandenes CIF-Modul stecken.

CIF-Modul gebunden.

CIF-Modul aktivieren.
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Die Sensorquelle oder das CIF-Modul ist nicht richtig konfiguriert. Im Kontextmenii gibt es Links zur Konfiguration.

610

611

614

615

618

619

621

641

642

643

644

646

112

Sensorquelle nicht passend konfigu-
riert.

Vorlauftemperaturfiihler an nicht
passende Quelle gebunden. Eingang
nicht passend konfiguriert.

Quelle auf Nutzungstyp , Tempera-
turfiihler” konfigurieren oder andere
Quelle wahlen.

Die Sensorquelle ist nicht richtig konfiguriert. Im Kontextmenii gibt es den Link zur Konfiguration der Sensorquelle.

Gleiche Sensorquelle nicht mdoglich.

Sensorquellen fir Warmemengen-
zahler auf gleicher Quelle konfigu-
riert.

Eine der Sensorquellen fiir den Wér-
memengenzahler auf eine andere
Quelle konfigurieren.

Die Sensorquellen sind nicht richtig konfiguriert. Im Kontextmenti gibt es den Link zur Konfiguration der Sensorquel-

len.

Sensorquelle nicht verfiigbar.

Vorlauftemperatur an nicht vorhan-
denes CIF-Modul gebunden.

CIF-Modul stecken.
CIF-Modul aktivieren.

Die Sensorquelle oder das CIF-Modul ist nicht richtig konfiguriert. Im Kontextmenii gibt es Links zur Konfiguration.

Sensorquelle nicht passend konfigu-
riert.

Ricklauftemperaturfiihler an nicht
passende Quelle gebunden. Eingang
nicht passend konfiguriert.

Quelle auf Nutzungstyp , Tempera-
turfiihler” konfigurieren oder andere
Quelle wahlen.

Die Sensorquelle ist nicht richtig konfiguriert. Im Kontextmenii gibt es den Link zur Konfiguration der Sensorquelle.

Sensorquelle nicht verfligbar.

Die Sensorquelle oder das CIF-Modul
ist nicht richtig konfiguriert. Im Kon-
textmenii gibt es Links zur Konfigura-
tion.

Sensorquelle nicht passend konfigu-
riert.

Riicklauftemperatur an nicht vorhan-
denes CIF-Modul gebunden.

Temperaturfiihler fiir ,Umschalten
Heizen und Kiihlen“ an nicht passen-
de Quelle gebunden. Eingang nicht
passend konfiguriert.

CIF-Modul stecken.
CIF-Modul aktivieren.

Quelle auf Nutzungstyp , Tempera-
turfiihler* konfigurieren oder andere
Quelle wahlen.

Die Sensorquelle ist nicht richtig konfiguriert. Im Kontextmenii gibt es den Link zur Konfiguration der Sensorquelle.

Sensorquelle nicht verfligbar.

Temperaturwert fiir ,Umschalten
Heizen und Kiihlen* an nicht vorhan-
denes CIF-Modul gebunden.

CIF-Modul stecken.
CIF-Modul aktivieren.

Die Sensorquelle oder das CIF-Modul ist nicht richtig konfiguriert. Im Kontextmenii gibt es Links zur Konfiguration.

Sollwertquelle nicht passend konfi-
guriert.

Die Sollwertquelle fiir die KiihIfunktion
on der Sollwertquelle.

Sollwertquelle nicht verfiigbar.

Die Sollwertquelle fiir die Kiihlfunktion
Links zur Konfiguration.

Sensorquelle nicht passend konfigu-
riert.

Sollwert an nicht passende Quelle ge-
bunden. Eingang nicht passend kon-
figuriert.

Quelle konfigurieren oder
andere Quelle wahlen.

ist nicht richtig konfiguriert. Im Kontextmenii gibt es den Link zur Konfigurati-

Sollwert an nicht vorhandenes CIF-
Modul gebunden.

CIF-Modul stecken.
CIF-Modul aktivieren.

oder das CIF-Modul ist nicht richtig konfiguriert. Im Kontextmenii gibt es

Sensor 1 an nicht passende Quelle
gebunden. Eingang nicht passend
konfiguriert.

Quelle konfigurieren.
Andere Quelle wahlen.

Die Sensorquelle fiir die KiihIfunktion ist nicht richtig konfiguriert. Im Kontextmenii gibt es den Link zur Konfiguration

der Sensorquelle.

Gleiche Sensorquelle nicht méglich.

Die Sensorquellen fiir die KithIfunktion
tion der Sensorquellen.

Sensorquelle nicht verfligbar.

Sensorquellen auf gleiche Quelle

Eine Sensorquelle auf eine andere

konfiguriert.

sind nicht richtig konfiguriert. Im Konte

Sensorwert an nicht vorhandenes
CIF-Modul gebunden.

Quelle konfigurieren.

xtmenli gibt es den Link zur Konfigura-

CIF-Modul stecken.
CIF-Modul aktivieren.

Die Sensorquelle oder das CIF-Modul ist nicht richtig konfiguriert. Im Kontextmenii gibt es Links zur Konfiguration.
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Sensorquelle nicht passend konfigu-
riert.

Sensor 2 an nicht passende Quelle
gebunden. Eingang nicht passend
konfiguriert.

Quelle konfigurieren oder
andere Quelle wahlen.

Die Sensorquelle fiir die KiihIfunktion ist nicht richtig konfiguriert. Im Kontextment gibt es den Link zur Konfiguration

der Sensorquelle.

649 Sensorquelle nicht verfligbar. Sensorwert 2 an nicht vorhandenes CIF-Modul stecken.
CIF-Modul gebunden. CIF-Modul aktivieren.
Die Sensorquelle oder das CIF-Modul ist nicht richtig konfiguriert. Im Kontextmenii gibt es Links zur Konfiguration.
650 Keine MFAY Partnerpumpe MFAY ist ausgewahlt, aber keine Part- | Konfiguration von MFAY Partnerpum-
nerpumpe konfiguriert. pen notwendig oder andere Rege-
lungsart wahlen.
MFAY sammelt den Bedarf der konfigurierten Partnerpumpen, um diese in Summe zu versorgen. Dazu miissen die
Partnerpumpen in der MFAY-Konfiguration ausgewihlt werden.
651 Sensorquelle nicht passend konfugu- | Differenzdrucksensor falsch ange- Nutzungstyp ,,Differenzdrucksensor*
riert. schlossen. Eingang nicht passend konfigurieren oder andere Quelle
konfiguriert wahlen.
Die Sensorquelle ist nicht richtig konfiguriert. Im Kontextmenii gibt es den Link zur Konfiguration der Sensorquelle.
655 Sensorquelle nicht passend konfugu- | Medientemperaturfiihler falsch ange- | Nutzungstyp , Temperaturfiihler*
riert. schlossen. Eingang nicht passend konfigurieren oder andere Quelle
konfiguriert. wahlen.
Die Sensorquelle ist nicht richtig konfiguriert. Im Kontextmendii gibt es den Link zur Konfiguration der Sensorquelle.
657 Forderhthe/Durchfluss unbekannt Forderhéhe und /oder Durchfluss Differenzdrucksensor an die Pumpe
werden bendtigt. anschliefen und konfigurieren.

Die Pumpe arbeitet in einer Ersatzbetriebsart, die den Pumpenbetrieb aufrechterhalt.

Tab. 58: Konfigurationswarnungen

19

UMFA= Multi-Flow Adaptation

Wartung

und deren Entsorgung vertraut sein.
» Elektrische Arbeiten: Eine Elektrofachkraft muss die elektrischen Arbeiten ausfiihren.
- Montage-/Demontagearbeiten: Die Fachkraft muss im Umgang mit den notwendigen

Werkzeugen und erforderlichen Befestigungsmaterialien ausgebildet sein.

» Wartungsarbeiten: Die Fachkraft muss im Umgang mit den verwendeten Betriebsmitteln

Es wird empfohlen, die Pumpe durch den Wilo-Kundendienst warten und tiberpriifen zu
lassen.

GEFAHR

Lebensgefahr durch elektrischen Strom!

UnsachgemaRes Verhalten bei elektrischen Arbeiten fiihrt zum Tod

durch Stromschlag!

« Arbeiten an elektrischen Geraten nur von einer Elektrofachkraft

durchfiihren lassen.

+ Vor allen Arbeiten das Aggregat spannungsfrei schalten und gegen
Wiedereinschalten sichern.
+ Schdden am Anschlusskabel der Pumpe nur durch eine Elektrofach-

kraft beheben lassen.

« Niemals in Offnungen des Motors oder des Elektronikmoduls herum-
stochern oder etwas hineinstecken.

+ Einbau- und Betriebsanleitungen von Pumpe, Niveauregelung und
sonstigem Zubehdr beachten.

» Nach Abschluss der Arbeiten zuvor demontierte Schutzvorrichtungen
wieder montieren, zum Beispiel Deckel oder Kupplungsabdeckungen.
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GEFAHR

Der Permanentmagnetrotor im Inneren der Pumpe kann bei Demontage

fiir Personen mit medizinischen Implantaten (z. B. Herzschrittmacher) le-

bensgefahrlich sein.

+ Allgemeinen Verhaltensrichtlinien, die fiir den Umgang mit elektri-
schen Geraten gelten, befolgen!

+ Motor nicht 6ffnen!

« Demontage und Montage des Rotors nur durch Wilo-Kundendienst
durchfiihren lassen! Personen, die einen Herzschrittmacher tragen,
diirfen solche Arbeiten nicht durchfiihren!

HINWEIS

Von den Magneten im Inneren des Motors geht keine Gefahr aus, solange
der Motor komplett montiert ist. Personen mit Herzschrittmachern
konnen sich einer Stratos GIGA2.0 ohne Einschrankung ndahern.

WARNUNG

Personenschaden durch starke magnetische Krafte!

Offnen des Motors fiihrt zu hohen, schlagartig auftretenden magneti-
schen Kréften. Das kann zu schweren Schnittverletzungen, Quetschun-
gen und Prellungen fiihren.
+ Motor nicht 6ffnen!
+ Demontage und Montage des Motorflansches und des Lagerschilds
flir Wartungs- und Reparaturarbeiten nur durch den Wilo-Kunden-
dienst durchfiihren lassen!

GEFAHR

Lebensgefahr durch Stromschlag! Generator- oder Turbinen-
betrieb bei Durchstromung der Pumpe!

Auch ohne Elektronikmodul (ohne elektrischen Anschluss) kann an den
Motorkontakten eine beriihrungsgeféhrliche Spannung anliegen!
+ Spannungsfreiheit tiberpriifen und benachbarte, unter Spannung ste-
hende Teile abdecken oder abschranken!
+ Absperreinrichtungen vor und hinter der Pumpe schlieBen!

GEFAHR

Lebensgefahr durch nicht montiertes Elektronikmodul!

An den Motorkontakten kann eine lebensgefdhrliche Spannung anliegen!
Der Normalbetrieb der Pumpe ist nur mit montiertem Elektronikmodul
zuldssig.
+ Pumpe niemals ohne montiertes Elektronikmodul anschlieRBen oder
betreiben!
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19.1 Luftzufuhr

19.2 Wartungsarbeiten

19.2.1 Gleitringdichtung wechseln

GEFAHR

Lebensgefahr durch herunterfallende Teile!

Die Pumpe selbst und Teile der Pumpe kdnnen ein sehr hohes Eigenge-

wicht aufweisen. Durch herunterfallende Teile besteht die Gefahr von

Schnitten, Quetschungen, Prellungen oder Schldgen, die bis zum Tod

fiihren kdnnen.

» Immer geeignete Hebemittel verwenden und Teile gegen Herabfallen
sichern.

+ Niemals unter schwebenden Lasten aufhalten.

+ BeilLagerung und Transport sowie vor allen Installations- und Monta-
gearbeiten fiir eine sichere Lage und einen sicheren Stand der Pumpe
sorgen.

GEFAHR

Lebensgefahr durch fortgeschleuderte Werkzeuge!

Die bei Wartungsarbeiten verwendeten Werkzeuge an der Motorwelle

konnen bei Beriihrung mit rotierenden Teilen fortgeschleudert werden.

Verletzungen bis hin zum Tod sind moglich!

« Die bei Wartungsarbeiten verwendeten Werkzeuge miissen vor der
Inbetriebnahme der Pumpe vollstandig entfernt werden!

WARNUNG

Es besteht Verbrennungsgefahr oder ein Festfrieren bei Beriih-
rung der Pumpe/Anlage.

Je nach Betriebszustand der Pumpe und der Anlage (Temperatur des For-

dermediums) kann die gesamte Pumpe sehr heiB oder sehr kalt werden.

« Wahrend des Betriebs Abstand halten!

+ Anlage und Pumpe auf Raumtemperatur abkiihlen lassen!

« Beiallen Arbeiten Schutzkleidung, Schutzhandschuhe und Schutzbril-
le tragen.

Nach allen Wartungsarbeiten die Liifterhaube wieder mit den vorgesehenen Schrauben be-
festigen, so dass der Motor sowie das Elektronikmodul ausreichend gekiihlt werden.

In regelmaRigen Abstanden die Luftzufuhr am Motorgehduse und Elektronikmodul tiber-
prifen. Verschmutzungen beeintrdchtigen die Kiihlung des Motors. Falls erforderlich, Ver-
schmutzungen beseitigen und uneingeschrankte Luftzufuhr wiederherstellen.

GEFAHR

Lebensgefahr durch herabfallende Teile!

Durch Herabfallen der Pumpe oder einzelner Bauteile kann es zu lebens-

gefdhrlichen Verletzungen kommen!

« Pumpenbauteile bei Installationsarbeiten mit geeigneten Lastaufnah-
memitteln gegen Herabfallen sichern.

GEFAHR

Lebensgefahr durch Stromschlag!

Spannungsfreiheit Giberpriifen und benachbarte, unter Spannung ste-
hende Teile abdecken oder abschranken.

Wéhrend der Einlaufzeit konnen geringfligige Tropfleckagen auftreten. Auch wahrend des
Normalbetriebs der Pumpe ist eine leichte Leckage von vereinzelten Tropfen (iblich.
Eine regelmédRige Sichtkontrolle ist erforderlich. Bei deutlich erkennbarer Leckage einen
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Dichtungswechsel vornehmen.
Weitere Informationen siehe auch Wilo-Planungshinweise Trockenlduferpumpen.
Wilo bietet ein Reparatur-Set an, das die fiir einen Wechsel erforderlichen Teile enthalt.

@ HINWEIS
Fir Personen mit Herzschrittmachern geht keinerlei Gefahr von den im
Motorinneren liegenden Magneten aus. Das gilt, solange der Motor nicht
gedffnet oder der Rotor demontiert wurde. Ein Wechseln der Gleitrin-
drichtung kann ohne Gefahr durchgefiihrt werden.

Demontage:
WARNUNG
Verbriihungsgefahr!
Bei hohen Medientemperaturen und Systemdriicken Pumpe vorher ab-
kiihlen lassen und System drucklos machen.
1. Anlage spannungsfrei schalten und gegen unbefugtes Wiedereinschalten sichern.
2. Absperreinrichtungen vor und hinter der Pumpe schlieRen.
3. Spannungsfreiheit tiberpriifen.
4. Arbeitsbereich erden und kurzschlieR3en.
5. Schrauben des Elektronikmoduls I6sen (Fig. I, Pos. 3) und das Oberteil des Elektronik-

moduls (Fig. |, Pos. 2) abnehmen.

Netzanschlusskabel abklemmen. Falls vorhanden das Kabel des Differenzdruckgebers
am Elektronikmodul oder an der Steckverbindung des Differenzdruckgebers entfernen.

Pumpe durch Offnen des Entliiftungsventils (Fig. I, Pos. 28) drucklos machen.

@ HINWEIS
Es wird empfohlen, das Modul zur besseren Handhabung vor Demontage
des Einstecksatzes zu demontieren. (Siehe Kapitel ,,Elektronikmodul
wechseln“ [ 121]).

10.

Zwei Transportdsen (Fig. I, Pos. 30) am Motorflansch belassen.

Einstecksatz zur Absicherung mit geeigneten Hebemitteln an den Transportdsen be-
festigen (Fig. 6).

Schrauben (Fig. I/IIAV, Pos. 29) 16sen und entfernen.

= Es wird empfohlen, zwei Montagebolzen (Zubehér) anstelle von zwei Schrauben
(Fig. I//IV, Pos. 29) zu verwenden. Die Montagebolzen werden durch die Bohrung in
der Laterne diagonal zueinander in das Pumpengehiuse (Fig. |, Pos. 24) hineinge-
dreht. Die Montagebolzen erleichtern eine sichere Demontage des Einstecksatzes
sowie die anschlieBende Montage ohne Beschaddigung des Laufrads.

@ HINWEIS
Wiéhrend des Befestigens der Hebemittel eine Beschddigung der Kunst-
stoffteile wie Liifterrad und Moduloberteil vermeiden.

11.

Die Schraube (Fig. I/, Pos. 10, Fig. 11/IV, Pos. 29), die das Halteblech des Differenz-
druckgebers hilt, I6sen. Den Differenzdruckgeber (Fig. I, Pos. 8) mit Halteblech zur Sei-
te ziehen und an den Druckmessleitungen (Fig. I, Pos. 7) hingen lassen. Anschlusskabel
des DDG im Elektronikmodul abklemmen oder an der Steckverbindung |6sen und ab-
ziehen.
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Fiir Pumpentyp (Fig. lll, 1V) die Schrauben Pos. 29 I6sen. Die daneben liegenden zwei Ge-
windebohrungen (Fig. 103, Pos. 1) nutzen und geeignete bauseits bereitgestellte
Schrauben (z. B. M10 x 25 mm) verwenden. Einstecksatz vom Pumpengehiuse ab-
driicken.

Fiir Pumpentyp (Fig. | und Fig. Il) die zwei Gewindebohrungen M10 (siehe Fig. 104) nut-
zen und geeignete bauseits gelieferte Schrauben verwenden (z. B. M10 x 20 mm). Zum
Abdriicken kénnen auch die Schlitze (Fig. 104, Pos. 2) verwendet werden.

Dazu z. B. zwei Schraubendreher ansetzen und als Hebel verwenden. Nach ca. 15 mm
Abdriickweg wird der Einstecksatz nicht mehr im Pumpengehduse gefiihrt.

@ HINWEIS
Um ein Kippen zu vermeiden, muss der Einstecksatz gegebenenfalls mit
geeigneten Hebemitteln unterstiitzt werden. Das ist vor allem der Fall,
wenn keine Montagebolzen verwendet werden.

12.
Fig. 103: Abdriicken des Einstecksatzes liber
Gewindebohrungen
13.
Fig. 104: Gewindebohrungen und Schlitze
zum Abdriicken des Einstecksatzes vom
Pumpengehduse
14,
15.
16.
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Fig. 105: Schliisselflichen auf Welle

Die zwei unverlierbaren Schrauben am Schutzblech (Fig. | und Fig. lll, Pos. 27) I6sen und
das Schutzblech entfernen.

= Ausfiihrung mit Kunststoff-Laufrad und Kegelverbindung (Fig. | und Fig. Il)

Einen Maulschliissel (SW22 mm), in das Laternenfenster einfiihren und die Welle an den
Schliisselflichen festhalten (Fig. 105, Pos. 1). Die Laufradmutter (Fig. I, Pos. 22) ausdre-
hen. Das Laufrad (Fig. I, Pos. 21) wird automatisch von der Welle abgezogen.

Distanzscheibe (Fig. I, Pos.20) demontieren.
= Ausfiihrung mit Gusslaufrad und Passfederverbindung (Fig. Ill)

Laufradmutter (Fig. Ill, Pos. 22) I6sen. Darunterliegende Spannscheibe (Fig. Ill, Pos. 23)
abnehmen und Laufrad (Fig. Ill Pos. 21) von Pumpenwelle abziehen. Passfeder (Fig. Ill
Pos. 37) demontieren.

= Fiir Kunststoff-Laufrad und Gusslaufrad (Fig. I/1l/lll) gilt:

Je nach Pumpentyp die Schrauben (Fig. I und Fig. lll, Pos. 10) und die Schrauben (Fig. Il
Pos. 10b) oder Fig. lll, Pos. 10a lésen.

Laterne von der Motorzentrierung I6sen und von der Welle abziehen. Die Gleitringdich-
tung (Fig. | Pos. 25) sowie Distanzring (Fig. I, Pos. 20) werden dabei mit entfernt. Ein Ver-
kanten der Laterne vermeiden.

Gegenring (Fig. I, Pos. 26) der Gleitringdichtung aus dem Sitz in der Laterne heraus-
driicken.

Sitzflachen der Welle und der Laterne sorgfaltig sdubern.

= Ausfiihrung mit Gusslaufrad und Passfederverbindung (Fig. IV)
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21.

22.
23.
24,

Laufradmutter (Fig. IV, Pos. 22) I6sen. Darunterliegende Scheiben (Fig. IV, Pos. 23) ab-
nehmen und Laufrad (Fig. IV Pos. 21) von Pumpenwelle abziehen. Passfeder (Fig. IV,
Pos. 37) demontieren.

Die Gleitringdichtung (Fig. IV, Pos. 25) sowie Distanzring (Fig. IV, Pos. 20) abziehen.
Gegenring (Fig. IV, Pos. 26) der Gleitringdichtung aus dem Sitz in der Laterne entfernen.

Sitzfldichen der Welle und der Laterne sorgfaltig sdubern.

Montage

<:) HINWEIS

Bei allen folgenden Arbeiten, das fiir den jeweiligen Gewindetyp vorge-
schriebene Anzugsdrehmoment beachten (Tabelle ,Anzugsdrehmomente*
[» 30])!

Elastomere (O-Ring, Gleitringdichtung Balg) sind leichter zu montieren mit ,.entspanntem
Wasser*” (z. B. Wasser-Spiilmittelgemisch).

1.

Um eine einwandfreie Lage der Teile zu gewahrleisten, Flanschauflage- und Zentrie-
rungsflachen von Pumpengehduse, Laterne und ggf. Motorflansch saubern.

Neuen Gegenring in die Laterne einsetzen. Bei Ausfiihrung mit separater einzelner La-
terne (gemaiR Fig. I/il/lll), die Laterne vorsichtig iiber die Welle schieben und in der alten
oder einer anderen gewiinschten winkligen Lage zum Motorflansch positionieren. Dabei
zuldssige Einbaulagen der Komponenten beachten (siehe Kapitel ,,Zuldssige Einbaulagen
und Anderung der Komponentenanordnung vor der Installation“ [ 25]).

VORSICHT

Beschidigung durch unsachgemifRe Handhabung!

Das Laufrad wird mit einer Sondermutter befestigt, deren Montage eine
bestimmte, unten beschriebene Vorgehensweise erfordert. Bei Nichtbe-
achtung der Montagehinweise besteht die Gefahr, das Gewinde zu liber-
drehen und die Férderfunktion zu gefdhrden. Die Entfernung der bescha-
digten Teile kann sehr aufwdndig sein und zur Beschddigung der Welle
fihren.

Auf beide Gewinde der Laufradmutter bei jeder Montage eine Gewinde-
paste auftragen. Die Gewindepaste muss flr nichtrostende Stadhle und die
zuldssige Betriebstemperatur der Pumpe geeignet sein, z. B. Molykote P37.
Trockenmontage kann zum Festfressen (KaltschweiBen) der Gewinde fiih-
ren und die ndchste Demontage unmdglich machen.

118

= Ausfiihrung mit Kunststoff-Laufrad und Kegelverbindung (Fig. I und Fig. Il)

Einen Maulschliissel (SW22 mm), in das Laternenfenster einfiihren und die Welle an den
Schliisselflichen festhalten (Fig. 105, Pos. 1).

Laufradmutter in die Laufradnabe bis zum Anschlag eindrehen.

Laufrad zusammen mit der Laufradmutter handfest auf die Welle aufdrehen. Dabei nicht
die im vorherigen Handlungsschritt erreichten Lage dndern. Laufrad niemals mit Werk-
zeug festziehen.

Laufrad von Hand festhalten und die Laufradmutter ca. 2 Umdrehungen l6sen.

Laufrad mit Laufradmutter zusammen auf die Welle bis zum angestiegenen Reibungswi-
derstand erneut aufdrehen. Dabei nicht die im vorherigen Handlungsschritt erreichten
Lage dndern.
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Fig. 106: Korrekte Lage der Laufradmutter
nach der Montage

Fig. 107: Einstecksatz

19.2.2 Motor/Antrieb wechseln

10.

13.

14.

15.

Welle mit Maulschliissel (SW22 mm) festhalten und die Laufradmutter mit dem vorge-
schriebenen Anzugsdrehmoment (siehe Tabelle ,Anzugsdrehmomente" [» 30]) festzie-
hen. Die Mutter (Fig. 106, Pos. 1) muss ungefdhr + 0,5 mm mit dem Wellenende

(Fig. 106, Pos. 2) biindig sein. Wenn das nicht der Fall ist, die Mutter I6sen und Hand-
lungsschritte 4 ... 8 wiederholen.

Maulschliissel entfernen und das Schutzblech (Fig. I, Pos. 27) wieder montieren.
= Ausfiihrung mit Gusslaufrad und Passfederverbindung (Fig. Il und Fig. IV)

Einen Maulschliissel (SW32 mm), in das Laternenfenster (Fig. IV, Pos. 38) einfiihren und
die Welle an den Schliisselflichen festhalten (Fig. 105, Pos. 1). Laufrad mit Unterleg-
scheibe(n) und Mutter montieren. Mutter festziehen. Beschidigungen der Gleitringdich-
tung durch Verkanten vermeiden.

. Laternennut siubern und den neuen O-Ring (Fig. lll, Pos. 19) einlegen.

12.

Einstecksatz zur Absicherung mit geeigneten Hebemitteln an den Transportdsen befes-
tigen. Beim Befestigen eine Beschadigung der Kunststoffteile wie Liifterrad und Oberteil
des Elektronikmoduls vermeiden.

= Fiir Kunststoff-Laufrad und Gusslaufrad gilt:

Einstecksatz (siehe Fig. 107) in das Pumpengehiuse in der alten oder einer anderen ge-
wiinschten winkligen Lage einfiihren. Dabei zuldssige Einbaulagen der Komponenten
beachten (siehe Kapitel ,,Zuldssige Einbaulagen und Anderung der Komponentenanord-
nung vor der Installation“ [» 25]).

Die Verwendung der Montagebolzen wird empfohlen (siehe Kapitel ,Zubehér” [» 21]).
Wenn die Laternenfiihrung spiirbar gegriffen hat, (ca. 15 mm vor der Endlage) besteht
keine Gefahr mehr des Kippens oder Verkantens. Nachdem der Einstecksatz mit mindes-
tens einer Schraube (Fig. I/ill, Pos. 10 oder Fig. AV, Pos. 29) gesichert ist, kénnen die
Befestigungsmittel von den Transportdsen entfernt werden.

Schrauben (Fig. I/lll, Pos. 10 oder Fig. /v, Pos. 29) eindrehen, aber noch nicht endgliltig
festziehen. Wéhrend des Eindrehens der Schrauben wird der Einstecksatz ins Pumpen-
gehduse hereingezogen.

VORSICHT

Beschidigung durch unsachgemifRe Handhabung!

Wahrend des Eindrehens der Schrauben die Drehbarkeit der Welle durch
leichtes Drehen am Liifterrad liberpriifen. Wenn die Welle schwergangiger
wird, Schrauben abwechselnd liber Kreuz festziehen.

16.

17.

Wenn die Schrauben (Fig. |, Pos. 4) des Elektronikmoduls entfernt wurden, die Schrauben
wieder eindrehen. Das Halteblech (Fig. I, Pos. 13) des Differenzdruckgebers unter einem
der Schraubenképfe (Fig. I/, Pos. 10 oder Fig. 1/V, Pos. 29) auf der dem Elektronikmo-
dul gegeniiberliegenden Seite einklemmen. Die Schrauben (Fig. I/ll, Pos. 10 oder Fig. lll/
IV, Pos. 29) endgiiltig festziehen.

Die in Handlungsschritt 7 im Abschnitt ,Demontage* versetzten Transportdsen (Fig. |,
Pos. 30) vom Motorgehiuse zum Motorflansch wieder versetzen.

@ HINWEIS
MaBnahmen der Inbetriebnahme beachten (siehe Kapitel ,Inbetriebnah-
me* [P 48]).

18.
19.
20.
21.

Anschlusskabel des Differenzdruckgebers/Netzanschlussleitung wieder anklemmen.
Oberteil des Elektronikmoduls wieder montieren und die Schrauben festziehen.
Absperreinrichtungen vor und hinter der Pumpe 6ffnen.

Sicherung wieder einschalten.

Erhohte Lagergerdusche und ungewdhnliche Vibrationen zeigen einen Lagerverschlei an.
Lager oder Motor miissen dann gewechselt werden. Wechseln des Antriebs nur durch den
Wilo-Kundendienst!
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@ HINWEIS
Bei Pumpenausfiihrung gemal Fig. IV ist abweichend zu den anderen
Ausfiihrungen mit separater Laterne der Motor mit integrierter Laterne
ausgefiihrt. Die Handlungsschritte 14 ... 24 zur Demontage im Kapitel
,Gleitringdichtung wechseln“ entfallen hier.

GEFAHR

Lebensgefahr durch Stromschlag! Generator- oder Turbinen-
betrieb bei Durchstromung der Pumpe!

Auch ohne Elektronikmodul (ohne elektrischen Anschluss) kann an den
Motorkontakten eine beriihrungsgefahrliche Spannung anliegen!
+ Spannungsfreiheit liberpriifen und benachbarte, unter Spannung ste-
hende Teile abdecken oder abschranken!
+ Absperreinrichtungen vor und hinter der Pumpe schlief3en!

WARNUNG

Personenschiden durch starke magnetische Krafte!

Offnen des Motors fiihrt zu hohen, schlagartig auftretenden magneti-
schen Kraften. Das kann zu schweren Schnittverletzungen, Quetschun-
gen und Prellungen fiihren.
+ Motor nicht 6ffnen!
+ Demontage und Montage des Motorflansches und des Lagerschilds
flir Wartungs- und Reparaturarbeiten nur durch den Wilo-Kunden-
dienst durchfiihren lassen!

@ HINWEIS
Flir Personen mit Herzschrittmachern geht keinerlei Gefahr von den im
Motorinneren liegenden Magneten aus, solange der Motor nicht gedffnet
oder der Rotor demontiert wurde. Ein Wechseln des Motor/Antriebs kann
ohne Gefahr durchgefiihrt werden.

Demontage

1. Zur Demontage des Motors Handlungsschritte 1 ... 21 durchfiihren, entsprechend Ka-
pitel ,Gleitringdichtung wechseln". (Beim Heben des einzelnen Motors kénnen die
Transportésen von Fig. |, Pos. 14a auf Pos. 14 b versetzt werden).

@ HINWEIS
Wenn im Motorgehiuse die Gewindebohrungen (Fig. lI/lll, Pos. 14b) nicht
vorhanden sind, ist ein versetzen der Transportdsen nicht erforderlich.

2. Zur Montage des Antriebs die Handlungsschritte Montage 1 ... 21 durchfiihren, siehe
Kapitel ,,Gleitringdichtung wechseln®.

Montage

1. Um eine einwandfreie Lage der Teile zu gewdhrleisten Flanschauflage- und Zentrie-
rungsflachen von Pumpengehduse, Laterne und Motorflansch sdubern.

2. Vor Montage des Elektronikmoduls den neuen O-Ring (Fig. I, Pos. 31) zwischen Elek-
tronikmodul (Fig. I, Pos. 1) und Motoradapter (Fig. I, Pos. 11) auf den Kontaktierungs-
dom aufziehen.

3. Das Elektronikmodul in die Kontaktierung des neuen Motors driicken und mit Schrau-
ben (Fig. I, Pos. 4) befestigen.
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19.2.3 Elektronikmodul wechseln

19.2.4 Modulliifterwechsel

@ HINWEIS
Das Elektronikmodul muss bei der Montage bis zum Anschlag aufge-
driickt werden.

4. Zur Montage des Antriebs die Handlungsschritte Montage 1 ... 21 durchfiihren, siehe
Kapitel ,Gleitringdichtung wechseln“ [»> 115].

@ HINWEIS
Vor Bestellung eines Elektronikmoduls als Ersatz bei Doppelpumpenbe-
trieb, die Softwareversion des verbleibenden Doppelpumpenpartners
prifen.
Die Softwarekompatibilitdt beider Doppelpumpenpartner muss gegeben
sein. Service kontaktieren.

Vor allen Arbeiten das Kapitel ,,Inbetriebnahme* beachten! Wechseln des Elektronikmo-
duls nur durch Wilo-Kundendienst!

GEFAHR

Lebensgefahr durch Stromschlag! Generator- oder Turbinen-
betrieb bei Durchstromung der Pumpe!

Auch ohne Elektronikmodul (ohne elektrischen Anschluss) kann an den
Motorkontakten eine beriihrungsgefahrliche Spannung anliegen!
« Spannungsfreiheit tiberpriifen und benachbarte, unter Spannung ste-
hende Teile abdecken oder abschranken!
« Absperreinrichtungen vor und hinter der Pumpe schlief3en!

@ HINWEIS
Fir Personen mit Herzschrittmachern geht keinerlei Gefahr von den im
Motorinneren liegenden Magneten aus, solange der Motor nicht ge6ffnet
oder der Rotor demontiert wurde. Ein Wechseln des Elektronikmoduls
kann ohne Gefahr durchgefiihrt werden.

1. Zur Demontage des Elektronikmoduls Handlungsschritte 1 ... 6 durchfiihren, entspre-
chend Kapitel ,Gleitringdichtungswechsel" [»> 115].

2. Schrauben (Fig. I, Pos. &) entfernen und das Elektronikmodul vom Motor abziehen.
3. O-Ring (Fig. |, Pos. 31) austauschen.

4. Das neue Elektronikmodul in die Kontaktierung des Motors driicken und mit Schrauben
(Fig. 1, Pos. 4) befestigen.

Betriebsbereitschaft der Pumpe wiederherstellen: Siehe Kapitel ,,Gleitringdichtung wech-
seln“ [P 115]; Handlungsschritte 18 ... 21 im Abschnitt Montage!

@ HINWEIS
Das Elektronikmodul muss bei der Montage bis zum Anschlag aufge-
driickt werden.

@ HINWEIS
Bei einer erneuten Isolationspriifung vor Ort das Elektronikmodul vom
Versorgungsnetz trennen!

Um den Modulliifter auszutauschen, muss das Elektronikmodul demontiert werden, siehe
Kapitel ,,Elektronikmodul wechseln® [ 121].
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Demontage des Modulliifters:

1. Deckel des Elektronikmoduls 6ffnen (siehe Kapitel ,Elektrischer Anschluss* [ 35]).

Fig. 108: Deckel des Elektronikmoduls 6ffnen

2. Anschlusskabel des Modulliifters abziehen.

. N

Fig. 109: Anschlusskabel des Modulltifters 16-
sen

3. Schrauben des Modulllifters 16sen.

Fig. 110: Demontage des Modulliifters
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4. Modulliifter abnehmen und Kabel mit Gummidichtung aus dem Modulunterteil I6sen.
Montage des neuen Modulliifters:
1. Neuen Modullifter in umgekehrter Reihenfolge, wie oben beschrieben, montieren.

2. Elektronikmodull wieder montieren (siehe Kapitel ,,Elektronikmodul wechseln" [» 121]).

Fig. 111: Modullifter inkl. Kabel und Gummi-
dichtung abnehmen

19.2.5 Batteriewechsel Vor allen Arbeiten Anlage spannungsfrei schalten und gegen Wiedereinschalten sichern!
Die Batterie (Knopfzelle CR2032) ist unter dem Display positioniert.
1. Elektronikmoduldeckel entfernen (siehe Kapitel , Elektronikmodul wechseln“ [» 121]).

2. Display- und Bedieneinheit aus der Arretierung l6sen (Bild) und das Display-Kabel abzie-
hen.

Fig. 112: Moduldeckel demontieren; Display-
und Bedieneinheit aus Arretierung I6sen
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3. Display- und Bedieneinheit anheben und Batterie austauschen.

4. Montage in umgekehrter Reihenfolge vornehmen.

Fig. 113: Display- und Bedieneinheit anhe-
ben, Batterie austauschen

20 Ersatzteile Originalersatzteile ausschlieBlich tiber Fachhandwerker oder den Wilo-Kundendienst bezie-
hen. Um Riickfragen und Fehlbestellungen zu vermeiden, bei jeder Bestellung sdmtliche
Daten des Pumpen- und Antriebstypenschilds angeben. Pumpentypenschild siehe Fig. 2,
Pos. 1, Antriebstypenschild siehe Fig. 2, Pos. 2.

VORSICHT

Gefahr von Sachschiden!

Nur wenn Originalersatzteile verwendet werden, kann die Funktion der
Pumpe gewahrleistet werden.

Ausschlieflich Wilo-Originalersatzteile verwenden!

Notwendige Angaben bei Ersatzteilbestellungen: Ersatzteilnummern, Er-

satzteilbezeichnungen, samtliche Daten von Pumpen- und Antriebsty-
penschild. Dadurch werden Riickfragen und Fehlbestellungen vermieden.

@ HINWEIS
Liste der Originalersatzteile: siehe Wilo-Ersatzteildokumentation
(www.wilo.com). Die Positionsnummern der Explosionszeichnung
(Fig. 1... 1) dienen der Orientierung und der Auflistung von Pumpenkom-
ponenten.
Diese Positionsnummern nicht fiir Ersatzteilbestellungen verwenden!

21 Entsorgung

21.1 Ole und Schmierstoffe Betriebsmittel miissen in geeigneten Behaltern aufgefangen und laut den lokal giiltigen
Richtlinien entsorgt werden. Tropfmengen sofort aufnehmen!

21.2 Information zur Sammlung von ge- Die ordnungsgemale Entsorgung und das sachgerechte Recycling dieses Produkts vermei-
brauchten Elektro- und Elektro- den Umweltschdden und Gefahren fiir die persénliche Gesundheit.
nikprodukten
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E HINWEIS
=mmm Verbot der Entsorgung iiber den Hausmiill!

In der Europdischen Union kann dieses Symbol auf dem Produkt, der Ver-
packung oder auf den Begleitpapieren erscheinen. Es bedeutet, dass die
betroffenen Elektro- und Elektronikprodukte nicht mit dem Hausmiill
entsorgt werden diirfen.

Fiir eine ordnungsgemafe Behandlung, Recycling und Entsorgung der betroffenen Altpro-
dukte, folgende Punkte beachten:

- Diese Produkte nur bei dafiir vorgesehenen, zertifizierten Sammelstellen abgeben.
« Ortlich geltende Vorschriften beachten!

Informationen zur ordnungsgemaRen Entsorgung bei der drtlichen Gemeinde, der ndchsten
Abfallentsorgungsstelle oder bei dem Handler erfragen, bei dem das Produkt gekauft wur-
de. Weitere Informationen zum Recycling unter www.wilo-recycling.com.

21.3 Batterie/Akku Batterien und Akkus gehdren nicht in den Hausmiill und missen vor der Entsorgung des
Produkts ausgebaut werden. Endverbraucher sind gesetzlich zur Riickgabe aller gebrauch-
ten Batterien und Akkus verpflichtet. Hierzu kdnnen verbrauchte Batterien und Akkus un-
entgeltlich bei den 6ffentlichen Sammelstellen der Gemeinden oder im Fachhandel abge-
geben werden.

HINWEIS

Eingebaute Lithium-Batterie!

Das Elektronikmodul der Stratos GIGA2.0 enthdlt eine auswechselbare
Lithium-Batterie. Eine zu geringe Batteriespannung erfordert den Aus-
tausch der Batterie. Es erscheint eine Warnung im Display der Pumpe. Es
darf nur die Batterie aus dem Wilo-Ersatzteilkatalog verwendet werden!
Weitere Informationen zum Recycling unter www.wilo-recycling.com.

Technische Anderungen vorbehalten!
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13

2.1

128

General information

About these instructions

Copyright

Subject to change

Safety

Identification of safety
instructions

These instructions form part of the product. Compliance with the instructions is essential
for correct handling and use:

» Read the instructions carefully before all activities.

« Keep the instructions in an accessible place at all times.
= Observe all product specifications.

» Observe the markings on the product.

The language of the original operating instructions is German. All other languages of these
instructions are translations of the original operating instructions.

WILO SE © 2023

The reproduction, distribution and utilisation of this document in addition to communica-
tion of its contents to others without express authorisation is prohibited. Offenders will be
held liable for payment of damages. All rights reserved.

Wilo shall reserve the right to change the listed data without notice and shall not be liable
for technical inaccuracies and/or omissions. The illustrations used may differ from the ori-
ginal and are intended as an exemplary representation of the product.

This chapter contains basic instructions for the individual life

cycles of the product. Failure to observe this information carries

the following risks:

 Danger to persons from electrical, mechanical and bacteriolo-
gical effects as well as electromagnetic fields

« Environmental damage from discharge of hazardous sub-
stances

- Damage to property

« Failure of important product functions

« Failure of required maintenance and repair procedures
Failure to observe the instructions will result in the loss of any
claims for damages.

The directions and safety instructions in the other sections
must also be observed!

These installation and operating instructions set out safety in-

structions for preventing personal injury and damage to property.

These safety instructions are shown differently:

« Safety instructions relating to personal injury start with a signal
word, are preceded by a corresponding symbol and are shaded
in grey.

DANGER

Type and source of the danger!

Consequences of the danger and instructions for avoidance.

- Safety instructions relating to property damage start with a
signal word and are displayed without a symbol.
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2.2

Personnel qualifications

CAUTION

Type and source of the danger!

Consequences or information.

Signal words

« DANGER!
Failure to follow the instructions will result in serious injuries or
death!

« WARNING!
Failure to follow the instructions can lead to (serious) injury!

« CAUTION!
Failure to follow the instructions can lead to potentially irrepar-
able property damage.

« NOTICE!
Useful information on handling the product

Symbols
These instructions use the following symbols:

A General danger symbol
A Danger of electric voltage

& Warning of hot surfaces

Warning of magnetic fields

& Warning of high pressure

Notes

Follow all information that appears on the product and ensure
that it remains permanently legible:

« Warning and hazard notices

Rating plate

Direction of rotation arrow/symbol for direction of flow

Labelling of connections

Identifying Cross References

The name of the section or table is in inverted commas [“ ”]. The
page number follows in square brackets [ ].

Staff must:

 beinstructed about locally applicable regulations governing ac-
cident prevention,

 have read and understood the installation and operating in-
structions.

Personnel must have the following qualifications:
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2.3

130

Electrical work

Electrical work: a qualified electrician must carry out the elec-
trical work.

Installation/dismantling: The technician must be trained in the
use of the necessary tools and fixation materials.

The product must be operated by persons who have been in-
structed on how the complete system functions.

Maintenance work: The technician must be familiar with the
use of operating fluids and their disposal.

Definition of “qualified electrician”

A qualified electrician is a person with appropriate technical edu-
cation, knowledge and experience who can identify and prevent
electrical hazards.

The operator must confirm and ensure the field of authority, the
competence and the monitoring of the personnel. If the person-
nel do not possess the necessary knowledge, they must be
trained and instructed. If required, this can be carried out by the
product manufacturer at the operator’s request.

Have electrical work carried out by a qualified electrician.

When connecting to the local power supply system, comply
with the nationally applicable guidelines, standards and regula-
tions as well as specifications issued by the local energy supply
companies.

Before commencing work, disconnect the product from the
mains and secure it against being switched on again.

Give personnel training on how to establish the electrical con-
nection and the methods for switching off the product.

Protect the electrical connection with a residual-current device
(RCD).

Observe the technical information in these installation and op-
erating instructions as well as on the rating plate.

Earth the product.

Comply with the manufacturer’s specifications when connect-
ing the product to electrical switching systems.

Have a defective connection cable replaced immediately by a
qualified electrician.

Never remove operating elements.

If radio waves (Bluetooth) lead to hazards (e.g. in hospitals),
they must be switched off or removed if they are not desired or
prohibited at the installation location.
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2.4

2.5

Transport

Installing/dismantling

DANGER
When dismantled, the permanent magnet rotor inside the pump can pose

mortal danger for people with medical implants (e.g. pacemakers).

« Follow the general behavioural guidelines that apply to handling elec-
trical devices!

+ Do not open the motor!

+ Dismantling and installation of the rotor may only be carried out by
Wilo customer service! If you have been fitted with a pacemaker, you
must not carry out this kind of work!

@ NOTICE
The magnets inside the motor do not pose a danger provided the motor

is completely assembled. Persons with pacemakers can approach the
pump without restrictions.

Wear protective equipment:

- Safety gloves for protection against cuts

- Safety shoes

- Sealed safety glasses

- Safety helmet (when using lifting equipment)
Only use legally specified and approved lifting slings.

Select the lifting sling based on the prevailing conditions
(weather, slinging point, load etc.).

Always attach the lifting sling to the designated slinging points
(lifting eyes).

Position the lifting accessory in a way that ensures stability
during use.

When using lifting equipment, a second person must be
present to coordinate the procedure if required (e.g. if the op-
erator’s field of vision is blocked).

Persons must not stand underneath suspended loads. Do not
move suspended loads over workplaces where people are
present.

Wear the following protective equipment:

- Safety shoes

- Safety gloves for protection against cuts

- Safety helmet (when using lifting equipment)

Locally applicable laws and regulations on work safety and ac-
cident prevention must be complied with.

Disconnect the device from the mains and secure it against be-
ing switched on again without authorisation.

All rotating parts must be at a standstill.
Close the gate valve in the inlet and in the pressure pipe.
Provide adequate aeration in enclosed spaces.

Make sure that there is no risk of explosion when carrying out
any type of welding work or work with electrical devices.
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2.6

3
31

3.2

132

Maintenance tasks

Intended use and misuse

Intended use

Misuse

« Wear the following protective equipment:
- Sealed safety goggles
- Safety shoes
- Safety gloves for protection against cuts

« Locally applicable laws and regulations on work safety and ac-
cident prevention must be complied with.

» The procedure described in the installation and operating in-
structions for shutting down the product/unit must be strictly
observed.

 Only original parts from the manufacturer may be used for
maintenance and repairs. The use of any non-original parts re-
leases the manufacturer from any liability.

« Disconnect the device from the mains and secure it against be-
ing switched on again without authorisation.

« All rotating parts must be at a standstill.
 Close the gate valve in the inlet and in the pressure pipe.

« Collect any leakage of fluid and operating fluid immediately and
dispose of it according to the locally applicable guidelines.

« Store tools at the designated locations.

 After completing work, reattach all safety and monitoring
devices and check that they function properly.

The glanded pumps of the Stratos GIGA2.0 series are intended for use as circulators in
building services.

They may be used for:

» Hot-water heating systems

= Cooling and cold water circulation systems
 Industrial circulation systems

» Heat carrier circuits

Installation within a building:

Glanded pumps are to be installed in dry, well-ventilated, frost-proof rooms.

Installation outside a building (outdoor installation)

= Observe permissible environmental conditions and protection class.

 Install the pump in a housing as weather protection. Observe permissible ambient tem-
peratures (see “Technical data” [P 137] table).

» Protect the pump against the effects of weather, for example, direct sunlight, rain and
snow.

= Protect the pump so that the condensate drain openings remain free of dirt.

« Take suitable measures to prevent the formation of condensation water.

Intended use includes compliance with these instructions as well as the information and
markings on the pump.

Any use beyond the intended use is considered misuse and will result in the loss of all liabil-
ity claims.

The operational reliability of the supplied product is only guaranteed for intended use in ac-
cordance with chapter "Intended use" of the installation and operating instructions. The
limit values must not fall below or exceed those values specified in the catalogue/data
sheet.
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WARNING

Misuse of the pump can lead to dangerous situations and dam-

age!

Non-permitted substances in the fluid can destroy the pump. Abrasive

solids (e.g. sand) increase pump wear.

Pumps without an Ex rating are not suitable for use in potentially explos-

ive atmospheres.

+ Never use fluids other than those approved by the manufacturer.

« Highly flammable materials/fluids should always be kept at a safe dis-
tance from the device.

+ Never allow unauthorised persons to carry out work.

« Never operate the pump beyond the specified limits of use.

+ Never carry out unauthorised conversions.

« Use authorised accessories and original spare parts only.

3.3 Operator responsibilities

Provide installation and operating instructions in a language
which the personnel can understand.

« Make sure that personnel are suitably trained for the specified
work.

« Verify the area of responsibility and individual responsibilities
of personnel.

 Provide the necessary protective equipment and make sure
that personnel wear it.

 Ensure that safety and information signs mounted on the
device are always legible.

- Train personnel with regard to the operating principles of the
system.

» Eliminate risks from electrical current.

« Equip hazardous components (extremely cold, extremely hot,
rotating, etc.) with a guard to be provided by the customer.

- Remove leakages of hazardous fluids (e.g. explosive, toxic or
hot) in such a way that no danger is posed to persons or the en-
vironment. Comply with national statutory provisions.

 Keep highly flammable materials at a safe distance from the
product.

 Ensure compliance with the regulations for accident preven-
tion.

« Ensure compliance with local directives or general directives
[e.g. IEC, VDE, etc.] and instructions from local energy supply
companies.

Follow all information that appears on the product and ensure
that it remains permanently legible:

« Warning and hazard notices

- Rating plate

- Direction of rotation arrow/symbol for direction of flow

« Labelling of connections

This device can be used by children from 8 years of age as well as
people with reduced physical, sensory or mental capacities or lack
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of experience and knowledge if they are supervised or instructed
on the safe use of the device and they understand the dangers
that can occur. Children are not allowed to play with the device.
Cleaning and user maintenance must not be carried out by chil-
dren without supervision.

4 Description of the pump The Stratos GIGA2.0 high-efficiency pump is a glanded pump with integrated power ad-
justment and “Electronic Commutated Motor” (ECM) technology. The pump is configured
as a single-stage low-pressure centrifugal pump with flange connection and mechanical
seal.

The pump can be installed both directly as a pipe installation in sufficiently secured pipes or
be placed on a foundation base. Mounting brackets (accessories) are available for installa-
tion on a foundation base.

The pump housing is an in-line design; i.e. the flanges on the suction and discharge side are
on one axle. All pump housings are provided with pump support feet. Installation on a
foundation base is recommended.

@ NOTICE
Blind flanges (accessories) are available for all pump types/housing sizes
from the Stratos GIGA2.0-D series. When replacing the motor impeller
unit (motor with impeller and electronic module), a drive can thus remain
in operation.

Fig. I/ll/lll shows an exploded view drawing of the pump with the main components. The
pump structure is explained in detail below.

Arrangement of the main components according to Fig. I, Fig. Il and Fig. lll of the table “Ar-
rangement of the main components™:

o Lcomponn

1 Electronic module lower part

2 Electronic module upper part

3 Fastening screws of the electronic module upper part, 4x

4 Fastening screws of the electronic module lower part, 4x

5 Clamping ring screw connection of the pressure sensing line (housing side), 2x
6 Union nuts of the clamping ring screw connection (housing side), 2x
7 Pressure sensing line, 2x

8 Differential pressure sensor (DPS)

9 Union nuts of the clamping ring screw connection (DPS side), 2x
10 Fastening screw of the motor, main fastening, 4x

10a 2x auxiliary fastening screws

10b 4x auxiliary fastening screws

11 Motor adapter for electronic module

12 Motor housing

13 DPS holder

l4a Fixation points for transport lugs on motor flange, 2x

14b Fixation points for transport lugs on motor housing, 2x

15 Motor flange

16 Motor shaft

17 Thrower

18 Lantern

19 O-ring
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o Lcomponn

20 Spacer on mechanical seal

21 Impeller

22 Impeller nut

23 Impeller nut washer

24 Pump housing

25 Rotating unit on mechanical seal
26 Stationary ring on mechanical seal
27 Protective plate

28 Air vent valve

29 Fastening screws from the motor impeller unit, 4x
30 Transport lug, 2x

31 O-ring for contacting

32 Twin-head pump flap

33 Shim of twin-head pump flap

34 Axle of twin-head pump flap

35 Axle bore screw plug, 2x

36 Drilled hole for installation bolts
37 Key

38 Lantern window

Table 1: Arrangement of the main components

1 Transport lugs Used for transporting and lifting the components. See “In-
stallation” [ 141] section.

2 Pump housing Install according to “Installation” section.

3 Motor Drive unit. Forms the drive together with the electronic
module.

4 Graphic display Provides information about settings and pump status.

Self-explanatory user interface for setting the pump.

5 Electronic module Electronic unit with graphic display.

6 Electrical fan Cools down the electronic module.

7 Protective platein  Protects against rotating motor shaft.
front of lantern win-

Fig. 1: Pump overview dow

8 Slot for Wilo-Smart ~ Wilo Connectivity Interface as slot for the Bluetooth module
Connect Module BT

9 Differential pressure 2 ... 10V sensor with capillary tube connections on flanges
sensor of suction and discharge side

Table 2: Description of the pump

= Item 3: The motor with mounted electronic module can be rotated relative to the lantern.
Observe the instructions in the “Permitted installation positions and change of the ar-
rangement of components before installation” [P 143] section.

« Item 4: The display can be rotated in 90° steps as required. (see section “Electrical con-
nection” [»> 153]).

- Item 6: An unobstructed and free air flow must be ensured around the electric fan. (see
“Installation” [P 141] section).

= Item 7: The protective plate must be dismantled for the leakage check. Observe the safety
instructions in “Commissioning” [ 166] section!

= Item 8: for installing the Wilo-Smart Connect Module BT, see “Installation Wilo-Smart
Connect module BT” [»> 164] section.
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Rating plates (Fig. 2)

1 Pump rating plate 2 Drive rating plate

e Thereis a serial number on the pump rating plate. It must be specified e.g. for ordering
spare parts.

= The drive rating plate is located on the side of the electronic module. The electrical con-
nection must be designed according to the specifications on the drive rating plate.

Functional modules (Fig. 3)

Fig. 2: Rating plates

rem Jiame ——Josion

1 Hydraulic unit The hydraulic unit consists of pump housing, impeller and
lantern.
2 Differential pressure Differential pressure sensor with connection and fixation
sensor (optional) elements
3 Drive The drive consists of a motor and an electronic module.
4 Motor DN 32 ...DN 125 up to motor power 4.0 kW: Lantern can be

dismantled from the motor flange.
DN 100 ... DN 125 with motor power 5.5 ... 7.5 kW: with in-
tegrated pump lantern.

Fig. 3: Functional assemblies

5 Electronic module Electronic unit
6 Impeller
7 Lantern

Table 3: Functional assemblies

The motor drives the hydraulic unit. The electronic module takes over the control of the mo-
tor.

The hydraulic unit is not a ready-to-install assembly due to the continuous motor shaft. It is
disassembled for most maintenance and repair work. For information on maintenance and
repair work, see “Maintenance” [P 230] section.

Motor impeller unit
The impeller and lantern together with the motor form the motor impeller unit (Fig. 4).
The motor impeller unit can be separated from the pump housing for the following purposes:

« The motor with the electronic module must be turned to a different relative position to
the pump housing.

« Access to the impeller and mechanical seal is required.

« The motor and hydraulic unit must be separated.

The pump housing can remain in the pipe.

Observe “Permitted installation positions and change of the arrangement of components be-
fore installation” [ 143] section and the “Maintenance” [»> 230] section.

f
I

Fig. 4: Motor impeller unit

4.1 Scope of delivery ¢ Pump
 Installation and operating instructions and declaration of conformity

»  Wilo-Smart Connect Module BT
» Threaded cable glands with sealing inserts
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4.2

4.3

Type key

Technical data

Example: Stratos GIGA2.0-1 65/1-37/M-4.0-xx

Stratos GIGA

Pump designation

2.0 Second generation

-1 In-line single pump

-D Twin-head in-line pump
65 Flange connection DN 65
1L=2l7/ Continuously adjustable setpoint height

1: Minimum delivery head in m

37: Maximum delivery head in m

atQ=0m3/h
M- Variant with power supply 1~230 V
4.0 Rated power in kW
—XX Variant, e.g. R1

Table 4: Type key

For an overview of all product variants, see Wilo-Select/Catalogue.

R S

Electrical connection:

Voltage range

3~380V...3~440V (+ 10 %),
50/60 Hz

Supported mains types:
TN, 7T, 1T

Voltage range

1~220V...1~240V (£ 10 %),
50/60 Hz

Supported mains types:
TN, 7T, 1T

Performance range

3~ 0.55kW ... 7.5 kW

Depending on pump type

Performance range

1~0.37 kW ... 1.5 kW

Depending on pump type

Speed range

450 rpm ... 4800 rpm

Depending on pump type

Ambient conditions?:

Protection class IP55 EN 60529

Ambient temperature during 0 °C... +50 °C Lower or higher ambient
operation min./max. temperatures on request
Temperature during storage -30°C...+70°C > +60 °C limited to a dura-
min./max. tion of 8 weeks.
Temperature during trans-  -30°C...+70°C > +60 °C limited to a dura-

port min./max.

tion of 8 weeks.

Relative humidity

< 95 %, non-condensing

Installation height max.

2000 m above sea level

Insulation class F

Pollution degree 2 DIN EN 61800-5-1
Motor protection Integrated

Overvoltage protection Integrated

Overvoltage category

OVC Ill + SPD/MOV?

Overvoltage Cat-

egory lll + Surge Protective
Device/ Metal Oxide Varis-
tor

Protection function control
terminals

SELV, galvanically isolated

Electromagnetic compatib-
ility”

Interference emission in acc.
with:

Interference immunity in
acc. with:

EN 61800-3:2018
EN 61800-3:2018

Residential environment®
Industrial environment
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Sound-pressure level” Loaim < 74 dB(A) | ref. 20 yPa  Depending on pump type
Nominal diameters DN Stratos GIGA2.0-1/

Stratos GIGA2.0-D:
32/40/50/65/80/100/125

Pipe connections Flanges PN 16 EN 1092-2
Max. permissible operating 16 bar (up to +120 °C)
pressure 13 bar (up to +140 °C)
Permissible min./max. fluid  -20°C ... +140 °C Depending on the fluid
temperature
Permissible fluids® Heating water in accordance
with VDI 2035 Part 1 and Part ~ Standard version
2 Standard version

Cooling/cold water
Water-glycol mixture up to Standard version

40 % Vol.

Water-glycol mixture up to Only for special version
50 % Vol. Only for special version
Heat carrier oil Only for special version
Other fluids

U TN and TT power supplies with earthed live wires are not permitted.

2 For more detailed, product-specific information such as power consumption, dimen-
sions and weights, refer to the technical documentation in the catalogue or Wilo-Select
online.

3 Over Voltage Category Il + Surge Protective Device/Metall Oxid Varistor

“ Average value of the sound-pressure levels on a spatially rectangular measuring surface
at a distance of 1 m from the pump surface in accordance with DIN EN ISO 3744.

* For more information about permissible fluids, see the “Fluids” section.

% |n the case of the DN 100 and DN 125, pump types with motor powers of 2.2 and 3 kW,
EMC irregularities can occur under unfavourable circumstances when used in residential
environments with low electrical power in the conducted range. In this case, please con-
tact WILO SE so that together we can find a quick and suitable shutdown measure.

"Stratos GIGA2.0-1/-Dis a professional device within the meaning of EN 61000-3-2.

Table 5: Technical data

Additional information | Permissible fluids
CH

Heating pumps Heating water
(in accordance with VDI 2035//dTUV Tch 1466/CH: in ac-
cordance with SWKI BT 102-01)

No oxygen binding agents, no chemical sealants (ensure
closed system from corrosion perspective according to VDI
2035 (CH: SWKI BT 102-01); rework leaky points).

Fluids

Water-glycol mixtures or fluids with a different viscosity than pure water increase the
power consumption of the pump. Only use mixtures with corrosion protection. Observe the
relevant manufacturer’s specifications!

 The fluid must be sediment-free.

= Wilo’s approval must be obtained for the use of other fluids.

= Mixtures with a proportion of glycol of > 10 % influence the Ap-v characteristic curve
and the flow calculation.

« The compatibility of the standard seal/standard mechanical seal with the fluid is gener-
ally given under normal system conditions.
Special circumstances may require special seals, for example:

— solids, oils or EPDM-attacking substances in the fluid,
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— air content in the system, etc.

Observe the safety data sheet for the fluid to be pumped!

@ NOTICE
When using water-glycol mixtures, the use of an S1 variant with a corre-
sponding mechanical seal is generally recommended.

4.4 Accessories Accessories have to be ordered separately.

= 3 mounting brackets with fixation material for installation on a base
- Blind flanges for twin-head pump housing

- Installation aid for mechanical seal (incl. mounting bolts)

« CIF module PLR for connecting to PLR/interface converter

= CIF module LON for connection to the LONWORKS mains network

« CIF module BACnet

» CIF module Modbus

» CIF module CANopen

+ CIF module Ethernet Multi-protocol (Modbus TCP, BACnet/IP)

- Differential pressure sensor DPS 2 ...10V

- Differential pressure sensor DPS 4 ... 20 mA

« Temperature sensor PT1000 AA

= Sensor sleeves for the installation of temperature sensors in the pipe
- Stainless steel screwed connections differential pressure sensor

For a detailed list, consult the catalogue and spare parts documentation.

@ NOTICE
CIF modules and Wilo-Smart Connect Module BT may only be plugged in
when the pump is de-energised.

5 Transport and storage

5.1 Shipping The pump is secured to a pallet ex works, packaged in a box and protected against dirt and
moisture.

5.2 Transport inspection Check delivery immediately for damage and completeness. Defects must be noted on the

freight documentation! Defects must be notified to the transport company or the manu-
facturer immediately on the day of receipt of shipment. Subsequently notified defects can
no longer be claimed for.

Only remove the outer packaging at the place of utilisation to ensure that the pump is not
damaged during transport.

5.3 Storage
CAUTION

Damage due to incorrect handling during transport and stor-
age!

Protect the product from moisture, frost and mechanical damage during
transport and temporary storage.

Leave stickers on the pipe connections so that no dirt and other foreign matter can get into
the pump housing.
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0 R0L!

Fig. 5: Turning the shaft

5.4 Transport for installation/dismant-
ling purposes

140

To avoid scoring at the bearings and sticking, turn the pump shaft once a week using an Allen
key (Fig. 5).

If alonger storage time is required, contact Wilo for preservation measures.

WARNING

Risk of injury due to incorrect transport!

If the pump is transported again at a later date, it must be packaged so
that it cannot be damaged during transport. Use the original packaging for
this, or choose equivalent packaging.

Damaged transport lugs can break off and cause considerable personal in-
jury. Check the transport lugs before use for damage and secure fixation.

Fig. 6: Lifting direction

The pump must be transported using approved lifting gear (hoist, block and tackle, etc.).
The lifting gear must be attached to the transport lugs at the motor flange. Slide the lifting
loops under the adapter plate, if necessary (Fig. 6).

WARNING

Damaged transport lugs can break off and cause considerable
personal injury.

+ Check the transport lugs before use for damage and secure fixation.

@ NOTICE
To improve the weight distribution, the transport lugs can be swivelled/
rotated according to the lifting direction.
To do so, loosen and then re-tighten the fastening screws!
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DANGER

Danger of death from falling parts!

The pump itself and pump parts can have a very high net weight. Falling
parts pose a risk of cuts, crush injuries, bruises or impacts, which can be
fatal.
« Always use suitable lifting accessories and secure parts against falling.
« Never stand below a suspended load.
 During storage and transport, as well as before all installation and as-
sembly work, ensure that the pump is in a safe position and standing
securely.

WARNING

Personal injury due to unsecured installation of the pump!

The base with the threaded holes is used for fixation only. When standing
freely, the pump might not be sufficiently stable.
+ Never place the pump unsecured on the pump support feet.

CAUTION

Improper lifting of the pump by the electronic module can
cause damage to the pump.

+ Never lift the pump by the electronic module.

Installation/dismantling: The technician must be trained in the
use of the necessary tools and fixation materials.

Personnel qualifications

Operator responsibilities

Observe national and regional regulations!

Observe locally applicable accident prevention and safety regu-
lations of professional and trade associations.

Provide protective equipment and ensure that the protective
equipment is worn by personnel.

Observe all regulations for working with heavy loads.

DANGER

When dismantled, the permanent magnet rotor inside the pump can pose
mortal danger for people with medical implants (e.g. pacemakers).
+ Follow the general behavioural guidelines that apply to handling elec-
trical devices!
+ Do not open the motor!
+ Dismantling and installation of the rotor may only be carried out by
Wilo customer service! If you have been fitted with a pacemaker, you
must not carry out this kind of work!
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DANGER

Risk of fatal injury due to lack of protective devices!

Due to missing protective devices of the electronic module or in the

range of the coupling/motor, electric shock or contact with rotating parts

can lead to life-threatening injuries.

« Before commissioning, safety devices such as such as electronic mod-
ule covers or coupling covers that were removed must be reinstalled!

DANGER

Potentially fatal injury due to electronic module not being in-
stalled!
A life-threatening voltage may be present at the motor contacts!
Normal operation of the pump is only permitted with the electronic
module installed.
« Never connect or operate the pump without the electronic module
mounted!

DANGER

Danger of death from falling parts!

The pump itself and pump parts can have a very high net weight. Falling

parts pose a risk of cuts, crush injuries, bruises or impacts, which can be

fatal.

+ Always use suitable lifting accessories and secure parts against falling.

« Never stand below a suspended load.

+ During storage and transport, as well as before all installation and as-
sembly work, ensure that the pump is in a safe position and standing
securely.

WARNING

Personal injury due to strong magnetic forces!

Opening the motor leads to high, abruptly occurring magnetic forces.
This can lead to serious cuts, crushing injuries and bruises.
« Do not open the motor!

WARNING

Hot surface!

The entire pump can become very hot. There is a risk of burns!
+ Allow the pump to cool down before commencing any work!

WARNING
Risk of scalding!

At high fluid temperatures and system pressures, allow the pump to cool
down first and then depressurise the system.
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6.4 Permitted installation positions
and change of the arrangement of
components before the installation

Fig. 7: Arrangement of the components upon
delivery

6.4.1  Permitted installation positions
with horizontal motor shaft

Fig. 8: Permitted installation positions with
horizontal motor shaft

CAUTION

Damage to the pump due to overheating!

The pump must not be allowed to run dry for more than 1 minute. Dry
running causes a build-up of energy in the pump, which can damage the
shaft, impeller, and mechanical seal.

« Make sure that the volume flow does not fall below the minimum
value Q..

Approximate calculation of Q
Q.in=10% xQ

min®

x actual speed /max. speed

max pump

The component arrangement concerning the pump housing is pre-assembled as a factory
setting (see Fig. 7) and can be changed at the operating location if required. This may be ne-
cessary, for example, in the following cases:

« Ensuring pump venting

« Enabling better operation

+ Avoid impermissible installation positions (motor and/or electronic module point down-
wards).

In most cases, it is enough to rotate the motor impeller unit relative to the pump housing.
The possible arrangement of components is the result of the permitted installation positions.

The permitted installation positions with horizontal motor shaft and electronic module fa-
cing up (0°) are shown in Fig. 8.

Any installation position is allowed except for “electronic module facing down” (-180°).
Venting of the pump is best ensured when the air vent valve is pointing upwards (Fig. 8,
Item 1).

In this position (0°), condensate can be directed away via existing drilled holes, pump lantern
and motor (Fig. 8, Item 2).
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6.4.2  Permitted installation positions
with vertical motor shaft

4x90°

Fig. 9: Permitted installation positions with

vertical motor shaft

6.4.3  Turn of motor impeller unit

144

The permitted installation positions with vertical motor shaft are shown in Fig. 9.

All installation positions except for “motor facing down” are allowed.

The motor impeller unit can be arranged in four different positions relative to the pump
housing (each offset by 90°).

With twin-head pumps, it is not possible to turn both insertion sets in the direction of each
other to the shaft axes due to the dimensions of the electronic modules.

The motor impeller unit consists of an impeller, lantern and motor with electronic module.

Turn of motor impeller unit relative to pump housing

®

NOTICE

To make the installation work easier, it can be helpful to install the pump
in the piping. Do not connect the pump electrically or fill the pump or
system.

1. Leave two transport lugs (Fig. I, Item 30) on the motor flange.

2. Attach motor impeller unit (Fig. &4) to the transport lugs with suitable lifting equipment
for protection. To prevent the unit from tipping, place a belt loop around the motor
and adapter of the electronic module as shown in Fig. 6. When attaching, avoid dam-
aging the electronic module.

3. Loosen and remove the screws (Fig. I/lIAII/IV, ltem 29).

®

NOTICE

To unscrew the screws (Fig. IAI/IIL/AV Item 29), use an open-end spanner,
angle spanner or socket wrench with ball head, depending on the type.

We recommend that you use two mounting bolts instead of two screws
(Fig. I/, Item 29). The installation bolts are screwed diagonally to each
other through the drilled hole in the lantern (Fig. I, Item 36) into the
pump housing (Fig. |, ltem 24).

The installation bolts make it easier to avoid damaging the impeller when
dismantling the motor impeller unit and then reinstalling it.

WARNING
Risk of injury!
Installation bolts alone do not provide sufficient protection against in-

jury.
+ Never use without lifting accessories!
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4. Loosen the screw (Fig. I and Fig. lll, ltem 10) or (Fig. Il and Fig. IV, Item 29) to remove
the holder for the differential pressure sensor (Fig. I, Item 13) from the motor flange.
Suspend the differential pressure sensor (Fig. |, tem 8) with the holder (Fig. I, Item 13)
from the pressure sensing lines (Fig. I, Item 7). Disconnect the connection cable of the
differential pressure sensor in the electronic module, if necessary, or loosen the union
nut of the cable connection on the differential pressure sensor and remove the plug.

CAUTION

Material damage due to bent or kinked pressure sensing lines.
Improper handling can damage the pressure sensing line.

When turning the motor impeller unit, do not bend or kink pressure sens-
ing lines.

5. Press the motor impeller unit (see Fig. 4) off the pump housing. Depending on the pump
type (see Fig. | ... Fig. IV), there are two different approaches.
For the pump type (Fig. lll and Fig. IV), loosen the screws (Item 29). Use the two adjacent
threaded holes (Fig. 10, Item 1) and use suitable screws provided on-site (e.g. M10 x
25 mm).
For the pump type (Fig. | and Fig. Il), use the two threaded holes M10 (Fig. 104). Use
suitable screws provided on-site (e.g. M10 x 20 mm). The slots (Fig. 104, Item 2) can
also be used for pressing off.

@ NOTICE
For the following steps, observe the screw tightening torque specified for
the respective thread type! See “Screws and tightening torques [P 148]”
table.

Fig. 10: Pressing off the motor impeller unit
via threaded holes 6. If the O-ring has been removed, moisten the O-ring (Fig. I, ltem 19) and insert it into the
lantern groove.

@ NOTICE
Always make sure that the O-ring (Fig. I, ltem 19) is not twisted or
squeezed during installation.

7. Insert the motor impeller unit (Fig. &4) into the pump housing in the desired position.

8. Screw in the screws (Fig. I/I/I/V, Item 29) evenly crosswise, but do not tighten them
yet.

CAUTION

Damage due to incorrect handling!
Not screwing the screws in properly can lead to sluggishness of the shaft.

After tightening the screws (Fig. I/il/IIAV, Item 29), check the rotatability
of the shaft with an Allen key on the fan wheel of the motor. If necessary,
loosen the screws again and tighten them evenly crosswise.

9. Clamp the holder (Fig. I, Item 13) of the differential pressure sensor under one of the
screw heads (Fig. | and Fig. lll, Item 10; Fig. Il and Fig. IV, Item 29) on the side opposite
the electronic module. Find optimum between laying the capillary tubes and DPS cable.
Then tighten the screws (Fig. | and Fig. Ill, Item 10; Fig. Il and Fig. IV, Item 29).

10. Reconnect the connection cable of the differential pressure sensor (Fig. I, Item 8) or re-
store the plugged connection on the differential pressure sensor.

When reinstalling the differential pressure sensor, bend the pressure sensing lines as little as
possible and evenly into a suitable position. When doing this, do not deform the areas at the
clamp boltings.
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To facilitate the optimal positioning of the pressure sensing lines, the differential pressure
sensor can be separated from the holder (Fig. I, Item 13), rotated by 180° around the longit-
udinal axis and reinstalled.

@ NOTICE
If the differential pressure sensor is turned, do not interchange the dis-
charge and suction sides on the differential pressure sensor!

For additional information about the differential pressure sensor, see
“Electrical connection” [P 153] section.

6.4.4  Turn of the drive
DANGER

Risk of fatal electrical shock!

Immediate risk of fatal injury if live components are touched.
+ Before commencing work, switch off the power supply and secure it
from being switched on again.

The drive consists of a motor and an electronic module.

Turn of the drive relative to pump housing

The lantern position is maintained, the air vent valve points upwards.

@ NOTICE
For the following steps, observe the screw tightening torque specified
for the respective thread type! See “Screws and tightening torques
[» 148]” table.

v Steps 1.and 2. are the same for all pumps according to Fig. | ... Fig. Ill.
1. Leave two transport lugs (Fig. I, Item 30) on the motor flange.

2. Attach drive to the transport lugs with suitable lifting equipment for protection.
To prevent the unit from tipping, place a belt loop around the motor (Fig. 6).
Avoid damage to the electronic module during attachment.

@ NOTICE
To unscrew the screws (Fig. | and Fig. lll, Item 10), use an open-end

spanner, angle spanner or socket wrench with ball head, depending on
the type.
We recommend that you use two installation bolts instead of two screws
(Fig. I and Fig. Ill, Item 10). The installation bolts are screwed diagonally
to each other through the pump housing (Fig. I, Item 24).
The installation bolts make it easier to avoid damaging the impeller when
dismantling the motor impeller unit and then reinstalling it.

WARNING
Risk of injury!
Installation bolts alone do not provide sufficient protection against in-

jury.
+ Never use without lifting accessories!

= Further steps for pumps according to Fig. |
3. Loosen and remove the screws (Fig. |, ltem 10).

4. Loosen the screw (Item 10) to remove the holder for the differential pressure sensor
(Item 13) from the motor flange.
Suspend the differential pressure sensor (Item 8) with holder (item 13) from the pres-
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10.
11.

12.

13.

14,
15.

16.

sure measuring lines (Item 7).
Disconnect the connection cable of the differential pressure sensor in the electronic
module, if necessary.

Turn the drive to the desired position.
Screw in the screws (Item 10) again.

Reassemble the holder of the differential pressure sensor. Tighten the screws (Item 10)
firmly. Observe torques. Reconnect the connection cable of the differential pressure
sensor in the electronic module, if necessary.

Attach the differential pressure sensor to one of the screws on the holder (Item 13).
Slide the holder under the head of one of the screws (Item 29). Finally, tighten the
screw (Item 29).

Reconnect the connection cable of the differential pressure sensor.
If the electronic module has been disconnected, reconnect all cables.

= Further steps for pumps according to Fig. Il and Fig. lll:
Loosen and remove the screws (Fig. Il, Item 29 and Fig. Ill, Item 10).

Remove the holder for the differential pressure sensor (Fig. I, Item 13) from the motor
flange.

Suspend the differential pressure sensor (Fig. I, Item 8) with holder (Fig. I, Item 13) from
the pressure sensing lines (Fig. I, ltem 7).

Disconnect the connection cable of the differential pressure sensor in the electronic
module, if necessary.

Remove the motor impeller unit (Fig. &4) from the pump housing. Use the two threaded
holes M10 (see Fig. 104) and use suitable screws provided on-site (e.g. M10 x 20 mm).
The slots (see Fig. 104, Item 2) can also be used for pressing off.

Loosen the connected cable of the differential pressure sensor.
If the electronic module is electrically connected, loosen all connected cables or detach
the electronic module from the adapter plate and secure it.

Securely place the motor impeller unit on a suitable workstation.

Fig. Il: Loosen screws Item 10b.
Fig. lll: Loosen screws Item 10a.

Turn the lantern to the desired position.

@ NOTICE
The screws Fig. II, ltem 10b and Fig. Ill, Item 10a are factory-fitted auxili-
ary screws that are no longer needed. They can be fitted again or dis-
pensed with.

17.

18.

19.
20.

21.

Attach motor impeller unit (Fig. 4) to the transport lugs with suitable lifting equipment
for protection.

To prevent the unit from tipping, place a belt loop around the motor (Fig. 6). When at-
taching, avoid damaging the electronic module.

Insert the motor impeller unit into the pump housing. Observe the permitted installa-
tion positions of the components when doing this.

The use of mounting bolts is recommended (see section “Accessories” [» 139]).

If the motor impeller unit has been secured with at least one screw (Item 29), the fixa-
tion material can be removed from the transport lugs.

Screw in the screws (Item 29) but do not tighten them all the way.

Secure the differential pressure sensor to one of the screws on the holder (Fig. |,
Item 13). Slide the holder under the head of one of the screws (Iitem 29). Finally,
tighten the screw (Item 29).

Reconnect the cable of the differential pressure sensor.

If the electronic module has been disconnected, reconnect all cables.

If the electronic module has been removed from the adapter plate, re-mount the elec-
tronic module.
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Component

Fig./item

Thread

Tightening torques

Tightening torque

[Nm] £10 %
(unless otherwise stated)

Installation information

Transport lugs Fig. 1, Item 30 M8 20

Motor impeller unit for pump Fig.land Fig.ll, | M12 70 Tighten evenly and diagonally.

housing for DN 32... DN 100 Item 29

Motor impeller unit for pump Fig. Il and Fig. IV, | M16 100 Tighten evenly and diagonally.

housing for DN 100 ... Item. 29

DN 125

Lantern Fig. 1, Item 18 M5 4 If varied:

M6 7 Small screws first
M12 70

Plastic impeller Fig. I, Item 21 Special nut 20 Grease both threads with Mo-

(DN 32 ... DN 100) lykote® P37. Hold the shaft with
an 18 or 22 mm open-end
wrench.

Cast iron impeller (DN 100 ... Fig. lll and Fig. IV, | M12 60 Grease both threads with Mo-

DN 125) Item. 21 lykote® P37. Hold the shaft with
a 27 mm open-end wrench.

Protective plate Fig. |, Item 27 M5 3.5 Disc between protective plate
and lantern

Differential pressure sensor ~ Fig. I, Item 8 Special screw 2

Capillary tube screw con- Fig.l, Item 5 R % brass Hand-tight, suitably aligned | Installation with WEICONLOCK

nection to the pump hous- AN 305-11

ing 90°

Capillary tube screw con- Fig. I, Item 5 R % brass Hand-tight Installation with WEICONLOCK

nection to the pump hous- AN 305-11

ing 0°

Capillary tube fitting, union  Fig. |, Item 6 M8x1 brass, 10 Only nickel-plated nut (CV)

nut 90° DN 100 ... DN 125 nickel-plated

Capillary tube fitting, union  Fig. |, Item 6 M6x0.75 brass, | 4 Only nickel-plated nut (CV)

nut 0° DN 100 ... DN 125 nickel-plated

Capillary tube fitting, union  Fig. |, Item 9 M6x0.75 brass 2.4 Only bright brass nuts

nut on differential pressure bright

sensor

Motor adapter for electronic = Fig. I, ltem 11 M6 9

module

Table 6: Screws and tightening torques

The following tools are required: Allen key, hexagon wrench, wrench, screwdriver

6.5 Preparing the installation

DANGER

Danger of death from falling parts!

The pump itself and pump parts can have a very high net weight. Falling
parts pose a risk of cuts, crush injuries, bruises or impacts, which can be
fatal.
« Always use suitable lifting accessories and secure parts against falling.
« Never stand below a suspended load.
+ During storage and transport, as well as before all installation and as-
sembly work, ensure that the pump is in a safe position and standing
securely.
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WARNING

Risk of personal injury and property damage due to improper

handling!

+ Never set up the pump unit on unfortified surfaces or surfaces that

cannot bear loads.

Flush the pipe system if required. Dirt can cause the pump to fail.

Install only after completion of all welding and soldering work and

after the pipe system has been flushed, if required.

+ Observe the minimum axial distance of 400 mm between a wall and
the fan cover of the motor.

« Ensure free air access to the heat sink of the electronic module.

+ The pumps must be protected from the weather and installed in a frost/dust-free, well-
ventilated environment that is not potentially explosive. Observe the specifications in
the section “Intended use”!

= Mount the pump in a readily accessible place. This makes it easier to complete inspec-
tions, maintenance (e.g. mechanical seal change) or replacement in the future.

 Install a device for attaching hoisting gear above the set-up site of large pumps. Total
weight of the pump: see catalogue or data sheet.

WARNING

Personal injury and property damage due to improper handling!

Transport lugs mounted on the motor housing can tear out if the load is
too heavy. This can lead to serious injuries and damage to the product!
« Never transport the entire pump with the transport lugs attached to
the motor housing.
« Never use the transport lugs attached to the motor housing to separ-
ate or pull out the motor impeller unit.

« Only lift the pump with approved lifting gear (e.g. block and tackle, crane). See also
“Transport and storage” [P 139] section.

= Transport lugs mounted on the motor housing are only permitted for transporting the
motor!

@ NOTICE

Simplify subsequent work on the unit!

« To ensure the entire unit does not have to be emptied, install shut-off
valves upstream and downstream of the pump.

CAUTION

Material damage due to turbine and generator operation!

Flowing through the pump in the direction of flow or against the direc-
tion of flow can cause irreparable damage to the drive.

Install a swing check valve on the discharge side of each pump!
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Fig. 11: Settling section upstream and downstream of the pump

@ NOTICE

Avoid flow cavitation!

+ Asettling section must be provided upstream and downstream of the
pump in the form of a straight pipe. The length of the settling section
must be at least 5 times the nominal diameter of the pump flange.

The pipes and pump must be free of mechanical stress when installed.

The pipes must be fixed in such a way that the pump does not have to support the
weight of the pipes.

Clean and flush the unit before connecting the pipes.

The direction of flow must correspond with the direction arrow on the pump flange.
Venting of the pump is best ensured when the air vent valve is pointing upwards (Fig. 8).
If the motor shaft is vertical, any orientation is permitted. See also “Permissible installa-
tion positions” [P 143] section.

Leakages on the clamping ring screw connection (Fig. I, Item 5/6) can be caused by
transportation (e.g. setting behaviour) and handling of the pump (turning the drive, at-
taching insulation). Further turning the clamping ring screw connection by a 1/4 turn re-
solves the leakage.

If the leakage persists after this 1/4 turn, do not turn any further, but replace the
screwed connection.

Fig. 12: Further turning the clamping ring screw connection by a 1/4 turn
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6.5.1  Permissible forces and torques on
the pump flanges

Pump suspended in pipe, case 16A (Fig. 13)

Forces F [N] Torques M [Nm]
2 Forces F 2 Torques M

Pressure and suction flange

32 450 525 425 825 550 375 425 800

40 550 625 500 975 650 450 525 950

50 750 825 675 1300 700 500 575 1025

65 925 1050 | 850 1650 750 550 600 1100

80 1125 | 1250 | 1025 | 1975 800 575 650 1175

100 1500 | 1675 | 1350 | 2625 875 625 725 1300

125 1775 | 1975 | 1600 | 3100 1050 | 750 950 1525

Values in acc. with ISO/DIN 5199 — class Il (2002) — Appendix B

Table 7: Permissible forces and torques on pump flanges in vertical pipe

Fig. 13: Load case 16A, ENISO 5199, Ap-
pendix B

Vertical pump on pump feet, case 17A (Fig. 14)

Forces F [N] Torques M [Nm]

2 Forces F 2 Torques M

Pressure and suction flange

32 338 394 319 619 300 125 175 550
40 413 469 375 731 400 200 275 700
50 563 619 506 975 450 250 325 775
65 694 788 638 1238 500 300 350 850
80 844 938 769 1481 550 325 400 925
100 1125 | 1256 | 1013 | 1969 625 375 475 1050
125 1775 | 1481 | 1200 | 2325 800 500 700 1275

Values in acc. with ISO/DIN 5199 — class Il (2002) — Appendix B

Table 8: Permissible forces and torques on pump flanges in horizontal pipe

If not all working loads reach the maximum permitted values, one of these loads may exceed
the normal limit value. This is under the condition that the following additional conditions are
fulfilled:

Fig. 14: Load case 17A, EN1SO 5199, Ap- « All force and torque components are limited to 1.4 times the maximum permitted value.
pendix B - The forces and torques acting on each flange meet the requirements of the compensation
equation.

2 2
2 e 2 1M
cffective + effective

Z |F max. permitted Z |M

Fig. 15: Compensation equation

<2

max. permitte

2 Fttective aNA Z Mygrecrve are the arithmetic sums of the effective values of both pump flanges
(inlet and outlet). S F . comittes 3NA & M sormicea are the arithmetic sums of the maximum per-
mitted values of both pump flanges (inlet and outlet). The algebraic signs of X F and X M are
not taken into consideration in the compensation equation.

Influence of material and temperature

The maximum permissible forces and torques apply for the grey cast iron base material and
for an initial temperature value of 20 °C.
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6.5.2 Condensate drainage/Insulation

Fig. 16: Permitted installation positions with
horizontal shaft

6.6 Twin-head pump installation/y-
pipe installation

152

For higher temperatures, the values must be corrected as follows depending on the ratio of
their modulus of elasticity:

Et, EN-GJL / EZO, EN-GJL
E. en-cu. = Modulus of elasticity grey cast iron at the selected temperature

E,o en-cu = Modulus of elasticity grey cast iron at 20 °C

When using the pump in air conditioning or cooling systems:

» The condensate that forms in the lantern can be drained specifically via an existing drilled
hole. A drain pipe can also be connected to this opening and a small amount of escaping
liquid can be drained off.

» The motors are equipped with condensation water holes which are closed with a rubber
plug at the factory. The rubber plug is used to guarantee that protection class IP55 is ful-
filled.

« To allow condensation water to drain off, the rubber plug must be removed downwards.

= With a horizontal motor shaft, the condensate hole must be positioned towards the bot-
tom (Fig. 16, Item 2). If necessary, the motor must be turned.

CAUTION

If the rubber plug is removed, protection class IP55 is no longer ensured!

@ NOTICE
When systems are insulated, only the pump housing may be insulated.
Lantern, drive and differential pressure sensor are not insulated.

@ NOTICE
Pump housing, lanterns and attached parts (e.g. differential pressure
sensor) must be protected against freezing from the outside.

In case of very strong condensation and/or ice formation, any surfaces of the lantern which
are very wet with condensate can also be insulated additionally (direct insulation of indi-
vidual surfaces). Ensure that the condensate drains out of the hole in the lantern.

If service is necessary, the dismantling of the lantern must not be obstructed. The following
components must always be freely accessible:

« Airvent valve

« Coupling

» Coupling guard

An insulation material without ammonia compounds must be used as insulation material for
the pump. This prevents stress corrosion cracking on the union nuts of the differential pres-
sure sensor. Otherwise, direct contact with the brass screw connections must be avoided.
Stainless steel screwed connections are available for this as an accessory. As an alternative,
corrosion protection tape (e.g. insulating tape) can also be used.

A twin-head pump can either be a pump housing with two pump drives or two single
pumps operated in one Y-piece.

@ NOTICE
For twin-head pumps in a twin-head pump housing, the pump on the
left in the direction of flow is configured as the main pump at the factory.
The differential pressure sensor is mounted on this pump. The Wilo Net
bus communication cable is also mounted and configured on this pump
at the factory.
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Two single pumps as twin-head pump in Y-piece:

In the example in Fig. 17, the main pump is the left-hand pump in the direction of flow. Con-
nect the differential pressure sensor to this pump!

The two single pumps must be connected and configured to form a twin-head pump. See
“Operating the pump” [P 168] section and “Twin-head pump operation” [»> 191] section.

The measuring points of the differential pressure sensor must be on the suction and dis-
charge side of the twin-head pump system in the common collector pipe.

Ap

Fig. 17: Example — differential pressure
sensor connection in y-pipe installation

6.7 Installation and position of addi- In the following cases, sensor sleeves must be installed in the pipes for the admission of
tional sensors to be connected temperature sensors:
« Heating/cooling quantity measurement
» Temperature control

Heating/cooling quantity measurement:

A temperature sensor must be installed in the flow and return of the hydraulic circuit, via
which the pump records the two temperature values. The temperature sensors are con-
figured in the pump menu.

@ NOTICE
The heat/cooling quantity measurement is not suitable for billing the
amount of energy consumed. It does not meet the calibration require-
ments for billing-relevant energy quantity measuring instruments.

Temperature difference AT-c and temperature T-c

For the detection of one or two temperatures, the temperature sensors must be installed at
suitable positions in the pipe. The temperature sensors are configured in the pump menu.
Detailed information on the sensor positions for each pump control mode can be found in
the Consulting guide. See www.wilo.com.

@ NOTICE
Available as accessories:

Temperature sensor Pt1000 for connection to the pump (tolerance class
AA according to IEC 60751)
Sensor sleeves for installation in the piping

Index circuit evaluator — hydraulic index circuit in the system:

As delivered, a differential pressure sensor is installed on the flanges of the pump. Alternat-
ively, a differential pressure sensor can also be installed at the hydraulically most unfavour-
able point in the pipe network. The cable connection is connected to one of the analogue
inputs. The differential pressure sensor is configured in the pump menu. Possible signal
types on differential pressure sensors:

e 0..10V
e 2..10V
e 0..20mA
e 4..20mA
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Electrical connection

DANGER

Risk of fatal injury due to electrical current!
The use of a thermal overload protection is recommended!

Improper conduct when carrying out electrical work can lead to death
due to electric shock!

+ Electrical connection may only be carried out by a qualified electrician
and in accordance with the applicable regulations!

« Adhere to accident prevention regulations!

+ Before beginning work on the product, make sure that the pump and
drive are electrically isolated.

+ Make sure that no one can turn on the power supply again before
work is completed.

+ Make sure that all energy sources can be isolated and locked. If the
pump was switched off by a safety device, it must be secured against
switching back on again until the error has been remedied.

« Electrical machines must always be earthed. Earthing must be appro-
priate for the drive and meet the relevant standards and regulations.
Earth terminals and fixation elements must be suitably dimensioned.

+ Connection cables must never touch the piping, pump or motor
housing.

- Ifitis possible for persons to come into contact with the pump or the
pumped fluid, the earthed connection must also be fitted with a re-
sidual current circuit breaker.

+ Observe the installation and operating instructions for the accessor-
ies!

DANGER

Risk of fatal injury due to contact voltage!

Even when enabled, high contact voltages can still be present
in the electronic module due to undischarged capacitors.
Therefore, work on the electronic module must not be started
until 5 minutes have elapsed!

Touching live parts will result in serious injuries or death!

+ Before working on the pump, disconnect all poles of the supply
voltage and secure against being switched on again! Wait 5 minutes.

+ Check whether all connections (including potential-free contacts) are
voltage-free!

« Never insert objects (e.g. nail, screwdriver, wire) into openings on the
electronic module!

« Reinstall removed safety devices (such as module covers)!

DANGER

Risk of fatal electrical shock! Generator or turbine operation
during pump flow!
Even without the electronic module (without electrical connection),
there may be dangerous contact voltage at the motor contacts!
+ Check for absence of voltage and cover or cordon off adjacent live
parts!
+ Close the shut-off devices upstream and downstream of the pump!
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DANGER

Risk of fatal electrical shock!

Water on the upper part of the electronic module can enter the elec-
tronic module when it is opened.
- Before opening, remove water, e.g. on the display, by wiping it off
completely. Avoid water penetration in general!

DANGER

Potentially fatal injury due to electronic module not being in-
stalled!

A life-threatening voltage may be present at the motor contacts!
Normal operation of the pump is only permitted with the electronic
module installed.
+ Never connect or operate the pump without the electronic module
mounted!

CAUTION

Material damage due to improper electrical connection!
An inadequate mains design can lead to system failures and
cable fires due to mains overload!

« When designing the mains supply with regard to the used cable cross-
sections and fuses, pay special attention to the fact that, in multi-
pump operation, it is possible that all pumps operate at the same time
for short periods.

CAUTION
Danger of material damage caused by improper electrical con-
nection!

« Ensure that the current type and voltage of the mains connection cor-
respond to the specifications on the pump rating plate.

Before the pump can be electrically connected, loosen the upper part of the electronic

module:

1. Loosen the screws of the electronic module (Fig. I, Item 3) and remove the upper part
of the electronic module (Fig. I, Item 2).

2. Establish electrical connection according to this section.

3. Re-mount the upper part of the electronic module (Fig. I, tem 2) and tighten the four

screws (Fig.

I, Item 3). Observe torques.

Threaded cable glands and threaded cable connections

There are six cable bushings to the terminal room on the electronic module. The cable for
the power supply of the electric fan on the electronic module is mounted at the factory.
The requirements for electromagnetic compatibility must be observed.

CAUTION

In order to ensure IP55, unoccupied threaded cable glands must remain
closed with the plugs provided by the manufacturer.

« When installing the threaded cable gland, make sure that a gasket is
installed below the threaded cable gland.

Threaded cable glands including gaskets for the cable bushings 2 ... 5 are enclosed with the

product as a kit.
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Fig. 18: Threaded cable glands/cable bush-
ings

156

In order to feed more than one cable through the metal threaded cable gland (M20), two
multiple inserts for cable diameters of up to 2x 6 mm are included in the kit.

1. Screw inthreaded cable glands as required. Observe the tightening torque. See “Elec-
tronic module tightening torques” [P 164] table in the “Turning the display” [ 163]

section.

2. Make sure that a gasket is fitted between the threaded cable gland and the cable

bushing.

The combination of threaded cable gland and cable bushing must be made according to the
following “Cable connections” table:

Connection

Threaded cable gland

Cable Terminal
bushing no.

Fig. 18,
Item

Electrical mains connection Plastic 1 1 (Fig. 19)

3~380VAC...

3~440V AC

1~220VAC...

1~240V AC

SSM Plastic 2 2 (Fig. 19)

1~220VAC...

1~240V AC

12vDC

SBM Plastic 3 3 (Fig. 19)

1~220VAC...

1~240V AC

12vDC

Digital input EXT. OFF Metal with shielding 4,5,6 11..14

(24 v DC) (Fig. 20)
(DI1 or DI2)

Digital input EXT. MAX/EXT. Metal with shielding 4,5,6 11..14

MIN (Fig. 20)

(24 'V DC) (DI1 or DI2)

Bus Wilo Net Metal with shielding 4,5,6 15..17

(Bus communication) (Fig. 20)

Analogue input 1 Metal with shielding 4,5,6 1,23

0..10V,2..10V, (Fig. 20)

0..20mA, 4 ... 20 mA

Analogue input 2 Metal with shielding 4,5,6 4,5

0..10V,2..10V, (Fig. 20)

0..20mA, 4..20 mA

Analogue input 3 Metal with shielding 4,5,6 6,7,8

PT1000 (Fig. 20)

0..10V,2..10V,

0..20mA, 4...20 mA

Analogue input 4 Metal with shielding 4,5,6 9,10

PT1000 (Fig. 20)

0..10v,2..10V,

0..20mA, 4...20 mA

CIF module Metal with shielding 4,56 4 (Fig. 25)

(Bus communication)
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Connection Threaded cable gland Cable Terminal
bushing no.
Fig. 18,
Item
Electrical connection of the 7 4 (Fig. 19)
fan

assembled at the factory
(24 v DC)

Table 9: Cable connections

Cable requirements

Terminals are intended for rigid and flexible conductors with or without ferrules.
If flexible cables are used, the use of ferrules is recommended.

Connection Terminal cross-sec- Terminal cross-section | Cable
tion
in mm?
Min.
Electrical mains connec- <4 kW: 4x1.5 <4 kW: 4x4
tion 3~ 5.5... 7.5 kW: 4x4 5.5...7.5kW: 4x6
Electrical mains connec-  <1.5kW: < 1.5 kWw:
tion 1~ 3x1.5 3x4
SSM 2x0.2 3x1.5 (1.0**) *
changeover relay
SBM 2x0.2 3x1.5 (1.0**) *
changeover relay
Digital input EXT. OFF 2x0.2 2x1.5 (1.0**) *
Digital input EXT. MIN/ 2x0.2 2x1.5 (1.0**) *
EXT. MAX
Analogue input 1 2x0.2 2x1.5 (1.0**) *
Analogue input 2 2x0.2 2x1.5 (1.0**) *
Analogue input 3 2x0.2 2x1.5 (1.0**) *
Analogue input &4 2x0.2 2x1.5 (1.0**) *
Wilo Net 3x0.2 3x1.5 (1.0**) Shielded
CIF module 3x0.2 3x1.5 (1.0**) Shielded

Table 10: Cable requirements
“Cable length = 2 m: use shielded cables.

“When using ferrules, the maximum cross-section at the terminals of the communication in-
terfaces is reduced to 0.25 ... 1 mm?2.

In order to comply with electromagnetic compatibility standards, the following cables must
always be shielded:

« Cable for EXT. OFF/MIN/MAX at digital inputs

= Temperature sensors at analogue inputs

« External control cable sensors at analogue inputs

- Differential pressure sensor (DPS) at analogue inputs, if installed on-site

« Twin-head pump with two single pump in the Y-piece (bus communication via Wilo Net)

= Cable for connecting pumps for the control mode Multi-Flow Adaptation and for con-
necting to the Wilo-Smart Gateway (bus communication via Wilo Net)

« CIF module to the building automation (bus communication)

The shield is connected to the cable bushing on the electronic module. See Fig. 24.

Terminal connections

Terminal connections for all cable connections in the electronic module correspond to push-
in technology. They can be opened with a screwdriver type slot SFZ1 — 0.6 x 0.6 mm. Excep-
tion: Wilo-Smart Connect Module BT.
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Length of cable to strip

The stripping Iength of the cables for the terminal connection is 8.5 mm ... 9.5 mm.
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Fig. 19: Overview of terminals in the module
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Fig. 20: Terminals for analogue inputs, digital inputs and Wilo Net

Terminal assignment

Analogue IN (Al1) + 24V (terminal: 1) Type of signal:
(Fig. 20) +1In1 - (terminal: 2) -0..10V
- GND (terminal: 3) «2..10V

Analogue IN (Al2) +1In 2 - (terminal: 4) «0..20mA

(Fig. 20) - GND (terminal: 5) o4 ... 20mA
Electric strength:
30V DC/24VAC
Power supply:

24V DC: at maximum 50 mA
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Analogue IN (AI3)
(Fig. 20)

Analogue IN (Al4)
(Fig. 20)

Digital IN (DI1)
(Fig. 20)

Digital IN (DI2)
(Fig. 20)

Wilo Net
(Fig. 20)

SSM
(Fig. 23)

SBM
(Fig. 23)

Mains connection

+ 24V (terminal: 6)
+1n 3 — (terminal: 7)
- GND (terminal: 8)
+In4 — (terminal: 9)

- GND (terminal: 10)

DI1 — (terminal: 11)
+ 24 V (terminal: 12)
DI2 — (terminal: 13)
+ 24V (terminal: 14)

© H (terminal: 15)

o L (terminal: 16)
GND H/L (terminal: 17)
COM (terminal: 18)

< NO (terminal: 19)
« NC (terminal: 20)

COM (terminal: 21)
< NO (terminal: 22)
« NC (terminal: 23)

Table 11: Terminal assignment

Type of signal:
+0...10V
«2..10V
*+0..20mA
4. 20mA

+ PT1000

Electric strength:
30V DC/24VAC

Power supply:
24V DC: at maximum 50 mA

Digital inputs for potential-free
contacts:

« Maximum voltage:
<30V DC/24VAC

» Maximum loop current: < 5 mA
- Operating voltage: 24 V DC

« Operating loop current: 2 mA per
input

Potential-free changeover contact
Contact load:

« Permitted minimum: SELV
12V AC/DC,10 mA

« Permitted maximum: 250 V AC,
1A,30VDC, 1A

Potential-free changeover contact
Contact load:

« Permitted minimum: SELV
12V AC/DC,10 mA

« Permitted maximum: 250 V AC,
1A,30VDC, 1A

7.1 Mains connection

@ NOTICE
Nationally applicable guidelines, standards and regulations as well as the
requirements of local energy supply companies must be observed!

@ NOTICE
Tightening torques for the terminal screws, see “Tightening torques”
[» 148] table. Only use a calibrated torque wrench!

1. Observe the current type and voltage on the rating plate.

2. Establish the electrical connection via a fixed connection cable equipped with a con-
nector device or an all-pole switch with a contact opening width of at least 3 mm.

3. To protect against leakage and for strain relief to the threaded cable gland, use a con-

nection cable with sufficient outer diameter.
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4. Guide the connection cable through the M25 threaded cable gland (Fig. 18, Item 1).
Threaded cable gland with the specified torques.

5. The cables near the screwed connection are to be bent to form a drain loop, to drain
any accumulated drips.

6. Laythe connection cable in such a way that it touches neither the pipes nor the pump.

7. Use a heat-resistant connection cable if fluid temperatures exceed 90 °C.

: If flexible cables are used for the mains connection or communication
connection, use wire end ferrules!

Unoccupied threaded cable glands must remain closed with the plugs
provided by the manufacturer.

@ NOTICE
In regular operation, it’s better to switch the pump on or off instead of
switching the mains voltage. This is done via the digital input EXT. OFF.

Line terminal connection

Line terminal for 3~ mains connec- Line terminal for 1~ mains connec-
tion with earthing tion with earthing
L3
L2
L1
\/\q>
N

2SS
e

Protective ground conductor connection

Use aring lug when using a flexible connection cable for the earthing wire (Fig. 21).

When using a rigid connection cable, connect the earthing wire in a U shape (Fig. 22).

Residual-current device (RCD)

This pump is equipped with a frequency converter. Therefore, it must not be protected by
aresidual-current device. Frequency converters can impair the function of residual-cur-
rent-operated protection circuits.

NOTICE

This product can cause direct current in the protective earthing conductor.
When a residual-current device (RCD) or a residual-current monitor (RCM)
is used for protection in the case of direct or indirect contact, only an RCD
or RCM of type B is permissible on the power supply side of this product.

Fig. 22: Rigid connection cable

- Labelling: [~ | [Z==] W]
e Trigger current:> 30 mA
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7.2 SSM and SBM connection

181920 2122 23

| I

alelel | Blele
SSM SBM

Fig. 23: Terminals for SSM and SBM

7.3 Connection of digital, analogue
and bus inputs

Fig. 24: Shield clamp

Fuse protection on mains side: max. 25 A (for 3~)
Mains-side fuse protection: max. 16 A (for 1~)
The mains-side fuse protection must correspond to the electrical configuration of the pump.

Circuit breaker

The use of a circuit breaker is recommended.

@ NOTICE
Circuit breaker trigger characteristic: B

Overload: 1.13 — 1.45 x|,

Short-circuit: 3 = 5 x | o

SSM (collective fault signal) and SBM (collective run signal) are connected to terminals
18...20and 21 ... 23.

The cables of the electrical connection for SBM and SSM do not have to be shielded.

@ NOTICE
A maximum of 230 V may be applied between the contacts of the relays of
SSM and SBM, never 400 V!

When using 230 V as a switching signal, the same phase must be used
between the two relays.

SSM and SBM are designed as changeover contacts and can each be used as a normally open
contact or normally closed contact. When the pump is voltage-free, the contact is normally
closed contact. The following applies to SSM:

- If afaultis present, the contact at NC is normally open contact.

= The converter bridge to NO is closed.

The following applies to SBM:

« Depending on the configuration, the contact is set to NO or NC.

The cables of the digital inputs, analogue inputs and bus communication must be shielded
via the metal threaded cable gland of the cable bushing (Fig. 18, Item 4, 5 and 6). See Fig. 24
for shielding.

When used for extra-low voltage cables, up to three cables can be passed through for each
threaded cable gland. Use the appropriate multiple sealing inserts for this purpose.

@ NOTICE
2-fold sealing inserts are included in the scope of delivery. If 3-fold inserts
are required, procure these inserts on-site.

@ NOTICE
If two cables have to be connected to one 24 V supply terminal, provide a
solution on-site!

Only one cable per terminal may be connected to the pump!

@ NOTICE
The terminals of the analogue inputs, digital inputs and Wilo Net meet the
“safe isolation” requirement (according to EN 61800-5-1) to the mains
terminals, the terminals SBM and SSM (and vice versa).
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7.4

7.5

162

Differential pressure sensor con-
nection

Wilo Net connection

@ NOTICE
The control is designed as a SELV (Safe Extra Low Voltage) circuit. In this
way, the (internal) supply fulfils the requirements for safe separation of
the supply. GND is not connected to PE.

@ NOTICE
The pump can be switched on and off without intervention from the oper-
ator. This can be done, for example, using the control function, by external
connection to the building automation or also by the EXT. OFF function.

If pumps are delivered with a differential pressure sensor fitted, it is connected to analogue
input Al 1 at the factory.

If the differential pressure sensor is connected on-site, carry out the cable assignment as
follows:

I T I
1

Brown +24'V | +24'V
2 Black In1 | Signal
3 Blue GND | Earth

Table 12: Connection; differential pressure sensor cable

@ NOTICE
For a twin-head pump or Y-pipe installation, connect the differential
pressure sensor to the main pump! The measuring points of the differen-
tial pressure sensor must be on the suction and discharge side of the
twin-head pump system in the common collector pipe. See “Twin-head
pump installation/Y-pipe installation” [»> 152] section.

Wilo Net is a Wilo system bus used for establishing communication between Wilo products:

» two single pumps as a twin-head pump in the Y-piece or one twin-head pump in a
twin-head pump housing

- several pumps used with Multi-Flow Adaptation control mode

» Wilo-Smart Gateway and pump

For details on connection, see the detailed instructions at www.wilo.com!

@ NOTICE
For Stratos GIGA2.0-D, the Wilo Net cable for twin-head pump commu-
nication is factory-fitted to both electronic modules.

In order to establish the Wilo Net connection, the three H, L, GND terminals must be wired
with a communication cable from pump to pump.

Incoming and outgoing cables are clamped in a terminal.

Cable for Wilo Net communication:

To ensure interference immunity in industrial environments (IEC 61000-6-2), use a shiel-
ded CAN bus cable and an EMC-compatible cable entry for the Wilo Net cables. Connect
the shield to earth at both ends. For optimum transmission, the data cable pair (H and L)
must be twisted at Wilo Net and have a characteristic impedance of 120 ohms. Maximum
cable length 200 m.
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7.6

Turn of the display

®1 ®2 @3 ®4 ®X
ad Hmn Hnn HEn Hnn

15175352 151753052 517537527 517537527 15175352
z| [ =| o[z =2 =2 =) o[z
2% 272 TT|g TT|g 2172

ot mivsion | Wloteisiress

Pump 1 switched on 1

Pump 2 switched off 2

Pump 3 switched off 3

Pump &4 switched off 4

Pump X switched on X

Table 13: Wilo Net cabling
Number of Wilo Net participants:

In the Wilo Net, a maximum of 21 participants can communicate with each other, each indi-
vidual node counting as a participant here, i.e., a twin-head pump consists of two parti-
cipants. Integration of a Wilo Smart Gateway also requires a separate node.

Example 1:

If a Multi-Flow Adaptation system is made up of twin-head pumps, this means a maximum
of 5 twin-head pumps can communicate with each other via Wilo Net in the MFA network.
In addition to this maximum of 5 twin-head pumps, up to 10 additional single pumps can
be included in the network.

Example 2:
The primary pump of a Multi-Flow Adaptation system is a twin-head pump and the whole
system should be able to be remotely monitored via a gateway.

 Primary twin-head pump = 2 participants (e.g. ID 1 and 2)

+ Wilo-Smart Gateway = 1 participant (e.g. ID 21)

For further descriptions, see “Application and function of the Wilo Net interface” [ 210]
section.

CAUTION

If the graphic display is not fixed properly and the electronic module is
not installed correctly, protection class IP55 is no longer ensured.

« Ensure that no gaskets are damaged!
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The graphic display can be turned in 90° steps. To do this, open the upper part of the elec-

module here.

Component

tronic module using a screwdriver.

Fig./item

The graphic display is fixed in position by two snap-in hooks.

2. Turn the graphic display to the desired position.
3. Fix the graphic display with the snap-in hooks.
4

Drive/thread

1. Carefully open the snap-in hooks (Fig. 25) with a tool (e.g. screwdriver).

Tightening
torque

[Nm] £10 %
(unless other-
wise stated)

Fit the upper part of the module again. Observe the tightening torques on the electronic

Installation
informa-
tion

Electronic module Fig. 25, Item 1 Torx 25/ M5 4.5
SEEENEE Fig. I, Item 2
Threaded cable gland Fig. 18, Item 1 External 11 *
union nut hexagon
socket/ M25
Threaded cable gland Fig. 18, Item 1 External 8 *
hexagon
socket/
M25x1.5
Threaded cable gland Fig. 18, Item 6 External 6 *
union nut hexagon
Fig. 25: Electronic module socket/
M20x1.5
Threaded cable gland Fig. 18, Item 6 External 5
hexagon
socket/
M20x1.5
Power terminals and  Fig. 20 Pusher - **
control terminals
Earthing screw Fig.19,Item 5 IP10-slot 1/ | 4.5
M5
CIF module Fig. 25, ltem & P10/ 0.9
PT 30x10
Cover Wilo- Fig. 27 Internal 0.6
Smart Connect Mod- hexagon
ule BT socket/ M3x10
Module fan Fig. 110 P10/ 1.9
AP 40x12/10

Table 14: Tightening torques for electronic module

*Tighten when installing the cables.
**Press with screwdriver to plug and unplug the cable.

164
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8 Installation of Wilo-Smart Con-
nect module BT

The Bluetooth interface Wilo-Smart Connect Module BT (Fig. 25, Item 3, and Fig. 26) is used
to connect to mobile end devices such as smartphones and tablets. The Wilo-Smart Connect
feature is in the Wilo-Assistant app. Using the Wilo-Smart Connect feature, you can operate
and adjust the pump and read out pump data. For settings, see “Commissioning” [»> 166]
section.

Technical data
= Frequency band: 2400 MHz ... 2483.5 MHz
« Maximum radiated transmission power: < 10 dBm (EIRP)

Installation

DANGER

Risk of fatal electrical shock!

Immediate risk of fatal injury if live components are touched!
Fig. 26: Wilo-Smart Connect Module BT + Check whether all connections are voltage-free!

1. Loosen the four screws of the upper part of the electronic module (Fig. 25, Item 1; Fig. |,

Item 2).
\ 2. Remove the upper part of the electronic module and put it aside.
Q 3. Insert the Wilo-Smart Connect Module BT into the designated interface Wilo-Con-
”\K nectivity Interface. See Fig. 25, Item 3.

4. Refit the upper part of the electronic module!

If the Wilo-Smart Connect Module BT is only to be checked, the upper part of the electronic

module can remain installed. To carry out a check, proceed as follows:

1. Loosen the screw of the Wilo-Smart Connect module cover (Fig. 27) and open the cover.
N 2. Check Wilo-Smart Connect Module BT.

f§ 3. Close the cover again and fasten it with the screw.

Due to its design, the Wilo-Smart Connect Module BT can only be plugged in in one align-
ment. There is no further fixing of the module itself. The Wilo-Smart Connect module cover
(Fig. 27) on the upper part of the electronic module holds the module firmly in the interface.

Observe the tightening torques! Tightening torques for electronic module [ 164]

Fig. 27: Cover for Wilo-Smart Connect Mod-
ule BT CAUTION

IP55 protection is only guaranteed if the Wilo-Smart Connect Module BT
cover is installed and screwed tight!

9 Installation of CIF module

DANGER

Risk of fatal electrical shock!

Immediate risk of fatal injury if live components are touched!
+ Check whether all connections are voltage-free!

CIF modules (accessories) are used for communication between pumps and building man-
agement systems. CIF modules are plugged into the electronic module (Fig. 25, Item 4)

»  Fortwin-head pumps, only the main pump must be equipped with a CIF module.

« For pumps in Y-pipe applications in which the electronic modules are connected to each
other through the Wilo Net, only the main pump also requires a CIF module.

@ NOTICE
Explanations on commissioning as well as application, function and con-
figuration of the CIF module on the pump are described in the installation
and operating instructions for the CIF modules.
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10

10.1

166

Commissioning

Filling and venting

Electrical work: a qualified electrician must carry out the electrical work.

Installation/dismantling: The technician must be trained in the use of the necessary

tools and fixation materials.

The product must be operated by persons who have been instructed on how the com-

plete system functions.

DANGER

Danger of death due to lack of protective devices!

Due to missing protective devices of the electronic module or in the
range of the coupling/motor, electric shock or contact with rotating parts
can lead to life-threatening injuries.

+ Before commissioning, protection devices such as electronic module
covers or coupling covers that were removed must be reinstalled!

+ An authorised technician must check the functionality of the safety
devices on the pump, motor and electronic module prior to commis-
sioning!

« Never connect the pump without the electronic module!

WARNING

Danger of injury due to fluid shooting out and components
coming loose!

Not installing the pump/system correctly can lead to serious injuries dur-

ing commissioning!

» Carry out all work carefully!

+ Keep a safe distance during commissioning!

+ Always wear protective clothing, safety gloves and safety glasses
when working.

CAUTION

Dry running will destroy the mechanical seal! It may cause
leakage.

+ Ensure that a dry run of the pump is not possible.

WARNING

There is a risk of burns or freezing upon coming into contact
with the pump/system.
Depending on the pump and system operating conditions (fluid temper-
ature), the entire pump can become very hot or very cold.
+ Keep a safe distance during operation!
+ Allow the system and pump to cool down to room temperature!
 Always wear protective clothing, safety gloves and safety glasses
when working.
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10.2

Procedure after switching on the
power supply during initial com-
missioning

DANGER

Danger of personal injury and material damage due to ex-
tremely hot or extremely cold pressurised fluid!

Depending on the temperature of the fluid, when the venting device is
opened completely, extremely hot or extremely cold fluid may escape in
liquid or vapour form. Fluid may shoot out at high pressure depending on
the system pressure.

« Always exercise caution when opening the venting device.

+ Protect the electronic module from any water escaping when venting.

1. Filland vent the system correctly.
2. Inaddition, loosen the air vent valves (Fig. I, ltem 28) and vent the pump.

3. After venting the pump, tighten the air vent valves again so that no more water can

escape.

CAUTION

Destruction of the differential pressure sensor!

« Never vent the differential pressure sensor!

@ NOTICE
+ Always keep to the minimum pressure!

» To avoid cavitation noises and damage, a minimum inlet pressure must be guaranteed at
the suction port of the pump. The minimum inlet pressure depends on the operating
situation and the pump’s duty point. Accordingly, the minimum pressure must be de-
termined.

= The main parameters for defining the minimum inlet pressure are the NPSH value of the
pump at its duty point and the vapour pressure of the fluid. The NPSH value can be
found in the technical documentation of the respective pump type.

@ NOTICE
When pumping from an open tank (e.g. cooling tower), ensure that there
is always a sufficient liquid level above the pump’s suction port. This pre-
vents the pump from running dry. The minimum inlet pressure must be
observed.

As soon as the power supply is switched on, the display starts. This can take a few seconds.
After the start-up process has been completed, settings can be configured (see “Control
functions” [P 174] section).

At the same time, the motor starts running.

CAUTION

Dry running will destroy the mechanical seal! It may cause
leakage.

+ Ensure that a dry run of the pump is not possible.

Preventing the motor from starting when the power supply is switched on during initial
commissioning:

A cable jumper is set at the digital input DI1 in the factory. The DI1 is activated at the fact-
ory as EXT. OFF.

To prevent the motor from starting during initial commissioning, the cable bridge must be
removed before the power supply is switched on for the first time.

After initial commissioning, the digital input DI1 can be set as required via the initialised
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display.

If the digital input is switched to inactive, the cable bridge does not have to be set again to
start the motor.

When the digital input DI1 is reset to the factory setting, it is active again. The pump will
not start without the cable bridge. See chapter “Application and function of the digital con-
trol inputs DI1 and DI2” [»> 199].

1 Graphic display Provides information about settings and pump status.

10.3 Description of operating elements

Self-explanatory user interface for setting the pump.

2 Green LED indicator LED is lit up: Pump is supplied with voltage and ready for op-
eration.

There are no warnings and no faults.

3 Blue LED indicator ~ LED is lit up: Pump is influenced externally via an interface,
e.g. by:

« Bluetooth remote control

« Setpoint setting via analogue input All ... Al4

« Intervention of building automation via digital input DI1,
DI2 or bus communication

Fig. 28: Operating elements

Flashes with active twin-head pump connection.
4 Operating button Navigate menus and edit content by turning and pressing.
5 Back button Menu navigation:
+ To go back to the previous menu level (briefly press once).
« To go back to the previous settings (briefly press once).
« Return to the main menu (press and hold 1 x, > 2 seconds)

Switches the key lock on or off (> 5 seconds) in combination
with the Context button.

6 Context button Opens the context menu with additional options and func-
tions.

Switches the key lock on or off in combination with the Back
button* (> 5 seconds).

Table 15: Description of operating elements

*The configuration of the key lock makes it possible to protect the pump setting from being
changed. This is the case, for example, when the pump is accessed via Bluetooth or Wilo Net
via the Wilo-Smart Connect Gateway with the Wilo-Smart Connect app.

10.4 Pump operation

10.4.1 Setting of pump output The system was designed for a certain duty point (full load point, calculated maximum
heating or cooling power demand). During commissioning, the pump output (delivery head)
is set according to the duty point of the system.

The factory setting does not correspond to the output required for the system. The re-
quired pump capacity is determined with the help of the pump curve diagram for the selec-
ted pump type (e.g. from the data sheet).

@ NOTICE
For water applications, the flow rate value shown in the display or output
to the building management system applies. For other fluids, this value
only reflects the tendency. If no differential pressure sensor is installed
(variant ... R1), the pump cannot indicate a volume flow value.
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10.4.2 Settings on pump

\ £ ) Setauto control

‘Select a control mode via the
Settings assistant appiication and
system type.
Current: Fan heater ~ Dynamic Adapt ..
Al control modes
are also available to be selected

Emergency operation speed
Constant speed: 2000/Min

Pump ON/OFF
Current: Motor on

Fig. 29: Green focus: Navigation in menu

7" Control mode

Pump adjusts its

Differential pressure Ap-v. 77 szmgz::: _;L; ",":,
the radiators.

Input of the delivery head
Dynamic Adapt plus {oputortne o

» Hall temperature T-const

Settings help

Fig. 30: Yellow focus: Adjusting the settings

10.4.3 Initial settings menu

CAUTION

Risk of material damage!

An inadequate volume flow can lead to damage on the mechanical seal;
the minimum volume flow depends on the speed of the pump.
+ Make sure that the volume flow does not fall below the minimum
value Q..

Approximate calculation of Q,;:

Qmin=lO%XQ

x actual speed / max. speed

max pump

Carry out settings by turning and pressing the operating button. Turn the operating button
to the left or right to browse the menus or configure settings. A green focus indicates navig-
ation in the menu. A yellow focus indicates a configuration of settings.

Green focus: Navigation in menu.
Yellow focus: Change settings.

Turn¥ V:menu selection and parameter setting.

Press -&——x_: Activation of menus or confirming settings.

Press the “Back” button (“Description of operating elements” [ 168] table) to change
the focus back to the previous focus. Consequently, the focus moves one level further up in
the structure or to a previous setting.

Pressing the Back button after having changed a setting (yellow focus) without confirm-
ing the changed value returns the focus to the previous focus. The adjusted value will be dis-
carded. The previous value remains unchanged.

If the Back button is pressed for more than 2 seconds, the Home screen opens and the
pump can be operated from the main menu.

®

NOTICE

The changed settings are stored in the memory with a delay of 10 seconds.
If the power supply is interrupted during this time, the settings are lost.

®

NOTICE

If there are no warning or error messages, the display on the electronic
module will switch off 2 minutes after the last time it was operated.

« If the operating button is pressed or turned again within 7 minutes, the
previously exited menu will appear. You can continue to configure set-
tings.

« If the operating button is not pressed or turned for more than 7 minutes,
any unconfirmed settings will be lost. Pressing the button again opens the
Home screen on the display and the pump can be operated from the main
menu.

The settings menu will appear in the display during initial commissioning of the pump.

®

NOTICE

The factory setting for variant ... R1 (without differential pressure sensor
in delivery status) is the basic control mode “Constant speed”. The fact-
ory setting mentioned below refers to the variant with a differential
pressure sensor fitted in the factory.
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WELCOME - WILO-STRATOS GIGA2.0

wilo

Start with factory settings
Pump operates for radiator

First settings
for commissioning

L)

K3

‘The pump has been
successfully installed.

Pump is currently running in
factory setting:

Application:
Radiator

Control mode:
Dynamic Adapt plus

Fig. 31: Initial settings menu

10.4.4 Main menu

(1 Radiator - Dynamic Adapt plus

DA
oK

Normal operation

@0 ¢

Duty point:
DA plus

Q= 130m¥h
H=  26m

Measured values:

T fluid = 709°C
P electr. 2020W
Welectr.=  4200.0 kWh

Further settings

Fig. 32: Main menu

10.4.5 Main menu “Home s

170

creen”

= You can exit the initial settings menu by activating “Start with factory settings” menu.
The display changes to the main menu. The pump continues to run using the factory set-
tings.

= Inthe “Initial settings” menu, language, units and applications can be selected and adjus-
ted. The chosen initial settings are confirmed by activating “Finish initial settings”. The
display changes to the main menu.

Quit the Initial settings menu to open the Home screen on the display and operate it from
the main menu.

o Luening
A

Home screen

Settings

&
D
@

Table 16: Main menu symbols

Diagnostics and measured values

Restore and reset

Help

Setpoints can be changed in the “Home screen” menu.

The home screen can be selected G by turning the operating button to the “House” sym-
bol.

Pressing the operating button activates the setpoint adjustment. The frame of the change-
able setpoint turns yellow.

The setpoint is changed by turning the operating button right or left.

Pressing the operating button again confirms the changed setpoint. The pump accepts the
value and the display returns to the main menu.

\ ¢} Radiator - Differential pressure Ap-v

/ Duty point:

. . 59 = [+ )
Delivery head setpoint Apv -
1.0 12.0 Q= 10.3 m*¥/h

6.1 m

Measured values:

68.2°C
160 W
42.0 kWh

T flud =

P electr.

oK Normal operation W electr.
; Further settings

Fig. 33: Home screen

Pressing the “Back” button during setpoint adjustment discards the changed setpoint
value and retains the old setpoint value. The focus returns to the “Home screen”.

NOTICE

Setpoint adjustment is not possible when Dynamic Adapt plus is active.
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10.4.6 Sub-menu

10.4.7 “Settings” sub-menu

NOTICE

Pressing the context button wiII display additional context-related
options for further settings.

pos e optasion

1 Main menu over- Selection of different main menus
view
11 Status area: Indicates an on-going process, warning or error message.

error, warning or

. . Blue: process or communication status display (CIF module
process information

communication)

display
Yellow: Warning
Red: Fault
Grey: there are no processes running in the background,
there are no warning or error messages.
2 Title bar Display of currently set application and control mode.
3 Setpoint display Displays currently configured setpoints.
field
4 Setpoint editor Yellow frame: you have pressed the operating button to
open the setpoint editor and change the value.
5 Active influences Display of influences on set control mode,
e.g. EXT. OFF. You can display up to five active influences.
6 Reset reference Shows the value before having changed it when the set-
point editor is active.
The arrow shows that you can go back to the previous value
with the “Back” button.
7 Operating data and  Shows current operating data and measured values.
measurement area
8 Context menu ref-  Offers context-related options in a separate context menu.
erence

Table 17: Home screen

Each sub-menu is made up of a list of sub-menu items.

Each sub-menu item consists of a title and an information bar.

The title lists an additional sub-menu or a downstream settings dialogue.

The information bar shows descriptive information about the available sub-menu or the
downstream settings dialogue. The information bar of a settings dialogue shows the set
value (e.g. a setpoint). With this display, you can check settings without having to open the
settings dialogue.

Different settings can be changed in the “Settings” menu ﬁ

Turn the operating button to the “Gear wheel” icon ﬁto select the “Settings” menu.
Press the operating button to change the focus to the “Settings” sub-menu.

Turn the operating button to the left or right to select a sub-menu item. The selected sub-
menu item has been highlighted in green.

Press the operating button to confirm your selection. The selected sub-menu or down-
stream settings dialogue appears.

@ NOTICE

There is an arrow ° above or below the visible menu items if there are

more than four sub-menu items. Turn the operating button in the corre-
sponding direction to open the sub-menu items on the display.
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An arrow 0 above or below a menu area indicates that additional sub-menu items are avail-

@ setines able in this area. These sub-menu items are accessible by turning ¢ Vthe operating but-

ton.

Overriding

Set auto control ntrol via
) manual intervention.
Settings assistant, setpoints, options

An arrow atowards the right in a sub-menu item indicates that another sub-menu is avail-

Manual operation
Manual override 4

able. Press ..—— the operating button to open this sub-menu.
If there is no arrow to the right, press the operating button to open a settings dialogue.

Double pump operation
Set double pump

External interfaces.

Andogue, g, SS, S5 A note ° above the “Context” button shows specific functions of the “Context” menu.

»
— Language
=0 O Press the “Context” menu button to open the “Context” menu.

Fig. 34: Settings menu
@ NOTICE

Briefly press the Back button in a sub-menu to return to the previous
menu.

Briefly press the Back button in the main menu to return to the Home
screen. If there is an error, press the “Back” button to return to the er-
ror display (“Error messages” section).

If there is an error, press and hold the “Back” button (> 1 second) from
any settings dialogue or from any menu level to return to the “Home
screen” or error display.

10.4.8 Settings dialogues
Settings dialogues have been highlighted with a yellow frame and show the current setting.

Select ype of e Turn the operating button to the right or left to adjust the highlighted setting.
S Press the operating button to confirm the new setting. The focus returns to the menu you
Not configured Opened.
If you do not turn the operating button before pressing, the previous setting remains un-
} Differential pressure sensor change d
» Temperature sensor
» Extornal sansor One or more parameters can be set in the settings dialogues.
= If only one parameter can be set, the focus returns to the menu you opened after having

confirmed the parameter value (pressing the operating button).

Fig. 35: Settings dialogue « If several parameters can be set, the focus changes to the next parameter after having
confirmed a parameter value.

If you confirm the last parameter in the settings dialogue, the focus returns to the menu
you opened.

Press the “Back” button to return the focus to the previous parameter. The previously
changed value will be discarded because it had not been confirmed.

Press the operating button to check set parameters and switch between them. In this
process, existing parameters are once again confirmed, but not changed.

@ NOTICE
Press the operating button without selecting another parameter or adjust-
ing another value to confirm the setting.
Press the Back button to discard the current adjustment and retain the
previous setting. The menu changes to the previous setting or previous
menu.

@ NOTICE

Pressing the context button will display additional context-related
options for further settings.
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10.4.9 Status area and status displays

The status area is located on the left side above the main menu area @ (see also “Home

T Settings screen” [ 171] figure and table).

samtocomrol N o, If a status is active, it is possible to display and select status menu items in the main menu.
Turn the operating button to the status area to show the active status.

Manual operation

Manual overice 4 If an active process (e.g. software update) is quit or discarded, the status display is hidden

Double pump operation N daga in.

External interfaces ,

freves oat s There are three different classes of status displays:
1. Display process:

Fig. 36: Main menu status display On-going processes have been highlighted in blue.

Processes mean pump operation may deviate from the adjusted control.
Example: software update.

2. Display warning:
Warning messages have been highlighted in yellow.

The pump functions are restricted if a warning has been output (see “Warning mes-
sages” [P 224] section).

Example: Cable break detection on analogue input.

3. Display error:
Error messages have been highlighted in red.
The pump stops operation if an error has occurred. (see “Error messages” [P 223] sec-
tion).
Example: ambient temperature too high.

Further status displays, if available, can be displayed by turning the operating button to the
corresponding symbol.

Error message
Pump stopped!

Warning message
Pump operation restricted!

Communication status — a CIF module has been installed and is active.
Pump in control mode, monitoring and control by building automation
available.

Software update started — transfer and verification
Pump continues to run in control mode until the update bundle has
been fully transferred and verified.

EEEEE

Table 18: Potential data displayed in the status area

Additional settings can be made in the “Context” menu, if necessary. For this purpose, press
the Context button .

Press the Back button to return to the main menu.

@ NOTICE
A set control mode is interrupted when a process is running. The pump

starts to run in the set control mode once the process is ended.

@ NOTICE
Repeatedly pressing or pressing and holding the Back button after an error

message has occurred will open the “Error” status display and not take you
back to the main menu.
The status area is highlighted in red.
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11.1

174

Setting the control functions

Control functions

Basic control functions are available depending on the application.
Select control functions using the setting assistant:

- Differential pressure Ap-v

- Differential pressure Ap-c

+ Index circuit Ap-c

» Dynamic Adapt plus

« Volume flow constant (Q-const.)

= Multi-Flow Adaptation

+ Temperature constant (T-const.)

- Differential temperature (AT-const.)
+ Speed constant (n-const.)

« PID control

H H |
Himax /\ Himax -
On
N HS ®Hs
s
T —
) .
Hmin o
Q Q Q

Fig. 37: Control functions

Differential pressure Ap-v

The control triggers a linear change in the differential pressure setpoint the pump must en-
sure between reduced differential pressure H and H,,.

The controlled differential pressure H increases or decreases with the flow rate.

The slope of Ap-v characteristic curve can be adjusted to the respective application by set-
ting the percentage of H,,, (slope Ap-v characteristic curve).

@ NOTICE
Options “Nominal duty point Q” and “Slope of Ap-v characteristic curve”
are available in the context menu [+++] of the setpoint editor “Ap-v dif-
ferential pressure setpoint”.

Options “Nominal duty point Q” and “Slope of Ap-v characteristic curve” are available in
the context menu [+++] of the setpoint editor “Ap-v differential pressure setpoint”.

Ap-cis used in circuits with variable pressure and volume flows, e.g. radiators with thermo-
static valves or air-conditioning devices.
A hydronic balancing is required in all circuits mentioned.

Differential pressure Ap-c

The control keeps the differential pressure generated by the pump constant over the per-
missible flow rate range at the set differential pressure setpoint H,,, up to the maximum
characteristic curve.

An optimised constant differential pressure control is available for the corresponding pre-
defined applications.

Assuming a required delivery head to be set according to the design point, the pump vari-
ably adjusts the pump output to the required volume flow. The volume flow varies due to
the open and closed valves on the consumer circuits. The pump output is adjusted to the
requirements of the consumer load and the energy requirement is reduced.

Ap-cis used in circuits with variable pressure and volume flows, e.g. underfloor heating or
ceiling cooling. A hydronic balancing is required in all circuits mentioned.

Index circuit Ap-c

An optimised constant differential pressure control is available for “index circuit Ap-c”. This
differential pressure control ensures supply in a widely branched, possibly poorly balanced
system.

The pump takes into account the point in the system which is the most unfavourable to
supply.

For this purpose, the pump requires a differential pressure sensor which is installed at this
point (“index circuit”) in the system.
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The delivery head must be adjusted to the required differential pressure. The pump output
is adjusted to this point as required.

@ NOTICE

The differential pressure sensor mounted at the factory on the pump can
be operated in parallel to the differential pressure sensor at the index cir-
cuit, e.g. for heat quantity measurement on the pump. The differential
pressure sensor mounted at the factory is already configured at analogue
input AlL.
Together with the temperature sensors configured on Al3 and Al4, the
heat quantity measurement function uses this sensor on All to determ-
ine the volume flow.
The differential pressure sensor at the index circuit must be configured
at analogue input Al2 in this configuration.
For this purpose, “Other position” must be selected as the flange posi-
tion. See chapter “Application and function of the analogue inputs
AIL ... Al4” [» 203].

Dynamic Adapt plus (factory setting)

The control mode Dynamic Adapt plus autonomously adjusts the pump output to the re-
quirements of the system. Setpoint adjustment is not necessary.
It is optimal for circuits whose design points are unknown.

The pump continuously adjusts its delivery rate to the requirements of the consumer and
status of the open and closed valves and thus significantly reduces the set pump energy.

Dynamic Adapt plus is used in consumer circuits with variable pressure and volume flows,
e.g. radiators with thermostatic valves or underfloor heating with room-controlled actuat-
ing drives.

Hydronic balancing is required in all circuits mentioned.

In hydraulic circuits with invariable resistances, such as generator circuits or feeder circuits
(to hydraulic shunts, differential pressure-less distributors or heat exchangers), another
control mode has to be selected, e.g. volume flow constant (Q-const), differential temper-
ature constant (AT-const), differential pressure (Ap-c) or Multi-Flow Adaptation.

Volume flow constant (Q-const.)

The pump controls a set volume flow Q,, in its characteristic curve.

Multi-Flow Adaptation

The volume flow in the generator or feeder circuit (primary circuit) is adjusted to the
volume flow in the consumer circuits (secondary circuit) with the Multi-Flow Adaptation
control mode.

Multi-Flow Adaptation is set on the Wilo-Stratos GIGA2.0 feeder pump in the primary cir-
cuit upstream of a hydraulic shunt, for example.

The Wilo-Stratos GIGA2.0 feeder pump is connected to the Wilo-Stratos GIGA2.0 and also
Wilo-Stratos MAXO pumps in the secondary circuits with Wilo Net data cable.

The feeder pump continuously receives the respective required volume flow from each in-
dividual secondary pump at short intervals.

The sum of the required volume flows from all secondary pumps is set by the feeder pump
as the setpoint volume flow.

During commissioning, all associated secondary pumps must be registered with the primary
pump so that it takes their volume flows into account. See “Settings menu — Set control
mode” [> 186] section.

Temperature constant (T-const)

The pump controls to a set target temperature Ty, ...

The actual temperature to be controlled is determined by an external temperature sensor,
which is connected to the pump.

Differential temperature constant (AT-const)

The pump controls to a set differential temperature AT,, ., (e.g. difference from feed and
return temperature).

Actual temperature through:

* two temperature sensors connected to the pump.

Installation and operating instructions » Wilo-Stratos GIGA2.0-I/-D « Ed.02/2023-08 175



11.2 Additional control functions

11.2.1 No-Flow Stop

11.2.2 Q-Limit Max
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Speed constant (n-const./factory setting for Stratos GIGA2.0 ... R1)

The speed of the pump is kept at a set constant speed.
The speed range depends on the motor and pump type.

User-defined PID control

The pump controls based on a user-defined control function. PID control parameters Kp, Ki
and Kd have to be manually set.

The PID controller used in the pump is a standard PID controller.

The controller compares the measured actual value with the specified setpoint and at-
tempts to match the actual value to the setpoint as closely as possible.

Provided the appropriate sensors are used, various controls can be implemented.

When selecting a sensor, attention must be paid to the configuration of the analogue input.
The control behaviour can be optimised by changing the P,  and D parameters.

The direction of control action can be adjusted by switching the control inversion on or off.

The additional control function “No-Flow Stop” continuously monitors the actual volume
flow of the heating/cooling system.

If the volume flow decreases due to closing valves and falls below the “No-Flow Stop Limit”
threshold set for No-Flow Stop, the pump is stopped.

The pump checks every 5 minutes (300 s) whether the volume flow demand is increasing
again. When the volume flow increases again, the pump continues running in its set control
mode in normal operation.

@ NOTICE
A volume flow increase relative to the set minimum volume flow “No-
Flow Stop Limit” is checked within a time interval of 10 s.

The reference volume flow Q,¢ can be set between 10 % and 25 % of the maximum volume
flow Q,,, depending on the pump size.

Field of application of No-Flow Stop:

a pump in a consumer circuit with control valves in heating or cooling (with radiators, fan
heaters, air-conditioning devices, underfloor heating/cooling, ceiling heating/cooling, con-
crete core heating/cooling) as an additional function for all control modes except Multi-
Flow Adaptation and volume flow Q-const.

@ NOTICE
This function is deactivated in the factory settings and must be activated
if required.

@ NOTICE
The additional control function “No-Flow Stop” is an energy-saving
function. Reducing unnecessary running times saves electrical pumping
energy.

@ NOTICE
The additional “No-Flow Stop” control function is available for suitable
applications only (see “Pre-defined applications in the setting assistant”
[» 183] section)! The additional control function “No-Flow Stop” cannot
be combined with the additional control function “Q-Limit,,,”!

The additional control function “Q-Limit,,,,” can be combined with other control functions
(differential pressure control (Ap-v, Ap-c), cumulated volume flow, temperature control
(AT control, T control)). It makes it possible to limit the maximum volume flow to approx.
25 % — 90 %, depending on pump type. When the set value is reached, the pump is con-
trolled on the characteristic curve along the limit — never beyond.
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@ NOTICE
When using Q-Limit,,, in non-hydraulically balanced systems, some
areas can be inadequately supplied and freeze!

« Carry out hydronic balancing!

11.2.3 Q-Limit Min The additional control function “Q-Limit,,,” can be combined with other control functions
(differential pressure control (Ap-v, Ap-c), cumulated volume flow, temperature control
(AT control, T control)). This makes it possible to ensure a minimum volume flow of 15 % —
90 % of Qy,, Within the hydraulic characteristic curve. When the set value is reached, the
pump is controlled on the characteristic curve along the limit until the maximum delivery
head is reached.

@ NOTICE
The additional “Q-Limit,,,” control function cannot be combined with
the additional “No-Flow Stop” control function!

11.2.4 Nominal duty point Q The optionally configurable nominal duty point for the differential pressure control Ap-v
significantly simplifies adjustment by adding the required volume flow at the design point.
The additional input of the required volume flow at the design point ensures that the Ap-v
characteristic curve runs through the design point.
The slope of the Ap-v characteristic curve is optimised.

11.2.5 Gradient Ap-v characteristic curve The additional function “Gradient Ap-v characteristic curve” can be used for the differential
pressure control Ap-v. A factor can be set on the pump to optimise the Ap-v control char-
acteristic. The factor 50 % (%2 H,,,) is pre-set at the factory. In some installations with spe-
cial pipe network characteristics, there may be inadequate or excessive supply. The factor
reduces (< 50 %) or increases (> 50 %) the Ap-v delivery head at Q=0 m3/h.

» Factor < 50 %: Ap-v characteristic curve becomes steeper.
» Factor > 50 %: Ap-v characteristic curve becomes flatter. Factor 100 % is equal to an
Ap-c control.

The excessive or inadequate supply can be compensated by adjusting the factor.

 Incase of inadequate supply in the partial load range, the value must be increased.
 Incase of excessive supply in the partial load range, the value can be reduced. More en-
ergy can be saved and flow noises are reduced.

11.2.6 Multi-Flow Adaptation mixer In the case of secondary circuits with in-built 3-way mixers, the mixed volume flow can be
calculated so that the primary pump takes the actual demand of the secondary pumps into
account. To do this, the following has to be carried out:

temperature sensors must be mounted on the secondary pumps in the respective feed and
return of the secondary circuits and the heating or cooling quantity measurement must be

activated.

Temperature sensors are mounted on the feeder pump at the primary feed upstream of the
heat exchanger or hydraulic shunt and at the secondary feed behind it. The function Multi-
Flow Adaptation mixer is activated on the feeder pump.

11.3 Settings assistant
Thanks to the setting assistant, it is not necessary to be familiar with the matching control

\g Settings mode and additional option of the respective application.
S —— You can select the matching control mode and additional option in the application’s setting
Settings assistant, setpoints, options 4 assistant.
Manual operation You can also directly select a basic control mode in the setting assistant.

Manual override 4

Double pump operation
Set double pump

External interfaces

Analogue, digital, SSM, SBM .. 4

Fig. 38: Settings menu
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Application

N Men for adjusting
} Heating pump functions

} Cooling
} Heating & cooling
¥ Drinking water

» Basic control modes

Fig. 39: Application selection

Application
The pump is used to
i supply
} Heating J o
} Cooling

» Heating & cooling
b Drinking water

} Basic control modes

Fig. 40: Example — “Heating” application

System type

Pump supplies
} Radiator Vi radiators.

} Underfloor heating

b Ceiling heating

» Fan heater

} Concrete core heating

» Hydraulic shunt

Fig. 41: Example — “Radiator” system type

Control mode
Pump adjusts its
p Differential pressure Ap-v

variable
demand of the

) Hall temperature T-const

Fig. 42: Example — “Dynamic Adapt plus”
control mode
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performance automatically to the

i radiators
pRDVIsTicAsePtpts v without the input of a sefpoint

Settings help

Selection via the application

In the ﬁl“Settings" menu, select the following in turn:

1. “Setcontrol mode”
2. “Setting assistant”

Possible application selection:

The “Heating” application is used as an example.

Select the “Heating” application by turning the operating button and press to confirm.
Different system types are available depending on the applications.

The following system types are available for the “Heating” application:

System types for heating application

» Radiator

» Underfloor heating

» Ceiling heating

» Fan heater

» Concrete core heating

» Hydraulic shunt

» Differential pressure-less distributor

» Buffer heating

» Heat exchanger

» Heat source circuit (heat pump)

» District heating circuit

» Basic control modes

Table 19: Selection system type for heating application

Example: “Radiator” system type

Select the “Radiator” system type by turning the operating button and press to confirm.
Different control modes are available depending on the system type.

For the “Radiator” system type in the “Heating” application, the following control modes are
available:

Control mode

» Differential pressure Ap-v

» Dynamic Adapt plus

» Hall temperature T-const

Table 20: Selection of control mode for radiator system type in the heating application

Example: Control mode “Dynamic Adapt plus”

Select “Dynamic Adapt plus” control mode by turning the operating button and press to con-
firm.

Installation and operating instructions « Wilo-Stratos GIGA2.0-I/-D « Ed.02/2023-08



When the selection is confirmed, “Setting assistant” will be displayed in the menu.

\ £ ) Set control mode

Select a control mode via the. N OTI C E
Setting assistant applcation and
system type.
Current: Fan heater — Dynamic Adapt
Al control modes

emargoney oparaon 10 850 avalae o be seecnd The differential pressure sensor of the Stratos GIGA2.0-I/-D is already
Curent: Pump OFF, 0/Min configured at the factory to 2 ... 10 V at the analogue input.
Pump ONIOFF No other setting of the analogue input is required for a control mode with

Current: Motor on

differential pressure (Dynamic Adapt plus, Ap-v, Ap-c) and volume flow
constant (Q-const.).

If the analogue input has not been configured at the factory or if the signal
2..10Vor4..20 mAis not recognised, the “Cable break in analogue 1”
warning is displayed

For the Stratos GIGA2.0-I/-D ... R1, no analogue input is configured at the
factory. The analogue input must be actively configured for every control
mode.

If no analogue input is configured for a control mode with differential
pressure (Dynamic Adapt plus, Ap-v, Ap-c) and volume flow constant (Q-
const.), the warning “Delivery head/flow unknown” (W657) is displayed.

Fig. 43: Setting assistant

Direct selection of a basic control mode

In the ﬁl“Settings” menu, select the following in turn:

1. *“Set control mode”

" Application 2. “Setting assistant”
(— 3. “Basic control modes”
b Heating b
» Cooling srtesten The following basic control modes are available:

} Heating & cooling

 Drinking water Basic control modes

» Differential pressure Ap-v
: » Differential pressure Ap-c

Fig. 44: Application selection “Basic control » Dynamic Adapt plus
modes”

» Index circuit Ap-c

» Volume flow Q-const
» Multi-Flow Adaptation
» Temperature T-const.
» Temperature AT-const
» Speed n-const

» PID control

Table 21: Basic control modes

Every control mode, with the exception of speed n-const, additionally requires the selection
of the actual value or sensor source (analogue input All ... Al4).

@ NOTICE
For the Stratos GIGA2.0, the differential pressure sensor is already pre-
configured to an analogue input at the factory. For Stratos GIGA2.0 ... R1,
no analogue input is preconfigured yet.

When you confirm a selected basic control mode, the “Setting assistant” sub-menu appears,
displaying the selected control mode in the information bar.

You see more menus under the display. These are intended for parameter configuration.

For example: Input of the setpoints for differential pressure control, activation/deactivation
of the “No-Flow Stop” function or emergency operation. In an emergency operation, you can
choose between “Pump ON” and “Pump OFF”. If “Pump ON” is selected, an emergency oper-
ation speed can be set to which the pump automatically switches.
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Heating & cooling application

The “Heating & cooling” application combines both the applications if both heating and

(" Application cooling occurs in the same hydraulic circuit. The pump is set separately for both applications
The s used and can switch between both applications.

b Heating alternately

b oot St cante s In the “Settings” menu ﬁ select the following in turn:

b Drinking water 1. “Setcontrol mode”

P Basic control modes 2. *“Setting assistant”

3. *“Heating & cooling”
S ER Select the control mode for the “Heating” application first.

Fig. 45: “Heating & cooling” application se- System types for heating application Control mode
lection » Radiator Differential pressure Ap-v

Dynamic Adapt plus

Hall temperature T-const
» Underfloor heating Differential pressure Ap-c
» Ceiling heating Dynamic Adapt plus

Hall temperature T-const
» Fan heater Differential pressure Ap-v

Dynamic Adapt plus

Hall temperature T-const.
» Concrete core heating Differential pressure Ap-c

Dynamic Adapt plus

Feed/return AT

Volume flow cQ
» Hydraulic shunt Sec. feed temperature T-const.

Return AT

Multi-Flow Adaptation

Volume flow cQ

» Differential pressure-less distributor Multi-Flow Adaptation

» Buffer heating Volume flow cQ

» Heat exchanger Sec. feed temperature T-const.
Feed AT

Multi-Flow Adaptation
Volume flow cQ

» Heat source circuit Feed/return AT

(heat pump) Volume flow cQ

» District heating circuit Differential pressure Ap-c
Differential pressure Ap-v
Index circuit Ap-c

» Basic control modes Differential pressure Ap-c
Differential pressure Ap-v
Index circuit Ap-c
Dynamic Adapt plus
Volume flow cQ
Temperature T-const
Temperature AT-const.

Speed n-const.

Table 22: Selection system type and control mode for “Heating” application
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After having selected the desired system type and control mode for the “Heating” applica-
tion, select the control mode for the “Cooling” application.

» Ceiling cooling

» Underfloor cooling

» Air-conditioning device

» Concrete core cooling

» Hydraulic shunt

» Differential pressure-less distributor
» Buffer cooling

» Heat exchanger

» Re-cooling circuit

» District cooling circuit

» Basic control modes

Differential pressure Ap-c
Dynamic Adapt plus

Hall temperature T-const
Differential pressure Ap-v
Dynamic Adapt plus

Hall temperature T-const.
Differential pressure Ap-c
Dynamic Adapt plus
Feed/return AT

Volume flow cQ

Feed temperature T-const.
Return AT

Multi-Flow Adaptation
Volume flow cQ

Feed temperature T-const
Feed AT

Volume flow cQ
Differential pressure Ap-c
Differential pressure Ap-v
Index circuit Ap-c
Differential pressure Ap-c
Differential pressure Ap-v
Index circuit Ap-c
Dynamic Adapt plus
Volume flow cQ
Temperature T-const
Temperature AT-const.

Speed n-const.

Table 23: Selection of system type and control mode for “Cooling” application

Every control mode, with the exception of speed n-const., additionally requires the selection
of the actual value or sensor source (analogue input Al1 ... Al4).

@ NOTICE
Control mode temperature AT-const.

In the pre-defined applications, the signs and setting ranges for the set-
point temperature (AT-const.) are pre-set to match the application and
thus the effect on the pump (increase or reduction in speed) is pre-set.
When setting via “Basic control mode”, the sign and setting range must be
configured according to the desired effect.
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e
Sensor source T1

Forthe
p-Analogue input 1 control mode,

» Analogue input 2 the temperature sensor

»Analogue input 3 <

» Analogue input 4

analogue inpu (AI3) s used for

Fig. 46: Assignment of sensor source

£}  Setcontrol mode

Seting the
Setting assistant auvtomaic or
b || manual swichover
between heating and
cooling

Current: hydraulic shunt - return...

Heating/cooling switchover
Current: Cooling

Setpoint temperature (AT-c)
Current: 21.0 K

Temperature sensor T1
Sensor input: analogue input 3

Fig. 47: Heating/cooling switchover

Heating/cooling switchover

‘The pump manually

Heating v switches to heating
application

Cooling
b Automatic

Binary input

Fig. 48: Heating/cooling switchover_Heating

{ Heating/cooling switchover

The pump manually
switches 1o cooling

Heating] application.
» Automatic
Binary input

Fig. 49: Heating/cooling switchover_Cooling

[ Heating/cooling switchover

The pump automatically
Heztng ‘temperature limit values
between healing an

Cooling cooling

» Automatic v

Binary input

Fig. 50: Heating/cooling switchover_Auto-

matic
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If the selection is made, the sub-menu “Setting assistant” will appear with the display of se-
lected system type and control mode.

@ NOTICE
The menu “Heating/cooling switchover” for further adjustments is avail-
able only if all settings have been made for “Heating & Cooling” applica-
tion.

Heating/cooling switchover

First select “Heating” in the “Heating/cooling switchover” menu.
Then configure additional settings (e.g. setpoint etc.) in the “Set control mode” menu.

The settings for cooling are made once the specifications for heating are completed. To do
this, select “Cooling” in the “Heating/cooling switchover” menu.

More settings (e.g. setpoint, Q-Limit,,,,, etc.) can be made via the “Set control mode” menu.

In order to adjust the automatic switchover between heating and cooling, select “Automatic”
and enter the switchover temperature each for heating and cooling.
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If the switchover temperatures are exceeded or not reached, the pump automatically

. Heatinglcooling switchover switches between heating and cooling.
' @] "o
e Tteemee gmg:!:g“;m;‘rh“ If the switchover temperature for heating in the fluid is exceeded, the
M:gosw":"mmwm e pump operates in heating mode.
’ If the fluid temperature drops below the cooling switchover temperature,
M 00 °C.- Max: 25.0°C the pump operates in cooling mode.
Once the set switchover temperatures have been reached, the pump ini-

Fig. 51: Heating/cooling tially switches to “Standby” for 15 minutes and then runs in the other
switchover_Switchover temperatures mode.

In the temperature range between the two switchover temperatures, the
pump remains inactive. It conveys the fluid occasionally only for measuring
the temperature.

Proceed as follows to prevent inactivity:

« Set the switchover temperatures for heating and cooling to the same
temperature.

» Select the switchover method using a binary input.

For an external switchover between “Heating/cooling”, select “Binary input” in the “Heating/
Heatingleooling switchover cooling switchover” menu.

ol o The binary input must be set to “Switching heating/cooling” function.
e

Heating

Cooling

b Automatic

@ IS

When using the heating/cooling quantity measurement, the energy is au-
tomatically logged in the respective correct counter for heat and cooling
energy meter.

Fig. 52: Heating/cooling switchover_Binary
input

11.4 Pre-defined applications in the The following applications can be selected via the setting assistant:

setting assistant Pre-defined system types with control modes and optional additional control functions in
the setting assistant

Heating application

System type/control mode No-Flow Stop Q-Limit,,,, Q-Limit,,, Multi-Flow Adaptation
Mixer

Radiator

Differential pressure Ap-v X X

Dynamic Adapt plus

Hall temperature T-const. X

Underfloor heating

Differential pressure Ap-c X X

Dynamic Adapt plus

Hall temperature T-const. X

Ceiling heating

Differential pressure Ap-c X X

Dynamic Adapt plus

Hall temperature T-const. X
Fan heater
Differential pressure Ap-v X X

Dynamic Adapt plus

Hall temperature T-const. X
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System type/control mode No-Flow Stop Q-Limit,,,, Q-Limit,,, Multi-Flow Adaptation

Concrete core heating

Mixer

Differential pressure Ap-c X

Dynamic Adapt plus

Feed/return AT

Volume flow Q-const.

Hydraulic shunt

Sec. feed temperature T-const.

Return A-T

Multi-Flow Adaptation

Volume flow Q-const.

Differential pressure-less distributor

Multi-Flow Adaptation

Volume flow Q-const.

Buffer heating

Multi-Flow Adaptation

Volume flow Q-const.

Heat exchanger

Sec. feed temperature T-const.

Feed A-T

Multi-Flow Adaptation

Volume flow Q-const.

Heat source circuit
heat pump

Feed/return AT

Volume flow Q-const.

District heating circuit

Differential pressure Ap-c X

Differential pressure Ap-v X

Index circuit Ap-c

Basic control modes

Differential pressure Ap-c

Differential pressure Ap-v

Index circuit Ap-c

Dynamic Adapt plus

Volume flow Q-const

Multi-Flow Adaptation

Temperature T-const.

Temperature AT-const.

X | X | X

Speed n-const.

x

®: permanently activated additional control function
x: available additional control function for the control mode

Table 24: Heating application

Pre-defined system types with control modes and optional additional control functions in
the setting assistant

Cooling application
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System type/control mode

Ceiling cooling

No-Flow Stop

Q-Limit,,,,

Q-Limit,,;,

Multi-Flow Adaptation

Mixer

Differential pressure Ap-c

Dynamic Adapt plus

Hall temperature T-const.

Underfloor cooling

Differential pressure Ap-c

Dynamic Adapt plus

Hall temperature T-const.

Air-conditioning device

Differential pressure Ap-v

Dynamic Adapt plus

Hall temperature T-const.

Concrete core cooling

Differential pressure Ap-c

Dynamic Adapt plus

Feed/return AT

Volume flow Q-const.

Hydraulic shunt

Sec. feed temperature T-const.

Return A-T

Multi-Flow Adaptation

Volume flow Q-const.

Differential pressure-less distributor

Multi-Flow Adaptation

Volume flow Q-const.

Buffer cooling

Multi-Flow Adaptation

Volume flow Q-const.

Heat exchanger

Sec. feed temperature T-const.

Feed A-T

Multi-Flow Adaptation

Volume flow Q-const.

Re-cooling circuit

Volume flow Q-const.

District cooling circuit

Differential pressure Ap-c

Differential pressure Ap-v

Index circuit Ap-c

Basic control modes

Differential pressure Ap-c

Differential pressure Ap-v

Index circuit Ap-c

Dynamic Adapt plus

Volume flow Q-const

Multi-Flow Adaptation

Temperature T-const.
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System type/control mode No-Flow Stop Q-Limit,,,, Q-Limit,,, Multi-Flow Adaptation

Mixer

Temperature AT-const. X X

Speed n-const. X X X

®: permanently activated additional control function
x: available additional control function for the control mode

Table 25: Cooling application

Pre-defined system types with control modes and optional additional control functions in
the setting assistant

Drinking water application

@ NOTICE
Stratos GIGA2.0 is not approved for transporting drinking water! Only
system types for heating the drinking water with heating water are in-
tended in this application.

System type/control mode No-Flow Stop Q-Limit,,, Multi-Flow Adaptation

Mixer

Drinking water storage tank
Feed/return AT

Sec. feed temperature T-const.

Volume flow Q-const.

Basic control modes

Differential pressure Ap-c X
Differential pressure Ap-v X
Index circuit Ap-c X

Dynamic Adapt plus

Volume flow Q-const

Multi-Flow Adaptation X
Temperature T-const. X
Temperature AT-const. X
Speed n-const. X
®: permanently activated additional control function
x: available additional control function for the control mode
Table 26: Drinking water application
11.5 Settings menu - Set auto control The “Set control mode” menu described below only provides the menu items for selection

that can also be used in the currently selected control function.
For this reason, the list of potential menu items may be much longer than the number of
displayed menu items at any one time.

@ NOTICE
Each control mode is configured with a default parameter as a factory
setting. When changing the control mode, previously set configurations
such as external sensors or operating status are not carried over. All
parameters must be set again.
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\ £} Settings

Menu for adjusting
Set auto control control functions.

Settings assistant, setpoints, options 4

Manual operation
Manual override

Double pump operation
Set double pump

External interfaces

Analogue, digital, SSM, SBM .. 4

Fig. 53: Set control mode

Settings menu

Setting assistant
Heating/cooling switchover

Only visible if “Heating & Cooling” has been selected in the setting
assistant.

Heating/cooling temperature sensor

Only visible if automatic switchover is selected in setting assistant
“Heating & Cooling” and “Heating/cooling switchover”.

Delivery head setpoint

Visible for active control modes, which require a delivery head as
setpoint.

Setpoint volume flow (Q-const)

Visible for active control modes, which require a volume flow as
setpoint.

Feeder pump correction factor

Visible for Multi-Flow Adaptation, which offers a correction value.

Selection of secondary pumps
Visible for Multi-Flow Adaptation.
Multi-Flow Adaptation Overview
Visible for Multi-Flow Adaptation.
Volume flow offset

Visible for Multi-Flow Adaptation.

Multi-Flow Adaptation mixer

Visible for Multi-Flow Adaptation.

Substitute value volume flow

Visible for Multi-Flow Adaptation.

Setting the control mode via application and system type.

Adjust the automatic or manual switchover between heating and
cooling.

When selecting “Heating/cooling switchover” in the setting assist-
ant you must enter when the pump operates in the corresponding
mode.

In addition to a manual selection of “Heating or cooling”, options
“Automatic” or “Switchover through a binary input” are also avail-
able.

Automatic: Fluid temperatures are requested as decision-making
criteria for the switchover after heating or cooling.

Binary input: An external binary signal for controlling of “Heating
and cooling” is queried.

Setting the temperature sensor for automatic switchover between
heating and cooling.

Setting the setpoint of the delivery head H, for the control mode.

Setting the volume flow setpoint for the control mode “Volume
flow Q-const”

Correction factor for the volume flow of the feeder pump in the
control mode “Multi-Flow Adaptation”.

The setting range differs depending on the system type in the ap-
plications.

Can be used for a supplement to the total volume flow from the
secondary pumps for additional protection against inadequate
supply.

Selecting of secondary pumps which are used for measuring the
volume flow in Multi-Flow Adaptation.

Overview of the number of connected secondary pumps and their
requirements.

Pumps without Wilo Net communication can be supplied with an
adjustable offset volume flow in the Multi-Flow Adaptation sys-
tem.

In the case of secondary pumps in circuits with mixers, the mixed
volume flow can be determined and therefore the actual demand
can be ascertained.

Setting of the substitute value for the volume flow requirement for
the primary pump if the connection to the secondary pumps is in-
terrupted.
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Setpoint temperature (T-const)

Visible for active control modes, which require an absolute tem-
perature as setpoint.

Setpoint temperature (AT-const.)

Visible for active control modes, which require an absolute tem-
perature difference as setpoint.

Setpoint speed

Visible for active control modes, which require speed as setpoint.
Setpoint PID

Visible for user-defined control.

External setpoint source

Visible if an external setpoint source (analogue input or CIF mod-
ule) was selected previously in the context menu.

Temperature sensor T1

Visible for active control modes, which require a temperature
sensor as actual value (constant temperature).

Temperature sensor T2

Visible for active control modes, which require a second temper-
ature sensor as actual value (difference temperature control).

Free sensor input
Visible for user-defined control.
External delivery head sensor

Visible for index circuit evaluator Ap-c, which requires a differen-
tial pressure as actual value.

No-Flow Stop

Visible for active control modes, which support the additional
function “No-Flow Stop”. (see “Pre-defined applications in the
setting assistant” [»> 183] table).

Q-Limit,,,,

Visible for active control modes, which support additional control
function “Q-Limit,,,.”. (see “Pre-defined applications in the setting
assistant” [»> 183] table).

Q-Limityy;,
Visible for active control modes, which support the additional con-

trol function “Q-Limit,,,”. (see “Pre-defined applications in the
setting assistant” [»> 183] table).

Emergency operation

Visible for active control modes that reset to a fixed speed.

PID parameter Kp

Visible for user-defined PID control.
PID parameter: Ki

Visible for user-defined PID control.
PID parameter Kd

Visible for user-defined PID control.
PID: Inversion

Visible for user-defined PID control.
Pump On/Off

Always visible.

Table 27: Settings menu - Set control mode
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Setting the setpoint of the temperature for the control mode
“Constant Temperature (T-const)”.

Setting the setpoint of the temperature difference for the control
mode “Constant Temperature Difference (AT-const.)”.

Setting the setpoint of the speed for the control mode “Constant
Speed (n-const.)”.

Setting the setpoint of the user-defined control via PID.

Linking the setpoint to an external setpoint source and setting the
setpoint source.

Setting first sensor (1), which is used for temperature control (T-
const., AT-const.).

Setting the second sensor (2, AT-const) used for temperature con-
trol.

Setting the sensor for user-defined PID control.

Setting the external sensor for the delivery head with index circuit
evaluator.

Setting automatic detection of closed valves (no flow).

Setting an upper threshold of the volume flow.

Setting a lower threshold of the volume flow.

If the set control mode fails (e.g. sensor signal error), you can
choose between “Pump ON” and “Pump OFF”. If “Pump ON” is se-
lected, a constant speed can be set to which the pump automati-
cally switches.

Setting the Kp factor for the user-defined PID control.

Setting the Ki factor for the user-defined PID control.

Setting the Kd factor for the user-defined PID control.

Setting the inversion for the user-defined PID control.

Switching the pump on/off with low priority. A MAX, MIN, MANUAL
override switches the pump on.
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/System type

» Radiator J
} Underfloor heating
» Ceiling heating

» Fan heater

» Concrete core heating

» Hydraulic shunt

Pump supplies
hydraulic shunt.

Settings help

Fig. 54: “Hydraulic shunt” system type

Control mode

) Sec. feed temperature...

) Return AT

- » Multi-Flow Adaptation

» Volume flow Q-c

Feeder pump
determines the

supply the
hydraulic shunt

from measured values of the
allocated

secondary pumps.

Settings help

Fig. 55: Example “Multi-Flow Adaptation”

control mode

*\ £+ ) Set control mode

Setting assistant
Current: hydraulic shunt - Mult

Feeder pump correction factor
‘ ‘ Current: 50 %

Selection of secondary pumps
Number of secondary pumps: 0

Multi-Flow Adaptation Overview
Number of consumer circuit pumps: 0

Fig. 56: Set control mode

\ {3 ..) Set control mode

E

Select a control mode via the.
application and

system type.

Al control modes

are also available to be selected
rectly

Setting assistant
Current: hydraulic shunt - Multi..

feeder pump correction factor
‘ Current: 50 %

Selection of secondary pumps
Number of secondary pumps: 0

Multi-Flow Adaptation Overview
Number of consumer circuit pumps: 0

Selecting of
secondary pumps which are used
for measuring the.

‘volume flow in Multi-

Flow Adaptation

Fig. 57: Setting assistant — Selection of sec-

ondary pumps
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Example: “Multi-Flow Adaptation” via “Hydraulic shunt” system type
Example: “Hydraulic shunt” system type

Select the “Hydraulic shunt” system type by turning the operating button and press to con-
firm.

Different control modes are available depending on the system type.

For the “Hydraulic shunt” system type in the “Heating” application, the following control
modes are available:

Control mode

» Sec. feed temperature T-const.

» Return AT

» Multi-Flow Adaptation

» Volume flow Q-const
Table 28: Selection of control mode for Hydraulic shunt system type in the heating applica-
tion
Example: “Multi-Flow Adaptation” control mode

Select the “Multi-Flow Adaptation” control mode by turning the operating button and press
to confirm.

When the selection is confirmed, “Setting assistant” will be displayed in the menu.

Additional settings must be made.

Select secondary pumps that have to be supplied downstream of the hydraulic shunt and
connect them to Wilo Net.

®

NOTICE

A twin-head pump as primary pump or twin-head pumps as secondary
pumps in the Multi-Flow Adaptation network must first be configured in
this way. Only then adjust all the settings for Multi-Flow Adaptation.

If subsequent changes are made to the twin-head pump configurations,
the settings for Multi-Flow Adaptation must be checked and corrected if
necessary.

Select “Selection of secondary pumps” by turning the operating button and press to confirm.

Each partner pump has to be selected as secondary pump from the pumps detected by Wilo
Net.
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/" MFA consumer circuit pump selection

This pump signals
End selection the focus.

Type: 25/1-1004
ltem no.: 12 1004
NodelD: 954
Serial no.:
341004

PartnerName_1004 v

Selection menu

Fig. 58: Selection of secondary pumps for
Multi-Flow Adaptation

\ o Set control mode

Multi-Flow Adaptation
can take mixers in
secondary pumps
into account. For this,

Volume flow offset
Current: 0.0 m¥h

heat quanity measurement

must be actated in secondary
Multi-Flow Adaptation mixer... plmps
. “The
Current: switched off e
measure temperatures in secondary
feed

(T1)and

Substitute value volume flow requirement | ([ad

Current: max. volume flow requirement

Q-Limit Min
Status: switched off

Fig. 59: Set control mode: Multi-Flow Adapt-
ation mixer

/
[ Multi-Flow Adaptation mixer

Multi-Flow Adaptation

takes into account 3-way

mixers for

‘consumer circuit pumps. For this
he

switched off

switched on i

heat quanity measurement
must be activated for affected
consumer ciruit pumps.

Fig. 60: Multi-Flow Adaptation mixer

\ G Set control mode

Setting sensor 1
for controls that require

Multi-Flow Adaptation mixer...
atemperature sensor

Current: switched on

substitute value volume flow requirement
Current: max. volume flow requirement

Temperature sensor T1
Sensor input: analogue input 3

temperature sensor T2
Sensor input: analogue input 4

Fig. 61: Multi-Flow Adaptation mixer: Tem-
perature sensors

\ Lol actual temperature value T1 source

Select sensor source
that provides the actual value for the
current control mode

Select sensor source
Current: analogue input 3

Overview of sensor input
Type of use, signal type, function

Set sensor input
Type of use: temperature sensor

temperature correction
Current: 0.0 K

Fig. 62: Actual temperature value T1 source

11.6 Adjustment - Manual operation
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Select the partner pump by turning the operating button and press to confirm.
When pressed, the white tick appears on the selected pump.
The secondary pump indicates for its part on the display that it has been selected.

All other secondary pumps are selected in the same way. Then press the Back button to go
back to the “Set control mode” menu.

When secondary pumps are installed in a circuit with a mixer, the mixed volume flow can be
taken into account. For this purpose, select and activate the additional control function
Multi-Flow Adaptation mixer.

To be able to use the function, the temperatures on the feeder pump have to be recorded:

« inthe secondary feed (T1) downstream of the hydraulic shunt
« inthe primary feed (T2) upstream of the hydraulic shunt

For this purpose, connect temperature sensors to the analogue inputs Al3 and Al4.

NOTICE

In order to determine the mixed volume flow, the heat quantity measure-
ment function with a connected temperature sensor in the secondary feed
and secondary return must always be activated on the secondary pumps
with mixer.

®

Select “Switched on” by turning the operating button and press to confirm.

The temperature sensors on the feeder pump must then be configured on the analogue in-
puts AI3 and Al4. To do this, select the temperature sensor T1 for the temperature of the
secondary feed in the “Set control mode” menu.

In this way, the analogue input Al3 is automatically configured to signal type PT1000 and
used as the actual temperature value T1.
Proceed in the same way with the temperature sensor T2 on analogue input Al4.

NOTICE

Only the analogue inputs Al3 and Al4 of the Stratos GIGA2.0 can process
signal type PT1000.

®

After these adjustments, Multi-Flow Adaptation is activated with the additional control
function “Multi-Flow Adaptation mixer”.

All control modes, which are selected via the setting assistant, can be overridden with the
functions of manual operation OFF, MIN, MAX, MANUAL.
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DANGER
The pump can start despite the “OFF” function

The “OFF” function is not a safety function and is no replacement for
disconnecting the power supply for maintenance work. Functions such as
pump kick can start up the pump despite the “OFF” function being set.
+ Always disconnect the pump from the power supply before carrying
out any work!

Manual operation functions can be selected in the menu G“Settings"ﬁ “Manual opera-
tion”
“Manual operation (OFF, MIN, MAX, MANUAL)”

N

Control mode Pump works according to the set controls.

OFF Pump is switched off. Pump is not running.
All other set controls will be overridden.

MIN The pump is set to minimum power.
All other set controls are overridden.

MAX The pump is set to maximum power.
All other set controls are overridden.

MANUAL Pump is working according to set control, which is meant for
the “MANUAL” function.

Table 29: Functions of manual operation
The manual operation functions OFF, MAX, MIN, MANUAL correspond to the functions Ext.

OFF, Ext. MAX, Ext. MIN and Ext. MANUAL in their effect.
Ext. OFF, Ext. MAX, Ext. MIN and Ext. MANUAL can be triggered via the digital inputs or via a

bus system.
Priorities
oo
1 OFF, External OFF (binary input), External OFF (bus system)
2 MAX, External MAX (binary input), External MAX (bus system)
3 MIN, External MIN (binary input), External MIN (bus system)
4 MANUAL, External MANUAL (binary input)

Table 30: Priorities
* Priority 1 = highest priority

@ NOTICE
The “MANUAL” function replaces all functions including those which are
controlled via a bus system.

If a monitored bus communication fails, the control mode set via the
“MANUAL” function is activated (Bus Command Timer).

Adjustable control modes for the MANUAL function:

Control mode

MANUAL — Differential pressure Ap-v
MANUAL - Differential pressure Ap-c
MANUAL — Volume flow Q-const
MANUAL — Speed n-const

Table 31: Control modes MANUAL function
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Double pump operation

Dual pump management

All Stratos GIGA2.0 pumps are equipped with an integrated dual pump management.

In the “Twin-head pump operation” menu, a twin-head pump connection can be estab-
lished or disconnected. The twin-head pump function can also be set here.

The dual pump management has the following functions:

« Main/standby operation:
Each of the two pumps provides the configured flow rate. The other pump is available in
case of malfunction or runs after pump cycling.
Only one pump runs at a time (factory setting).
The main/standby operation is also completely active even for two similar single pumps
in a twin-head pump installation in the Y-piece.

- Efficiency-optimised peak-load operation (parallel operation):
In peak-load operation (parallel operation), the hydraulic output is provided jointly by
both pumps.
In the partial load range, the hydraulic output is initially provided by just one of the two
pumps.
If the sum of the electrical power consumption P1 of both pumps in the partial load
range is less than the power consumption P1 of one pump, then the second pump is
switched on with optimised efficiency.
This operating mode optimises operational efficiency compared to conventional peak-
load operation (exclusively load-sensitive switching on and off).
If only one pump is available, the remaining pump takes over the supply. The possible
peak load is limited due to the power of the single pump. Parallel operation is also pos-
sible with two single pumps of the same type in twin-head pump operation in the Y-
piece.

*  Pump cycling:
The actively operated pump is regularly changed automatically to guarantee even usage
of both pumps in the event of single pump operation. If only one pump (main/standby,
peak load or night setback) is running, the pump being operated is changed after a run-
ning time of 24 h at the latest. Both pumps run at the time of pump changeover so that
operation is not interrupted. The operated pump can be replaced at least every 1 hour
and can be set in length increments up to a maximum of 36 hours.

@ NOTICE
The remaining time until the next pump cycling is recorded via a timer.
The timer stops if there is a mains interruption. After switching the mains
voltage on again, the remaining time until the next pump cycling contin-
ues to run.
The count does not start again from scratch!

« SSM/ESM (collective fault signal/individual fault signal):
— The SSM function must preferably be connected to the main pump. The SSM contact

can be configured as follows:
the contact reacts either only in the event of a fault or in the event of a fault and a
warning.
Factory setting SSM only reacts in the event of a fault.
Alternatively or additionally, the SSM function can also be activated on the standby
pump. Both contacts work in parallel.

— ESM: The ESM function of the twin-head pump can be configured on each head of
the twin-head pump head as follows: The ESM function on the SSM contact only sig-
nals faults of the respective pump (individual fault signal). In order to record all faults
of the two pumps, both contacts must be assigned.

« SBM/EBM (collective run signal/individual run signal):

— The SBM contact can be assigned to any of the two pumps. The following configura-
tion is possible:

The contact is activated when the motor is in operation, power supply is present or
no fault is present.

Factory setting: ready for operation. Both contacts signal the operating status of the
twin-head pump in parallel (collective run signal).
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— EBM: The EBM function of the twin-head pump can be configured as follows:
The SBM contacts only signal run signals of the respective pump (individual run sig-
nal). In order to record run signals of both the pumps, both contacts must be as-
signed.

- Communication between pumps:

Communication for a twin-head pump has been set at the factory.

Wilo Net must be installed with a cable between the pumps when connecting two single

pumps of the same type to a twin-head pump.

Then set the termination as well as the Wilo Net address in the menu under “Settings/

external interfaces/Wilo Net setting”. Then configure the settings “Connecting twin-

head pump” in the “Settings” menu, sub-menu “Twin-head pump operation”.

@ NOTICE
For the installation of two single pumps to form a twin-head pump, see
sections “Twin-head pump installation/Y-pipe installation” [»> 152],
“Electrical connection” [ 153] and “Application and function of the Wilo
Net interface” [»> 210].

12.2 Twin-head pump behaviour The control of both pumps starts from the main pump to which the differential pressure
sensor is connected.

In case of breakdown/fault/communication interruption, the main pump alone takes over
complete operation. The main pump runs as a single pump according to the set operating
modes of the twin-head pump.

The standby pump that does not receive data from a sensor (differential pressure sensor,
temperature sensor or Wilo Net) in the control modes (Dynamic Adapt plus, Ap-v, Ap-c,
temperature control, Multi-Flow Adaptation and Q-const.) runs at an adjustable constant
emergency operation speed in the following cases:

= The main pump to which the differential pressure sensor is connected fails.

» The communication between the main pump and the standby pump is interrupted.

The standby pump starts immediately after detecting a fault.

With the n-const. control mode, there is no adjustable emergency operation. In this case,
the standby pump runs at the last known speed both in main/standby operation and in par-
allel operation.

12.3 Settings menu — Twin-head pump

operation
In the “Twin-head pump operation” menu, a twin-head pump connection can be established
\q Settings or disconnected and the twin-head pump function can also be adjusted.
Settings of
Set control mode St lemazm w X . G
Setting assistant, setpolnts, options P i naad i e, In the Settings” menu ,select
Manual operation N 1. Select twin-head pump operation.
Manual override
Twin-head pump operation , Menu “Twin-head pump function”
Set twin-head pump
Extemal interfaces When a twin-head pump connection is established, the “Twin-head pump function” menu is
13 .
Anclogue, digal, S5V, SBM used to switch between
 Main/standby operation and
Fig. 63: Menu Twin-head pump operation - Efficiency-optimised peak-load operation (parallel operation)

@ NOTICE
When switching between main/standby operation and parallel operation,
different parameters of the pump are fundamentally changed. The pump is
then started automatically.

Menu “Pump cycling interval”

If a twin-head pump connection is established, the time interval can be set in the “Pump
cycling interval” menu. Time interval: between 1 h and 36 h, factory setting: 24 h.
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An immediate pump cycling can be triggered via the menu item “manual pump cycling”.
Manual pump cycling can always be carried out regardless of the configuration of the time-
based pump cycling function.

Menu “Connecting twin-head pump”
If twin-head pump connection is not yet established, in the “Settings” menu {:} select

1. “Twin-head pump operation”
2. “Connecting twin-head pump”.

@ NOTICE
The pump from which the twin-head pump connection is started is the
main pump. Always select the pump to which the differential pressure
sensor is connected as the main pump.

When the Wilo Net connection is established (see “Wilo Net [»> 210]” section), a list of avail-
able and appropriate twin-head pump partners will appear under “Connecting twin-head
pump”.

Appropriate twin-head pump partners are pumps of the same type.

When the twin-head pump partner is selected, the display of this twin-head pump partner is
switched on (Focus mode). In addition, the blue LED will flash to identify the pump.

@ NOTICE
Activating the twin-head pump connection fundamentally changes vari-
ous parameters of the pump. The pump is then started automatically.

@ NOTICE
If there is an error in the twin-head pump connection, the partner address
must be reconfigured! Always check the partner addresses beforehand!

Menu “Disconnect twin-head pump”

When a twin-head pump function is established, it can also be separated. Select “Disconnect
twin-head pump” in the menu.

@ NOTICE
Disconnecting the twin-head pump function fundamentally changes vari-
ous parameters of the pump. The pump is then started automatically.

Menu “Types of DP housing”

The selection of the hydraulic position at which the motor head is installed takes place inde-
pendent of a twin-head pump connection.

The following selection is available in the “Types of DP housing” menu:

= Single pump hydraulic

« Twin-head pump hydraulics I (left in the direction of flow)

« Twin-head pump hydraulics Il (right in the direction of flow)

With an existing twin-head pump connection, the second motor head automatically accepts
the complementary setting.

«  When the variant “Twin-head pump hydraulic I’ is selected, the other motor head auto-
matically adjusts to “Twin-head pump hydraulic II”.

*  When the variant “Single pump hydraulic” is selected, the other motor head automatically
adjusts to “Single pump hydraulic”.
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12.4 Display for twin-head pump oper-
ation

(1 Radiator — Dynamic Adapt plus

0.0mh
o A
T
P elect 98 W
W electr. = 232.1 kWh
@ | @ Main/standby operation

Fig. 64: Home screen en twin-head pump
partner without a mounted differential pres-
sure sensor

@ NOTICE
The configuration of the hydraulics must be carried out before establishing
the twin-head pump connection. With twin-head pumps delivered from
the factory, the hydraulic position is pre-configured.

Each twin-head pump partner has its own graphic display, showing the values and settings.
The home screen can be seen on the display of the main pump with a mounted differential

pressure sensor, as with a single pump.

The feature SL is shown on the display of the partner pump without a mounted differential

pressure sensor in the setpoint display field.

@ NOTICE
The displayed actual values shown on the display of the pump drive, which
is not in operation, correspond 1:1 to the values of the active drive.

@ NOTICE
If a twin-head pump connection is established, entries on the graphic dis-
play of the pump partner are not possible. This can be identified by a lock
symbol on the “Main menu symbol”.

Symbol of main and partner pump
The home screen shows which pump is the main pump and which is the partner pump.

= Main pump with a mounted differential pressure sensor: “Home screen” as with single
pump

= Partner pump without a mounted differential pressure sensor: symbol SL in setpoint dis-
play field

Two pump symbols are displayed in twin-head pump operation in the “Active influences”

area. This is what they mean:

Case 1 — main/standby operation: only the main pump is running.

Indication on the display of the main pump  Indication on the display of the partner
pump
@0 o@®
Case 2 — main/standby operation: only the partner pump is running.
Indication on the display of the main pump  Indication on the display of the partner

pump
@ Ol
Case 3 — parallel operation: only the main pump is running.
Indication on the display of the main pump  Indication on the display of the partner

pump

@®+8 o+®
Case 4 — parallel operation: only the partner pump is running.

Indication on the display of the main pump  Indication on the display of the partner
pump
O+@® @0

Case 5 — parallel operation: only the main pump and partner pump are running.

Indication on the display of the main pump  Indication on the display of the partner
pump
@+@® @®

Case 6 - Main/standby or parallel operation: No pump running.
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Indication on the display of the main pump  Indication on the display of the partner

pump
AR ARLAY
Active influences of the pump status on the display in the home screen for twin-head

pumps
The active influences are listed from highest to lowest priority.
The symbols shown for the two pumps in twin-head pump mode mean:

= The left symbol represents the pump being viewed.
« Theright-hand symbol represents the partner pump.

Displayed | Description
symbols

Main/standby operation: I Twin-head pump is set in main/standby
Error on partner pump OFF operation.
This pump head is inactive due to:

= Control mode
« Error at the pump partner.

Main/standby operation: @ 1A\ Twin-head pump is set in main/standby
Error at the partner pump operation.
This pump head is active due to a fault
at the pump partner.

Main/standby operation: OFF ANIA Twin-head pump is set in main/standby
operation.
Both pumps are inactive in control
mode.
Main/standby operation: @® B Twin-head pump is set in main/standby
This pump head is active operation.
This pump head is active in control
mode.
Main/standby operation: D@ Twin-head pump is set in main/standby
Partner pump active operation.
The pump partner is active in control
mode.
Parallel operation: OFF ARIA Twin-head pump is set in parallel oper-
ation.
Both pumps are inactive in control
mode.
Parallel operation: Parallel opera- @+@® Twin-head pump is set in parallel oper-
tion ation.

Both pumps are active in parallel in
control mode.

Parallel operation: This pump head @+ Twin-head pump is set in parallel oper-
active ation.
This pump head is active in control
mode. The pump partner is inactive.

Parallel operation: Pump partner O+® Twin-head pump is set in parallel oper-
active ation.
The pump partner is active in control
mode.

This pump head is inactive.
In the event of an error at the pump
partner, this pump head will run.

Table 32: Active influences

13 Communication interfaces:

Setting and function In the “Settings” menu , select

1. “Externalinterfaces”.

Possible selection:
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13.1

Application and function of SSM
relay

External interface

» Function SSM relay

» Function SBM relay

» Function control input (DI1)

» Function control input (DI2)

» Function analogue input (Al1

» Function analogue input (Al2

)
(A12)
» Function analogue input (AI3)
(Al4)

» Function analogue input (Al4

» Setting Wilo Net

» Setting Bluetooth

Table 33: Selection “External interfaces”

The contact of the collective fault signal (SSM, potential-free changeover contact) can be
connected to a building automation system. The SSM relay can either switch on only in case
of fault or for faults and warnings. The SSM relay can be used as a normally closed contact
or a normally open contact.

« When the pump is without power, the NC contact is closed.

 If there is a fault, the contact at NC is open. The converter bridge to NO is closed.

In the “Settings” menu G select

1. “External interfaces”
2. “SSMrelay function”.

Possible settings:

Only fault (factory setting) SSM relay connects only in case of fault. Fault means:
The pump is not running.

Faults and warnings SSM relay connects only in case of fault or a warning.

Table 34: Function SSM relay

After confirming one of the selection options, the SSM trigger delay and SSM reset delay
are entered.

oy et

SSM trigger delay 0s..60s
SSM reset delay 0s..60s

Table 35: Trigger and reset delay

- Triggering of the SSM signal after occurrence of a fault or a warning is delayed.
» Resetting of the SSM signal after occurrence of a fault or a warning is delayed.

Trigger delays are used so that processes are not influenced by very short fault or warning
messages.

If a fault or a warning is fixed before the end of the set time, there will be no message to
SSM.

A set SSM trigger delay of 0 seconds immediately reports faults or warnings.

If an error message or warning message occurs only for a brief duration (e.g. in case of a
loose contact), the reset delay prevents the SSM signal from fluttering.

@ NOTICE
SSM trigger and SSM reset delay is set to 5 seconds as a factory setting.
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Application and function of SBM
relay

SSM/ESM (collective fault signal/individual fault signal) in twin-head pump operation
> SSM The SSM function must preferably be connected to the main pump.
The SSM contact can be configured as follows: the contact reacts either only in the
event of a fault or in the event of a fault and a warning.
Factory setting: SSM only reacts in the event of a fault.
Alternatively or additionally, the SSM function can also be activated on the standby
pump. Both contacts work in parallel.

» ESM The ESM function of the twin-head pump can be configured on each twin-head
pump head as follows:
The ESM function on the SSM contact only signals faults of the respective pump (indi-
vidual fault signal). In order to detect all faults of the two pumps, the contacts must be
assigned in both drives.

The contact of the collective run signal (SBM, potential-free changeover contact) can be
connected to a building automation system. The SBM contact signals the operating status
of the pump.

= The SBM contact can be assigned to any of the two pumps. The following configuration
is possible:
The contact is activated when the motor is in operation, power supply is present (net-
work-ready) or no fault is present (ready for operation).
Factory setting: ready for operation. Both contacts signal the operating status of the
twin-head pump in parallel (collective run signal).
Depending on the configuration, the contact is set to NO or NC.

In the “Settings” menu ﬁ. select

1. “External interfaces”
2. “SBMrelay function”.

Possible settings:

Selection option Function SSM relay

Motor in operation (factory set- SBM relay connects only when motor is running.
ting) Closed relay: The pump is supplying.
Power supply ready SBM relay connects for power supply. Closed relay:

Voltage available.

Ready for operation SBM relay connects when there is no fault. Closed re-
lay: Pump can supply.

Table 36: Function SBM relay

@ NOTICE
If SBM is set to “Motor in operation”, the SBM relay switches when No-
Flow Stop is active.
If SBM is set to “Ready for operation”, the SBM relay does not switch
when No-Flow Stop is active.

After confirming one of the selection options, the SBM trigger delay and SBM reset delay
are entered.

N

SBM trigger delay 0s..60s
SBM reset delay 0s..60s

Table 37: Trigger and reset delay

» Triggering of the SBM signal after changing an operating status is delayed.

- Resetting of the SBM signal after changing the operating status is delayed.

Trigger delays are used so that processes are not influenced by very brief changes in the
operating state.

If an operating state change can be reversed before the end of the set time, the change is

Installation and operating instructions « Wilo-Stratos GIGA2.0-I/-D « Ed.02/2023-08



13.3

13.4

SSM/SBM relay forced control

Application and function of the di-
gital control inputs DI1 and DI2

not reported to the SBM.
A set SBM trigger delay of 0 seconds reports an operating state change immediately.

When an operating status change occurs only for a short duration, the reset delay prevents
a flutter of the SBM signal.

@ NOTICE
SBM trigger and SBM reset delay is set to 5 seconds as a factory setting.

SBM/EBM (collective run signal/individual run signal) in twin-head pump operation

= SBM: The SBM contact can be assigned to any of the two pumps. Both contacts signal
the operating status of the twin-head pump in parallel (collective run signal).

» EBM: The EBM function of the twin-head pump can be configured so that the SBM con-
tacts signal only operational messages of the respective pump (individual run signal). In
order to record run signals of both the pumps, both contacts must be assigned.

An SSM/SBM relay forced control is used as function test of the SSM/SBM relay and elec-
trical connections.

agnosti
In the “Diagnostics and measured values” menu . select

1. “Diagnostics help”
2. “SSMrelay forced control” or “SBM relay forced control” in sequence.

Selection options:

SSM/SBM relay

Forced control

Normal SSM: Depending on the SSM configuration, fault and
warnings influence the SSM relay switching status.

SBM: Depending on the SBM configuration, the pump
status influences the SBM relay switching status.

Forced active SSM/SBM relay switching status is forced ACTIVE.
CAUTION:
SSM/SBM does not display the pump status!
Forced inactive SSM/SBM relay switching status is forced INACTIVE.
CAUTION:

SSM/SBM does not display the pump status!

Table 38: Selection option SSM/SBM relay forced control

The “Forced active” setting permanently activates the relay. A warning/operating note
(light) is permanently displayed/indicated.

The “Forced inactive” setting leaves the relay permanently without a signal. No warning/
operating note can be confirmed.

The pump can be controlled through external potential-free contacts at the digital inputs
DI1 and DI2. The pump can be

+ switched on or switched off,

« controlled to maximum or minimum speed,

« set manually into an operating mode,

- protected against changes of settings through control or remote control or

» switched between heating and cooling.

For a detailed description of the OFF, MAX, MIN and MANUAL functions, see “Settings menu
— Manual operation” [P 190] section.

In the “Settings” menu ﬁl select

1. “External interfaces”
2. select “Function control input DI1” or “Function control input DI2”.

Possible settings:
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“External OFF” twin-head pump

System mode pump head
4 v ol

. twin-head pump off.
Single mode The control input of the
partner pump switches

the partner pump off.
Combined mode

Fig. 65: Selectable modes for EXT. OFF with
twin-head pumps
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Selection option Function control input DI1 or DI2

Not used The control input does not have a function.

External OFF Contact open: Pump is switched off.

Contact closed: Pump is switched on.

External MAX Contact open: Pump is running in the mode set on
the pump.

Contact closed: Pump is running with maximum
speed.

External MIN Contact open: Pump is running in the mode set on
the pump.

Contact closed: Pump is running with minimum
speed.

External MANUAL" Contact open: Pump is running in the mode set
on the pump or in mode requested via bus commu-
nication.

Contact closed: Pump is set to MANUAL.

External key lock ? Contact open: Key lock is deactivated.

Contact closed: Key lock is activated.

Heating/cooling switchover® Contact open: “Heating” active.

Contact closed: “Cooling” active.

Table 39: Function control input DI1 or DI2
YFunction: see “Settings menu — Manual operation” [» 190] section.
2Function: see “Key lock ON” [ 213] section.

3o guarantee the heating/cooling switchover function operates correctly at the digital in-
put:

1. goto G “Settings” menu, “Set control mode”, “Setting assistant” and select the
“Heating & cooling” application and

2. goto G “Settings” menu, “Set control mode”, “Heating/cooling switchover” and se-
lect the “Binary input” option as switchover criterion.

Procedure with EXT. OFF for twin-head pumps
The function EXT. OFF always behaves as follows:

+ EXT. OFF active: contact is open, pump is stopped (OFF).

« EXT. OFF inactive: contact is closed, pump runs in normal operation (ON).

= Main pump: Twin-head pump partner with connected differential pressure sensor

= Partner pump: Twin-head pump partner without connected differential pressure sensor

The configuration of the control inputs has three possible modes for EXT. OFF which can in-
fluence the behaviour of the two twin-head pump partners.

System mode

The control input of the main pump is occupied with a control cable and configured to EXT.
OFF.

The control input on the main pump switches both twin-head pump partners.

The control input of the partner pump is ignored and has no significance regardless of its
configuration. If the main pump malfunctions or if the twin-head pump connection is dis-
connected, the partner pump is also stopped.

Main pump Partner pump

EXT. OFF | Behaviour of | Display text | EXT. OFF | Behaviour of| Display text

the pump for active the pump for active
motor influences motor influences
1 Active Off OFF Active Off OFF
Override OFF Override OFF
(DI11/2) (DI1/2)
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Main pump

Partner pump

Behaviour of | Display text | EXT. OFF | Behaviour of| Display text
the pump for active the pump for active
motor influences motor influences
2 Not act- | On OK; normal | Active On OK; normal
ive operation operation
3 Active Off OFF Not act- | Off OFF
Override OFF | ive Override OFF
(DI11/2) (DI11/2)
4 Not act- | On OK; normal | Not act- | On OK; normal
ive operation ive operation

Table 40: System mode

Single mode

The control input of the main pump and the control input of the partner pump are respect-
ively occupied with a control cable and configured to EXT. OFF. Each of the two pumps is in-
dividually switched by its own control input. If the main pump malfunctions or if the twin-
head pump connection is disconnected, the control input of the partner pump is assessed.
Alternatively, a cable jumper can also be put on the partner pump instead of a separate con-

trol cable.
Main pump Partner pump
EXT. OFF | Behaviour of | Display text | EXT. OFF | Behaviour of | Display text
the pump for active the pump for active
motor influences motor influences
1 Active Off OFF Active Off OFF
Override OFF Override OFF
(DI11/2) (DI1/2)
2 Not act- | On OK; normal | Active Off OFF
ive operation Override OFF
(DI11/2)
3 Active Off OFF Not act- | On OK; normal
Override OFF | ive operation
(D11/2)
4 Not act- | On OK; normal | Notact- | On OK; normal
ive operation ive operation

Table 41: Single mode

Combined mode

The control input of the main pump and the control input of the partner pump are respect-
ively occupied with a control cable and configured to EXT. OFF. The control input of the
main pump switches both twin-head pump partners off. The control input of the partner
pump only switches the partner pump off. If the main pump malfunctions or if the twin-
head pump connection is disconnected, the control input of the partner pump is assessed.

Main pump Partner pump
EXT. OFF | Behaviour of | Display text | EXT. OFF | Behaviour of| Display text
the pump for active the pump for active
motor influences motor influences
1 Active Off OFF Active Off OFF
Override OFF Override OFF
(DI11/2) (DI1/2)
2 Not act- | On OK; normal | Active Off OFF
ive operation Override OFF
(DI11/2)
3 Active Off OFF Not act- | Off OFF
Override OFF | ive Override OFF
(DI11/2) (DI1/2)
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Main pump Partner pump

EXT. OFF | Behaviour of | Display text | EXT. OFF | Behaviour of| Display text

the pump for active the pump for active

motor influences motor influences

4 Not act- | On OK; normal | Notact- | On OK; normal
ive operation ive operation

Table 42: Combined mode

@ NOTICE
During regular operation, it is preferable to switch the pump on or off via
the DI1 or DI2 digital input with EXT. OFF rather than via the mains
voltage!

@ NOTICE
The 24 V DC power supply is only available when the analogue input
All ... Al4 has been configured to a type of use and a signal type or when
the digital input DI1 has been configured.

Override function priorities

oy rwein

1 OFF, External OFF (binary input), External OFF (bus system)

2 MAX, External MAX (binary input), External MAX (bus system)
3 MIN, External MIN (binary input), External MIN (bus system)
4 MANUAL, External MANUAL (binary input)

Table 43: Override function priorities
* Priority 1 = highest priority

Key lock priorities

o hmion

1 Key lock: digital input active
2 Key lock active via menu and buttons
3 Key lock: not active

Table 44: Key lock priorities
* Priority 1 = highest priority
Priorities for heating/cooling switchover using binary input

N

1 Cooling

2 Heating

Table 45: Priorities for heating/cooling switchover using binary input

* Priority 1 = highest priority
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Application and function of the

analogue inputs All ... Al4

\ £} Settings

Set control mode
Setting assistant, setpoints, options

Manual operation
Manual override

Twin-head pump operation
Set twin-head pump

External interfaces
Analogue, digital, SSM, SBM ... 4

Fig. 66: External interfaces

Settings 010V, 4-

20 mA, PT1000, Ext. OFF,

Ext. MIN..

\Q ..p External interfaces

(|
Function analogue input (Al1)
Differential pressure sensor, 2-10 4

Function analogue input (Al2)
Not configured, 0-10 V'

Analogue input (AI3) function
Not configured, 0-10 V'

Analogue input (Al4) function
Not configured, 0-10 V'

Setthe used signal type
and the associate
parameters for the
analogue input

Fig. 67: Function analogue input

Fig. 68: Settings dialogue setpoint sensor

Select type of use
Analogue input (Al2)

Not configured
) Differential pressure sensor
} Temperature sensor

} External sensor

Set analogue input
as setpoint controller,
e.g. for delivery head

Analogue inputs can be used for setpoint input or actual value input. The allocation of set-
point and actual value specifications is freely configurable.

Use the menus “Analogue input All function” ... “Analogue input Al4 function” to set the
type of use (setpoint sensor, differential pressure sensor, external sensor, etc.), the signal
type (0...10V, 0 ... 20 mA, etc.) and the corresponding signal/value assignments. In addition,
information about the current settings can be queried.

The analogue input is pre-defined for the required signal depending on the selected control
mode of the pump.

In the “Settings” menu ﬁ select

1. “Externalinterfaces”
2. “Function analogue input AI1” ... “Function analogue input Al2”.

@ NOTICE
The differential pressure sensor of the Stratos GIGA2.0-I/-D is pre-con-
figured to 2 ... 10 V at the factory.
For the Stratos GIGA2.0-I/-D ... R1, no analogue input is configured at the
factory.

Example: setting an external setpoint sensor for Ap-v

After selecting one of the options “Analogue input (Al1l) function” ... “Analogue input (Al4)
function”, select the following query or setting:

(Settng | Functon controlnput AIL.. Al

Overview of the analogue input Overview of settings of this analogue input, for ex-
ample:

* Type of use: Setpoint sensor

« Signal type: 2...10 V

Set analogue input. Adjustment of type of use, signal type and corre-
sponding signal/value assignment

Table 46: Setting analogue input AlL ... Al4
Information about the current settings can be retrieved in “Overview of the analogue input”.

The type of use, signal type and signal/values assignment are defined in “Set analogue in-
put”.

Not configured This analogue input is not used. No settings required

Setpoint sensor Use analogue input as setpoint sensor.

For example, delivery head.

Differential pressure sensor Use analogue input as actual value input for differen-
tial pressure sensor.

For example, index circuit evaluator.

Temperature sensor Use analogue input as actual value input for temper-
ature sensor.

For example for control mode T-const

External sensor Use analogue input as actual value input for PID con-
trol.

Table 47: Types of use
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The following sensor positions can be selected:

e e ey posten - Pump flange: Differential pressure measuring points are located at the drilled holes on the
e pump flanges of the pump on the pressure and suction side. This sensor position takes a
. flange correction into account.
B Sendars complan postien et - Standard-compliant position: Differential pressure measuring points are located in the
piping upstream and downstream of the pump on the pressure and suction side at a dis-
tance from the pump. This sensor position does not take a flange correction into account.
= Other position: Intended for the index circuit evaluator at a remote point in the system.
An additional differential pressure sensor for determining the delivery head and volume
flow of the pump can be connected to the pump flange or in a position that conforms to
the standard. This sensor position does not take a flange correction into account.

¥ Other position

Fig. 69: Select the sensor position

The following signal types are available depending on the type of use:

Setpoint sensor «+0..10Vv,2..10V
+0..20mA, 4...20mA
Differential pressure sensor «0..10Vv,2..10V
+0...20mA, 4 ... 20 mA
Temperature sensors + PT1000 (only for Al3 and Al4)
+0..10Vv,2...10V
+0..20mA, 4...20mA
External sensor «0..10Vv,2..10V
+0...20mA, 4 ... 20 mA

Table 48: Signal types

Example setpoint sensor

The following signal types are available for the type of use “Setpoint sensor”:
Setpoint sensor signal types:

0...10 V:voltage range of 0 ... 10 V for transfer of setpoints.

2...10 V:voltage range of 2 ... 10 V for transfer of setpoints. Cable break is detected for a
voltage below 2 V.

0 ... 20 mA: electric current range of 0 ... 20 mA for transfer of setpoints.

4 ... 20 mA: electric current range of 4 ... 20 mA for transfer of setpoints. Cable break is de-
tected for a electric current below 4 mA.

@ NOTICE
The substitute setpoint is adjusted in the event of cable break detection.

For the signal types “0 ... 10 V” and “0 ... 20 mA”, a cable break detection
with a parameterisable threshold can be optionally activated (see setpoint
sensor configuration).

Setpoint sensor configuration

@ NOTICE
When an external signal is used at the analogue input as setpoint source,
the setpoint value must be paired to the analogue signal.
Open the editor’s context menu for the affected setpoint for coupling.

24V D power supply at the analogue input

@ NOTICE
The 24 V DC power supply is only available once the analogue input All,
Al2, AI3 or Al4 has been configured for a type of use and a signal type.
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£+  Setcontrol mode

Setting assistant setpoint of the
9 delivery head H for the.

Current: radiator — differenial pressure Ap-v  © control mode Ap-v

setpoint delivery head (Ap-v)
Current: 6.0 m

No-Flow Stop
Current: switched off

Q-Limit Max
Status: switched off

Fig. 70: Setpoint editor

' Qu Setpoint source

Setpoint comes from
Analogue input 1 analogue input (AI2)

Analogue input 2 v

Analogue input 3

Analogue input 4

The use of an external signal at the analogue input as setpoint source requires coupling of
the setpoint value to the analogue signal:

In the “Settings” menu a select

1. *“Setcontrol mode”.
Depending on the selected control mode, the setpoint editor displays the adjusted set-
point (setpoint delivery head Ap-v, setpoint temperature T-c,...).

2. Select setpoint and confirm by pressing the operating button.
3. Press context button and select “Setpoint of external source:”.

Selection of possible setpoint sources:

@ NOTICE
When an analogue input is selected as setpoint source, but the type of use
for example has been selected as “Not configured” or as actual value in-
put, the pump displays a configuration warning.
The deviation type is accepted as setpoint.

Either another source must be selected or the source must be configured
as setpoint source.

Fig. 71: Setpoint source

{3}  Setcontrol mode

Linking the setpaint to
Setting assistant n extemal

» setpoint source and
Current: radiator - differential pressure Ap-v ing the.

sel
setpoint source

setpoint delivery head (Ap-v)
Current: 6.0 m

External setpoint source
Analogue input 2

Q-Limit Max
Status: switched off

Fig. 72: External setpoint source

@ NOTICE
After selecting one of the external sources, the setpoint is paired to this
external source and can no longer be adjusted in the setpoint editor or on
the home screen.
This coupling can only be cancelled in the context menu of the setpoint
editor (as described above) or in the “External setpoint sensor” menu. The
setpoint source must be adjusted again to “Internal setpoint”.

The coupling between external source and setpoint is marked both in the

home screen, and in the setpoint editor in blue. The status LED also
becomes blue.

After selecting one of the external sources, the “External setpoint source” menu is available
to configure the parameters of the external source.
For this purpose, go to the Q “Settings” menu and select:

1. “Setcontrol mode”
2. “External setpoint source”

Possible selection:

Set input for external setpoint

Select setpoint source
Set setpoint source

Substitute setpoint in the event of a cable break

Table 49: Set input for external setpoint
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Ve .
| Setpoint source

Setpoint comes from
Analogue input 1 analogue input (AI2)

Analogue input 2 v

Analogue input 3

Analogue input 4

Fig. 73: Setpoint source

Select type of use
Analogue input (A12)
Set analogue input
as setpoint controller,
©.g. for delivery head
Not configured

» Setpoint controller v
} Differential pressure sensor
} Temperature sensor

} External sensor

Fig. 74: Settings dialogue

Signal type analogue input (A12)
For setpoint sensor

Set analogue input to the
signal type 0...10 V.

p 2-10V
b 0-20mA

) 4-20mA

Fig. 75: Signal type

Use standard values
Analogue input (AI2)

Set the signal/values
assignment.

Specifications

» User-defined settings v

Fig. 76: Use standard values

Optional cable break detection
Analogue input (AI2)
Signal strength below
the set limit value
is interpreted as
Switched off a cable break

» Switched on v

Fig. 77: Optional cable break detection
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The setpoint source can be changed in select “Setpoint source”.

The setpoint source should be configured when an analogue input is used as source. To do
this, select “Set setpoint source”.

Set input for external setpoint

Select setpoint source
Set setpoint source

Substitute setpoint in the event of a cable break

Table 50: Set input for external setpoint
Possible selection of type of use to be adjusted:

Select “Setpoint sensor” as setpoint source.

@ NOTICE
If another type of use has been set to “Not configured” in the “Select type
of use” menu, check whether the analogue input is already used for an-
other type of use.
If necessary, select a different source.

Select the “Signal type” after selecting the type of use:

After selecting the signal type, it is defined how standard values are used:

Defined standards for the transfer of the signal are used with “Use specifications”. Finally the
setting of the analogue input is ended as setpoint sensor.

OFF: 1.0V
ON: 2.0
Min: 3.0V
Max: 100V

Table 51: Standard signal assignment

With the selection of “User-defined settings”, additional settings must be made:

For the signal types “0 ... 10 V" and “0 ... 20 mA”, a cable break detection with a parameteris-
able threshold can be optionally activated.

Select “Switched off” to switch off cable break detection.

The behaviour of the analogue input is in line with the threshold of the signal standard as-
signment.

Select “Switched on” to activate cable break detection only below an adjustable limit value.
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[ Optional cable break detection

Analogue input (AI2)

b Switched off

Switched on v

Limit value

0,50V

Fig. 78: Cable break limit value

Signal strength below
the set limit value

is interpreted as

a cable break.

i ONIOFF through analogue signal
Analogue input (A12)

Switched off

The analogue signal
changes the setpoint and
switches the pump ON

via a limit value.

Fig. 79: On/off through analogue signal

[ Limit values for ON/OFF
Analogue input (Al2)

Limit value OFF
1,000V
Limit value ON

2,00 Vv

‘The analogue signal
changes the setpoint and
switches the pump ON

via these limit values.

Fig. 80: Limit values for ON/OFF control

through analogue signal

—
/" Minimum signalivalue assignment

Analogue input (A12)
Signal value

3,00 V
Corresponding value

0 |%

0

123
Set minimum point
of setpoint pump curve of
delivery head for Ap-v

Fig. 81: Minimum signal/value assignment

/" Max. signalivalue assignment

Analogue input (AI2)

Signal value
10,00V

Corresponding value

100 %

123
Set maximum point
of setpoint pump curve of
delivery head for Ap-v

v
10

Fig. 82: Max. signal/value assignment
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Define limit value for cable break by turning the operating button and confirm by pressing it.
In the next step define whether

= the analogue signal only changes the setpoint
= and the pump is additionally switched off through the analogue signal.

A setpoint change can be done through analogue signals without switching on and off the
pump through the signals. In this case, “Switched off” is selected.

If the “On/off by analogue signal” function is switched on, the limit values must be defined
for the switch on/off.

Subsequently assign the MIN signal/value and MAX signal/value.

For the transfer of analogue signal values to setpoints, only the transfer ramp is now defined.
For this purpose, the minimum and maximum support points of the characteristic curve are
specified and the respective setpoints are amended (MIN signal/value assignment and MAX
signal/value assignment).

The value for the minimum signal describes the lower signal value of the transmission ramp
with an associated value of 0 %. In this example, the lower signal value is 3 V.

The value for the maximum signal describes the upper signal value of the transmission ramp
with an associated value of 100 %. In this example, the upper signal value is 10 V.

When all signal/value assignments have been performed, the setting of the analogue set-
point source is completed.

An editor for adjusting the substitute setpoint in the event of a cable break or wrong config-
uration of the analogue input will open.
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o Set input for external setpoint

ia
Select setpoint source cable break at the
N external setpoint source
Current source: Analogue input 2 is delected, this subsiiute value s
used
as the setpoint.
Set setpoint source

3

Setpoint sensor: 4 - 20 mA

‘Substitute setpoint in the event of a cable break
Current: 6.0 m 4

Fig. 83: Substitute setpoint in the event of a
cable break

{ Select type of use
Analogue input (AI3)
Use analogue input as
actual value input for
temperature sensor
Not configured e for
temperature T-c.

} Setpoint sensor

} Differential pressure sensor

» Temperature sensor 4

» External sensor

Fig. 84: Settings dialogue actual value sensor
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Select substitute setpoint. This setpoint is used when detecting a cable break at the external
setpoint source.

Actual value sensor
The actual value sensor provides:

« Temperature sensor values for temperature-dependent control modes:
— Constant temperature
— Differential temperature
— Room temperature
= Temperature sensors values for temperature-dependent additional functions:
— Heating/cooling quantity measurement
— Automatic heating/cooling switchover
- Differential pressure sensor values for:
— Differential pressure control with index circuit actual value logging
= User-defined sensor values for:
— PID control

Possible signal types when selecting the analogue input as actual value input:
Actual value sensor signal types:
0...10 V:voltage range of 0 ... 10 V for transfer of measurement values.

2...10 V:voltage range of 2 ... 10 V for the transfer of measurement values. Cable break is
detected for a voltage below 2 V.

0... 20 mA: electric current range of 0 ... 20 mA for transfer of measured values.

4 ... 20 mA: electric current range of &4 ... 20 mA for transfer of measured values. A cable
break is detected in case of electric current below 4 mA.

PT1000: The analogue input evaluates a PT1000 temperature sensor.

Actual value sensor configuration

@ NOTICE
The selection of the analogue input as a connection for a sensor requires
the corresponding configuration of the analogue input.

First open the overview menu to view the current configuration and use of analogue input.

To do this, in the “Settings” menu ﬁl select

1. “Externalinterfaces”
2. “Function analogue input AI1” ... “Function analogue input Al4”
3. “Overview of the analogue input”.

Type of use, signal type and other set values for selected analogue input will be displayed. In
order to make or change settings:

In the “Settings” menu ﬁ select

1. “Externalinterfaces”

2. “Function analogue input AI1” ... “Function analogue input Al4”
3. “Setanalogue input”.

First select type of use:

Select one of the types of use “Differential pressure sensor”, “Temperature sensor” or “Ex-
ternal sensor” as one of the usage types.

@ NOTICE
If another usage type has been set to “Not configured” in the “Select type
of use” menu, check whether the analogue input is already used for an-
other type of use.
If necessary, select a different source.
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[ signal type: analogue input (AI3)

For temperature sensor

» o-10V
b 2-10V
b 4-20mA

Fig. 85: Signal type

Set analogue input to
signal type 0 ... 20 mA

—
/" Minimum signallvalue assignment

Analogue input (A12)
Signal value

0,0 mA
Corresponding value

-10,0 |°C

256 20
Set minimum point

of actual value

pump curve for

temperature sensor.

Fig. 86: Minimum signal/value assignment,

actual value sensor

/" Max. signalivalue assignment
Analogue input (A12)

Signal value
20,0 mA
Corresponding value

120,0 | °C

246 20
Set maximum point
of actual value
pump curve for
temperature sensor.

Fig. 87: Maximum signal/value assignment,

actual value sensor

Select the “Signal type” after selecting the actual value sensor:

When selecting the signal type “PT1000”, all settings for the sensor input are completed and
all other signal types require additional settings.

For the transfer of analogue signal values to actual values, only the transfer ramp is now
defined. For this purpose, the minimum and maximum support point of the characteristic
curve is specified and the respective actual values are amended (MIN signal/value assignment
and MAX signal/value assignment).

®

NOTICE

If the analogue input is configured to the signal type PT1000 for a temper-
ature sensor, a “temperature correction value” can be set to compensate
for the electrical resistance if the sensor cable is longer than 3 m.

The value for the minimum signal describes the lower signal value of the transmission ramp
with an associated value of 0 %. This is the equivalent of 0.0 mA for -10 °C in this example.

Data input is complete once the minimum and maximum characteristic curve support points
have been entered.

The value for the maximum signal describes the upper signal value of the transmission ramp
with an associated value of 100 %. This is the equivalent of 20.0 mA for 120 °C in this ex-
ample.

®

NOTICE

If the signal type PT1000 has been selected, it’s possible to set a temper-
ature correction value for the measured temperature. With this the elec-
trical resistance of a long sensor cable can be compensated.

In the “Settings” menu ﬁ select

1. “Externalinterfaces”
2. “Function analogue input Al1” ... “Function analogue input Al4”
3. “Temperature correction” and set correction value (offset).

NOTICE

Optionally specify the position of the sensor for better understanding of
the connected sensor’s function.
This configured position does not influence the function or sensor use.

®

In the “Settings” menu Q select

1. “Externalinterfaces”
2. “Function analogue input Al1” ... “Function analogue input Al4”
3. “Select the sensor position”.

The following positions are available:
= Analogue input 1
» Analogue input 2

= Analogue input 3
= Analogue input 4
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Application and function of the
Wilo Net interface

BMS (Building management systems)
Feed

Return

Primary circuit 1

Primary circuit 2

Secondary circuit 1

Secondary circuit 2

Accumulator

Hall

Wilo Net is a bus system which enables up to 21 Wilo products (participants) to communic-
ate with one another. The Wilo-Smart Gateway is one of these participants.

Application for:

» twin-head pumps consisting of two participants

+  Multi-Flow Adaptation (feeder pump connected to secondary pumps)

- remote access via Wilo-Smart Gateway

Bus topology:

The bus topology consists of multiple participants (pumps and Wilo-Smart Gateway), which
are switched on in sequence. The participants are connected via a shared cable.

The bus must be terminated at both ends of the cable. This is done for the two external
pumps in the pump menu. All other subscribers should not have activated termination.

All bus subscribers must be assigned an individual address (Wilo Net ID).
This address is set in the pump menu of the respective pump.

To terminate the pumps:

In the “Settings” menu G select
1. “Externalinterfaces”

2. “Wilo Net setting”

3. “Wilo Net termination”.

Possible selection:

Switched on Terminating resistor of the pump is switched on.
If the pump is connected at the end of the electrical bus line,
“Switched on” must be selected.

Switched off The pump’s terminating resistor is switched off.
If the pump is NOT connected at the end of the electrical bus
line, “Switched off” must be selected.

After termination is done, an individual Wilo Net address is assigned to the pumps:

In the “Settings” menu ﬁ. select
1. “External interfaces”

2. “Wilo Net setting”
3. “Wilo Net address” and assign each pump its own address (1 ... 21).

Twin-head pump example:

« Pump head left (1)
— Wilo Net termination: ON
— Wilo Net address: 1

+ Pump head right (1)
— Wilo Net termination: ON
— Wilo Net address: 2

Example with Multi-Flow Adaptation featuring four pumps:
«  Primary pump

— Wilo Net termination: ON

— Wilo Net address: 1
» Pump secondary 1:

— Wilo Net termination: OFF
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13.7 Setting the Bluetooth interface
Wilo-Smart Connect module BT

\ L3 .-External interfaces

Setting the parameters

p:
Analogue input (AI3) function of the Wilo Connect Module

N “Bluetooth”.
Not configured, 0 — 10 V

Function analogue input (Al4)
Not configured, 0 - 10 V'

Wilo Net settings
1DO, termination: switched off

Bluetooth settings
Wilo-Connect module plugged

Fig. 88: Bluetooth interface setting
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— Wilo Net address: 2

* Pump secondary 2:
— Wilo Net termination: OFF
— Wilo Net address: 3

e Pump secondary 3:
— Wilo Net termination: ON
— Wilo Net address: 4

@ NOTICE
If a Multi-Flow Adaptation system is made up of twin-head pumps, this
means a maximum of 5 twin-head pumps can communicate with each
other via Wilo Net in the MFA network. In addition to this maximum of
5 twin-head pumps, up to 10 additional single pumps can be included in
the network.

@ NOTICE
It is mandatory that the twin-head pump as primary pump or twin-head
pumps as secondary pumps in the Multi-Flow Adaptation network must
first be configured in this way. Only then should all the settings for
Multi-Flow Adaptation be adjusted in the display.

Other examples

The primary pump of a Multi-Flow Adaptation system is a twin-head pump and the whole
system should be able to be remotely monitored via a gateway.

+ Primary twin-head pump = 2 participants (e.g. ID 1 and ID 2)

+ Wilo-Smart Gateway = 1 participant (e.g. ID 21)

A maximum of 18 pumps remain on the secondary side in the MFA system (ID 3 ... 20).

In the Wilo Net settings, the Wilo Net ID address space of 1 ... 126 is displayed as ad-
justable.

However, only the ID address space of 1 ... 21 is available for a functioning Wilo Net con-
nection between pumps and accessories. A maximum of 21 participants can therefore
communicate in Wilo Net.

Higher IDs mean that Wilo Net participants with higher IDs cannot communicate correctly
with the other participants.

The smallest Wilo Net “communication network” consists of two participants (e.g. with
twin-head pumps or two single pumps as twin-head pump). Usually the participants are
then operated with ID 1 and ID 2. However, any other combination of IDs 1 ... 21 is possible
as long as both IDs are different.

As soon as the Wilo-Smart Connect Module BT is plugged into the Wilo-Connectivity inter-
face, the “Settings — External interfaces — Bluetooth setting” menu appears on the display.

The following settings are possible (Fig. 89):
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\ & Bluetooth setting

Set value of parameter
Bluetooth “Activation® of Wilo
Current: ON Connect Module

‘Connectable
Current: ON

Dynamic PIN
Current: Off

Fig. 89: Bluetooth interface

13.8 Application and function of CIF
module

14 Device settings

\ £3 ) Device settings

Bluetooth: The Bluetooth signal of the Wilo-Smart Connect Module BT can be switched
on and off.

Connectable: It is permitted to establish a Bluetooth connection between the pump and a
mobile end device with Wilo-Smart Connect app (ON).

It is not permitted to establish a Bluetooth connection between the pump and a mobile
end device with Wilo-Smart Connect app (OFF).

Dynamic PIN: When a connection to the pump is established with a mobile end device us-
ing the Wilo-Smart Connect app, a PIN appears in the display. This PIN must be entered
into the app to establish a connection.

Two PINs are available for selection via “Dynamic PIN”:

OFF: Each time a connection is established, the last four digits of the S/N serial number of
the Wilo-Smart Connect Module BT are shown in the display. The S/N number is printed
on the rating plate of the Wilo-Smart Connect Module BT. This is called a “static PIN”.
ON: A new PIN is always dynamically generated and shown in the display each time a con-
nection is established.

If the menu item “Bluetooth setting” does not appear even though the Wilo-Smart Connect
Module BT is plugged in, check the LED display on the module. Analyse the fault using the
user manual for the Wilo-Smart Connect Module BT.

@ NOTICE
The menu “Bluetooth setting” only appears in English.

Setbrightness of the display
Display brightness and status LEDs
Current: 100 %

Country/language/units
Adaptation of the presentation

Bluetooth On/Off
Current: Switched off

Key lock on
Key lock: Not active

Fig. 90: Device settings

14.1 Display brightness

14.2  Country/language/unit

212

Depending on the inserted CIF module type, an associated settings menu is displayed in the
menu:

ﬁ“Settings"

1. “Externalinterfaces” displayed.

The respective settings are described in the display and in the CIF module documentation.

General settings are made under “Settings” Q “Device settings”.
Display brightness
Country/language/units
Bluetooth On/Off
(This setting item only appears if the Wilo-Smart Connect Module BT is plugged in.)

Key lock ON
Device information
Pump kick

Under “Settings"{:}

1. “Device settings”

2. “Display brightness”
the display brightness can be changed. The level of brightness is shown in a percent-
age. 100 % brightness corresponds to maximum possible, 5 % is the minimum pos-
sible brightness.

Under “Settings"c}

1. “Device settings”

2. “Country, language, units”
you can set

« Country

« language and

 units for physical values.
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Bluetooth On/Off

Key lock on

Select the country and configure the default setting of the language, physical units and
define the correct contact data for calling local customer service in the help menu.
Choose from over 60 countries and 26 languages.

Selection options of units:

R =

m, m*h Representation of physical values in Sl units.
Exception:

« Volume flow in m?/h
+ Delivery head in m

kPa, m*/h Display of the delivery head in kPa and the
volume flow inm?/h

kPa, I/s Representation of delivery head in kPa and
volume flow in I/s

ft, USGPM Representation of physical values in US
units

Table 52: Units

@ NOTICE
The units are factory set to m, m*/.

Under “Settings"ﬁ

1. “Device settings”

2. “Bluetooth On/Off”
you can switch Bluetooth on or off. When Bluetooth is switched on, the pump can con-
nect to other Bluetooth devices (e.g. Smartphone with Wilo-Assistant app and the
Smart Connect feature it has).

@ NOTICE
When the Wilo-Smart Connect Module BT is plugged in, Bluetooth is
switched on.

The key lock function prevents accidental change of pump parameters by unauthorised
persons.

Under “Settings"ﬁ

1. “Device settings”
2. “Keylock On”
you can activate the key lock.

Simultaneous pressing (> 5 seconds) of back and context button deactivates the
key lock.

@ NOTICE
You can also lock the keys using the digital inputs DI 1 and DI 2 (see sec-
tion “Application and function of the digital control inputs DI1 and DI2”
[» 199]).
If the key lock was activated through digital inputs DI1 or DI2, the deac-
tivation can be done only through the digital inputs! A button combina-
tion is not possible!

The home screen and warning as well as error messages are also displayed when the key
lock is active so you can monitor the pump status.

A lock symbol C on the home screen indicates an activated key lock.
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14.5 Device information {:}
Under “Settings”

1. “Device settings”

2. “Device information”
you can read information about product names, the product and serial number as well
as software and hardware version.

14.6 Pump kick In order to prevent blocking of the pump, a pump kick is set on the pump. After a set time
interval, the pump starts and switches off after a short time.

Prerequisite:

for the pump kick function, the mains voltage must not be interrupted.

CAUTION

Blockage of the pump due to long downtimes!

Long downtimes may lead to blockage of the pump. Do not deactivate
pump kick!

Pumps switched off through remote operation, bus command, control input External OFF or
0...10 V signal run for a short time. This prevents blockage after long downtimes.

In the “Settings” menu Q select

1. “Device settings”

2. “Pump kick”

+ The time interval for the pump kick can be set between 2 and 72 hours (factory setting:
24 h).

» The pump kick can be switched on and off.

@ NOTICE
When it is planned to switch off the mains voltage for a longer period of
time, the pump kick must be performed using an external control by
switching on the mains voltage briefly.
For this purpose, the pump must be switched on by the controller before
the power supply is interrupted.

15 Diagnostics and measured val-
ues
In order to support fault analysis, the pump provides additional help apart from fault notific-
\ Diagnostics and measured values ations:

Diagnostics help Diagnostics help is used for diagnosis and maintenance of electronics and interfaces. Apart
Fumpana metice et ' from hydraulic and electrical overviews, information about interfaces, device information and
o cooing quany measuring manufacturer’s contact data are provided.

D | ey msssesane »

@ | e, '

Fig. 91: Diagnostics and measured values

15.1 Diagnostics help
In the “Diagnostics and measured values” menu , select

1. “Diagnostics help”.

Functions for diagnosing and maintaining electronics and interfaces can be found under the
“Diagnostics help” menu.

= Overview of hydraulic data

= Overview of electrical data

» Overview of the analogue inputs All ... Al4

« SSM/SBM forced control (see also “Communication stations: settings and function” sec-
tion [P 196])
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15.2

Heating/cooling quantity measure-

« Device information (e.g. version of hardware and software, pump type, pump name,
serial number)
- Contact data of WILO SE

\ E Heat/cooling quantity measuring

) X Switch heating
Heat/cooling quantity On/Off /cooling quantity measurement
on or off.

Current: switched on

Sensor feed temperature
Current: analogue input (Al3)

Sensor return temperature
Current: analogue input (Al4)

Display of heating quantity
Current: 0.00 MWh

Fig. 92: Heating/cooling quantity measurement

The heating or cooling quantity is recorded by the pump’s volume flow detection and
checking the temperature in the feed and return.

For detecting the temperature, two temperature sensors must be connected to the pump
via the analogue inputs. They must be installed in the flow and return.

The heating and cooling quantity is identified separately based on the application.

@ NOTICE
With Stratos GIGA2.0, the differential pressure sensor is configured to
All at the factory for determining the volume flow.
With Stratos GIGA2.0 ... R1, a differential pressure sensor must be moun-
ted and configured.

Activating heating/cooling quantity measurement

. . S
In the “Diagnostics and measured values” menu , select
1. "Heating/cooling quantity measurement”

2. Select "Heating/cooling quantity On/Off".

Then configure the sensor source and sensor position in the “Sensor feed temperature” and
“Sensor return temperature” menu items.

Configuring the sensor source in the feed

. . S

In the “Diagnostics and measured values” menu , select
1. "Heating/cooling quantity measurement”

2. "Sensor feed temperature”

3. Select "Select sensor source".

Configuring the sensor source in the return

In the “Diagnostics and measured values” menu , select
1. "Heating/cooling quantity measurement”

2. "Sensor return temperature”

3. Select "Select sensor source”.

Potential sensor source options

+ Analogue input All (assigned with differential pressure sensor)
+ Analogue input Al2 (only active sensor)
+ Analogue input A3 (PT1000 or active sensor)
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! Display of heating quantity

« Analogue input Al4 (PT1000 or active sensor)

CIF module

Configuring the sensor position in the feed

1.
2.
3.

"Heating/cooling quantity measurement”

"Sensor feed temperature”

Select "Select sensor position”.

Select "Feed" or "Return” as the sensor positions.

Configuring the sensor position in the return

1.
2.
3.

"Heating/cooling quantity measurement”

"Sensor return temperature”

Select "Select sensor position".

Select "Feed" or "Return” as the sensor positions.

Potential sensor position options

Analogue input Al2 (only active sensor)
Analogue input Al3 (PT1000 or active sensor)
Analogue input Al4 (PT1000 or active sensor)
BMS (Building management systems)

Feed
Return

Primary circuit 1
Primary circuit 2
Secondary circuit 1
Secondary circuit 2

Hall

®

NOTICE

When the heating or cooling quantity measurement is activated, this
menu can be used to read the total overall heating or cooling quantity.
The current heating and cooling capacity is displayed. If desired, the
heating quantity can be re-set to 0 here.

Information about the
Total heating quantity:  0.00 MWh total heating quantlty,
Heating quantity: 0.00 MWh since 18733 the heating quantity since
days 9 h 54 min the last counter

calculating the

Actual heating capacity: LT ATl

Actual feed temperature:
Actual return temperature:
Actual volume flow:

®

NOTICE

The energy measurement for heating or cooling can be conducted without
an additional energy meter. The measurement can be used for the internal
distribution of heating and cooling costs or for system monitoring. As the
heating and cooling quantity measurement is not calibrated, it cannot be
used as the basis for billing.

Set heating quantity to “0”

Fig. 93: Display of heating quantity

15.3

216

®

NOTICE

For constant recording of the heating/cooling quantity without interrupt-
ing data recording, the pump must only be switched on/off via a digital in-
put with EXT. OFF. There is no data recording when the mains voltage is
switched off.

Operating data/statistics

agnosti
In the “Diagnostics and measured values” menu . select
1.

“Operating data, statistics”.
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\ Operating data, measured data, statistics

" " Display of current
Hydraulic operating data hydraulic actual
operating data, such as.
Current actual operating data o e
volume flow, speed
and fluid temperature

Hydraulic duty chart
Current hydraulic duty point

Electrical operating data
Current actual operating data

Measured heat quantity
Current: 0.00 MWh

Fig. 94: Operating data, measured data, stat-
istics

{ Current duty point Q=21.9m%h
H=44m

m

30
20

10

25 S0 - 100 m*/h

Fig. 95: Current duty point

15.4 Maintenance

The following operating data, measurement data and statistical data are displayed:

» Hydraulic operating data
— Actual delivery head
— Actual volume flow
— Actual fluid temperature (if a temperature sensor is connected and configured)

= Hydraulic duty chart
— Current hydraulic duty point
= Electrical operating data
— Mains voltage
— Power consumption
— Total energy absorbed
— Operating hours
* Measured heat quantity
— Total heating quantity
— Heat quantity since the last time the counter was re-set
— Actual heat output
— Actual feed temperature
— Actual return temperature
— Actual volume flow
« Measured cooling quantity
— Total cooling quantity
— Cooling quantity since the last time the counter was re-set
— Actual cooling output
— Actual feed temperature
— Actual return temperature
— Actual volume flow

Accuracy of the displayed and recorded operating data
Volume flow

The volume flow is determined with the help of the connected differential pressure sensor.
The accuracy of the volume flow specification with pure water is approx. +/- 5 % of the duty
point.

If a water-glycol mixture is used, the accuracy is in the range of +/-10 % ... 50 % depending
on the mixing ratio.

The accuracy of the volume flow can be improved by entering known values for viscosity and
density provided by the customer. The input is made via the fluid correction.

Temperature
External sensors such as PT1000 must always be connected for temperature measurement.
Accuracy information is not available here as it depends on the following factors:

* how and where temperature sensors are installed on the piping;
= which accuracy class of the sensor was selected;
= length of the sensor cable.

The accuracy within the Stratos GIGA2.0 is up to +/- 2 K depending on the temperature
value.

Heating/cooling quantity measurement

The information on the heating and cooling quantity is derived from the recorded temperat-

ures in the feed and return and from the volume flow. The accuracy of the heating and cool-

ing quantity is subject to the accuracy of the above-described volume flow and temperature
measurement. It is approx. +/- 10 % for pure water. It deviates significantly from this for wa-
ter-glycol mixtures, depending on the mixing ratio.

agnosti
In the “Diagnostics and measured values” menu . select

1. “Maintenance”.
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Functions are displayed here, some of which are also listed in other settings menus. For
maintenance purposes, the functions are grouped again in a menu.

« Pump kick (see also section “Device settings” [P 212])
« Basic functions (settings for control mode or manual operation, see also section “Set-
tings menu — Manual operation” [» 190])
+ MANUAL settings (see also section “Settings menu — Manual operation” [» 190])
e Ramp times
— The ramp times define the maximum speed at which the pump may start up and shut
down when the setpoint is changed.
 Fluid correction
— To improve flow detection for viscous fluid (e.g. water-ethylene glycol mixtures), a
- ctat ot of fluid correction can be made. If “Switched on” is selected in the menu, the viscosity
a4 and density of the fluid can be entered in the menu item that appears. The values must
be known by the customer.

Fluid correction settings

Viscosity Set the correction
of viscous
fluids by
. . . . 2 entering viscosity
Fig. 96: Fluid correction 3,92 mm?/s i Gty

Min. 0,800 mmZfs - Max. 3000 mm?2/s

Density

1064,0| kg/m?

Min. 800,0 kg/m® - Max. 1300,0 kg/m?*

Fig. 97: Setting of the viscosity and density

= Automatic PWM frequency reduction

— The automatic PWM frequency reduction function is available depending on type. The
function is switched off in the factory.
If the ambient temperature of the pump is too high, the pump independently reduces
the hydraulic power.
If the “Automatic PWM frequency reduction” function is activated, the switching fre-
quency changes from a critical temperature in order to continue supplying the required
hydraulic operating point.

@ NOTICE
A changed switching frequency can lead to higher and/or changed operat-
ing noises of the pump.

15.5 Configuration storage/data stor- The electronic module is equipped with a non-fading memory for saving the configuration.
age If the mains supply is interrupted for any length of time, all settings and data are retained.
When power is restored, the pump continues to run with the default values that were
present before the interruption.

@ NOTICE
The recorded operating data are stored in the data memory in a non-fad-
ing manner every 30 minutes. If the pump is switched off via the mains
voltage before the 30 minutes have elapsed, the data recorded since the
start of the most recent 30-minute time period are not stored. The data
are then lost. It is therefore recommended to only switch off the pump
via a digital input with EXT. OFF.

The Wilo-Stratos GIGA2.0 is able to record and save a range of timestamped data relating
to its operating time.
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16 Restore and reset

\ ) Restore and reset

]
Lo’

Restore points

Savelaccess settings »

Factory setting
Reset setings

Fig. 98: Restore and reset

16.1 Restore points

\ ) ..} Restore points

Save settings
at restore point

Restore settings
from restore point

Save the
overall pump setting
atone

three restore points
in order to

able to
restore it later.

Fig. 99: Restore points — Save settings

16.2 Factory setting

7 Restore factory settings

Factory setting

Cancel

Factory settings are.
restored

CAUTION!
Al settings will be
lost!

Fig. 100: Factory setting

» Delivery head

« Volume flow

* Speed

- Feed and return temperature

« Hall temperature (in case of hall temperature control)
« Heating and cooling quantity

+ Electrical power consumption

= Voltage

« Operating hours

+ History of fault and warning messages

The history data can be presented over a desired period, e.g. the last four weeks. Aspects
such as the hydraulic behaviour of the hydraulic circuit being supplied or the current state
of the pump can thus be analysed.

During a period without any mains voltage applied to the pump, the time stamp is set con-
tinuously with the help of a replaceable battery.

To view this data, the Wilo-Smart Connect app must be connected to the pump via
Bluetooth or via Wilo Net via the Wilo-Smart Connect Gateway. The data can then be read
from the pump and displayed in the app.

Saved settings can be retrieved via restore points in the “Restore and reset” menu, but the
pump can also be reset to factory settings.

When the pump has been completely configured, e.g. for commissioning, the configured set-
tings can be saved. If there has been a change in the settings in the meantime, the saved
settings can be retrieved via the restore points.

Up to three different pump settings can be saved as restore points. If required, these saved
settings can be retrieved/restored via the “Restore settings” menu.

The pump can be reset to factory settings.

In the ao “Restore and reset” menu, select
1. “Factory setting”
2. “Restore factory setting”

3. and “Confirm factory setting” one after the other.

@ NOTICE
Resetting pump settings to factory settings replaces the current pump
settings!

m Stratos GIGA2.0 Stratos GIGA2.0 ... R1

Set control mode
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m Stratos GIGA2.0 Stratos GIGA2.0 ... R1

Radiator — Dynamic Adapt plus Basic control mode — n-

Setting assistant

Pump On/Off
Twin-head pump operation

Connecting twin-head pump

Twin-head pump alteration
External interfaces
SSM relay

Function SSM relay
Trigger delay

Reset delay

SBM relay

Function SBM relay
Trigger delay

Reset delay

DI1

DI2
All

Al2

Al3

Al4

Wilo Net

Wilo Net termination

Wilo Net address

Device settings
Language

Units

Pump kick

Pump kick time interval

Diagnostics and measured
values

Diagnostics help

SSM forced control (normal,
active, inactive)

SBM forced control (normal,
active, inactive)

Heating/cooling quantity
measurement

Heat/cooling quantity On/Off
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Motor on

Single pump: not connected

Twin-head pump: connected

24h

Faults and warnings
5s
5s

Motor in operation
5s
5s

configured as EXT. OFF (with
cable jumper)

not configured

configured

Type of use: differential pres-
sure sensor

Sensor position: pump flange
Signal type: 4 ... 20 mA

not configured
not configured

not configured

switched on
Twin-head pump

Main pump: 1
Standby pump: 2

Single pump: 126
English
m, m’/h

switched on
24 h

inactive

inactive

switched off

const.

Motor on

Single pump: not connec-

ted

Twin-head pump: con-
nected

24 h

Faults and warnings
5s
5s

Motor in operation
5s
5s

configured as EXT. OFF
(with cable jumper)

not configured

not configured

not configured
not configured

not configured

switched on
Twin-head pump

Main pump: 1
Standby pump: 2

Single pump: 126
English
m, m*h

switched on
24 h

inactive

inactive

switched off



17 Help
17.1 Help system

\ (@ Help

Introduction to the
Help system pump help system
Help pages of the pump

Service address
Advanced help with Service

Fig. 101: Help system

17.2 Service contact

\ (@) Help

Display of the

Help system contact address where
you can reach

Help pages of the pump your country's Service.

Service address
Advanced help with Service

Fig. 102: Service address

18 Faults, causes and remedies

m Stratos GIGA2.0 Stratos GIGA2.0 ... R1

Sensor feed temperature not configured not configured

Sensor return temperature not configured not configured

Maintenance

Pump kick switched on switched on

Pump kick time interval 24 h 24 h

Basic function mode Control mode Control mode

Fluid correction Switched off Switched off
viscosity 1.002 mm?/s viscosity 1.002 mm?/s
density 998.2 kg/m? density 998.2 kg/m’

Ramp time 0s 0s

Automatic PWM frequency re- switched off switched off

duction

Table 53: Factory settings

In the “Help” menu ®

1. “Help System”

you can find a lot of basic information, which will help you to understand the product and its
functions better. By pressing the context button , you can access more information
about the displayed topics. Going back to the previous help page is possible at any time by
pressing the context button and “back” selection.

For questions about the product and in case of problems, the contact details of the factory
customer service can be found at

@

1. “Service address”

The contact data is dependent on the country setting in “Country, language, units” menu.
Only local addresses are mentioned for each country.

WARNING

Have faults remedied by qualified personnel only! Observe
safety instructions.

In the event of faults, fault management only provides feasible pump outputs and func-
tionalities.

Any occurred faults are permanently checked and, if mechanically possible, emergency op-
eration or control mode are activated.

Flawless pump operation is only resumed once the fault cause no longer applies. Example:
The electronic module is again cooled down.

Configuration warnings indicate that an incomplete or wrong configuration is preventing
execution of a desired function.
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Mechanical faults without error
messages

Diagnostics help

@ NOTICE
If the pump behaves incorrectly, check that the analogue and digital in-
puts are configured correctly.

For details, see the detailed instructions at www.wilo.com

If the malfunction cannot be rectified, consult a specialist technician or the nearest Wilo
customer service or representative location.

N

Pump does not start or | Cable terminal loose. Fuse protection defect.
stops working.

Pump does not start or | Fuse protection defect.
stops working.

Check fuses; replace faulty fuses.

Pump runs at reduced
performance.

Stop valve on the pressure
side throttled.

Slowly open the stop valve.

Air in the suction line. Eliminate leakage at flanges.
Vent pump. In case of visible
leakage, replace the mechanical

seal.

Pump runs at reduced
performance.

Cavitation due to insufficient Increase the suction pressure.

suction pressure. Observe the minimum inlet pres-
sure at the suction port. Check
slide valve and filter on the suc-
tion side and clean if need be.

Pump makes noises.

Motor has bearing damage.  Have the pump checked by Wilo
customer service or a specialised
service centre and repaired if ne-

cessary.

Pump makes noises.

Table 54: Mechanical faults

In order to support fault analysis, the pump provides additional help apart from fault noti-
fications:
Diagnostics help is used for diagnosis and maintenance of electronics and interfaces. Apart

from hydraulic and electrical overviews, information about interfaces, device information
and manufacturer’s contact data are provided.

) ) A
In the “Diagnostics and measured values” menu , select
1. “Diagnostics help”.

Selection options:

Overview of hydraulic Overview of current hydraulic ~ + Actual delivery head
data operating data. + Actual volume flow

+ Actual speed

+ Actual fluid temperature

« Active restriction
Example: max. pump charac-
teristic curve

Overview of electrical Overview of current electrical
data operating data.

 Mains voltage
« Power consumption
- Consumed energy

« Active restriction
Example: max. pump charac-
teristic curve

+ Operational hours
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Diagnostics help

Overview of analogue in- Overview of settings + Type of use

put (Al1) e.g. type of use . Signal.type
differential pressure sensor, ;]Functlon
signal type 2...10 V

Overview of analogue in- e.g. type of use * Type of use

put (Al2) differential pressure sensor, « Signal type
signal type 4 ... 20 mA for con- - Function
trol mode index circuit evalu- ¥
ator Ap-c

Overview of analogue in- e.g. type of use * Type of use

put (AI3) temperature sensor, - Signal type
signal type PT1000 for control - Function

mode AT-const. 4

Overview of analogue in-

put (Al4)

e.g. type of use

temperature sensor,

signal type PT1000 for control
mode AT-const.

* Type of use
« Signal type

» Function
1)

SSM relay forced control

Forced control of the SSM relay + Normal
in order to check the relay and - Forced active

electrical connection. » Forced inactive
2)

SBM relay forced control

Forced control of the SBMre- - Normal

lay, « Forced active
in order to check the relay and - Forced inactive
electrical connection. 2

Device information

Display of different device in-
formation.

* Pump type

« Article number

« Serial number

« Software version
» Hardware version

Manufacturer contact

Display of contact data of the - Contact data

factory customer service.

Table 55: Selection options — Diagnostics help

Y For information about type of use, signal type and functions, see “Application and func-
tion of the analogue inputs All ... Al 4” [ 203] section.
2 5ee “SSM/SBM relay forced control” [P 199] section.

18.3 Error messages

Displays an error message on the display

= The status display will be in red colour.
- Error message, error code (E...), cause and remedy are described as text.

The pump is not operational if an error has occurred. If the pump identifies as part of
permanent monitoring that the cause of the error no longer applies, the error message
is revoked and operation resumes.

If an error message is output, the display is permanently on and the green LED indicator is

off.

N

401 Unstable power supply

| Unstable power supply.

Check the electrical installation.

Additional information about causes and remedy:
Power supply too unstable.
Operation cannot be maintained.

402 Undervoltage

| Power supply is too low.

Check the electrical installation.

Additional information about causes and remedy:
Operation cannot be maintained. Possible causes:
1. Mains overloaded.

2. Pump is connected to the wrong power supply.

403 Overvoltage

Power supply is too high.

Check the electrical installation.
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Additional information about causes and remedy:
Operation cannot be maintained. Possible causes:
1. Pump is connected to the wrong power supply.

404 Pump blocked. Mechanical influence is inhibiting

the rotation of the pump shaft.

Check free movement of rotating
parts in the pump head and motor.
Remove deposits and foreign sub-
stances.

Additional information on causes and remedies:
In addition to deposits and foreign substances in the system, the pump shaft can also be blocked.

405 Electronic module too hot. Permissible temperature of the Ensure permissible ambient temper-
electronic module is exceeded. ature.

Improve room ventilation.

Additional information about causes and remedies:

Observe the permissible installation position and minimum distance from insulation and system components to ensure
sufficient ventilation.

Keep cooling fins free of deposits.

406 Motor too hot. Permissible motor temperature is

exceeded.

Ensure permissible ambient and
fluid temperature.

Ensure motor cooling with unob-
structed air circulation.

Additional information about causes and remedy:
Adhere to permissible installation position and minimum distance from insulation and system components to ensure
sufficient ventilation.

407 Connection between motor and module in- | Electrical connection between mo- | Check the motor module connec-
terrupted. tor and module faulty. tion.
Additional information about causes and remedies:

Dismantle the electronic module to check the contacts between module and motor. Observe the safety instructions!

408 There is flow through the pump in the op- | External influences cause flow

posite direction of flow.

Check system function,
through against direction of flow of | install swing check valves if neces-
the pump. sary.

Additional information about causes and remedy:
If flow passing through pump in the opposite direction is too strong, the motor can no longer start.

409 Incomplete software update. The software update was not com- | Software update with a new soft-

pleted. ware bundle is required.
Additional information about causes and remedy:
The pump can work only once the software update has been completed.

410 Analogue / digital input overloaded. Voltage of analogue /digital input | Check cable and consumers con-
short-circuited or too heavily nected to power supply of ana-
loaded. logue / digital input for short-cir-

cuit.
Additional information about causes and remedy:
The fault impairs the binary inputs. EXT. OFF is set. The pump is stationary.
The power supply is the same for analogue and digital input. In case of overvoltage, both inputs are overloaded equally.

411 No mains phase | No mains phase | Check the electrical installation.

420 Motor or electronic module defective. Motor or electronic module defect- | Replace motor and/or electronic
ive. module.

Additional information about causes and remedy:
The pump cannot determine which of the two components is faulty. Contact service.
421 Electronic module is defective. | Electronic module is defective. | Replace electronic module.

Additional information about causes and remedy:
Contact service.

Table 56: Error messages

18.4 Warning messages Warning displayed:

» The status display is marked in yellow.
-+ Warning message, warning code (W...), cause and remedy are described as text.
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Warnings indicate restricted pump function. The pump continues to operate in restric-
ted mode (emergency operation).

Depending on the cause of the warning, emergency operation leads to a restriction of
the control function and even reactivation of a fixed speed.

If the pump identifies as part of permanent monitoring that the cause of the warning no
longer applies, the warning is revoked and operation resumes.

If a waming message is output, the display is permanently on and the green LED indicator is

_

There is flow through the pump in the op- | External influences cause flow Check power control of the pumps,
posite direction of flow. through against direction of flow of | install swing check valve if needed.
the pump.

Additional information about causes and remedy:
If flow passing through pump in the opposite direction is too strong, the motor can no longer start.

551 Undervoltage Power supply too low. Check power supply.
Power supply has fallen below a
minimum limit value.

Additional information about causes and remedy:
The pump is running. Undervoltage reduces the pump's performance.
If the voltage continues to drop, reduced operation cannot be maintained.

552 There is externally generated flow through | External influences cause flow Check power control of the other
the pump in the direction of flow. through in the pump’s direction of | pumps.
flow.

Additional information about causes and remedy:
The pump can start despite flow through.

553 Electronic module is defective. | Electronic module is defective. | Replace electronic module.

Additional information about causes and remedies:
The pump is running, but may not be able to provide full power. Contact service.

554 MFAY pump is not reachable. A MFAY partner pump no longer re- | Check Wilo Net connection or
acts to requests. power supply of the partner pump.

Additional information about causes and remedy
In the MFAY overview, check the pump highlighted with (1).
The supply is ensured, a substitute value is assumed.

555/ Implausible sensor value at analogue input | The configuration and the present | Check configuration of the input
557/ All, Al2, Al3 or Al4, signal lead to an unusable sensor and connected sensor.

591/ value.

594

Additional information about causes and remedy
Incorrect sensor values may lead to substitute operating modes that ensure functioning of the pump without the re-
quired sensor value.

556/ Cable break at analogue input Al1, Al2, AI3 | The configuration and the present | Check configuration of the input
558/ or Al4, signal help identify the cable break. | and connected sensor.

592/

595

Additional information about causes and remedy:
Cable break detection may lead to substitute operating modes that ensure functioning of the pump without the required
external value.

With one twin-head pump:

If W556 appears in the partner pump display without a differential pressure sensor connected, always check the twin-
head pump connection as well.

W571is also activated. However, it is not displayed with the same priority as W556.

The partner pump without a connected differential pressure sensor interprets itself as a single pump due to the missing
connection to the main pump. In this case, it recognises the unconnected differential pressure sensor as a cable break.

560 Incomplete software update. The software update was not com- | Software update with new software
pleted. bundle is recommended.

Additional information about causes and remedy:
Software update was not carried out; pump continues to operate with previous software version.
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Voltage digital input short-circuited | Check cable and consumers con-

562

563

564

565/
566/
593/
596

569

570

571

573

574

575

226

Digital input overloaded (binary).

or too heavily loaded.

Additional information about causes and remedy:
Binary inputs are impaired. Functions of binary inputs are not available.

Analogue input overloaded (analogue).

Voltage analogue input short-cir-
cuited or too heavily loaded.

Additional information about causes and remedy:

Analogue input functions impaired.

Sensor value missing from BMS? (building
management system).

Sensor source or BMS? is configured
incorrectly.
Communication has failed.

Additional information about causes and remedy:
Control functions impaired. A replacement function is active.

Setpoint missing from BMS?.

Sensor source or BMS? is configured
incorrectly.
Communication has failed.

Additional information about causes and remedy:
Control functions impaired. A replacement function is active.

Signal too strong at analogue input All, Al2,
Al3 or Al4.

The available signal is significantly
over the expected maximum.

Additional information about causes and remedy:
The signal is processed with the maximum value.

Configuration missing.

Pump configuration is missing.

Additional information about causes and remedy:

Pump operating in replacement mode.

Electronic module too hot.

Permissible temperature of the
electronic module is exceeded.

Additional information about causes and remedies:
The electronic module must adjust the pump’s operation in the event of noticeable overheating
to prevent damage to electronic components.

Double pump connection interrupted.

The connection to the twin-head
pump partner cannot be made.

Additional information about causes and remedy:
Pump function slightly impaired. The motor head meets the pump function up to the performance limit.
See also additional information for code 582.

Communication to display and operating
unit interrupted.

Internal communication to display
and operating unit interrupted.

Additional information about causes and remedies:
The display and operating unit is connected to the pump’s electronics on its rear side via a ribbon cable.

Communication to CIF module interrupted.

Internal communication to the CIF
module interrupted.

Additional information about causes and remedy:

The CIF module is connected to the pump in

Remote control not possible by radio.

the terminal room via four contacts.

The Bluetooth radio module is
faulty.

Additional information about causes and remedy:

Pump function not impaired.

If a software update does not eliminate the issue, contact Service.
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nected to power supply of digital
input for short-circuit.

Check the cables and consumers
connected to the analogue input
power supply for short circuits.

Check configuration and function of
BMS?.

Check configuration and function of
BMS?.

Check input signal.

Configure pump. Software update is
recommended.

Ensure permissible ambient temper-
ature. Check electronic module
ventilation. Keep cooling fins free of
deposits.

Check power supply of the twin-
head pump partner, cable connec-
tion and configuration.

Check ribbon cable contacts.

Check/clean contacts between CIF
module and electronic module.

Software update is recommended.
Contact Service.
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Display and operating unit defective. A faultin the display and operating | Replace display and operating unit.
unit has been identified.

Additional information about causes and remedy:
The display and operating unit is available as a spare part.

579 Software for display and operating unit in- | Display and operating unit cannot Software update is recommended.
compatible. communicate correctly with the
pump.

Additional information about causes and remedy:
Pump function not impaired.
If a software update does not eliminate the issue, contact Service.

580 Too many wrong PIN entries. Too many connection attempts with

wrong PIN.

Disconnect power supply from the
pump and switch it on again.

Additional information about causes and remedies:
An incorrect PIN has been entered more than 5 times.
For safety reasons, further connection attempts are prevented without a restart.

Select/install appropriate twin-head
pump partner.

582 Double pump is not compatible. Twin-head pump partner is not

compatible with this pump.

Additional information about causes and remedy:
Twin-head pump function is only possible with two compatible pumps of the same type.

Check the compatibility of the software versions of both twin-head pump partners.
Contact service.

584 Internal fault in display and operating unit. Contact service.
Automatic reactivation of the display fol- Replace display and operating unit.
lows.

Additional information about causes and remedies:
The basic pump functions are not impacted by this fault.

586 Overvoltage | Power supply is too high. | Check power supply.

Additional information about causes and remedy:
The pump is running. If the voltage continues to increase, the pump is shut down.
Excessive voltages can damage the pump.

587 Battery weak. | Battery power too low | Replace battery.

Additional information about causes and remedies:

If the battery power is high enough, the time information, e.g. in heat measurement and statistics, is displayed correctly.
If the battery power is too low, it may not be possible to maintain time recording.

This does not impair the pump function

588 Electronic fan blocked, defective or not Electronic fan does not work. Check the fan cable.
connected.

Additional information about causes and remedies:
The pump continues to run but may no longer be able to provide full power.

589 Battery empty Battery discharged To avoid further deviations in the
time recording, the battery must be
replaced.

Additional information about causes and remedies:

The pump’s time recording might be faulty.

The time data e.g. in heat/cooling quantity measurement, restore points and statistical data may not be correct.
The basic pump function is not impaired.

590 MFAY partner type is not appropriate. A MFAY partner does not have the | Check type and software of the
appropriate type. partner pump.

Additional information about causes and remedy:
A maximum replacement volume flow is provided for the Multi-Flow Adaptation partner.
Check the partners highlighted with (1) in the MFAY overview of the context menu.

Table 57: Warning messages

Y MFA = Multi-Flow Adaptation
2 BMS = Building Management System
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602

603

604

606

607

609

610

611

614

615

618

228

Configuration warnings

made.

Exam

The “Hall temperature control” function requires a temperature sensor. The corresponding

ple:

Configuration warnings occur if an incomplete or contradictory configuration has been

source is not specified or not correctly configured.

S S S

Setpoint source not suitably con-
figured.

The setpoint source is not correctly configured. In the context menu there is a

source.

Setpoint source not available.

The setpoint source or the CIF module
tion.

Sensor source not suitably con-
figured.

The sensor source is not correctly
configured. In the context menu
there is a link for configuring the
Sensor source.

Same sensor source not possible.

Setpoint is not connected to correct
source. Input not suitably configured.

Setpoint not connected to existing
CIF module.

Configure source or
select another source.

link for configuring the setpoint

Insert CIF module.
Activate CIF module.

Sensor 1 is not connected to correct
source. Input not suitably configured.

Sensor sources are configured to the
same source.

The sensor sources are not correctly configured. In the context menu there is a

sources.

Sensor source not available.

The sensor source or the CIF module is

Sensor source not suitably con-
figured.

Sensor value 1is not connected to
existing CIF module.

not correctly configured. In the context

Sensor 2 is not connected to correct
source. Input not suitably configured.

is not correctly configured. In the context menu there are links for configura-

Configure source.
Select other source.

Configure a sensor source to another
source.

link for configuring the sensor

Insert CIF module.
Activate CIF module.

menu there are links for configuration.

Configure source or
select another source.

The sensor source is not correctly configured. In the context menu there is a link for configuring the sensor source.

Sensor source not available.

The sensor source or the CIF module is

Sensor source not suitably con-
figured.

The sensor source is not correctly conf

Same sensor source not possible.

Sensor value 2 is not connected to
existing CIF module.

not correctly configured. In the context

Feed temperature sensor is not con-
nected to correct source. Input not
suitably configured.

Sensor sources for heat meter con-

Insert CIF module.
Activate CIF module.

menu there are links for configuration.

Configure source to “temperature
sensor” usage type or select another
source.

igured. In the context menu there is a link for configuring the sensor source.

Configure one of the sensor sources

figured for the same source.

for the heat meter to another source.

The sensor sources are not correctly configured. In the context menu there is a link for configuring the sensor

sources.

Sensor source not available.

The sensor source or the CIF module is

Sensor source not suitably con-
figured.

The sensor source is not correctly conf

Sensor source not available.

The sensor source or the CIF module
is not correctly configured. In the
context menu there are links for con-
figuration.

Feed temperature is not connected to
existing CIF module.

not correctly configured. In the context

Return temperature sensor is not
connected to correct source. Input
not suitably configured.

Return temperature is not connected
to existing CIF module.

Insert CIF module.
Activate CIF module.

menu there are links for configuration.

Configure source to “temperature
sensor” usage type or select another
source.

igured. In the context menu there is a link for configuring the sensor source.

Insert CIF module.
Activate CIF module.
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641

642

643

644

646

647

649

650

651

655

657

Sensor source not suitably con-
figured.

Temperature sensor for “Heating/
cooling switchover” is not connected
to the correct source. Input not suit-
ably configured.

Configure source to “temperature
sensor” usage type or select another
source.

The sensor source is not correctly configured. In the context menu there is a link for configuring the sensor source.

Sensor source not available.

The sensor source or the CIF module is

Setpoint source not suitably con-

Temperature value for “Heating/cool-
ing switchover” is not connected to
existing CIF module.

not correctly configured. In the context

Setpoint is not connected to correct

Insert CIF module.
Activate CIF module.

menu there are links for configuration.

Configure source or
select another source.

figured.

The setpoint source for the cooling function is not correctly configured. In the

figuring the setpoint source.

Setpoint source not available.

source. Input not suitably configured.

Setpoint not connected to existing
CIF module.

context menu there is a link for con-

Insert CIF module.
Activate CIF module.

The setpoint source for the cooling function or the CIF module is not correctly configured. In the context menu there

are links for configuration.

Sensor source not suitably con-
figured.

Sensor 1 is not connected to correct
source. Input not suitably configured.

Configure source.
Select other source.

The sensor source for the cooling function is not correctly configured. In the context menu there is a link for config-

uring the sensor source.

Same sensor source not possible.

Sensor sources are configured to the
same source.

Configure a sensor source to another
source.

The sensor sources for the cooling function are not correctly configured. In the context menu there is a link for con-

figuring the sensor sources.

Sensor source not available.

The sensor source or the CIF module is

Sensor source not suitably con-
figured.

Sensor value is not connected to ex-
isting CIF module.

not correctly configured. In the context

Sensor 2 is not connected to correct
source. Input not suitably configured.

Insert CIF module.
Activate CIF module.

menu there are links for configuration.

Configure source or
select another source.

The sensor source for the cooling function is not correctly configured. In the context menu there is a link for config-

uring the sensor source.

Sensor source not available.

The sensor source or the CIF module is

No MFAY partner pump

MFAY collects the requirement of conf
must be selected in the MFAY configur

Sensor source not suitably con-
figured.

Sensor value 2 is not connected to
existing CIF module.

not correctly configured. In the context

MFAY is selected, but no partner
pump is configured.

Insert CIF module.
Activate CIF module.

menu there are links for configuration.

Configuration of MFAY partner pumps
is required or select another control

igured partner pumps to supply in total.
ation.

Differential pressure sensor connec-
ted incorrectly. Input not suitably
configured

mode.

For this purpose, the partner pumps

Configure “Differential pressure
sensor” usage type or select another
source.

The sensor source is not correctly configured. In the context menu there is a link for configuring the sensor source.

Sensor source not suitably con-
figured.

Fluid temperature sensor incorrectly
connected. Input not suitably con-
figured.

Configure “temperature sensor” us-
age type or select another source.

The sensor source is not correctly configured. In the context menu there is a link for configuring the sensor source.

Delivery head/flow unknown

Delivery head and /or flow are re-

Connect the differential pressure

quired.

sensor to the pump and configure it.

The pump functions in a substitute operating mode that maintains pump operation.

Table 58: Configuration warnings

UMFA= Multi-Flow Adaptation

Installation and operating instructions « Wilo-Stratos GIGA2.0-1/-D « Ed.02/2023-08

229



19

230

Maintenance

Maintenance work: The technician must be familiar with the use of operating fluids and
their disposal.

Electrical work: a qualified electrician must carry out the electrical work.
Installation/dismantling: The technician must be trained in the use of the necessary
tools and fixation materials.

It is recommended to have the pump serviced and checked by the Wilo customer service.

DANGER

Risk of fatal injury due to electrical current!

Improper conduct when carrying out electrical work can lead to death
due to electric shock!
+ Any work on electrical devices may only be carried out by a qualified
electrician.
+ Before carrying out any work, disconnect the unit from the power
supply and secure it against accidental switch-on.
« Any damage to the pump connection cable should only ever be recti-
fied by a qualified electrician.
+ Never poke around in the openings of the motor or electronic module
or insert anything into them.
+ Follow the installation and operating instructions for the pump, level
control device and other accessories.
+ After completing the work, refit previously dismantled protective
devices, for example, covers or coupling covers.

DANGER

When dismantled, the permanent magnet rotor inside the pump can pose
mortal danger for people with medical implants (e.g. pacemakers).
« Follow the general behavioural guidelines that apply to handling elec-
trical devices!
+ Do not open the motor!
+ Dismantling and installation of the rotor may only be carried out by
Wilo customer service! If you have been fitted with a pacemaker, you
must not carry out this kind of work!

NOTICE

The magnets inside the motor do not pose a danger provided the motor
is completely assembled. People with pacemakers can approach a
Stratos GIGA2.0 without restriction.

WARNING

Personal injury due to strong magnetic forces!

Opening the motor leads to high, abruptly occurring magnetic forces.
This can lead to serious cuts, crushing injuries and bruises.
+ Do not open the motor!
+ Only allow Wilo customer service to dismantle and install the motor
flange and the bearing plate for maintenance and repair work!
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Air supply

DANGER

Risk of fatal electrical shock! Generator or turbine operation
during pump flow!

Even without the electronic module (without electrical connection),
there may be dangerous contact voltage at the motor contacts!
» Check for absence of voltage and cover or cordon off adjacent live
parts!
+ Close the shut-off devices upstream and downstream of the pump!

DANGER

Potentially fatal injury due to electronic module not being in-
stalled!

A life-threatening voltage may be present at the motor contacts!
Normal operation of the pump is only permitted with the electronic
module installed.
+ Never connect or operate the pump without the electronic module
mounted!

DANGER

Danger of death from falling parts!

The pump itself and pump parts can have a very high net weight. Falling
parts pose a risk of cuts, crush injuries, bruises or impacts, which can be
fatal.
+ Always use suitable lifting accessories and secure parts against falling.
« Never stand below a suspended load.
+ During storage and transport, as well as before all installation and as-
sembly work, ensure that the pump is in a safe position and standing
securely.

DANGER

Danger of death due to ejected tools!

The tools used during maintenance work on the motor shaft can be
thrown away if they come into contact with rotating parts. Injuries and
even death are possible!
+ The tools used during maintenance work must be removed com-
pletely before the pump is started up!

WARNING

There is a risk of burns or freezing upon coming into contact
with the pump/system.

Depending on the pump and system operating conditions (fluid temper-

ature), the entire pump can become very hot or very cold.

+ Keep a safe distance during operation!

+ Allow the system and pump to cool down to room temperature!

« Always wear protective clothing, safety gloves and safety glasses
when working.

After completion of all maintenance work, reattach the fan cover with the screws provided
so that the motor and the electronic module are sufficiently cooled.

Check the air supply to the motor housing and electronic module at regular intervals. Dirt
impairs the cooling of the motor. If necessary, remove dirt and restore unrestricted air sup-
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19.2 Maintenance work

19.2.1 Replacing the mechanical seal

232

DANGER
Danger of death from falling parts!

Falling pumps or individual pump components may result in life-threat-

ening injuries!

+ During installation work, secure pump components against falling
down with suitable lifting gear.

DANGER

Risk of fatal electrical shock!

Check for absence of voltage and cover or cordon off adjacent live parts.

There may be a slight amount of drip leakage during the running-in period. Even during
normal operation of the pump, it is normal for there to be slight leakage with the occasional
formation of drops.

Aregular visual inspection is required. If leakage is clearly visible, replace the gasket.

For further information, see also Wilo Consulting guide for glanded pumps.

Wilo offers a repair kit which contains the necessary parts for replacement.

@ NOTICE
The magnets inside the motor pose no risk to persons with pacemakers,
provided that the motor is not opened and the rotor is not dismantled.
The mechanical seal can be replaced without any risk.

Dismantling:

WARNING
Risk of scalding!

At high fluid temperatures and system pressures, allow the pump to cool
down first and then depressurise the system.

1. Disconnect the system from the power supply and secure it against being switched on
again without authorisation.

2. Close the shut-off devices upstream and downstream of the pump.

3. Make sure it is not live.

4. Earth the work area and short-circuit.

5. Loosen the screws of the electronic module (Fig. I, Item 3) and remove the upper part
of the electronic module (Fig. I, Item 2).

6. Disconnect mains connection cable. If present, remove the cable of the differential
pressure sensor on the electronic module or on the plug connection of the differential
pressure sensor.

7. Depressurise the pump by opening the air vent valve (Fig. I, ltem 28).

@ NOTICE
It is recommended to dismantle the module for better handling prior to
dismantling the motor impeller unit (see “Replacing the electronic mod-
ule” [ 237] section).

8. Leave two transport lugs (Fig. |, tem 30) on the motor flange.

9. Attach motor impeller unit to the transport lugs with suitable lifting equipment for

protection (Fig. 6).

10. Loosen and remove the screws (Fig. IAlIAV, Item 29).
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= We recommend to use two mounting bolts (accessories) instead of two screws
(Fig. I/il/iv, Item 29). The mounting bolts are screwed diagonally to each other
through the drilled hole in the lantern into the pump housing (Fig. I, Item 24). The
installation bolts make it easier to avoid damaging the impeller when dismantling
the motor impeller unit and then reinstalling it.

@ NOTICE
When attaching the lifting accessory, avoid damaging the plastic parts
such as the fan wheel and module upper part.

11. Loosen the screw (Fig. I/ll, Item 10, Fig. IV, Item 29) that holds the holder of the dif-
ferential pressure sensor. Pull the differential pressure sensor (Fig. I, [tem 8) with the
holder to the side and suspend it from the pressure measuring lines (Fig. I, ltem 7). Dis-
connect the connection cable of the DPS in the electronic module or loosen and re-
move it from the plug connection.

12. For pump type (Fig. lll, V), loosen the screws (Iitem 29). Use the two adjacent threaded
holes (Fig. 103, Item 1) and use suitable screws provided on-site (e.g. M10 x 25 mm).
Pull the motor impeller unit off the pump housing.
For pump type (Fig. I and Fig. Il), use the two threaded holes M10 (see Fig. 104) and use
suitable screws provided on-site (e.g. M10 x 20 mm). The slots (Fig. 104, Item 2) can
also be used for pressing off.
For this, apply two screwdrivers and use them as a lever, for example. After pressing out
by about 15 mm, the motor impeller unit is no longer guided in the pump housing.

@ NOTICE
In order to avoid tipping, the motor impeller unit may have to be supported
with suitable lifting equipment. This is especially the case if no mounting
bolts are used.

Fig. 103: Pressing off the motor impeller unit
via threaded holes 13. Release the two non-detachable screws from the protective plate (Fig. | and Fig. IIl,
Item 27) and remove the protective plate.

= Version with plastic impeller and cone connection (Fig. | and Fig. Il)

Fig. 104: Threaded holes and slots for pulling
the motor impeller unit off the pump housing
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Fig. 105: Wrench flats on the shaft
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14.

15.

16.

17.

Insert an open-end wrench (22 mm width across flats) into the lantern window and hold
the shaft by the wrench flats (Fig. 105, Item 1). Unbolt the impeller nut (Fig. I, ltem 22).
The impeller (Fig. I, ltem 21) is automatically pulled off the shaft.

Dismantle the shim (Fig. I, ltem 20).
= Version with cast impeller and feather key connection (Fig. Ill)

Loosen impeller nut (Fig. Ill, Item 22). Remove the conical spring washer (Fig. lll, tem 23)
underneath and pull the impeller (Fig. Ill, ltem 21) off the pump shaft. Disassemble key
(Fig. I, Item 37).

= For plastic impellers and cast impellers (Fig. I/li/lll), the following applies:

Depending on the pump type, loosen the screws (Fig. | and Fig. Ill, tem 10) and the
screws (Fig. II, ltem 10b) or Fig. Ill, tem 10a.

18. Release the lantern from the motor centring device and pull it off the shaft. The mech-
anical seal (Fig. |, Item 25) and spacer (Fig. I, Item 20) will also be removed at the same
time. Avoid jamming the lantern.

19. Press the mechanical seal's stationary ring (Fig. |, ltem 26) out of the seat in the lantern.

20. Carefully clean the seat areas on the shaft and the lantern.
= Version with cast impeller and feather key connection (Fig. IV)

21. Loosen impeller nut (Fig. IV, Item 22). Remove the discs (Fig. IV, Item 23) underneath and
pull the impeller (Fig. IV, Item 21) off the pump shaft. Disassemble key (Fig. IV, Item 37).

22. Remove mechanical seal (Fig. IV, Item 25) and spacer (Fig. IV, Item 20).

23. Remove the stationary ring (Fig. IV, Item 26) of the mechanical seal out of its seat in the
lantern.

24. Carefully clean the seat areas on the shaft and the lantern.

Installation

@ NOTICE
For all the following work, observe the screw tightening torque specified
for the respective thread type (“Tightening torques” [P 148] table)!

Elastomers (O-ring, mechanical seal bellows) are easier to install with “wetted water” (e.g.
mixture of water and washing up liquid).

1.

Clean the flange support and centring surfaces of the pump housing, lantern and, if ne-
cessary, the motor flange to ensure proper positioning of the parts.

Insert a new stationary ring in the lantern. For the version with a separate single lantern
(according to Fig. I/iI/ill), carefully push the lantern over the shaft and position it in the
old position or another desired angular position relative to the motor flange. Observe
permitted installation positions of the components (see section “Permitted installation
positions and change of the arrangement of components before installation” [» 143]).

CAUTION

Damage due to incorrect handling!

The impeller is attached with a special nut whose installation requires a
particular procedure described below. If the installation instructions are
not observed, there is a danger of overtightening the thread or of endan-
gering the pumping function. The removal of damaged parts can be very
difficult and result in damaging the shaft.

Apply thread paste to both impeller nut threads for every installation. The
thread paste has to be suitable for stainless steels and for the permitted
operating temperature of the pump, e.g. Molykote P37. Dry assembly can
lead to thread seizing (cold welding) of the thread and make subsequent
dismantling impossible.

= Version with plastic impeller and cone connection (Fig. | and Fig. Il)
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Fig. 106: Correct position of the impeller nut
after installation

11.
12.

13.

10.

14.

15.

Insert an open-end wrench (22 mm width across flats) into the lantern window and hold
the shaft by the wrench flats (Fig. 105, Item 1).

Screw the impeller nut into the impeller hub as far as it will go.

Screw the impeller together with the impeller nut hand-tight onto the shaft. Do not
change the position achieved in the previous step. Never use a tool to tighten the im-
peller.

Hold the impeller and manually loosen the impeller nut by about two rotations.

Screw the impeller together with the impeller nut onto the shaft again until friction res-
istance increases. Do not change the position achieved in the previous step.

Hold the shaft with open-end wrench (22 mm width across flats) and tighten the im-
peller nut to the prescribed tightening torque (see table “Tightening torques” [»> 148]).
The nut (Fig. 106, Item 1) has to be about +0.5 mm flush with the shaft end (Fig. 106,
Item 2). If this is not the case, release the nut and repeat steps 4 — 8.

Remove the open-end wrench and reinstall the protective plate (Fig. I, ltem 27).
= Version with cast impeller and feather key connection (Fig. Ill and Fig. IV)

Insert an open-end wrench (32 mm width across flats) into the lantern window (Fig. IV,
Item 38) and hold the shaft by the wrench flats (Fig. 105, Item 1). Install the impeller
with washer(s) and nut. Tighten the nut. Avoid damage to the mechanical seal due to
jamming.

Clean the lantern groove and insert the new O-ring (Fig. Ill, ltem 19).

Attach motor impeller unit to the transport lugs with suitable lifting equipment for pro-
tection. When attaching, avoid damaging plastic parts such as the fan wheel and the up-
per part of the electronic module.

= For plastic impellers and cast impellers, the following applies:

Insert the motor impeller unit (see Fig. 107) into the pump housing in the old or another
desired angular position. Observe permitted installation positions of the components
(see section “Permitted installation positions and change of the arrangement of com-
ponents before installation” [ 143]).

The use of mounting bolts is recommended (see section “Accessories” [P 139]). Once
the lantern guide has firmly engaged, (about 15 mm before the end position), there is no
longer any danger of tipping or tilting. After the motor impeller unit has been secured
with at least one screw (Fig. I/ll, Item 10 or Fig. lll/IV, Item 29), the fixation material can
be removed from the transport lugs.

Screw in the screws (Fig. I/, Item 10 or Fig. AV, Item 29) but do not tighten them all
the way. The motor impeller unit is drawn into the pump housing whilst the screws are
being screwed in.

Fig. 107: Motor impeller unit

CAUTION

Damage due to incorrect handling!

While screwing in the screws, check that the shaft can be turned by
slightly turning the fan wheel. If the shaft is difficult to move, tighten the
screws alternately and diagonally.

16.

17.

If the screws (Fig. I, Item 4) of the electronic module have been removed, screw in the
screws again. Clamp the holder (Fig. I, Item 13) of the differential pressure sensor under
one of the screw heads (Fig. I/, Item 10 or Fig. 1AV, Iltem 29) on the side opposite the
electronic module. Screw in the screws (Fig. I/, Item 10 or Fig. AV, Item 29) all the
way.

Move the transport lugs (Fig. I, tem 30) displaced in step 7 in the section “Dismantling”
back from the motor housing to the motor flange.

@ NOTICE
Observe the commissioning measures (see section “Commissioning”
[» 166]).
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19.2.2 Replacing the motor/drive
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18. Re-clamp the connection cable of the differential pressure sensor/mains cable.
19. Refit the upper part of the electronic module and tighten the screws.

20. Open the shut-off devices upstream and downstream of the pump.

21. Reset the fuse.

Increased bearing noises and unusual vibrations indicate bearing wear. The bearings or mo-
tor must then be replaced. The drive may only be replaced by the Wilo customer service!

@ NOTICE
In the case of the pump version shown in Fig. IV, the motor is designed
with an integrated lantern, in contrast to the other versions with a separ-
ate lantern. Steps 14 ... 24 for dismantling in the “Changing the mechan-
ical seal” chapter are not applicable here.

DANGER

Risk of fatal electrical shock! Generator or turbine operation
during pump flow!

Even without the electronic module (without electrical connection),
there may be dangerous contact voltage at the motor contacts!
+ Check for absence of voltage and cover or cordon off adjacent live
parts!
+ Close the shut-off devices upstream and downstream of the pump!

WARNING

Personal injury due to strong magnetic forces!

Opening the motor leads to high, abruptly occurring magnetic forces.
This can lead to serious cuts, crushing injuries and bruises.
+ Do not open the motor!
+ Only allow Wilo customer service to dismantle and install the motor
flange and the bearing plate for maintenance and repair work!

@ NOTICE
The magnets inside the motor do not pose a risk to persons with pace-
makers provided that the motor is not opened and the rotor is not dis-
mantled. The motor/drive can be replaced without any risk.

Dismantling

1. Carryoutsteps1... 21 to dismantle the motor in accordance with section “Replacing
the mechanical seal”. (When lifting the single motor, the transport lugs can be moved
from Fig. |, Iltem 14a to Item 14b).

@ NOTICE
If the threaded holes (Fig. Il/lll, ltem 14b) are not present in the motor
housing, it is not necessary to move the transport lugs.

2. Carry out installation steps 1 ... 21 to install the drive, see section “Replacing the
mechanical seal”.

Installation

1. Cleanthe flange support and centring surfaces of the pump housing, lantern and mo-
tor flange to ensure proper positioning of the parts.
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19.2.3 Replacing the electronic module

2. Before installing the electronic module, pull the new O-ring (Fig. I, Item 31) between
the electronic module (Fig. I, Item 1) and the motor adapter (Fig. I, ltem 11) onto the
contacting chamber.

3. Pressthe electronic module into the new motor contacting and fasten with screws
(Fig. 1, Item &),

@ NOTICE
The electronic module must be pressed on as far as possible when it is
installed.

4. Carry out installation steps 1 ... 21 to install the drive, see section “Replacing the
mechanical seal” [P 232].

@ NOTICE
Before ordering an electronic module as a replacement for twin-head
pump operation, check the software version of the remaining twin-head
pump partner.
The software of both twin-head pump partners must be compatible.
Contact service.

Always observe the section “Commissioning” before carrying out any work! Only Wilo
customer service should replace the electronic module!

DANGER

Risk of fatal electrical shock! Generator or turbine operation
during pump flow!

Even without the electronic module (without electrical connection),
there may be dangerous contact voltage at the motor contacts!
+ Check for absence of voltage and cover or cordon off adjacent live
parts!
+ Close the shut-off devices upstream and downstream of the pump!

@ NOTICE
The magnets inside the motor do not pose a risk to persons with pace-
makers provided that the motor is not opened and the rotor is not dis-
mantled. The electronic module can be replaced without any risk.

1. Todismantle the electronic module, carry out steps 1 ... 6 according to section “Repla-
cing the mechanical seal” [»> 232].

2. Remove the screws (Fig. |, Item &) and remove the electronic module from the motor.
3. Replace the O-ring (Fig. I, Item 31).

4. Press the new electronic module into the motor contacting and fasten with screws
(Fig. 1, Item &),

Restore the pump’s operational readiness: See section “Replacing the mechanical seal”
[»232]: steps 18 ... 21 in the Installation section!

@ NOTICE
The electronic module must be pressed on as far as possible when it is
installed.
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@ NOTICE
Disconnect the electronic module from the mains supply when perform-
ing another insulation test on site!

19.2.4 Module fan replacement In order to replace the module fan, the electronic module must be dismantled, see section
“Replacing the electronic module” [» 237].

Dismantling the module fan:

1. Open the cover of the electronic module (see section “Electrical connection” [P 153]).

Fig. 108: Open the cover of the electronic
module

2. Remove the connection cable of the module fan.

. N

Fig. 109: Loosen the connection cable of the
module fan
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3. Loosen the screws of the module fan.

4. Remove the module fan and loosen the cable with rubber sealing from the module lower
part.

Installation of the new module fan:
1. Install the new module fan in reverse order, as described above.

2. Refit the electronic module (see section “Replacing the electronic module” [P 237]).

Fig. 111: Remove the module fan incl. cable
and rubber sealing

19.2.5 Battery change Before carrying out any work, disconnect the unit from the power supply and secure it
against being switched back on!

The battery (button cell CR2032) is positioned under the display.

1. Remove the electronic module cover (see section “Replacing the electronic module”
[» 237]).

2. Release the display and control unit from the locking mechanism (image) and remove
the display cable.

Fig. 112: Dismantle the module cover; release
the display and control unit from the locking
mechanism
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3.
4.

Fig. 113: Lift the display and control unit, re-
place the battery

20 Spare parts

21 Disposal

21.1 Oils and lubricants

21.2 Information on the collection of
used electrical and electronic
products

240

Lift the display and control unit and replace the battery.

Carry out installation in reverse order.

Obtain genuine spare parts only from a qualified specialist or Wilo customer service. To
avoid queries and order errors, please provide all pump and drive rating plate data with
every order. Pump rating plate see Fig. 2, Item 1, drive rating plate see Fig. 2, Item 2.

CAUTION

Risk of material damage!

Trouble-free pump operation can only be guaranteed when original
spare parts are used.

Use only original Wilo spare parts!

Information to be provided when ordering spare parts: Spare part num-

bers, spare part designations, all data from pump and drive rating plate.
This helps prevent return queries and incorrect orders.

NOTICE

For a list of genuine spare parts, see the Wilo spare parts documentation
(www.wilo.com). The item numbers of the exploded view drawing
(Fig.1... 1) are for orientation and listing of pump components.

These item numbers are not to be used as spare parts orders!

Operating fluids must be collected in suitable containers and disposed of in accordance
with the locally applicable guidelines. Wipe up drips immediately!

Proper disposal and appropriate recycling of this product prevents damage to the environ-
ment and danger to your personal health.

A

NOTICE

Disposal in domestic waste is prohibited!

In the European Union this symbol may be included on the product, the
packaging or the accompanying documentation. It means that the elec-
trical and electronic products in question must not be disposed of along
with domestic waste.
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21.3

Batteries/rechargeable batteries

To ensure proper handling, recycling and disposal of the used products in question, please
note the following points:

- Hand over these products at designated, certified collection points only.
» Observe the locally applicable regulations!

Please consult your local municipality, the nearest waste disposal site, or the dealer who
sold the product to you for information on proper disposal. See www.wilo-recycling.com
for more information about recycling.

Batteries and rechargeable batteries must not be disposed of with domestic waste and
must be removed before the device is disposed of. End consumers are legally obliged to re-
turn all used batteries and rechargeable batteries. For this purpose, you can return used
batteries and rechargeable batteries free of charge at municipal collection points or spe-
cialist dealers.

NOTICE
Built-in lithium battery!

The electronic module of the Stratos GIGA2.0 contains a replaceable lith-
ium battery. If the battery voltage is too low, the battery must be re-
placed. A warning appears in the pump display. Only the battery from the
Wilo spare parts catalogue may be used! Further recycling information at
www.wilo-recycling.com.

Subject to change without prior notice!
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1.2
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2.1

244

Généralités

A propos de cette notice

Propriété intellectuelle

Réserve de modifications

Sécurité

Signalisation de
consignes de sécurité

Cette notice fait partie intégrante du produit. Le respect de cette notice est la condition
nécessaire a la manipulation et a l'utilisation conformes du produit :

« Lire attentivement cette notice avant toute intervention.

= Conserver la notice dans un endroit accessible a tout moment.
» Respecter toutes les indications relatives a ce produit.

» Respecter les identifications figurant sur le produit.

La langue de la notice de montage et de mise en service d'origine est I'allemand. Toutes les
autres versions rédigées en différentes langues sont des traductions de la notice de mon-
tage et de mise en service d'origine.

WILO SE © 2023

Toute communication ou reproduction de ce document, sous quelque forme que ce soit, et
toute exploitation ou communication de son contenu sont interdites, sauf autorisation
écrite expresse. Tout manquement a cette régle est illicite et expose son auteur au verse-
ment de dommages et intéréts. Tous droits réservés.

Wilo se réserve le droit de modifier sans préavis les données susnommeées et décline toute
responsabilité quant aux inexactitudes et/ou oublis techniques éventuels. Les figures utili-
sées peuvent différer du produit original et sont uniquement destinées a fournir un
exemple de représentation du produit.

Ce chapitre rassemble des consignes essentielles concernant
chaque phase de vie du produit. Le non-respect de ces consignes
peut entrainer les dangers suivants :

- Mise en danger des personnes par influences électriques, mé-
caniques ou bactériologiques ainsi que par des champs électro-
magnétiques

 Danger pour I'environnement par fuite de matieres dangereuses

- Dommages matériels

- Défaillances de fonctions importantes du produit

- Défaillance du processus d'entretien et de réparation prescrit

Le non-respect des consignes rendra nulle toute demande d'in-

demnisation suite a des dommages.

Respecter également les instructions et consignes de sécurité
des autres chapitres.

Dans cette notice de montage et de mise en service, des
consignes de sécurité relatives aux dommages matériels et cor-
porels sont utilisées et signalées de différentes manieres :

- Les consignes de sécurité relatives aux dommages corporels

commencent par une mention d'avertissement, sont précédées
par un symbole correspondant et sont grisées.

DANGER

Type et source du danger !

Conséquences du danger et consignes pour en éviter la survenue.

« Les consignes de sécurité relatives aux dommages matériels
commencent par une mention d'avertissement et sont repré-
sentées sans symbole.
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Qualification du person-
nel

ATTENTION

Type et source du danger !

Conséquences ou informations.

Mentions d'avertissement

- DANGER'!
Le non-respect peut entrainer des blessures trés graves ou
mortelles.

* AVERTISSEMENT !
Le non-respect peut entrainer des blessures (trés graves).

* ATTENTION!
Le non-respect peut entrainer des dommages matériels, voire
une perte totale du produit.

« AVIS!
Remarque utile sur le maniement du produit.
Symboles
Les signaux indicatifs suivants sont utilisés dans cette notice :

A Symbole général de danger
A Danger lié a la tension électrique

& Avertissement contre les surfaces
chaudes

Mise en garde contre les champs ma-
gnétiques

A Avertissement contre une pression
élevée

Remarques

Les indications apposées directement sur le produit doivent rester
lisibles et étre obligatoirement respectées :

+ Avertissements

« Plaque signalétique

« Indicateur de sens de rotation/sens d'écoulement

« Marque d'identification des raccordements

Identification des références croisées

L'intitulé du chapitre ou du tableau est indiqué entre guillemets

« ». Le numéro de la page est spécifié entre crochets [ ].

Le personnel doit :

« Connaitre les dispositions locales en vigueur en matiére de pré-
vention des accidents.

« Avoir lu et compris la notice de montage et de mise en service.
Le personnel doit posséder les qualifications suivantes :
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Travaux électriques

« Travaux électriques : les travaux électriques doivent étre réali-
sés par un électricien qualifié.

- Travaux de montage/démontage : Le technicien qualifié doit
étre formé a l'utilisation des outils nécessaires et matériels de
fixation requis.

« La commande de l'installation doit étre assurée par des per-
sonnes ayant été instruites du fonctionnement de l'installation
dans son ensemble.

- Travaux d'entretien : le technicien qualifié doit connaitre les
matiéres consommables utilisées et leur méthode d'évacuation.

Définition « Electricien »

Un électricien est une personne bénéficiant d'une formation, de

connaissances et d'une expérience, capable d'identifier les dan-

gers de I'électricité et de les éviter.

L'exploitant doit assurer le domaine de responsabilité, la compé-
tence et la surveillance du personnel. Si le personnel ne dispose
pas des connaissances requises, il doit étre formé et instruit en
conséquence. Cette formation peut étre dispensée, si nécessaire,
par le fabricant du produit pour le compte de I'exploitant.

« Confier les travaux électriques a un électricien qualifié.

« Observer les directives, normes et dispositions nationales en vi-
gueur ainsi que les consignes du fournisseur d'énergie lors du
raccordement au réseau électrique local.

 Avant toute intervention sur le produit, le débrancher de I'ali-
mentation électrique et le protéger contre toute remise en ser-
vice intempestive.

« Instruire le personnel au raccordement électrique et aux
moyens de mise a I'arrét du produit.

 Protéger le raccordement électrique a I'aide d'un disjoncteur
différentiel (RCD).

- Respecter les indications techniques figurant dans la présente
notice de montage et de mise en service et sur la plaque signa-
létique.

- Effectuer la mise a la terre du produit.

o Observer les instructions du fabricant lors du raccordement du
produit au tableau électrique.

- Faire remplacer immédiatement des cables de raccordement
défectueux par un électricien professionnel.

« Ne jamais retirer les éléments de commande.

« Siles ondes radioélectriques (Bluetooth) représentent un dan-
ger (p. ex. dans un hopital), elles doivent étre désactivées ou
éliminées si elles ne sont pas désirées ou sont interdites sur le
lieu d'installation.
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2.5

Transport

Travaux de montage/dé-
montage

DANGER
Le rotor a aimant permanent situé a l'intérieur de la pompe constitue, lors

du démontage, un danger de mort pour les personnes portant des im-

plants médicaux (par ex. stimulateur cardiaque).

+ Respecter les directives de comportement générales en vigueur pour
la manipulation des appareils électriques !

+ Ne pas ouvrir le moteur !

« Confier le démontage/montage du rotor au service aprés-vente Wilo
exclusivement. Les personnes portant un stimulateur cardiaque ne
doivent en aucun cas effectuer ces travaux !

: Les aimants situés a I'intérieur du moteur ne présentent aucun danger
tant que le moteur est entiérement monté. Les personnes portant un
stimulateur cardiaque peuvent s'approcher sans restrictions de la pompe.

Porter un équipement de protection:

- Gants de protection contre les coupures
- Chaussures de protection

— Lunettes de protection fermées

Casque de protection (lors de I'utilisation d'instruments de
levage)

Utiliser uniguement des accessoires d'élingage prévus et auto-
risés par la loi.

Choisir les accessoires d'élingage en fonction des conditions
(météo, point d'élingage, charge, etc.).

Fixer les accessoires d'élingage aux points d'élingage prévus a
cet effet (p. ex. ceillets de levage).

Placer les instruments de levage de fagon a garantir leur stabili-
té durant l'utilisation.

Lorsque des instruments de levage sont utilisés, une deuxieme
personne assurant la coordination doit intervenir si nécessaire
(p. ex. en cas de visibilité obstruée).

Aucune personne n'est autorisée a se trouver sous des charges
en suspension. Ne pas déplacer les charges au-dessus des
zones de travail occupées.

Porter I'équipement de protection suivant :
- Chaussures de protection
- Gants de protection contre les coupures

- Casque de protection (lors de I'utilisation d'instruments de
levage)

Respecter les lois et réglementations relatives a la sécurité au

travail et a la prévention des accidents sur I'emplacement d'uti-

lisation du produit.

Débrancher le produit de I'alimentation électrique et le protéger
contre toute remise en service non autorisée.

Toutes les piéces en rotation doivent étre a l'arrét.
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3

3.1
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Travaux d'entretien

Utilisation conforme et non
conforme

Applications

« Fermer la vanne d'arrét de I'aspiratione et de la conduite de re-
foulement.

« Garantir une aération suffisante dans les espaces fermés.

« S'assurer que tout risque d'explosion est écarté lors de travaux
de soudage ou avec des appareils électriques.

- Porter I'équipement de protection suivant :
— Lunettes de protection fermées
— Chaussures de protection
- Gants de protection contre les coupures

 Respecter les lois et réglementations relatives a la sécurité au
travail et a la prévention des accidents sur I'emplacement d'uti-
lisation du produit.

- Respecter les procédures décrites dans la notice de montage et
de mise en service pour I'arrét du produit/de l'installation.

« Seuls les composants originaux du fabricant doivent étre utili-
sés pour I'entretien et la réparation. Le fabricant décline toute
responsabilité en cas d'utilisation d'autres composants.

« Débrancher le produit de I'alimentation électrique et le protéger
contre toute remise en service non autorisée.

 Toutes les pieces en rotation doivent étre a l'arrét.

« Fermer la vanne d'arrét de I'aspiratione et de la conduite de re-
foulement.

 Recueillirimmédiatement le fluide et les matieres consom-
mables provenant de fuites et les éliminer conformément aux
directives locales en vigueur.

 Ranger 'outillage dans un endroit prévu a cet effet.

« Tous les dispositifs de sécurité et de contrdle doivent étre remis
en place apres I'achévement des travaux et leur fonctionne-
ment doit étre contrdlé.

Les pompes a moteur ventilé de la gamme Stratos GIGA2.0 ont été concues pour étre utili-
sées comme circulateurs sur le marché du batiment.

Elles peuvent étre utilisées pour :

» Systemes de chauffage a eau chaude

= Les circuits d'eau de refroidissement et d'eau froide
» Lesinstallations de circulation industrielle

» Les circuits caloporteurs

Installation a I'intérieur d'un batiment :
Les pompes a moteur ventilé doivent étre installées dans un local sec, ventilé et I'abri du
gel.

Installation a I'extérieur d'un batiment (installation en extérieur)

» Tenir compte des conditions ambiantes admissibles et de la classe de protection.

« Installer la pompe dans un corps en guise de protection contre les intempéries. Tenir
compte des températures ambiantes admissibles (voir tableau « Caractéristiques tech-
niques » [P 253]).

> Protéger la pompe contre les influences climatiques comme les rayons directs du soleil,
la pluie et la neige.
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3.3

Utilisation non conforme

Obligations de I'exploi-
tant

La pompe doit étre protégée de telle sorte que les rainures d'écoulement du condensat
restent exemptes de salissures.
Prévoir les mesures nécessaires pour éviter la formation de condensats.

L'utilisation conforme englobe également le respect de cette notice, ainsi que des indica-
tions et marquages apposés sur la pompe.

Toute utilisation sortant de ce cadre est considérée comme non conforme et entraine la
perte de tout droit a la garantie.

La sécurité de fonctionnement du produit livré n'est garantie que si les prescriptions préci-
sées au chapitre « Applications » de la notice de montage et de mise en service sont res-
pectées. Les valeurs limites indiquées dans le catalogue/la fiche technique ne doivent ja-
mais étre dépassées, tant en maximum qu'en minimum.

AVERTISSEMENT
L'utilisation non conforme du circulateur peut provoquer des
situations dangereuses et des dommages.

La présence de substances non autorisées dans le fluide risque de dé-
truire la pompe. Les matiéres solides abrasives (p. ex. le sable) accentuent
|'usure de la pompe.
Les pompes ne disposant pas de 'homologation Ex ne sont pas concues
pour étre utilisées dans des secteurs a risque d'explosion.
+ Ne jamais utiliser d'autres fluides que ceux autorisés par le fabricant.
« Tenir les matériaux/fluides facilement inflammables a distance du
produit.
» Ne jamais faire effectuer des travaux non autorisés.
+ Ne jamais utiliser la pompe hors des limites d'utilisation indiquées.
» Ne jamais effectuer de modifications arbitraires.
+ N'utiliser que les accessoires autorisés et les pieces de rechange d'ori-
gine.

Mettre a disposition la notice de montage et de mise en service
rédigée dans la langue parlée par le personnel.

Garantir la formation du personnel pour les travaux indiqués.

Contrdler le domaine de responsabilité et les compétences du
personnel.

Mettre a disposition I'équipement de protection requis et s'as-
surer qu'il est porté par le personnel.

La plaque signalétique et de sécurité présente sur le produit
doit toujours étre lisible.

Former le personnel sur le mode de fonctionnement de l'instal-
lation.

Ecarter tout risque d'électrocution.

Equiper les composants dangereux (extrémement froids ou
chauds, en rotation, etc.) d'une protection de contact a fournir
par le client.

Les fuites de fluides dangereux (p. ex. explosifs, toxiques,
chauds) doivent é&tre colmatées afin d'éviter tout risque pour
les personnes et I'environnement. Respecter les dispositions
nationales en vigueur.

Tenir systématiquement les matériaux facilement inflammables
a distance du produit.

Garantir le respect des consignes de prévention des accidents.
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Description de la pompe

« Garantir la conformité aux dispositions de la réglementation lo-
cale ou générale [CEl, VDE, etc.], ainsi qu'aux prescriptions du
fournisseur d'énergie.

Les indications apposées directement sur le produit doivent rester
lisibles et étre obligatoirement respectées :

 Avertissements

- Plaque signalétique

« Indicateur de sens de rotation/sens d'écoulement

« Marque d'identification des raccordements

Cet appareil peut étre utilisé par des enfants de plus de 8 ans, ain-
si que par des personnes aux capacités physiques, sensorielles ou
mentales restreintes, ou manquant d'expérience et de connais-
sances, si elles sont surveillées ou si elles ont été instruites de
I'utilisation sécurisée de I'appareil et qu'elles comprennent les
dangers qui en résultent. Les enfants ne doivent pas jouer avec
I'appareil. Le nettoyage et I'entretien général de I'appareil ne
doivent pas étre réalisés par des enfants sans surveillance.

La pompe a haut rendement Wilo-Stratos GIGA2.0 est une pompe a moteur ventilé dotée
de I'adaptation intégrée des performances hydrauliques et de la technique « Electronic
Commutated Motor » (ECM). La pompe est concue comme une pompe centrifuge monocel-
lulaire basse pression avec raccord a brides et garniture mécanique.

La pompe peut étre montée comme pompe intégrée directement dans une tuyauterie suf-
fisamment fixe ou installée sur un socle de fondation. Des consoles (accessoires) sont dis-
ponibles pour le montage sur socle de fondation.

La conception du corps de pompe est dite « en ligne », c'est-a-dire que les brides c6té as-
piration et c6té refoulement sont alignées. Tous les corps de pompe sont dotés de piete-
ments rapportés. Le montage sur un socle de fondation est recommandé.

@ AVIS
Des brides pleines (accessoires) sont disponibles pour tous les types de
pompe/toutes les tailles de corps de la gamme Stratos GIGA2.0-D. Lors
du remplacement du kit embrochable (moteur avec roue et module élec-
tronique), I'un des entrainements peut ainsi rester en fonctionnement.

Les Fig. I/I/lll sont des vues éclatées de la pompe représentant les principaux composants.
La structure de la pompe est décrite en détail ci-dessous.

Affection des composants principaux selon les Fig. I, Fig. Il et Fig. Ill du tableau « Affecta-
tion des composants principaux » :

W Teomoan

Embase du module électronique
Partie supérieure du module électronique

1
2
3 Vis de fixation de la partie supérieure du module électronique, 4x
4 Vis de fixation de I'embase du module électronique, 4x

5

Connexion par anneau de serrage de la conduite de mesure de pression (cdté
corps), 2x

6 Manchon de la connexion par anneau de serrage (c6té corps), 2x
7 Ligne de mesure de pression, 2x

8 Capteur de pression différentielle (CPD)
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9 Manchon de la connexion par anneau de serrage (coté CPD), 2x
10 Vis de fixation du moteur, fixation principale, 4x
10a Vis de fixation auxiliaire, 2x

10b Vis de fixation auxiliaire, 4x

11 Adaptateur moteur pour le module électronique
12 Carter du moteur

13 Tole de support CPD

l4a Points de fixation pour ceillets de transport sur la bride de moteur, 2x
14b Points de fixation pour ceillets de transport sur le carter du moteur, 2x
15 Bride de moteur

16 Arbre de moteur

17 Déflecteur

18 Lanterne

19 Joint torique

20 Bague entretoise de la garniture mécanique

21 Roue

22 Ecrou de blocage de roue

23 Rondelle de I'écrou de blocage de roue

24 Corps de pompe

25 Unité rotative de la garniture mécanique

26 Grain fixe de la garniture mécanique

27 Tole de protection

28 Soupape d'échappement

29 Vis de fixation du kit embrochable, 4x

30 (Eillet de transport, 2x

31 Joint torique du contact

32 Clapet de pompes doubles

33 Cale d'épaisseur du clapet de pompes doubles
34 Axe du clapet de pompes doubles

35 Bouchon fileté de I'alésage d'axe, 2x

36 Percage pour goujons de montage

37 Clavette

38 Regard de la lanterne

Tabl. 1: Affectation des composants principaux

(Eillets de transport ~ Servent au transport et au levage des composants. Voir le
chapitre « Installation [» 258]».

Corps de pompe Montage comme indiqué au chapitre « Installation ».

Moteur Unité d'entrainement. Constitue I'entrainement avec le mo-
dule électronique.

Ecran graphique Informe sur les réglages et I'état de fonctionnement de la
pompe.

Interface utilisateur intuitive pour le réglage de la pompe.

Module électronique Unité électronique avec écran graphique.

Ventilateur élec- Refroidit le module électronique.
trique

Fig. 1: Apercu de la pompe
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Fig. 3: Modules fonctionnels
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7 Tole de protection  Protége de I'arbre de moteur en rotation.
devant le regard de
la lanterne
8 Emplacement pour ~ Wilo Connectivity Interface sert d'emplacement pour le mo-

le module BT Wilo-  dule Bluetooth
Smart Connect

9 Capteur de pression Capteur 2 ... 10 V avec raccordements de tube capillaire aux
différentielle brides des cotés aspiration et refoulement

Tabl. 2: Description de la pompe

= Pos. 3:le moteur, avec module électronique monté, peut étre tourné par rapport a la lan-
terne. Respecter les indications figurant au chapitre « Positions de montage autorisées et
modification de la disposition des composants avant installation » [P 260].

+ Pos. 4:|'écran peut &tre orienté par pas de 90° selon les besoins. (Voir le chapitre « Rac-
cordement électrique » [P 271]).

+ Pos. 6 : un flux d'air doit circuler sans contrainte autour du ventilateur électrique. (Voir le
chapitre « Installation » [P 258])

= Pos.7:latdle de protection doit étre démontée pour vérifier I'absence de fuites. Respec-
ter les consignes de sécurité indiquées au chapitre « Mise en service » [P 284] !

* Pos. 8 : Pour I'installation du module BT Wilo-Smart Connect, voir le chapitre « Installation
du module BT Wilo-Smart Connect » [P 282].

Plaques signalétiques (Fig. 2)

1 Plaque signalétique de la pompe 2 Plaque signalétique de I'entrainement

= Unnuméro de série figure sur la plaque signalétique de la pompe. Il doit par exemple étre
indiqué pour commander des piéces de rechange.

= Laplaque signalétique de I'entrainement se trouve sur le c6té du module électronique. Le
raccordement électrique doit étre effectué en respectant les indications de la plaque si-
gnalétique de I'entrainement.

Modules fonctionnels (Fig. 3)

posssion —Jsiion ]

1 Unité hydraulique L'unité hydraulique se compose du corps de pompe, de la
roue et de la lanterne.

2 Capteur de pression Capteur de pression différentielle avec éléments de raccor-
différentielle (en dement et de fixation
option)
3 Entrailnement L'entrainement se compose du moteur et du module élec-
tronique.
4 Moteur DN 32 ...DN 125 avec puissance moteur 4,0 kW : |a lanterne

de la bride du moteur est démontable.
DN 100 ... DN 125 avec puissance moteur 5,5 ... 7,5 kW :
avec lanterne de pompe intégrée.

5 Module électronique Unité électronique
6 Roue
7 Lanterne

Tabl. 3: Modules fonctionnels

Le moteur entraine |'unité hydraulique. Le module électronique se charge de la régulation du
moteur.

L'unité hydraulique n'est pas un module prét a monter directement du fait de I'arbre de mo-
teur traversant. Elle est désassemblée lors de la plupart des travaux de réparation et d'entre-
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Fig. 4: Kit embrochable

4.1 Contenu de la livraison

4.2 Désignation

4.3 Caractéristiques techniques

tien. Des consignes pour les travaux d'entretien et de réparation figurent au chapitre « En-
tretien » [ 352].

Kit embrochable
Le kit embrochable est constitué de la roue et de la lanterne associées au moteur (Fig. 4).
Le kit embrochable peut étre séparé du corps de pompe pour les motifs suivants :

= Le moteur, avec le module électronique, doit étre orienté dans une autre position par rap-
port au corps de pompe.

= Unacceés alaroue et ala garniture mécanique est nécessaire.

= Le moteur et I'unité hydraulique doivent étre séparés.

Le corps de pompe peut alors rester dans la tuyauterie.
Respecter les indications du chapitre « Positions de montage autorisées et modification de la

disposition des composants avant I'installation » [» 260] et du chapitre « Entretien »
[»352].

* Pompe

= Notice de montage et de mise en service et déclaration de conformité
» Module BT Wilo-Smart Connect

» Passe-cables a vis avec inserts d'étanchéité

Exemple : Stratos GIGA2.0-1 65/1-37/M-L4,0-xx

Stratos GIGA Désignation de la pompe

2.0 Deuxiéme génération

-1 Pompe simple Inline

-D Pompe double en ligne
65 Raccord a brides DN 65
1-37 Hauteur de consigne réglable en continu

1: hauteur manométrique minimale en m

37 : hauteur manométrique maximale en m

avec Q = 0 m3/h
M- Variante avec alimentation électrique 1~230V
4,0 Puissance nominale du moteur en kW
—-XX Variante, p. ex. R1

Tabl. 4: Désignation

Consulter Wilo-Select ou le catalogue pour obtenir un apercu de toutes les versions de pro-
duits.

Propriété Valeur Commentaire

Raccordement électrique :

Plage de tension 3~380V...3~440V (+ 10 %), Types de réseaux pris en
50/60 Hz charge :
TN, 7T, 1T
Plage de tension 1~220V...1~240V (+ 10 %), Types de réseaux pris en
50/60 Hz charge :
TN, 7T, 1T
Plage de puissance 3~ 0,55 kW ... 7,5 kW En fonction du type de
pompe
Plage de puissance 1~0,37 kW ... 1,5 kW En fonction du type de
pompe
Plage de vitesse 450 tr/min ... 4800 tr/min En fonction du type de
pompe
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Propriété

Conditions ambiantes? :
Classe de protection

Température ambiante en
fonctionnement min./max.

Température de stockage
min./max.

Température de transport
min./max.

Humidité de I'air relative

Altitude d'installation max.

Classe d'isolation

Degré de pollution
Protection moteur
Protection contre la surten-
sion

Catégorie de surtension

Fonction de protection des
bornes de commande

Compatibilité électroma-
gnétique”

Emission selon :

Immunité selon :

Niveau de pression acous-
tique®

Diamétres nominaux DN

Brides

Pression de service max. au-
torisée

Température du fluide min./
max. admissible

Fluides autorisés®

IP55
0°C..+50°C
-30°C...+70°C
-30°C...+70°C

< 95 %, sans condensation

2000 m au-dessus du niveau

de la mer
F
2
intégrée

intégrée

ovC Il + SPD/MOV?

SELV, séparée galvanique-
ment

EN 61800-3:2018
EN 61800-3:2018

LpA,lm <74dB (A) | réf 20 ppa

Stratos GIGA2.0-1/
Stratos GIGA2.0-D:
32/40/50/65/80/100/125

Brides PN 16

16 bar (jusqu'a +120 °C)
13 bar (jusqu'a +140 °C)

-20°C..+140°C

Eau de chauffage selon VDI
2035 Partie 1 et Partie 2
Eau de refroidissement/eau
froide

Mélange eau-glycol jusqu'a
40 % vol.

Mélange eau-glycol jusqu'a
50 % vol.

Huile thermique

Autres fluides

EN 60529

Températures ambiantes
plus basses ou plus élevées
sur demande

> +60 °C sur une durée li-
mitée a 8 semaines.

> +60 °C sur une durée li-
mitée a 8 semaines.

DINEN 61800-5-1

Catégorie de surten-

sion lll + protection contre
la surtension/varistance a
oxyde métallique

Environnement résidentiel®
Environnement industriel

En fonction du type de
pompe

EN 1092-2

En fonction du fluide

Version standard
Version standard

Version standard

Version spéciale unique-
ment
Version spéciale unique-
ment
Version spéciale unique-
ment
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4y

Accessoires

Propriété Valeur Commentaire

U Les réseaux TN et TT dont la phase est mise a la terre ne sont pas autorisés.

2 Des indications détaillées et spécifiques aux produits, telles que les puissances absor-
bées, les dimensions et les poids, figurent dans la documentation technique du catalogue
ou sur Wilo-Select en ligne.

3 Over Voltage Category Ill + Surge Protective Device/Metall Oxid Varistor

“'valeur moyenne du niveau de pression acoustique sur une surface de mesure carrée si-
tuée a une distance de 1 m de la surface de la pompe conformément a la norme
DIN EN ISO 3744.

* Des informations supplémentaires sur les fluides autorisés figurent a la section
« Fluides ».

® pour les types de pompe DN 100 et DN 125 avec une puissance moteur de 2,2 et 3 kW,
des anomalies CEM peuvent se produire si une faible puissance électrique est présente
dans la zone conduite lors d'une utilisation en environnement résidentiel et en cas de
conditions défavorables. Dans ce cas, contacter WILO SE afin de trouver rapidement une
mesure corrective adaptée.

"la Stratos GIGA2.0-1/-D est un appareil professionnel au sens de la norme EN 61000-3-2

Tabl. 5: Caractéristiques techniques

Données complémen- Fluides admissibles
taires CH

Pompes de chauffage Eau de chauffage
(selon VDI 2035/ VdTUV Tch 1466/CH : selon SWKI BT
102-01)

Sans agents liants d'oxygéne, sans étanchéifiants chimiques
(surle plan de la technique de corrosion, tenir compte de la
norme VDI 2035 (CH: SWKI BT 102-01) pour les installations
fermées ; traiter les endroits non étanches).

Fluides

Les mélanges eau-glycol ou les fluides d'une viscosité différente de celle de I'eau pure aug-
mentent la puissance absorbée de la pompe. N'utiliser que des mélanges contenant des in-
hibiteurs de protection anticorrosion. Observer les indications correspondantes des fabri-
cants !

+ Le fluide ne doit contenir aucun sédiment.

e Encas d'utilisation d'autres fluides, I'accord préalable de Wilo est nécessaire.

> Les mélanges présentant une teneur en glycol > 10 % affectent la courbe caractéris-
tique Ap-v et le calcul du débit.

« La compatibilité du joint standard/de la garniture mécanique standard avec le fluide est
en général assurée dans des conditions normales de fonctionnement de I'installation.
Des conditions particuliéres exigent le cas échéant des joints spéciaux, par exemple :

— la présence de matieres solides, d'huiles ou de matériaux attaquant I'EPDM dans le
fluide,
— del'air dans l'installation et autres.
Tenir compte des informations figurant sur la fiche de données de sécurité du fluide a
pomper.

: En cas d'utilisation de mélanges eau-glycol, il est généralement recom-
mandé d'utiliser une version S1 avec garniture mécanique correspon-
dante.

Les accessoires doivent étre commandés séparément.

= 3 consoles avec matériel de fixation pour installation sur socle
« Bride pleine pour corps de pompe double
- Aide au montage de la garniture mécanique (y compris goujon de montage)
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5 Transport et stockage
5.1 Expédition
5.2 Inspection liée au transport

5.3 Stockage

Fig. 5: Rotation de I'arbre

256

* Module CIF PLR pour connexion au convertisseur d'interface/PLR
= Module CIF LON pour connexion au réseau LONWORKS

* Module CIF BACnet

* Module CIF Modbus

= Module CIF CANopen

« Module CIF multiprotocole Ethernet (Modbus TCP, BACnet/IP)

» Capteur de pression différentielle CPD 2... 10 V

» Capteur de pression différentielle CPD 4 ... 20 mA

» Capteur de température PT1000 AA

- Doigts de gant pour le montage des capteurs de température dans la tuyauterie
» Raccords filetés inox pour capteur de pression différentielle

Une liste détaillée figure dans le catalogue et la liste de piéces de rechange.

@ AVIS
Les modules CIF et le module BT Wilo-Smart Connect doivent étre bran-
chés uniquement lorsque la pompe est hors tension.

La pompe est livrée départ usine, emballée dans un carton ou fixée sur une palette et pro-
tégée de la poussiere et de I'humidité.

Dés la livraison, controler I'état et I'intégralité du matériel. Les défauts doivent étre stipulés
sur le bordereau de livraison ou de transport ! Tout défaut doit étre signalé le jour de la ré-
ception a I'entreprise de transport ou au fabricant. Toute réclamation ultérieure ne sera pas
prise en compte.

Afin que la pompe ne soit pas endommagée durant le transport, retirer le suremballage uni-
quement lorsque la pompe est sur le lieu d'installation.

ATTENTION
Détérioration en cas de manipulation non conforme lors du
transport et du stockage !

Lors du transport et de I'entreposage, protéger le produit de I'humidité,
du gel et des dommages mécaniques.

Laisser I'étiquette sur les raccords de tuyauterie afin d'éviter toute pénétration d'impuretés
ou de corps étrangers dans le corps de pompe.

Afin d'éviter la formation de stries sur les paliers et le phénoméne de grippage, faire tourner
I'arbre de pompe une fois par semaine a I'aide d'une clé 3 six pans (Fig. 5).

Si une durée de stockage prolongée s'avére nécessaire, contacter Wilo pour connaitre les
mesures de conservation applicables.

AVERTISSEMENT

Risque de blessure lié au transport non conforme !

Si la pompe est a nouveau transportée ultérieurement, elle doit étre condi-
tionnée de maniere a éviter tout dommage di au transport. Pour ce faire,
utiliser I'emballage d'origine ou un emballage de qualité équivalente.

Des ceillets de transport endommagés peuvent s'arracher et occasionner
des blessures corporelles graves. Controler systématiquement I'état et la
fixation des ceillets de transport.
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5.4 Transport pour montage/démon-
tage

Fig. 6: Sens de levage

La pompe doit étre transportée 3 I'aide d'accessoires de levage homologués (p. ex. palan,
grue, etc.). Les accessoires de levage doivent étre fixés sur les ceillets de transport présents
sur la bride du moteur. Pousser les boucles de levage, si nécessaire, sous la plaque d'adap-
tation (Fig. 6).

AVERTISSEMENT
Des ceillets de transport endommagés peuvent s'arracher et
occasionner des blessures corporelles graves.

« Controler systématiquement |'état et la fixation des ceillets de trans-
port.

@ AVIS
Afin d'améliorer la répartition du poids, les ceillets de transport peuvent
8tre inclinés/orientés dans la direction de levage.
Pour ce faire, desserrer puis resserrer les vis de fixation !

DANGER

Risque de blessures mortelles lié a la chute de piéces !

La pompe elle-méme et ses pieces peuvent présenter un poids net tres

élevé. La chute de piéces entraine un risque de coupures, d'écrasements,

de contusions ou de chocs pouvant entrainer la mort.

« Utiliser systématiquement des instruments de levage adéquats et sé-
curiser les piéces pour éviter leur chute.

+ Ne jamais se tenir sous des charges en suspension.

« Pour le stockage, le transport et, en particulier, pour les travaux d'ins-
tallation et de montage, choisir un emplacement sécurisé et s'assurer
que la pompe est stable.
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6.2

6.3

258

Installation

Qualification du person-
nel

Obligations de I'opéra-
teur

Sécurité

AVERTISSEMENT

Blessures corporelles dues a un positionnement non sécurisé de
la pompe !

Les pieds a trous taraudés ne servent qu'a la fixation. Sans fixation, la
pompe ne présente pas une stabilité suffisante.

+ Ne jamais poser la pompe non sécurisée sur ses pieds.

ATTENTION

Le levage de la pompe par le module électronique est inappro-
prié et peut endommager la pompe.

+ Ne jamais manipuler la pompe par le module électronique.

Travaux de montage/démontage : Le technicien qualifié doit
étre formé a l'utilisation des outils nécessaires et matériels de
fixation requis.

Observer les prescriptions nationales et régionales en vigueur !

Respecter les réglementations locales en vigueur sur la préven-
tion des accidents et les consignes de sécurité des associations
professionnelles.

Mettre a disposition I'équipement de protection requis et s'as-
surer que le personnel le porte.

Respecter I'ensemble des directives régissant le travail avec des
charges lourdes.

/0\

DANGER

Le rotor a aimant permanent situé a I'intérieur de la pompe constitue, lors

du démontage, un danger de mort pour les personnes portant des im-

plants médicaux (par ex. stimulateur cardiaque).

+ Respecter les directives de comportement générales en vigueur pour
la manipulation des appareils électriques !

+ Ne pas ouvrir le moteur !

« Confier le démontage/montage du rotor au service aprés-vente Wilo
exclusivement. Les personnes portant un stimulateur cardiaque ne
doivent en aucun cas effectuer ces travaux !

DANGER

Risque de blessures mortelles lié a I'absence de dispositifs de

sécurité !

En cas d'absence de dispositifs de sécurité sur le module électronique ou

dans la zone de I'accouplement/du moteur, des décharges électriques ou

le contact avec des pieces en rotation peuvent provoquer des blessures

mortelles.

+ Avant la mise en service, remettre en place les dispositifs de protec-
tion démontés auparavant, par exemple, le couvercle du module élec-
tronique ou les protections de |'accouplement.
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DANGER

Risque de blessures mortelles en raison d'un module électro-
nique non monté !

Une tension mortelle peut étre présente au niveau des contacts du mo-
teur.
Le fonctionnement normal de la pompe n'est autorisé que lorsque le mo-
dule électronique est monté.
+ Ne jamais raccorder ou faire fonctionner la pompe sans le module
électronique monté !

DANGER

Risque de blessures mortelles lié a la chute de piéces !

La pompe elle-méme et ses pieces peuvent présenter un poids net tres

élevé. La chute de piéces entraine un risque de coupures, d'écrasements,

de contusions ou de chocs pouvant entrainer la mort.

« Utiliser systématiquement des instruments de levage adéquats et sé-
curiser les piéces pour éviter leur chute.

« Ne jamais se tenir sous des charges en suspension.

« Pour le stockage, le transport et, en particulier, pour les travaux d'ins-
tallation et de montage, choisir un emplacement sécurisé et s'assurer
que la pompe est stable.

AVERTISSEMENT

Blessures corporelles liées a des forces magnétiques élevées !

L'ouverture du moteur libére instantanément des forces magnétiques de
grande intensité qui peuvent occasionner des coupures, des écrasements
et des contusions graves.

+ Ne pas ouvrir le moteur !

AVERTISSEMENT

Surface brilante !

L'ensemble de la pompe peut atteindre une température extrémement
élevée. Risque de brilures !
+ Laisser refroidir la pompe avant toute intervention.

AVERTISSEMENT

Risque de briilures !

En cas de températures de fluide et de pressions du systeme élevées,
veiller auparavant a refroidir la pompe et a dépressuriser I'installation.

ATTENTION

Endommagement de la pompe par surchauffe !

La pompe ne doit pas tourner plus d'une minute a sec. L'accumulation
d'énergie génere de la chaleur pouvant endommager I'arbre, la roue et la
garniture mécanique.

« S'assurer que le débit ne descend pas en dessous du débit volumique
minimal Q

min*

Calcul approximatif de Q

min *
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Q.,=10% xQ x vitesse de rotation réelle/vitesse de rota-

tion max.

max pompe

6.4 Positions de montage autorisées et
modification de la disposition des
composants avant installation

La disposition des composants, prédéfinie en usine, par rapport au corps de pompe (voir
Fig. 7) peut étre modifiée sur place si nécessaire. Cette manipulation peut, par exemple, étre
nécessaire dans les cas suivants :

= Assurer le dégazage de la pompe

* Permettre une meilleure commande

- Eviter les positions de montage non autorisées (moteur et/ou module électronique orien-
tés vers le bas)

Dans la plupart des cas, il suffit de tourner le kit embrochable par rapport au corps de pompe.
La disposition possible des composants se base sur les positions de montage autorisées.

Fig. 7: Disposition des composants a la livrai-
son

6.4.1  Positions de montage autorisées

avec arbre de moteur horizontal
La Fig. 8 illustre les positions de montage autorisées avec arbre de moteur horizontal et mo-
dule électronique vers le haut (0°).

Toute position de montage sauf « Module électronique vers le bas » (- 180°) est autorisée.
La purge de la pompe est optimale lorsque la soupape d'échappement est orientée vers le
haut (Fig. 8, pos. 1).

Cette position (0°) permet d'évacuer les condensats par les percages existants, la lanterne de
pompe et le moteur (Fig. 8, pos. 2).

Fig. 8: Positions de montage autorisées avec
arbre de moteur horizontal
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6.4..2  Positions de montage autorisées
avec arbre de moteur vertical

La Fig. 9illustre les positions de montage autorisées avec arbre de moteur vertical.

4 x90° Toutes les positions de montage sont autorisées a I'exception de la position « Moteur vers le

bas ».

Fig. 9: Positions de montage autorisées avec
arbre de moteur vertical

Le kit embrochable peut, par rapport au corps de pompe, étre monté dans quatre positions
différentes (décalées a chaque fois de 90°).

Pour les pompes doubles, |a rotation des deux kits embrochables I'un vers I'autre, par rapport
aux axes des arbres, n'est pas possible en raison des dimensions des modules électroniques.

6.4.3  Rotation du kit embrochable Le kit embrochable se compose de la roue, de la lanterne et du moteur avec module élec-

tronique.

Rotation du kit embrochable par rapport au corps de pompe

®

AVIS

Afin de faciliter les travaux de montage, il peut étre utile de poser la
pompe dans la tuyauterie. Dans ce cas, ne pas raccorder la pompe au ré-
seau électrique et ne pas remplir la pompe ou I'installation.

1. Laisser deux ceillets de transport (Fig. I, pos. 30) libres sur la bride de moteur.

2. Fixer le kit embrochable (Fig. &) sur les ceillets de transport pour le sécuriser avec des
instruments de levage appropriés. Pour empécher I'unité de basculer, attacher une
sangle autour du moteur et de I'adaptateur du module électronique comme indiqué a la
Fig. 6. Veiller a ne pas endommager le module électronique en fixant la sangle.

3. Desserrer les vis (Fig. IAI/IIAV, pos. 29) et les retirer.

®

AVIS

Pour desserrer les vis (Fig. IMI/IIAV, pos. 29), utiliser une clé a fourche,
coudée ou a douille avec rotule, en fonction du type de vis.

Il est recommandé d'utiliser deux goujons de montage a la place des deux
vis (Fig. I/il/ill, pos. 29). Les goujons de montage sont serrés en croix a
travers le percage de la lanterne (Fig. |, pos. 36) dans le corps de pompe
(Fig. 1, pos. 24).

Les goujons de montage facilitent le démontage sans danger du kit em-
brochable, ainsi que le remontage sans risque d'endommager la roue.

AVERTISSEMENT

Risque de blessure !

Les goujons de montage a eux seuls n'offrent pas une protection suffi-
sante contre les blessures.
« Ne jamais utiliser sans instrument de levage !
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4. Desserrer la tdle de support du capteur de pression différentielle (Fig. I, pos. 13) de la
bride du moteur en desserrant les vis (Fig. | et Fig. lll, pos. 10) ou (Fig. Il et Fig. 1V,
pos. 29). Laisser le capteur de pression différentielle (Fig. I, pos. 8) suspendu avec la
tdle de support (Fig. I, pos. 13) au niveau des lignes de mesure de pression (Fig. |,
pos. 7). Si besoin, débrancher le cible de raccordement du capteur de pression diffé-
rentielle dans le module électronique ou desserrer le manchon du raccord de cable du
capteur de pression différentielle et retirer la fiche.

ATTENTION
Dommages matériels dus a des lignes de mesure de pression
déformées ou pliées.

Une manipulation incorrecte peut endommager la ligne de mesure de
pression.

Lors de la rotation du kit embrochable, veiller a ne pas déformer ou plier
les lignes de mesure de pression.

5. Ejecter le kit embrochable (voir Fig. &) du corps de pompe. Deux approches sont pos-
sibles selon le type de pompe (voir Fig. | ... Fig. IV).
Pour le type de pompe (Fig. Il et Fig. IV), desserrer les vis (pos. 29). Utiliser les deux trous
taraudés adjacents (Fig. 10, pos. 1) ainsi que les vis appropriées fournies par le client
(p. ex. M10 x 25 mm).
Pour le type de pompe (Fig. | et Fig. Il), utiliser les deux trous taraudés M10 (Fig. 104).
Utiliser les vis appropriées et fournies par le client (p. ex. M10 x 20 mm). Les fentes
(Fig. 104, pos. 2) peuvent également étre utilisées pour exercer une pression.

@ AVIS

Lors des étapes suivantes, respecter le couple de serrage prescrit pour le
type de filetage considéré ! Voir a ce sujet le tableau « Vis et couples de
serrage » [P 265].

Fig. 10: Ejection du kit embrochable par les

trous taraudés 6. Silejoint torique (Fig. I, pos. 19) a été retiré, humidifier le joint torique et le disposer
dans la rainure de la lanterne.

@ AVIS
Veiller & ne pas tordre ou coincer le joint torique (Fig. I, pos. 19) lors du
montage.

7. Insérer le kit embrochable (Fig. 4) dans la position souhaitée dans le corps de pompe.

8. Serrerles vis (Fig. IAI/IAV, pos. 29) en croix de facon uniforme, mais sans les visser en-
tierement.

ATTENTION

Détérioration liée a une manipulation incorrecte !

Un serrage incorrect des vis peut entraver le mouvement de |'arbre.
Une fois les vis serrées (Fig. I/I/II/iV, pos. 29), utiliser une clé a six pans
pour vérifier la rotation de I'arbre sur la roue du ventilateur du moteur.

Desserrer de nouveau les vis le cas échéant et revisser en croix de maniére
uniforme.

9. Coincer latdle de support (Fig. I, pos. 13) du capteur de pression différentielle sous I'une
des tétes de vis (Fig. | et Fig. Ill, pos. 10 ; Fig. Il et Fig. IV, pos. 29) sur le c6té opposé au
module électronique. Trouver la distance optimale entre les tubes capillaires et le cable
du CPD. Serrer ensuite les vis (Fig. | et Fig. lll, pos. 10 ; Fig. Il et Fig. IV, pos. 29) a fond.

10. Rebrancher le cdble de raccordement du capteur de pression différentielle (Fig. I, pos. 8)
ou rétablir la connexion enfichable sur le capteur de pression différentielle.
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Pour remettre en place le capteur de pression différentielle, courber au minimum et de fagon
homogeéne les lignes de mesure de pression dans une position adéquate. Ne pas déformer les
manchons doubles a compression.

Afin de guider de maniére optimale les lignes de mesure de pression, le capteur de pression
différentielle peut étre détaché de la téle de support (Fig. I, pos. 13), tourné de 180° autour
de I'axe longitudinal, puis remonté.

@ AVIS

Si le capteur de pression différentielle est tourné, ne pas intervertir le coté

refoulement et le c6té aspiration au niveau du capteur de pression diffé-
rentielle !

Pour de plus amples informations sur le capteur de pression différentielle,
voir le chapitre « Raccordement électrique » [»271].

6.4.4  Rotation de I'entrainement
DANGER
Risque de blessures mortelles par électrocution !

Il existe un risque immédiat de blessures mortelles en cas de contact avec

des composants sous tension.

+ Avant d'effectuer un travail quelconque, couper I'alimentation élec-
trique et protéger I'installation contre toute remise en service.

L'entrainement se compose du moteur et du module électronique.

Rotation de I'entrainement par rapport au corps de pompe

La position de la lanterne est conservée, la soupape d'échappement est orientée vers le
haut.

@ AVIS
Lors des étapes suivantes, respecter le couple de serrage prescrit pour le
type de filetage considéré ! Voir a ce sujet le tableau « Vis et couples de
serrage » [P 265].

v Les étapes 1 et 2 sont identiques pour toutes les pompes conformément aux
Fig. 1 ... Fig. Ill.

1. Laisser deux ceillets de transport (Fig. I, pos. 30) libres sur la bride de moteur.

2. Alaide d'instruments de levage appropriés, fixer I'entrainement aux ceillets de trans-
port pour le sécuriser.
Pour empécher I'unité de basculer, attacher une sangle autour du moteur (Fig. 6).
Veiller a ne pas endommager le module électronique en fixant la sangle.

@ AVIS
Pour desserrer les vis (Fig. | et Fig. lll, pos. 10), utiliser une clé a fourche,

coudée ou a douille avec rotule en fonction du type de vis.
Il est recommandé d'utiliser deux goujons de montage a la place de deux
vis (Fig. | et Fig. lll, pos. 10). Les goujons de montage sont serrés en croix
dans le corps de pompe (Fig. I, pos. 24).
Les goujons de montage facilitent le démontage sans danger du kit em-
brochable, ainsi que le remontage sans risque d'endommager la roue.
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AVERTISSEMENT

Risque de blessure !

Les goujons de montage a eux seuls n'offrent pas une protection suffi-
sante contre les blessures.
« Ne jamais utiliser sans instrument de levage !

= Etapes supplémentaires pour les pompes selon la Fig. |

3. Desserrer les vis (Fig. |, pos. 10) et les retirer.

4. Endesserrant la vis (pos. 10), desserrer la téle de support du capteur de pression diffé-
rentielle (pos. 13) de la bride du moteur.

Laisser le capteur de pression différentielle (pos. 8) suspendu avec la téle de support
(pos. 13) sur les lignes de mesure de pression (pos. 7).

Si besoin, débrancher le cable de raccordement du capteur de pression différentielle
dans le module électronique.

5. Orienter I'entrainement dans la position souhaitée.

6. Revisser les vis (pos. 10).

7. Remettre en place la tole de support du capteur de pression différentielle. Bien serrer
les vis (pos. 10). Respecter les couples prescrits. Si besoin, rebrancher le cable de rac-
cordement du capteur de pression différentielle dans le module électronique.

8. Fixer le capteur de pression différentielle a I'une des vis situées sur la tole de support
(pos. 13). Glisser la tdle de support sous la téte de I'une des vis (pos. 29). Visser a fond
la vis (pos. 29).

9. Rebrancher le cable de raccordement du capteur de pression différentielle.

Si le module électronique a été débranché, rebrancher tous les cables.
= Etapes supplémentaires pour les pompes selon les Fig. Il et Fig. Ill :

10. Desserrer les vis (Fig. I, pos. 29 et Fig. lll, pos. 10) et les retirer.

11. Desserrer la tdle de support du capteur de pression différentielle (Fig. I, pos. 13) de la
bride du moteur.

Laisser le capteur de pression différentielle (Fig. I, pos. 8) suspendu avec la téle de sup-
port (Fig. I, pos. 13) sur les lignes de mesure de pression (Fig. I, pos. 7).

Si besoin, débrancher le cable de raccordement du capteur de pression différentielle
dans le module électronique.

12. Retirer le kit embrochable (Fig. 4) du corps de pompe. Pour ce faire, utiliser les deux
trous taraudés M10 (voir Fig. 104) et des vis appropriées fournies par le client (p. ex.
M10 x 20 mm). Les fentes (voir Fig. 104, pos. 2) peuvent également étre utilisées pour
exercer une pression.

13. Débrancher le cable raccordé du capteur de pression différentielle.

Sile module électronique dispose d'un raccordement électrique, débrancher tous les
cables raccordés ou retirer le module électronique de la plaque d'adaptation et le sécu-
riser.

14. Déposer en toute sécurité le kit embrochable sur un poste de travail adapté.

15. Fig. Il : Desserrer les vis Pos. 10b.

Fig. Il : Desserrer les vis Pos. 10a.
16. Orienter la lanterne dans la position souhaitée.
@ AVIS
Les vis Fig. Il, pos. 10b et Fig. lll, pos. 10a sont des vis auxiliaires montées
en usine qui ne sont plus nécessaires. Elles peuvent étre remontées ou
supprimées.
17. Alaide d'instruments de levage appropriés, fixer le kit embrochable (Fig. 4) aux ceillets

de transport pour le sécuriser.
Pour empécher l'unité de basculer, attacher une sangle autour du moteur (Fig. 6).
Veiller a ne pas endommager le module électronique en fixant la sangle.
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18.

19.
20.

21.

Insérer le kit embrochable dans le corps de pompe. Respecter les positions de montage
autorisées des composants.

L'utilisation de goujons de montage est recommandée (voir le chapitre « Accessoires »
[» 255]).

Une fois le kit embrochable sécurisé avec au moins une vis (pos. 29), les éléments de
fixation peuvent étre retirés des ceillets de transport.

Visser les vis (pos. 29) sans toutefois les serrer a fond.

Fixer le capteur de pression différentielle a I'une des vis situées sur la tdle de support
(Fig. 1, pos. 13). Glisser la tdle de support sous la téte de I'une des vis (pos. 29). Visser a
fond la vis (pos. 29).

Rebrancher le cable du capteur de pression différentielle.

Sile module électronique a été débranché, rebrancher tous les cables.

Sile module électronique a été retiré de la plaque d'adaptation, remonter le module
électronique.

Couples de serrage

Fig./pos.

Composant

Filetage

Couple de serrage
Nm £ 10 %
(sauf indication contraire)

Indications de montage

Eillets de transport Fig. |, pos. 30 M8 20
Kit embrochable pour corps  Fig. | et Fig. Il, M12 70 Serrer en croix de maniére uni-
de pompe pour pos. 29 forme.
DN 32 ...DN 100
Kit embrochable sur corps de Fig. Ill et Fig. IV, | M16 100 Serrer en croix de maniére uni-
pompe pour pos. 29 forme.
DN 100 ... DN 125
Lanterne Fig. |, pos. 18 M5 4 Si différents :
M6 7 petites vis en premier
M12 70
Roue en plastique Fig. |, pos. 21 Ecrou spécial 20 Graisser les deux filetages avec
(DN 32 ... DN 100) de la Molykote® P37. Maintenir
I'arbre avec une clé a fourche de
18 ou 22 mm.
Roue en fonte de fer Fig. lll et Fig. IV, | M12 60 Graisser les deux filetages avec
(DN 100 ... DN 125) pos. 21 de la Molykote® P37. Maintenir
I'arbre avec une clé a fourche de
27 mm.
Tole de protection Fig. I, pos. 27 M5 3,5 Rondelles entre la tole de pro-
tection et la lanterne
Capteur de pression diffé-  Fig. |, pos. 8 Vis spéciale 2
rentielle
Raccord fileté du tube capil- Fig. I, pos. 5 LaitonR ¥s Serrée a la main, orientée en | Montage avec WEICONLOCK
laire sur corps de pompe 90° conséquence AN 305-11
Raccord fileté de tube capil- Fig. 1, pos. 5 LaitonR ¥ Serrée a la main Montage avec WEICONLOCK
laire sur corps de pompe 0° AN 305-11
Raccord fileté du tube capil- Fig. |, pos. 6 M8x1 en laiton 10 Ecrous nickelés uniquement
laire, manchon 90° nickelé (cv)
DN 100 ... DN 125
Raccord fileté du tube capil- Fig. |, pos. 6 M6x0,75 en lai- | 4 Ecrous nickelés uniquement
laire, manchon 0° ton nickelé (cv)
DN 100 ... DN 125
Raccord fileté du tube capil- Fig. |, pos. 9 M6x0,75 en lai- | 2,4 Uniquement écrous en laiton
laire, manchon sur le capteur ton brut brut
de pression différentielle
Adaptateur moteur pourle  Fig.l, pos. 11 M6 9
module électronique

Tabl. 6: Vis et couples de serrage
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Préparation du montage

Les outils suivants sont requis : Clé a six pans, clé a six pans male, clé de serrage, tournevis

DANGER

Risque de blessures mortelles lié a la chute de piéces !

La pompe elle-méme et ses pieces peuvent présenter un poids net tres

élevé. La chute de piéces entraine un risque de coupures, d'écrasements,

de contusions ou de chocs pouvant entrainer la mort.

« Utiliser systématiquement des instruments de levage adéquats et sé-
curiser les piéces pour éviter leur chute.

+ Ne jamais se tenir sous des charges en suspension.

 Pour le stockage, le transport et, en particulier, pour les travaux d'ins-
tallation et de montage, choisir un emplacement sécurisé et s'assurer
que la pompe est stable.

AVERTISSEMENT

Risque de dommages corporels et matériels en raison d'une
manipulation non conforme !

+ Ne jamais monter le groupe motopompe sur des surfaces instables ou
non portantes.

+ Sinécessaire, rincer le systéme de tuyauterie. L'encrassement peut
nuire au fonctionnement de la pompe.

+ Ne procéder a l'installation qu'une fois tous les travaux de soudage et
de brasage terminés et apres le rincage éventuel, si nécessaire, du
systeme de tuyauterie.

+ Respecter un écart axial minimum de 400 mm entre la paroi et le ca-
potage du ventilateur du moteur.

+ Garantir une arrivée d'air libre vers le dissipateur du module électro-
nique.

- Afin de les protéger des intempéries, installer les pompes dans un environnement a I'abri
de la poussiére et du gel, bien ventilé et en atmosphére non explosive. Respecter les
prescriptions indiquées au chapitre « Applications » !

* Installer la pompe a un endroit facilement accessible. Cela permet de faciliter tout
contrdle, tout entretien (p. ex. garniture mécanique) ou tout remplacement ultérieur.

» Undispositif pour la mise en place d'un appareil de levage doit étre installé au-dessus de
I'emplacement de montage des pompes plus volumineuses. Poids total de la pompe :
voir catalogue ou fiche technique.

AVERTISSEMENT

Dommages corporels et matériels liés a une manipulation non
conforme !

Les ceillets de transport montés sur le carter de moteur peuvent s'arra-

cher si le poids effectif est trop élevé. Cette situation peut occasionner

des blessures et des dommages matériels trés graves.

« Ne jamais transporter I'ensemble de la pompe par les ceillets de trans-
port fixés au carter de moteur.

+ Ne jamais utiliser les ceillets de transport fixés au carter de moteur
pour séparer ou extraire le kit embrochable.

-+ Ne soulever la pompe qu'avec des accessoires de levage autorisés (p. ex. palan, grue).
Voir également le chapitre « Transport et stockage » [P 256].

 Les ceillets de transport fixés sur le carter de moteur sont uniquement destinés au trans-
port du moteur.
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@ AVIS

Faciliter les travaux ultérieurs sur le groupe !

+ Monter des vannes d'arrét en amont et en aval de la pompe pour ne
pas avoir a vidanger entiérement l'installation.

ATTENTION

Dommages matériels liés aux turbines et au mode générateur !

Un débit dans le sens d'écoulement ou dans le sens contraire d'écoule-
ment a travers la pompe peut occasionner des dommages irréparables au
niveau de I'entrainement.

Monter un clapet antiretour sur le c6té refoulement de chaque pompe.

5xDN i

NS
| —

Fig. 11: Section de stabilisation en amont et en aval de la pompe

@ AVIS

Eviter le phénoméne de cavitation !

+ Prévoir une section de stabilisation sous la forme d’une tuyauterie
droite en amont et en aval de la pompe. La longueur de la section de
stabilisation doit étre d’au minimum 5 fois le diamétre nominal de la
bride de la pompe.

= Monter la tuyauterie et la pompe sans exercer de tension mécanique.

- Fixer la tuyauterie de maniére a ce que la pompe ne supporte pas le poids des tuyaux.

« Nettoyer et rincer I'installation avant de raccorder les tuyauteries.

» Le sens d'écoulement doit correspondre a la fleche de direction indiquée sur la bride de
la pompe.

« Lapurge de la pompe est assurée de maniére optimale lorsque la soupape d'échappe-
ment est orientée vers le haut (Fig. 8). Si I'arbre de moteur est vertical, toutes les orien-
tations sont autorisées. Voir également le chapitre « Positions de montage autorisées »
[» 260].

- Des fuites au niveau de la connexion par anneau de serrage (Fig. |, pos. 5/6) peuvent se
produire lors du transport (par ex. tassement) et de la manipulation de la pompe (rota-
tion de I'entrainement, pose d'une isolation). Il suffit de tourner la connexion par anneau
de serrage d'un quart de tour supplémentaire pour remédier a la fuite.

Si la fuite persiste aprés avoir serré d'un quart de tour, ne pas continuer de tourner et
remplacer le raccord fileté.
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Fig. 12: Tourner la connexion par anneau de serrage d'un quart de tour supplémentaire

6.5.1  Forces et couples admissibles sur
les brides de la pompe

Pompe suspendue dans la tuyauterie, cas 16A (Fig. 13)

Forces F [N] Couples M [Nm]

E F, | F, | Z Forces F M, | M, | M, | Z Couples M

Bride de refoulement et d'aspiration

32 450 525 425 825 550 375 425 800

40 550 625 500 975 650 450 525 950

50 750 825 675 1300 700 500 575 1025
65 925 1050 | 850 1650 750 550 600 1100
80 1125 | 1250 | 1025 | 1975 800 575 650 1175
100 1500 | 1675 | 1350 | 2625 875 625 725 1300
125 1775 | 1975 | 1600 | 3100 1050 | 750 950 1525

Valeurs conformément a la norme ISO/DIN 5199 — classe Il (2002) — annexe B

Tabl. 7: Forces et couples admissibles au niveau des brides de la pompe dans une tuyauterie
Y verticale

Fig. 13: Cas de charge 16A, EN SO 5199, an-
nexe B

Pompe verticale sur pieds, cas 17A (Fig. 14)

Forces F [N] Couples M [Nm]

Z Forces F Z Couples M

Bride de refoulement et d'aspiration

32 338 394 319 619 300 125 175 550
40 413 469 375 731 400 200 275 700
50 563 619 506 975 450 250 325 775
65 694 788 638 1238 500 300 350 850
80 844 938 769 1481 550 325 400 925
100 1125 | 1256 | 1013 | 1969 625 375 475 1050
125 1775 | 1481 | 1200 | 2325 800 500 700 1275

Valeurs conformément d la norme ISO/DIN 5199 — classe Il (2002) — annexe B

Tabl. 8: Forces et couples admissibles au niveau des brides de la pompe dans une tuyauterie
horizontale

Lorsque les charges actives n'atteignent pas toutes les valeurs maximales autorisées, I'une de
ces charges peut dépasser la valeur limite usuelle. Pour cela, les conditions supplémentaires
Fig. 14: Cas de charge 17A, ENISO 5199, an-  suivantes doivent étre respectées :

nexe B = Tous les composants d'une force ou d'un couple atteignent au maximum 1,4 fois la valeur.
= Les forces et couples admissibles sur les brides remplissent les conditions de I'équation de
compensation.
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6.5.2 Evacuation des condensats/isola-
tion

2

2
2N 2 M)
effective + effective <2
D pemined) - L 20M
max. permitted

Fig. 15: Equation de compensation

max. permitte

2 F et X M, sont égales aux sommes arithmétiques des valeurs réelles pour les deux brides
(entrée et sortie). I F, .y permitied €L Z M 4 sont égales aux sommes arithmétiques des va-
leurs maximales autorisées pour les deux brides (entrée et sortie). Les sommes algébriques de
Y F et £ M ne sont pas prises en compte dans I'équation de compensation.

max. permitte

Influence du matériau et de la température

Les forces et les couples maximum admissibles s'appliquent pour un matériau de base en
fonte grise et pour une valeur de sortie de température de 20 °C.

Pour des températures plus élevées, les valeurs doivent étre corrigées comme suit selon le
rapport de leurs modules d'élasticité :

Et, EN—GJL/EZO, EN-GJL

E. en-cu = module d'élasticité pour la fonte grise a la température choisie

E,o en-gi. = module délasticité pour la fonte grise a 20 °C

Utilisation de la pompe pour les installations de climatisation ou de réfrigération :

= les condensats accumulés dans la lanterne peuvent étre évacués avec précision par des
percages prévus a cet effet. Il est également possible de raccorder une conduite d'éva-
cuation a cette ouverture et d'évacuer une petite quantité du fluide qui s'échappe.

= Les moteurs sont dotés d'orifices d'évacuation de I'eau de condensation, obturés en usine
al'aide d'un bouchon en caoutchouc. Le bouchon en caoutchouc garantit la classe de pro-
tection IP55.

= Retirer le bouchon en caoutchouc par le bas pour que I'eau de condensation puisse s'éva-
cuer.

= Pour un arbre de moteur horizontal, I'orifice d'évacuation de la condensation doit obliga-
toirement étre orienté vers le bas (Fig. 16, pos. 2). Le cas échéant, le moteur doit étre
tourné.

Fig. 16: Positions de montage autorisées avec
arbre horizontal

ATTENTION

Une fois le bouchon en caoutchouc retiré, la classe de protection IP55
n‘est plus garantie !

@ Pour les installations nécessitant une isolation, seul le corps de la pompe
doit étre isolé. La lanterne, I'entrainement et le capteur de pression diffé-
rentielle ne sont pas isolés.

@ AVIS
Protéger du givrage par I'extérieur le corps de pompe, les lanternes et les
piéces rapportées (p. ex. capteur de pression différentielle).

En cas de formation trés importante de condensats et/ou de glace, il est également possible
d'isoler les surfaces de la lanterne fortement mouillées par les condensats (isolation directe
des différentes surfaces). S'assurer ici que les condensats peuvent s'écouler par I'ouverture
d'évacuation de la lanterne.

La solution ne doit pas empécher le démontage de la lanterne si jamais une maintenance est
nécessaire. Les composants suivants doivent toujours étre accessibles :

= Soupape d'échappement
* Accouplement
« Protecteur d'accouplement
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6.6 Installation pompe double/raccord
enY

Ap

Fig. 17: Exemple — raccordement du capteur
de pression différentielle dans une installa-
tionaraccordenY

6.7 Installation et position des cap-
teurs supplémentaires a raccorder

270

Pour isoler la pompe, utiliser un matériau isolant sans composé ammoniaqué. Toute corrosion
de fissure due a la contrainte au niveau des manchons du capteur de pression différentielle
peut ainsi étre évitée. Dans le cas contraire, le contact direct avec des raccords filetés en lai-
ton doit étre évité. Des raccords filetés en acier inoxydable sont disponibles en accessoires. |l
est également possible d'appliquer une protection anticorrosion (p. ex. ruban isolant).

Une pompe double peut se composer d'un corps de pompe avec deux entrainements de
pompe ou de deux pompes simples, qui fonctionnent en culotte.

@ AVIS
Pour les pompes doubles dans un corps de pompe double, la pompe de
gauche dans le sens d'écoulement est préconfigurée en tant que pompe
principale. Le capteur de pression différentielle est monté sur cette
pompe. Le cable de communication bus Wilo Net est également monté
sur cette pompe et configuré en usine.

Deux pompes simples fonctionnant comme pompe double en culotte :

Dans I'exemple de la Fig. 17, la pompe principale est la pompe gauche dans le sens d'écoule-
ment. Raccorder le capteur de pression différentielle a cette pompe !

Les deux pompes simples doivent étre configurées et associées en une pompe double. Voir a
ce sujet les chapitres « Commande de la pompe » [P 287] et « Fonctionnement pompe
double » [ 312].

Les points de mesure du capteur de pression différentielle doivent se trouver dans le tuyau
du collecteur commun cotés aspiration et refoulement de la station a double pompe.

Des doigts de gant doivent étre installés dans les tuyauteries afin d'y loger des sondes de
température pour les cas suivants :

« Mesure de la quantité de chaleur/froid

» Régulation de la température

Mesure de la quantité de chaleur/froid :

Un capteur de température doit étre installé respectivement dans I'alimentation et dans le
retour du circuit hydraulique, pour permettre a la pompe de relever les deux valeurs de tem-
pérature. Les capteurs de température sont configurés dans le menu de la pompe.

@ AVIS
La mesure de la quantité de chaleur/de froid n'est pas concue pour
comptabiliser la quantité d'énergie consommeée. Elle ne remplit pas les
conditions d'étalonnage des instruments de mesure de quantités d'éner-
gie nécessaires a cette comptabilisation.

Différence de température AT-c et température T-c:

Pour détecter une ou deux températures, les capteurs de température doivent étre installés
a un emplacement adapté dans la tuyauterie. Les capteurs de température sont configurés
dans le menu de la pompe. Des informations détaillées sur les positions du capteur pour
chaque mode de régulation de la pompe peuvent figurer dans les Spécification technique
bureaux d'études. Consulter www.wilo.com.
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(:> AVIS
En accessoires :

sonde de température Pt1000 pour le raccordement a la pompe (classe
de tolérance AA selon la norme IEC 60751)
doigts de gant pour le montage dans la tuyauterie

Régulation du point critique — point critique hydraulique dans l'installation :

Le produit est livré avec un capteur de pression différentielle monté sur les brides de la
pompe. Il est également possible d'installer un capteur de pression différentielle au point
hydraulique le moins favorable dans la tuyauterie. La jonction de cables est raccordée a
I'une des entrées analogiques. Le capteur de pression différentielle est configuré dans le
menu de la pompe. Types de signal possibles au niveau des capteurs de pression différen-

tielle :

- 0..10V

« 2..10V

« 0..20mA
o 4...20mA

7 Raccordement électrique

DANGER

Risque de blessures mortelles par électrocution !

Il est recommandé d'utiliser une protection thermique contre
les surcharges.

Un comportement inapproprié lors de travaux électriques induit un risque
de décharge électrique pouvant entrainer la mort !

+ Le raccordement électrique doit étre effectué par un électricien pro-
fessionnel et conformément aux directives en vigueur.

+ Observer les consignes de prévention des accidents !

« Avant de commencer les travaux sur le produit, s'assurer que la pompe
et I'entrainement sont isolés électriquement.

«+ S'assurer que personne ne remet I'alimentation électrique en marche
avant I'achevement des travaux.

+ S'assurer que toutes les sources d'énergie peuvent étre isolées et ver-
rouillées. Sila pompe a été arrétée a partir d'un dispositif de protec-
tion, la sécuriser contre tout ré-enclenchement avant I'élimination du
défaut.

+ Les machines électriques doivent étre toujours mises a la terre. La
mise a la terre doit correspondre a I'entrainement et aux normes et
prescriptions en vigueur. Les bornes de terre et éléments de fixation
doivent étre aux dimensions adaptées.

+ Les cables de raccordement ne doivent jamais entrer en contact avec
la tuyauterie, la pompe ou le carter de moteur.

« S'il est possible que des personnes puissent entrer en contact avec la
machine et avec le fluide pompé, la liaison mise a la terre doit étre
équipée en outre d'un dispositif de protection contre le courant de
fuite.

+ Respecter les indications des notices de montage et de mise en ser-
vice des accessoires !
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DANGER

Risque de blessures mortelles dii a la tension de contact !
Dans le module électronique, des tensions de contact élevées
dues a des condensateurs non déchargés peuvent aussi surve-
nir en état désactivé.

Les travaux sur le module électronique ne doivent donc com-
mencer qu'aprés un délai de 5 minutes.

Toucher les parties sous tension présente un risque de mort ou de bles-
sures trés graves !
« Avant d'intervenir sur la pompe, interrompre la tension d'alimentation
sur tous les poles et sécuriser contre tout redémarrage ! Attendre
5 minutes.
« Vérifier que les raccordements (méme les contacts secs) sont bien
exempts de toute tension électrique !
+ Ne jamais introduire d'objets (p. ex. clous, tournevis, fil) dans les ou-
vertures du module électronique !
« Remonter les dispositifs de sécurité démontés (p. ex. le couvercle du
module) !

DANGER

Risque de blessures mortelles par électrocution ! Mode turbine
ou générateur lorsqu'il y a écoulement a travers la pompe !

Méme sans module électronique (sans raccordement électrique), une
tension de contact dangereuse peut survenir sur les contacts du moteur.
« Vérifier I'absence de tension et recouvrir ou empécher I'accés aux
piéces sous tension !
+ Fermer les dispositifs d'arrét en amont et en aval de la pompe !

DANGER

Risque de blessures mortelles par électrocution !

De I'eau provenant de la partie supérieure du module électronique peut

pénétrer dans le module électronique lors de son ouverture.

« Essuyer parfaitement I'eau, par ex. sur I'écran, avant I'ouverture. Eviter
toute infiltration d'eau de maniere générale !

DANGER

Risque de blessures mortelles en raison d'un module électro-
nique non monté !

Une tension mortelle peut étre présente au niveau des contacts du mo-
teur.
Le fonctionnement normal de la pompe n'est autorisé que lorsque le mo-
dule électronique est monté.
+ Ne jamais raccorder ou faire fonctionner la pompe sans le module
électronique monté !

Notice de montage et de mise en service « Wilo-Stratos GIGA2.0-1/-D « Ed.02/2023-08



ATTENTION

Risque de dommages matériels en cas de raccordement élec-

trique incorrect !

Une configuration insuffisante du réseau peut entrainer des

défaillances du systéme, voire des incendies sur les cables en
raison d'une surcharge !

+ Lors de la configuration du réseau concernant les sections de cable
utilisées et les protections par fusibles, il faut savoir qu'en mode
pompes multiples, un fonctionnement bref et simultané de toutes les
pompes peut survenir.

ATTENTION
Risque de dommages matériels en cas de raccordement élec-
trique incorrect !

+ S'assurer que le type de courant et la tension de I'alimentation réseau
coincident avec les indications de la plaque signalétique de la pompe.

Avant de pouvoir raccorder la pompe a I'alimentation électrique, desserrer la partie supé-
rieure du module électronique :

1. Desserrer les vis du module électronique (Fig. I, pos. 3) et retirer la partie supérieure du
module électronique (Fig. |, pos. 2).

2. Effectuerle raccordement électrique selon les indications du chapitre.

3. Remettre en place la partie supérieure du module électronique (Fig. I, pos. 2) et serrer
les quatre vis (Fig. I, pos. 3). Respecter les couples prescrits.

Passe-cables a vis et raccordements de cables

Le module électronique comporte six passe-cables pour le compartiment des bornes. Le
cable d'alimentation électrique du ventilateur électrique est monté en usine sur le module
électronique. Respecter les exigences relatives a la compatibilité électromagnétique.

ATTENTION

Pour assurer la protection IP 55, les passe-cables a vis non utilisés
doivent rester obturés a I'aide des bouchons prévus par le fabricant.

+ S'assurer qu'un joint d'étanchéité est installé sous le passe-cables a
vis lors de son montage.

Des passe-cables a vis avec joints d'étanchéité pour les passe-cables 2 ... 5 sont fournis en
kit avec le produit.

Pour insérer plusieurs cbles a travers le passe-cables a vis métallique (M20), deux inserts
multi-passage pour des diamétres de cable jusqu'a 2x 6 mm sont inclus dans le kit.

1. Visserle passe-cables a vis selon le besoin, en respectant le couple de serrage. Voir ta-
bleau « Couples de serrage du module électronique » [P 282] au chapitre « Rotation
de I'écran » [ 281].

2. S'assurer qu'un joint d'étanchéité est installé entre le passe-cables a vis et le passe-
cables.

La combinaison du passe-cables a vis et du passe-cables doit se conformer au tableau sui-
vant « Raccordement de cables » :
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Fig. 18: Passe-cables a vis/Passe-cables
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Raccordement

Passe-cables a vis

Passe-
cable

Fig. 18, pos.

N° de
bornes

Alimentation réseau électrique Plastique 1 1 (Fig. 19)

3~380VCA..

3~440V CA

1~220V CA..

1~240V CA

SSM Plastique 2 2 (Fig. 19)

1~220VCA..

1~240V CA

12vCC

SBM Plastique 3 3 (Fig. 19)

1~220V CA...

1~240V CA

12vCC

Entrée numérique EXT. OFF Métal avec blindage 4,5,6 11..14

(24 v CC) (Fig. 20)
(DI1 ou DI2)

Entrée numérique EXT. MAX/  Métal avec blindage 4,5,6 11..14

EXT. MIN (Fig. 20)

(24 V CC) (DI1 ou DI2)

Bus Wilo Net Métal avec blindage 4,5,6 15..17

(Communication bus) (Fig.20)

Entrée analogique 1 Métal avec blindage 4,5,6 1,23

0..10V,2..10V, (Fig. 20)

0..20mA 4..20mA

Entrée analogique 2 Métal avec blindage 4,5,6 4,5

0..10V,2..10V, (Fig. 20)

0..20mA, 4...20 mA

Entrée analogique 3 Métal avec blindage 4,5,6 6,7,8

PT1000 (Fig. 20)

0..10v,2..10V,

0..20mA 4 ..20mA

Entrée analogique 4 Métal avec blindage 4,5,6 9,10

PT1000 (Fig. 20)

0..10Vv,2..10V,

0..20mA, 4 ... 20 mA

Module CIF Métal avec blindage 4,5,6 4 (Fig. 25)

(Communication bus)

Raccordement électrique du 7 4 (Fig. 19)

ventilateur

monté en usine

(24 v CC)

Tabl. 9: Raccordements de cables

Caractéristiques de cablage

Les bornes sont prévues pour des conducteurs rigides ou souples, avec ou sans douilles d'ex-
trémité de cable.
Si des cables flexibles sont utilisés, il est recommandé d'utiliser des douilles d'extrémité de
cable.
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Raccordement Section des bornes Section des bornes

en mm? en mm?

Min. Max.
Alimentation réseau élec- =<4 kW : 4x1,5 <4 kW : 4x4
trique 3~ 5,5...7,5 kW : 4x4 5,5...7,5 kW : 4x6
Alimentation réseau élec- =<1,5kW: <1,5kw:
trique 1~ 3x1,5 3x4
SSM 2x0,2 3x1,5 (1,0**) relais *

commutateur
SBM 2x0,2 3x1,5 (1,0**) relais *
commutateur

Entrée numérique EXT. 2x0,2 2x1,5 (1,0**) *
OFF
Entrée numérique EXT. 2x0,2 2x1,5 (1,0**) *
MIN/EXT. MAX
Entrée analogique 1 2x0,2 2x1,5 (1,0%*) *
Entrée analogique 2 2x0,2 2x1,5 (1,0%*) *
Entrée analogique 3 2x0,2 2x1,5 (1,0%*) *
Entrée analogique &4 2x0,2 2x1,5 (1,0%*) *
Wilo Net 3x0,2 3x1,5 (1,0**) Blindé
Module CIF 3x0,2 3x1,5 (1,0**) Blindé

Tabl. 10: Caractéristiques de cablage
“Longueur de cable = 2 m : Utiliser des cables blindés.

”'Si des douilles d'extrémité de cable sont utilisées, la section maximale des bornes des inter-
faces de communication est réduite a 0,25 ... 1 mm?2.

Afin de respecter les normes de CEM, les cables suivants doivent toujours étre blindés :

+ Cable pour EXT. OFF /MIN /MAX sur les entrées numériques

- Capteurs de température sur entrées analogiques

= Cable de commande externe sur entrées analogiques

« Capteur de pression différentielle (CPD) sur entrées analogiques, s'il est installé par le
client

« Cable de pompe double pour deux pompes simples en culotte (communication bus avec
Wilo Net)

= Cable de raccordement des pompes pour le mode de régulation Multi-Flow Adaptation et
pour le raccordement avec le Wilo-Smart Gateway (communication bus avec Wilo Net)

« Module CIF sur la gestion technique centralisée (communication bus)

Le blindage est relié au passe-cable au niveau du module électronique. Voir Fig. 24.

Raccordements des bornes

Les raccordements des bornes de tous les raccordements de cables dans le module électro-
nique correspondent a la technique Push-In. Il est possible de les ouvrir a I'aide d'un tourne-
vis a fente SFZ 1 - 0,6 x 0,6 mm. Exception : Module BT Wilo-Smart Connect.

Longueur de dénudage

La longueur de dénudage du cable pour le raccordement des bornes doit se situer entre
8,5mmet 9,5 mm.
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Fig. 20: Bornes pour les entrées analogiques, les entrées numériques et Wilo Net

Affectation des bornes

Analogique IN (Al1)  + 24V (borne: 1) Nature du signal :
(Fig. 20) +In1 - (borne:2) <0..10V

- GND (borne : 3) «2..10V
Analogique IN (Al12)  +1In2 — (borne: 4) «0..20mA
(ig.20) - GND (borne : 5) ‘4. 20 mA

Résistance au claquage:
30VCC/24VCA

Alimentation électrique :
24V CC: maximum 50 mA
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7.1

Alimentation réseau

Analogique IN (AI3)
(Fig. 20)

Analogique IN (Al4)
(Fig. 20)

Numérique IN (DI1)
(Fig. 20)

Numérique IN (DI2)
(Fig. 20)

Wilo Net
(Fig. 20)

SSM
(Fig. 23)

SBM
(Fig. 23)

Alimentation réseau

+ 24V (borne: 6)
+1n3 — (borne:7)
- GND (borne : 8)
+In4 — (borne: 9)

- GND (borne: 10)

DI1 — (borne:11

—

(
+ 24V (borne: 12
(
(

=
w
— =

DI2 — (borne:

+ 24V (borne :

=
=

© H(borne: 15)

& L(borne: 16)
GND H/L (borne: 17)
COM (borne : 18)

< NO (borne : 19)
— NC (borne : 20)

COM (borne: 21)
< NO (borne: 22)
« NC (borne : 23)

Tabl. 11: Affectation des bornes

Nature du signal :

«+0..10V
«2..10V
+0..20mA
*4..20mA
+PT1000

Résistance au claquage:
30VCC/24VCA

Alimentation électrique :
24V CC: maximum 50 mA

Entrées numériques pour contacts
secs:

« Tension maximale :
<30V CC/24VCA

« Courant de boucle maximal :
<5mA

« Tension de service: 24V CC

« Courant de boucle de service :
2 mA par entrée

Inverseur a contact sec
Charge de contact:

« Minimum admis :
SELV 12V CA/CC,10 mA

« Maximum admis: 250 VAC, 1 A,
30VDC, 1A

Inverseur a contact sec
Charge de contact:

« Minimum admis :
SELV 12 VCA/CC,10 mA

« Maximum admis: 250 VAC, 1 A,
30VDC, 1A

: Respecter les directives, normes et prescriptions nationales en vigueur
ainsi que les consignes du fournisseur d'énergie local.

@ AVIS
Les couples de serrage des vis de serrage sont indiqués dans le tableau
« Couples de serrage » [P 265]. Utiliser exclusivement une clé dynamo-
métrique calibrée !

1. Respecter le type de courant et la tension indiqués sur la plaque signalétique.
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2. Leraccordement électrique doit s'effectuer par un cable de raccordement fixe pourvu
d'une prise de courant ou d'un interrupteur multipolaire avec ouverture du contact d'au
moins 3 mm.

3. Utiliser un cable de raccordement présentant un diamétre extérieur suffisant pour as-
surer une protection contre les fuites d'eau et une décharge de traction sur le passe-
cables a vis.

4, Guiderles cables de raccordement dans le passe-cables a vis M25 (Fig. 18, pos. 1). Ser-
rer le passe-cables a vis au couple prescrit.

5. A proximité du raccord fileté, plier le cble pour former une boucle permettant I'écou-
lement des gouttes d'eau.

6. Disposer le cable de raccordement de maniére a ce qu'il ne touche ni la tuyauterie, nila
pompe.

7. Pour les températures de fluide supérieures a 90 °C, utiliser un cable de raccordement
résistant a la chaleur.

@ AVIS
Si des cables flexibles sont utilisés pour I'alimentation réseau ou le port
de communication, employer des douilles d'extrémité de cable.

Les passe-cables a vis non utilisés doivent rester obturés a I'aide des
bouchons prévus par le fabricant.

@ AVIS
Dans le cadre d'un fonctionnement normal, il est préférable de mettre la
pompe en marche ou a l'arrét plutot que de couper la tension d'alimenta-
tion. Cette opération s'effectue par I'entrée numérique EXT. OFF.

Raccordement de la borne secteur

Borne secteur pour alimentation Borne secteur pour alimentation
réseau 3~ avec mise a la terre réseau 1~ avec mise a la terre

Raccordement du conducteur de terre de protection

S'il s'agit d'un cble de raccordement souple, utiliser un ceillet pour le fil de terre (Fig. 21).

S'il s'agit d'un cable de raccordement rigide, raccorder le fil de terre en U (Fig. 22).

Disjoncteur différentiel (RCD)

Cette pompe est équipée d'un convertisseur de fréquence. Elle ne doit donc pas étre pro-
tégée a l'aide d'un disjoncteur différentiel. Les convertisseurs de fréquence peuvent nuire
au fonctionnement des disjoncteurs différentiels.

Fig. 22: Cable de raccordement rigide
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7.2 Raccordement de SSM et SBM

181920 2122 23

| I A

2ol | 3ol
8lglg olzlz
SSM SBM
Fig. 23: Bornes pour SSM et SBM
7.3 Raccordement d'entrées numé-

riques, analogiques et de bus

N

Fig. 24: Support de blindage

AVIS

Ce produit peut provoquer un courant continu dans le conducteur de mise
a la terre. Si un disjoncteur différentiel (RCD) ou un dispositif de sur-
veillance du courant différentiel (RCM) est utilisé a des fins de protection
en cas de contact direct ou indirect, seul un RCD ou un RCM de type B est
autorisé coté alimentation électrique de ce produit.

« Dénomination :|",—\’/‘—||———||WMN|

» Courant de déclenchement :> 30 mA

Protection par fusible c6té réseau : max. 25 A (pour 3~)

Protection par fusible c6té réseau : max. 16 A (pour 1~)

La protection par fusible coté réseau doit toujours étre adaptée au dimensionnement élec-
trique de la pompe.

Disjoncteurs

Il est recommandé de monter un disjoncteur.

@ AVIS
Caractéristique de déclenchement du disjoncteur: B
Surcharge: 1,13 — 1,45 X |, g inal

Court-circuit: 3 - 5x|1

nominal

Les SSM (report de défauts centralisé) et SBM (report de marche centralisé) sont reliés aux
bornes 18...20 et 21 ... 23.

Les cables pour le raccordement électrique ainsi que pour SBM et SSM ne doivent pas étre
blindés.

@ AVIS
230 V max. doivent circuler entre les contacts des relais du SSM et du SBM,
jamais 400 V!

Un signal de commutation de 230 V requiert l'utilisation de la méme phase
entre les deux relais.

Le SSM et le SBM sont exécutés en tant qu'inverseurs et peuvent respectivement étre utilisés
comme contact de repos ou contact a fermeture. Si la pompe est exempte de toute tension
électrique, le contact est fermé sur NC. Pour SSM :

= Encas de panne, le contact est ouvert sur NC.
= Le pont de conversion vers NO est fermé.
Pour SBM :

= Enfonction de la configuration, le contact se trouve sur NO ou NC.

Le blindage des cables des entrées numériques, des entrées analogiques et de la communi-
cation bus doivent recouvrir les passe-cables a vis métalliques de la traversée de cable
(Fig. 18, pos. 4, 5 et 6). Blindage voir Fig. 24.

Lorsque des cables tres basse tension sont utilisés, les passe-cables a vis peuvent recevoir
jusqu'a trois cables. Utiliser, dans ce cas, les inserts d'étanchéité multi-passage correspon-
dants.

@ Des inserts d'étanchéité a 2 passages sont inclus dans le contenu de la li-
vraison. Si des inserts d'étanchéité a 3 passages sont nécessaires, ces der-
niers doivent étre fournis par le client.
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7.4

7.5

280

Raccordement du capteur de pres-
sion différentielle

Raccordement de Wilo Net

AVIS

Le client doit fournir une solution lorsque deux cables doivent étre raccor-
dés a une borne d‘alimentation 24 V.

©

Un seul cable par borne doit étre raccordé a la pompe !

AVIS

Les bornes des entrées analogiques, des entrées numériques et de Wilo
Net sont conformes a I'exigence « isolement sir » (selon la norme
EN61800-5-1) pour les bornes réseau, ainsi que les bornes SBM et SSM (et
inversement).

©

AVIS

La commande est exécutée sous forme de circuit SELV (Safe Extra Low
Voltage). L'alimentation (interne) est conforme aux exigences d'isolement
sir. GND n'est pas raccordé a PE.

©

AVIS

La pompe peut étre désactivée et réactivée sans intervention de I'opéra-
teur. Cette manceuvre peut étre réalisée a I'aide de la fonction de régula-
tion, de la connexion externe a la gestion technique centralisée ou de la
fonction EXT. OFF.

©

Lorsque les pompes sont livrées avec un capteur de pression différentielle monté, cela si-
gnifie qu'il est raccordé a I'entrée analogique Al 1 en usine.

Sile capteur de pression différentielle est raccordé par le client, appliquer I'affectation sui-

vante:

I N S
1 Marron +24V | +24V
2 Noir In1 | Signal
3 Bleu GND | Masse

Tabl. 12: Raccordement ; cable du capteur de pression différentielle

@ AVIS
Dans le cas d'une installation de pompe double ou tuyau en 'Y, raccorder
le capteur de pression différentielle sur la pompe principale ! Les points
de mesure du capteur de pression différentielle doivent se trouver dans
le tuyau du collecteur commun c6tés aspiration et refoulement de la sta-
tion a double pompe. Voir le chapitre « Installation a8 pompe double/
tuyauenY » [P 270].

Wilo Net est un bus systéme Wilo servant a établir la communication entre les produits

Wilo :

= Deux pompes simples fonctionnant comme pompe double en culotte ou une pompe
double dans un corps de pompe double

 Plusieurs circulateurs en liaison avec le mode de régulation Multi-Flow Adaptation

« Wilo-Smart Gateway et pompe

Vous trouverez des informations relatives au raccordement dans la notice détaillée dispo-
nible sur www.wilo.com.
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7.6

Rotation de I'écran

@ AVIS
Sur la Stratos GIGA2.0-D, le cable Wilo Net pour la communication des
pompes doubles est monté en usine sur les deux modules électroniques.

Pour établir la connexion Wilo Net, les trois bornes H, L, GND doivent étre reliées par un
cable de communication d'une pompe a l'autre.

Les cables entrants et sortants sont insérés dans une borne.

Cable pour la communication Wilo Net :

Afin de garantir I'immunité dans les environnements industriels (CEI 61000-6-2) pour les
cables Wilo Net, une conduite bus CAN blindée ainsi qu'une entrée de ligne pour la compa-
tibilité électromagnétique doivent étre utilisées. Mettre le blindage des deux cotés ala
terre. Pour une transmission optimale, la paire de lignes de données (H et L) pour Wilo Net
doit étre torsadée et présenter une impédance caractéristique de 120 Ohm. Longueur du
cable: 200 m max.

®1 ®2 @3 ®4 ®X
L00

151753752 151753752 5171537152 517153152 151753752
| o | o | o[ | o[ | o
7172 7172 TT|2 TT|g M

Pompe 1 activé 1

Pompe 2 désactivé 2

pompe 3 désactivé 3

Pompe 4 désactivé 4

Pompe X activé X

Tabl. 13: Cablage Wilo Net
Nombre d'équipements Wilo Net :

Dans Wilo Net, 21 équipements au maximum peuvent communiquer entre eux, chaque
nceud comptant comme un équipement. Autrement dit, les pompes doubles sont compo-
sées de deux équipements. L'intégration d'une Wilo-Smart Gateway occupe également un
neceud spécifique.

Exemple 1:

Si un systéeme Multi-Flow Adaptation est constitué de pompes doubles, tenir compte du
fait que 5 pompes doubles au maximum peuvent communiquer entre elles via Wilo Net
dans le réseau MFA. En plus de ces 5 pompes doubles, il est possible d'inclure jusqu'a 10
pompes simples supplémentaires dans le réseau.

Exemple 2 :
La pompe primaire d'un systéme Multi-Flow Adaptation est une pompe double et I'en-
semble du systéeme doit pouvoir étre surveillé a distance par le biais d'une Gateway.

« Pompe double primaire = 2 équipements (p. ex. ID 1 et 2)
« Wilo-Smart Gateway = 1 équipement (p. ex. ID 21)

Autres descriptions, voir le chapitre « Application et fonction de I'interface Wilo Net »
[»331].

ATTENTION

En cas de fixation incorrecte de I'écran graphique et du montage incor-
rect du module électronique, la classe de protection IP55 n'est plus ga-
rantie.

+ Veiller a ne pas endommager les joints d'étanchéité !
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Fig. 25: Module électronique

282

L'écran graphique peut &tre tourné par quarts de tour. Pour ce faire, ouvrir la partie supé-
rieure du module électronique a I'aide d'un tournevis.

L'écran graphique est fixé dans sa position a I'aide de deux crochets d'encliquetage.

1. Ouvrir avec précaution les crochets d'encliquetage (Fig. 25) a I'aide d'un outil (p. ex. un

tournevis).

2. Orienter I'écran graphique dans la position souhaitée.

3. FixerI'écran graphique avec les crochets d'encliquetage.

4. Remettre la partie supérieure du module en place. Respecter les couples de serrage sur le
module électronique.

Composant Fig./pos. Entrainement/| Couple de ser- | Indications
Filetage rage de mon-
Nm £ 10 % tage
(sauf indication
contraire)
Partie supérieure du  Fig. 25, pos. Torx 25/ M5 4,5
module électronique Fig. 1, pos. 2
Manchon de passe-  Fig. 18, pos. Six pans 11 *
cables a vis males/M25
Passe-cables a vis Fig. 18, pos. Six pans 8 *
males/
M25x1,5
Manchon de passe-  Fig. 18, pos. Six pans 6 *
cables a vis males/
M20x1,5
Passe-cables a vis Fig. 18, pos. Six pans 5
males/
M20x1,5
Bornes de commande Fig. 20 Poussoir - **
et de puissance
Vis de mise a la terre ~ Fig. 19, pos. Fente IP101/ | 4,5
M5
Module CIF Fig. 25, pos. P10/ 0,9
PT 30x10
Couvercle du mo- Fig. 27 Six pans fe- 0,6
dule BT Wilo-Smart melles/M3x10
Connect
Ventilateur du mo-  Fig. 110 P10/ 19
dule AP 40x12/10

Tabl. 14: Couples de serrage du module électronique

*Serrer lors de I'installation du cable.

**Exercer une pression a l'aide d'un tournevis pour insérer et retirer le cable.
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8 Installation du module BT Wilo-
Smart Connect

L'interface Bluetooth du module BT Wilo-Smart Connect (Fig. 25, pos. 3 et Fig. 26) permet
d'établir la connexion avec des appareils mobiles, comme les smartphones et les tablettes. La
fonction Wilo-Smart Connect se trouve dans I'application Wilo-Assistant. La fonction Wilo-
Smart Connect permet de commander et de régler la pompe, mais également de consulter
ses données de fonctionnement. Voir les réglages au chapitre « Mise en service » [ 284].

Caractéristiques techniques
= Bande de fréquences: 2400 MHz ... 2483,5 MHz
« Puissance d'émission maximale : < 10 dBm (PIRE)

Montage

DANGER

Risque de blessures mortelles par électrocution !

Il existe un risque de blessures mortelles en cas de contact avec des com-
Fig. 26: Module BT Wilo-Smart Connect posants sous tension !
+ S'assurer que tous les raccordements sont bien hors tension !

1. Desserrer les quatre vis de la partie supérieure du module électronique (Fig. 25, pos 1;

Fig. 1, pos. 2).
\ 2. Retirer et mettre de coté la partie supérieure du module électronique.
Q 3. Insérerle module BT Wilo-Smart Connect dans I'interface Wilo-Connectivity Interface
”\KK prévue a cet effet. Voir Fig. 25, pos. 3.

4. Remettre en place la partie supérieure du module électronique.
Si le module BT Wilo-Smart Connect doit simplement étre controlé, le démontage de la partie
supérieure du module électronique n'est pas indispensable. Pour effectuer un contrdle, pro-
céder comme suit :
1. Desserrer lavis du couvercle du module Wilo-Smart Connect (Fig. 27) et ouvrir le cou-
\\ vercle.

f \ 2. Controler le module BT Wilo-Smart Connect.
3. Refermer le couvercle et le fixer a I'aide d'une vis.
En raison de sa conception, le module BT Wilo-Smart Connect ne peut étre branché que dans
un sens. Une autre fixation du module n'est pas possible. Le couvercle du module Wilo-Smart

Connect (Fig. 27) sur la partie supérieure du module électronique maintient fermement le

Fig. 27: led dule BT Wilo- t )
‘9 Couvercle dumodule llo-Smar module dans l'interface.

Connect
Respecter les couples de serrage ! Couples de serrage du module électronique [P 282]
ATTENTION
La protection IP55 n'est garantie que si le couvercle du module BT Wilo-
Smart Connect est installé et vissé.
9 Installation du module CIF

DANGER

Risque de blessures mortelles par électrocution !

Il existe un risque de blessures mortelles en cas de contact avec des
composants sous tension !
« S'assurer que tous les raccordements sont bien hors tension !

Les modules CIF (accessoires) servent a établir une communication entre les pompes et la
gestion technique de batiment. Les modules CIF sont enfichés dans le module électronique
(Fig. 25, pos. 4).

« Pour les pompes doubles, seule la pompe principale doit étre équipée d'un module CIF.
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10.1

284

» Pour des pompes dans une installation avec tuyaux en'Y, sur lesquelles les modules élec-
troniques sont raccordés entre eux par Wilo Net, seule la pompe principale nécessite un
module CIF.

®

AVIS

Des explications concernant la mise en service ainsi que |'application, le
fonctionnement et la configuration du module CIF sur la pompe sont dé-
crites dans la notice de montage et de mise en service du module CIF.

Mise en service » Travaux électriques : les travaux électriques doivent étre réalisés par un électricien quali-

fié.

- Travaux de montage/démontage : Le technicien qualifié doit &tre formé a I'utilisation
des outils nécessaires et matériels de fixation requis.

e Lacommande de l'installation doit étre assurée par des personnes ayant été instruites du
fonctionnement de I'installation dans son ensemble.

DANGER

Risque de blessures mortelles lié a I'absence de dispositifs de
sécurité !

En cas d'absence de dispositifs de sécurité sur le module électronique ou
dans la zone de I'accouplement/du moteur, des décharges électriques ou
le contact avec des pieces en rotation peuvent provoquer des blessures
mortelles.

+ Avant la mise en service, remettre en place les dispositifs de protec-
tion démontés auparavant, par exemple, le couvercle du module élec-
tronique ou les protections de |'accouplement.

+ Un personnel diment autorisé doit vérifier les dispositifs de protec-
tion de la pompe, du moteur et du module électronique avant la mise
en service.

+ Ne jamais brancher la pompe sans module électronique !

AVERTISSEMENT

Risque de blessure lié a une projection de fluide et a un mauvais
serrage des composants !

Une installation non conforme de la pompe/du systéme peut entrainer

des blessures graves lors de la mise en service.

+ Réaliser tous les travaux avec soin !

« Garder ses distances pendant la mise en service !

+ Porter des vétements, des lunettes et des gants de protection pour
tous les travaux.

Remplissage et purge

ATTENTION

Le fonctionnement a sec détruit la garniture mécanique. Des
fuites peuvent alors survenir.

+ Ne pas faire fonctionner la pompe a sec.
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10.2

Comportement aprés le branche-
ment de I'alimentation électrique
lors de la premiére mise en service

AVERTISSEMENT

Risque de briilure par le chaud ou le froid en cas de contact
avec la pompe/l'installation.

Selon I'état de fonctionnement de la pompe ou de l'installation (tempé-
rature du fluide), il est possible que toute la pompe soit trés chaude ou
tres froide.
+ Se tenir a I'écart pendant le fonctionnement !
« Laisser refroidir I'installation et la pompe a température ambiante !
+ Porter des vétements, des lunettes et des gants de protection pour
tous les travaux.

DANGER

Risque de dommages corporels et matériels dus a un liquide
trés chaud ou trés froid sous pression !

En fonction de la température du fluide, I'ouverture intégrale du disposi-
tif de purge d'air permet a du fluide trés chaud ou trés froid de s'échap-
per sous forme liquide ou gazeuse. En fonction de la pression du sys-
teme, du fluide peut étre projeté sous I'effet d'une forte pression.
+ Ouuvrir le dispositif de purge d'air avec précaution.
+ Lors de la purge, protéger le module électronique des projections
d'eau.

Remplir et purger I'installation de maniére correcte.
Desserrer en plus les soupapes d'échappement (Fig. |, pos. 28) et purger la pompe.

Aprés la purge, resserrer les soupapes d'échappement afin que I'eau ne puisse plus
s'échapper.

ATTENTION

Destruction du capteur de pression différentielle !

+ Ne jamais purger le capteur de pression différentielle !

: + Conserver a tout moment une pression d'entrée minimale !

Afin d'éviter les bruits et les dommages dus a la cavitation, garantir une pression d'en-
trée minimale au niveau de la bride d'aspiration de la pompe. La pression d'entrée mini-
male dépend de la situation de fonctionnement et du point de fonctionnement de la
pompe. La pression d'entrée minimale doit &tre déterminée en conséquence.

La valeur NPSH de la pompe a son point de fonctionnement et |a pression de vapeur sa-
turante du fluide sont des parameétres essentiels pour déterminer la pression d'entrée
minimale. La valeur NPSH figure dans la documentation technique du type de pompe
correspondant.

@ AVIS
Lorsque le pompage s'effectue a partir d'une cuve ouverte (p. ex. tour de
refroidissement), veiller a ce que le niveau de fluide soit toujours au-des-
sus de la bride d'aspiration de la pompe. Le but étant d'empécher un
fonctionnement a sec. Respecter la pression d'entrée minimale.

Des que I'alimentation électrique est activée, I'écran s'allume. L'opération peut durer
quelques secondes. Une fois la procédure de démarrage terminée, des réglages peuvent
étre effectués (voir le chapitre « Fonctions de régulation » [P 292]).

Simultanément, le démarrage du moteur commence.
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ATTENTION

Le fonctionnement a sec détruit la garniture mécanique. Des
fuites peuvent alors survenir.

+ Ne pas faire fonctionner la pompe a sec.

Procédure pour éviter le démarrage du moteur aprés le branchement de I'alimentation
électrique lors de la premiére mise en service :

Une jonction des cables est placée sur I'entrée numérique DI1 en usine. EXT. OFF est activé
en usine pour I'entrée DI1.

Pour empécher le démarrage du moteur lors de la premiére mise en service, la jonction des
cables doit étre retirée avant le premier branchement de I'alimentation électrique.

Aprés la premiére mise en service, I'entrée numérique DI1 peut étre paramétrée sur I'écran
initialisé en fonction des besoins.

Si I'entrée numérique est désactivée, la jonction des cables ne doit pas étre remise en place
pour que le moteur démarre.

En cas de réinitialisation au réglage d'usine, I'entrée numérique DI1 est réactivée. Sans
jonction des cables, la pompe ne démarre pas. Voir le chapitre « Application et fonction des
entrées de commande numériques DI1 et DI2 » [» 320].

10.3  Description des éléments de com-
mande

1 Ecran graphique Informe sur les réglages et I'état de fonctionnement de la
pompe.
Interface utilisateur intuitive pour le réglage de la pompe.

2 Voyant vert a LED La LED est allumée : La pompe est alimentée en tension et
opérationnelle.

Aucun avertissement ni défaut n'est signalé.

3 Voyant bleuaLED  LaLED estallumée: La pompe est influencée par une inter-
face externe, par exemple :

« Commande a distance via Bluetooth

. « Valeur de consigne définie par I'entrée analogique
Fig. 28: Eléments de commande Al . Alb

« Intervention de la gestion technique centralisée par entrée
numérique DI1, DI2 ou communication bus

Clignote pour indiquer la connexion d'une pompe double.

4 Bouton de com- Déplacement dans les menus et modification en tournant/
mande appuyant sur un bouton.
5 Bouton retour Navigue dans le menu :

«vers le niveau de menu précédent (1 appui court)
- vers le réglage précédent (1 appui court)
- vers le menu principal (1 appui long, > 2 secondes)

En combinaison avec la touche contexte, permet d'activer ou
de désactiver le verrouillage des touches (> 5 secondes).

6 Touche contexte Ouvre un menu contextuel contenant des fonctions et op-
tions supplémentaires.

En combinaison avec le bouton retour, permet d'activer ou
de désactiver le verrouillage des touches* (> 5 secondes).

Tabl. 15: Description des éléments de commande

*La configuration du verrouillage des touches permet d'empécher la modification du réglage
de la pompe. Cette option peut, par exemple, étre nécessaire lorsque la pompe est accessible
par Bluetooth ou Wilo Net via la passerelle Wilo-Smart Connect avec I'application Wilo-Smart
Connect.
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10.4 Commande de la pompe

10.4.1 Réglage de la puissance de la
pompe

10.4.2 Réglages sur la pompe

\ £ ..» Régler le mode de régulation

Sélectionner le

mode de régulation

selon application et e type
llement : Aérotherme — Dynamic dinstallation.

Assistant de réglage

Tous les
i " N modes de régulation
Vitesse de rotation en régime de secours e e o

Vitesse de rotation constante : 2000/min sélecton directe.

Pompe MARCHE/ARRET
Actuellement : Moteur en marche

Fig. 29: Marquage vert : navigation dans le
menu.

{ Mode de régulation

La pompe ajuste sa

Pression différentielle Ap-v 7 [l
des radiateurs.

Dynamic Adapt plus Entrée obligatoie de la hauteur
manomérique
(point de fonclionnemen)

} Température intérieure T-c...

Aide au réglage

Fig. 30: Marquage jaune : modification des ré-
glages.

L'installation a été congue pour un point de fonctionnement donné (point de pleine charge,
besoin calorifique ou frigorifique maximal calculé). Lors de la mise en service, régler la puis-
sance de la pompe (hauteur manométrique) en fonction du point de fonctionnement de
I'installation.

Le réglage d'usine ne correspond pas a la puissance de la pompe nécessaire a I'installation.
La puissance de pompage requise est calculée a partir des courbes caractéristiques du type
de pompe sélectionné (p. ex. indiquées dans la fiche technique).

@ AVIS
Pour la distribution d'eau, la valeur de débit affichée a I'écran ou trans-
mise a la gestion technique de batiment s'applique. Cette valeur n'in-
dique qu'une tendance pour les autres fluides. Si aucun capteur de pres-
sion différentielle n'est installé (variante ... R1), la pompe ne peut pas in-
diquer le débit.

ATTENTION

Risque de dommages matériels !

Un débit insuffisant peut endommager la garniture mécanique ; le débit

minimal étant établi en fonction de la vitesse de rotation de la pompe.

« S'assurer que le débit ne descend pas en dessous du débit volumique
minimal Q.-

Calcul approximatif de Q;, :

Quuin = 10 % X Q25 pompe X Vitesse de rotation réelle/vitesse de rotation max.

Les réglages s'effectuent en tournant et en appuyant sur le bouton de commande. Tourner le
bouton de commande vers la gauche ou la droite permet de naviguer dans les menus ou de
modifier les réglages. Un marquage vert indique que I'utilisateur navigue dans le menu. Un
marquage jaune indique qu'un réglage est effectué.

» Marquage vert : navigation dans le menu.
= Marquage jaune : modification d'un réglage.
- Tourner¥ V:sélection des menus et réglage des paramétres.

» Appuyer -/—— :activation des menus ou confirmation des réglages.

La touche retour (7 (tableau « Description des éléments de commande » [P 286]) permet
de passer du marquage actuel au marquage précédent. Le marquage passe au niveau de me-
nu supérieur ou retourne au réglage précédent.

Si la touche retour est actionnée aprés avoir modifié un réglage (marquage jaune) sans
avoir confirmé la valeur modifiée, le marquage retourne au marquage précédent. La valeur
modifiée n'est pas enregistrée. La valeur précédente n'est pas modifiée.

Sila touche retour est appuyée pendant plus de 2 secondes, la page d'accueil s'affiche et

la pompe peut étre commandée grace au menu principal.

@ AVIS
Les réglages modifiés sont enregistrés avec un décalage de 10 secondes. Si
une panne d'électricité survient pendant ce laps de temps, les réglages ne
seront pas pris en compte.
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10.4.3 Menu de réglage initial

AVIS

@ S'il n'y a aucun message d'erreur ou d'avertissement, I'écran du module
électronique s'éteint 2 minutes aprés la derniére commande/le dernier ré-
glage.
+ Sile bouton de commande est de nouveau appuyé ou tourné dans les
7 minutes qui suivent, le dernier menu ouvert s'affiche. Il est alors possible
de poursuivre les réglages.

+ Si le bouton de commande n'est pas actionné dans les 7 minutes, les ré-
glages non confirmés sont perdus. Lors de la commande suivante, I'écran
d'accueil s'affichera et la pompe pourra étre commandée depuis le menu

principal.

BIENVENUE — WILO-STRATOS GIGA2.0

wilo

Démarrage avec les réglage:
La pompe fonctionne pour des radiateurs

Premiers réglages
pour la mise en service

L)

K3

La pompe a été.
correctement installée !
La pompe fonctionne

actuellement avec les réglages
dlusine :

Application
Radiateur

Mode de régulation
Dynamic Adapt plus

Fig. 31: Menu de réglage initial

10.4.4 Menu principal

(1 Radiateur - Dynamic Adapt plus

o

Fonctionnement normal

oK

@0 F ¢

Point de fonctionnement :
DA plus

Q= 13,0 m*h

H= 26m

Valeurs mesurées :

T fluide = 709°C
P élec. = 2020 W
W élec. = 4200,0 kWh

Autres réglages

Fig. 32: Menu principal

10.4.5 Menu principal « Page d'accueil »

288

Lors de la premiére mise en service de la pompe, le menu des réglages s'affiche a I'écran.

@ AVIS
Le réglage d'usine pour la variante ... R1 (sans capteur de pression diffé-
rentielle a la livraison) est le mode de régulation de base « Vitesse de ro-
tation constante ». Le parameétre d'usine mentionné ci-apres se réféere a
la variante avec capteur de pression différentielle monté en usine.

= Dans le menu activé « Démarrage avec les paramétres d'usine », l'utilisateur quitte le me-
nu de réglage initial. L'affichage passe au menu principal. La pompe continue de fonction-
ner avec les parameétres d'usine.

« Le menu « Réglage initial » permet de sélectionner et de paramétrer la langue, les unités
et les applications. Les réglages initiaux sélectionnés sont confirmés lorsque la commande
« Quitter le réglage initial » est activée. L'affichage passe au menu principal.

Apres avoir quitté le menu de réglage initial, la page d'accueil s'affiche et peut étre com-
mandée depuis le menu principal.

G Page d'accueil
ﬁ Réglages
Diagnostic et valeurs mesurées

O Restauration et réinitialisation

® Aide

Tabl. 16: Symboles du menu principal

Les valeurs de consigne peuvent étre modifiées dans le menu « Page d'accueil ».

La sélection de la page d'accueil 0 s'effectue en tournant le bouton de commande jus-
qu'au symbole « Maison ».

En appuyant ensuite sur le bouton de commande, le réglage de la valeur de consigne de-
vient actif. Le cadre de la valeur de consigne modifiable devient jaune.

Tourner le bouton de commande vers la droite ou la gauche pour modifier la valeur de
consigne.

Appuyer une nouvelle fois sur le bouton de commande pour confirmer la valeur de consigne
modifiée. La pompe prend en compte la valeur et I'affichage revient au menu principal.
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¢} Radiateur — Pression différentielle Ap;

Consigne de HMT

1,0

/Point de fonctionnement :

RN o
Ap-v /

12,0 Q= 10,3 m*h
H= 2,0m

611 m Valeurs mesurées :

T fluide = 68,2°C
Pélec. = 160 W
Wélec.= 42,0 kWh

oK Fonctionnement normg|

Fig. 33: Page d'accueil

Autres réglages

Appuyer sur la touche retour pendant la modification de la valeur de consigne a pour
effet d'annuler la modification de la valeur de consigne et de conserver la valeur de
consigne précédente. Le marquage revient a la page d'accueil.

AVIS

Lorsque Dynamic Adapt plus est activé, aucune modification de la valeur
de consigne n'est possible.

AVIS

Appuyer sur la touche contexte permet d'afficher des options
contextuelles supplémentaires donnant accés a d'autres réglages.

1 Zone de menu prin-
cipal

11 Zone d'état :

Affichage d'une er-

reur, d'un avertisse-

ment ou

des informations de

processus

2 Ligne de titre

3 Champ d'affichage
de la valeur de
consigne

4 Editeur de valeur de
consigne

5 Influences actives
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Sélection de divers menus principaux

Remarque sur un processus en cours, un message d'erreur
ou d'avertissement.

Bleu : Processus ou affichage du statut de la communica-
tion (communication module CIF)

Jaune : Avertissement
Rouge : Erreur

Gris : Aucun processus n'est exécuté en arriére-plan, aucun
message d'erreur ou d'avertissement.

Affichage de I'application et du mode de régulation actuel-
lement réglés.

Affichage des valeurs de consigne actuellement réglées.

Cadre jaune : L'éditeur de valeur de consigne s'ouvre en ap-
puyant sur le bouton de commande et permet de modifier
une valeur.

Affichage des influences sur le mode de régulation paramé-
tré

p.ex. EXT. OFF. Cinqg influences actives peuvent &tre affi-
chées.
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10.4.6 Le sous-menu

10.4.7 Sous-menu « Réglages »

L1 Réglages

Régler le mode de régulation

Assistant de réglage, valeurs de cons.

Pilotage manuel

Commande de forcage manuelle

Fonctionnement pompe double
Réglage de la pompe double

Interfaces externes
Analogique, numérique, SSM, SBM

—o

Fig. 34: Menu de réglage

290

»

Forsage du
mode de régulation
par une intervention manuelle.

o oismaion —omlizion

6 Avis de réinitialisa-  Lorsque I'éditeur de valeur de consigne est actif, montre la
tion valeur de consigne réglée avant la modification de la valeur.
La fleche indique qu'il est possible de revenir a la valeur
précédente a l'aide de la touche retour.

7 Données d'exploi-  Affichage des données d'exploitation et valeurs de mesure
tation et zone des  actuelles.
valeurs de mesure

8 Avis de menu Propose des options contextuelles dans un menu contex-
contextuel tuel spécifique.

Tabl. 17: Page d'accueil

Chaque sous-menu est composé d'une liste de points.

Chaque point est composé d'un titre et d'une ligne d'informations.

Le titre désigne un autre sous-menu ou une boite de dialogue de réglage.

La ligne d'informations donne des informations claires sur le sous-menu ou la boite de dia-
logue de réglage. La ligne d'informations d'une boite de dialogue de réglage indique la va-
leur réglée (p. ex. une valeur de consigne). Cette indication permet de contrdler les réglages
sans devoir ouvrir la boite de dialogue de réglage.

Le menu ﬁ'« Réglages » permet d'effectuer les différents réglages.

La sélection du menu « Réglages » s'effectue en tournant le bouton de commande sur le

symbole « Roue dentée »ﬁ.

Appuyer sur le bouton de commande pour faire passer le marquage dans le sous-menu

« Réglages ».

Pivoter le bouton de commande a gauche ou a droite permet de sélectionner un point de
sous-menu. Le point de sous-menu sélectionné s'affiche en vert.

Appuyer sur le bouton de commande permet de confirmer la sélection. Le sous-menu sé-
lectionné ou la boite de dialogue de réglage s'ouvre.

@ AVIS

Si le menu contient plus de quatre points de sous-menu, une fleche 0
pointe au-dessus ou au-dessous des points de menu visibles. Tourner le
bouton de commande dans la direction correspondante permet d‘afficher
les points de sous-menu a I'écran.

Une fleche ° au-dessus ou en dessous d'une zone de menu indique que d‘autres points de
ce menu sont disponibles dans cette zone. Pour accéder a ces points de sous-menu, tourner

¥ “Vle bouton de commande.

Une fleche ° dirigée vers la droite dans un point de sous-menu indique qu'un autre sous-
menu est accessible. Appuyer ———_sur le bouton de commande permet d'ouvrir ce sous-
menu.

S'il n'y a pas de fleche vers la droite, il est possible d'accéder a la boite de dialogue de réglage
en appuyant sur le bouton de commande.

Un message e au-dessus de la touche contexte affiche les fonctions spéciales du menu
contextuel. Le menu contextuel s'ouvre en appuyant sur la touche de menu contextuel .
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10.4.8 Boites de dialogue de réglage

[ Sélectionner le type d'utilisation
Entrée analogique (Al2)
Utiiser lentrée analogique
comme générateur de valeur de
consigne,
Non configuré p. ex. pour la hauteur

manométrique
» Générateur de valeur de consigne -

» Capteur de pression différentielle

» Sonde de température

} Capteur externe

Fig. 35: Boite de dialogue de réglage

10.4.9 Zone d'état et indicateurs d'état

£+ Réglages

Forgage du
Régler le mode de régulation mode de réguiation
N par une intervention manuelle.

Assistant de réglage, valeurs de cons.

Pilotage manuel
Commande de forgage manuelle 4

Fonctionnement pompe double
Réglage de la pompe double

Interfaces externes

Analogique, numérique, SSM, SBM 4

Fig. 36: Menu principal des indicateurs d'état

@ AVIS

Appuyer brievement sur la touche retour dans un sous-menu permet
de revenir au menu précédent.

Appuyer brievement sur la touche retour dans le menu principal per-

met de revenir a la page d'accueil. En cas d'erreur du systéme, appuyer sur

la touche retour permet d'afficher I'erreur (chapitre « Messages d'er-
reur »).

En cas d'erreur du systéme, appuyer longuement sur la touche retour

(> 1 seconde) dans une boite de dialogue de réglage ou un niveau de

menu pour revenir a la page d'accueil ou au message d'erreur.

Les boites de dialogue de réglage sont encadrées en jaune et affichent le réglage actuel.

Tourner le bouton de commande vers la droite ou la gauche permet de modifier le réglage
marqué.

Appuyer sur le bouton de commande permet de confirmer le nouveau réglage. Le marquage
revient au menu appelé.

Lorsque le bouton de commande n'est pas tourné avant d'étre appuyé, le réglage précédent
reste inchangé.

Dans les boites de dialogue de réglage, il est possible de modifier un ou plusieurs parameétres.

= Siun seul paramétre peut étre modifié : une fois que la valeur du paramétre a été confir-
mée (en appuyant sur le bouton de commande), le marquage revient au menu a partir du-
quel la boite de dialogue a été ouverte.

 Siplusieurs parameétres peuvent étre modifiés : une fois que la valeur du paramétre a été
confirmée, le marquage passe au paramétre suivant.
Des que le dernier paramétre dans la boite de dialogue est confirmé, le marquage revient
au menu a partir duquel la boite de dialogue a été ouverte.

Lorsque la touche retour est actionnée, le marquage revient au parameétre précédent.
La valeur modifiée précédemment est rejetée car elle n'a pas été confirmée.

Pour contrdler les parametres définis, appuyer sur le bouton de commande pour naviguer
entre les différents parametres. Les paramétres actuels seront de nouveau confirmés sans
étre modifiés.

AVIS

@ Appuyer sur le bouton de commande sans sélectionner un autre parameétre
ou sans modifier une autre valeur permet de confirmer le réglage actuel.
Appuyer sur la touche retourannule la modification du réglage actuel
et conserve le réglage précédent. Le menu revient au réglage ou au menu
précédent.

@ AVIS

Appuyer sur la touche contexte permet d'afficher des options contex-
tuelles supplémentaires donnant accés a d'autres réglages.

La zone d'état se trouve @ en haut a gauche du menu principal. (Voir également la figure et
le tableau « Page d'accueil » [»> 289]).

Lorsqu'un état est actif, des points de menu d'état peuvent étre affichés et sélectionnés
dans le menu principal.

Tourner le bouton de commande sur la zone d'état pour afficher I'état actif.

Si un processus actif (p. ex. la mise a jour du logiciel) est terminé ou annulé, I'affichage d'état
est de nouveau masqué.

Il existe trois catégories d'indicateurs d'état :

1. Indicateur de processus:
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111

292

Réglage des fonctions de régu-
lation

Fonctions de régulation

Les processus en cours sont indiqués en bleu.

Les processus peuvent faire diverger le fonctionnement de la pompe par rapport ala ré-
gulation définie.

Exemple : Mises a jour du logiciel.

Indicateur d'avertissement :

Les messages d'avertissement sont indiqués en jaune.

Lorsqu'un avertissement survient, les fonctions de la pompe sont limitées (voir le cha-
pitre « Avertissements » [P 347]).

Exemple : détection de rupture de cable sur I'entrée analogique.

Indicateur d'erreur :

Les messages d'erreur sont affichés en rouge.

En cas d'erreur, la pompe ajuste son fonctionnement. (Voir le chapitre « Messages d'er-
reur » [P 345]).

Exemple : Température ambiante trop élevée.

D'autres indicateurs d'état, s'ils existent, peuvent étre affichés en tournant le bouton de
commande sur le symbole correspondant.

EHEEI

Message d'erreur
La pompe est arrétée !

Message d'avertissement
La pompe fonctionne de maniére limitée !

Etat de la communication - Un module CIF est installé et actif.
La pompe fonctionne en mode de régulation, observation et com-
mande par la gestion technique centralisée possibles.

La mise a jour logicielle a démarré - Transmission et contrdle
La pompe continue de fonctionner en mode de régulation jusqu'a ce
que le pack de mise a jour ait été entiérement transmis et controlé.

Tabl. 18: Indicateurs possibles dans la zone d'état

Si nécessaire, d'autres réglages peuvent étre effectués dans le menu contextuel. Pour ce

faire, appuyer la touche contexte .

Appuyer une fois sur la touche retour permet de revenir au menu principal.

terrompu. A la fin du processus, la pompe continue de fonctionner dans le
mode de régulation paramétré.

AVIS

Un appui répété ou prolongé sur la touche retour a pour effet d'afficher le
statut « Erreur » en cas de message d'erreur et ne permet pas de revenir au
menu principal.

La zone d'état est marquée en rouge.

Lorsqu'un processus est en cours, le mode de régulation paramétré est in-

Selon I'application, des fonctions de régulation de base sont disponibles.
Ces fonctions peuvent étre sélectionnées a I'aide de I'assistant de réglage :

Pression différentielle Ap-v
Pression différentielle Ap-c
Point critique Ap-c
Dynamic Adapt plus

Débit constant (Q-const.)
Multi-Flow Adaptation
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» Température constante (T-const.)

« Température différentielle (AT-const.)

+ Vitesse de rotation constante (n-const.)
» Régulation PID

H H H
Humax Himax N max
(OFF
@ H @ Hs
s
@Hs
) M min Nmax= const
Hmin Hmin
Q Q Q

Fig. 37: Fonctions de régulation

Pression différentielle Ap-v

La régulation modifie la pression différentielle de consigne de la pompe de maniere linéaire
entre la pression différentielle réduite H et He,pgigne-

La pression différentielle H régulée augmente ou diminue selon le débit.

L'augmentation de la courbe caractéristique Ap-v peut étre adaptée a I'application en mo-
difiant le pourcentage de H (augmentation de la courbe caractéristique Ap-v).

Consigne

@ AVIS
Le menu contextuel [-=-] de I'éditeur de valeur de consigne « Valeur de
consigne de la pression différentielle Ap-v » propose les options « Point
de fonctionnement nominal Q » et « Augmentation de la courbe caracté-
ristique Ap-v ».

Le menu contextuel [+++] de I'éditeur de valeur de consigne « Valeur de consigne de la pres-
sion différentielle Ap-v » propose les options « Point de fonctionnement nominal Q » et
« Augmentation de la courbe caractéristique Ap-v ».

Ap-v est utilisé dans les circuits a pression et débit variables, p. ex. les radiateurs avec robi-
nets thermostatiques ou les appareils de climatisation a air.
Un équilibrage hydraulique est nécessaire dans tous les circuits mentionnés.

Pression différentielle Ap-c

La régulation permet de maintenir constamment la pression différentielle générée parla
pompe, sur toute la plage de débit admissible, a la valeur de consigne réglée He,, .. jusqu'a
la courbe de caractéristique maximum.

Un régulateur de pression différentielle constante optimisé est disponible pour les applica-
tions prédéfinies correspondantes.

En tenant compte de la hauteur manométrique a définir selon le point de fonctionnement,
la pompe adapte sa puissance au débit nécessaire. Le débit varie selon les clapets ouverts et
fermés des circuits des consommateurs. La puissance de la pompe s'adapte aux besoins du
consommateur, ce qui réduit les besoins énergétiques.

Ap-c est utilisé pour les circuits a pression et débit variables, p. ex. le chauffage au sol ou le
plafond rafraichissant. Un équilibrage hydraulique est nécessaire dans tous les circuits
mentionnés.

Point critique Ap-c

Il existe une régulation optimisée de la pression différentielle constante pour « Point cri-
tique Ap-c ». Ce régulateur de pression différentielle garantit I'alimentation dans un sys-
téme tres ramifié, éventuellement mal équilibré.

La pompe prend en compte le point le plus difficile a alimenter dans le systéme.

Pour ce faire, la pompe a besoin d'un capteur de pression différentielle installé sur ce point
du systéme (« point critique »).

La hauteur manométrique doit étre réglée sur la pression différentielle requise. La puissance
de la pompe est adaptée en fonction des besoins pour ce point.
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@ AVIS
Le capteur de pression différentielle monté en usine sur la pompe peut

étre utilisé en parallele avec le capteur de pression différentielle au point
critique, p. ex. pour mesurer la quantité de chaleur de la pompe. Le cap-
teur de pression différentielle monté en usine est déja configuré sur I'en-
trée analogique All.
Avec les sondes de température configurées sur Al3 et Al4, la fonction de
mesure de la quantité de chaleur utilise ce capteur sur All pour définir le
débit.
Le capteur de pression différentielle au point critique doit étre configuré
dans cette constellation sur I'entrée analogique Al2.
Sélectionner pour cela « Autre position » comme position de la bride.
Voir le chapitre « Application et fonction des entrées analogiques All ...
AlL » [p 324].

Dynamic Adapt plus (réglage d'usine)

Le mode de régulation Dynamic Adapt plus ajuste de maniere autonome la puissance de la
pompe selon les besoins du systéme. Un réglage du point n'est pas nécessaire,

il n'est optimal que pour les circuits dont les points de fonctionnement ne sont pas connus.

La pompe adapte en continu son débit selon les besoins du consommateur et I'état des
vannes ouvertes et fermées, et réduit ainsi considérablement I'énergie consommée par la
pompe.

Dynamic Adapt plus est utilisé dans les circuits des consommateurs a pression et a débit
variable, p. ex. les radiateurs avec robinets thermostatiques ou le plancher chauffant avec
servomoteurs a régulation par piéce.

Un équilibrage hydraulique est nécessaire dans tous les circuits mentionnés.

Dans les circuits hydrauliques avec des résistances invariables, comme les circuits de pro-
duction ou les circuits d'alimentation (vers des bouteilles de découplage, des distributeurs
sans pression différentielle ou des échangeurs thermiques), il faut choisir un autre mode de
régulation, p. ex. débit constant (Q-const), température différentielle constante (AT-
const), pression différentielle (Ap-c) ou Multi-Flow Adaptation.

Débit constant (Q-const.)

La pompe regle un débit Qc,.g4qe dans la plage de sa courbe caractéristique.

Multi-Flow Adaptation

Le mode de régulation Multi-Flow Adaptation permet d'adapter le débit dans le circuit de
production ou d'alimentation (circuit primaire) au débit dans les circuits des consomma-
teurs (circuit secondaire).

Multi-Flow Adaptation est activée sur la pompe primaire Wilo-Stratos GIGA2.0 dans le cir-
cuit primaire avant, par exemple, une bouteille de découplage.

La pompe primaire Wilo-Stratos GIGA2.0 est reliée aux pompes Wilo-Stratos GIGA2.0 et
aux circulateurs Wilo-Stratos MAXO dans les circuits secondaires par un cable de données
Wilo Net.

La pompe primaire regoit en continu, a intervalles rapprochés, le débit requis de chaque
pompe secondaire.

La somme des débits requis de toutes les pompes secondaires est réglée par la pompe pri-
maire comme débit de consigne.

Lors de la mise en service, toutes les pompes secondaires concernées doivent étre signalées
a la pompe primaire pour qu'elle tienne compte de leur débit respectif. Voir a ce sujet le
chapitre « Menu de réglage - Régler le mode de régulation » [» 306].

Température constante (T-const)

La pompe se régle sur une température de consigne définie Tc, e

La température réelle a régler est déterminée par la sonde de température externe connec-
tée ala pompe.

Température différentielle constante (AT-const)

La pompe se régle a une température différentielle définie AT, (p. €x. la différence
entre la température d'alimentation et de retour).

Détermination de la température réelle par:
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11.2  Fonctions de régulation supplé-
mentaires

11.2.1 No-Flow Stop

» Deux sondes de température connectées a la pompe.

Vitesse de rotation constante (n-const. /paramétre d'usine pour Stratos GIGA2.0 ... R1)

La vitesse de rotation de la pompe est maintenue a une vitesse de rotation constante défi-
nie.
La plage de vitesse de rotation dépend du moteur et du type de pompe.

Régulation PID personnalisée

La pompe se régule a I'aide d'une fonction de régulation définie par I'utilisateur. Les para-
meétres de régulation PID Kp, Ki et Kd doivent étre définis manuellement.

Le régulateur PID utilisé dans la pompe est un régulateur PID standard.

Le régulateur compare la valeur réelle mesurée avec la valeur de consigne prescrite et essaie
d'amener la valeur réelle au niveau de la valeur de consigne de maniére aussi précise que
possible.

Dans la mesure ou les capteurs correspondants sont utilisés, il est possible d'effectuer dif-
férentes régulations.

Lors de la sélection d'un capteur, tenir compte de la configuration de I'entrée analogique.
Le comportement de régulation peut étre optimisé par la modification des paramétres P, |
etD.

Le sens d'action de la régulation peut étre réglé par la mise en marche ou I'arrét de l'inver-
sion de la régulation.

La fonction de régulation supplémentaire « No-Flow Stop » surveille en permanence le dé-
bit réel du systéme de chauffage/refroidissement.

Sile débit diminue en raison de la fermeture des clapets et passe en dessous de la valeur
seuil « No-Flow Stop Limit » définie pour No-Flow Stop, la pompe s'arréte.

La pompe vérifie toutes les 5 minutes (300 s) si la demande de débit augmente a nouveau.
Lorsque le débit augmente a nouveau, la pompe continue de fonctionner normalement
dans le mode de régulation paramétré.

@ AVIS
Dans un intervalle de 10 s, la pompe contrdle I'augmentation du débit par
rapport au débit minimal réglé « No-Flow Stop Limit ».

Le débit de référence Q. peut étre réglé entre 10 % et 25 % du débit maximum Q,,,,, en
fonction de la taille de la pompe.

Domaine d'application de No-Flow Stop :

Pompe installée dans le circuit des consommateurs avec vannes de régulation pour le
chauffage ou le refroidissement (avec radiateurs, aérothermes, appareils de climatisation a
air, plancher chauffant/rafraichissant, plafond chauffant/rafraichissant, chauffage/refroi-
dissement par le noyau de béton) servant de fonction supplémentaire pour tous les modes
de régulation, sauf Multi-Flow Adaptation et débit Q-const.

AVIS

Par défaut, cette fonction est désactivée et doit étre activée si besoin.

AVIS

La fonction de régulation supplémentaire « No-Flow Stop » est une
fonction d'économie d'énergie. Une réduction des durées de fonctionne-
ment inutiles permet d'économiser I'énergie électrique des pompes.
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11.2.2 Q-Limit Max

11.2.3 Q-Limit Min

11.2.4 Point de fonctionnement nominal

Q

11.2.5 Pente de la courbe caractéristique
Ap-v

11.2.6 Mélangeur Multi-Flow Adaptation

296

@ AVIS
La fonction de régulation supplémentaire « No-Flow Stop » est dispo-
nible uniquement pour les applications adaptées ! (Voir le chapitre « Ap-
plications prédéfinies dans I'assistant de réglage » [P 303]). La fonction
de régulation supplémentaire « No-Flow Stop » ne peut pas étre combi-
née a la fonction de régulation supplémentaire « Q-Limit,,, ».

La fonction de régulation supplémentaire « Q-Limit,,,, » peut é&tre combinée avec d'autres
fonctions de régulation (régulateur de pression différentielle (Ap-v, Ap-c), débit cumulé,
régulation de la température (régulation AT, régulation T)). Elle permet de limiter le débit
maximal a 25 — 90 % en fonction du type de pompe. Lorsque la valeur réglée est atteinte, la
pompe se régule sur la courbe caractéristique le long de la limite - jamais au-dela.

@ AVIS
Des zones partielles peuvent étre sous-alimentées ou gelées lorsque Q-
Limit,,,, est utilisé dans des systemes hydrauliques non équilibrés !

» Effectuer un équilibrage hydraulique !

La fonction de régulation supplémentaire « Q-Limit,,, » peut &tre combinée avec d'autres
fonctions de régulation (régulateur de pression différentielle (Ap-v, Ap-c), débit cumulé,
régulation de la température (régulation AT, régulation T)). Elle permet de garantir un débit
minimum a 15 — 90 % de Q,,,, dans la courbe caractéristique de I'hydraulique. Lorsque la
valeur réglée est atteinte, la pompe se régule sur la courbe caractéristique le long de la li-
mite jusqu'a atteindre la hauteur manométrique maximale.

@ AVIS
La fonction de régulation supplémentaire « Q-Limit,;, » ne peut pas étre
combinée aux fonctions de régulation supplémentaires « No-Flow
Stop ».

Le réglage en option du point de fonctionnement nominal pour le régulateur de pression
différentielle Ap-v permet, en complétant le débit nécessaire au point de fonctionnement,
de simplifier considérablement le réglage.

L'indication supplémentaire du débit requis au point de fonctionnement permet de s'assu-
rer que la courbe caractéristique Ap-v passe par le point de fonctionnement.

La pente de la courbe caractéristique Ap-v est ainsi optimisée.

La fonction supplémentaire « Pente de la courbe caractéristique Ap-v » peut étre utilisée

pour le régulateur de pression différentielle Ap-v. Un facteur peut étre paramétré surla

pompe pour optimiser les caractéristiques de régulation Ap-v. Le facteur 50 % (%2 Heqngigne)

correspond au réglage en usine. Dans certaines installations présentant des caractéristiques

particuliéres de tuyauterie, une sous-alimentation ou une suralimentation peut se produire.

Le facteur réduit (< 50 %) ou augmente (> 50 %) la hauteur manométrique Ap-v pour

Q=0 m3/h.

= Facteur < 50 % :la courbe caractéristique Ap-v est plus accentuée.

» Facteur > 50 % : la courbe caractéristique Ap-v est plus plate. Le facteur 100 % est égal
a une régulation Ap-c.

L'ajustement du facteur permet de compenser I'alimentation insuffisante ou excédentaire :

» En cas d'alimentation insuffisante dans la plage de charge partielle, la valeur doit étre
augmentée.

» En cas d'alimentation excessive dans la plage de charge partielle, la valeur peut étre ré-
duite. Ce réglage permet de réaliser des économies d'énergie et de réduire les bruits
d'écoulement.

Pour les circuits secondaires comportant des mélangeurs 3 voies, le débit du mélange peut
&tre calculé pour que la pompe primaire tienne compte de la demande réelle des pompes
secondaires. A cette fin, les opérations suivantes doivent &tre réalisées :
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Des capteurs de température doivent étre montés sur les pompes secondaires dans I'ali-
mentation et le retour respectifs des circuits secondaires et la mesure de la quantité de
chaleur ou de froid doit étre activée.

Des capteurs de température doivent étre installés sur la pompe primaire au niveau de I'ali-
mentation primaire en amont de I'échangeur thermique ou de la bouteille de découplage et
sur I'alimentation secondaire en aval. La fonction de mélangeur Multi-Flow Adaptation est
activée sur la pompe primaire.

11.3 L'assistant de réglage

Grace a l'assistant de réglage, il n'est pas nécessaire de connaitre le mode de régulation adé-
\g Réglages quat et I'option supplémentaire pour I'application correspondante.
L'assistant de réglage permet de sélectionner le mode de régulation approprié et I'option

Régler le mode de régulation o Tontone & régulation. R Rk X K .
Assistant de réglage, valeurs de cons. 4 5upp|ementa|re via |'app||cat|on.
Pilotage manuel R La sélection directe d'un mode de régulation de base s'effectue a I'aide de I'assistant de ré-

Commande de forcage manuelle

glage.
Fonctionnement pompe double
Réglage de la pompe double

Sélection via I'application

Interfaces externes

Analogique, numérique, SSM, SBM ...
&) Language

Fig. 38: Menu de réglage

Dans le menu ﬁ « Réglages », sélectionner successivement :

Application
o oo e 1. «Réglerle mode de régulation »
: ::,:g,“ e 2. «Assistant de réglage »
[ G ) Choix d'applications proposé :

¥ Eau potable

} Modes de régulation de base

Exemple : « Chauffage ».

Fig. 39: Sélection de I'application

Sélectionner « Chauffage » en tournant le bouton de commande et en appuyant pour confir-

Application mer.
T Différents types de systéme sont disponibles en fonction de I'application.
» Refroicissoment Les types de systeme pour le « Chauffage » sont les suivants :

} Chauffage et refroidissement

» Eaupotabie Types de systéme pour le Chauffage

» Modes de régulation de base

» Radiateur

» Plancher chauffant

» Plafond chauffant

Fig. 40: Exemple de « Chauffage » » Aérotherme

» Chauffage avec noyau en béton

» Bouteille de découplage

» Distributeur sans pression différentielle

» Réservoir tampon chauffage

» Echangeur de chaleur

» Circuit de source de chaleur (pompe a chaleur)

» Circuit de chauffage urbain

» Modes de régulation de base

Tabl. 19: Sélection du type d'installation pour le chauffage

Exemple : Type d'installation « Radiateur ».
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Sélectionner le type de systéme « Radiateur » en tournant le bouton de commande et en ap-

(" Type dinstatiation puyant pour confirmer.
R T Différents modes de régulation sont disponibles en fonction du type de systeme.

» Plancher chauffant

Pour le type de systéme « Radiateur » dans « Chauffage », les modes de régulation sont les
suivants :

} Plafond chauffant

¥ Aérotherme

# Chauffage du noyau en béton Mode de régulation

» Bouteille de découplage
» Dynamic Adapt plus

Fig. 41: Exemple du type de systéme « Radia-  » Température intérieure T-const
teur »

» Pression différentielle Ap-v

Tabl. 20: Sélection du mode de régulation pour le type d'installation Radiateur dans « Chauf-
fage »

Exemple : Mode de régulation « Dynamic Adapt plus »

Sélectionner le mode de régulation « Dynamic Adapt plus » en tournant le bouton de com-
Mode de régulation mande et en appuyant pour confirmer.

Sans devoir saisir de valeur
Pression différentielle Ap-v ceconsione Jopomney
4 © ajuste automatiquement
sa pussance

- aux besoins variables
} Dynamic Adapt plus v des radiateurs

) Température intérieure T-c...

Aide au réglage

Fig. 42: Exemple du mode de régulation « Dy-
namic Adapt plus »

Lorsque la sélection est confirmée, elle s'affiche dans le menu « Assistant de réglage ».

\ £+ ) Régler le mode de régulation

Assistant de réglage Sm?)‘:;‘ A 'f;ﬂ?.nm AVI S
T A
Régime do secours e Dans les parametres d'usine, le capteur de pression différentielle de la
‘sont disponibles ici en plus de la
peuelement:Pemps ARRET, omin s Stratos GIGA2.0-1/-D est déja configuré sur 2 ... 10 V sur I'entrée analo-

Pompe MARCHE/ARRET g i que.

Actuellement : Moteur en marche

Aucun autre réglage de I'entrée analogique n'est nécessaire pour les
modes de régulation avec pression différentielle (Dynamic Adapt plus, Ap-
v, Ap-c) et le débit constant (Q-const.).

Fig. 43: Assistant de réglage Si I'entrée analogique n'est pas configurée en usine ou sile signal 2 ... 10 V
ou 4 ...20 mA n'est pas détecté, I'avertissement « Rupture de cable dans
Analog 1 » apparait

Pour la Stratos GIGA2.0-I/-D... R1, aucune entrée analogique n'est confi-
gurée en usine. L'entrée analogique doit étre active pour chaque mode de
régulation.

Si aucune entrée analogique n'est configurée pour un mode de régulation
avec pression différentielle (Dynamic Adapt plus, Ap-v, Ap-c) et débit
constant (Q-const.), I'avertissement « Hauteur manométrique/débit in-
connus » (W657) s'affiche.

Sélection directe d'un mode de régulation de base

Dans le menu g « Réglages », sélectionner successivement :
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1. «Réglerle mode de régulation »

Application 2. «Assistant de réglage »
Steciomer drectament 3. «Modes de régulation de base »
b @il el G
) Refrodissement essions e splcsion Les modes de régulation de base sont les suivants :

b Chauffage et refroidissement ”
} Eau potable Modes de régulation de base

» Pression différentielle Ap-v

» Pression différentielle Ap-c
» Point critique Ap-c
Fig. 44: Sélection de I'application « Modes de » Dynamic Adapt plus
régulation de base »

» Débit Q-const

» Multi-Flow Adaptation

» Température T-const.

» Température AT-const.

» Vitesse de rotation n-const.

» Régulation PID

Tabl. 21: Modes de régulation de base

Chaque mode de régulation - a I'exception de la vitesse de rotation n-const. - nécessite en
plus la sélection de la source de valeur réelle ou de capteur (entrée analogique All ... Al4).

@ AVIS
Sur la Stratos GIGA2.0, le capteur de pression différentielle est déja pré-
configuré en usine sur une entrée analogique. Pour la Stratos GI-
GA2.0...R1, aucune entrée analogique n'est configurée en usine.

La confirmation d'un mode de régulation sélectionné fait apparaitre le sous-menu « Assis-
tant de réglage » avec la ligne d'informations indiquant le mode de régulation choisi.

Sous cet affichage, d'autres menus servant a régler des parametres s'affichent.

Par exemple : Saisie des valeurs de consigne pour le régulateur de pression différentielle, ac-
tiver/désactiver la fonction No-Flow Stop ou régime de secours. En régime de secours, il est
possible de sélectionner « Pompe MARCHE » ou « Pompe ARRET ». Si I'option « Pompe
MARCHE » est sélectionnée, une vitesse de rotation en régime de secours peut étre configu-
rée, que la pompe utilisera automatiquement.

Chauffage et refroidissement

« Chauffage et refroidissement » combine deux fonctions lorsque le chauffage et le refroi-

Application dissement sont effectués dans le méme circuit hydraulique. La pompe dispose de réglages
La oo sttt distincts pour les deux applications et peut passer d'une application a l'autre.
b Chatage e
» Refrodissement S, Lomossco . A .
fietlionbelie Dans le menu « Réglages », sélectionner successivement :
Ha , oes ».
» Eau potable 1. «Reéglerle mode de régulation »
 Modes de régulation de base 2. «Assistant de réglage »
3. «Chauffage et refroidissement »
En premier lieu, le mode de régulation pour le « Chauffage » est sélectionné.

Fig. 45: Sélection « Chauffage et refroidisse- BSOS B EEITE LN BT ET TS Mode de régulation

ment » » Radiateur Pression différentielle Ap-v
Dynamic Adapt plus

Température intérieure T-const.

» Plancher chauffant Pression différentielle Ap-c
» Plafond chauffant Dynamic Adapt plus

Température intérieure T-const.

» Aérotherme Pression différentielle Ap-v
Dynamic Adapt plus

Température intérieure T-const.
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Types de systéme pour le Chauffage

» Chauffage avec noyau en béton

Mode de régulation

Pression différentielle Ap-c
Dynamic Adapt plus
AT alimentation/retour

Débit cQ

» Bouteille de découplage

Température d'alimentation sec. T-const.
AT retour
Multi-Flow Adaptation

Débit cQ
» Distributeur sans pression différentielle Multi-Flow Adaptation
» Réservoir tampon chauffage Débit cQ

» Echangeur de chaleur

Température d'alimentation sec. T-const.
AT alimentation

Multi-Flow Adaptation

Débit cQ

» Circuit de source de chaleur
(pompe a chaleur)

AT alimentation/retour

Débit cQ

» Circuit de chauffage urbain

Pression différentielle Ap-c
Pression différentielle Ap-v

Point critique Ap-c

» Modes de régulation de base

Pression différentielle Ap-c
Pression différentielle Ap-v
Point critique Ap-c
Dynamic Adapt plus

Débit cQ

Température T-const.
Température AT-const.

Vitesse de rotation n-const.

Tabl. 22: Sélection du type de systéme et du mode de régulation pour le « Chauffage »

Aprés avoir sélectionné le type de systéme souhaité et le mode de régulation pour le
« Chauffage », le mode de régulation est sélectionné pour le « Refroidissement ».

Types de systéme pour le Refroidissement | Mode de régulation

» Plafond rafraichissant

» Plancher rafraichissant

Pression différentielle Ap-c
Dynamic Adapt plus

Température intérieure T-const.

» Appareil de climatisation a air

Pression différentielle Ap-v
Dynamic Adapt plus

Température intérieure T-const.

» Refroidissement du noyau en béton

Pression différentielle Ap-c
Dynamic Adapt plus
AT alimentation/retour

Débit cQ

» Bouteille de découplage

Température d'alimentation T-const.
AT retour

» Distributeur sans pression différentielle

» Réservoir tampon de réfrigération

Multi-Flow Adaptation
Débit cQ
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Types de systéme pour le Refroidissement

» Echangeur de chaleur

Mode de régulation

Température d'alimentation T-const.

>
/" Source du capteur T1

mode de régulation,
entrée analogique (A13)
est utiisée

pour la sonde

de température.

) Entrée analogique 1

} Entrée analogique 2

) Entrée analogique 3 v

} Entrée analogique 4

Fig. 46: Affectation de la source de capteur

£+ Régler le mode de régulation

Réglage de la
commutation automatique

Assistant de réglage N ou manuelle

: Bouteille de dé - o
fisies etle refroidissement.

Commutation chauffage/refroidissement
Actuellement : Refroidissement 4

Consigne de température (AT-c)
Actuellement : 21,0 K

Sonde de température T1
Entrée de capteur : Entrée analogique 3

13

Fig. 47: Commutation chauffage/refroidisse-
ment

» Circuit de refroidissement de retour

» Circuit de refroidissement urbain

» Modes de régulation de base

AT alimentation

Débit cQ

Pression différentielle Ap-c
Pression différentielle Ap-v
Point critique Ap-c
Pression différentielle Ap-c
Pression différentielle Ap-v
Point critique Ap-c
Dynamic Adapt plus

Débit cQ

Température T-const.
Température AT-const.

Vitesse de rotation n-const.

Tabl. 23: Sélection du type de systéme et du mode de régulation pour le « Refroidissement »

Chaque mode de régulation, a I'exception de la vitesse de rotation n-const., nécessite en
plus la sélection de la source de valeur réelle ou de capteur (entrée analogique All ... Al4).

®

AVIS

Mode de régulation — Température AT-const :

Pour les applications prédéfinies, les signes et les plages de réglage pour la
température de consigne (AT-const.) sont préréglés en fonction de I'appli-
cation et donc du sens d'action sur la pompe (augmentation ou réduction
de la vitesse de rotation).

Sile réglage est effectué par I'intermédiaire du « mode de régulation de
base », le signe et la plage de réglage doivent étre configurés selon le sens
d'action souhaité.

Une fois la sélection effectuée, le menu « Assistant de réglage » apparait en affichant le type
de systeme sélectionné et le mode de régulation.

®

AVIS

Ce n'est que lorsque tous les réglages de « Chauffage et refroidissement »
ont été effectués que le menu « Commutation chauffage/refroidisse-
ment » est disponible pour effectuer d'autres réglages.

Commutation chauffage/refroidissement

Dans le menu « Commutation chauffage/refroidissement », I'option « Chauffage » est
d'abord sélectionnée.

Effectuer ensuite d'autres réglages (p. ex. valeur de consigne prédéfinie, etc.) dans le menu
« Régler le mode de régulation ».
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Fig. 48:

La pompe

est commutée manuellement

Chauffage Vv sur Fapplication de chauffage.
Refroidissement

b Automatique

Entrée binaire

Commutation chauffage/refroidisse-

ment_Chauffage

Fig. 49:

La pompe est commutée
manuellement

Chauffage sur fapplication de efroidissement.

Refroidissement v

} Automatique

Entrée binaire

Commutation Chauffage/refroidisse-

ment_Refroidissement

Fig. 50:

La pompe utiise les valeurs limites
Chauffage de température

automatiquement entre le.
Refroidissement chauffage et e refroidissement.

Entrée binaire

Commutation Chauffage/refroidisse-

ment_Automatique

Fig. 51:

¢

Température de commutation Chauffage St latempérature du

fluide dépasse

la température de
25,0|°C commutation pour Chaufage,
la pompe fonctionne alors en
mode Chauffage.
. . Sila température
Min : 25,0 °C - Max : 80,0 °C du fluide descend
en dessous
de i idi de la tempé
de commutation
R pour Refroidissement, la
0,0 °C pompe

fonctionne alors en
mode Refroidissement.

Min: 0,0 °C - Max : 25,0 °C

Commutation Chauffage/refroidisse-

ment_Températures de commutation

302

Une fois les spécifications pour le chauffage terminées, les réglages pour le refroidissement
sont effectués. Pour ce faire, sélectionner « Refroidissement » dans le menu « Commutation
chauffage/refroidissement ».

D'autres réglages (p. ex. valeur de consigne prédéfinie, Q-Limit,,,,, etc.) peuvent étre effec-
tués dans le menu « Régler le mode de régulation ».

Pour configurer une commutation automatique entre Chauffage et Refroidissement, sélec-
tionner « Automatique » et saisir une température de commutation pour Chauffage et Re-
froidissement.

Si les températures de commutation sont dépassées ou ne sont pas atteintes, la pompe com-
mute automatiquement entre Chauffage et Refroidissement.

@ AVIS
Si la température de commutation est dépassée pour le chauffage dans le
fluide, la pompe passe en mode « Chauffage ».
Si la température de commutation n'est pas atteinte pour le refroidisse-
ment dans le fluide, la pompe passe en mode « Refroidissement ».

Lorsque les températures de commutation réglées sont atteintes, la
pompe se met d'abord en veille pendant 15 min et fonctionne ensuite
dans 'autre mode.

La pompe est inactive dans la plage de température située entre les deux
températures de commutation. Elle pompe uniquement de temps en
temps le fluide pour mesurer la température.

Pour éviter toute inactivité :

+ Les températures de commutation pour Chauffage et Refroidissement
doivent étre définies sur la méme température.

» La méthode de commutation doit étre sélectionnée avec une entrée bi-
naire.
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Chauffage dun signal externe
Refroidissement refroidissement.

b Automatique

Fig. 52: Commutation Chauffage/refroidisse-

ment_Entrée binaire

11.4  Applications prédéfinies dans I'as-

sistant de réglage

Type d'installation/Mode de régulation

Radiateur

La pompe commute, sur ordre.

binaire, entre le chauffage et le

Pour une commutation externe « Chauffage/refroidissement », sélectionner « Entrée bi-
naire » dans le menu « Commutation chauffage/refroidissement ».

L'entrée binaire doit &tre définie sur la fonction « Commutation chauffage/refroidissement ».

@ AVIS
Pour I'application de la mesure des quantités de chaleur et de froid, I'éner-
gie enregistrée est automatiquement saisie dans le compteur de chaleur
ou de froid correspondant.

Les applications suivantes peuvent étres sélectionnées a I'aide de I'assistant de réglage :

Types d'installation prédéfinis avec modes de régulation et fonctions de régulation supplé-
mentaires optionnelles dans I'assistant de réglage :

Chauffage

No-Flow Stop Q-Limit,,,, Q-Limit,,, Multi-Flow Adaptation

Mélangeur

Pression différentielle Ap-v

Dynamic Adapt plus

Température intérieure T-const.

Chauffage au sol

Pression différentielle Ap-c

Dynamic Adapt plus

Température intérieure T-const.

Plafond chauffant

Pression différentielle Ap-c

Dynamic Adapt plus

Température intérieure T-const.

Aérotherme

Pression différentielle Ap-v

Dynamic Adapt plus

Température intérieure T-const.

Chauffage du noyau en béton

Pression différentielle Ap-c

Dynamic Adapt plus

AT alimentation/retour

Débit Q-const.

Bouteille de découplage

Température d'alimentation sec. T-const.

Retour A-T

Multi-Flow Adaptation

Débit Q-const.

Distributeur sans pression différentielle

Multi-Flow Adaptation

Débit Q-const.

Réservoir tampon de chauffage

Multi-Flow Adaptation

Débit Q-const.

Echangeur de chaleur

Notice de montage et de mise en service « Wilo-Stratos GIGA2.0-1/-D « Ed.02/2023-08 303



Type d'installation/Mode de régulation No-Flow Stop Q-Limit,,,, Q-Limit,,, Multi-Flow Adaptation

Mélangeur
Température d'alimentation sec. T-const. X
Alimentation A-T X °
Multi-Flow Adaptation X X

Débit Q-const.

Circuit de source de chaleur
Pompe a chaleur

AT alimentation/retour X X

Débit Q-const.

Circuit de chauffage urbain

Pression différentielle Ap-c X X
Pression différentielle Ap-v X X
Point critique Ap-c X X

Modes de régulation de base

Pression différentielle Ap-c X X X
Pression différentielle Ap-v X X X
Point critique Ap-c X X X

Dynamic Adapt plus
Débit Q-const.

Multi-Flow Adaptation X X
Température T-const. X X X
Température AT-const. X X X
Vitesse de rotation n-const. X X X

® : fonction de régulation supplémentaire fixe activée
x : fonction de régulation supplémentaire disponible pour le mode de régulation

Tabl. 24: Chauffage

Types d'installation prédéfinis avec modes de régulation et fonctions de régulation supplé-
mentaires optionnelles dans I'assistant de réglage :

Refroidissement

Type d'installation/Mode de régulation No-Flow Stop Q-Limit,,, Multi-Flow Adaptation

Mélangeur

Plafond rafraichissant

Pression différentielle Ap-c X X

Dynamic Adapt plus

Température intérieure T-const. X

Plancher rafraichissant

Pression différentielle Ap-c X X

Dynamic Adapt plus

Température intérieure T-const. X

Appareil de climatisation a air

Pression différentielle Ap-v X X

Dynamic Adapt plus

Température intérieure T-const. X

Refroidissement du noyau en béton

Pression différentielle Ap-c X X

Dynamic Adapt plus

AT alimentation/retour X X

Débit Q-const.
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Type d'installation/Mode de régulation No-Flow Stop Q-Limit,,,, Multi-Flow Adaptation

Mélangeur

Bouteille de découplage

Température d'alimentation sec. T-const. X
Retour A-T X ®
Multi-Flow Adaptation X X

Débit Q-const.

Distributeur sans pression différentielle

Multi-Flow Adaptation X X
Débit Q-const.

Réservoir tampon de réfrigération

Multi-Flow Adaptation X X

Débit Q-const.

échangeur de chaleur

Température d'alimentation sec. T-const. X
Alimentation A-T X )
Multi-Flow Adaptation X X

Débit Q-const.

Circuit de refroidissement de retour

Débit Q-const.

Circuit de refroidissement urbain

Pression différentielle Ap-c X X
Pression différentielle Ap-v X X
Point critique Ap-c X X

Modes de régulation de base

Pression différentielle Ap-c X X X
Pression différentielle Ap-v X X X
Point critique Ap-c X X X

Dynamic Adapt plus
Débit Q-const.

Multi-Flow Adaptation X X
Température T-const. X X X
Température AT-const. X X X
Vitesse de rotation n-const. X X X

® : fonction de régulation supplémentaire fixe activée
x : fonction de régulation supplémentaire disponible pour le mode de régulation

Tabl. 25: Refroidissement

Types d'installation prédéfinis avec modes de régulation et fonctions de régulation supplé-
mentaires optionnelles dans I'assistant de réglage :

Application Eau potable

@ AVIS
Stratos GIGA2.0 n'est pas homologuée pour le transport d'eau potable.
Dans cette application, seuls les types d'installation destinés a chauffer
I'eau potable avec de I'eau de chauffage sont concernés.

Type d'installation/Mode de régulation No-Flow Stop Q-Limit,,,, Q-Limit,,, Multi-Flow Adaptation

Mélangeur

Installation de stockage de I'eau produite

AT alimentation/retour
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Type d'installation/Mode de régulation No-Flow Stop Q-Limit,,,, Q-Limit,,, Multi-Flow Adaptation

Mélangeur

Température d'alimentation sec. T-const.

Débit Q-const.

Modes de régulation de base

Pression différentielle Ap-c X X X
Pression différentielle Ap-v X X X
Point critique Ap-c X X X

Dynamic Adapt plus
Débit Q-const.

Multi-Flow Adaptation X
Température T-const. X X X
Température AT-const. X X X
Vitesse de rotation n-const. X X X

® : fonction de régulation supplémentaire fixe activée
x : fonction de régulation supplémentaire disponible pour le mode de régulation

Tabl. 26: Application Eau potable

11.5 Menu de réglage - Régler le mode Le menu « Régler le mode de régulation » décrit ci-aprés propose uniquement les éléments
de régulation du menu qu'il est également possible d'utiliser pour la fonction de régulation actuellement
sélectionnée.
C'est pourquioi la liste des éléments du menu possibles est beaucoup plus longue que la
quantité d'éléments du menu représentés a un moment donné.

AVIS

@ Chaque mode de régulation est configuré avec un paramétre de base en
usine. En cas de modification du mode de régulation, les configurations
paramétrées précédemment comme les capteurs externes ou I'état de
fonctionnement ne sont pas enregistrées. Tous les parametres doivent
&tre redéfinis.

\ £3 Réglages

A

Menu de réglage
Régler le mode de régulation des fonciions de régulation

Assistant de réglage, valeurs de cons.

Pilotage manuel
Commande de forgage manuelle

Fonctionnement pompe double
Réglage de la pompe double

Interfaces externes
Analogique, numérique, SSM, SBM
&) Language

Fig. 53: Régler le mode de régulation

Assistant de réglage Réglage du mode de régulation via I'application et le type de sys-
téme.
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Menu de réglage

Commutation chauffage/refroidissement

Uniquement visible si « Chauffage et refroidissement » a été sé-
lectionné dans I'assistant de réglage.

Sonde de température chauffage/refroidissement

Uniquement visible si la commutation automatique a été activée
dans l'assistant de réglage « Chauffage et refroidissement » et
dans « Commutation chauffage/refroidissement ».

Consigne de HMT

Visible pour les modes de régulation actifs nécessitant une hauteur
manométrique comme valeur de consigne.

Consigne de débit (Q-const)

Visible pour les modes de régulation actifs nécessitant un débit
comme valeur de consigne.

Facteur de correction de la pompe primaire

Visible pour Multi-Flow Adaptation qui propose une valeur de cor-
rection.

Sélection des pompes secondaires
Visible pour Multi-Flow Adaptation.
Apercu Multi-Flow Adaptation
Visible pour Multi-Flow Adaptation.
Décalage Débit

Visible pour Multi-Flow Adaptation.

Mélangeur Multi-Flow Adaptation
Visible pour Multi-Flow Adaptation.

Valeur de remplacement du débit

Visible pour Multi-Flow Adaptation.

Consigne de température (T-const.)

Visible pour les modes de régulation actifs nécessitant une tempé-
rature absolue comme valeur de consigne.

Valeur de consigne de la température (AT-const.)

Visible pour les modes de régulation actifs nécessitant une diffé-
rence de température absolue comme valeur de consigne.

Valeur de consigne de la vitesse de rotation

Visible pour les modes de régulation actifs nécessitant une vitesse
de rotation comme valeur de consigne.

Réglage de la commutation automatique ou manuelle entre Chauf-
fage et Refroidissement.

La sélection de « Commutation chauffage/refroidissement » dans
I'assistant de réglage nécessite de préciser a quel moment la
pompe doit fonctionner dans le mode correspondant.

Outre la sélection manuelle de « Chauffage ou Refroidissement »,
les options « Automatique » et « Commutation par une entrée bi-
naire » sont également disponibles.

Automatique : Les températures du fluide sont considérées comme
critére de décision pour la commutation Chauffage ou Refroidisse-
ment.

Entrée binaire : Un signal binaire externe est interrogé pour I'acti-
vation de « Chauffage et Refroidissement ».

Réglage de la sonde de température pour la commutation automa-
tique entre le chauffage et le refroidissement.

Réglage de la valeur de consigne de la hauteur manométrique H,,,_
signe POUT le mode de régulation.

Réglage de la valeur de consigne du débit pour le mode de régula-
tion « Débit Q-const ».

Facteur de correction du débit de la pompe primaire en mode de
régulation « Multi-Flow Adaptation ».

La plage de réglage différe selon le type de systéme utilisé dans les
applications.

Permet de majorer le débit cumulé des pompes secondaires afin de
garantir une protection supplémentaire contre une alimentation
insuffisante.

Sélectionner les pompes secondaires qui seront utilisées pour la
mesure du débit dans Multi-Flow Adaptation.

Apercu du nombre de pompes secondaires connectées et de leurs
besoins.

Un systéme Multi-Flow Adaptation permet, par un décalage de dé-
bit réglable, d'alimenter des pompes ne disposant pas de la com-
munication Wilo Net.

Pour les pompes secondaires dans les circuits avec mélangeurs, il
est possible de déterminer le débit du mélange et donc de déter-
miner les besoins réels.

Réglage de la valeur de remplacement du débit pour la pompe pri-
maire si la connexion avec les pompes secondaires est interrom-
pue.

Réglage de la valeur de consigne de la température pour le mode
de régulation « Température constante (T-const.) ».

Réglage de la valeur de consigne de la différence de température
pour le mode de régulation « Différence de température constante
(AT-const.) ».

Réglage de la valeur de consigne de la vitesse de rotation pour le
mode de régulation « Vitesse constante (n-const.) ».
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Menu de réglage

| -h
=

Valeur de consigne PID
Visible pour toute régulation définie par I'utilisateur.
Source de valeur de consigne externe

Visible lorsqu'une source de valeur de consigne externe (entrée
analogique ou module CIF) a été sélectionnée dans le menu
contextuel de I'éditeur de valeur de consigne décrit auparavant.

Sonde de température T1

Visible pour les modes de régulation actifs nécessitant un capteur
de température comme valeur réelle (température constante).

Sonde de température T2

Visible pour les modes de régulation actifs nécessitant un second
capteur de température comme valeur réelle (régulation de la tem-
pérature différentielle).

Entrée de capteur libre
Visible pour toute régulation définie par I'utilisateur.
Capteur hauteur manométrique externe

Visible pour la régulation du point critique Ap-c nécessitant une
pression différentielle comme valeur réelle.

No-Flow Stop

Visible pour les modes de régulation actifs prenant en charge la
fonction de régulation supplémentaire « No-Flow Stop ». (Voir le
tableau « Applications prédéfinies dans I'assistant de réglage »
[» 303]).

Q-Limit,,,,
Visible pour les modes de régulation actifs prenant en charge la
fonction de régulation supplémentaire « Q-Limit,,, ». (Voir le ta-

bleau « Applications prédéfinies dans I'assistant de réglage »

[» 303]).

Q-Limit,;,

Visible pour les modes de régulation actifs prenant en charge la
fonction de régulation supplémentaire « Q-Limit,,;, ». (Voir le ta-

bleau « Applications prédéfinies dans I'assistant de réglage »
[»303]).

Régime de secours

Visible pour les modes de régulation actifs prévoyant une réinitiali-
sation sur une vitesse de rotation fixe.

Parametres PID Kp

Visible pour toute régulation PID définie par I'utilisateur.
Parameétres PID Ki

Visible pour toute régulation PID définie par I'utilisateur.
Parameétres PID Kd

Visible pour toute régulation PID définie par I'utilisateur.
PID : Inversion

Visible pour toute régulation PID définie par I'utilisateur.
Pompe MARCHE/ARRET

Toujours visible.

Tabl. 27: Menu de réglage - Régler le mode de régulation

Réglage de la valeur de consigne de la régulation définie par I'utili-
sateur via PID.

Liaison de la valeur de consigne a une source de consigne externe
et réglage de la source de valeur de consigne.

Réglage du premier capteur (1) utilisé pour la régulation de la tem-
pérature (T-const., AT-const.).

Réglage du second capteur (2) utilisé pour la régulation de la tem-
pérature (AT-const.).

Réglage du capteur pour la régulation PID définie par l'utilisateur.

Réglage du capteur externe pour la hauteur manométrique lors de
la régulation du point critique.

Réglage de la détection automatique de clapets fermés (pas de dé-
bit).

Réglage d'une limite supérieure de débit.

Réglage d'une limite inférieure de débit.

Sile mode de régulation défini ne fonctionne pas (p. ex. erreur d'un
signal de capteur), il est possible de sélectionner « Pompe
MARCHE » ou « Pompe ARRET ». Si I'option « Pompe MARCHE »
est sélectionnée, une vitesse de rotation constante peut étre
configurée, que la pompe utilisera automatiquement.

Réglage du facteur Kp pour la régulation PID personnalisée.
Réglage du facteur Ki pour la régulation PID personnalisée.
Réglage du facteur Kd pour la régulation PID personnalisée.
Réglage de I'inversion pour la régulation PID personnalisée.

Marche/arrét de la pompe avec priorité faible. Une commande de
forcage MAX, MIN, MANUEL met la pompe en marche.

Exemple : « Multi-Flow Adaptation » via type de systéme « Bouteille de découplage »

Exemple : Type de systéme « Bouteille de découplage ».
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e

Type d'installation

La pompe alimente une
) Radiateur J bouteille e découplage.

) Plancher chauffant
» Plafond chauffant
» Aérotherme

» Chauffage du noyau en béton

» Bouteille de découplage

Aide au réglage

Fig. 54: Type de systéme « Bouteille de dé-
couplage »

Mode de régulation

La pompe

) Température d'alimentation sec... primaire calcule
Ie débit nécessaire
pour alimenter

) AT retour Iabouteille de
découplage
" ” & partir des valeurs de mesure
» Multi-Flow Adaptation des pompes secondaires
‘ affectées.
o ) DébitQ<c

Aide au réglage

Fig. 55: Exemple : Mode de régulation « Mul-
ti-Flow Adaptation »

£+ ) Régler le mode de régulation
. Sélectionner le

i é mode de régulation
Assistant de réglage selon Iapplication et le type
Actuellement : Bouteille de découplage - Multi dinstalation.

Tous les
) - modes de régulation
Facteur de correction de la pompe primaire sont disponibles ici en plus de la

Actuellement : 50 % sélection directe.

Sélection des pompes secondaires
Nombre de pompes secondaires : 0

Apergu Multi-Flow Adaptation
Nombre de pompes du circuit consommateur : 0

Fig. 56: Régler le mode de régulation

\ £+ ) Régler le mode de régulation

! Seélocton des
Assistant de réglage pompes secondaires

Actuellement : Bouteille de découplage - Mult.. Em:m pour la mesure
dans Multi-Flow Adaptation.
Facteur de correction de la pompe primaire
Actuellement : 50 %

Sélection des pompes secondaires
Nombre de pompes secondaires : 0

Apergu Multi-Flow Adaptation
Nombre de pompes du circuit consommateur : 0

Fig. 57: Assistant de réglage - Sélection des
pompes secondaires

Tourner le bouton de commande pour sélectionner le type de systéme « Bouteille de décou-

plage », puis appuyer pour confirmer.

Différents modes de régulation sont disponibles en fonction du type de systeéme.

Pour le type de systéme « Bouteille de découplage » dans « Chauffage », il s'agit des modes

de régulation suivants :

Mode de régulation

» Température d'alimentation sec. T-const.
> AT retour

» Multi-Flow Adaptation

» Débit Q-const

Tabl. 28: Sélection du mode de régulation pour le type de systéme Bouteille de découplage

dans Chauffage

Exemple : Mode de régulation « Multi-Flow Adaptation ».

Tourner le bouton de commande pour sélectionner le mode de régulation « Multi-Flow

Adaptation », puis appuyer pour confirmer.

Lorsque la sélection est confirmée, elle s'affiche dans le menu « Assistant de réglage ».

D'autres réglages doivent étre effectués.

Choisir des pompes secondaires qui doivent étre alimentées en aval de la bouteille de décou-

plage et les relier a Wilo Net.

@ AVIS
Une pompe double qui sert de pompe primaire ou des pompes doubles qui
servent de pompes secondaires associées avec Multi-Flow Adaptation
doivent tout d'abord étre configurées comme telles. Procéder seulement

ensuite au réglage de Multi-Flow Adaptation.
Si la configuration des pompes doubles est modifiée ultérieurement,

contrdler ensuite les réglages de Multi-Flow Adaptation et les corriger

éventuellement.

Tourner le bouton de commande pour sélectionner |'option « Sélection des pompes secon-

daires », puis appuyer pour confirmer.

Parmi les pompes reconnues via Wilo Net, chaque pompe partenaire doit étre sélectionnée

comme pompe secondaire.

Notice de montage et de mise en service « Wilo-Stratos GIGA2.0-1/-D « Ed.02/2023-08

309



[ Sélection des pompes du circuit consommateur MFA

Cette pompe signale le
Terminer la sélection marquage.
Type : 25/1-1004
Numéro darticle : 12 1004
NodelD : 954
N° de série

04

NomPartenaire_1004 v

Sélection menu

Fig. 58: Sélection des pompes secondaires
pour Multi-Flow Adaptation

\ o Régler le mode de régulation

Multi-Flow Adaptation
peut prendre en compte les.
mélangeurs pour

les pompes secondaires

Décalage Débit
Actuellement : 0,0 m?/h

faire,
Ia mesure de la quantits de chaleur
it étre:

dot &t
Mélangeur Multi-Flow Adaptation... activée
enctive surles pompes secondaires. La
Actuellement : Désactivé R e e steer
les températures dans les

conduils dalimentation

Valeur de remplacement du débit nécessaire secondaire (T1) et primaire (T2).

Actuellement : Débit nécessaire max.

Q-Limit Min
Etat : Désactive

Fig. 59: Régler le mode de régulation : Mélan-
geur Multi-Flow Adaptation

7
/ Mélangeur Multi-Flow Adaptation

Désactivé

Fig. 60: Mélangeur Multi-Flow Adaptation

\ £ ..} Reégler le mode de régulation

Réglage du capteur 1
pour les régulations nécessitant
une sonde de

température.

Mélangeur Multi-Flow Adaptation...
Actuellement : Activé

Valeur de remplacement du débit nécessaire
Actuellement : Débit nécessaire max.

Sonde de température T1

Entrée de capteur : Entrée analogique 3 ”
Sonde de température T2

Entrée de capteur : Entrée analogique 4

Fig. 61: Mélangeur Multi-Flow Adaptation :
sonde de température

\ fed Source de la valeur réelle de la température T1

Selectionner la
source du capteur
qui fournitla valeur réelle pour e

Sélectionner la source du capteur
Actuellement : Entrée analogique 3

Apergu Entrée du capteur
Type dutlisation, type de signal, fonction

ode
de régulation actuel

Régler I'entrée de capteur
Type dutilisation : sonde de température

Correction de la température
Actuellement : 0,0 K

Fig. 62: Source de la valeur réelle de la tem-
pérature T1
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Tourner le bouton de commande pour sélectionner le circulateur partenaire, puis appuyer
pour confirmer.

En appuyant, la coche blanche apparait sur le circulateur sélectionné.

Le circulateur secondaire signale a son tour sur I'écran qu'il a été sélectionné.

Tous les autres circulateurs secondaires sont sélectionnés de la méme maniere. Appuyer en-
suite sur le bouton retour pour revenir au menu « Régler le mode de régulation ».

Si des circulateurs secondaires sont installés dans un circuit comportant un mélangeur, le dé-
bit du mélange peut étre pris en compte. Pour ce faire, sélectionner et activer la fonction de
régulation supplémentaire Mélangeur Multi-Flow Adaptation.

Pour pouvoir utiliser cette fonction, les températures doivent étre enregistrées sur le circula-
teur primaire :

+ Dans l'alimentation secondaire (T1) en aval de la bouteille de découplage
« Dans l'alimentation primaire (T2) en amont de la bouteille de découplage

Pour ce faire, raccorder la sonde de température aux entrées analogiques Al3 et Al4.

®

AVIS

Pour pouvoir déterminer le débit de mélange, la fonction de mesure de la
quantité de chaleur par sonde de température dans I'alimentation secon-
daire et le retour secondaire, doit étre activée sur les pompes secondaires
comportant un mélangeur.

Tourner le bouton de commande pour sélectionner « Activé », puis appuyer pour confirmer.

Ensuite, configurer les sondes de température de la pompe primaire sur les entrées analo-
giques Al3 et Al4. Dans le menu « Régler le mode de régulation », sélectionner la sonde de
température T1 pour la température de I'alimentation secondaire.

L'entrée analogique Al3 est ainsi automatiquement configurée sur le type de signal PT1000
et utilisée comme valeur de température réelle T1.
Procéder de la méme maniére avec la sonde de température T2 sur I'entrée analogique Al4.

AVIS

Al3 et Al4 sont les seules entrées analogiques de la Stratos GIGA2.0 a pou-
voir traiter le type de signal PT1000.

®

Apres ces réglages, Multi-Flow Adaptation est activée avec la fonction de régulation supplé-
mentaire « Mélangeur Multi-Flow Adaptation ».
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11.6

Menu de réglage - Pilotage manuel

Tous les modes de régulation sélectionnés via I'assistant de réglage peuvent étre forcés
avec les fonctions de pilotage manuel ARRET, MIN, MAX, MANUEL.

DANGER

La pompe peut se mettre en marche malgré la fonction ARRET

La fonction ARRET n'est pas une fonction de sécurité et ne remplace pas
la mise hors tension pour les travaux d'entretien. Les fonctions comme le
«kick » de la pompe peuvent faire démarrer la pompe malgré le réglage
de la fonction ARRET.
+ Débrancher systématiquement la pompe avant d'effectuer des tra-
vaux !

Les fonctions du pilotage manuel peuvent étre sélectionnées dans le menu ﬁ« Ré-
glages » — « Pilotage manuel »
« Pilotage manuel (OFF, MIN, MAX, MANUEL) » :

I

Mode de régulation La pompe fonctionne selon la régulation paramétrée.

ARRET La pompe est arrétée. La pompe ne fonctionne pas.
Toutes les autres régulations paramétrées sont forcées.

MIN La pompe est réglée sur sa puissance minimale.
Toutes les autres régulations paramétrées sont forcées.

MAX La pompe est réglée sur sa puissance maximale.
Toutes les autres régulations paramétrées sont forcées.

MANUEL La pompe fonctionne selon la régulation paramétrée pour la
fonction « MANUEL ».

Tabl. 29: Fonctions du pilotage manuel

Les fonctions du pilotage manuel ARRET, MAX, MIN, MANUEL correspondent, dans leurs ef-
fets, aux fonctions Ext. ARRET, Externe MAX, Externe MIN et Externe MANUEL.

Ext. ARRET, Externe MAX, Externe MIN et Externe MANUEL peuvent &tre déclenchées par
les entrées numériques ou un systéeme de bus.

Priorités

1 ARRET, Ext. ARRET (entrée binaire), Ext. ARRET (systéeme de
bus)

2 MAX, Externe MAX (entrée binaire), Externe MAX (systéme de
bus)

3 MIN, Externe MIN (entrée binaire), Externe MIN (systéme de
bus)

4 MANUEL, Externe MANUEL (entrée binaire)

Tabl. 30: Priorités

* Priorité 1 = priorité la plus élevée

@ AVIS
La fonction « MANUEL » remplace toutes les fonctions, dont celles com-
mandées via un systeme de bus.
En cas de défaillance d'une communication bus surveillée, le mode de ré-
gulation paramétré avec la fonction « MANUEL » s'active (Bus Command
Timer).

Modes de régulation paramétrables pour la fonction MANUEL :

Mode de régulation

MANUEL — Pression différentielle Ap-v
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Fonctionnement pompe double

Pilotage pompes doubles

Mode de régulation

MANUEL — Pression différentielle Ap-c
MANUEL - Débit Q-const
MANUEL - Vitesse de rotation n-const.

Tabl. 31: Modes de régulation de la fonction MANUEL

Toutes les pompes Stratos GIGA2.0 sont équipées d'un pilotage pompes doubles intégré.

Dans le menu « Fonction pompe double », il est possible d'établir ou de couper une
connexion de pompe double. Il est également possible de régler la fonction de pompe
double.

Le pilotage pompes doubles dispose des fonctions suivantes :

Mode de fonctionnement normal/secours :

Chacune des deux pompes produit le débit configuré. L'autre pompe est disponible en
cas de panne ou fonctionne aprés permutation des pompes.

Une seule pompe fonctionne 3 la fois (paramétre d'usine).

Le mode de fonctionnement normal/secours est également actif dans le cas de deux
pompes simples de méme type montées en une installation de pompe double dans la
culotte.

Mode de fonctionnement en pic de charge avec rendement optimisé (marche paral-
lele) :

En mode de fonctionnement en pic de charge (marche paralléle), la puissance hydrau-
lique des pompes est fournie par les deux pompes.

Dans la plage de charge partielle, la puissance hydraulique est d'abord assurée unique-
ment par une des deux pompes.

Lorsque la somme des puissances absorbées P1 des deux pompes dans la plage de
charge partielle est inférieure a la puissance absorbée P1 d'une pompe, la seconde
pompe est activée avec rendement optimisé.

Contrairement au mode de fonctionnement en pic de charge classique (uniquement I'ar-
rét et la mise en marche en fonction de la charge), ce mode optimise le fonctionnement.
S'iln'y a qu'une seule pompe, la pompe restante prend en charge I'alimentation. Ainsi, le
pic de charge possible induit par la puissance des différentes pompes est limité. La
marche paralléle est également possible avec deux pompes simples de méme type fonc-
tionnant comme une installation de pompe double dans la culotte.

Permutation des pompes :

Pour une utilisation homogene des deux pompes dans le cas d'un fonctionnement unila-
téral, un changement automatique régulier de la pompe actionnée est effectué. Siune
seule pompe fonctionne (fonctionnement normal, de secours, en pic de charge ou ralen-
ti), la permutation de la pompe exploitée se produit aprés une durée de fonctionnement
effective de 24 h. Lors de la permutation, les deux pompes marchent afin que le fonc-
tionnement ne soit pas interrompu. Une permutation de la pompe en service peut avoir
lieu minimum toutes les heures et peut étre paramétrée par intervalles de 36 h maxi-
mum.

@ AVIS
Le temps restant jusqu'a la prochaine permutation des pompes est dé-
compté par une minuterie.
En cas de défaillance du réseau, la minuterie s'arréte. Aprés avoir réen-
clenché la tension d'alimentation, le temps restant continue de s'écouler
jusqu'a la prochaine permutation des pompes.
Le décompte ne recommence pas du début !

SSM/ESM (report de défauts centralisé/report de défauts individuel) :

— La fonction SSM doit de préférence étre raccordée a la pompe principale. Le contact
SSM peut étre configuré comme suit :
Le contact réagit en cas d'erreur uniquement ou en cas d'erreur et d'avertissement.
Paramétre d'usine : le SSM réagit uniquement en cas d'erreur.
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12.2

Comportement de pompes doubles

En alternative ou en complément, la fonction SSM peut également étre activée surla
pompe de réserve. Les deux contacts fonctionnent en paralléle.

— ESM: La fonction ESM de la pompe double peut étre configurée comme suit sur
chaque téte de pompe double : La fonction ESM du contact SSM signale uniquement
les pannes de la pompe concernée (report de défauts individuel). Pour répertorier
I'ensemble des pannes des deux pompes, les deux contacts doivent étre affectés.

« SBM/EBM (report de marche centralisé/report de marche individuel) :

— Le contact SBM peut étre affecté a I'une des deux pompes au choix. La configuration
suivante est possible :

Le contact est activé lorsque le moteur est en fonctionnement, lorsque I'alimentation
électrique est établie ou en I'absence de panne.

Paramétre d'usine : opérationnel. Les deux contacts signalent en paralléle I'état de
fonctionnement de la pompe double (report de marche centralisé).

— EBM: La fonction EBM de la pompe double peut étre configurée comme suit :
Les contacts SBM signalent uniquement les rapports de marche de la pompe concer-
née (report de marche individuel). Pour répertorier I'ensemble des rapports de marche
des deux pompes, les deux contacts doivent étre affectés.

- Communication entre les pompes :
Pour une pompe double, la communication est préconfigurée en usine.
Pour le couplage de deux pompes simples de méme type en une pompe double, Wilo Net
doit étre installé entre les pompes avec un céble.
Sous « Réglages /Interfaces externes /Réglage Wilo Net », régler la terminaison ainsi
que I'adresse Wilo Net. Ensuite, dans le menu « Réglages », sous-menu « Fonctionne-
ment pompe double », effectuer les réglages « Connecter une pompe double ».

@ AVIS
Pour l'installation de deux pompes simples en une pompe double, voir les
chapitres « Installation a pompe double/tuyau en'Y » [P 270], « Raccor-
dement électrique » [P 271] et « Application et fonction de l'interface
Wilo Net » [»> 331].

La régulation des deux pompes est réalisée par la pompe principale, a laquelle le capteur de
pression différentielle est raccordé.

En cas de panne/défaut/interruption de la communication, la pompe principale prend elle-
méme en charge le fonctionnement complet. La pompe principale fonctionne comme
pompe simple selon le mode de fonctionnement paramétré de la pompe double.

La pompe de réserve, qui ne recoit aucune donnée d'un capteur (capteur de pression diffé-
rentielle, capteur de température ou Wilo Net) dans les modes de régulation (Dynamic
Adapt plus, Ap-v, Ap-c, régulation de la température, Multi-Flow Adaptation et Q-const.),
fonctionne a une vitesse de rotation en régime de secours constante et réglable dans les
cas suivants:

e La pompe principale, a laquelle le capteur de pression différentielle est raccordé, tombe

en panne.
» La communication entre les pompes principale et de réserve est coupée.

La pompe de réserve se met directement en marche aprés la détection d'une erreur.

Pour le mode de régulation n-const., il n‘existe pas de régime de secours réglable. La
pompe de réserve fonctionne dans ce cas avec la derniére vitesse de rotation connue aussi
bien en mode de fonctionnement normal/secours qu'en marche paralléle.
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12.3 Menu de réglage - Fonctionnement
pompe double

\ £+ Réglages

Réglages du
Régler le mode de régulation fonctionnement

) || pompe doube, adressage
Assistant de réglage, valeurs de cons... de la pompe
partenaire, mode, etc.
Pilotage manuel

3

Commande de forgage manuelle

Fonctionnement pompe double
Réglage de la pompe double 4

Interfaces externes
3

Fig. 63: Menu Fonctionnement pompe double

Analogique, numérique, SSM, SBM ...
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Dans le menu « Fonctionnement pompe double », il est possible d'établir ou de séparer une
connexion de pompe double, mais aussi de paramétrer la fonction de pompe double.

Dans le menu m « Réglages »

1. sélectionner « Fonctionnement pompe double ».

Menu « Fonction pompe double »
Si une connexion de pompe double est établie, il est possible de basculer entre

« Mode de fonctionnement normal/secours et
+ Mode de fonctionnement en pic de charge avec rendement optimisé (marche paralléle)
dans le menu « Fonction pompe double ».

@ AVIS
En permutant entre le mode de fonctionnement normal/secours et la
marche parallele, différents paramétres de la pompe sont fondamentale-
ment modifiés. Ensuite, la pompe redémarre automatiquement.

Menu « Intervalle de permutation des pompes »

Si une connexion de pompe double est établie, il est possible de régler I'intervalle de temps
de la permutation des pompes dans le menu « Intervalle de permutation des pompes ». Inter-
valle réglable entre 1 h et 36 h, parametre d'usine : 24 h.

Une permutation des pompes peut étre immédiatement déclenchée via le point de menu

« Permutation manuelle des pompes ». La permutation manuelle des pompes peut toujours
étre réalisée, indépendamment de la configuration de la fonction de permutation des
pompes basée sur un intervalle de temps.

Menu « Connecter une pompe double »

Si aucune connexion de pompe double n'est établie, dans le menu ﬁ « Réglages », sélec-
tionner

1. «Fonctionnement pompe double »
2. «Connecter une pompe double ».

@ AVIS
La pompe depuis laquelle la connexion de pompe double est lancée est la
pompe principale. Toujours sélectionner la pompe a laquelle le capteur de
pression différentielle est raccordé comme pompe principale.

Lorsque la connexion Wilo Net est établie (voir le chapitre « Wilo Net [P 331] »), une liste des
pompes doubles partenaires adaptées et disponibles s'affiche sous « Connecter une pompe
double ». Les pompes doubles partenaires adaptées sont des pompes du méme type.

Une fois la pompe double partenaire sélectionnée, I'écran de cette pompe double partenaire
(mode Champ) s'affiche. En outre, la LED bleue clignote pour identifier la pompe.

@ AVIS
En activant la connexion de pompe double, plusieurs parametres de la
pompe sont fondamentalement modifiés. Ensuite, la pompe redémarre au-
tomatiquement.

@ AVIS
En cas de défaut de la connexion de pompe double, I'adresse du partenaire
doit étre reconfigurée ! Toujours vérifier préalablement les adresses des
partenaires !
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12.4 Affichage en fonctionnement
pompe double

¢} Radiateur - Dynamic Adapt plus
Point do fonctionnement :
Q= 00mwh
fo
Valeurs mesurées :
Thide
P élec. = 398W
W élec. = 232,1 kWh
@ | @ Mode de fonctionnement normalisecours

Fig. 64: Page d'accueil de la pompe double
partenaire sans capteur de pression différen-
tielle monté

Menu « Séparer pompe double »

Lorsqu'une fonction de pompe double est créée, celle-ci peut aussi étre séparée. Sélection-
ner « Séparer pompe double » dans le menu.

@ AVIS
Si la fonction de pompe double est séparée, les différents paramétres de la
pompe sont fondamentalement modifiés. Ensuite, la pompe redémarre au-
tomatiquement.

Menu « Modéle de corps DP »

La sélection de la position hydraulique sur laquelle une téte de moteur doit étre montée est
indépendante d'une connexion de pompe double.

Les sélections suivantes sont disponibles dans le menu « Modéle de corps DP » :
* Hydraulique de pompe simple

 Hydraulique de pompe double | (2 gauche dans le sens d'écoulement)

+ Hydraulique de pompe double Il (2 droite dans le sens d'écoulement)

Dans le cas d'une connexion de pompe double, la seconde téte de moteur adopte automati-
quement le réglage complémentaire.

 Silavariante « Hydraulique de pompe double | » est sélectionnée dans le menu, I'autre
téte de moteur se régle automatiquement sur « Hydraulique de pompe double Il ».

 Silavariante « Hydraulique de pompe simple » est sélectionnée dans le menu, I'autre téte
de moteur se regle automatiquement sur « Hydraulique de pompe simple ».

@ AVIS
La configuration de I'hydraulique doit étre réalisée avant d'établir la
connexion de pompe double. Pour les pompes doubles fournies en usine, la
position de I'hydraulique est préconfigurée.

Chaque partenaire de pompe double a son propre écran graphique sur lequel les valeurs et les
réglages sont affichés.

Sur I'écran de la pompe principale équipée d'un capteur de pression différentielle, I'écran
d'accueil est visible comme pour une pompe simple.

Sur I'écran de la pompe partenaire sans capteur de pression différentielle monté, la caracté-
ristique SL est indiquée dans le champ d'affichage de la valeur de consigne.

: Les valeurs réelles affichées sur I'écran de I'entrainement de la pompe, qui
n'est pas en service, correspondent exactement aux valeurs de |'entraine-
ment actif.

@ AVIS
Si une connexion de pompe double est établie, les saisies ne sont pas pos-
sibles sur I'écran graphique de la pompe partenaire. Clairement indiqué par
un symbole de cadenas dans « Symbole de menu principal ».

Symbole de pompe principale et de pompe partenaire

La page d'accueil indique laquelle est la pompe principale et la pompe partenaire :

= Pompe principale avec capteur de pression différentielle monté : Page d'accueil similaire a
celle d'une pompe simple

= Pompe partenaire sans capteur de pression différentielle monté : Symbole SL dans le
champ d'affichage de la valeur de consigne
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Dans « Influences actives », deux symboles de pompe sont affichés dans le fonctionnement
en pompe double. Ils ont la signification suivante :

Cas 1 - Mode de fonctionnement normal/secours : seule la pompe principale fonctionne.

Affichage sur I'écran de la pompe principale  Affichage surI'écran de la pompe partenaire
@B o@®

Cas 2 - Mode de fonctionnement normal/secours : seule la pompe partenaire fonctionne.

Affichage sur I'écran de la pompe principale  Affichage sur I'écran de la pompe partenaire
@& @0

Cas 3 - Marche paralléle : seule la pompe principale fonctionne.

Affichage sur I'écran de la pompe principale  Affichage sur I'écran de la pompe partenaire
@®+B O+@®
Cas 4 - Marche paralléle : seule la pompe partenaire fonctionne.

Affichage sur I'écran de la pompe principale  Affichage sur I'écran de la pompe partenaire
O+@® @+3
Cas 5 - Marche paralléle : seules la pompe principale et la pompe partenaire fonctionnent.

Affichage sur I'écran de la pompe principale  Affichage sur I'écran de la pompe partenaire
®+® ORO

Cas 6 - Mode de fonctionnement normal/secours ou marche paralléle : aucune pompe
n'est en fonctionnement.

Affichage sur I'écran de la pompe principale  Affichage sur I'écran de la pompe partenaire
AR AR
Influences actives de I'état de la pompe sur I'affichage sur la page d'accueil pour des
pompes doubles

Les influences actives sont listées de la priorité la plus haute a la plus basse.
Les symboles représentés sur les deux pompes en fonctionnement pompe double signifient :

« Le symbole de gauche représente la pompe qui est utilisée.
= Le symbole de droite représente la pompe partenaire.

Désignation Symboles | Description

représen-

tés
Mode de fonctionnement normal/ ATV La pompe double est réglée en mode de
secours : fonctionnement normal/secours.
erreur sur la pompe partenaire AR- Cette téte de pompe est inactive en
RET raison des éléments suivants :

= Mode de régulation
- Défaut de la pompe partenaire.

Mode de fonctionnement normal/ @ 1A\ La pompe double est réglée en mode de

secours : fonctionnement normal/secours.

erreur sur la pompe partenaire Cette téte de pompe est active en rai-
son d'un défaut sur la pompe partenaire.

Mode de fonctionnement normal/ O 18 La pompe double est réglée en mode de

secours : ARRET fonctionnement normal/secours.

Les deux pompes sont inactives en
mode de régulation.

Mode de fonctionnement normal/ OXIA La pompe double est réglée en mode de

secours : fonctionnement normal/secours.

cette téte de pompe est active Cette téte de pompe est en mode de
régulation actif.

Mode de fonctionnement normal/ O | @ La pompe double est réglée en mode de

secours : fonctionnement normal/secours.

pompe partenaire active La pompe partenaire est en mode de ré-

gulation actif.

Notice de montage et de mise en service « Wilo-Stratos GIGA2.0-1/-D « Ed.02/2023-08



13

13.1

Interfaces de communication :
Réglage et fonction

Application et fonction Relais SSM

Désignation Symboles | Description

représen-
tés

AR

Marche paralléle : ARRET La pompe double est réglée en marche
paralléle.
Les deux pompes sont inactives en

mode de régulation.

Marche paralléle : Marche parallele La pompe double est réglée en marche
paralléle.
Les deux pompes sont actives en paral-

lele en mode de régulation.

CAA

Marche paralléle : cette téte de
pompe est active

La pompe double est réglée en marche
paralléle.

Cette téte de pompe est active en
mode de régulation. La pompe parte-
naire est inactive.

o+®

Marche paralléle : la pompe parte-
naire est active

La pompe double est réglée en marche
parallele.

La pompe partenaire est active en mode
de régulation.

Cette téte de pompe est inactive.

En cas de défaut sur la pompe parte-
naire, cette téte de pompe fonctionne.

Tabl. 32: Influences actives

Dans le menu lﬁ« Réglages »
1. sélectionner « Interfaces externes ».

Sélection possible :

Interface externe

» Fonction relais SSM

» Fonction relais SBM

» Fonction entrée de commande (DI1)

» Fonction entrée de commande (DI2)

» Fonction entrée analogique (Al1)

» Fonction entrée analogique (Al2

)
» Fonction entrée analogique (Al3)
)

» Fonction entrée analogique (Al4

» Réglage Wilo Net

» Réglage Bluetooth

Tabl. 33: Sélection « Interfaces externes »

Le contact du report de défauts centralisé (SSM, inverseur a contact sec) peut &tre raccordé
a une gestion technique centralisée. Le relais SSM peut commuter en cas d'erreur seule-
ment ou en cas d'erreur et d'avertissement. Le relais SSM peut étre utilisé comme contact a
ouverture ou comme contact a fermeture.

- Sila pompe est exempte de toute tension électrique, le contact est fermé sur NC.
» Encas de panne, le contact est ouvert sur NC. Le pont de conversion vers NO est fermé.

Dans le menu g « Réglages », sélectionner

1. «lInterfaces externes »
2. « Fonction relais SSM ».

Réglages possibles :
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13.2

318

Application et fonction Relais SBM

Possibilité de sélection Fonction relais SSM

Erreurs seulement (paramétre Le relais SSM ne s'enclenche qu'en cas d'erreur. « Er-

d'usine) reur » signifie : La pompe ne fonctionne pas.

Erreurs et avertissements Le relais SSM s'enclenche en cas de défaut ou d'aver-
tissement.

Tabl. 34: Fonction relais SSM

Aprés avoir confirmé une des possibilités de sélection, le retard de déclenchement SSM et le
retard de réinitialisation SSM sont saisis.

Réglage Plage en secondes

Retard de déclenchement SSM 0s..60s
Retard de réinitialisation SSM 0s..60s

Tabl. 35: Retard de déclenchement et de réinitialisation

> Le déclenchement du signal SSM aprés |'apparition d'une erreur ou d'un avertissement
est retardé.

- Laréinitialisation du signal SSM aprés une résolution d'erreur ou d'avertissement est re-
tardée.

Les retards de déclenchement servent a ce que les processus ne soient pas influencés par
de courtes erreurs ou petits avertissements.

Lorsqu'une erreur ou un avertissement est résolu(e) avant la fin du temps paramétré, aucun
message n'est envoyé au SSM.

Un retard de déclenchement SSM de 0 seconde signale immédiatement les erreurs et aver-
tissements.

Lorsqu'un message d'erreur ou un message d'avertissement est de courte durée (p. ex. en
cas de mauvais contact), le retard de réinitialisation empéche une oscillation du signal SSM.

@ AVIS
Les retards de déclenchement SSM et de réinitialisation SSM sont définis
en usine sur 5 secondes.

SSM/ESM (report de défauts centralisé/report de défauts individuel) pour le fonctionne-
ment en pompe double
« SSM: La fonction SSM doit de préférence étre raccordée a la pompe principale.
Le contact SSM peut étre configuré comme suit : le contact réagit en cas d'erreur uni-
quement ou en cas d'erreur et d'avertissement.
Réglage d'usine : le SSM réagit uniquement en cas d'erreur.
En alternative ou en complément, la fonction SSM peut également étre activée surla
pompe de réserve. Les deux contacts fonctionnent en paralléele.

» ESM: Lafonction ESM de la pompe double peut étre configurée comme suit sur chaque
téte de pompe double :
la fonction ESM du contact SSM signale uniquement les pannes de la pompe concernée
(report de défauts individuel). Pour enregistrer I'ensemble des pannes des deux pompes,
les deux contacts doivent étre affectés dans les deux entrainements.

Le contact du report de marche centralisé (SBM, inverseur a contact sec) peut étre raccordé
a une gestion technique centralisée. Le contact SBM signale I'état de fonctionnement de la
pompe.
» Le contact SBM peut étre affecté a I'une des deux pompes au choix. La configuration
suivante est possible :
le contact est activé lorsque le moteur est en fonctionnement, lorsque I'alimentation
électrique est établie (réseau prét) ou en |'absence de panne (opérationnel).
Parameétre d'usine : opérationnel. Les deux contacts signalent en paralléle I'état de fonc-
tionnement de la pompe double (report de marche centralisé).
En fonction de la configuration, le contact se trouve sur NO ou NC.
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Dans le menu ﬁ « Réglages » sélectionner

1. «lInterfaces externes »
2. « Fonction relais SBM ».

Réglages possibles :

Possibilité de sélection Fonction relais SSM

Moteur en fonctionnement (para-  Le relais SBM s'enclenche lorsque le moteur est en
métre d'usine) marche. Relais fermé : La pompe fonctionne.

Réseau prét Le relais SBM s'enclenche en cas d'alimentation élec-
trique. Relais fermé : Tension disponible.

Opérationnel Le relais SBM se déclenche lorsqu'il n'y a aucune
panne. Relais fermé : La pompe peut fonctionner.

Tabl. 36: Fonction relais SBM

@ AVIS
Si le SBM est réglé sur « Moteur en fonctionnement », le relais SBM com-
mute en cas de No-Flow Stop actif.
Si le SBM est réglé sur « Opérationnel », le relais SBM ne commute pas en
cas de No-Flow Stop actif.

Aprés avoir confirmé une des possibilités de sélection, le retard de déclenchement SBM et le
retard de réinitialisation SBM sont saisis.

Réglage Plage en secondes

Retard de déclenchement SBM 0s...60s
Retard de réinitialisation SBM 0s..60s

Tabl. 37: Retard de déclenchement et de réinitialisation

 Le déclenchement du signal SBM aprés modification d'un état de fonctionnement est
retardé.

« Laréinitialisation du signal SBM apres modification d'un état de fonctionnement est re-
tardée.

Les retards de déclenchement servent a ce que les processus ne soient pas influencés par
de bréves modifications de I'état de fonctionnement.

Lorsqu'une modification de I'état de fonctionnement peut étre annulée avant la fin du
temps paramétré, la modification n'est pas signalée au SBM.

Un retard de déclenchement SBM paramétré sur 0 seconde signale immédiatement une
modification de I'état de fonctionnement.

Lorsqu‘une modification de I'état de fonctionnement n'est que de courte durée, le retard de
réinitialisation permet d'éviter une oscillation du signal SBM.

@ AVIS
Les retards du déclenchement SBM et de la réinitialisation SBM sont défi-
nis en usine sur 5 secondes.

SBM/EBM (report de marche centralisé/report de marche individuel) pour fonctionne-

ment en pompe double

e SBM:Le contact SBM peut étre affecté a I'une des deux pompes au choix. Les deux
contacts signalent en paralléle I'état de fonctionnement de la pompe double (report de
marche centralisé).

» EBM: La fonction EBM de la pompe double peut étre configurée de sorte que les
contacts SBM ne signalent que les rapports de marche de la pompe concernée (report de
marche individuel). Pour répertorier I'ensemble des rapports de marche des deux
pompes, les deux contacts doivent étre affectés.
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13.3 Commande forcée relais SSM/SBM Une commande forcée de relais SSM/SBM sert a tester le fonctionnement du relais SSM/
SBM et des raccords électriques.

Dans le menu . « D|agnost|c et valeurs mesurées », sélectionner successivement

1. «Aides au diagnostic »
2. « Commande forcée du relais SSM » ou « Commande forcée du relais SBM ».

Possibilités de sélection :

Relais SSM/SBM Texte d'aide

Commande forcée

Normal SSM : En fonction de la configuration SSM, les erreurs
et avertissements influencent I'état de commutation
du relais SSM.

SBM : En fonction de la configuration SBM, I'état de la
pompe influence I'état de commutation du relais
SBM.

Actif forcé L'état de commutation du relais SSM/SBM est ACTIF
forcé.

ATTENTION :
SSM/SBM n'indique pas I'état de la pompe !

Inactif forcé L'état de commutation du relais SSM/SBM est INAC-
TIF forcé.

ATTENTION :
SSM/SBM n'indique pas I'état de la pompe !

Tabl. 38: Possibilité de sélection Commande forcée relais SSM/SBM

Pour le réglage « Actif forcé », le relais est activé en permanence. Un avis de fonctionne-
ment/d'avertissement (lumineux) est affiché/signalé en continu.

Pour le réglage « Inactif forcé », le relais est en permanence sans signal. Aucune confirma-
tion d'un avis de fonctionnement/d'avertissement ne peut avoir lieu.

13.4 Application et fonction des entrées  La pompe peut &tre contrdlée par les contacts secs externes des entrées numériques DI1 et
de commande numériques DI1 et DI2. La pompe peut soit étre

D12 - activée ou désactivée,
« réglée sur une vitesse de rotation maximale ou minimale,
» commutée manuellement sur un mode de fonctionnement,
- étre protégée contre toute modification de réglages via une commande ou une com-
mande a distance ou,
» 8tre commutée entre Chauffage et Refroidissement.

Pour une description détaillée des fonctions OFF, MAX, MIN et MANUEL, voir le chapitre
« Menu de réglage - Pilotage manuel » [ 311].

Dans le menu ﬁ « Réglages » sélectionner

1. «lInterfaces externes »
2. «Fonction de I'entrée de commande DI1 » ou « Fonction de |'entrée de commande
DI2 ».

Réglages possibles :

Possibilité de sélection Fonction de I'entrée de commande DI1 ou DI2

Inutilisé L'entrée de commande n'a pas de fonction.

Externe ARRET Contact ouvert : La pompe est désactivée.

Contact fermé : La pompe est activée.

Externe MAX Contact ouvert : La pompe fonctionne selon le mode
de fonctionnement réglé.

Contact fermé : La pompe fonctionne a la vitesse de
rotation maximale.
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Possibilité de sélection Fonction de I'entrée de commande DI1 ou DI2

Externe MIN Contact ouvert : La pompe fonctionne selon le mode
de fonctionnement réglé.

Contact fermé : La pompe fonctionne a la vitesse de
rotation minimale.

Externe MANUEL? Contact ouvert : La pompe fonctionne selon le mode
de fonctionnement réglé
ou le mode fonctionnement demandé par la commu-
nication bus.

Contact fermé : La pompe est en mode MANUEL.

Verrouillage externe des touches?  Contact ouvert : Verrouillage des touches désactivé.

Contact fermé : Verrouillage des touches activé.

Commutation chauffage/refroidis- Contact ouvert : « Chauffage » actif.

3)
ST Contact fermé : « Refroidissement » actif.

Tabl. 39: Fonction de I'entrée de commande DI1 ou DI2
YFonction : Voir le chapitre « Menu de réglage - Pilotage manuel » [p 311].
IFonction : Voir le chapitre « Verrouillage des touches activé » [P 334].

JPour I'activation de la fonction de commutation chauffage/refroidissement sur I'entrée
numérique,

1. [l'option « Chauffage et refroidissement » doit étre paramétrée dans le menu ﬂl «Ré-
glages », « Régler le mode de régulation », « Assistant de réglage » et
2. I'option « Entrée binaire » doit étre sélectionnée comme critére de commutation dans

le menu G« Réglages », « Régler le mode de régulation », « Commutation chauf-
fage/refroidissement ».

Comportement avec EXT. OFF pour les pompes doubles
La fonction EXT. OFF a toujours le comportement suivant :

« EXT. OFF actif : le contact est ouvert, la pompe est arrétée (arrét).
» EXT. OFF inactif : le contact est fermé, la pompe fonctionne en mode de régulation
Lentrée de commande (m arch e) .

Mode systeme de cefte téte de pompe
v désactive lensemble de la

pompe doutl. = Pompe principale : partenaire de pompe double avec capteur de pression différentielle

Mode seul Lentrée de commande
de la pompe partenaire

désactive uni nt A

= Pompe partenaire : partenaire de pompe double sans capteur de pression différentielle
raccordé

« Externe OFF » Pompe double

La configuration des entrées de commande pour EXT. OFF propose trois modes réglables qui
peuvent influencer le comportement des deux partenaires du systéme de pompe double.

Fig. 65: Modes sélectionnables pour EXT. OFF Mode systéme

pour les pompes doubles L'entrée de commande de la pompe principale est occupée par un cable de commande et
configurée sur EXT. OFF.
L'entrée de commande sur la pompe principale commute les deux partenaires du systéme
de pompe double.
L'entrée de commande de la pompe partenaire est ignorée et n'a aucune importance,
quelle que soit sa configuration. En cas de panne de la pompe principale ou d'interruption de
la connexion des pompes doubles, la pompe partenaire est également arrétée.

Pompe principale Pompe partenaire
EXT. OFF | Comporte- | Texte a EXT. OFF | Comporte- | Texte a
ment du I'écran si in- ment du I'écran si in-
moteur de | fluences ac- moteur de | fluences ac-
pompe tives pompe tives
1 Actif Désactivé OFF Actif Désactivé OFF
Forcage OFF Forcage OFF
(DI1/2) (DI1/2)
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Pompe principale

Pompe partenaire

EXT. OFF | Comporte- | Texte a EXT. OFF | Comporte- | Texte a
ment du I'écran si in- ment du I'écran si in-
moteur de fluences ac- moteur de fluences ac-
pompe tives pompe tives

2 Non actif | Activé OK Fonc- Actif Activé OK Fonc-
tionnement tionnement
normal normal

3 Actif Désactivé OFF Non actif | Désactivé OFF
Forcage OFF Forcage OFF
(DI11/2) (DI1/2)

4 Non actif | Activé OK Fonc- Non actif | Activé OK Fonc-
tionnement tionnement
normal normal

Tabl. 40: Mode systéeme

Mode seul

L'entrée de commande de la pompe principale et I'entrée de commande de la pompe parte-
naire sont chacune occupées par un cable de commande et configurées sur EXT. OFF. Cha-
cune des deux pompes est commutée individuellement par sa propre entrée de com-
mande. En cas de panne de la pompe principale ou d'interruption de la connexion des
pompes doubles, I'entrée de commande de la pompe partenaire est évaluée.
Il est également possible de placer une jonction de cables sur la pompe partenaire au lieu du

cable de commande res

pectif.

Pompe principale

Pompe partenaire

EXT. OFF | Comporte- | Texte a EXT. OFF | Comporte- | Texte a
ment du I'écran si in- ment du I'écran si in-
moteur de fluences ac- moteur de fluences ac-
pompe tives pompe tives

1 Actif Désactivé OFF Actif Désactivé OFF
Forcage OFF Forcage OFF
(DI11/2) (D11/2)

2 Non actif | Activé OK Fonc- Actif Désactivé OFF
tionnement Forcage OFF
normal (DI11/2)

3 Actif Désactivé OFF Non actif | Activé OK Fonc-
Forcage OFF tionnement
(DI11/2) normal

4 Non actif | Activé OK Fonc- Non actif | Activé OK Fonc-
tionnement tionnement
normal normal

Tabl. 41: Mode seul

Mode combiné

L'entrée de commande de la pompe principale et I'entrée de commande de la pompe parte-
naire sont chacune occupées par un cable de commande et configurées sur EXT. OFF. L'en-
trée de commande de la pompe principale désactive les deux partenaires de la pompe
double. L'entrée de commande de la pompe partenaire désactive uniquement la pompe
partenaire. En cas de panne de la pompe principale ou d'interruption de la connexion des
pompes doubles, I'entrée de commande de la pompe partenaire est évaluée.

Pompe principale Pompe partenaire

EXT. OFF | Comporte- | Texte a

EXT. OFF | Comporte- | Texte a

ment du I'écran siin- ment du I'écran siin-
moteur de | fluences ac- moteur de | fluences ac-
pompe tives pompe tives
1 Actif Désactivé OFF Actif Désactivé OFF
Forcage OFF Forcage OFF
(D11/2) (D11/2)
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Pompe principale Pompe partenaire

Comporte- | Texte a EXT. OFF | Comporte- | Texte a
ment du I'écran si in- ment du I'écran si in-
moteur de fluences ac- moteur de fluences ac-
pompe tives pompe tives
2 Non actif | Activé OK Fonc- Actif Désactivé OFF
tionnement Forcage OFF
normal (DI11/2)
3 Actif Désactivé OFF Non actif | Désactivé OFF
Forcage OFF Forcage OFF
(DI11/2) (D11/2)
4 Non actif | Activé OK Fonc- Non actif | Activé OK Fonc-
tionnement tionnement
normal normal

Tabl. 42: Mode combiné

@ AVIS
Dans le cadre d'un fonctionnement normal, il est préférable de mettre la
pompe en marche ou a I'arrét en utilisant I'entrée numérique DI1 ou DI2
avec EXT. OFF plutot qu'en coupant la tension d'alimentation !

@ AVIS
L'alimentation électrique 24 V CC est disponible uniquement lorsque I'en-
trée analogique AlL ... Al4 a été configurée sur un type d'utilisation et un
type de signal, ou lorsque I'entrée numérique DI1 est configurée.

Priorités Fonction de commande

1 ARRET, Ext. ARRET (entrée binaire), Ext. ARRET (systéeme de
bus)

2 MAX, Externe MAX (entrée binaire), Externe MAX (systéme de
bus)

3 MIN, Externe MIN (entrée binaire), Externe MIN (systéme de
bus)

4 MANUEL, Externe MANUEL (entrée binaire)

Tabl. 43: Priorités Fonction de commande

* Priorité 1 = priorité la plus élevée

Priorités Verrouillage des touches

1 Verrouillage des touches Entrée numérique Actif
2 Verrouillage des touches via le menu et les touches Actif
3 Verrouillage des touches inactif

Tabl. 44: Priorités Verrouillage des touches

* Priorité 1 = priorité la plus élevée

Priorités Commutation chauffage/refroidissement via I'entrée binaire

R
1 Refroidissement
2 Chauffage

Tabl. 45: Priorités Commutation chauffage/refroidissement via I'entrée binaire

* Priorité 1 = priorité la plus élevée
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13.5 Application et fonction des entrées
analogiques All ... Al4

\ £} Réglages

Réglages 010V, 4
Régler le mode de régulation 20 mA, PT1000, EXt. OFF,

N Ext MIN...
Assistant de réglage, valeurs de cons...

Pilotage manuel
Commande de forgage manuelle

Fonctionnement pompe double
Réglage de la pompe double

Interfaces externes
Analogique, numérique, SSM, SBM ... 4
=) Language

Fig. 66: Interfaces externes

»

\Q .. Interfaces externes

Régler le type de signal
i 5 i atles
Fonction entrée analogique (Al1) it
correspondants.
Fentrée analogique.

Capteur de pression différentielle, 2- 10V P

Fonction entrée analogique (A12)
| Non configuré, 0 - 10 V.

Fonction entrée analogique (A13)
Non configuré, 0 - 10 V.

Fonction entrée analogique (Al4)
Non configuré, 0 - 10 V.

Fig. 67: Fonction Entrée analogique

Sélectionner le type d'utilisation
Entrée analogique (Al2)
Utlser lentrée analogique
comme générateur de valeur de
consigne,
Non configuré p. ex. pour la hauteur

manomeétrique
» Générateur de valeur de consigne

} Capteur de pression différentielle

} Sonde de température

» Capteur externe

Fig. 68: Boite de dialogue de réglage Généra-
teur de valeur de consigne

324

Les entrées analogiques peuvent étre utilisées pour saisir la valeur de consigne ou la valeur
réelle. L'attribution de la valeur réelle et de la valeur de consigne se configure librement.

Les menus « Fonction entrée analogique All » ... et « Fonction entrée analogique Al4 » per-
mettent de régler le type d'utilisation (générateur de valeur de consigne, capteur de pression
différentielle, capteur externe, etc.), le type de signal (0 — 10 V, 0 — 20 mA, etc.) et les affec-
tations de signal/valeur correspondantes. En outre, il est possible de consulter des informa-
tions relatives aux réglages actuels.

Selon le mode de régulation sélectionné pour la pompe, I'entrée analogique est prédéfinie
pour le signal requis.

Dans le menu a « Réglages », sélectionner successivement

1. «lInterfaces externes »
2. «Fonction entrée analogique All » ... « Fonction entrée analogique Al2 ».

@ AVIS
Le capteur de pression différentielle de la Stratos GIGA2.0-1/-D est para-
métré en usine sur 2 ... 10 V.
Pour la Stratos GIGA2.0-I/-D ... R1, aucune entrée analogique n'est confi-
gurée en usine.

Exemple : Réglage d'un générateur de valeur de consigne externe pour Ap-v

Aprés voir sélectionné I'une des deux possibilités « Fonction entrée analogique (Al1) » ou
« Fonction entrée analogique (Al4) », sélectionner la requéte ou le réglage suivant(e) :

Réglage Fonction de I'entrée de commande All ... Al4

Apercu Entrée analogique Apercu des réglages de cette entrée analogique, par
exemple :

« Type d'utilisation : Générateur de valeur de consigne
+ Type de signal: 2... 10 V
Régler I'entrée analogique. Réglage du type d'utilisation, du type de signal et de
I'affectation du signal/des valeurs correspondants
Tabl. 46: Réglage de I'entrée analogique All ... Al4

Dans « Apercu Entrée analogique », il est possible de consulter des informations relatives aux
réglages actuels.

Le type d'utilisation, le type de signal et les affectations du signal/des valeurs sont définis
dans « Régler I'entrée analogique ».

Non configuré Cette entrée analogique n'est pas utilisée. Aucun ré-
glage requis

Générateur de valeur de consigne  Utiliser I'entrée analogique comme générateur de va-
leur de consigne.

Par exemple, pour la hauteur manométrique.

Capteur de pression différentielle  Utiliser I'entrée analogique comme entrée de valeur
réelle pour le capteur de pression différentielle.

Par exemple, pour la régulation du point critique.

Sonde de température Utiliser I'entrée analogique comme entrée de valeur
réelle pour la sonde de température.

Par exemple, pour le mode de régulation T-const.

Capteur externe Utiliser I'entrée analogique comme entrée de valeur
réelle pour la régulation PID.

Tabl. 47: Types d'utilisation
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{  sélectionner la position du capteur
Entrée analogique (Al1)

La position du capteur

e
corre ride et
Sron peut étr