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2.1

Informacje ogélne

O niniejszej instrukcji

Prawa autorskie

Zastrzezenie mozliwosci zmian

Bezpieczenstwo

Oznaczenie wskazowek
dotyczacych bezpie-
czenstwa

Instrukcja stanowi integralng cze$¢ produktu. Stosowanie sie do tej instrukcji stanowi wa-
runek wiasciwego uzytkowania i nalezytej obstugi produktu:

» Przed rozpoczeciem jakichkolwiek czynnosci nalezy starannie zapoznac sie z instrukcja.
- Instrukcje nalezy przechowywac w sposéb umozliwiajacy dostep do niej w kazdej chwili.
= Nalezy stosowac sie do wszystkich informacji o produkcie.
> Nalezy uwzgledni¢ oznaczenia znajdujgce sie na produkcie.

Oryginalna instrukcji obstugi jest napisana w jezyku niemieckim. Wszystkie inne jezyki,
w ktdrych napisana jest niniejsza instrukcja, s przektadami oryginatu.

WILO SE © 2024

Rozpowszechnianie i powielanie niniejszego dokumentu, wykorzystywanie i przekazywanie
jego tresci jest zabronione, chyba Ze zostato to wyraZnie dozwolone. Naruszenia bedg skut-
kowa¢ obowigzkiem zaptaty odszkodowania. Wszelkie prawa zastrzezone.

Wilo zastrzega sobie prawo do zmiany danych wymienionych powyzej bez powiadomienia
oraz nie przejmuje odpowiedzialnosci za niedoktadnos¢ i/lub niekompletnosé danych tech-
nicznych. Zastosowane ilustracje moga réznic sie od oryginatu i stuza jedynie prezentacji
przyktadowego wygladu produktu.

Niniejszy rozdziat zawiera podstawowe wskazéwki, istotne na po-
szczegolnych etapach eksploatacji. Nieprzestrzeganie tych zasad
pocigga ze sobg nastepujgce zagrozenia:

« Zagrozenie dla ludzi na skutek dziatania czynnikéw elektrycz-

nych, mechanicznych i bakteriologicznych, jak i w wyniku od-
dziatywania pol elektromagnetycznych

« Zagrozenie dla sSrodowiska na skutek wycieku substancji nie-
bezpiecznych

« Szkody materialne

 Awaria waznych funkcji produktu

Niestosowanie sie do zasad skutkuje utratg praw do odszkodo-
wania.

Dodatkowo nalezy przestrzega¢ wskazowek i informacji doty-
czacych bezpieczenstwa przedstawionych w kolejnych roz-
dziatach!

Symbole:

OSTRZEZENIE

0golny symbol dot. bezpieczenstwa

OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo zwigzane z napieciem elektrycznym

@ NOTYFIKACJA

Wskazowki

Teksty ostrzegawcze
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2.2

Kwalifikacje personelu

NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko bezposredniego zagrozenia.
Nieprzestrzeganie prowadzi do $mierci lub powaznych obrazen!

OSTRZEZENIE

Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do (ciezkich) obrazen!

PRZESTROGA

Nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do szkdd materialnych, mozliwe jest
wystapienie szkody catkowitej. Symbol ,Uwaga” jest uzywany w sytuacji,
gdy niestosowanie sie uzytkownika do niniejszych procedur generuje za-
grozenie dla produktu.

NOTYFIKACJA

Uzyteczna notyfikacja dotyczgca postugiwania sie produktem. Stuzg one
uzytkownikowi pomoca w przypadku pojawienia sie probleméw;

Nalezy przestrzegac zalecen, umieszczonych na produkcie i
utrzymywac je w stanie trwale czytelnym:

« Zalecenia ostrzegawcze

Tabliczka znamionowa

Strzatka wskazujgca kierunek obrotow
« Oznakowanie przytgczy

Personel musi:

* by¢ zaznajomiony z obowigzujgcymi lokalnie przepisami BHP.

* przeczytac instrukcje montazu i obstugi oraz zrozumiec jej
tresc.

Personel musi posiadac nastepujace kwalifikacje:

« Prace elektryczne: Prace elektryczne moga by¢ wykonywane
wytacznie przez wykwalifikowanych elektrykow.

 Montaz/demontaz: Personel musi zosta¢ przeszkolony w zakre-
sie postugiwania sie niezbednymi narzedziami oraz wymagany-
mi materiatami do mocowania.

 Obstuga musi by¢ wykonywana przez osoby przeszkolone
w zakresie sposobu dziatania catej instalacji.

- Prace konserwacyjne: Personel musi by¢ zapoznany ze sposo-
bem postepowania z zastosowanymi materiatami eksploatacyj-
nymi oraz z ich utylizacja.

Definicja ,,wykwalifikowanego elektryka”

Wykwalifikowany elektryk to osoba dysponujaca odpowiednim
wyksztatceniem specjalistycznym, wiedza i dosSwiadczeniem po-
trafigca rozpoznawac zagrozenia zwigzane z energia elektryczna
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i tych zagrozen unikac. Sprawy dotyczace zakresu odpowiedzial-
nosci, kompetencji oraz kontroli personelu nalezg do odpowie-
dzialnosci uzytkownika. Jezeli personel nie posiada wymaganej
wiedzy, nalezy go przeszkoli¢ i poinstruowac. W razie konieczno-
Sci szkolenie to moze przeprowadzi¢ producent produktu na zle-
cenie uzytkownika.

2.3 Prace elektryczne « Prace elektryczne powinny by¢ wykonane przez wykwalifiko-
wanego elektryka.

« W przypadku podtaczenia do lokalnej sieci zasilajgcej nalezy
przestrzegac¢ obowigzujacych w danym kraju dyrektyw, norm i
przepisow oraz wytycznych miejscowego zaktadu energetycz-
nego.

« Przed podjeciem jakichkolwiek prac odtgczy¢ produkt od sieci i
zabezpieczy¢ przed ponownym wtgczeniem.

« Personel musi by¢ przeszkolony w zakresie wersji przytagcza
elektrycznego, jak i mozliwosci odtgczania produktu.

 Zabezpieczyc przytacze elektryczne za pomoca wytacznika roz-
nicowoprgdowego (RCD).

« Nalezy przestrzegac danych technicznych znajdujacych sie w
niniejszej instrukcji montazu i obstugi oraz na tabliczce znamio-
nowe;.

 Uziemic¢ produkt.

* Przy podtaczaniu produktu do elektrycznych rozdzielnic nalezy
przestrzegac przepisow producenta.

« Nalezy niezwtocznie zleci¢ wymiane uszkodzonych kabli zasila-
jacych przez wykwalifikowanych elektrykdw.

+ Nigdy nie usuwac elementow obstugi.

OSTRZEZENIE
NIEBEZPIECZENSTWO

Wirnik z magnesu trwatego we wnetrzu pompy moze podczas demon-
tazu stanowi¢ zagrozenie dla osob posiadajacych implanty medyczne
(np. stymulatory pracy serca).

Nalezy przestrzegaé ogélnych zasad postepowania z urzagdzeniami
elektrycznymi!

Nie otwierac silnika!

Demontaz i montaz wirnika nalezy zleca¢ wytacznie obstudze Klienta
Wilo! Osoby noszace stymulatory pracy serca nie moga wykonywa¢
takich prac!

@ NOTYFIKACJA
Magnesy w silniku nie stanowig niebezpieczeristwa, dopéki silnik jest

catkowicie zmontowany. Osoby z rozrusznikami serca moga bez ograni-
czen zblizac sie do pompy.

2.4 Transport  Nalezy stosowac wyposazenie ochronne:
- rekawice ochronne zabezpieczajace przed skaleczeniami
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2.5

2.6

Montaz/demontaz

Prace konserwacyjne

- obuwie ochronne
- zabudowane okulary ochronne
— kask ochronny (podczas zastosowania dzwignic)

Stosowac wytacznie zurawiki okreslone przepisami prawa i do-
puszczone do uzytku.

Wybra¢ odpowiedni zurawik uwzgledniajgc aktualne warunki
eksploatacji (pogoda, punkt mocowania, fadunek, itd.).

Mocowac zurawik zawsze w przewidzianych do tego punktach
mocowania (uchwyty).

DZwignice tak umiesci¢, aby zapewnic stabilnos¢ podczas ich
uzywania.

Podczas zastosowania dzwignic nalezy w razie potrzeby (np.
brak widoczno$ci) zaangazowac drugg osobe do koordynacji
wykonywanych czynnosci.

Przebywanie 0séb pod zawieszonymi tadunkami jest zabronio-
ne. Nie nalezy prowadzi¢ tadunkéw nad stanowiskami pracy, na
ktérych przebywajg ludzie.

Nalezy stosowac wyposazenie ochronne:

- Obuwie ochronne

- rekawice ochronne zabezpieczajace przed skaleczeniami

- kask ochronny (podczas zastosowania dZwignic)

Nalezy przestrzega¢ obowigzujgcych w miejscu zastosowania
urzgdzenia praw oraz przepiséw zwigzanych z bezpieczen-
stwem pracy i zapobieganiem wypadkom.

Odtaczy¢ produkt od sieci i zabezpieczy¢ go przed niepowota-
nym ponownym wtaczeniem.

Wszystkie obracajace sie czesci muszg zostac zatrzymane.
Zamknac zawor odcinajacy na doptywie i w przewodzie ci$nie-
niowym.

W zamknietych pomieszczeniach nalezy zapewni¢ odpowiednig
wentylacje.

Nalezy wykluczy¢ niebezpieczenstwo wybuchu podczas wszel-
kiego rodzaju prac spawalniczych lub prac z urzadzeniami elek-
trycznymi.

Nalezy stosowac wyposazenie ochronne:

- Zabudowane okulary ochronne

- obuwie ochronne

- Rekawice ochronne zabezpieczajgce przed skaleczeniami

Nalezy przestrzega¢ obowigzujgcych w miejscu zastosowania
urzgdzenia praw oraz przepiséw zwigzanych z bezpieczefn-
stwem pracy i zapobieganiem wypadkom.

Nalezy bezwzglednie przestrzegac opisanego w instrukcji mon-
tazu i obstugi sposobu postepowania podczas zatrzymywania
i wytgczania produktu/urzadzenia.
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2.7

Obowigzki uzytkownika

« Do konserwacji i naprawy nalezy stosowac wytacznie oryginal-
ne czesci producenta. Korzystanie z czesci innych niz oryginal-
ne zwalnia producenta z jakiejkolwiek odpowiedzialnosci.

 Odfaczy¢ produkt od sieci i zabezpieczy¢ go przed niepowota-
nym ponownym wigczeniem.

+ Wszystkie obracajace sie czesci muszg zostac zatrzymane.

« Zamkna¢ zawdr odcinajgcy na doptywie i w przewodzie cisnie-
niowym.

« Narzedzia nalezy przechowywac w miejscach do tego wyzna-
czonych.

« Po zakonczeniu prac nalezy ponownie podtaczy¢ wszystkie
urzadzenia zabezpieczajgce i kontrolne oraz sprawdzic ich pra-
widtowe funkcjonowanie.

 Zapewnienie personelowi dostepu do instrukcji montazu i ob-
stugi w jego jezyku.

« Upewnic sie co do wyksztatcenia personelu w kontekscie wy-
konywanych prac.

« Ustali¢ zakres odpowiedzialnosci i kompetencji personelu.

« Udostepnic personelowi odpowiedni sprzet ochronny i zapew-
ni¢, ze personel nosi wyposazenie ochronne.

 Utrzymywac znaki bezpieczenstwa oraz tabliczki informacyjne
znajdujace sie na produkcie w trwale czytelnym stanie.

» Zapoznac personel ze sposobem dziatania urzadzenia.

 Nalezy wykluczy¢ zagrozenia, zwigzane z pragdem elektrycz-
nym.

« Wyposazy¢ niebezpieczne elementy (bardzo zimne, bardzo go-
race, obracajace sie, itd.) w zabezpieczenie przed dotykiem na
miejscu.

- tatwopalne materiaty trzymac zawsze z dala od produktu.

 Nalezy dopilnowac przestrzegania przepiséw dot. zapobiegania
wypadkom.

« Nalezy dopilnowac¢ przestrzegania przepiséw (np. IEC, VDE itd.)
obowiazujacych ogdlnie lub lokalnie oraz zalecen lokalnego za-
ktadu energetycznego.

Nalezy przestrzegac zalecen, umieszczonych na produkcie i
utrzymywac je w stanie trwale czytelnym:

 Zalecenia ostrzegawcze

 Tabliczka znamionowa

» Strzatka wskazujgca kierunek obrotow

« Oznakowanie przytgczy

To urzgdzenie moze byc¢ uzytkowane przez dzieci w wieku 8 lat i
powyzej oraz przez osoby o ograniczonych zdolnosciach fizycz-
nych, sensorycznych i psychicznych albo nieposiadajacych do-
Swiadczenia i wiedzy wytgcznie pod nadzorem lub po przeszkole-
niu w zakresie bezpiecznego uzytkowania i jesli zrozumiaty one
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3.2

4
4.1

Zastosowanie/uzycie

Zakres zastosowania zgodnego z
przeznaczeniem

Uzytkowanie niezgodne z przezna-
czeniem

Opis napedu
Opis produktu

wynikajgce z tego zagrozenia. Dzieci nie mogg bawic sie urzadze-
niem. Dzieci nie powinny bez nadzoru czysci¢ ani konserwowac
urzadzenia.

Naped jest stosowany w pionowych i poziomych wielostopniowych modelach pomp. Moga
by¢ one wykorzystywane do celdw jak nizej:

» Zaopatrzenie w wode i podwyzszanie ci$nienia

- Przemystowe instalacje cyrkulacyjne

»  Woda uzytkowa

+ Zamkniete obiegi chfodzenia

« Ogrzewanie

*  Myjnie

« Nawadnianie

Instalacja wewnatrz budynku:

Naped nalezy instalowa¢ w suchym, wentylowanym i zabezpieczonym przed mrozem po-
mieszczeniu.

Instalacja poza budynkiem (do ustawienia na zewnatrz)

» Przestrzegac dopuszczalnych warunkéw otoczenia i stopnia ochrony.

- Naped zainstalowac w korpusie chronigcym przed warunkami atmosferycznymi. Nalezy
uwzgledni¢ dopuszczalng temperature otoczenia (patrz tabela ,,Dane techniczne”).

- Zabezpieczy¢ naped przed wptywami atmosferycznymi takimi, jak bezposrednie nasto-
necznienie, deszcz lub $nieg.

> Nalezy tak zabezpieczy¢ naped, aby rowki do odprowadzania kondensatu nie ulegty za-
brudzeniu.

» Nalezy w odpowiedni sposéb zapobiec tworzeniu sie wody kondensacyjnej.

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem to takze przestrzeganie zalecen niniejszej instrukgji
oraz danych i oznaczen umieszczonych na napedzie.

Kazde inne uzycie uwazane jest za nieprawidtowe i skutkuje utratg praw do jakichkolwiek
roszczen z tytutu odpowiedzialnos$ci za produkt.

Niezawodno$¢ pracy dostarczonego produktu jest zagwarantowana wytgcznie w przypadku
zakresu zastosowania zgodnego z przeznaczeniem zgodnie z rozdziatem ,Zakres zastoso-
wania zgodnie z przeznaczeniem” instrukcji obstugi. Wartosci graniczne zamieszczone

w katalogu/specyfikacji nie mogg wykracza¢ poza ich dolng i gorng granice.

PRZESTROGA

Uzytkowanie napedu niezgodne z przeznaczeniem moze pro-
wadzi¢ do niebezpiecznych sytuacji i skutkowa¢ uszkodzenia-
mi!

Napedy bez certyfikatu Ex nie nadajg sie do zastosowania w strefach za-
grozenia wybuchem.

. Chroni¢ produkt przed kontaktem z materiatami/mediami tatwopalnymi.
. Nigdy nie zlecac pracy nieuprawnionym osobom.

. Nigdy nie modyfikowac¢ urzadzenia na wtasna reke.

. Stosowa¢ wytacznie autoryzowane wyposazenie dodatkowe oraz orygi-
nalne czesci zamienne.

Naped sktada sie z przetwornicy czestotliwoscii z ,.elektronicznie komutowanego silnika”
(ECM) i moze by¢ instalowany w pionowych i poziomych pompach wielostopniowych.
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Fig. 1 przedstawia rysunek rozstrzelony napedu wraz z jego gtdéwnymi elementami. Ponizej
szczeg6towo wyjasniona jest budowa napedu.

Przyporzadkowanie elementéw podstawowych zgodnie z Fig. 1., Fig. 2 i Fig. 3 w tabeli
~Przyporzadkowanie elementéw podstawowych”:

@ ® ©)

® O 6

Fig. 1: Elementy gtéwne
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[ Sy
N R O
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Dolna cze$¢ modutu elektronicznego

Gorna cze$¢ modutu elektronicznego

Sruby mocujace goérnej czesci modutu elektronicznego, 4x
Sruby mocujace dolnej czeéci modutu elektronicznego, 4x
Sruby mocujace silnika, mocowanie gtéwne, 4x

Adapter silnika do modutu elektronicznego

Korpus silnika

Punkty mocowania uchwytdw transportowych na korpusie silnika, 2x
Kotnierz silnika

Wat silnika

Wat wpustu

Latarnia

O-ring

Tab. 1: Rozmieszczenie elementéw gtéwnych
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Fig. 2: Widok napedu

e Lomsemie oo

1 Silnik Jednostka napedowa. Wraz z modutem elektronicz-
nym tworzy naped.

2 Wyswietlacz graficzny Informuje o nastawieniach i stanie pompy. Intuicyjny
interfejs nastawiania pompy.

3 Modut elektroniczny Jednostka elektroniczna z wyswietlaczem graficz-
nym

4 Wentylator elektryczny ~ Chtodzi modut elektroniczny.

5 Interfejs Wilo-Connecti- Opcjonalne interfejsy
vity

Tab. 2: Opis pompy

1. Silnik z modutem elektronicznym mozna obréci¢ wzgledem latarni. Nalezy przestrze-
gac zalecen zawartych w rozdziale ,,Dozwolone potozenie montazowe i zmiana roz-
mieszczenia elementéw przed instalacja”.

2. W zaleznosci od potrzeb mozliwy jest stopniowy obrét wy$wietlacza co 90°. (Patrz

rozdziat,Podtaczenie elektryczne”).

Modut elektroniczny

Nalezy zapewni¢ niezaktécony i swobodny przeptyw powietrza wokét elektrycznego

wentylatora. (Patrz rozdziat ,Instalacja”).

5. W sprawie montazu ,modutu BT Wilo-Smart Connect” patrz rozdziat ,Instalacja modu-
tu BT Wilo-Smart Connect”.

Fow
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Fig. 3: Tabliczki znamionowe

1 Tabliczka znamionowa pompy

2 Tabliczka znamionowa napedu

Tab. 3: Tabliczki znamionowe

» Natabliczce znamionowej pompy znajduje sie numer seryjny. Nalezy go wyszczegélni¢
podczas zaméwienia czeSci zamiennych.

» Tabliczka znamionowa napedu znajduje sie na boku modutu elektronicznego. Podtacze-
nie elektryczne musi by¢ zgodne z danymi na tabliczce znamionowej napedu.

4.2 Dane techniczne

Podtaczenie elektryczne

Zakres napiecia

Zakres mocy

Zakres predkosci obrotowe;j
Warunki otoczenia?
Stopien ochrony

Temperatura otoczenia podczas
pracy min./maks.

Temperatura podczas magazynowa-
nia min./maks.

Temperatura podczas przechowy-
wania min./maks.

Wzgledna wilgotnos$¢ powietrza
Wysoko$¢ montazu maks.

Klasa izolacji

Stopien zanieczyszczenia
Zabezpieczenie silnika
Zabezpieczenie przed przepieciem

Kategoria przepiecia

12

1~220V ... 1~240 V (= 10%),
50/60 Hz

3~380V...3~440 V (+ 10%),
50/60 Hz

1~0,55kW... 2,2 kW
3~ 0,55 kW-7,5 kw
1000 1/min 3600 1/min

IP55
0°C..+50°C
-30°C..+70°C
-30°C..+70°C

<95%, bez skraplania

2000 m powyzej poziomu morza

F
2

Zintegrowane
Zintegrowane

OVClIIl+SPD/MOV?

Obstugiwane rodzaje sieci:

TN, TT, 1TV

Zaleznie od typu napedu

Zaleznie od typu napedu

EN 60529

Nizsza lub wyzsza temperatura otoczenia na
zapytanie
> +60 °C ograniczone na okres 8 tygodni.

> +60 °C ograniczone na okres 8 tygodni.

DINEN 61800-5-1

Kategoria przepiecia lll + ochrona przed
przepieciem /warystor tlenku metalu
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Funkcja ochronna zaciskdw sterujg-
cych

Kompatybilno$¢ elektromagnetycz-
na

Generowanie zaktocen wg:

Odpornosc na zaktécenia wg:

4.3 Zakres dostawy

4.4 Wyposazenie dodatkowe

5 Instalacja

5.1 Kwalifikacje personelu

5.2 Obowigzki uzytkownika

SELV, izolowany galwanicznie

EN 61800-3:2018 Srodowisko mieszkalne (C1)*
EN 61800-3:2018 Srodowisko przemystowe (C2)

Y 7asilanie sieciowe TN i TT z uziemiona faza nie s3 dopuszczalne.

2 Bardziej szczegbtowe dane typowe dla produktu, jak pobory mocy, wymiary i masa do-
stepne s3 w dokumentacji technicznej, katalogu lub online Wilo-Select.

*l0ver Voltage Category lll+Surge Protective Device/Metall Oxid Varistor.

“' W przypadku sieci z tréjfazowym zasilaniem pragdem zmiennym i mocy silnika 2,2 i 3 kW,
w przypadku zastosowania w srodowisku mieszkalnym (C1), w niekorzystnych warunkach
moze dojs¢ do nieprawidtowosci w zakresie kompatybilnosci elektromagnetycznej, jesli
moc elektryczna jest niska w obszarze prowadzenia linii. W takim przypadku prosze sie
skontaktowac z WILO SE, aby wspélnie znalez¢ szybkie i odpowiednie Srodki zaradcze.

Przetfaczane media

W przypadku stosowania mieszanin wody i glikolu (lub przettaczanych mediéw o innej lep-
kosci niz czysta woda) nastgpi zwiekszenie poboru mocy przez pompe. Mieszaniny o za-
wartosci glikolu > 10% majg wptyw na charakterystyke pompy p-v i Ap-v oraz na oblicza-
nie przeptywu.

« Naped
* Instrukcja montazu i obstugi oraz deklaracja zgodnosci

Wyposazenie dodatkowe nalezy zamawia¢ oddzielnie:

+ Modut CIF PLR do podtfaczenia do PLR/konwertera interfejsu
¢ Modut CIF LON do podtaczenia do sieci LONWORKS

* Modut CIF BACnet

*  Modut CIF Modbus

» CIF-Modul CANopen

« Modut CIF Ethernet

« Przytacze M12 RJ45 CIF Ethernet

» Zestaw rdznica cisnien 4 — 20 mA

+ Zestaw ciSnienie wzgledne 4 — 20 mA

Szczegdtowy wykaz, patrz katalog i dokumentacja czesci zamiennych.

@ NOTYFIKACJA
Moduty CIF mogg by¢ wktadane tylko w stanie beznapieciowym pompy.

+ Montaz/demontaz musza przeprowadzi¢ specjalici, ktorzy zostali przeszkoleni w zakre-
sie postugiwania sie niezbednymi narzedziami oraz wymaganymi materiatami do moco-
wania.

> Przestrzegac przepisow krajowych i regionalnych!

= Nalezy przestrzega¢ miejscowych przepiséw BHP i przepisdw bezpieczenstwa stowarzy-
szen zawodowych.

= Nalezy udostepni¢ personelowi odpowiedni sprzet ochronny i upewnic sie, ze personel
tego sprzetu uzywa.

- Nalezy przestrzegac rdwniez wszystkich przepiséw dotyczacych pracy z ciezkimi tadun-
kami.
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5.3
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Bezpieczenstwo

NIEBEZPIECZENSTWO

Wirnik z magnesu trwatego we wnetrzu silnika moze podczas demontazu
stanowi¢ zagrozenie dla 0osdb posiadajgcych implanty medyczne (np.
stymulatory pracy serca).

Nalezy przestrzega¢ ogélnych zasad postepowania z urzagdzeniami
elektrycznymi!

. Nie otwierac silnika!

. Demontaz i montaz wirnika nalezy zleca¢ wytacznie obstudze Klienta
Wilo! Osoby noszace stymulatory pracy serca nie mogg wykonywac ta-
kich prac!

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia spowodowane brakiem systeméw zabezpie-
czajacych!

Z powodu braku urzgdzen ochronnych napedu porazenie pragdem lub do-
tkniecie wirujacych czesci moze spowodowac obrazenia zagrazajace zy-
ciu.

Przed uruchomieniem nalezy ponownie zamontowac zdjete wczesniej
urzadzenia ochronne, takie jak pokrywa przetwornicy czestotliwosci lub
sprzegta!

OSTRZEZENIE

Zagrozenie zycia z powodu niezamontowanego napedu!

Na stykach silnika moze wystepowa¢ niebezpieczne dla zycia napiecie!
Normalny tryb pompy dozwolony jest tylko przy zamontowanym nape-
dzie.

Nie nalezy podtaczac ani eksploatowaé pompy bez zamontowanego na-

pedu!

OSTRZEZENIE

Zagrozenie zycia wskutek uderzenia przez spadajace czesci!

Sam naped i jego czesci moga mie¢ bardzo duzg mase wtasng. Przez spa-
dajace czesciistnieje niebezpieczenstwo ran cietych, zmiazdzen, sttu-
czen lub uderzen, ktére moga prowadzi¢ do Smierci.

. Zawsze uzywac odpowiednich dZzwignic i zabezpieczac czesci przed
upadkiem.

. Nigdy nie przebywa¢ pod wiszagcymi tadunkami.

. Podczas magazynowania i transportu oraz przed wszystkimi pracami in-
stalacyjnymi i montazowymi nalezy zapewni¢ bezpieczng pozycje nape-
du.

OSTRZEZENIE

Zagrozenie wystapieniem szkod osobowych spowodowanych
przez sity magnetyczne!

Otwarcie silnika powoduje duze, wystepujace uderzeniowo sity magne-
tyczne. Moga one spowodowac powazne skaleczenia, zmiazdzenia i ude-
rzenia.

Nie otwierac silnika!
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5.4 Dozwolone potozenia montazowe i
zmiana rozmieszczenia elementéw
przed instalacjg

OSTRZEZENIE

Rozgrzana powierzchnia!

Niebezpieczenstwo poparzenia!
Przed rozpoczeciem wszelkich prac schtodzi¢ pompe!

Fig. 4: rozmieszczenie elementdéw w stanie dostawy

Wstepne, fabryczne rozmieszczenie elementéw wzgledem korpusu pompy mozna w razie
potrzeby zmieni¢ na miejscu montazu. Moze to by¢ konieczne np. w nastepujgcych przy-
padkach:

5.5 Dopuszczalne potozenia montazo-
we z poziomym watem silnika

Zapewnienie odpowietrzenia pompy

Umozliwienie lepszej obstugi

Zapobieganie niedozwolonym potozeniom montazowym (silnik i/lub przetwornica cze-
stotliwosci skierowane w dét). W wiekszosci przypadkdw wystarczy obrécié gtowice sil-
nika wzgledem korpusu pompy. Mozliwe rozmieszczenie elementdw zalezy od dopusz-
czalnych potoze montazowych.

Fig. 5: Dopuszczalne potozenia montazowe z watem silnika i modutem elektronicznym skie-
rowanym w gére (0°)

B

al

15}
N 12

Fig. 6: Otwory do odprowadzania kondensatu

Tylko w tej pozycji (0°) kondensat moze by¢ odprowadzany przez odpowiednie wywiercone
otwory silnika.
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Przygotowanie do instalacji

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia wskutek uderzenia przez spadajace czesci!
Czesci napedu moga byc¢ ekstremalnie ciezkie. Przez spadajace czesci
istnieje niebezpieczenstwo ran cietych, zmiazdzen, sttuczen lub uderzen,
ktére mogg prowadzi¢ do Smierci.

. Zawsze uzywac odpowiednich dzwignic i zabezpieczac czesci przed
upadkiem.

. Nigdy nie przebywa¢ pod wiszgcymi tadunkami.

. Podczas magazynowania i transportu oraz przed wszystkimi pracami in-
stalacyjnymi i montazowymi nalezy zapewni¢ bezpieczng pozycje pom-
py-

OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo dla 0séb i rzeczy spowodowane nieprawi-
diowga obstuga!

. Nigdy nie ustawiac jednostki napedowej na niezamocowanych lub nie-
nosnych powierzchniach.

. W razie potrzeby nalezy przeptukac instalacje rurowa. Zabrudzenia mo-
ga spowodowac awarie pompy.

. Montaz mozna rozpocza¢ dopiero po zakonczeniu prac spawalniczych i
lutowniczych i ewentualnie po przeptukaniu instalacji rurowej.

. Nalezy uwzgledni¢ minimalng odlegto$¢ osiowa 100 mm pomiedzy Scia-
n3 a ostong wentylatora silnika.

. Nalezy zapewni¢ swobodny doptyw powietrza do radiatora modutu
elektronicznego poprzez zapewnienie minimalnej odlegtosci osiowej
100 mm od Sciany.

Naped nalezy instalowaé w miejscu chronionym przed wptywami atmosferycznymi w
niezagrozonym wybuchem pomieszczeniu zabezpieczonym przed mrozem oraz wolnym
od pytu i z dobrg wentylacja. Nalezy uwzglednic zalecenia z rozdziatu ,,Zakres zastoso-
wania zgodnie z przeznaczeniem”!

Naped musi by¢ zawsze dostepny w celu przeprowadzenia kontroli, konserwacji lub
pozniejszej wymiany.

Nad miejscem ustawienia duzych napedéw nalezy zainstalowac urzadzenie do mocowa-
nia dZwigu. Masa catkowita napedu: patrz katalog lub specyfikacja.

OSTRZEZENIE

Zagrozenie wystgpieniem szkod osobowych i materialnych
spowodowane nieprawidtowa obstuga!

Uchwyty transportowe, zamocowane na korpusie silnika moga ulec ze-
rwaniu w przypadku zbyt wysokiego obcigzenia. Nieprzestrzeganie moze
prowadzi¢ do (ciezkich) obrazen!

. Nigdy nie nalezy transportowac catej pompy za uchwyty transportowe
zamocowane na korpusie silnika.

. Nie nalezy stosowa¢ uchwytéw transportowych zamocowanych na kor-
pusie silnika do odtgczania lub wyciggania jednostki silnikowej.

Instrukcja montazu i obstugi « Drive for Wilo-Helix2.0-VE / Wilo-Medana CH3-LE « Ed.03/2024-02



[ ]
7 77,
Fig. 7:
5.7 Instalacja pompy podwéjne;j
P

Fig. 8: Przyktad podtaczenia czujnika cisnienia
wzglednego we wspdlnym kolektorze

Transport napedu

+ Naped nalezy podnosi¢ wyfacznie za pomocg dopuszczonych zawiesi (np. wielokrazka,
dzwigu). Patrz réwniez rozdziat , Transport i magazynowanie”.

» Uchwyty transportowe, zamocowane na korpusie silnika s3 dopuszczone wytgcznie do
transportu silnika!

@ NOTYFIKACJA
Ufatw po6zniejsze prace przy urzadzeniu!

Aby nie trzeba byto oprézniac catego urzadzenia, nalezy zainstalowac ar-
mature odcinajacg przed i za pompa.

PRZESTROGA

Szkody materialne spowodowane przez turbiny i zasilanie z ge-
neratora!

Przeptyw przez pompe w kierunku przeptywu lub w kierunku przeciwnym
moze spowodowac nieodwracalne uszkodzenie napedu. Po stronie cisnie-
niowej kazdej pompy nalezy zamontowac zawér zwrotny!

Pompa podwadjna moze sie sktadac z dwdch pomp pojedynczych eksploatowanych w jed-
nym wspélnym kolektorze.

@ NOTYFIKACJA

W przypadku pomp podwajnych eksploatowanych w jednym wspolnym
kolektorze jedng z pomp nalezy skonfigurowac jako pompe nadrzedna.
Na tej pompie nalezy zamontowac czujnik réznicy cisnien. Réwniez na
pompie nadrzednej nalezy zamontowac i skonfigurowac¢ kabel do komu-
nikacji za pomocg magistrali Wilo Net.

Przyktad dwoch pomp pojedynczych jako pompa podwdjna we wspdlnym kolektorze z czuj-
nikiem cisnienia wzglednego:

Pompa nadrzedng jest pompa po lewej stronie w kierunku przeptywu. Do tej pompy nalezy
podtaczy¢ czujnik ciSnienia! Obie pompy pojedyncze wymagaja potaczenia z pompa podwdj-
ng oraz konfiguracji. Patrz rozdziat , Tryb pracy pompy podwdjnej”.

Punkty pomiaru czujnika cisnienia wzglednego musza znajdowac sie we wspélnym kolekto-
rze po stronie ci$nieniowej uktadu dwupompowego.
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Przyktad dwdch pomp pojedynczych jako pompa podwdjna we wspdlnym kolektorze z czuj-
nikiem réznicy ci$nien:

Pompa nadrzedng jest pompa po lewej stronie w kierunku przeptywu. Do tej pompy nalezy
podtaczy¢ czujnik réznicy cisnien! Obie pompy pojedyncze wymagaja potaczenia z pompa
podwdjna oraz konfiguracji. Patrz rozdziat , Tryb pracy pompy podwdjnej”.

Punkty pomiaru czujnika réznicy cisniefh muszg znajdowac sie w rurze zbiorczej po stronie
ssawnej i po stronie ciSnieniowej uktadu dwupompowego.

AP

Fig. 9: Przyktad podtaczenia czujnika réznicy
cisSnien we wspdlnym kolektorze

5.8 Instalacja i pozycja dodatkowo W nastepujgcych przypadkach w rurociggu nalezy zainstalowac tuleje do montazu réznych
podtaczonych czujnikow czujnikow:

« Czujnik ci$nienia
» Pozostate czujniki

Czujnik ci$nienia:

W trybie pracy regularnej p-c po stronie ci$nieniowej pompy zainstalowac punkty pomiaru
czujnika ci$nienia wzglednego. Przewod podtgczy¢ do wejscia analogowego 1.

W trybie pracy regularnej dp-c- lub dp-v po stronie ssawnej i ciSnieniowej pompy zainsta-
lowac punkty pomiaru czujnika réznicy cisnien. Przewod podtaczy¢ do wejscia analogowe-
go 1.

Konfiguracja czujnik réznicy cisnien odbywa sie w menu pompy.

W trybie pracy regularnej p-v po stronie ci$nieniowej pompy zainstalowac pierwszy punkt
pomiaru czujnika ci$nienia wzglednego. Odpowiedni przewdd podtaczy¢ do wejscia analo-
gowego 1.

Po stronie ssawnej pompy zainstalowac drugi punkt pomiaru czujnika ci$nienia absolutnego
lub wzglednego. Odpowiedni przewdd podtaczy¢ do wejscia analogowego 2.

Mozliwe typy czujnikéw po stronie ssawnej:
« Cisnienie absolutne
- Cisnienie wzgledne
Mozliwe typy czujnikéw po stronie ttocznej:
 CiSnienie wzgledne

Mozliwe typy sygnatu czujnikéw cisnienia:

« 0..10V
« 2..10V
* 0..20mA
° 4..20mA

@ NOTYFIKACJA

Dostepne w ramach wyposazenia dodatkowego:

Czujnik ci$nienia absolutnego, wzglednego lub czujnik réznicy ci$nief do
podtaczenia do pompy

Pozostate czujniki

W trybie ,regulacja PID” mozna podtgczac inne typy czujnikéw (czujnik temperatury, czuj-
nik przeptywu, itd.), ktére sg kompatybilne z tymi typami sygnatéw:

« 0..10V
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Podfaczenie elektryczne

2..10V
0..20mA
4..20mA

Przewdd podtacza sie do wejscia analogowego 1.

NIEBEZPIECZENSTWO
Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!
Zaleca sie korzystanie z termicznej ochrony przed przecigzeniem!

Podtgczenie elektryczne moze zosta¢ wykonane wytgcznie przez wy-
kwalifikowanego elektryka, zgodnie z obowigzujacymi przepisami!

Przestrzegac przepisoéw dot. zapobiegania wypadkom!

Przed rozpoczeciem pracy z urzadzeniem nalezy upewnic sie, ze naped
jest odtaczony od napiecia.

Upewnic sie, ze nikt nie moze ponownie wtaczy¢ zasilania przed zakon-
czeniem pracy.

Upewnic sie, ze wszystkie zrédta energii mozna odtaczy¢ od napiecia i
zablokowac. Jesli naped zostat wytaczony przez urzadzenie zabezpiecza-
jace, nalezy go zabezpieczy¢ przed ponownym witgczeniem do momentu
usuniecia btedu.

Maszyny elektryczne musza by¢ zawsze uziemione. Uziemienie musi by¢
odpowiednie do napedu i zgodne z odnosnymi normami i przepisami. Za-
ciski uziemiajgce i elementy mocowania musza by¢ odpowiednio zwy-
miarowane.

Kable zasilajace nigdy nie moga dotykac rurociggu, pompy ani korpusu
silnika.

Jesliistnieje mozliwo$¢ kontaktu pomiedzy napedem a cztowiekiem
przytagcze uziemione musi by¢ dodatkowo jeszcze wyposazone w wy-
tacznik réznicowopradowy.

Przestrzegac instrukcji montazu i obstugi wyposazenia dodatkowego!

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia!

Dotkniecie elementéw znajdujacych sie pod napieciem prowadzi do
Smierci lub powaznych obrazen! Réwniez w stanie odblokowanym mozli-
we jest wystgpienie w module elektronicznym wysokich napiec z uwagi

na nieroztadowane kondensatory. Dlatego prace w obrebie modutu elek-
tronicznego mozna rozpocza¢ dopiero po uptywie 5 minut!

Odtaczy¢ napiecie zasilania dla wszystkich biegunéw i zabezpieczy¢
przed ponownym wtaczeniem!

Sprawdzi¢, czy wszystkie przytacza (réwniez styki bezpotencjatowe) sg
w stanie beznapieciowym!

Do otworéw modutu elektronicznego nie nalezy wktadac zadnych przed-
miotow (np. gwozdzi, $rubokretéw, drutu)!

Ponownie zamontowac zdemontowane urzadzenia ochronne, takie jak
np. pokrywa modutu!

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia wskutek porazenia pradem! Praca generatora
lub turbiny przy przeplywie przez pompe!

Réwniez bez modutu elektronicznego (bez podtaczenia elektrycznego )
na stykach silnika moze znajdowac sie niebezpieczne napiecie!

Zamkna¢ urzadzenia odcinajace przed i za pompa!
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NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia wskutek porazenia pragdem!

Woda na gdrnej czesci modutu elektronicznego moze wnikna¢ podczas
otwierania do modutu elektronicznego.

Przed otwarciem usungé wode, np. na wyswietlaczu, poprzez jej wytarcie.
Nalezy zasadniczo unika¢ przedostawania sie wody!

PRZESTROGA

Zagrozenie zycia z powodu niezamontowanego modutu elek-
tronicznego!

Na stykach silnika moze wystepowa¢ niebezpieczne dla zycia napiecie!
Normalny tryb pompy dozwolony jest tylko przy zamontowanym module
elektronicznym.

Nie nalezy podtaczac ani eksploatowaé pompy bez zamontowanego mo-
dutu elektronicznego!

PRZESTROGA

Szkody materialne na skutek nieodpowiedniego podtgczenia
elektrycznego! Nieodpowiednie dostosowanie do wymogow
sieci moze doprowadzi¢ do awarii systemu i zaptonu przewo-
dow wskutek przecigzenia sieci!

Przygotowujac sie¢, wybierajac przekroje przewoddw i bezpieczniki,
wzig¢ pod uwage fakt, ze w trybie pracy kilku pomp moze wystapic sytu-
acja, w ktérej chwilowo bedg pracowac wszystkie pompy.

PRZESTROGA

Zagrozenie szkodami materialnymi na skutek nieodpowiednie-
go podtaczenia elektrycznego!

Nalezy pamietac, ze rodzaj pradu i napiecie napiecia zasilania muszg by¢
zgodne z danymi na tabliczce znamionowej pompy.

Dfawiki przewodu

W module elektronicznym znajduije sie sze$¢ przepustdw kablowych do skrzynki zacisko-
wej. Jezeli naped jest wyposazony w wentylator, kabel do jego zasilania jest fabrycznie
podtaczony do modutu elektronicznego. Nalezy stosowac sie do wymogéw kompatybilno-
$ci elektromagnetycznej.

®

NOTYFIKACJA

Fabrycznie zamontowany jest tylko dfawik przewodu M25 do podtfacze-
nia do sieci i dfawik przewodu M20 do kabla czujnika ci$nienia. Wszystkie
pozostate wymagane dtawiki przewodu M20 muszg by¢ dostarczone
przez uzytkownika.

PRZESTROGA

Aby zapewnic IP55 nalezy zamkna¢ niewykorzystane dtawiki przewodéw
korkami dostarczonymi przez producenta.

Podczas montazu dtawikéw przewodu nalezy dopilnowad, aby pod dta-
wikiem przewodu zamontowana byta uszczelka.
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1. W razie potrzeby nalezy wkreci¢ dtawiki przewodu. Nalezy przy tym zastosowa¢ mo-
ment dokrecenia. Patrz tabela ,Momenty dokrecenia”.

2. Nalezy dopilnowa¢, aby pomiedzy dtawikiem przewodu a przepustem zamontowana
byta uszczelka.

Kombinacje dfawika przewodu i przepustu kablowego nalezy wykona¢ wedtug tabeli ,,Przy-
tacza kablowe”:

Fig. 10: Dtawiki przewodu/Przytacza kabli

Przytacze Dtawik przewodu Przepust kablowy

Fig. 10

Poz.
Elektryczne napiecie zasilania Tworzywo sztuczne 1 1 (Fig. 11)
3~380 VAC ... 3~440 VAC
1~220 VAC ... 1~240 VAC
SSM Tworzywo sztuczne 2 2 (Fig. 11)
1~220 VAC ... 1~240 VAC
(Prad staty 12 V)
SBM Tworzywo sztuczne 3 3 (Fig. 11)
1~220 VAC ... 1~240 VAC
(Prad staty 12 V)
Wejscie cyfrowe EXT. OFF Metal ekranowany 4,5,6 11,12
(Prad staty 24 V) (Fig. 12)

(DI1)
Wejscie cyfrowe SUCHOBIEG Metal ekranowany 4,5,6 11,12
(Prad staty 24 V) (Fig. 12)
(DI11)

Magistrala Wilo Net Metal ekranowany 4,5,6 15..17
(komunikacja za pomoca magistrali) (Fig. 12)
Wejscie analogowe 1 Metal ekranowany 4,5,6 1,23
0..10V,2...10V, (Fig. 12)
0...20mA, 4... 20 mA
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Przytacze

Dtawik przewodu

Przepust kablowy
Fig. 10

Poz.

Wejscie analogowe 2 Metal ekranowany 4,5,6 1,4,5
0..10V,2..10V, (Fig. 12)
0...20mA, 4... 20 mA

Modut CIF Metal ekranowany 4,5,6 4 (Fig. 17)
(komunikacja za pomoca magistrali)

Przytacze elektryczne fabrycznie zamontowanego 7 4 (Fig. 11)
wentylatora

(Prad staty 24 V)

Tab. 4: Przytacza kablowe

Przyfacze

Wymogi dotyczace przewodu

Zaciski sg przewidziane do sztywnych i elastycznych przewodéw z tulejkami koAicowymi i
bez tulejek koncowych zyt. W przypadku uzycia kabli elastycznych nalezy zastosowac kon-

cowki kablowe zyt.
Przekroj zaciskow Przekroj zaciskow | Przewod

w mm’ w mm?

Min. Max.

Elektryczne napiecie zasilania: =<2,2 kW:4x1,5 < 2,2 kW: 3x4

1~

Elektryczne napiecie zasilania: <4 kW: 4x1,5 < 4 kW: 4x4

3~ > 4 kW: 4x2,5 > 4 kW: 4x6

SSM 2x0,2 3x1,5(1,0**) *
PrzekaZnik przeta-
czajacy

SBM 2x0,2 3x1,5(1,0%*) *
Przekaznik przeta-
czajacy

Wejscie cyfrowe 1 2x0,2 2x1,5 (1,0**) *

Wejscie analogowe 1 2x0,2 2x1,5 (1,0**) *

Wejscie analogowe 2 2x0,2 2x1,5 (1,0**) *

Wilo Net 3x0,2 3x1,5 (1,0**) Ekranowany

Modut CIF 3x0,2 3x1,5 (1,0**) Ekranowany

Tab. 5: Wymogi dotyczace przewodu

22

* Dtugo$¢ przewodu = 2 m: Nalezy wykorzystywac przewody ekranowane.

** W przypadku zastosowania tulejek koncowych zyt maksymalny przekrdj zostaje zredu-
kowany w przypadku zaciskéw interfejséw komunikacyjnych do 0,25...1 mm?,

W celu zachowania standardéw kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) w przypadku

ponizszych przewodéw nalezy zawsze stosowac ekranowanie:

« Przewdd dla EXT. OFF/SUCHOBIEG na wejéciach cyfrowych

« Zewnetrzny kabel sterujgcy do wejs¢ analogowych

+ Kabel pompy podwéjnej w przypadku dwoch pomp pojedynczych (komunikacja za po-
mocg magistrali)

+ Modut CIF w automatyce budynku (komunikacja za pomocg magistrali): Ekran podfacza
sie do przepustu kablowego na module elektronicznym (Fig. 10).

Przyfacza zaciskowe

Przytacza zaciskowe przytaczy kablowych w module elektronicznym sa zgodne z technolo-
gig Push-In. Mozna je roztgcza¢ za pomocg wkretaka ptaskiego SFZ 1 - 0,6 x 0,6 mm.

Dtugosé odizolowywania
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Dtugo$¢ odizolowywania przewod6w do podtaczenia zaciskow wynosi 8,5 mm ... 9,5 mm.
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Fig. 11: Przeglad zaciskéw modutu
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Fig. 12: Zaciski wejs¢ analogowych, cyfrowych i Wilo Net

@ NOTYFIKACJA
Al 3, Al 4i DI 2 nie s3 zajete
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Przyporzadkowanie zaciskow

Analogowy IN (AI1)

Analogowy IN (AI2)

Cyfrowy IN (DI 1)

Wilo Net

SSM

SBM

+24 V (zacisk: 1)
+In1 - (zacisk: 2)
-GND (zacisk: 3)
+1In2 — (zacisk: 4)

-GND (zacisk: 5)

DI1 — (zacisk: 11)
+24 V (zacisk: 12)

< H (zacisk: 15)
oL (zacisk: 16)

GND H/L (zacisk: 17)

COM (zacisk: 18)
< NO (Zacisk: 19)
« NC (Zacisk: 20)

COM (zacisk: 21)
« NO (Zacisk: 22)
« NC (Zacisk: 23)

Rodzaj sygnatu:

«0-10V
«2-10V
+0-20mA
4 —-20mA

Wytrzymato$¢ napieciowa:
30 VDC/24 V AC

Zasilanie elektryczne:
24V DC: max. 50 mA

Wejscia analogowe do stykéw bezpotencja-
towych:

« Maksymalne napigcie: < 30 V DC/24 VAC
» Maksymalny prad petli: < 5 mA
+ Napiecie robocze: 24 V AC

« Prad roboczy petli: 2 mA na kazde wejscie

Bezpotencjatowy styk przetgczny
Obciazenie stykow:

» min. dopuszczalne: SELV

12 VAC/DC, 10 mA

» maks. dopuszczalne:
250VAC,1A,30VDC, 1A
Bezpotencjatowy styk przetaczny
Obcigzenie stykow:

» min. dopuszczalne: SELV

12 VAC/DC, 10 mA
+ maks. dopuszczalne:
250 VAC,1A,30VDC, 1A

Napiecie zasilania

6.1 Przyfacze sieciowe

@ NOTYFIKACJA

Nalezy przestrzegaé obowigzujgcych w danym kraju dyrektyw, norm i
przepiséw oraz wytycznych miejscowego zaktadu energetycznego!

@ NOTYFIKACJA

Momenty dokrecenia ztgczy gwintowanych, patrz tabela ,Momenty do-
krecenia”. Stosowa¢ wytacznie skalibrowany klucz dynamometryczny!

Nalezy przestrzegac rodzaju pradu i napiecia na tabliczce znamionowe;j.

2. Podtaczenie elektryczne nalezy wykonywac przy pomocy statego kabla zasilajacego
wyposazonego w ztgcze wtykowe lub przetgcznik dla wszystkich biegunéw o szeroko-
$ci rozwarcia stykow min. 3 mm.

3. Do ochrony przed wodg przeciekowga i odcigzenia naprezen na potaczeniu skrecanym
kabla zastosowac kabel zasilajacy o wystarczajacej Srednicy zewnetrznej.
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Fig. 13: Elastyczny kabel zasilajacy

Fig. 14: Staty kabel zasilajacy

4. Kabel zasilajacy nalezy przeprowadzié¢ przez dfawik przewodu M25 (Fig. 10, poz. 1).
Dtawiki przewodu dokreci¢ wyznaczonym momentem obrotowym.

5. Przewdd nalezy wygia¢ w poblizu ztgczki gwintowanej tworzac petle, ktéra umozliwi
odprowadzanie gromadzacych sie skroplin.

6. Kabel zasilajgcy utozyc tak, zeby nie dotykat ani rurociggéw ani pompy.

@ NOTYFIKACJA

Zastosowanie elastycznych kabli przytgcza sieciowego lub przytacza ko-
munikacyjnego wymaga uzycia tulejek koncowych zyt!
Niewykorzystane dtawiki przewoddw zamkng¢ korkami dostarczonymi
przez producenta.

@ NOTYFIKACJA

Zaleca sie wigczanie i wytgczanie pompy za pomocg wejscia cyfrowego
(Ext. Off), a nie za pomocg gtéwnego zrddta zasilania.

Zacisk gtéwny: gtéwne przytacze uziemienia

Przytacze zacisk sieciowy

Zacisk sieciowy do przytacza sie- Zacisk sieciowy do przytacza sie-
ciowego 3~ z uziemieniem ciowego 1~ z uziemieniem

Podtagczenie przewodu uziemiajgcego

W przypadku zastosowania gietkiego kabla zasilajgcego nalezy uzy¢ uchwytu pierscieniowe-
go do przewodu uziemiajgcego.

W przypadku zastosowania sztywnego kabla zasilajagcego nalezy podtaczy¢ przewdd uzie-
miajgcy w ksztatcie litery ,u”.

Wytgcznik réznicowopradowy (RCD)
Przetwornica czestotliwosci nie moze by¢ zabezpieczana za pomoca wyfgcznika réznico-
wopradowego.

Przetwornice czestotliwo$ci moga zaktdcac dziatanie wytgcznikéw ochronnych réznicowo-
pradowych.

@ NOTYFIKACJA

Moga one powodowac powstawanie pradu statego w przewodzie uziemie-
nia ochronnego. W sytuacji, gdy do ochrony w przypadku kontaktu bezpo-
$redniego lub posredniego stosuije sie wytgcznik réznicowopragdowy (RCD)
lub monitor réznicowopragdowy (RCM), to po stronie zasilania tego produk-
tu wolno stosowac tylko RCD lub RCM typu B.
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Oznaczenie:

Prad wyzwalajacy: > 30 mA

Bezpiecznik po stronie sieci: maks. 25 A (dla 3~)
Bezpiecznik po stronie sieci: maks. 16 A (dla 1~)
Bezpiecznik po stronie sieci musi by¢ zawsze zgodny z konfiguracjg elektryczng pompy.

Bezpiecznik

Zaleca sie zainstalowanie bezpiecznika.

@ NOTYFIKACJA

Charakterystyka bezpiecznika: B
Przecigzenie: 1,13 — 1,45 x|

znam

Zwarcie: 3 - 5x|

znam

6.2 Przytacze SSM i SBM
SSM (zbiorcza sygnalizacja awarii) i SBM (zbiorcza sygnalizacja pracy) podtacza sie do zaci-

181920 2122 23 skoéw 18 ...201i 21 ... 23.
Nie jest konieczne ekranowanie przewoddw podtgczenia elektrycznego oraz SBM i SSM.
SH ﬂ - @ NOTYFIKACJA
8lglg glelg Pomiedzy stykami przekaznika SSM i SBM mozliwe jest napiecie 230 V, ni-
SSM SBM gdy 400 V!
W przypadku uzycia 230 V jako sygnatu przetgczania nalezy uzy¢ tej samej
Fig. 15: Zaciski SSM i SBM fazy pomiedzy obiema przekaznikami.
SSM i SBM sg wykonane jako styk przetgczny i moga by¢ stosowane zaréwno jako styk zwier-
ny, jak i jako styk rozwierny. Jezeli pompa nie znajduje sie pod napieciem, kontakt z NC jest
zamkniety. Dla SSM obowigzuje:
= W razie usterki kontakt z NC jest otwarty.
» Mostek do NO jest zamkniety.
Dla SBM obowigzuje:
» W zaleznosci od konfiguracji kontakt jest na NO lub NC.
6.3 Przytacze wejsc cyfrowych, analo-

gowych oraz magistrali

Kable wejs¢ cyfrowych, analogowych i komunikacji za pomocg magistrali wymagaja ekrano-
©) wania z wykorzystaniem metalowych dtawikéw przewodu dla przepustéw kablowych 4, 51 6
éﬁ Ea _— (Fig. 10). Podczas korzystania z przewoddw niskiego napiecia na kazdy dtawik przewodu

® mozliwe jest przeprowadzenie do trzech kabli. Nalezy przy tym zastosowac wielokrotne
éﬁ o @ wktady uszczelniajgce.
o

@ NOTYFIKACJA

Jezeli zachodzi konieczno$¢ montazu dwoch kabli na jednym zacisku zasi-
lania 24 V, nalezy przewidzie¢ stosowne rozwigzanie na miejscu!

Mozliwe jest podfgczenie wytacznie jednego kabla na zacisk na pompie!

Fig. 16: Ostona

@ NOTYFIKACJA

Zaciski wejs¢ analogowych, cyfrowych i Wilo Net spetniajg wymagania
.bezpiecznego oddzielenia” (wg normy EN 61800-5-1) od zaciskdw sie-
ciowych oraz zaciskéw SBM i SSM (i odwrotnie).
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6.4 Przytacze czujnika ci$nienia

6.5 Przytacze Wilo Net

@1

HEn

@2

o

@ NOTYFIKACJA

Sterowanie wykonane jest jako obwdd SELV (Safe Extra Low Voltage). W
ten sposob zasilanie (wewnetrzne) spetnia wymogi bezpiecznego oddzie-
lenia zasilania. GND nie jest potgczone z PE.

@ NOTYFIKACJA

Mozliwe jest wtgczenie i ponowne wytgczenie napedu bez ingerencji uzyt-
kownika. Mozliwe jest to np. dzieki funkcji regulacji, zewnetrznemu pota-
czeniu z BMS lub réwniez dzieki funkcje EXT. OFF.

n51p537p5

N

«>
«>
GND H/L

n51p53p5

N

«> H
> L
GND H/L

Jezeli czujnik ci$nienia zostat zabudowany przez uzytkownika, nalezy w nastepujacy spo-
sob podtaczyc kable:

1 +24'V +24'V
2 In1 Sygnat
3 GND Uziemienie

Tab. 6: Przytacze; przewdd czujnika cisnienia

@ NOTYFIKACJA

W przypadku instalacji pompy podwoijnej czujnik cisnienia podtaczy¢ do

pompy nadrzednej! Punkty pomiaru czujnika réznicy ci$nien musza znaj-
dowac sie we wspdlnym kolektorze po stronie ci$nieniowej uktadu dwu-
pompowego. Patrz rozdziat ,Instalacja pompy podwdjne;j”.

Wilo Net to magistrala systemowa Wilo uzywana do nawigzania komunikacji produktéw
Wilo ze sobg nawzajem:

- Dwie pompy pojedyncze jako pompa podwojna we wspolnym kolektorze

- Dwie lub trzy pompy jako system do podnoszenia ci$nienia ze zintegrowanym zarzgdza-
niem pracg wielu pomp

*  Wilo-Smart Gateway i pompa

W kwestii szczegdtdw dotyczacych przytacza przestrzegac szczegétowej instrukeji znajdu-

jacych sie pod adresem www.wilo.com!

Aby ustanowi¢ potaczenie Wilo Net, trzy zaciski Wilo Net (H, L, GND) musza by¢ potgczone
przewodem komunikacyjnym od pompy do pompy. Przewody przychodzace i wychodzace
s3 zaciskane w zacisku.

Kabel do komunikacji Wilo Net:

W celu zagwarantowania odpornosci na zaktécenia w Srodowiskach przemystowych

(IEC 61000-6-2) jako przewody Wilo Net nalezy stosowac ekranowany przew6d magistrali
CAN oraz wpust przewodu wykazujacy kompatybilnos¢ elektromagnetyczng. Ekran
umieszczac obustronnie do uziemienia. W celu zapewnienia optymalnej transmisji para
przewod6w danych (H oraz L) w przypadku Wilo Net musi by¢ skrecona i cechowac sig im-
pedancjg falowa wynoszacg 120 oméw (maksymalna dfugo$¢ przewodu: 200 m).

Ustalanie terminu Wilo Net

Zacisk Wilo Net Adres Wilo Net

Pompa 1 Aktywna 1
Pompa 2 Aktywna 2
Liczba uczestnikéw Wilo Net (pompy):

W Wilo Net maksymalnie 21 uczestnikéw moze komunikowac sie miedzy sobg, kazdy poje-
dynczy wezet liczy sie jako uczestnik (pompa). Oznacza to, ze pompa podwdjna sktada sie
z dwdch uczestnikow.

Integracja z Wilo Smart Gateway zajmuje réwniez osobny wezet.
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Dalsze opisy patrz rozdziat ,Zastosowanie i funkcja interfejsu Wilo Net”.

6.6 Obrét wyswietlacza

PRZESTROGA

Niebezpieczenstwo powstania szkéd materialnych

W przypadku nieprawidtowego zamocowania wySwietlacza graficznego i
nieprawidtowego montazu modutu elektronicznego stopief ochrony
IP55 nie jest juz zapewniony.

Nalezy dopilnowac, aby nie doszto do uszkodzenia uszczelnien!

Mozliwy jest obrdt wyswietlacza graficznego skokowo co 90°. W tym celu nalezy otworzy¢
goérna cze$¢ modutu elektronicznego za pomoca Srubokretu.

Wyswietlacz graficzny jest zamocowany w odpowiedniej pozycji dwoma zatrzaskami.

Hak z zatrzaskiem nalezy ostroznie otworzy¢ narzedziem (np. $rubokretem).
Doprowadzi¢ wyswietlacz graficzny do wtasciwej pozycji.

Zamocowac wysSwietlacz graficzny za pomocg zatrzaskéw.

Nastepnie nalezy ponownie zatozy¢ gérng cze$¢ modutu. Nalezy przy tym zastosowac
wtasciwe momenty dokrecenia $rub modutu elektronicznego.

Fig. 17: Modut elektroniczny

Fig./poz. $ruba (na- Bit/gwint Moment dokrecenia [Nm] = | Informacje
kretka) 10% (jezeli nie podano ina- Instalacja
czej)
Gorna cze$¢ modutu elektronicznego Fig. 17, poz. 1 Torx 25/M5 4,5
Fig. 1, poz. 2
Nakretka dtawika przewodu Fig. 10, poz. 1 teb szesciokatny / | 11 *
M25
Dtawik przewodu Fig. 10, poz. 1 teb szesciokatny / | 8 *
M25x1,5
Nakretka dtawika przewodu Fig. 10, poz. 6 teb szesciokatny/ | 6 *
M20x1,5
Dtawik przewodu Fig. 10, poz. 6 teb szesciokatny / | 5
M20x1,5
Przytacza zaciskowe zasilania i sterujgcych  Fig. 11 Przycisk Rowek 0,6x3,5 **
Sruba uziemiajaca Fig. 11, poz. 5 Srubokret ptaski IP10| 4,5
1/M5
Modut CIF Fig. 17, poz. 4 IP10/PT 30x10 0,9
Pokrywa Wilo-Connectivity Interface Fig. 2, poz. 5 Gniazdo szesciokat- | 0,6
ne /M3x10
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Fig./poz. $ruba (na- Bit/gwint Moment dokrecenia [Nm] = | Informacje
kretka) 10% (jezeli nie podano ina-
czej)
Wentylator modutu Fig. 47 IP10 /AP 40x12/10 | 1,9

Instalacja

Tab. 7: Momenty dokrecenia Srub w module elektronicznym
*Podczas montazu nalezy skrecic kable.

**W celu wpiecia i wypiecia kabla nalezy postuzyc sie Srubokretem.

7 Montaz modutu CIF ,
NIEBEZPIECZENSTWO
Zagrozenie zycia wskutek porazenia pragdem!
W razie dotkniecia czesci przewodzacych prad wystepuje ryzyko $Smier-
telnego porazenial
Sprawdzi¢, czy wszystkie przytacza sg w stanie beznapieciowym!

Moduty CIF (wyposazenie dodatkowe) stuzg do komunikacji miedzy pompami a systemem

zarzadzania budynkiem. Moduty CIF nalezy wstawi¢ do modutu elektronicznego (Fig. 17,

poz. 4).

e W przypadku zastosowan pomp podwdjnych we wspolnym kolektorze, gdzie moduty
elektroniczne sg ze soba potaczone przez Wilo Net, tylko pompa nadrzedna réwniez wy-
maga zastosowania modutu CIF.

* W systemach do podnoszenia ci$nienia z funkcjg zarzadzania pracg wielu pomp, w kt6-
rych moduty elektroniczne s3 potaczone za posrednictwem Wilo Net, tylko pompa nad-
rzedna wymaga modutu CIF.

@ NOTYFIKACJA
W przypadku zastosowania modutu CIF Ethernet zalecane jest zastoso-
wanie wyposazenia dodatkowego ,,Przytacze M12 RJ45 CIF-Ethernet”.
Jest to wymagane do tatwego roztaczania potgczen kabli do transmisji
danych w przypadku konserwacji pompy (za pomocg wtyczki SPEEDCON
poza modutem elektronicznym).

@ NOTYFIKACJA
Objasnienia dotyczace uruchomienia oraz zastosowania, funkcji i konfi-
guracji modutu CIF w pompie znajdujg sie w instrukcji montazu i obstugi
stosowanego modutu CIF.

8 Uruchomienie  Prace elektryczne: Prace elektryczne mogg by¢ wykonywane wytgcznie przez wykwalifi-

kowanych elektrykdéw.

+ Montaz/demontaz: Personel musi zosta¢ przeszkolony w zakresie postugiwania sie nie-
zbednymi narzedziami oraz wymaganymi materiatami do mocowania.

» Obstuga musi by¢ wykonywana przez osoby przeszkolone w zakresie sposobu dziatania
catej instalacji.
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8.1

30

Zachowanie po wigczeniu zasilania
elektrycznego podczas pierwszego
uruchomienia

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia spowodowane brakiem systeméw zabezpie-
czajacych!

Z powodu braku zamontowanych urzgdzen ochronnych modutu elektro-
nicznego albo w obszarze sprzegta/silnika porazenie pradem lub dotknig-
cie wirujacych czesci moze spowodowac obrazenia zagrazajace zyciu.

- Przed uruchomieniem ponownie zamontowac zdjete wczesniej urza-
dzenia ochronne, takie jak pokrywy modutu elektronicznego lub sprze-
gta!

- Przed uruchomieniem autoryzowany serwisant musi sprawdzic dziata-
nie urzadzen ochronnych na pompie i silniku!

- Nigdy nie podtacza¢ pompy bez modutu elektronicznego!

PRZESTROGA

Niebezpieczenstwo odniesienia obrazen wskutek wyrzutu me-
dium oraz odmocowania elementow!

Nieprawidtowy montaz pompy/urzadzenia moze podczas uruchomienia
spowodowac najciezsze urazy!

- Wszystkie prace nalezy wykonywac starannie!
- Podczas uruchamiania zachowac odstep!

- Podczas pracy stale nalezy miec na sobie odziez ochronna, rekawice i
okulary ochronne.

Po wtaczeniu zasilania elektrycznego uruchamia sie wyswietlacz. Zajmuje to zaledwie kilka
sekund. Po inicjalizacji mozna wprowadzi¢ nastawienia. Patrz rozdziat 10: ,Ustawienia re-
gulacyjne”.

Jednoczesnie uruchamia sie silnik pompy.

PRZESTROGA

Praca na sucho prowadzi do zniszczenia uszczelnienia mecha-
nicznego! Mozliwe jest wystapienie wyciekow.

Prace pompy na sucho nalezy wykluczy¢.

W celu uniknigcia uruchomienia sig silnika po wigczeniu zasilania elektrycznego podczas
pierwszego uruchamiania:

Na wejsciu cyfrowym DI 1 fabrycznie ustawiony jest mostek kablowy. DI 1 jest fabrycznie
ustawiony na Ext. OFF. W celu unikniecia uruchomienia sie silnika po raz pierwszy nalezy po
wigczeniu zasilania elektrycznego usungé mostek kablowy.

Po pierwszym uruchomieniu wejscie cyfrowe DI 1 mozna ustawic w razie potrzeby za po-
moc3 zainicjowanego wyswietlacza. Jesli wejscie cyfrowe jest nieaktywne, nie trzeba po-
nownie wkfadaé mostka kablowego, aby mozna byto uruchomic silnik. Patrz rozdziat 12.6
»Zastosowanie i funkcja cyfrowego wejscia sterujgcego”.
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Fig. 18:

8.2 Opis elementéw obstugowych

I N

1 Wyswietlacz graficzny Informuje o nastawieniach i stanie pompy.
Interfejs nastawiania pompy.

2 Zielony wskaznik LED Kontrolka LED Swieci sie: Pompa jest zasilana napieciem i gotowa do pracy.
Nie wystepuje zadne ostrzezenie ani usterka.

3 Niebieski wskaznik LED Kontrolka LED $wieci sie: Pompa mozna sterowac z zewnatrz poprzez interfejs, np. po-
przez:
» Wprowadzenie wartosci zadanej poprzez wejscie analogowe All ...Al2
- Ingerencja w automatyke budynku poprzez wejécie cyfrowe DI1 lub komunikacje za

pomoca magistrali

- miga w przypadku istniejgcego potaczenia pompy podwojnej.

4 Pokretto Nawigacja menu i edytowanie za pomoca obracania i naci$niecia.

5 Przycisk wstecz Nawiguje w menu:
+ powrdt do wezesniejszego poziomu menu (wcisngé 1 x krétko)
+ powrdt do wcze$niejszego nastawienia (wcisngé 1 x krétko)
+ powrdt do menu gtéwnego (1 x nacisng¢ i przytrzymacé przez > 2 s)
Wigcza lub wytgcza blokade klawiszy (*) w pofaczeniu z naci$nigciem pokretta (> 5 se-
kund).

Tab. 8: Opis elementéw obstugowych

(*) Konfiguracja blokady klawiszy umozliwia zabezpieczenie nastawier pompy przed zmia-
nami na wyswietlaczu.

8.3 Tryb pracy pompy

8.3.1 Nastawianie mocy pompy Urzadzenie zostato zaprojektowane wedtug okre$lonego punktu pracy (punkt petnego ob-
ciazenia, obliczone maksymalne zapotrzebowania na moc grzewcza lub chtodnicza). Przy
pierwszym uruchomieniu moc pompy (wysoko$¢ podnoszenia) nalezy ustawi¢ pod katem
punktu pracy instalacji. Ustawienie fabryczne nie odpowiada mocy wymaganej przez insta-
lacje. Wymagana moc pompy jest ustalana na podstawie wykresu charakterystyki wybrane-
go typu pompy (np. ze specyfikacji).
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@ NOTYFIKACJA

W odniesieniu do zastosowan wodnych obowigzuje wartos¢ przeptywu
pokazywana na wyswietlaczu lub w systemie zarzadzania budynkiem. W
przypadku innych przettaczanych mediéw ta wartos¢ informuje jedynie o
tendenciji. Jezeli czujnik roznicy cisnien nie jest zamontowany, pompa nie
jest w stanie podac¢ wartos$ci przeptywu.

8.3.2  Nastawianie pompy Wykona¢ nastawianie poprzez obrécenie i nacisniecie pokretta. Za sprawg obrotu pokretta
w prawo lub w lewo nastepuje nawigacja przez menu lub zostajg zmienione nastawienia.
Zielone centrum wskazuje na nawigacje w menu. Zétte centrum wskazuje na to, ze dokona-
no nastawienia.

« Zielone centrum: Nawigacja w menu

- Z6tte centrum: Zmiana nastawien

» ¥ Obracanie: Wybér menu i nastawianie parametrow.

+ 24 Nacisniecie: Aktywacja menu lub potwierdzenie nastawien.

« Po nacisnieciu przycisku wstecz <71(Tabela ,,Opis elementdw obstugi” ) centrum przecho-

dzi do wczedniejszego centrum. Centrum zmienia sie tym samym na jeden poziom menu
wyzej lub do wczesniejszego nastawiania.

« Jesli przycisk wstecz “1zostaje bez zmiany nastawiania (z6tte centrum) wcisniety bez po-
twierdzenia zmienionej wartosci, centrum przechodzi do wczesniejszego centrum. Zmie-
niona warto$¢ nie zostaje przejeta. Poprzednia warto$¢ pozostaje niezmieniona.

= W przypadku naci$niecia i przytrzymania przycisku wstecz “71przez ponad 2 sekundy po-
jawi sie ekran gtéwny i pompe bedzie mozna obstugiwac poprzez menu gtéwne.

|
| g Ustawienia regulacyjne
l

Warto$¢ zadana Ap-v

Tryb awaryjny

Fig. 20: Zielone centrum: Nawigacja w menu

@ NOTYFIKACJA

Zmienione nastawienia sg zapisywane w pamieci z 10-sekundowym opéz-

|
| ﬂ- Tryb regulacji
!

Ap-v . stawienia te zostang utracone.

nieniem. Jesli w tym czasie nastgpi przerwa w zasilaniu elektrycznym, na-

© NOTYFIKACJA

W przypadku braku ostrzezen lub komunikatu o awarii, wyswietlacz na
[ module elektronicznym gasnie 2 minuty po ostatniej wykonanej czynno-
$ci/ostatnim nastawieniu.

Fig. 21: Zofte centrum: Zmiana nastawien - Jedli pokretto zostanie ponownie naci$niete lub obrécone w ciggu 7 mi-

nut, pojawi sie poprzednie menu. Mozna kontynuowac nastawianie.

- Jesli pokretto nie zostanie nacisniete lub obrécone w przeciggu 7 minut,
niezatwierdzone nastawienia zostang utracone. Na wyswietlaczu pojawi
sie w przypadku ponownej obstugi ekran gtéwny i pompe bedzie mozna
obstugiwac poprzez menu gtéwne.

8.3.3  Menu nastawien podstawowych
Przy pierwszym uruchomieniu pompy na wyswietlaczu pojawia sie menu nastawien podsta-

\ o Jezyk wowych.

Menu ustawien poczatkowych z wszystkimi dostepnymi jezykami (do przewijania stuzy zie-

lony przycisk)
Mozna wybraé nastepujace jezyki:
FI Skrot jezyka Jezyk

EN Angielski
sV

DE Niemiecki

- FR Francuski

) . IT Wrtoski
Fig. 22: Menu nastawien
ES Hiszpanski
UNIV Uniwersalne
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FI Finski

SV Szwedzki

PT Portugalski

NO Norweski

NL Niderlandzki

DA Dunski

PL Polski

HU Wegierski
Fig. 23: Menu nastawien podstawowych cs Czeski

RO Rumunski

SL Stowenski

HR Chorwacki

SK Stowacki

SR Serbski

LT totewski

LV Litewski

ET Estonski

RU Rosyjski

UK Ukrainski

BG Butgarski

EL Grecki

TR Turecki

@ NOTYFIKACJA

Oprocz jezykow na wyswietlaczu znajduje sie neutralny kod liczbowy
LUniversal”, ktéry mozna alternatywnie wybrac jako jezyk. Kod liczbowy
jest podany w tabelach objasniajgcych obok tekstéw na wyswietlaczu.
Ustawienie fabryczne: Angielski

@ NOTYFIKACJA

Po wybraniu jezyka innego niz aktualnie ustawiony wyswietlacz moze sie
wytaczyé i ponownie uruchomié. W tym czasie miga zielona dioda LED. Po
ponownym uruchomieniu wyswietlacza pojawi sie lista wyboru jezyka z
aktywowanym nowo wybranym jezykiem. Proces ten moze potrwac ok.
30s.

Po wybraniu jezyka nastepuje wyjscie z menu ustawien poczatkowych. Wyswietlacz prze-
chodzi do menu gtdwnego. Pompa pracuje zgodnie z ustawieniami fabrycznymi.

@ NOTYFIKACJA

Ustawieniem fabrycznym jest podstawowy tryb regulacji , stata predkosé
obrotowa”.

8.3.4  Menu gtéwne Po opuszczeniu menu nastawien poczatkowych pompa przechodzi do menu gtéwnego.
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O

Znaczenie symboli menu gtéwnego na wyswietlaczu

a Ekran gtéwny Ekran gtéwny

£ 1.0 Nastawienia

% 2.0 Diagnostyka i wartosci po-
miarowe

D 3.0 Ustawienie fabryczne

Menu gtéwne ,,Ekran gtéwny”

Wartos$ci zadane mozna zmieni¢ w menu ,,Ekran gtéwny”.

Wybér ekranu gtéwnego O nastepuje obracajac pokretto do symbolu ,dom”.

Nacisniecie pokretta aktywuje regulacje wartosci zadanej. Ramka zmiennej wartosci zadanej
uzyskuje kolor zétty. Przekrecenie pokretta w prawo lub w lewo powoduje zmiane wartosci
zadanej. Ponowne nacisniecie pokretta potwierdza zmiane wartosci zadanej. Pompa przej-
muje wartos¢, a wyswietlacz powraca do menu gtéwnego.

= Wocisniecie przycisku wstecz “1bez potwierdzenia zmienionej warto$ci zadanej nie zmie-

nia warto$ci zadane;j.

Pompa wyswietla menu gtéwne z niezmieniong wartoscig zadana.

m Oznaczenie Objasnienie

1 Obszar menu gtoéw-
ne

Wybor réznych gtéwnych menu

11 Obszar stanu:
Wyswietlanie infor-
macji o btedzie,
ostrzezeniu lub

Notyfikacja o uruchomionym procesie, ostrzezeniu lub ko-
munikacie o awarii.

Niebieski: Proces lub wskazanie statusu komunikacji (komu-
nikacja modutu CIF)

o procesie .
Z6tty: Ostrzezenie
Czerwony: Btad
Szary: W tle nie trwa zaden proces, nie ma ostrzezenia ani
komunikatu o awarii.
2 Linia tytutowa Wyswietlanie ustawionego trybu regulacji.
3 Pole wysSwietlania Wyswietlane sg aktualnie ustawione wartosci zadane.

wartosci zadanej

4 Edytor wartoéci za-  Z6tta rama: edytor wartoéci zadanych jest aktywowany po-
danych przez wcisniecie pokretta i mozliwa jest zmiana wartosci.
5 Czynniki wywieraja- Wyswietlanie wptywéw w ustawionym trybie regulacji

ce aktywny wptyw

np. EXT. WYt. Mozna wyswietli¢ do czterech czynnikow wy-
wierajgcych aktywny wptyw.

6 Dane robocze i za-
kresy wartosci po-
miarowe;j

Pokazuje aktualne dane robocze i warto$ci pomiarowe. Wy-
$wietlane dane eksploatacyjne zalezg od ustawionego trybu
regulacji. S3 one wyswietlane naprzemiennie.

Tab. 9: Ekran gtéwny

Menu gtéwne
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Ekran gtéwny: czynniki wywierajace aktywny wptyw
= Ponizsze tabele przedstawiajg wskazania wywotane przez czynniki wywierajace aktywny
wptyw (przesterowanie), ktére sg wyswietlane na ekranie gtéwnym:

oo FRLCD

: JR0N MMin
Stan pompy
podwajnej

\ oK
W zaleznosci
- od przeptywu
Fig. 26: Ekran gtéwny: czynniki wywierajgce

aktywny wptyw

Oznaczenie Wyswietlane symbole

(w porzadku malejagcym pod wzgledem
waznosci)

Btad Btad aktywny, silnik zatrzymuje sie

Okresowe uruchomienie pompy Okresowe uruchomienie pompy aktywne

EXT. OFF OFF Wejscie cyfrowe EXT. WYt jest aktywne

Tryb pracy pompy WYt. OFF Wytaczony poprzez funkcje recznego wta-
czania/wytaczania pompy

Warto$¢ zadana WYt. OFF Sygnat analogowy WYt.

Zastepcza predkos¢ obrotowa Pompa dziata z zastepcza predkosciag obro-
towg

Fallback Off OFF Zastepczy tryb pracy aktywny, ale ustawio-

ny na zatrzymanie silnika

Brak aktywnego wptywu OK Brak aktywnego wptywu

W ponizszej tabeli przedstawiono czynniki wywierajace aktywny wptyw ,status pompy po-
dwdjnej”, ktore sg wyswietlane na ekranie gtdéwnym:

Symbol Wyswietlane symbole

(w porzadku malejagcym pod wzgledem
waznosci)

Pompa partnerska WY+t. BIA Druga pompa jest w stanie btedu i ta pompa
nie pracuje (z powodu biezgcego nastawie-
nia, stanu regulacji lub btedu)

Problem po stronie pompy partnerskiej @A Druga pompa jest w stanie btedu i ta pompa
pracuje
Praca/praca z rezerwg WY+. QB Pompa podwdjna znajduje sie w trybie pra-

cy/pracy z rezerwa i obie pompy nie pracuja
(z powodu biezgcego nastawienia lub stanu

regulacji)

Tryb pracy/pracy z rezerwa tej pompy @B Pompa podwdjna znajduje sie w trybie pra-
cy/pracy z rezerwa, ta pompa pracuje, a
druga nie

Tryb pracy/praca z rezerwa drugiej pompy & Pompa podwdjna znajduje sie w trybie pra-

cy/pracy z rezerwg, ta pompa nie pracuje (z
powodu stanu regulacji lub btedu), ale druga
pracuje

W ponizszej tabeli przedstawiono czynniki wywierajace aktywny wptyw warunkowane prze-
ptywem, ktére sg wyswietlane na ekranie gtéwnym:
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Symbol

(w porzadku malejagcym pod wzgledem
waznosci)

Wyswietlane symbole

Wykrywanie przeptywu zerowego STOP Przeptyw zerowy wykryty, zatrzymanie
pompy (WYL.)

Ograniczenie wydajnosci hydraulicznej T Ograniczenie wydajnosci hydraulicznej

Ograniczenie temperatury silnika T Ograniczenie temperatury silnika

Napiecie ograniczajace silnika sieciowego T Napiecie ograniczajace silnika sieciowego

Ograniczenie silnika Aktualna faza silnika T Ograniczenie silnika Aktualna faza silnika

Napiecie ograniczajace silnika DC-Link f Napiecie ograniczajace silnika DC-Link

Ograniczenie silnika moc zasilanie sieciowe T Ograniczenie silnika moc zasilanie sieciowe

brak danych T Brak czynnika wywierajgcego wptyw warun-

kowanego przeptywem

| ﬂ Nastawienia

Ustawienia regulacyjne B 2

Zewnetrzne interfejsy ¥

Zarzgdzanie pracg pomp podwojnych

-

36

Podmenu
Kazde podmenu ma szereg punktéw podmenu.

Tytut wskazuje na kolejne podmenu lub nastepny dialog ustawien.
Menu gtéwne ,,Nastawienia”

Rézne ustawienia mozna wprowadzac i zmienia¢ w menu ,Nastawienia” 3,

* Menu ,Nastawienia” wybiera sig, obracajgc pokretto do symbolu ,koto zebate”.

« Potwierdz, naciskajgc pokretto. Wyswietlane s podmenu do wyboru.

= Przekre¢ w prawo lub w lewo pokretto, aby wybraé¢ podmenu. Wybrane menu jest ozna-
czone kolorem.

= Nacisniecie pokretta obstugi potwierdza wybor. Pojawia sie wybrane podmenu lub péz-
niejszy dialog ustawien.

NOTYFIKACJA

Jeslijest wiecej niz trzy punkty podmenu, wskazuje to strzatka powyzej
lub ponizej widocznych punktéw menu. Przekrecenie pokretta w odpo-
wiednim kierunku sprawia, ze na wy$wietlaczu pojawiaja sie punkty pod-
menu.

®

Strzatka 1 powyzej lub ponizej obszaru menu pokazuje, ze w tym obszarze dostepne s3 dal-
sze punkty podmenu. Dostep do tych podmenu mozna uzyskac, obracajgc ¢ ™ pokretto.
Strzatka 2 w prawo w punkcie podmenu wskazuje, Ze dostepne jest dalsze podmenu. Naci-
$niecie = pokretta otwiera to podmenu.

Jezeli nie wida¢ strzatki w prawo, wéwczas poprzez nacisniecie pokretta wchodzi sie dialogu
ustawien.

NOTYFIKACJA

Krétkie nacisniecie przycisku wstecz 1w podmenu spowoduje powrét do
poprzedniego menu.

®

Krétkie nacisniecie przycisku wstecz 1w menu gtéwnym prowadzi do po-
wrotu do ekranu gtéwnego. Jesli wystapi btad, nacisniecie przycisku
wstecz “Tspowoduje wy$wietlenie komunikatu btedu (patrz rozdziat ,,Ko-
munikaty o awarii”).

W przypadku wystapienia btedu dtuzsze naci$nigcie przycisku wstecz (> 1
sekunda)“ T prowadzi z dialogu ustawien lub z poziomu menu z powrotem
do ekranu gtéwnego lub do komunikatu btedu.

Dialogi ustawien
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\ o Tryb regulaciji

Regulacja PID

-

Ll \ o Nastawienia

Ustawienia regulacyjne

Ustawienia monitorowania

Zewnetrzne interfejsy
w

Fig. 27: Menu gtéwne wySwietlacz statusu

Dialogi ustawien s oznaczone z6tta ramka i wskazujg biezace nastawianie.

Przekrecenie pokretta w prawo lub w lewo powoduje zmiane oznaczonego nastawienia. Na-
ci$niecie pokretta potwierdza nowe nastawienie. Centrum powraca do wywotanego menu.

Jesli pokretto nie zostanie przekrecone przed naci$nieciem, wczesniejsze nastawienie pozo-
stanie zachowane w stanie niezmienionym.

W dialogach ustawien mozna ustawic¢ jeden lub kilka parametréw.

» Jesli mozna ustawic tylko jeden parametr, centrum powraca po potwierdzeniu wartosci
parametru (nacisniecie pokretta) do wywotanego menu.

= Jeslimozna ustawic kilka parametréw, centrum przechodzi po potwierdzeniu wartosci pa-
rametru do kolejnego parametru. Jesli ostatni parametr zostaje zatwierdzony w dialogu
ustawien, centrum powraca do wywotanego menu.

- Jesli przycisk wstecz <1zostaje wcisniety, centrum wraca do wczesniejszego parametru.
Wczesniej zmieniona warto$¢ zostaje odrzucona, poniewaz nie zostata potwierdzona.

« W celu sprawdzenia ustawionych parametréw, mozna naciskajgc pokretto przetaczac sie
miedzy poszczeg6lnymi parametrami. Istniejgce parametry zostajg przy tym ponownie za-
twierdzone, lecz niezmienione.

@ NOTYFIKACJA

Nacisniecie pokretta bez innego wyboru parametréw lub przestawienia
wartos$ci potwierdza istniejgce nastawienie.

Naci$niecie przycisku wstecz “1odrzuca biezace nastawienie i zachowuje
poprzednie ustawienie.

Menu powraca do poprzedniego nastawienia lub poprzedniego menu.

Obszar stanu i wskazniki stanu

Po lewej stronie nad obszarem gtéwnego menu znajduje sie obszar stanu 1.1.

Gdy stan jest aktywny, mozna w menu gtéwnym wyswietli¢ i wybraé punkty menu stanu.
Przekrecenie pokretta w obszar stanu wskazuje stan aktywny.

Jesli aktywny proces zostaje zakonczony lub cofniety, wskaznik stanu zostaje ukryty.

Istnieja trzy rozne klasy wskaznikdw statusu:

1.  Wyswietlanie procesu:
Uruchomione procesy s3 zaznaczone na niebiesko.

Procesy powodujg odchylenie trybu pracy pompy od nastawionej regulacji.

2. Wskazanie ostrzezenia:
Komunikaty ostrzegawcze sg oznaczone na zétto. Jesli pojawi sie ostrzezenie, dziatanie
pompy jest ograniczone (patrz rozdziat ,,Komunikaty ostrzegawcze”), jak

np. w przypadku rozpoznania przerwania przewodu na wejsciu analogowym.

3. Wyswietlanie btedow:
Komunikaty o awarii s3 oznaczone na czerwono. Jesli wystgpi btad, pompa przestaje
dziata¢ (patrz rozdziat ,,Komunikaty o awarii”). Przyktad: blokujgcy wirnik.

Inne wskazniki stanu, jesli s3 dostepne, mozna wyswietli¢, obracajac pokretto do odpowied-
niego symbolu.

Komunikat o awarii
Pompa zatrzymana!
Ostrzezenie
Pompa pracuje z ograniczeniami!

Stan komunikacji: Modut CIF jest zainstalowany i aktywny. Pompa pra-
cuje w trybie regulacji, kontrola i sterowanie mozliwe poprzez auto-
matyke budynku.

Tab. 10: Mozliwe wskazania w obszarze statusu
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@ NOTYFIKACJA

Gdy proces jest uruchomiony, ustawiony tryb regulacji zostaje przerwany.
Po zakonczeniu procesu pompa kontynuuje prace w ustawionym trybie re-
gulacji.

@ NOTYFIKACJA

Zachowanie przycisku wstecz w przypadku komunikatu o awarii
pompy.

Powtarzane lub dtugie naci$niecia przycisku wstecz <1 spowoduje poja-
wienie sie komunikatu o awarii ,Btgd” na wskazniku stanu, a nie powrét do
menu gtdwnego. Obszar stanu jest zaznaczony na czerwono.

Ustawienia regulacyjne Przeglad poje¢ pojawiajacych sie na wyswietlaczu stuzgcych do wyboru ustawien regulacyj-
nych w dostepnych jezykach:

1.0 Nastawienia

11 Ustawienia regulacyjne

11.1 Tryb regulacji

Ap-v Ap-v

Ap-c Ap-c

n-c n-c

Regulacja PID Regulacja PID

p-c p-c

p-v p-v

1.1.2 Wartos¢ zadana

1.1.2 PID Wartos$¢ zadana PID

1.1.3Kp Parametr Kp

L1.4Ti Parametr Ti

1.15Td Parametr Td

116 Inwersja regulacyjna

117 Tryb awaryjny

OFF Pompa WYt.

ON Pompa Wt.

1.1.8 Predko$¢ obrotowa w trybie awaryjnym
1.1.9 Zrédto wartoéci zadanej

1.1.9/1 Wewnetrzna warto$¢ zadana

1.1.9/2 Wejscie analogowe (Al2)

1.1.9/3 Modut CIF

1.1.10 Zastepcza warto$c zadana

1.1.11 No-Flow Stop: Wt./WYt.

1.1.12 No-Flow Stop: Warto$¢ graniczna

1.1.13 Przeplyw zerowy

1.1.13/1 Test zerowego przeptywu: Wt./ WY+,

1.1.13/2 Przeptyw zerowy przez nadcisnienie: Wt./WYt.
1.1.13/3 Przeptyw zerowy przez nadcisnienie: Limit wytaczenia pompy
1.1.13/4 Przeptyw zerowy: Op6znienie wytgczenia pompy
1.1.13/5 Przeptyw zerowy: Limit ponownego uruchomienia pompy
1.1.15 Pompa Wt./WYL.
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9.1 Funkcje regulacji

\ o Tryb regulacji

nc

Regulacja PID

1.1.16 Warto$¢ zadana p-v

Design volume flow Design volume flow

Setpoint zero flow Setpoint zero flow

OFF Wytaczony
ON Wtaczony

Dostepne sg nastepujace funkcje regulacji:
+ Statardznica ciSnien Ap-c

= Zmienna rdznica ciSnien Ap-v

- Stafa predkos¢ obrotowa (n-c)

= Regulacja PID

 State cisnienie p-c

= Zmienne ci$nienie p-v

Stata réznica ci$nien Ap-c

H“

- -

A N
p-c \\

Regulacja utrzymuje wytwarzang przez pompe réznice ci$nief na statym poziomie réwnym
nastawionej warto$ci zadanej H,,,.os¢ ;a0ana Ni€Zaleznie od wydajnosci wymaganej dla urzadze-
nia.

Do regulacji wykorzystywany jest czujnik wzglednej réznicy ciénien (czujnik: doktadno$¢ da-
nych: < 1%, stosowany jest zakres miedzy 30% a 100%).

Zmienna réznica ciSnien Ap-v

H“

- -

Hset \.\

(; ;) Ap—V / \
\
set \

T

Regulacja utrzymuje wytwarzang przez pompe réznice ci$nied w dopuszczalnym zakresie
przeptywu na statym poziomie rownym nastawionej warto$ci zadanej réznicy cisnien H, 4.
az do maksymalnej charakterystyki pompy.

W zaleznosci od maksymalnej wymaganej wysokos$ci podnoszenia, ktdra ma by¢ ustawiona w
punkcie obliczeniowym, pompa dostosowuje wydajno$¢ do wymaganego przeptywu w spo-
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sob zmienny. Przeptyw zmienia sie poprzez otwarte i zamknigte zawory obwoddw uzytkow-
nikdw. Wydajnos¢ pompy dostosowana jest do potrzeb zroédet poboru, a zapotrzebowanie na
energie zmniejsza sie.

Do regulacji wykorzystywany jest czujnik wzglednej réznicy cisnien (czujnik: doktadno$é da-
nych: < 1%, stosowany jest zakres miedzy 30% a 100%).

Stata predkos¢ obrotowa (n-c / ustawienie fabryczne)

Predkos¢ obrotowa pompy utrzymywana jest z ustawiong statg predkos$cig obrotowa.

Zdefiniowana przez uzytkownika regulacja PID

Pompa reguluje za pomoca zdefiniowanej przez uzytkownika funkcji regulacji. Parametry re-
gulacji PID Kp, Tii Td wymagajg recznego wprowadzenia.

State cisnienie p-c

Hj
-~
~
—) ~
~
N
N
[ AN
N
P-c >
l \
P \
atm \
7 T~ \
’ ~
- \
\\ p C \
\
\ \
A \ .

Regulacja utrzymuje cis$nienie na wylocie pompy na statym poziomie rbwnym nastawionej .-
P niezaleznie od wydajno$ci wymaganej dla urzadzenia.

tosci zadanej
Do regulacji wykorzystywany jest czujnik cisnienia wzglednego (czujnik: doktadno$¢ danych:
= 1%, stosowany jest zakres miedzy 30% a 100%).

Zmienne ci$nienie p-v

P
P-v set
A

Patm | P, t00c0)
set (@ Q=0,
777 ®
Q=0 Q, Q
o Cisnienie doptywowe
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9.2

ﬂ Nastawienia
L

Wartos¢ zadana p-v

Design volume flow

Setpoint zero flow ¥

Wybér trybu regulacji

ﬂ Nastawienia
L

Ustawienia regulacyjne

Ustawienia monitorowania

Zewnetrzne interfejsy ®

Regulacja zmienia zadang warto$¢ cisnienia pompy w sposdb liniowy w zakresie zredukowa-
nego cisnienia Py, @Q0 i Pyepoine@Qset.

Wymagany jest czujnik ci$nienia wzglednego po stronie ci$nieniowej oraz czujnik cisnienia
wzglednego lub absolutnego po stronie ssawnej (doktadno$¢ czujnika: < 1%; stosowany jest
zakres 0od 30% do 100%).

Cisnienie regulowane zmniejsza sie lub zwieksza wraz z przeptywem obrotowym. Zwieksze-
nie charakterystyki pompy p-v mozna dopasowac ustawiajac P,.,,@Q, do odpowiedniego
zastosowania.

Opcje cisnienie przy przeptywie zerowym ,P_.....@Q,", ciSnienie przy wartosci zadanej zna-
mionowego przeptywu obrotowego ,,P_,,i@Qs..” i wartosci zadanej znamionowego prze-
ptywu obrotowego ,,Q...” s3 dostepne w menu [1.1] edytora warto$ci zadanych ,wartos$¢ za-
dana cisnienia p-v”.

W menu ,,Nastawienia” 23

1. Wybierz ,Ustawienia regulacyjne”
2. Wybor ,trybu regulacji”

1.0 Nastawienia

1.1 Ustawienia regulacyjne

1.2 Ustawienia monitorowania

13 Zewnetrzne interfejsy

1.4 Zarzadzanie pracg pomp podwdjnych
1.5 Nastawienia wyswietlacza

1.6 Dodatkowe nastawienia

Tab. 11: Menu ,,Nastawienia”, zawarte w nim podmenu

@ NOTYFIKACJA

Dla kazdego trybu regulacji nalezy ustawi¢ wszystkie parametry (z wyjgt-
kiem ustawien fabrycznych). Jezeli zostanie ustawiony nowy tryb regulacji,
woéwczas wszystkie parametry muszg zosta¢ ustawione na nowo. Nie zo-
stang one przejete przez wczesniej ustawiony tryb regulacji.

11 Ustawienia regulacyjne
111 Tryb regulacji

Ap-v Ap-v

Ap-c Ap-c

n-c n-c

Regulacja PID Regulacja PID

p-¢ p-c

p-v p-v

Dostepne sg nastepujace podstawowe rodzaje regulacji:

Tryby regulacji

> Zmienna rdznica cisnien Ap-v

> Stata réznica ciSnien Ap-c

> Stata predkos¢ obrotowa n-c

> Regulacja PID

> State ci$nienie p-c

>Zmienne ci$nienie p-v

Tab. 12: Tryby regulacji
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9.2.1  Parametry specyficzne dla zmien-
nej réznicy cisnien Ap-v

K Ap-v

19,0 Wartos¢ zadana 61,0

I
40,0 m

Q rzecz. = 0,0 m*h

OFF

| ﬂ Tryb awaryjny

Pompa WYL.

Pompa Wkt.

42

Tryb regulacji z p-c wymaga podtgczenia czujnika cisnienia wzglednego po stronie ci$nienio-
wej pompy na jej wejsciu analogowym Al1.

Tryb regulacji p-v wymaga podtaczenia czujnika cisnienia wzglednego po stronie cis$nienio-
wej pompy na jej wejsciu analogowym All oraz podtaczenia czujnika wzglednego lub abso-
lutnego po stronie ssawnej pompy na jej wejsciu analogowym Al2.

Tryby regulacji Ap-c i Ap-v wymagajg podtaczenia czujnika réznicy cisnien na wejsciu analo-
gowym All.

@ NOTYFIKACJA

W przypadku pomp Helix 2.0-VE i Medana CH3-LE tryb regulacji z n-c jest
juz skonfigurowany fabrycznie.

W czasie wybierania trybu regulacji pojawiaja sie podmenu. W tych podmenu mozna ustawic
parametry specyficzne dla danego trybu regulacji.

Jesli wybrany zostanie tryb regulacji ,Zmienna réznica cisnien Ap-v”, wéwczas pojawig sie
nastepujace parametry:

1.1.1 Rodzaj regulacji

1.1.2 Ap-v Warto$¢ zadana Ap-v

1.1.7 Tryb awaryjny

1.1.8 Predkos$¢ obrotowa w trybie awaryjnym
1.1.9 Zrédto wartosci zadanej

1.1.10 Zastepcza warto$¢ zadana

1.1.11 No-Flow Stop: Wt./WYL.

1.1.12 No-Flow Stop: Wartos¢ graniczna
1.1.15 Pompa Wt./WYL.

Nastawianie wartosci zadanej Ap-v

Po wybraniu tego punktu menu mozna ustawi¢ zadana wysoko$¢ podnoszenia jako wartos$¢
zadana.

1.1.2 Ap-v Warto$¢ zadana Ap-v

Wartos¢ zadana H = Warto$¢ zadana H =

@ NOTYFIKACJA

Nastawienie wartosci zadanej jest mozliwe tylko wtedy, gdy Zrédto warto-
$ci zadanej jest ustawione na ,Wewnetrzng warto$¢ zadang” (patrz ,Na-
stawianie zrodta wartosci zadanej”).

Ustawianie trybu awaryjnego

W przypadku wystapienia btedu, wytgczenia wymaganego czujnika, mozna zdefiniowac tryb
awaryjny.

Zatwierdzajac punkt menu ,, Tryb awaryjny” mozna wybra¢ miedzy opcjami pompa Wt. i
pompa WYt. Po wybraniu Pompa Wt. pojawia sie kolejny punkt menu: ,,Predkos$¢ obrotowa w
trybie awaryjnym”. W tym miejscu mozna ustawi¢ predkos$¢ obrotowa w trybie awaryjnym.

117 Tryb awaryjny
OFF Pompa WYt.
ON Pompa Wt.

Instrukcja montazu i obstugi « Drive for Wilo-Helix2.0-VE /Wilo-Medana CH3-LE « Ed.03/2024-02



\ o Ustawienia regulacyjne

Warto$¢ zadana Ap-v

O

Tryb awaryjny

Tryb awaryjny-

predkosci obrotowej 1.1.8 Predko$¢ obrotowa w trybie awaryjnym

3800 / min

Ustawianie zrodta warto$ci zadane;j

\ Q Zrédio wartosci zadanej Jako zrédto warto$ci zadanej mozna wybra¢ ,Wewnetrzna warto$¢ zadana” (warto$¢ zadang
mozna ustawia¢ na wyswietlaczu), ,Wejicie analogowe Al2” (warto$¢ zadana z zewnetrzne-
go zrédta) lub ,,Modut CIF”.

Wewnetrzna wartos¢ zadana N

ke enelagene (N 1.1.9 Zrédto wartosci zadanej
1.1.9/1 Wewnetrzna wartos¢ zadana
Modut CIF
1.1.9/2 Wejscie analogowe (Al2)
1.1.9/3 Modut CIF

@ NOTYFIKACJA

Modut CIF moze by¢ wybrany jako Zrédto warto$ci zadanej tylko wtedy,
gdy zainstalowany jest modut CIF. W przeciwnym razie nie mozna wybraé

\ o Ustawienia regulacyjne

Predkos¢ obrotowa w trybie awaryjnym tego punktu menu (,wyszarzony”). Jesli warto$¢ zadana jest ustawiana za
pomoca ,Wejscia analogowego Al2”, wejscie analogowe mozna skonfigu-
Zrédto wartosci zadanej rowa¢ w menu ,,Nastawienia”.

Zastepcza wartos¢ zadana Jesli wybrane zostanie zewnetrzne Zrédto wartosci zadanej (wejscie analogowe lub modut

CIF), pojawi sie punkt menu ,Zastepcza warto$¢ zadana”. W tym miejscu mozna okre$li¢ statg
warto$¢ zadana, ktdra jest uzywana do regulacji w przypadku awarii zrédta wartosci zadanej
(np. przerwanie kabla na wejsciu analogowym, brak komunikacji z modutem CIF).

\ G Zastepcza wartosé zadana 1.1.10 Zastepcza wartoé¢ zadana

O

3.0 bar

Instrukcja montazu i obstugi « Drive for Wilo-Helix2.0-VE /Wilo-Medana CH3-LE « Ed.03/2024-02 43



No-Flow Stop: Wi./WYL.

| {} Ustawienia regulacyjne Jesli No-Flow Stop jest wtaczony, pojawia sie dodatkowy element ustawien umozliwiajgcy
| skonfigurowanie opcji ,,No-Flow Stop: warto$¢ graniczna”.

Po potwierdzeniu punktu menu ,No-Flow Stop” mozna wybra¢ pomiedzy wytaczeniem a
No-Flow Stop: WL./WYL. (] . . . . PR .
witgczeniem. Po wybraniu opcji wtaczenia pojawia sie kolejny punkt menu: ,,No-Flow Stop

warto$¢ graniczna”. Tutaj mozna ustawi¢ warto$¢ graniczng przeptywu.

No-Flow Stop: Warto$¢ graniczna

@ NOTYFIKACJA

Pompa: WE./WYL. ] Lo L . L. .. X
Jezeli przeptyw zmniejszy sie wskutek zamkniecia zaworéw i spadnie po-
[ nizej wartosci granicznej, pompa zostanie zatrzymana.
Co 5 minut (300 sekund) pompa sprawdza, czy zapotrzebowanie na prze-
ptyw ponownie wzrasta. Jesli tak, to pompa kontynuuje prace w ustawio-
nym trybie regulacji w trybie pracy regularnej.
Przedziat czasowy weryfikacji, czy przeptyw wzrdst powyzej ustawionej
minimalnej wartosci przeptywu ,No-Flow Stop warto$¢ graniczna”, wynosi
10 sekund.
9.2.2  Parametry specyficzne dla statej Jesli wybrany zostanie tryb regulacji ,,Zmienna réznica cisnieft Ap-c”, wéwczas pojawia sie
réznicy cisnien Ap-c nastepujace parametry:

111 Rodzaj regulacji

1.1.2 Ap-c Warto$¢ zadana Ap-c

117 Tryb awaryjny

1.1.8 Predkos$¢ obrotowa w trybie awaryjnym

1.1.9 Zrédto wartoéci zadanej

1.1.9/1 Wewnetrzna wartos¢ zadana

1.1.9/2 Wejécie analogowe (Al2)

1.1.9/3 Modut CIF

1.1.10 Zastepcza wartos¢ zadana

1.1.11 No-Flow Stop: Wt./WYL.

1.1.12 No-Flow Stop: Warto$¢ graniczna

1.1.15 Pompa Wt./Wyt.

» Nastawianie wartoSci zadanej Ap-c
Po wybraniu tego punktu menu mozna ustawi¢ zagdang wysokos¢ podnoszenia jako war-
tos¢ zadang.

@ NOTYFIKACJA

Nastawienie wartosci zadanej jest mozliwe tylko wtedy, gdy zrédto war-
to$ci zadanej jest ustawione na ,Wewnetrzng warto$¢ zadang” (patrz
.Nastawianie zrédta wartosci zadanej”).

» Ustawianie trybu awaryjnego
W przypadku wystapienia btedu, wytgczenia wymaganego czujnika, mozna zdefiniowa¢
tryb awaryjny.
Zatwierdzajac punkt menu ,, Tryb awaryjny” mozna wybra¢ miedzy opcjami Pompa Wt. i
Pompa WY+t. Po wybraniu Pompa Wt. pojawia sie kolejny punkt menu: ,,Predkos¢ obro-
towa w trybie awaryjnym”. W tym miejscu mozna ustawi¢ predko$¢ obrotowa w trybie
awaryjnym.

« Nastawianie zrodta wartosci zadanej
Jako Zrédto wartos$ci zadanej mozna wybrac , Wewnetrzng wartos¢ zadang”, ,Wejscie
analogowe Al2” lub modut CIF.
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®

NOTYFIKACJA

Modut CIF moze by¢ wybrany jako Zrédto wartosci zadanej tylko wtedy,
gdy zainstalowany jest modut CIF. W przeciwnym razie nie mozna wybrac
tego punktu menu (,wyszarzony”).

Jesli wartos¢ zadana jest ustawiana za pomoca ,Wejécia analogowego
Al2”, wejscie analogowe mozna skonfigurowa¢ w menu ,Nastawienia”.

Jedli wybrane zostanie zewnetrzne Zrédto wartosci zadanej (wejécie analogowe lub modut
CIF), pojawi sig punkt menu ,Zastepcza warto$¢ zadana”. W tym miejscu mozna okresli¢
statg warto$¢ zadang, ktdra jest uzywana do regulacji w przypadku awarii Zrédta wartosci
zadanej (np. przerwanie kabla na wejsciu analogowym, brak komunikacji z modutem CIF).

« No-Flow Stop: WE./WYt.
Jesli No-Flow Stop jest wigczony, pojawia sie dodatkowy element ustawien umozliwia-
jacy skonfigurowanie opcji ,,No-Flow Stop: warto$¢ graniczna”.

Po potwierdzeniu punktu menu ,No-Flow Stop” mozna wybra¢ pomiedzy wytaczeniem
a wtaczeniem. Po wybraniu opcji wtgczenia pojawia sie kolejny punkt menu: ,No-Flow
Stop wartos¢ graniczna”. Tutaj mozna ustawi¢ warto$¢ graniczng przeptywu.

®

NOTYFIKACJA

Jezeli przeptyw zmniejszy sie wskutek zamkniecia zaworéw i spadnie po-
nizej wartosci granicznej, pompa zostanie zatrzymana.

Co 5 minut (300 sekund) pompa sprawdza, czy zapotrzebowanie na
przeptyw ponownie wzrasta. Jesli tak, to pompa kontynuuje prace w
ustawionym trybie regulacji w trybie pracy regularnej.

Przedziat czasowy weryfikacji, czy przeptyw wzrést powyzej ustawionej
minimalnej wartos$ci przeptywu ,,No-Flow Stop warto$¢ graniczna”, wy-
nosi 10 sekund.

9.2.3  Parametry specyficzne przy statej Jesli wybrany zostanie tryb regulacji ,n-c”, wowczas pojawig sie nastepujace parametry:

predkosci obrotowej n-c .

111
1.1.2n-c
1.1.9
1.1.9/1
1.1.9/2
1.1.9/3
1.1.10
1.1.15

Rodzaj regulacji

Warto$¢ zadana n-c

Zrédto wartoéci zadanej
Wewnetrzna warto$¢ zadana
Wejscie analogowe (AlI2)
Modut CIF

Zastepcza warto$¢ zadana
Pompa Wt./WYL.

« Nastawianie warto$ci zadanej n-c

Po wybraniu tego punktu menu mozna ustawi¢ zadang predko$¢ obrotowa jako wartosé

zadana.

®

NOTYFIKACJA

Nastawienie wartosci zadanej jest mozliwe tylko wtedy, gdy zrédto war-
to$ci zadanej jest ustawione na ,Wewnetrzng warto$¢ zadang” (patrz
.Nastawianie zrédta wartosci zadanej”).

» Nastawianie zrodta wartosci zadanej
Jako Zrédto wartosci zadanej mozna wybraé , Wewnetrzng wartosé zadang”, ,Wejscie
analogowe Al2” lub modut CIF.
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9.2.4  Specyficzne parametry regulacji

@ NOTYFIKACJA

Modut CIF moze by¢ wybrany jako Zrédto wartos$ci zadanej tylko wtedy,
gdy zainstalowany jest modut CIF. W przeciwnym razie nie mozna wybrac
tego punktu menu (,wyszarzony”).

Jesli wartos¢ zadana jest ustawiana za pomoca ,Wejécia analogowego
Al2”, wejscie analogowe mozna skonfigurowa¢ w menu ,Nastawienia”.

Jesdli wybrane zostanie zewnetrzne Zrédto wartoéci zadanej (wejécie analogowe lub modut
CIF), pojawi sie punkt menu ,Zastepcza warto$¢ zadana”. W tym miejscu mozna okresli¢
statg warto$¢ zadang, ktdra jest uzywana do regulacji w przypadku awarii Zrédta wartosci
zadanej (np. przerwanie kabla na wejsciu analogowym, brak komunikacji z modutem CIF).

Po wybraniu trybu regulacji ,regulacja PID” pojawiajg sie nastepujace parametry:

1.1.1 Rodzaj regulacji

1.1.2 PID Wartos¢ zadana PID
1.1.3Kp Parametr Kp

L14Ti Parametr Ti

1.15Td Parametr Td

1.1.6 Inwersja regulacyjna

117 Tryb awaryjny

1.1.8 Predkos$¢ obrotowa w trybie awaryjnym
1.1.9 Zrédfo wartoéci zadanej
1.1.9/1 Wewnetrzna wartos¢ zadana
1.1.9/2 Wejscie analogowe (Al2)
1.1.9/3 Modut CIF

1.1.10 Zastepcza warto$¢ zadana
1.1.15 Pompa Wt./WYL.

\ o Ustawienia regulacyjne

Parametr Kp

Parametr Ti

Parametr Td

46

» Nastawianie wartosci zadanej PID
Po wybraniu tego punktu menu mozna ustawi¢ wartos¢ zadana.

@ NOTYFIKACJA

Nastawienie wartosci zadanej jest mozliwe tylko wtedy, gdy zrodto war-
tosci zadanej jest ustawione na ,Wewnetrzng wartos¢ zadang”

(patrz ,Nastawianie zrodta wartosci zadanej”).

Ustawianie parametru Kp
Po wybraniu tego punktu menu mozna ustawi¢ zadany parametr Kp jako wartos¢ zadana.

Ustawianie parametru Ti
Po wybraniu tego punktu menu mozna ustawi¢ zagdany parametr Ti.

Nastawianie parametru Td
Po wybraniu tego punktu menu mozna ustawi¢ zadany parametr Ti.

Nastawianie inwersji regulacji
Po wybraniu tego punktu menu mozna wybrac regulacje PID za pomoca ,Inwersja WYt.”
lub ,Inwersja Wt..”

Ustawianie trybu awaryjnego

W przypadku wystapienia btedu, wytgczenia wymaganego czujnika, mozna zdefiniowac
tryb awaryjny.

Zatwierdzajac punkt menu , Tryb awaryjny” mozna wybra¢ miedzy opcjami Pompa Wt. i
Pompa WYt. Po wybraniu Pompa Wt. pojawia sie kolejny punkt menu: ,,Predkos¢ obroto-
wa w trybie awaryjnym”. W tym miejscu mozna ustawi¢ predkos¢ obrotowg w trybie awa-
ryjnym.
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= Nastawianie zrodta wartosci zadanej
Jako Zrodto wartosci zadanej mozna wybraé ,Wewnetrzng warto$¢ zadang”, ,Wejscie
analogowe Al2” lub modut CIF.

®

NOTYFIKACJA

Modut CIF moze by¢ wybrany jako Zrédto warto$ci zadanej tylko wtedy,
gdy zainstalowany jest modut CIF. W przeciwnym razie nie mozna wybraé
tego punktu menu (,wyszarzony”).

Jesli warto$¢ zadana jest ustawiana za pomoca ,Wejscia analogowego
Al2”, wejScie analogowe mozna skonfigurowa¢ w menu ,Nastawienia”.

Jesli wybrane zostanie zewnetrzne Zrédto wartosci zadanej (wejscie analogowe lub modut
CIF), pojawi sie punkt menu ,Zastepcza warto$¢ zadana”. W tym miejscu mozna okresli¢ statg
warto$¢ zadana, ktdra jest uzywana do regulacji w przypadku awarii Zrédta wartosci zadanej
(np. przerwanie kabla na wejsciu analogowym, brak komunikacji z modutem CIF).

9.2.5 Parametry specyficzne dla statego Po wybraniu trybu regulacji , State ci$nienie p-c” mozna ustawi¢ nastepujgce parametry:

ci$nienia p-c S

111
1.1.2 p-c
1.1.3Kp
1.1.4Ti
1.1.7
11.8
1.1.9
1.1.9/1
1.1.9/2
1.1.9/3
1.1.10
1.1.13
1.1.13/1
1.1.13/2
1.1.13/3

1.1.13/4
1.1.13/5
1.1.15

Rodzaj regulacji

Warto$¢ zadana p-c

Parametr Kp

Parametr Ti

Tryb awaryjny

Predkos¢ obrotowa w trybie awaryjnym

Zrédto wartoéci zadanej

Wewnetrzna wartos$¢ zadana

Wejscie analogowe (Al2)

Modut CIF

Zastepcza wartosc zadana

Przeplyw zerowy

Test zerowego przeptywu: Wt./ WY+,

Przeptyw zerowy wskutek nadcisnienia: Wt./WYt.
Przeptyw zerowy wskutek nadcisnienia: Limit wytaczenia
pompy

Przeptyw zerowy: Op6znienie wytgczenia pompy
Przeptyw zerowy: Limit ponownego uruchomienia pompy
Pompa Wt./WYL.

Po wybraniu trybu regulacji ,p-c” pojawiajg sie nastepujace parametry.

Ustawianie wartosci zadanej p-c

Po wybraniu tego punktu menu mozna ustawic zadane ci$nienie jako warto$¢ zadana.

®

NOTYFIKACJA

Nastawienie wartosci zadanej jest mozliwe tylko wtedy, gdy Zrodto war-
tosci zadanej jest ustawione na ,Wewnetrzng warto$¢ zadang”. (patrz
konfiguracja zrédta wartosci zadanej).

Ustawianie parametru Kp

Po wybraniu tego punktu menu mozna ustawic zadany parametr Kp jako warto$¢ zadana.
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i ﬂ Ustawienia regulacyjne

@ NOTYFIKACJA

Ten parametr jest fabrycznie tak wstepnie ustawiony, aby byt odpowied-
ni dla wiekszosci zastosowan zwigzanych z zaopatrzeniem w wode. W
celu skorygowania wahan cisnienia w systemie, specjalista moze regulo-
wac ten parametr.

Predkos$¢ obrotowa w trybie awaryjnym

Zrodio wartosci zadanej

| Przeplyw zerowy k
|

48

Ustawianie parametru Ti

Po wybraniu tego punktu menu mozna ustawic¢ zagdany parametr Ti.

@ NOTYFIKACJA

Ten parametr jest fabrycznie tak wstepnie ustawiony, aby byt odpowied-
ni dla wiekszosci zastosowan zwigzanych z zaopatrzeniem w wode. W
celu skorygowania wahan cisnienia w systemie, specjalista moze regulo-
wac ten parametr.

Ustawianie trybu awaryjnego

W przypadku wystapienia btedu, wytgczenia wymaganego czujnika, mozna zdefiniowad
tryb awaryjny.

Zatwierdzajac punkt menu ,, Tryb awaryjny” mozna wybra¢ miedzy opcjami Pompa Wt. i
Pompa WY+t. Po wybraniu Pompa Wt. pojawia sie kolejny punkt menu: ,,Predko$¢ obrotowa
w trybie awaryjnym”. W tym miejscu mozna ustawi¢ predko$¢ obrotowa w trybie awaryj-
nym.

Nastawianie zrodta wartosci zadane;j

Jako Zrodto wartos$ci zadanej mozna wybrac ,,Wewnetrzng wartos¢ zadang”, ,Wejscie ana-
logowe Al2” lub modut CIF.

@ NOTYFIKACJA

Modut CIF moze by¢ wybrany jako Zzrédto wartosci zadanej tylko wtedy,
gdy zainstalowany jest modut CIF. W przeciwnym razie nie mozna wybrac
tego punktu menu (,wyszarzony”). Jesli warto$¢ zadana jest ustawiana
za pomoca ,Wejscia analogowego Al2”, wejscie analogowe mozna skon-
figurowaé w menu ,,Nastawienia”.

Jesdli wybrane zostanie zewnetrzne Zrddto wartoséci zadanej (wejécie analogowe lub modut
CIF), pojawi sie punkt menu ,Zastepcza warto$¢ zadana”. W tym miejscu mozna okresli¢
statg warto$¢ zadang, ktdra jest uzywana do regulacji w przypadku awarii Zrédta wartosci
zadanej (np. przerwanie kabla na wejsciu analogowym, brak komunikacji z modutem CIF).

Przeplyw zerowy

+ Test zerowego przeptywu: Wt./ WYL,

Po potwierdzeniu punktu menu ,Test zerowego przeptywu” mozna wybra¢ pomiedzy wy-
taczeniem a wtaczeniem.

Po wybraniu pompa ,,Wt.” pojawia sie kolejny punkt menu ,,Przeptyw zerowy: opdznienie

wytaczania pompy”. W tym miejscu mozna ustawi¢ czas opdznienia do zatrzymania pom-
py oraz warto$¢ graniczng ciénienia dla ponownego uruchomienia pompy.

Instrukcja montazu i obstugi « Drive for Wilo-Helix2.0-VE /Wilo-Medana CH3-LE « Ed.03/2024-02



| ﬂ Ustawienia regulacyjne
!

Przeptyw zerowy wskutek nadci$nienia:
limit wytgczenia pompy

Przeptyw zerowy:
Opobznienie wytaczenia pompy

Przeptyw zerowy:
limit ponownego uruchomienia pompy

Przeptyw zerowy:
opodznienie wytgczenia pompy

30s

@ NOTYFIKACJA

Funkcja regulacji ,test zerowego przeptywu” zatrzymuje pompe w okre-
sach bez zapotrzebowania na przeptyw i uruchamia jg po ponownym za-
potrzebowaniu na przeptyw. Dzieki temu oszczedza sie energie elektrycz-
ng i zmniejsza zuzycie.

Test zerowego przeptywu jest przeprowadzany cyklicznie przez krotko-
trwate obnizenie wartosci zadanej cisnienia. W niektorych przypadkach
nastepuje krotkotrwate podwyzszenie wartosci zadanej ci$nienia, a na-
stepnie obnizenie do poprzedniej warto$ci zadanej cisnienia.

Jezeli ci$nienie koncowe spada zgodnie z wartoscig zadang zredukowane-
go ci$nienia statego, zapotrzebowanie na przeptyw pozostaje i pompa
kontynuuje prace.

Jezeli cisnienie koncowe nie spada zgodnie z wartoscig zadang zreduko-
wanego cisnienia, brak jest zapotrzebowania na przeptyw w urzadzeniu
zaopatrujgcym w wode.

W razie potrzeby pompa ponownie zwigksza ci$nienie korcowe, aby na-
petni¢ zbiornik membranowy. To utatwia prace operatorowi urzgdzenia.
Pompa zostaje zatrzymana po uptywie ustawionego ,,op6Znienia wytgcza-

”

nia”.

Przeplyw zerowy wskutek nadcisnienia:
limit wytaczenia pompy

Przeptyw zerowy:
opoznienie wytgczenia pompy

Przeptyw zerowy:
I limit ponownego uruchomienia pompy

o Przeptyw zerowy wskutek

nadcisnienia:

Przeptyw zerowy:
opoéznienie wylaczenia pompy

Przeptyw zerowy wskutek nadci$nienia: Wt./WYL.

Po potwierdzeniu punktu menu ,,Przeptyw zerowy wskutek nadcisnienia” nastepuje wybor
pomiedzy wyfgczeniem a wtgczeniem.

Po wybraniu opcji ,,Wt.” pojawiajg sie nastepujace punkty menu

— ,Przeptyw zerowy wskutek nadcisnienia: limit wytgczenia pompy”

— ,Przeptyw zerowy: opéznienie wytaczenia pompy”

— ,Przeptyw zerowy: limit ponownego uruchomienia pompy”

Tutaj mozna ustawic¢ prdg cisnienia dla zatrzymania pompy, czas op6Zznienia przed zatrzy-
maniem pompy oraz prdg cisnienia dla ponownego uruchomienia pompy.

30s

@ NOTYFIKACJA

Funkcja ,,Przeptyw zerowy wskutek nadcisnienia” zatrzymuje pompe, gdy
ci$nienie ttoczenia przekroczy nastawiany prog ci$nienia i uruchamia jg
ponownie, gdy wymagany jest przeptyw. Funkcja ta jest przydatna w celu
unikniecia naprezen w instalacji spowodowanych niepotrzebnie wysokimi
cis$nieniami oraz w przypadku zastosowan z duzym zbiornikiem wyréw-
nawczym.

Prég cisnienia dla wytaczenia mozna ustawi¢ w punkcie menu ,,Przeptyw
zerowy wskutek nadcisnienia: granica zatrzymania pompy”. Przekroczenie
tego progu cisnienia powoduje wytgczenie pompy po czasie ustawionym w
punkcie menu ,Przeptyw zerowy: opdZnienie zatrzymania pompy”.

Prég cisnienia dla ponownego uruchomienia pompy mozna ustawic¢ w
punkcie menu ,,Przeptyw zerowy: granica ponownego uruchomienia pom-
py”. Jezeli poziom ci$nienia jest nizszy niz warto$¢ graniczna, pompa po-
nownie sie uruchamia.

Funkcja , Test zerowego przeptywu” (patrz wyzej) cyklicznie zmienia ci-
$nienie dla procedury testowej. Aby unikna¢ interakgji z funkcjg ,, Test ze-
rowego przeptywu”, funkcja ,,Przeptyw zerowy wskutek nadcisnienia” jest
tymczasowo zmieniana podczas faz zmiany cisnienia. Wartosci ci$nienia
moga wtedy tatwo przekroczy¢ skonfigurowane progi cisnienia.
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Przeptyw zerowy:
Olimit ponownego uruchomienia

pompy

95 %

9.2.6  Parametry specyficzne dla zmien- Po wybraniu trybu regulacji ,Zmienne ci$nienie p-v” mozna ustawi¢ nastepujace parametry:
111 Tryb regulacji
1.1.2 p-v Warto$¢ zadana p-v
Design volume flow Design volume flow
Setpoint zero flow Setpoint zero flow
1.1.3Kp Parametr Kp
L1.4Ti Parametr Ti
117 Tryb awaryjny
1.1.8 Predkos$¢ obrotowa w trybie awaryjnym
1.1.9 Zrédto wartosci zadanej
1.1.9/1 Wewnetrzna wartoé¢ zadana
1.1.9/3 Modut CIF
1.1.10 Zastegpcza warto$¢ zadana
1.1.13 Przeptyw zerowy
1.1.13/1 Test zerowego przeptywu: Wt./ WY+,
1.1.13/2 Przeptyw zerowy przez nadci$nienie: Wt./AWY+.
1.1.13/3 Przeptyw zerowy przez nadci$nienie: Limit wytgczenia pompy
1.1.13/4 Przeptyw zerowy: Op6znienie wytaczenia pompy
1.1.13/5 Przeptyw zerowy: Limit ponownego uruchomienia pompy
1.1.15 Pompa Wt./WYL.

Po wybraniu trybu regulacji ,,p-v” pojawiajg sie nastepujgce parametry.

Ustawianie wartosci zadanej p-v

Po wybraniu tego punktu menu mozna ustawi¢ zagdane ci$nienie jako warto$¢ zadana.

Ustawianie projektowanego przeptywu

Po wybraniu punktu menu mozna ustawi¢ zgdany przeptyw obrotowy (Q.,,) jako wartosé
zadana.

Ustawianie warto$ci zadanej przeptywu zerowego

Po wybraniu pozycji menu mozna ustawi¢ zadane cisnienie (P,,, @ Q,) za pomocg nastepu-
jacego wzoru
punkt zerowy przeptywu = (P, @ Q,/P...) x 100

@ NOTYFIKACJA

Nastawienie wartosci zadanej jest mozliwe tylko wtedy, gdy zrédto war-
tosci zadanej jest ustawione na ,Wewnetrzna warto$¢ zadana”. (patrz
konfiguracja zrédta wartosci zadanej).

Ustawianie parametru Kp

Po wybraniu tego punktu menu mozna ustawic zadany parametr Kp jako warto$¢ zadana.
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@ NOTYFIKACJA

Ten parametr jest fabrycznie tak wstepnie ustawiony, aby byt odpowied-
ni dla wiekszosci zastosowan zwigzanych z zaopatrzeniem w wode. W
celu skorygowania wahan cisnienia w systemie, specjalista moze regulo-
wac ten parametr.

Ustawianie parametru Ti

Po wybraniu tego punktu menu mozna ustawic¢ zagdany parametr Ti.

@ NOTYFIKACJA

Ten parametr jest fabrycznie tak wstepnie ustawiony, aby byt odpowied-
ni dla wiekszosci zastosowan zwigzanych z zaopatrzeniem w wode. W
celu skorygowania wahan cisnienia w systemie, specjalista moze regulo-
wac ten parametr.

Ustawianie trybu awaryjnego

W przypadku wystapienia btedu, wytgczenia wymaganego czujnika, mozna zdefiniowac
tryb awaryjny.

Zatwierdzajac punkt menu ,, Tryb awaryjny” mozna wybra¢ miedzy opcjami Pompa Wt. i
Pompa WY+t. Po wybraniu Pompa Wt. pojawia sie kolejny punkt menu: ,,Predko$¢ obrotowa
w trybie awaryjnym”. W tym miejscu mozna ustawi¢ predko$¢ obrotowg w trybie awaryj-
nym.

Nastawianie zrodta warto$ci zadane;j

Jako Zrédto wartosci zadanej mozna wybrac ,,Wewnetrzna warto$¢ zadana”, ,Wejscie ana-
logowe Al2” lub modut CIF.

@ NOTYFIKACJA

Modut CIF moze by¢ wybrany jako Zrédto wartosci zadanej tylko wtedy,
gdy zainstalowany jest modut CIF. W przeciwnym razie nie mozna wybrac
tego punktu menu (,wyszarzony”). Jesli warto$¢ zadana jest ustawiana
za pomoca ,Wejscia analogowego Al2”, wejscie analogowe mozna skon-
figurowaé¢ w menu ,,Nastawienia”.

Jedli wybrane zostanie zewnetrzne Zrédto wartoéci zadanej (modut CIF), pojawi sie punkt
menu ,Zastepcza warto$¢ zadana”. W tym miejscu mozna okresli¢ stata warto$¢ zadang,
ktora jest uzywana do regulacji w przypadku awarii zrédta wartosci zadanej (np. brak komu-
nikacji z modutem CIF).

Przeplyw zerowy
+ Test zerowego przeptywu: Wt./ WY+,
Po potwierdzeniu punktu menu ,Test zerowego przeptywu” mozna wybra¢ pomiedzy wy-

|
i ﬂ Ustawienia regulacyjne X X
faczeniem a witgczeniem.

Po wybraniu pompa ,,Wt.” pojawia sie kolejny punkt menu ,Przeptyw zerowy: opdznienie
Predkos$¢ obrotowa w trybie awaryjnym wytaczania pompy”. W tym miejscu mozna ustawi¢ czas opdznienia do zatrzymania pom-
py oraz warto$¢ graniczng ciénienia dla ponownego uruchomienia pompy.

Zrodio wartosci zadanej

| Przeplyw zerowy k
|
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| ﬂ Ustawienia regulacyjne
!

Przeptyw zerowy wskutek nadcisnienia:
limit wytgczenia pompy

Przeptyw zerowy:
Opobznienie wytaczenia pompy

Przeptyw zerowy:
limit ponownego uruchomienia pompy

Przeptyw zerowy:
opodznienie wylgczenia pompy

30s

@ NOTYFIKACJA

Funkcja regulacji ,test zerowego przeptywu” zatrzymuje pompe w okre-
sach bez zapotrzebowania na przeptyw i uruchamia jg po ponownym za-
potrzebowaniu na przeptyw. Dzieki temu oszczedza sie energie elektrycz-
ng i zmniejsza zuzycie.

Test zerowego przeptywu jest przeprowadzany cyklicznie przez krotko-
trwate obnizenie wartosci zadanej ciSnienia. W niektorych przypadkach
nastepuje krétkotrwate podwyzszenie wartosci zadanej ci$nienia, a na-
stepnie obnizenie do poprzedniej warto$ci zadanej cisnienia.

Jezeli ci$nienie koficowe spada zgodnie z wartoscig zadang zredukowane-
go cisnienia statego, zapotrzebowanie na przeptyw pozostaje i pompa
kontynuuje prace.

Jezeli ci$nienie koficowe nie spada zgodnie z wartoscia zadang zreduko-
wanego cisnienia, brak jest zapotrzebowania na przeptyw w urzadzeniu
zaopatrujagcym w wode.

W razie potrzeby pompa ponownie zwieksza ci$nienie koricowe, aby na-
petni¢ zbiornik membranowy. To utatwia prace operatorowi urzgdzenia.

Pompa zostaje zatrzymana po uptywie ustawionego ,,op6Znienia wytgcza-

nia”.

Przeplyw zerowy wskutek nadcisnienia:
limit wytaczenia pompy

Przeptyw zerowy:
opdznienie wytaczenia pompy

Przeptyw zerowy:
limit ponownego uruchomienia pompy

o Przeptyw zerowy wskutek

nadcisnienia:

Przeptyw zerowy:
opoéznienie wytaczenia pompy

Przeptyw zerowy przez nadciénienie: Wt./WYt.

Po potwierdzeniu punktu menu ,Przeptyw zerowy przez nadcisnienie” nastepuje wybor
pomiedzy wyfgczeniem a wtgczeniem.

Po wybraniu opcji ,,Wt.” pojawiaja sie nastepujace punkty menu

— ,Przeptyw zerowy przez nadcisnienie: limit koncowy pompy”

— ,Przeptyw zerowy: op6znienie wytaczania pompy”

— ,Przeptyw zerowy: limit ponownego uruchomienia pompy”

Tutaj mozna ustawic¢ prdg cisnienia dla zatrzymania pompy, czas op6Zznienia przed zatrzy-
maniem pompy oraz prdg ci$nienia dla ponownego uruchomienia pompy.

30s

52

@ NOTYFIKACJA

Funkcja ,,Przeptyw zerowy przez nadcisnienie” zatrzymuje pompe, gdy ci-
Snienie ttoczenia przekroczy nastawiany prdg cisnienia i uruchamia jg po-
nownie, gdy wymagany jest przeptyw. Funkcja ta jest przydatna w celu
unikniecia naprezen w instalacji spowodowanych niepotrzebnie wysokimi
cis$nieniami oraz w przypadku zastosowan z duzym zbiornikiem wyréw-
nawczym.

Prég cisnienia dla wytaczenia mozna ustawi¢ w punkcie menu ,,Przeptyw
zerowy przez nadci$nienie: limit korncowy pompy”. Przekroczenie tego
progu cisnienia powoduje wytaczenie pompy po czasie ustawionym w
punkcie menu ,,Przeptyw zerowy: op6znienie wytaczania pompy”.

Prég cisnienia dla ponownego uruchomienia pompy mozna ustawic¢ w
punkcie menu ,Przeptyw zerowy: limit ponownego uruchomienia pompy”.
Jezeli poziom cisnienia jest nizszy niz warto$¢ graniczna, pompa ponownie
sie uruchamia.

Funkcja , Test zerowego przeptywu” (patrz wyzej) cyklicznie zmienia ci-
$nienie dla procedury testowej. Aby unikna¢ interakgji z funkcjg ,, Test ze-
rowego przeptywu”, funkcja ,,Przeptyw zerowy przez nadcisnienie” jest
tymczasowo zmieniana podczas faz zmiany cisnienia. Wartosci ci$nienia
moga wtedy tatwo przekroczy¢ skonfigurowane progi cisnienia.
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Przeptyw zerowy:
OIimit ponownego uruchomienia

pompy

95 %

9.3 Wytaczyé pompe

\ o Ustawienia regulacyjne

Zrodio wartosci zadanej

Przeptyw zerowy

Pompa WL./WYL.

\ Q Pompa WE./WYL..

Wytgczony

Wiaczony v

9.4 Przechowywanie konfiguracji/
przechowywanie danych
10 Funkcje kontrolne

Wybér w menu ,,Nastawienia” o3

1. Ustawieniaregulacyjne
2. ,Pompa Wt./WYL.”

Mozliwe jest wtgczenie i wytaczenie pompy.

1.1.15 Pompa Wt./WYL.
OFF Wytaczony
ON Wtaczony

Pompe mozna wyfgczy¢ za pomocg funkcji recznej ,Pompa Wt./WVYL.”

W wyniku tego silnik zostaje zatrzymany, a normalny tryb regulacji zostaje przerwany za po-
moca ustawionej funkcji regulacji. Aby pompa mogta kontynuowac prace w ustawionym try-
bie regularnym, nalezy jg ponownie uaktywni¢ za pomocg przycisku ,Pompa Wt.”.

OSTRZEZENIE

Uruchomienie przycisku ,,Pompa WYt.” unieruchamia jedynie ustawiong
funkcje regulacji i tylko zatrzymuje silnik. Oznacza to, ze w wyniku tego
pompy nie sg odtgczone od zrédta zasilania. Podczas wykonywania prac
konserwacyjnych pompa musi by¢ odtaczona od napiecia.

Do przechowywania konfiguracji modut regulacji jest wyposazony w trwatg pamiec. Nieza-
leznie od dtugosci trwania przerwy w zasilaniu wszystkie nastawienia i dane pozostajg za-
chowane.

Jesli napiecie zostanie przywrécone, pompa kontynuuje prace z warto$ciami nastawy, ktore
istniaty przed utratg zasilania.

Przeglad poje¢ pojawiajacych sie na wyswietlaczu stuzgcych do wyboru ustawie monitoro-
wania w dostepnych jezykach:

1.2 Ustawienia monitorowania
1.2.1

Min. wykrycie ci$nienia

1.2.1.1 Min. wykrycie ci$nienia: WE./WVY+t.

1.2.1.2 Min. wykrycie ci$nienia: Warto$¢ graniczna
1.2.1.3 Min. wykrycie ci$nienia: OpdZznienie

1.2.2 Max. wykrycie ci$nienia

1.2.2.1 Max. wykrycie ci$nienia: WE./ WY+,
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| ﬂ Ustawienia monitorowania
1

Min. wykrycie ci$nienia ]

Max. wykrycie ci$nienia ¥

Wykrycie suchobiegu b

10.1  Min. wykrycie ci$nienia

Min. wykrycie

cisnienia: WEL./WYL.

54

1.2.2.2 Max. wykrycie ci$nienia: Wartos$¢ graniczna

1.2.23 Max. wykrycie ci$nienia: Opdznienie

1.2.3 Wykrycie suchobiegu

1.231 Wykrycie suchobiegu przez czujnik: W./ WY+,

1.2.3.2 Wykrycie suchobiegu przez czujnik: Warto$¢ graniczna
1.233 Wykrycie suchobiegu przez przetgcznik: WE./AVYL.
1.2.3.4 Wykrycie suchobiegu: Opdznienie wytgczenia pompy
1.2.35 Wykrycie suchobiegu: Opdznienie wtgczenia pompy

Oproécz funkcji regulacji w menu®¥E, Nastawienia” mozna wybra¢ niektére funkcje monitoro-
wania systemu, w zaleznosci od wybranego trybu regulaciji.

1. Ustawienia monitorowania

Sa dostepne nastepujgce opcjonalne funkcje monitorowania:

1.2 Ustawienia monitorowania
1.21 Min. wykrycie ci$nienia
1.2.2 Max. wykrycie ci$nienia
1.23 Wykrycie suchobiegu

= Min. wykrycie ci$nienia
= Max. wykrycie ci$nienia
= Wykrycie suchobiegu

@ NOTYFIKACJA

Po wybraniu nowego trybu regulacji opcjonalna funkcja monitorowania,
ktéra byta wtaczona, zostaje ponownie ustawiona na WY+t.

Wszystkie nastawienia sg zapisywane, a po wyfaczeniu spowodowanym
brakiem zasilania s3 one ponownie tadowane.

Funkcja wykrywania wartosci granicznej ci$nienia minimalnego wykrywa spadek cisnienia
ponizej granicy ci$nienia minimalnego. Funkcja ta jest uzywana gtéwnie do wykrywania
przypadkdéw peknigecia rury (wykrywanie duzego przecieku lub peknigecia rury po stronie
ttocznej).

Jesli cidnienie po stronie ttocznej spadnie ponizej wartosci cisnienia skonfigurowanego
przez uzytkownika w przeciggu skonfigurowanego przez niego czasu, silnik zatrzyma sie i
zostanie wySwietlony komunikat o awarii. Jezeli poziom ci$nienia przewyzsza wartos¢ gra-
niczna, pompa natychmiast ponownie sie uruchamia. Ustawiony czas zapobiega ciggtemu
rozruchowi i wytgczaniu pompy.

@ NOTYFIKACJA

Punkt menu ,,Min. wykrycie cisnienia” jest dostepny tylko dla trybéw re-
gulacji z p-c, p-vin-const.

W menu *,,Nastawienia"

1.21 Min. wykrycie ci$nienia

1.2.1.1 Min. wykrycie ci$nienia: Wt./WYL.

1.2.1.2 Min. wykrycie ci$nienia: Warto$¢ graniczna
1.2.1.3 Min. wykrycie ci$nienia: Opdznienie

1. Ustawienia monitorowania
2. Min. wykrycie ci$nienia
Mozliwe jest wtaczanie i wytgczanie tej funkcji.

W przypadku wtgczenia funkcji w menu pojawiajg sie nastepujace dodatkowe nastawienia:
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| ﬂ Min. wykrycie ci$nienia
!

Min. wykrycie

cisnienia: WL./WYL.

Min. wykrycie
ci$nienia: Warto$¢ graniczna

Min. wykrycie
ci$nienia: Opdznienie

10.2  Max. wykrycie ci$nienia

\ o Max. wykrycie cisnienia

Max. wykrycie
cisnienia: WEL./WYL.

| ﬂ Max. wykrycie ci$nienia
!

Max. wykrycie

cisnienia: WL./WYL.

Max. wykrycie
ci$nienia: Warto$¢ graniczna

Max. wykrycie
ci$nienia: Opdznienie

10.3 Wykrycie suchobiegu

Min. wykrycie ci$nienia: Warto$¢ graniczna

-> Graniczna wartos¢ ci$nienia uzywana jako prog detekcji.

Min. wykrycie ci$nienia: Opdznienie
-> Czas, przez jaki cinienie pozostaje ponizej wartosci granicznej, zanim pojawi sie komuni-
kat o btedzie i silnik zostanie zatrzymany. Czas opdznienia ustawia sie w sekundach.

@ NOTYFIKACJA

Warto$¢ wejsciowa aktualnego punktu pracy dla minimalnej wartosci gra-
nicznej cisnienia musi by¢ przekazana przez zewnetrzny czujnik cisnienia
wzglednego podtgczony do pompy po stronie ttocznej. Czujnik cisnienia
wzglednego musi by¢ podtaczony do zaciskdw All. Wejscie analogowe All
musi by¢ odpowiednio skonfigurowane.

Funkcja wykrywania wartosci granicznej cisnienia maksymalnego wykrywa przypadki prze-
kroczenia ci$nienia. Funkcja ta jest wymagana w celu ochrony urzadzenia Klienta, aby zapo-
biega¢ wystepowaniu nadciénienia po stronie ttocznej. Jedli przez 5 sekund ciénienie bedzie
przekraczato warto$¢ progowa skonfigurowang przez uzytkownika, silnik zatrzyma sie i zo-
stanie wyswietlony komunikat o awarii. Jesli ci$nienie spadnie i bedzie sie utrzymywato po-
nizej tej wartosci progowej przez czas konfigurowany przez uzytkownika, silnik zostanie
ponownie uruchomiony. Btagd ten jest wyswietlany na HMI.

@ NOTYFIKACJA

Punkt menu ,Max. wykrycie cisnienia” jest dostepny tylko dla tryboéw re-
gulacji z p-c, p-vin-const.

W menu ‘ﬂ’,,Nastawienia"

1.2.2 Max. wykrycie ci$nienia

1.2.2.1 Max. wykrycie ci$nienia: W./WYL.

1.2.2.2 Max. wykrycie ci$nienia: Warto$¢ graniczna
1.2.2.3 Max. wykrycie ci$nienia: OpdZnienie

1. Ustawienia monitorowania

2. Max. wykrycie ci$nienia

Mozliwe jest wiaczanie i wytgczanie tej funkcji.

W przypadku wtgczenia funkcji w menu pojawiajg sie nastepujace dodatkowe nastawienia:
Max. wykrycie ci$nienia: Warto$¢ graniczna

-> Graniczna wartos¢ ci$nienia uzywana jako prog detekcji.

Max. wykrycie ci$nienia: Opdznienie
-> Czas zatrzymania silnika przed ponownym uruchomieniem. Czas opdznienia ustawia sie w
sekundach.

@ NOTYFIKACJA

Warto$¢ wejsciowa aktualnego punktu pracy dla maksymalnej wartosci
granicznej cisnienia musi by¢ przekazana przez zewnetrzny czujnik cinie-
nia wzglednego podtgczony do pompy po stronie ttocznej. Czujnik cisnie-
nia wzglednego musi by¢ podtaczony do zaciskdw All. Wejscie analogowe
Al1 musi by¢ odpowiednio skonfigurowane.

Istniejg dwa sposoby wykrycia suchobiegu: Przez wejscie analogowe (zwykle przez czujnik
ci$nienia na ssaniu) lub przez wejscie cyfrowe (zwykle poprzez przetaczanie w zaleznosci od
poziomu). Wyboru i konfiguracji danego sposobu dokonuije sie w
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Wykrycie
suchobiegu

Wykrycie suchobiegu
przez przetgcznik: WE./WYL.

10.3.1 Wykrywanie suchobiegu za pomo-
c3 czujnika ci$nienia na ssaniu

Wykrycie
suchobiegu

Wykrycie suchobiegu
przez czujnik: WEL./WYL.

Wykrycie suchobiegu
przez przetgcznik: WE./WYL.

Wykrycie
suchobiegu

Wykrycie suchobiegu
przez czujnik: WL./WYL.

Wykrycie suchobiegu
przez czujnik: Wartos¢ graniczna

Wykrycie suchobiegu
przez przetacznik: WE./WYL.

10.3.2 Wykrywanie suchobiegu przez
wejscie binarne

56

menu *,,Nastawienia"

1.2.3 Wykrycie suchobiegu

1.231 Wykrycie suchobiegu przez czujnik: Wt./WY+.

1.2.3.2 Wykrycie suchobiegu przez czujnik: Warto$¢ graniczna
1.2.33 Wykrycie suchobiegu przez przetgcznik: Wt./WYt.
1.2.3.4 Wykrycie suchobiegu: Opdznienie wytgczenia pompy
1.2.3.5 Wykrycie suchobiegu: Opdznienie wtgczenia pompy

1. Ustawienia monitorowania
2. Wykrycie suchobiegu

Jezeli pompa jest podtgczona bezposrednio do systemu zasilania, istnieje ryzyko wystapie-
nia niskiego cisnienia po stronie ssawnej. Funkcja ,,Wykrywanie suchobiegu za pomoca
czujnika ci$nienia” chroni pompe i system zasilania przed niskim cisnieniem. Jezeli ci$nienie
po stronie ssawnej spadnie ponizej wartoSci progowej skonfigurowanej przez uzytkownika
w konfigurowalnym przedziale czasu, silnik zatrzymuje sie. Konfigurowalny przez uzytkow-
nika przedziat czasu przed uruchomieniem pompy gwarantuje, ze wykrywanie nie zostanie
przetgczone. Jedli silnik zostanie zatrzymany za pomocg tej funkcji, na HMI zostanie wy-
Swietlony btad.

®

NOTYFIKACJA

Punkt menu ,,Wykrywanie suchobiegu” jest dostepny tylko dla trybow
regulacji z p-c, p-v, PID i n-const.

W menu ‘n’,,Nastawienia"

123 Wykrycie suchobiegu

1231 Wykrycie suchobiegu przez czujnik: Wt./WYt.

1.2.3.2 Wykrycie suchobiegu przez czujnik: Warto$¢ graniczna
1.23.4 Wykrycie suchobiegu: OpdZnienie wytaczenia pompy
1.2.3.5 Wykrycie suchobiegu: Opdznienie wtgczenia pompy

1. Ustawienia monitorowania
2. Wykrycie suchobiegu
3. Wykrycie suchobiegu przez czujnik: Wt./WYL.

Mozliwe jest wtaczanie i wytaczanie tej funkcji.

W przypadku wtgczenia funkcji w menu pojawiaja sie nastepujace dodatkowe nastawienia:
Wykrycie suchobiegu przez czujnik: Warto$¢ graniczna

-> Graniczna wartos¢ ciSnienia uzywana jako prdég detekgji.

Wykrycie suchobiegu: OpdZnienie wytaczenia pompy

-> Czas opdznienia ustawia sie w sekundach.

Wykrycie suchobiegu: Opdznienie wtgczenia pompy

-> Czas opdznienia ustawia sie w sekundach.

®

NOTYFIKACJA

Funkcja ta wymaga zewnetrznego czujnika cisnienia wzglednego lub ab-
solutnego podfaczonego do pompy po stronie ssawnej. Czujnik cisnienia
musi by¢ podtaczony do zaciskdw Al2. Wejscie analogowe Al musi by¢ od-
powiednio skonfigurowane.

Funkcja wykrywania suchobiegu przez przetgcznik jest zwykle stosowana w potgczeniu ze
zbiornikiem i z opcja mechanicznego przefaczania w zaleznosci od poziomu (rzadziej z
przetacznikiem ci$nieniowym). Przy niskim poziomie wody w zbiorniku, przetacznik urucha-
miajacy sie w zaleznosci od poziomu otwiera obwéd elektryczny. Pompa wykrywa takie
otwarcie obwodu przez przetaczenie na cyfrowe wejscie binarne.
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Silnik jest wytgczany, gdy wejscie binarne jest otwarte podczas regulowalnego przedziatu
czasu. Jezeli wejscie binarne zostanie zamkniete podczas regulowanego przedziatu czasu,
silnik zostaje uruchomiony. Jesli pompa zostanie zatrzymana za pomoca tej funkcji, na HMI
zostanie wySwietlony btad.

@ NOTYFIKACJA

Punkt menu ,Wykrycie suchobiegu” jest dostepny tylko dla trybéw regu-
lacji z p-c, p-v, PID i n-const.

W menu ﬁ',,Nastawienia"

Wykrycie '.

1.23 Wykrycie suchobiegu

Wykrycie suchobiegu
przez czujnik: WE./WYL. 1233

Wykrycie suchobiegu przez przetacznik: Wt./WYt.

1.2.3.4 Wykrycie suchobiegu: Opdznienie wytgczenia pompy
przez przetacznik: WEL./WYL. 1.2.35

Wykrycie suchobiegu

Wykrycie suchobiegu: Opdznienie wtgczenia pompy

1. Ustawienia monitorowania
2. Wykrycie suchobiegu
3. Wykrycie suchobiegu przez przetgcznik: Wt./WYt.

Mozliwe jest wtaczanie i wytgczanie tej funkcji.

\ o Wykrycie suchobiegu W przypadku wtgczenia funkcji w menu pojawiajg sie nastepujace dodatkowe nastawienia:

Wykrycie suchobiegu: Opdznienie wytgczenia pompy

‘é";‘;;ygr‘;;;z:megyt WYL -> Czas opdznienia ustawia sie w sekundach.
Wykrycie suchobiegu: Opdznienie wtgczenia pompy
Wykrycie suchobiegu:

Opd2nienie wylaczenia pompy -> Czas opoznienia ustawia sie w sekundach.

Wykrycie suchobiegu:

Opéznienie wiaczenia pompy

Aby wtgczy¢ urzadzenie, nalezy aktywowac funkcje wejscia binarnego ,,Wykrycie suchobiegu
\ O Funkcja wejscia przez przetacznik” w menu £ Nastawienia”.

hinarnngn

Nieuzywany 13 Zewnetrzne interfejsy
1.3.2 Wejscie binarne

Ext. OFF 1.3.21 Funkcja wejscia binarnego
T o Sy 1.3.2.1/3 Wykrycie suchobiegu przez przetacznik
przez przetgcznik 1. Zewnetrzny interfejs

2. Wejscie binarne

3. Funkcja wejscia binarnego

4. Wykrycie suchobiegu przez przetgcznik

Patrz tez rozdziat 13.3 , Zastosowanie i funkcja cyfrowego wejscia sterujgcego DI 1”.

@ NOTYFIKACJA

Uzycie wejscia binarnego jest automatycznie ustawiane na ,Nieuzywane”,
gdy funkcja ,,Wykrycie suchobiegu przez przetacznik” jest wytgczona.

Tryb pracy pompy podwdjne;j Przeglad pojec pojawiajacych sie na wyswietlaczu stuzacych do wyboru zarzadzania pracg
pomp podwaéjnych w dostepnych jezykach:

1.4 Zarzadzanie pracg pomp podwdéjnych
1.4.1 Potgczenie pompy podwojnej
1411 Adres partnera pompy podwajnej
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Funkcja

1.4.1.2 Nawigzanie potgczenia pompy podwdjnej
1.4.2 Rozdzielenie pompy podwdjnej

1.4.3 Funkcja pompy podwdjnej

1.4.3.1 Praca/rezerwa

144 Zamiana pomp

1441 Zamiana pomp wedtug czasu: W,/ WY+,
1.4.4.2 Zamiana pomp wedtug czasu: Czestotliwosé
1.4.4.3 Reczna zamiana pomp

Wszystkie Helix2.0 VE i Medana CH3-LE sg wyposazone w system zintegrowanego zarzg-
dzania pracg pomp podwojnych.

W menu ,,Zarzadzanie pracg pomp podwdéjnych” mozna ustanowic lub odtaczyé potaczenie
pomiedzy dwoma pompami pojedynczymi. Zarzgdzanie pracg pomp podwdjnych ma naste-
pujace funkcje:

Praca gtéwna /z rezerwa:

Kazda z pomp dostarcza zaprojektowang wydajnos$¢. Druga pompa jest gotowa na wypadek
usterki lub pracuje po zamianie pomp. Zawsze pracuje tylko jedna pompa (ustawienie fa-
bryczne).

Zamiana pomp

Do jednostajnego uzytkowania obu pomp przy jednostronnej pracy nastepuje regularna,
automatyczna wymiana eksploatowanej pompy. Jedli dziata tylko jedna pompa, jest ona
wymieniana najpozniej po 24 godzinach efektywnego okresu pracy. W momencie wymiany
pompy obie pompy pracujg, aby praca nie zatrzymata sie. Wymiana eksploatowanej pompy
moze odbywac sie minimalnie co 1 hi mozna jg ustawi¢ w statych odstepach do maksymal-
nie 36 h.

@ NOTYFIKACJA

Takze po wytaczeniu i ponownym wtgczeniu napiecia zasilania czas po-
zostaty do nastepnej zamiany pomp nadal uptywa. Liczenie nie zaczyna
sie ponownie od poczatku!

SSM/ESM (zbiorcza sygnalizacja awarii / indywidualna sygnalizacja awarii)

» Funkcja SSM powinna by¢ preferencyjnie podfgczona do pompy nadrzednej. Konfigura-
cja kontaktu SSM mozliwa jest w sposéb nastepujacy:
Styk reaguje tylko w przypadku btedu lub w przypadku btedu i ostrzezenia.

Ustawienie fabryczne: SSM reaguje tylko w przypadku btedu. Alternatywnie lub dodat-
kowo mozliwe jest aktywowanie funkcji SSM réwniez na pompie rezerwowej. Oba styki
pracuja réwnolegle.

« ESM: Konfiguracja funkcji ESM pompy podwdéjnej mozliwa jest przy kazdej pompie w
sposéb nastepujacy: Funkcja ESM przy kontakcie SSM sygnalizuje wytgcznie zaktocenia
okreslonej pomy (indywidualna sygnalizacja awarii). Aby wykry¢ wszystkie usterki obu
pomp, oba kontakty muszg zosta¢ obtozone.

SBM/EBM (zbiorcza sygnalizacja pracy /indywidualna sygnalizacja pracy)

-+ Styk SBM mozna dowolnie przypisac do jednej z dwdch pomp. Mozliwa jest nastepujgca
konfiguracja:
Styk staje sie aktywny, gdy silnik pracuje, zasilanie elektryczne jest obecne i nie wyste-
puj3 usterki.
Ustawienie fabryczne: gotowo$¢ do pracy. Oba styki sygnalizujg rdwnolegle stan pracy
pompy podwdéjnej (zbiorcza sygnalizacja pracy).
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11.2 Menu nastawien

\ o Nastawienia

Ustawienia monitorowania 4

Zewnetrzne interfejsy »

Zarzadzanie praca pomp podwéjnych 3

- EBM: Konfiguracja funkcji EBM pompy podwdjnej mozliwa jest w sposéb nastepujacy:
Styki SBM stanowig tylko sygnalizacje pracy okre$lonej pompy (indywidualna sygnaliza-
cja pracy). Aby zarejestrowac wszystkie sygnalizacje pracy obu pomp, oba kontakty mu-
szg zostac obtozone.

Komunikacja migdzy pompami:

Po podtaczeniu dwéch pojedynczych pomp tego samego typu do pompy podwadjnej, Wilo
Net musi by¢ zainstalowany za pomoca kabla miedzy pompami.

Nastepnie w menu ,Nastawienia/Zewnetrzne interfejsy/Ustawienia Wilo Net” nalezy usta-
wic termin oraz adres Wilo Net. Nastepnie w menu ,,Nastawienia” podmenu ,,Zarzgdzanie
pracg pomp podwdjnych” nalezy ustawic¢ ,,Podtaczanie pompy podwdjnej”.

@ NOTYFIKACJA

Odnosnie do instalacji dwdch pomp pojedynczych jako jednej pompy po-
dwdéjnej patrz rozdziat ,Instalacja z pompg podwojna / rozdzielaczem ru-
rowym” ,Podtgczenie elektryczne” i ,Zastosowanie i funkcja interfejsu
Wilo Net”.

Regulacja obu pomp wychodzi od pompy nadrzednej, do ktérej podtaczony jest czujnik ci-

$nienia.

W przypadku wytgczenia/usterki/przerwania komunikacji pompa nadrzedna przyjmuije pet-

ng prace. Pompa nadrzedna pracuje jako pojedyncza pompa zgodnie z ustawionymi trybami

pracy pompy podwdjnej.

Pompa rezerwowa, nieotrzymujgca danych od czujnika ci$nienia, pracuje z regulowang, sta-

ta predkoscia obrotowg w trybie awaryjnym:

- Pompa nadrzedna, podfaczona do czujnika ci$nienia, ulega awarii.

» Komunikacja pomiedzy pompa nadrzedng a pompa rezerwow3 jest przerwana. Pompa
rezerwowa uruchamia sie natychmiast po wykryciu btedu.

W menu ,Zarzadzanie pracg pomp podwojnych” mozna ustanowic lub odtaczyé potaczenie
pompy podwadjnej, a takze ustawi¢ funkcje podwdjnej pompy.

Menu ¥* , Nastawienia/Zarzadzanie praca pomp podwéjnych” ma rézne podmenu w zalez-
nosci od statusu potgczenia pompy podwajnej. Ponizsza tabela przedstawia przeglad mozli-
wych nastawien zarzadzania pracg pomp podwéjnych:

1.4 Zarzadzanie pracg pomp podwdjnych
1.4.1 Podfgczanie pompy podwéjnej

1411 Adres partnera pompy podwajnej
1.4.1.2 Wykona¢ potgczenie pompy podwéjnej
1.4.2 Rozdzielenie pompy podwdjnej

1.4.3 Funkcja pompy podwéjne;j

1.4.3.1 Praca/rezerwa

144 Zamiana pomp

1441 Zamiana pomp wedtug czasu: WL./WYL.
1.4.4.2 Zamiana pomp wedtug czasu: Czestotliwo$¢
1.4.43 Reczna zamiana pomp

« Podtaczanie pompy podwdjnej
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Zarzadzanie praca
pomp podwaéjnych

Podtaczanie pompy podwoéjnej

Zarzadzanie praca
pomp podwéjnych

Rozdzielenie pompy podwdjnej

]
Funkcja pompy podwajnej ¥

Zamiana pomp

Zarzadzanie praca
pomp podwéjnych

Podigczanie pompy podwdjnej

o Podtaczanie pompy podwdjnej

Adres partnera
pompy podwajnej

Nawigzanie

potaczenia pompy podwadjnej

Adres partnera
pompy podwadjnej

60

Ponizsze nastawienia s3 mozliwe w przypadku braku istniejacego potaczenia pompy podwéj-
nej:

= Rozdzielenie pompy podwadjnej

» Funkcja pompy podwdjnej

e Zamiana pomp

Menu ,,Podtzczanie pompy podwéijnej”

Jesli nie nawigzano jeszcze potaczenia pompy podwoéjnej, w menu .Nastawienia”%¢ nalezy
wybrac jak nizej:

1.4 Zarzadzanie pracg pomp podwdjnych
1.4.1 Podfgczanie pompy podwéjnej

1411 Adres partnera pompy podwajnej
1.4.1.2 Wykona¢ potgczenie pompy podwéjnej

1. ,Zarzadzanie pracg pomp podwdéjnych”
2. ,Podfaczanie pompy podwdjnej”

Po wybraniu punktu menu ,Podtgczanie pompy podwdjnej” nalezy najpierw ustawi¢ adres
Wilo Net partnera pompy podwajnej dla obu pomp pompy podwajnej, aby umozliwi¢ ich po-
faczenie w jedng pompe podwajna, np.: Pompa | otrzymuje adres Wilo Net 1, a pompa Il adres
Wilo Net 2: W pompie | nalezy woéwczas ustawic adres 2, a w pompie Il adres 1.

Po skonfigurowaniu adreséw partneréw mozna uruchomic lub anulowac sprzezenie z po-
dwdjng pompa potwierdzajac wybdr w punkcie menu ,,Sprzezenie z pompga podwdjng”.

@ NOTYFIKACJA
Pompa, z ktérej uruchamiane jest sprzezenie z pompa podwdjna, jest
pompga nadrzedna. Pompa nadrzedng musi by¢ ta pompa, do ktérej podta-
czony jest czujnik ciSnienia.

Po skonfigurowaniu adreséw partneréw mozna uruchomic lub anulowac sprzezenie z pompa
podwdjng potwierdzajgc wyboér w punkcie menu ,Status sprzezenia z pompa podwdéjng”.
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Potaczenie pompy podwdjnej zakofczone powodzeniem

Wykonac¢ potaczenie pompy
podwdjnej
Potwierdz N

(Trwa reset pompy!)

Anuluj

Status“pol_qczenia pompy @ NOTYFIKACJA
\ o podonel Podczas tworzenia funkcji pompy podwéjnej zmieniaja sie zasadniczo r6z-
ne parametry pompy. Pompa zostanie nastepnie automatycznie urucho-
miona ponownie.

Potgczenie zakoriczone powodzeniem

Nastgpi reset . L. . .
Potgczenie pompy podwdjnej nie powiodto sie

« Nie znaleziono partnera
« Partnerjuz podfaczony

v = Partner niekompatybilny
Status potaczenia pompy NOTYFIKACJA
\ o podwéjnej s . PRI - . .
Jedli potaczenie pompy podwojnej sie nie powiedzie, nalezy ponownie

Potaczenie nieudane skonfigurowac adres partnera. Najpierw prosimy sprawdzi¢ poprawnosc.

Menu ,,Funkcja pompy podwdjnej”
Nie znaleziono partnera jap Py p jnej

Po nawigzaniu pofaczenia pompy podwdjnej, menu ,,Funkcja pompy podwdjnej” wykorzysty-
wane jest w trybie pracy /pracy z rezerwa.

Partner Node-ID:2 ”

1.4 Zarzadzanie pracg pomp podwojnych
1.4.3 Funkcja pompy podwaéjnej
1.4.3.1 Praca/rezerwa

@ NOTYFIKACJA

Podczas przetgczania funkcji pompy podwadjnej zmieniajg sie zasadniczo
rézne parametry pompy. Pompa zostanie nastepnie automatycznie uru-

chomiona ponownie. Po ponownym uruchomieniu pompa znowu pojawia
sie w menu gtéwnym.

Menu ,,Interwat zamiany pomp”

\ o Funkcja pompy podwdjnej

Po nawigzaniu potgczenia pompy podwojnej funkcje te mozna aktywowac lub dezaktywowa¢
- w menu ,,Zamiana pomp” oraz ustawi¢ odpowiedni przedziat czasu. Przedziat czasu: miedzy 1
a 36 godzin, ustawienie fabryczne: 24 h

1.4 Zarzadzanie pracg pomp podwdjnych
1.4.4 Zamiana pomp

1441 Zamiana pomp wedtug czasu: WL./WYt.
1.4.4.2 Zamiana pomp wedtug czasu: Czestotliwo$¢
1.4.43 Reczna zamiana pomp
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\ Q Zamiana pomp

Zamiana pomp
na podstawie czasu: WE./WYL.

Zamiana pomp
na podstawie czasu: Czestotliwo$¢

Reczna zamiana pomp

11.3 Wyswietlacz w trybie pompy po-
dwdjnej

SL
P elektr =8 W
oK &
12 Zarzadzanie pracg wielu pomp

62

Za pomocg punktu menu ,,Reczna zamiana pomp” mozna zainicjowac natychmiastowg za-
miane pomp. Reczng zamiane pomp mozna przeprowadzi¢ zawsze, niezaleznie od konfigura-
cji funkcji zamiany pomp na podstawie czasu.

Menu ,,Rozdzielenie pompy podwdjnej”

Jesli zostanie ustanowiona funkcja pompy podwdjnej, mozna jg ponownie roztagczyé. Wybierz
w menu ,Rozdzielenie pompy podwdjne;j”.

1.4 Zarzadzanie praca pomp podwdjnych
1.4.2

®

Rozdzielenie pompy podwdéjnej

NOTYFIKACJA

Podczas odtaczenia funkcji pompy podwojnej zmieniajg sie zasadniczo
rézne parametry pompy. Pompa zostanie nastepnie automatycznie uru-
chomiona ponownie.

Kazdy partner pompy podwéjnej ma wtasny wyswietlacz graficzny pokazujgcy wartosci i
nastawienia. Na wyswietlaczu pompy nadrzednej z zamontowanym czujnikiem ci$nienia
ekran gtéwny jest wyswietlany tak, jak w przypadku pojedynczej pompy. Na wyswietlaczu
pompy partnerskiej bez zamontowanego czujnika ci$nienia w polu wyswietlania wartosci
zadanej pojawia sie symbol SL.

W przypadku istniejgcego potgczenia pompy podwajnej nie jest mozliwe wprowadzanie da-
nych na wyswietlaczu graficznym partnera pompy. Mozna to rozpoznac po symbolu ktédki
w symbolu menu gtéwnego.

Symbole pompy nadrzednej i partnerskiej
Na ekranie gtdéwnym wida¢, ktéra pompa jest pompa nadrzedna, a ktéra pompa partnerska:

« Pompa nadrzedna z zamontowanym czujnikiem ci$nienia: Ekran gtéwny jak w przypadku
pompy pojedynczej.

» Pompa partnerska bez zamontowanego czujnika ci$nienia: Symbol SL w polu wysSwietlania
wartosci zadanej.

W obszarze ,,Czynniki wywierajgce aktywny wptyw” w trybie pracy pompy podwdjnej wi-
doczne sg dwa symbole pompy.

Symbole te majg nastepujace znaczenie:

Przypadek 1 - Praca gtéwna/z rezerwa: Tylko pompa nadrzedna pracuje

Pojawia sie na wySwietlaczu pompy nad- Pojawia sie na wyswietlaczu pompy partner-
rzednej skiej

@B

ay

Przypadek 2 - Praca gtéwna/z rezerwa: Tylko pompa partnerska pracuje

Pojawia sie na wyswietlaczu pompy nad- Pojawia sie na wyswietlaczu pompy partner-
rzednej skiej

o®

@0

Przeglad poje¢ pojawiajacych sie na wyswietlaczu stuzgcych do wyboru zarzgdzania praca
wielu pomp w dostepnych jezykach:

1.7 Zarzadzanie praca wielu pomp
1.7.1 Tryb fallback Wilo Net Wt./WYt.
1.7.2 Predkos¢ obrotowa fallback Wilo Net

Instrukcja montazu i obstugi « Drive for Wilo-Helix2.0-VE /Wilo-Medana CH3-LE « Ed.03/2024-02



121

Funkcja

Systemy do podnoszenia ci$nienia Wilo z pompami z serii Medana CH3-LE moga by¢ wypo-
sazone w zintegrowane zarzadzanie praca wielu pomp.

Zarzadzanie pracg wielu pomp mozna aktywowac tylko na linii produkcyjnej Wilo. Na tym
etapie konfigurowane sa réwniez czujniki ciSnienia, przytacze i nastawianie Wilo Net.

Zarzadzanie praca wielu pomp umozliwia sterowanie maksymalnie trzema pompami bez
uzycia zewnetrznego panelu sterowania.

Pompy systemu do podnoszenia ci$nienia komunikujg sie za posrednictwem potaczenia
Wilo Net (patrz rozdziat 6.5 Potgczenie Wilo Net). Wszystkie nastawienia systemu do pod-
noszenia ci$nienia z kilkoma pompami mozna skonfigurowa¢ za pomoca pompy nadrzed-
nej. Jedli dwie lub trzy pompy w systemie sg skonfigurowane z czujnikami, kazda z tych
pomp moze przejac role pompy nadrzednej, jesli poprzednia pompa nadrzedna ulegnie
awarii. Zapewnia to automatyczng redundancje w systemie do podnoszenia ci$nienia z wie-
loma pompami. W systemie do podnoszenia ci$nienia z wieloma pompami, pompa po lewe;j
stronie jest zdefiniowana jako pompa nadrzedna, a na magistrali Wilo Net musi mie¢ przypi-
sany adres 1. Pompa znajdujaca sie na prawo od pompy nadrzednej musi mie¢ przypisany
adres 2 na magistrali Wilo Net, a ostatnia pompa musi mie¢ przypisany adres 3.

Zarzadzanie pracg wielu pomp ma nastepujace funkcje:

Praca Vario

Pompa nadrzedna utrzymuje cisnienie w systemie poprzez poréwnanie wartosci zadanej i
rzeczywistej. W przypadku tej funkcji pompa gtéwna steruje wszystkimi pompami w syste-
mie.

Zamiana pomp

Aktywnie obstugiwana pompa zmienia sie automatycznie, aby zapewni¢ rownomierne wy-
korzystanie wszystkich pomp.

@ NOTYFIKACJA

Funkcja ta jest zawsze wtgczona, a interwat czasowy wynosi jedng godzi-
ne.

Okresowe uruchomienie pompy

Aby zapobiec blokowaniu pompy, na pompie nadrzednej standardowo wtgczane jest okre-
sowe uruchomienie pompy. Po uptywie okreslonego czasu (w zakresie od 2 do 72 godzin)
wszystkie pompy s3 uruchamiane i zatrzymywane jedna po drugiej na 5 sekund.

@ NOTYFIKACJA

Napiecie zasilania nie moze by¢ przerywane w celu uruchomienia funkcji
okresowego uruchomienia pompy!

PRZESTROGA

Zablokowanie pompy wskutek dtugiego stanu czuwania!

Dtugie czasy stanu czuwania moga spowodowac blokowanie pompy. Nie
nalezy wytgcza¢ okresowego uruchomienia pompy!

@ NOTYFIKACJA

Za pomocg zdalnego sterowania, polecenia z magistrali, zewnetrznego

wejscia sterujgcego WYt. lub sygnatu 0 ... 10 V wytaczone pompy s3 na
krétko uruchamiane. Zapobiega to zatykaniu po dtugich okresach prze-
stoju.

SSM na pompie nadrzednej (zbiorcza sygnalizacja awarii)

> Funkcja SSM musi by¢ podtaczona do pompy nadrzednej, aby mozliwe byto odtwarzanie
zdarzen w systemie. Konfiguracja kontaktu SSM mozliwa jest w sposdb nastepujacy:
Styk reaguje tylko w przypadku btedu lub w przypadku btedu i ostrzezenia.

Ustawienie fabryczne: SSM reaguje tylko w przypadku btedu.
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Wyswietlacz w trybie wielopom-
powym

SSM na pompie podrzednej (indywidualna sygnalizacja awarii)

« Funkcje SSM pompy podrzednej mozna skonfigurowaé w nastepujgcy sposéb na kazdej
pompie podrzednej systemu do podnoszenia cisnienia:
Styk reaguje tylko w przypadku btedu lub w przypadku btedu i ostrzezenia danej pompy
podrzednej (indywidualna sygnalizacja awarii).

SBM na pompie nadrzednej (zbiorcza sygnalizacja pracy)

 Funkcja SBM musi by¢ podtgczona do pompy nadrzednej, aby mozliwe byto odtwarzanie
zdarzen w systemie. Konfiguracja kontaktu SBM mozliwa jest w sposéb nastepujacy:
Styk staje sie aktywny, gdy system do podnoszenia ci$nienia jest gotowy do pracy, zasi-
lanie elektryczne jest obecne lub nie wystepuja usterki w systemie do podnoszenia ci-
$nienia.
Ustawienie fabryczne: gotowo$¢ do pracy.

SBM na pompie podrzednej (indywidualna sygnalizacja pracy)
 Funkcje SBM pompy podrzednej mozna skonfigurowa¢ w nastepujacy sposéb na kazdej
pompie podrzednej systemu do podnoszenia cisnienia:
Styk staje sie aktywny, gdy pompa jest gotowa do pracy, zasilanie elektryczne pompy
jest obecne lub nie wystepujg usterki pompy.
Komunikacja miedzy pompami:
W przypadku pompy do podwyzszania cisnienia z funkcjg zarzgdzania praca wielu pomp,
Wilo Net jest instalowany miedzy pompami za pomocga przewodu.
Ustalanie terminarza i adresu Wilo-Net nastepuje w menu ,Nastawienia/Zewnetrzne inter-
fejsy/Nastawienia Wilo-Net” i musi by¢ zdefiniowane w nastepujgcy sposéb:
- System do podnoszenia ci$nienia z 2 pompami
— Lewa pompa z adresem 1 i wtgczonym wytacznikiem koncowym Wilo-Net
— Prawa pompa z adresem 2 i wigczonym wytgcznikiem koncowym Wilo-Net
» System do podnoszenia ciSnienia z 3 pompami
— Lewa pompa z adresem 1 i wtgczonym wytgcznikiem koncowym Wilo-Net
— Pompa $rodkowa z adresem 2 i wytaczonym wytgcznikiem kornicowym Wilo-Net
— Prawa pompa z adresem 3 i wigczonym wytgcznikiem koncowym Wilo-Net

Kazda pompa w systemie do podnoszenia ci$nienia ma wtasny wyswietlacz graficzny poka-
zujacy wartosci i nastawienia.

Wyswietlacz pompy nadrzednej pokazuje ekran startowy w takiej samej formie, jak w przy-
padku oddzielnie obstugiwanej pojedynczej pompy. Kazda pompa podrzedna w systemie do
podnoszenia cisnienia pokazuje funkcje podrzedng ,.SL” w polu wy$wietlania wartosci za-
danej na swoim wyswietlaczu.

Trzy symbole pomp sg wyswietlane w obszarze ,,Czynniki wywierajgce aktywny wptyw” za-
rzgdzania pracg wielu pomp. Symbole przedstawiajg pompy w kolejnosci ich adreséw (1 ...
3), rosnaco od lewej do prawej. Symbole wskazuja, czy pompa pracuje, jest gotowa do pracy
lub czy wystapita usterka.

Znaczenie wyswietlacza

v ponss acie | vispomp e | oy oy iy
D0 RORAY CROCY

w O®B Oa® RO
w OO® ®0® OD®

Tab. 13: Przypadek 1 - pompa nadrzedna pracuje w trybie normalnym

Jedna pompa w trybie Dwie pompy w trybie Trzy pompy w trybie
awarii awarii awarii

adve @®O OO

e pam D@D ODOO
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123 Pomoc diagnostyczna w zarzadza-
niu pracg wielu pomp

13 Interfejsy komunikacyjne: Na-
stawienia i funkcja

131 Przeglad menu ,.Zewnetrzne inter-
fejsy”

13.2 Zastosowanie i funkcja SSM

Jedna pompa w trybie Dwie pompy w trybie Trzy pompy w trybie
ENET] awarii awarii

o v @ OO @ OO O

Tab. 14: Przypadek 2 - pompa nadrzedna pracuje w trybie awarii

Aby utatwi¢ analize btedéw, pompa udostepnia dodatkowo ,Informacje o systemie wielo-
pompowym”. Dane te mozna znalez¢ w menu ,,Diagnostyka i wartosci pomiarowe”.

T R R

Przeglad zarzadzania pracg ~ Przeglad przytacza zarza- Rola pompy (MA/SL),

wielu pomp dzania pracg wielu pomp: Adres Wilo Net ([1]),
np. MA, [1], 1000/Min, W662 Predko$¢ pompy (1000/min),
Btad lub ostrzezenie (W662)
W menu ,Nastawienia” nalezy wybrac jak nizej:

1.0 Nastawienia

13 Zewnetrzne interfejsy

Mozliwy wybér zewnetrznych interfejsow:

131 Przekaznik SSM

1.3.2 Wejscie sterujace

133 Wejscie analogowe (Al1)
1.3.4 Wejscie analogowe (AlI2)
135 Nastawienie Wilo Net
1.3.6 Przekaznik SBM

NOTYFIKACJA

Podmenu stuzgce do nastawiania wejs¢ analogowych sa dostepne tylko
w zaleznos$ci od wybranego trybu regulacji.

®

1.0 Nastawienia

1.3 Zewnetrzne interfejsy
131 Przekaznik SSM

1.3.2 Wejscie sterujgce

1.3.3 Wejscie analogowe (Al1)
1.3.4 Wejscie analogowe (AlI2)
1.3.5 Nastawienie Wilo Net
1.3.6 Przekaznik SBM

Zestyk zbiorczej sygnalizacji awarii (SSM, bezpotencjatowy styk przetgczny) mozna podta-
czy¢ do automatyki budynku. Przekaznik SSM moze zmieniac stan tylko w przypadku bte-
déw lub w przypadku btedéw oraz ostrzezen. Przekaznik SSM moze by¢ uzywany jako styk
rozwierny lub jako styk zwierny.

+ Jezeli pompa nie znajduje sie pod napieciem, kontakt NC jest zamkniety.
» W razie usterki kontakt z NC jest otwarty. Mostek do NO jest zamkniety.
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o Pompa podwéjna
funkcja przekaznika SSM

Tryb systemu (SSM) v

Tryb pompy pojedynczej (ESM)

Fig. 28: Menu Pompa podwdjna funkcja prze-
kaznika SSM

13.3  Przekaznik SSM wymuszone stero-

wanie

Przekaznik SSM
Wymuszone sterowanie

Wymuszone aktywne

Wymuszone nieaktywne

-

Fig. 29: Przekaznik SSM wymuszone sterowa-
nie

66

SSM/ESM (zbiorcza sygnalizacja awarii/indywidualna sygnalizacja awarii) w trybie pompy
podwdjnej
= SSM: Funkcja SSM powinna by¢ preferencyjnie podtaczona do pompy nadrzedne;j.

Konfiguracja kontaktu SSM mozliwa jest w sposdb nastepujacy: Kontakt reaguje tylko w
przypadku btedu lub w przypadku btedu i ostrzezenia.
Ustawienie fabryczne: SSM reaguje tylko w przypadku btedu.
Alternatywnie lub dodatkowo mozliwe jest aktywowanie funkcji SSM réwniez dla pompy
rezerwowej. Oba styki pracujg réwnolegle.

= ESM: Konfiguracja funkcji ESM pompy mozliwa jest na kazdej pompie podwdjnej w sposéb
nastepujacy:
Funkcja ESM przy kontakcie SSM sygnalizuje wytacznie zaktdcenia okre$lonej pomy (indy-
widualna sygnalizacja awarii). Aby wykry¢ wszystkie usterki obu pomp, styki w obu nape-
dach powinny by¢ obtozone.

1.0 Nastawienia
1.3 Zewnetrzne interfejsy
13.1 Przekaznik SSM
1.3.1.47 Pompa podwdjna
Funkcja przekaznika SSM’
SSM Tryb systemu (SSM)
ESM Tryb pompy pojedynczej (ESM)

’Te podmenu pojawiajg sie tylko przy potgczonej pompie podwdéjnej.

Wymuszone sterowanie przekaznikiem SSM/SBM stuzy jako test funkcji przekaznika SSM i
potaczen elektrycznych.

W menu w tym celu nalezy wybrac:

1.0 Nastawienia

1.3 Zewnetrzne interfejsy

1.3.1 Przekaznik SSM

1.3.1.6 Przekaznik SSM
Wymuszone sterowanie

1.3.16/1 Norma

1.3.1.6/2 Wymuszone aktywne

1.3.1.6/3 Wymuszone nieaktywne

Mozliwosci wyboru:

Przekaznik SSM Tekst pomocy
Sterowanie wymuszone

Norma SSM: W zaleznosci od konfiguracji SSM, btedy i
ostrzezenia majg wptyw na stan przetgczania przekaz-
nikdw SSM.

Wymuszone aktywne Przekaznik SSM stan przetaczania jest wymuszony na

AKTYWNY.

UWAGA:
SSM nie wskazuje statusu pompy!

Wymuszone nieaktywne Przekaznik SSM stan przetaczania jest wymuszony na

NIEAKTYWNY.

UWAGA:
SSM nie wskazuje statusu pompy!

Tab. 15: Mozliwo$¢ wyboru przekaznik SSM wymuszone sterowanie

Przy nastawieniu ,,Wymuszone aktywne” przekaznik jest stale aktywowany. W ten sposéb
np. sygnat ostrzegawczy (lampka) jest stale wyswietlany/zgtaszany.
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Przy nastawieniu ,Wymuszone nieaktywne” przekaznik pozostaje stale bez sygnatu. Brak
mozliwosci potwierdzenia sygnatu ostrzegawczego.

13.4 Zastosowanie i funkcja SBM Zestyk zbiorczej sygnalizacji pracy (SBM, bezpotencjatowy styk przetgczny) mozna podta-
czy¢ do automatyki budynku. Styk SBM sygnalizuje stan roboczy pompy.

+ Styk SBM mozna dowolnie przypisac do jednej z dwoch pomp. Mozliwa jest nastepujaca
konfiguracja:
Kontakt staje si¢ aktywny, gdy silnik pracuje, zasilanie elektryczne jest obecne (goto-
wo$¢ zasilania sieciowego) i nie wystepuja usterki (gotowosé do pracy).
Ustawienie fabryczne: gotowos¢ do pracy. Oba styki sygnalizujg réwnolegle stan pracy
pompy podwdéjnej (zbiorcza sygnalizacja pracy).
W zaleznosci od konfiguracji kontakt jest na NO lub NC.

W menu w tym celu nalezy wybrac:

| G Zewnetrzne interfejsy 1.0 Nastawienia
L

13 Zewnetrzne interfejsy

Przekaznik SSM b 1.3.6 Przekaznik SBM
1.3.6.3 Funkcja przekaznika SBM*

Preekaznik SBM . 13.6.3/1 Silnik pracuje
1.3.6.3/2 Obecne napiecie zasilania

Wejscie sterujgce B
1.3.6.3/3 Gotowos¢ do pracy

' 'Pojawia sie tylko wtedy, gdy pompa podwdéjna jest skonfigurowana.
Fig. 30: Menu Zewnetrzne interfejsy Mozliwe nastawienia:

\ o Przekaznik SBM

Funkcja przekaznika SBM

Przekaznik SBM
Wymuszone sterowanie

-

Fig. 31: Menu przekaZznika SBM

Mozliwos¢ wyboru Funkcja przekaznika SBM

\ O Funkcja przekaznika SBM Silnik pracuje (ustawienia fabrycz-  Przy pracujacym silniku nastepuje zwarcie przekaznika
ne) SBM. Zamkniety przekaznik: Pompa ttoczy.
Silnik pracuje v, Obecne napiecie zasilania PrzekaZnik SBM dziata przy zasilaniu elektrycznym.
Zamkniety przekaznik: Napiecie istnieje.
(Obecne napiecie zasilania Gotowos¢ do pracy Przekaznik SBM uruchamia sie, jezeli brak jest usterki.

Zamkniety przekaznik: Pompa moze ttoczyc.

Gotowos¢ do pracy

Tab. 16: Funkcja przekaznika SBM

-

SBM/EBM (zbiorcza sygnalizacja pracy/indywidualna sygnalizacja pracy) w trybie pompy

podwdjnej

= SBM: Styk SBM mozna dowolnie przypisac do jednej z dwéch pomp. Oba styki sygnalizuja
réwnolegle stan pracy pompy podwdjnej (zbiorcza sygnalizacja pracy).

= EBM: Funkcja SBM pompy podwdjnej moze by¢ skonfigurowana tak, aby styki SBM sygna-
lizowaty tylko sygnalizacje pracy odpowiedniej pompy (indywidualna sygnalizacja pracy).
Aby zarejestrowac wszystkie sygnalizacje pracy obu pomp, oba kontakty muszg zostac

Fig. 32: Menu Funkcja przekaznika SBM

obtozone.
1.0 Nastawienia
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135

13.6

68

Przekaznik SBM wymuszone stero-
wanie

Zastosowanie i funkcja cyfrowego
wejscia sterujgcego DI 1

Universal

Tekst wyswietlacza

13 Zewnetrzne interfejsy

1.3.6 Przekaznik SBM
1.3.6.5 Pompa podwdjna
Funkcja przekaznika SBM’
SBM Tryb systemu (SBM)
EBM Tryb pompy pojedynczej (EBM)

’Te podmenu pojawiajg sie tylko przy potgczonej pompie podwdéjnej.

Wymuszone sterowanie przekaznikiem SBM stuzy jako test funkcji przekaznika SBM i potg-
czen elektrycznych.

W menu w tym celu nalezy wybrac:

1.0 Nastawienia

13 Zewnetrzne interfejsy

1.3.6 Przekaznik SBM

1.3.6.7 Przekaznik SBM
Wymuszone sterowanie

1.3.6.7/1 Normalne

1.3.6.7/2 Wymuszone aktywne

1.3.6.7/3 Wymuszone nieaktywne

Mozliwosci wyboru:

Przekaznik SBM Tekst pomocy
Sterowanie wymuszone

Normalne SBM: W zaleznosci od konfiguracji SBM, stan pompy
ma wptyw na stan przetaczania przekaznikdw SBM.

Wymuszone aktywne Przekaznik SBM stan przetgczania jest wymuszony na

AKTYWNY.

UWAGA:
SBM nie wskazuje statusu pompy!

Przekaznik SSM/SBM stan przetgczania jest wymu-
szony na NIEAKTYWNY.

UWAGA:
SBM nie wskazuje statusu pompy!

Wymuszone nieaktywne

Tab. 17: Mozliwos$¢ wyboru przekaznik SBM wymuszone sterowanie

Przy nastawieniu ,,Wymuszone aktywne” przekaznik jest stale aktywowany. W ten sposéb
np. sygnat roboczy (lampka) jest stale wy$wietlany/zgtaszany.

Przy nastawieniu ,,Wymuszone nieaktywne” przekaznik pozostaje stale bez sygnatu. Brak
mozliwosci potwierdzenia sygnatu roboczego.

Pompg mozna sterowaé za pomoca zewnetrznych stykéw bezpotencjatowych na wejsciu
cyfrowym DI 1. Pompe mozna wtaczac lub wytgczac.

Wybér w menu ,Nastawienia” L.

13 Zewnetrzne interfejsy

1.3.2 Wejscie binarne

1.3.2.1 Funkcja wejscia binarnego

1.3.2.11 Nieuzywane

1.3.2.1/2 Ext. OFF

1.3.2.1/3 Wykrycie suchobiegu przez przetacznik
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1.3.2.2 Pompa podwdjna Funkcja Ext. Off
13.2.2/1 Tryb systemowy

1.3.2.2/2 Tryb pojedynczy

1.3.2.2/3 Tryb kombi

1. ,Zewnetrzne interfejsy”
2. Wybierz funkcje ,,Wejscie binarne”
3. Wybierz ,Funkcja wejscia binarnego”

Mozliwe nastawienia:

\ o Funkcja wejécia binarnego Wybrana opcja Funkcja wejscia cyfrowego

Nieuzywane Do wejscia sterujgcego nie jest przypisana zadna

Ext. OFF Styk otwarty: Pompa jest wytaczona
S Styk zamkniety: Pompa jest wtgczona
Wykrycie suchobiegu Wykrycie suchobiegu przez prze-  Styk otwarty: Pompa jest wytaczana po uptywie cza-
przez przefacznik tacznik su opdznienia wytaczania
= Styk zamkniety: Pompa zostaje wtgczona po uptywie
opdznienia wiaczenia
NOTYFIKACJA: Wybor ten jest dostepny tylko wtedy,
gdy aktywna jest funkcja ,Wykrycie suchobiegu przez
przefacznik” (patrz rozdziat 10.3.2: ,Wykrywanie su-
chobiegu przez wejscie binarne”).
NOTYFIKACJA: Konfiguracja czaséw opdznienia jest
opisana (patrz rozdziat 10.3.2: ,Wykrywanie sucho-
biegu przez wejscie binarne”).
Tab. 18: Funkcja wejscia sterujacego DI 1
Jezeli pompa pracuje w sprzezeniu z pompg podwdjng i wybrano funkcje binarng ,,Ext. OFF.”,
w menu ,Nastawienia” & pojawia sie nowe menu umozliwiajgce konfiguracje funkcji ze-
wnetrznego wytaczania pompy podwdjnej.
\ o Wejscie cyfrowe 1.3 Zewnetrzne interfejsy
1.3.2 Wejscie binarne
13.2.2 Pompa podwdjna Funkcja Ext. Off
Pompa podwdjna Funkcja Ext. 1’3’2‘2/1 Tryb systemowy
OFF 1.3.2.2/2 Tryb pojedynczy
1.3.2.2/3 Tryb kombi
1. ,Zewnetrzne interfejsy”
v 2. ,Wejscie binarne”

Pojawia sie punkt menu ,,Pompa podwdéjna Funkcja Ext. Off” i nastepujace mozliwosci wybo-
ru:

* Tryb systemowy

« Tryb pojedynczy

e Tryb kombi
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Pompa podwoéjna Funkcja Ext.
OFF

Tryb systemowy v

Tryb pojedynczy

Tryb kombi

Postepowanie w przypadku Ext. Off pomp podwdjnych

Funkcja Ext. Off zachowuje sie zawsze w sposéb nastepujacy:

Ext. Off aktywne: Styk jest otwarty, pompa zostaje zatrzymana (WYt.)

Ext. Off nieaktywne: Styk jest zamkniety, pompa pracuje w trybie regulacji (Wt.)

Pompa podwdjna sktada sie z dwdch partneréw:

Pompa nadrzedna: Partner pompy podwdjnej z podtagczonym czujnikiem ci$nienia. Pompa
partnerska: Partner pompy podwadjnej bez podtgczonego czujnika ci$nienia. Konfiguracja

wejs¢ sterowniczych ma trzy mozliwe tryby requlacji dla opcji Ext. Off, ktére moga odpo-
wiednio wptywad na zachowanie dwéch partneréw pompy.

Mozliwe sposoby zachowania zostaty opisane w ponizszych tabelach.

Tryb systemowy

Wejscie sterujgce pompy nadrzednej jest pofgczone z Ext. Off za pomocg kabla sterujgcego.
Wejscie sterujgce przy pompie nadrzednej przetacza obie pompy podwdjne. Wejscie sterujg-

ce pompy partnerskiej jest ignorowane i niezaleznie od konfiguracji nie ma znaczenia. W
przypadku awarii pompy nadrzednej lub roztgczenia potaczenia pompy podwéjnej, nastapi
tez zatrzymanie pompy partnerskiej.

Pompa gtéwna Pompa partnerska

Stany Ext. Off Zachowanie Wskazanie: Ext. Off Zachowanie Wskazanie:
silnika pompy Tekst o czyn- silnika pompy Tekst o czyn-
nikach wywie- nikach wywie-
rajacych ak- rajgcych ak-
tywny wptyw tywny wptyw
1 Aktywna WYL, OFF Aktywna WYtL. OFF
Przesterowanie Przesterowanie
WVYt. (DI1) WYL, (DI1)
2 Nie jest aktyw- | Wt. OK Normalny | Aktywna Wt. OK Normalny
ny tryb tryb
3 Aktywna WYL, OFF Nie jest aktyw- | WYt. OFF
Przesterowanie | MY Przesterowanie
WVYt. (DI1) WV, (DI1)
4 Nie jest aktyw- | Wit. OK Normalny Nie jest aktyw- | Wt. OK Normalny
ny tryb ny tryb

Praca jednej pompy

Wejscie sterujgce pompy nadrzednej i wejscie sterujgce pompy partnerskiej sa potaczone z
kablem sterujgcym i ustawione na Ext. Off. Kazda z dwdch pomp jest przetgczana indywidu-
alnie przez wtasne wejscie sterujgce. W przypadku awarii pompy nadrzednej lub roztgczenia
potaczenia pompy podwdjnej analizowane jest wejscie sterujgce pompy partnerskiej. Zamiast
oddzielnego kabla sterujgcego na pompie partnerskiej mozna tez umiesci¢ mostek kablowy.

Pompa gtéwna Pompa partnerska

Stany Ext. Off Zachowanie Wskazanie: Ext. Off Zachowanie Wskazanie:
silnika pompy Tekst o czyn- silnika pompy Tekst o czyn-
nikach wywie- nikach wywie-
rajacych ak- rajacych ak-
tywny wptyw tywny wpltyw
1 Aktywna WYL, OFF Aktywna WYL, OFF
Przesterowanie Przesterowanie
WYL. (DI 1) WYL. (DI 1)
2 Nie jest aktyw- | Wt. OK Normalny | Aktywna WYL, OFF
ny tryb Przesterowanie
WYL. (DI 1)
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Pompa gtéwna Pompa partnerska

3 Aktywna WYL, OFF Nie jest aktyw- | Wt. OK Normalny
Przesterowanie | Y tryb
WVYt. (DI1)
4 Nie jest aktyw- | Wit. OK Normalny Nie jest aktyw- | Wt. OK Normalny
ny tryb ny tryb
Tryb kombi

Pompa gtéwna Pompa partnerska

Wejscie sterujgce pompy nadrzednej i wejscie sterujgce pompy partnerskiej sa potaczone z
kablem sterujgcym i ustawione na Ext. Off. Wejscie sterujace pompy nadrzednej wytgcza

pompe podwdjng. Wejscie sterujgce pompy partnerskiej wytgcza cata pompe partnerskg. W

przypadku awarii pompy nadrzednej lub roztgczenia potaczenia pompy podwéjnej analizowa-

ne jest wejscie sterujgce pompy partnerskiej.

Stany Ext. Off Zachowanie Wskazanie: Ext. Off Zachowanie Wskazanie:
silnikapompy | 1oyt o czyn- silnikapompy | 1oyt o czyn-
nikach wywie- nikach wywie-
rajacych ak- rajacych ak-
tywny wptyw tywny wpltyw
1 Aktywna WYL, OFF Aktywna WYL, OFF
Przesterowanie Przesterowanie
WYt. (DI1) WVYt. (DI1)
2 Nie jest aktyw- | Wt. OK Normalny | Aktywna WYL, OFF
ny tryb Przesterowanie
WVYt. (DI1)
3 Aktywna WYt. OFF Nie jest aktyw- | WYt. OFF
Przesterowanie | Y Przesterowanie
WVYt. (DI1) WYt. (DI1)
4 Nie jest aktyw- | Wt. OK Normalny Nie jest aktyw- | Wt. OK Normalny
ny tryb ny tryb
@ NOTYFIKACJA
W normalnych warunkach pracy pompe wtacza sie lub wytgcza za pomoca
wejécia DI przez Ext. Off, co jest lepszym rozwigzaniem niz wtgczanie lub
wytgczanie napigcia zasilania.
@ NOTYFIKACJA
Zasilanie elektryczne 24 V DC jest dostepne dopiero wtedy, gdy wejscie
analogowe Al1 lub Al2 zostato skonfigurowane do rodzaju zastosowania i
typu sygnatu lub gdy wejscie cyfrowe DI 1 jest skonfigurowane.
13.7 Zastosowanie i funkcja wejs¢ ana- Przetwornica czestotliwosci posiada dwa wejécia analogowe All i Al2. Mogg one by¢ uzy-

Ap-v

logowych Al1 i Al2

Ustawiony tryb regulacji

Funkcja wejscie analogowe

wane jako wejscia wartosci zadanej lub wartosci rzeczywistej. Przyporzgdkowanie zalecen
wartosci zadanej i rzeczywistej jest przy tym uzaleznione od wybranego trybu regulacji.

Funkcja wejscie analogowe

All Al2

Skonfigurowane jako wejscie wartosci rzeczywistej: Nie skonfigurowano.

Rodzaj zastosowania: Czujnik réznicy cisnien Przydatny jako wejécie wartosci zadanej

Mozliwo$¢ konfiguracji:

Typ sygnatu
Zakres pomiarowy czujnikow
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Ustawiony tryb regulacji

Funkcja wejscie analogowe

All

Funkcja wejscie analogowe

Al2

Ap-c Skonfigurowane jako wejscie wartosci rzeczywistej: Nie skonfigurowano.
 Rodzaj zastosowania: Czujnik réznicy cisnier Przydatny jako wejscie wartosci zadanej
Mozliwo$¢ konfiguracji:
« Typ sygnatu
 Zakres pomiarowy czujnikéw
n-c Nieuzywany Nie skonfigurowano.
Moze by¢ uzywany jako wejscie wartosci zadanej
lub wejécie czujnika ci$nienia (ci$nienie na ssaniu)
PID Skonfigurowane jako wejscie wartosci rzeczywistej: Nie skonfigurowano.
* Rodzaj zastosowania: wolny Moze by¢ uzywany jako wejécie wartosci zadanej
Mozliwoé¢ konfiguracji: lub wejscie czujnika ci$nienia (ci$nienie na ssaniu)
« Typ sygnatu
p-c Skonfigurowane jako wejscie wartosci rzeczywistej: Nie skonfigurowano.
 Rodzaj zastosowania: Czujnik cisnienia Moze byé uzywany jako wejécie wartosci zadanej
Mozliwoéé konfiguracji: lub wejécie czujnika cisnienia (ciénienie na ssaniu)
= Typ sygnatu
» Zakres pomiarowy czujnikow
p-v Skonfigurowane jako wejscie wartosci rzeczywistej: Skonfigurowane jako wejscie wartosci rzeczywistej:

» Rodzaj zastosowania: Czujnik ciSnienia
Mozliwos¢ konfiguracji:

« Typ sygnatu

= Zakres pomiarowy czujnikow

» Rodzaj zastosowania: Czujnik ciSnienia
Mozliwos¢ konfiguracji:
« Typ sygnatu

» Zakres pomiarowy czujnikow
= Rodzaj czujnika

72

| ﬂ Zewnetrzne interfejsy
L

Wejscie analogowe All jest uzywane gtéwnie jako wejscie wartosSci ciSnienia. Wejscie ana-
logowe Al2 jest uzywane gtéwnie jako wejscie wartosci zadanej, ale moze by¢ uzywane w
trybach regulacji z n-c, PID, p-c i p-v jako wejscie czujnika dla czujnika ci$nienia na kré¢cu
ssawnym w celu obstugi opcjonalnej funkcji ,Wykrywanie suchobiegu za pomocg czujnika
cisnienia”. W takim przypadku czujnik ciSnienia musi by¢ odpowiednio skonfigurowany jako

Al2.

Przeglad pojec dotyczacych interfejséw zewnetrznych i punktéw menu dla wejsé analogo-
wych All i Al2 w dostepnych jezykach:

Wejscie analogowe (Al2)

Nastawienie Wilo Net

Wejscie analogowe (Al1) ]

13 Zewnetrzne interfejsy

1.33 Wejscie analogowe (Al1)
1.3.3.1 Typ sygnatu (AI1)

1.3.3.2 Zakres czujnika ciénienia (Al1)

b 1.3.4 Wejscie analogowe (Al2)
1.3.4.1 Typ sygnatu (AI2)

J 1.3.4.2 Zakres czujnika cisnienia (AI2)
1.3.4.3 Typ czujnika ci$nienia (Al2)
1.3.4.3/1 Czujnik ci$nienia absolutnego
1.3.4.3/2 Czujnik cisnienia wzglednego

®

NOTYFIKACJA

Zasilanie elektryczne 24 V DC jest dostepne dopiero wtedy, gdy wejscie

analogowe All lub Al2 zostato skonfigurowane do rodzaju zastosowania i
typu sygnatu lub gdy wejscie cyfrowe DI 1 jest skonfigurowane.
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13.7.1 Zastosowanie wejscia analogowe- Nastawnik warto$ci rzeczywistej zapewnia:
go All jako wejscia czujnika (war- .

Wartosci czujnika réznicy cisnien dla:
to$é rzeczywista)

— Regulacja réznicy cisnien
= Wartos¢ czujnika cisnienia wzglednego dla:
— Stata regulacja ci$nienia
— Zmienna regulacja ci$nienia
 Zdefiniowane przez uzytkownika wartosci czujnikéw dla:
— Regulacja PID

Podczas ustawiania trybu regulacji automatycznie konfigurowany jest wstepnie rodzaj zasto-
\ o Wejscie analogowe (AH) sowania wejscia analogowego All jako wejscia wartosci rzeczywiste;j.

Rodzaj sygnatu mozna ustawi¢ w menu ,Nastawienia” 22 pomoca:
Typ sygnatu

Zakres czujnika cisnienia 1.3 Zewnetrzne interfejsy

1.3.3 Wejscie analogowe (Al1)
1.33.1 Typ sygnatu (AI1)

v 1.3.3.2 Zakres czujnika cisnienia (Al1)

1. ,.Zewnetrzne interfejsy”

2. ,Wejscie analogowe All”
Q Typ sygnatu (Al1)
Pojawia sie punkt menu , Typ sygnatu” z nastepujacymi mozliwosciami wyboru:

- 0-10V
* 0-20mA

2-10V e 4-20mA
0-20mA
Nastawienie typu sygnatu (Al1)
\ Q Typ sygnatu (A1) Mozliwe typy sygnatow podczas wybierania wejscia analogowego jako wejscia wartosci rze-
czywistej: Typy sygnatu nastawnika wartosSci rzeczywistej:
Typy sygnatu nastawnika wartosci rzeczywistej
z-10v = 0-10V: Zakres napiecia 0 — 10 V dla transmisji warto$ci pomiarowych.
e 2-10V: Zakres napiecia 2 — 10 V dla transmisji warto$ci pomiarowych. Przy napieciu po-
0-20mA nizej 1 V wykryto pekniecie kabla.
« 0 - 20 mA: Zakres mocy pradu 0 — 20 mA dla transmisji wartosci pomiarowych.
4-20 mA e 4 — 20 mA: Zakres mocy pradu 4 — 20 mA dla transmisji wartosci pomiarowych. Przy mocy
pradu ponizej 2 mA wykryto pekniecie kabla.
Zakres czujnika ciSnienia mozna ustawi¢ w menu ,Nastawienia” £ za pomoca:
Zakres czujnika I . . .
\ o ci$nienia (A1) 1.3 Zewnetrzne interfejsy
1.3.3 Wejscie analogowe (Al1)
16,0 bar 1.3.3.1 Typ sygnatu (AI1)
1.3.3.2 Zakres czujnika ciénienia (Al1)
I

1. ,Zewnetrzne interfejsy”
2. ,Wejscie analogowe All”
3. ,Zakres czujnika cisnienia Al1”
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13.7.2 Zastosowanie wejscia analogowe-
go Al2

Q Zrédio wartosci

Wewnetrzna wartos¢ zadana

Wejscie analogowe (Al2) v

\ Q Typ sygnatu (Al2)

2-10V

0-20mA

4 -20 mA
w

74

Zastosowanie wejscia analogowego jako zrédta wartosci zadane;j:

Nastawianie wej$cia analogowego (Al2) jako Zrddfa warto$ci zadanej jest dostepne w menu
tylko wtedy, gdy wejscie analogowe (Al2) zostato wczeéniej wybrane w menu ,Nastawie-
nia” ¥k w nastepujgcej kolejnosci:

1. ,Ustawieniaregulacyjne”

2. ,Zrédto wartosci zadanej”

W menu ,Nastawienia” ‘n’typ sygnatu (0 — 10V, 0 — 20 mA, ...) ustawia sie w kolejnosci jak
nizej:

13 Zewnetrzne interfejsy

1.3.4 Wejscie analogowe (Al2)
1.3.4.1 Typ sygnatu (AI2)

1.3.4.2 Zakres czujnika ciénienia (Al2)
1.3.4.3 Typ czujnika ci$nienia (Al2)
1.3.4.3/1 Czujnik ci$nienia absolutnego
1.3.4.3/2 Czujnik cisnienia wzglednego

1. .Zewnetrzne interfejsy”
2. ,Wejscie analogowe Al2”

Pojawia sie punkt menu , Typ sygnatu” z nastepujacymi mozliwosciami wyboru:

- 0-10V
- 2-10V
¢« 0-20mA
e 4-20mA

Wartos¢ zadana — zrédta sygnatu (Al2):

* 0 - 10 V: Zakres napiecia 0 — 10 V dla transmisji wartosci zadanych.

e 2 -10V: Zakres napiecia 2 — 10 V dla transmisji warto$ci zadanych. Jezeli napiecie jest
nizsze niz 1V, silnik jest wytaczany i zgtaszane jest przerwanie kabla (patrz przeglad funk-
cji transmisji).

= 0 - 20 mA: Zakres mocy pradu 0 — 20 mA dla transmisji wartosci zadanych.

* 4 - 20 mA: Zakres mocy pradu 2 — 20 mA dla transmisji wartosci zadanych. Jezeli moc
pradu jest nizsza niz 2 mA, silnik jest wytgczany i zgtaszane jest przerwanie kabla (patrz
przeglad funkgji transmisji).

@ NOTYFIKACJA

Po wybraniu jednego ze zréddet zewnetrznych, warto$¢ zadana jest powig-
zana z tym zewnetrznym zrédtem i nie mozna jej juz requlowac w edytorze
wartosci zadanych lub na ekranie gtéwnym. Powigzanie to mozna ponow-
nie usuna¢ w menu ,, Zrédto wartoéci zadanej”. Zrédto wartoéci zadanej
musi nastepnie zosta¢ ustawione na ,Wewnetrzna warto$¢ zadana”.
Sprzezenie miedzy zrédtem zewnetrznym a wartoscig zadang zaznaczono
zaréwno na O ekranie gtéwnym, jak i w edytorze wartoéci zadanych kolo-
rem niebieskim. Dioda LED stanu réwniez zaswieci sie na niebiesko.
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\ o Zrédto wartosci zadanej

Wewnetrzna warto$é zadana v/

\ o Wejscie analogowe (Al2)

Zastosowanie wejscia analogowego jako wejscie czujnika cisnienia na ssaniu:

Jezeli wigczona jest funkcja ,Zmienne cinienie p-v” lub funkcja opcjonalna ,, Wykrywanie
suchobiegu za pomocg czujnika ci$nienia”, nie mozna skonfigurowac Al2 jako Zrédta wartosci
zadanej dla trybu regulacji (opcja ta jest wtedy wyszarzona).

W takim przypadku konfiguracja Al2 do zastosowania czujnika cisnienia jest dostepna w me-
nu ,Nastawienia"&¥.

13 Zewnetrzne interfejsy

1.3.4 Wejscie analogowe (Al2)
1‘3‘4‘1 Typ Sygnafu (AIZ)

1.3.4.2 Zakres czujnika cisnienia (AI2)
Zakres czujnika cisnienia 1.3.4.3 Typ czujnika ci$nienia (Al2)

1.3.4.3/1 Czujnik ci$nienia absolutnego
Typ czujnika ci$nienia

1.3.4.3/2 Czujnik cisnienia wzglednego

Zakres czujnika
cisnienia (Al2)

1,0 bar

1 Typ czujnika
] cisnienia (Al2)

Czujnik ci$nienia absolutnego

Czujnik cisnienia wzglednego ¢

13.7.3 Funkcja transmisji

1. ,.Zewnetrzne interfejsy”
2. ,Wejscie analogowe Al2”

Mozliwos¢é konfiguracji nastepujacych opgiji:
= Typ sygnatu

= Zakres czujnika ci$nienia

= Typ czujnika ci$nienia

Typy sygnatu czujnika ci$nienia:

= 0 - 10 V: Zakres napiecia 0 — 10 V dla transmisji warto$ci zadanych.

e 2-10V: Zakres napiecia 2 — 10 V dla transmisji wartosci zadanych. Jezeli napiecie jest
nizsze niz 1V, silnik jest wytaczany i zgtaszane jest przerwanie kabla (patrz przeglad funk-
cji transmisji).

= 0 - 20 mA: Zakres mocy pradu 0 — 20 mA dla transmisji wartosci zadanych.

* 4 — 20 mA: Zakres mocy pradu 2 — 20 mA dla transmisji wartosci zadanych. Jezeli moc
pradu jest nizsza niz 2 mA, silnik jest wytgczany i zgtaszane jest przerwanie kabla (patrz
przeglad funkgji transmisji).

Zakres czujnika ci$nienia
Zakres czujnika ciSnienia mozna wybraé w punkcie menu ,Zakres czujnika ci$nienia”.

Typ czujnika cinienia
W punkcie menu , Typ czujnika ci$nienia” mozna wybraé bezwzgledny lub wzgledny typ czuj-
nika ci$nienia.

Wejscie wartosci zadanej i funkcja transmisji wartosci zadanej
Wejscia wartosci zadanej 0 V... 10 V, 0 mA ... 20 mA:
Przy 0V ..10V,0mA ... 20 mA odcinek z przerwg w kablu nie obowigzuje.

Wartosci nastawy dla odcinka liniowego i odcinka z wytaczonym silnikiem pokazano na
Fig. 36.

W przypadku statej predkosci obrotowej n-c warto$¢ zadang mozna ustawi¢ w zakresie od
30% do maksymalnej wartosci predkosci obrotowe;.
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W przypadku wszystkich innych funkcji regulacji (dp-v, dp-c, PID i pc) warto$¢ zadang
mozna ustawic¢ w zakresie od 0% do 100% zakresu czujnika.
Setpoint

[%]

100% of Nmax
100% === === =" =" - - - s e e e e e e s mmm-—m---------o

30% of Nmax
0% 4= === = ===

1 1
A |
1 1
1 1
off . i >
09V 1.1V 2V 10
1.8mA 2.2 mA 4 mA 20 mA

Fig. 33: Wejscie wartosci zadanej 0 — 10 V lub 0 — 20 mA

Jesli sygnat analogowy osiggnie warto$¢ ponizej 0,9 V lub 1,8 mA, silnik zostaje wytgczony.
Opcja rozpoznania przerwania przewodu nie jest aktywna. W przypadku sygnatu analogo-
wego o wartosciach miedzy 2 Va 10 V lub 4 mA a 20 mA sygnat jest interpolowany liniowo.
Zastosowany sygnat analogowy o wartosci 0,9V ... 2V lub 1,8 mA ... 4 mA przedstawia war-
to$¢ zadang przy ,,0%” lub przy minimalnej predkos$ci obrotowej. Sygnat analogowy o war-
tosci 10 V lub 20 mA przedstawia warto$¢ zadang przy ,,100%” lub przy maksymalnej pred-
kosci obrotowej.

Wejscia wartosci zadanej 2V ... 10 V, 4 mA ... 20 mA:

Warto$ci nastawy dla odcinka liniowego, odcinka z wytgczonym silnikiem oraz odcinka z
przerwg w kablu pokazano na Fig. 37.

W przypadku statej predkosci obrotowej n-c warto$¢ zadang mozna ustawi¢ w zakresie od
30% do maksymalnej wartosci predkosci obrotowe;.

W przypadku innych funkcji regulacji (dp-c, dp-v, PID i pc) warto$¢ zadang mozna ustawi¢
w zakresie od 0% do 100% zakresu czujnika.

A
Setpoint
[%]
0% min.
100% max.
100% == =======memmmcccccc s s mc e e s e e s e s e e e s s s e e e e - - .
1
1
1
1
1
- :
! 1
! 1
! 1
I N - mmme—— !
—— A : :
1 1 1
1 1 1 :
T T T T =
1v 28V 32V 5.2V 10
2 mA 56 mA  6.4mA 10.4 mA 20 mA

Fig. 34: Wejscie wartosci zadanej 2 — 10 V lub 4 — 20 mA

Sygnat analogowy ponizej 1V lub 2 mA jest identyfikowany jako przerwanie przewodu. W
takim przypadku obowiazuje zastepcza wartos¢ zadana. Zastepczg wartos¢ zadang ustawia
sie w menu ,,Ustawienia regulacyjne”. W sytuacji, gdy sygnat analogowy miesci sie w zakre-
sieod 1V do 2,8 VIub od 2 mA do 5,6 mA, silnik jest wytgczany. W sytuacji, gdy sygnat ana-
logowy miesci sie w zakresie od 5V do 10 V lub od 10 mA do 20 mA, sygnat jest interpolo-
wany liniowo. Zastosowany sygnat analogowy o wartosci 2,8 V... 5V lub 5,6 mA ... 10 mA
przedstawia warto$¢ zadang przy ,,0%” lub przy minimalnej predkosci obrotowej. Sygnat
analogowy o wartosci 10 V lub 20 mA przedstawia warto$¢ zadang przy ,,100%” lub przy
maksymalnej predkosci obrotowe;.

Wejscie czujnika i funkcja transmisji czujnika
Wejscia czujnika 0 V... 10 V,0 mA ... 20 mA:

Przy wartosciach 0 V... 10 V, 0 mA ... 20 mA stosuje sie tylko odcinek liniowy.
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13.8

Zastosowanie i funkcja interfejsu
Wilo Net

Warto$ci nastawy dla odcinka liniowego pokazano na Fig. 38.

Sensor
[%]
100% == === === = m s s e e e e e e e e e e mm—mmmmmm—m—m- - - o \
1
1
1
1
1
1
1
1
:
0% - :
1
I
' -
P
oV 10
0mA 20 mA

Fig. 35: Wejscie czujnika 0 — 10 V lub 0 — 20 mA

Zastosowany sygnat analogowy o wartosci 0 V lub 0 mA przedstawia rzeczywistg warto$¢
ci$nienia przy ,,0%”. Sygnat analogowy o wartosci 10 V lub 20 mA przedstawia wartos¢ rze-
czywista cisnienia przy ,,100%”.

Wejscia czujnika2 V... 10V /4 mA .. 20 mA:

Przy 2V...10 V /4 mA .. 20 mA nie obowigzuje odcinek z wytgczonym silnikiem. Wartosci
nastawy dla odcinka liniowego i odcinka z przerwg w kablu pokazano na Fig. 39.

Sensor
[%]

Falback

T
1V 2V 10
2 mA 4 mA 20 mA

Fig. 36: Wejscie czujnika 0 — 10 V lub 0 — 20 mA

Sygnat analogowy ponizej 1V lub 2 mA jest identyfikowany jako przerwanie przewodu. W
takiej sytuacji w ramach trybu awaryjnego stosuje sie predko$¢ obrotowg w trybie awaryj-
nym. W tym celu przy trybie awaryjnym w menu ,,Ustawienie regulacyjne - tryb awaryjny”
musi by¢ ustawiona opcja ,Pompa Wt.”. Jezeli tryb awaryjny jest ustawiony na ,Pompa
WYL.”, silnik pompy wytacza sie przy rozpoznaniu przerwania przewodu. Zastosowany sy-
gnat analogowy o wartosci 1 ... 2V lub 2 ... 4 m A przedstawia rzeczywistg warto$¢ cidnienia
przy ,0%”. Sygnat analogowy o wartosci 10 V lub 20 mA przedstawia warto$¢ rzeczywistg
cisnienia przy ,100%".

Wilo Net to system magistrali, dzieki ktéremu moze sie komunikowa¢ do 21 produktéw
Wilo (uczestnikéw). Wilo-Smart Gateway jest spostrzegany jako uczestnik.

Zastosowanie:

= Pompy podwdjne, sktadajace sie z dwdch uczestnikdw

» Dwie lub trzy pompy z zarzagdzaniem pracg wielu pomp, sktadajace sie z dwoch lub
trzech uczestnikéw

« Dostep zdalny przez bramke Wilo-Smart Gateway

Topologia magistrali:

Topologia magistrali sktada sie z kilku uczestnikéw (pomp i Wilo-Smart Gateway) potgczo-
nych szeregowo. Uczestnicy s3 potgczeni ze soba za pomocg wspdlnego kabla. Magistrala
musi by¢ zakonczona na obu koricach kabla. Odbywa sie to za pomocg dwdch pomp ze-
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\ o Nastawienie Wilo Net

Ustalanie terminu Wilo Net

Adres Wilo Net

| ﬂ Ustalanie terminu Wilo Net
|

Wytaczony

Wigczony

\ o Adres Wilo Net

13.9 Zastosowanie i funkcja modutu CIF

78

wnetrznych w menu pompy. Wszyscy pozostali uczestnicy moga nie mie¢ aktywowanego
ustalania terminu. Wszyscy uczestnicy magistrali muszg mie¢ przypisany indywidualny ad-
res (Wilo Net ID). Adres ten ustawia sie w menu pompy odpowiedniej pompy.

Aby dokonac¢ ustalania terminu dla pomp:

Wybér w menu ,Nastawienia” 3.

13 Zewnetrzne interfejsy
1.3.5 Nastawienie Wilo Net
1351 Ustalanie terminu Wilo Net
1.3.5.2 Adres Wilo Net

1. ,Zewnetrzne interfejsy”
2. ,Nastawienie Wilo Net”
3. ,Ustalanie terminu Wilo Net”

Mozliwy wybor:

Wtaczony Rezystor obcigzenia pompy zostaje wtgczony. Wybrac
~Wtaczony”, jezeli pompa jest podtaczona na koncu
elektrycznej linii magistrali.

Wytaczony Rezystor obcigzenia pompy zostaje wytgczony. Jezel
pompa NIE jest podtgczona na koncu elektrycznej linii
magistrali, nalezy wybrac¢ ,,Wytgczony”.

Po zakonczeniu ustalania terminu pompom przyporzadkowany zostanie indywidualny adres
Wilo Net:

W menu ,,Nastawienia” 3.

13 Zewnetrzne interfejsy
135 Nastawienie Wilo Net
1351 Ustalanie terminu Wilo Net
1.3.5.2 Adres Wilo Net

1. ,Zewnetrzne interfejsy”
2. ,Nastawienie Wilo Net”
3. wybra¢ ,Adres Wilo Net” i przypisac kazdej pompie jej wtasny adres (1 — 21).

@ NOTYFIKACJA

Zakres ustawien dla adresu Wilo Net wynosi 1 — 126, nie wolno stosowac
wszystkich wartosci z zakresu 22 — 126.

W przypadku pompy podwadjnej:

+ Pompa zainstalowana z lewej strony (1)
Ustalanie terminu Wilo Net: ON
Adres Wilo Net: 1

+ Pompa zainstalowana z prawej strony (I1)
Ustalanie terminu Wilo Net: ON

Adres Wilo Net: 2

W zaleznosci od typu podtaczonego modutu CIF w menuﬁ,,Nastawienia", .Zewnetrzne
interfejsy” wyswietlane jest przynalezne menu nastawien.

Wymagane nastawienia modutéw CIF w pompie sg opisane w instrukcji obstugi modutéw
CIF.
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14.1

14.2

Nastawienia wyswietlacza

Brightness

Jezyk

Przeglad pojec pojawiajacych sie na wyswietlaczu stuzgcych do wyboru zarzgdzania praca
pomp podwojnych w dostepnych jezykach:

1.5 Nastawienia wyswietlacza
1.5.1 Jasnosé

1.5.2 Jezyk

153 Jednostki

1.5.4 Blokada klawiszy

1.5.4.1 Blokada klawiszy Wt.

Nastawienia ogdlne mozna wprowadzi¢ w £ Nastawienia”, ,Nastawienia wyswietlacza”.

|
| ﬁ Nastawienia wyswietlacza \ o Nastawienia wyswietlacza
1

-

Jezyk Jednostki

Jednostki Blokada klawiszy

» Brightness
o Jezyk

= Jednostki
« Key lock

W ,Nastawienia” 23

1. ,Nastawienia wyswietlacza”
2. Brightness

Mozna zmieni¢ jasno$¢ wyswietlacza. Warto$¢ jasnosci podana jest w procentach. 100 %
jasnosci odpowiada maksymalnej mozliwej jasnosci, 5 % minimalnej mozliwej jasnosci.
W ,Nastawienia” 3¢

1. ,Nastawienia wyswietlacza”
2. Jezyk
mozna ustawi¢ jezyk.

Patrz rozdziat 8.3.3 - Menu ustawien poczatkowych

@ NOTYFIKACJA

Po wybraniu jezyka innego niz aktualnie ustawiony wyswietlacz moze sie
wytaczy¢ i ponownie uruchomié. W tym czasie miga zielona dioda LED. Po
ponownym uruchomieniu wyswietlacza pojawi sie lista wyboru jezyka z
aktywowanym nowo wybranym jezykiem. Proces ten moze potrwac ok.
30s.

Oprécz mozliwosci wyboru jezyka istnieje rowniez mozliwo$¢ wybrania
menu niezaleznego od jezyka.
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14.3 Jednostki

\ Q Jednostki

kPa, m3/h

kPa, I/s

\ o Jednostki

kPa, m3/h

kPa, I/s

14.4 Blokada klawiszy Wt.

Blokada klawiszy

ft, USGPM
-

Blokada klawiszy WL.

Anuluj

= pe

0.0 Wartosé 25,0
] zadana
4,0 Bar
pact=0,1 Bar
oK ®B
T

80

W ,,Nastawienia” X

1.5 Nastawienia wyswietlacza
1.5.1 Jasnosé
1.5.2 Jezyk
1.5.3 Jednostki
1.5.4 Blokada klawiszy
1541 Blokada klawiszy Wt.
1. ,Nastawienia wyswietlacza”
2. Jednostki

mozna ustawi¢ jednostki wartosSci fizycznych.

Wybor jednostek opcji:

et g T

Jednostki SI 1: m, m*/h Przedstawienie wartosci fizycznych w jed-
nostkach SI

Wyjatek:

« Przeptyw w [m*/h]
» Wysoko$¢ podnoszeniaw m

Jednostki SI 2: KPa, m*/h
Jednostki SI 3: KPa, I/s

Prezentacja wysokosci podnoszenia w kPa

Prezentacja wysokosci podnoszenia w kPa i
przeptywu w /s

Jednostki S| 4: Przedstawienie wartosci fi-
zycznych w jednostkach US

Jednostki SI 4: US gpm

@ NOTYFIKACJA

Jednostki sg fabrycznie ustawione na jednostki SI.

Blokada klawiszy uniemozliwia regulacje ustawionych parametréw pompy przez osoby nie-
uprawnione.

W ,Nastawienia” £ 2

1.5 Nastawienia wyswietlacza
1.5.1 Jasnos¢

1.5.2 Jezyk

8583 Jednostki

1.5.4 Blokada klawiszy

1.5.4.1 Blokada klawiszy Wt.

1. ,Nastawienia wyswietlacza”
2. ,Blokada klawiszy”

Blokade klawiszy mozna wtgczy¢ lub wytgczyé naciskajgc przez dtuzszy czas (ponad 5 se-
kund) ,pokretto”. Przy aktywnej blokadzie klawiszy wy$wietlony jest ekran gtéwny, a takze
komunikaty o awarii i ostrzezenia, co pozwala sprawdzi¢ status pompy.

Aktywna blokade klawiszy mozna rozpoznac w ekranie gtéwnym poprzez symbol ktodkiCk,
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15 Dodatkowe nastawienia Przeglad poje¢ pojawiajgcych sie na wyswietlaczu stuzgcych do wyboru dodatkowych na-
stawien w dostepnych jezykach:

\ Q Dodatkowe nastawienia 1.6 Dodatkowe nastawienia

16.1 Okresowe uruchomienie pompy

16.1.1 Okresowe uruchomienie pompy: Wt./AWY+t.
1.6.1.2 Okresowe uruchomienie pompy: Czestotliwos¢

Czasy zmiany » 1.6.1.3 Okresowe uruchomienie pompy: Predko$¢ obrotowa
1.6.2 Czasy zmiany

Dostep do konfiguraci zdalnej 1.6.2.1 Czasy zmiany: Czas rozruchu

- 1.6.2.2 Czasy zmiany: Czas wytaczania

1.6.4 Automatyczna redukcja czestotliwosci PWM
1.6.5 Korekta przettaczanych mediéw

Ustawiane sg funkcje ,,Okresowe uruchomienie pompy”, ,,Czasy zmiany”, ,Zdalna konfigura-
cja”, ,Automatyczna redukcja czestotliwosci PWM” i ,,Korekta mieszaniny medium”:
o Dodatkowe nastawienia

W ,,Nastawienia” 22

1. ,Dodatkowe nastawienia”
Czasy zmiany »

Dostep do konfiguracji zdalnej
Automatyczna redukcja
czestotliwosci PWM

15.1 Okresowe uruchomienie pompy Aby zapobiec blokowaniu pompy, na pompie ustawia sie opcje okresowego uruchomienia
pompy. Po uptywie zadanego interwatu czasu pompa uruchamia sie i po krétkim czasie po-
nownie sie wytgcza. Warunek:

Napiecie zasilania nie moze by¢ przerywane w celu uruchomienia funkcji okresowego uru-
chomienia pompy.

PRZESTROGA

Zablokowanie pompy wskutek dlugiego stanu czuwania!

Dtugie okresy przestoju moga doprowadzi¢ do zablokowania pompy. Nie
nalezy wytaczac okresowego uruchomienia pompy!

@ NOTYFIKACJA

Za pomocg zdalnego sterowania, polecenia z magistrali, zewnetrznego
wejscia sterujgcego WYt. lub sygnatu 0 — 10 V wytgczonych pomp pom-
pa jest na krotko uruchamiana. Blokowanie po dtugich stanach czuwania
jest unikane.
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\ Q Okresowe uruchomienie pompy

Okresowe uruchomienie pompy: WE./WYL.

Okresowe uruchomienie pompy: Czestotliwos$é

Okresowe uruchomienie pompy: Predkos¢ obrotowa

Fig. 37: Ustawienie okresowego uruchomie-
nia pompy

15.2

Ustawianie czaséw zmiany pompy

\ o Czasy zmiany

Czasy zmiany:

czas rozruchu

Czasy zmiany:
Czas wytgczania

15.3  Redukcja czegstotliwosci PWM
15.4 Korekta przettaczanych mediéw
82

Wybér w menu ,,Nastawienia” It

1.6 Dodatkowe nastawienia

1.6.1 Okresowe uruchomienie pompy

16.1.1 Okresowe uruchomienie pompy: Wt./WYt.

1.6.1.2 Okresowe uruchomienie pompy: Czestotliwos¢
1.6.1.3 Okresowe uruchomienie pompy: Predkos¢ obrotowa

1. ,Dodatkowe nastawienia”

2. ,Okresowe uruchomienie pompy”

» mozliwe jest wtgczenie i wytgczenie okresowego uruchomienia pompy.

= Przedziat czasu dla okresowego uruchomienia pompy mozna ustawic¢ w zakresie od 2 do
72 godzin (ustawienie fabryczne: 24 godziny).

= Mozna ustawi¢ predko$¢ obrotowg pompy, w ktérej wykonywane jest okresowe urucho-
mienie pompy.

®

NOTYFIKACJA

Jezeli wytgczenie zasilania sieciowego planowane jest na dtuzszy okres,
okresowe uruchomienie pompy musi by¢ wykonane przez zewnetrzne ste-
rowanie poprzez krétkie wigczenie napiecia zasilania. W tym celu pompa
musi by¢ wigczona przed przerwg w zasilaniu po stronie sterowania.

W menu ,,Nastawienia” o

1.6 Dodatkowe nastawienia
1.6.2 Czasy zmiany

1.6.2.1 Czasy zmiany: Czas rozruchu
1.6.2.2 Czasy zmiany: Czas wytaczania

1. ,Dodatkowe nastawienia”
2. ,Czasy zmiany pompy”

Czasy zmiany okreslaja, jak maksymalnie szybko mozna wtgczy¢ i wytaczyé pompe w przy-
padku zmiany wartos$ci zadanej.

W menu ,,Nastawienia” o

1.6 Dodatkowe nastawienia

1.6.4

1. ,Dodatkowe nastawienia”
2. ,Automatyczna redukcja czestotliwosci PWM”

Automatyczna redukcja czestotliwosci PWM

Funkcja ,Automatyczna redukcja czestotliwosci PWM” jest wytgczona na poziomie usta-
wien fabrycznych. Jezeli temperatura otoczenia jest zbyt wysoka, pompa automatycznie
zmniejszy swojg wydajnos¢ hydrauliczng z powodu nadmiernej temperatury w napedzie.
Gdy ta zmniejszona wydajnos¢ hydrauliczna spowoduje zbyt matag moc pompy dla danego
zastosowania, mozna automatycznie zmniejszy¢ czestotliwo$¢ PWM przetwornicy czesto-
tliwosci wtaczajac jg za pomocg tego menu.

Dzieki temu pompa automatycznie przetgcza sie na nizszg czestotliwosé PWM, gdy w nape-
dzie osiggnieta zostanie krytyczna, zdefiniowana temperatura. W ten sposéb uzyskuje sie
pozadang moc pompy.

®

NOTYFIKACJA

Automatyczna redukcja czestotliwosci PWM moze zwiekszy¢ lub zmieni¢
poziom odgtosu pracy pompy.

W menu ,,Nastawienia” o
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16 Diagnostyka i wartosci pomia-
rowe

Diagnostyka i
wartosci pomiarowe

Pomoc diagnostyczna »

Wartosci pomiarowe »

16.1 Pomoc diagnostyczna

1.6 Dodatkowe nastawienia

1.6.5 Korekta przettaczanych mediow

1.6.5.1 Korekta przettaczanych mediéw: Wt./WYt.
1.6.5.2 Korekta przettaczanych mediow: Lepko$¢
1.6.5.3 Korekta przettaczanych medidéw: Gestos¢

1. ,Dodatkowe nastawienia”
2. ,Korekta przettaczanych mediéw”

Aby zoptymalizowac rejestracje przeptywu lepkich przettaczanych mediéw (np. mieszanin
wody i glikolu etylenowego), mozna dokona¢ korekty przettaczanych mediéw. Po wyborze
z poziomu menu ,,Wtgczony” w odpowiednim punkcie menu mozna wprowadzi¢ dane doty-
czace lepkosci i gestosci przettaczanego medium. Uzytkownik musi we wtasnym zakresie
ustali¢ te dane.

Aby wspoméc analize btedéw, pompa oferuje dodatkowg pomoc oprécz komunikatéw o
btedach:

Pomoc diagnostyczna i warto$ci pomiarowe stuza do diagnostyki i konserwacji elektroniki i
interfejséw. Oprécz przegladéw hydraulicznych i elektrycznych wyswietlane sg informacje
dotyczace interfejsoéw i urzadzenia.

Przeglad pojec pojawiajacych sie na wyswietlaczu stuzgcych do wyboru diagnozy i wartosci
pomiarowych w dostepnych jezykach:

2 Diagnostyka i wartosci pomiarowe
2.1 Pomoc diagnostyczna

211 Informacja o urzadzeniu

2.1.2 Informacje serwisowe

213 Przeglad przekaznika SSM

2.1.4 Przeglad wejscia analogowego (Al1)
215 Przeglad wejscia analogowego (AI2)
2.1.6 Pompa podwdjna Informacja o pofgczeniu
2.1.7 Status zamiany pomp

2.1.8 Szczeg6ly awarii

219 Przeglad przekaznika SBM

2.2 Wartosci pomiarowe

221 Dane eksploatacyjne

2.2.2 Dane statystyczne

Aby wspoméc analize btedéw, pompa oferuje dodatkowg pomoc oprécz komunikatéw o
btedach. Srodki pomocy diagnostyki stuza do diagnostyki i konserwacji elektroniki i inter-
fejsow.

Oproécz przegladéw hydraulicznych i elektrycznych w menu i ,Diagnostyka i warto$ci po-
miarowe” wyswietlane sg informacje na temat interfejséw, informacji o urzadzeniu i danych
kontaktowych producenta.

W szczegdlnosci sg to:

 Informacja o urzadzeniu

» Informacje serwisowe

e Szczegoty awarii

 Przeglad przekaznikéw SSM i SBM
 Przeglad wej$¢ analogowych All i Al2
 Przeglad potaczenia pompy podwdjnej
* Przeglad statusu Zamiana pomp
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\ Pomoc diagnostyczna

Informacja o urzadzeniu

Informacje serwisowe

Szczegoty awarii

Diagnostyka

Informacja o urzadzeniu

\ Pomoc diagnostyczna

Przeglad przekaznika
SBM

Przeglad
wejscia analogowego (Al1)

Wyswietlanie réznych informacji o
urzgdzeniach

Przeglad przekaznika
SSM

\ Pomoc diagnostyczna

Przeglad
wejscia analogowego (Al2)

Pompa podwojna
informacja o potaczeniu

Status zamiany pomp

Typ pompy
Numer artykutu

Numer seryjny
Wersja oprogramowania

Informacje serwisowe

Wyswietlanie réznych, specyficz-

Wersja sprzetu

nych dla danego producenta infor- = Parametryzacja
macji o urzgdzeniach
Szczegoty awarii Wyswietlanie informacji o awariach  + Kod btedu

Komunikat o awarii

Przeglad stanu przekaznikdw SSM i
SBM

Przeglad aktualnego wykorzystania
przekaznika

np. funkcja przekaznika SSM, stero-
wanie wymuszone WYt., nieaktyw-

ny

Funkcja przekaznika
Sterowanie wymuszone
Status

Przeglad wejscia analogowego (Al1)

Przeglad nastawien

np. rodzaj zastosowania czujnika ci-
$nienia wzglednego, typ sygnatu 0 —
10V,3,3V

Rodzaj zastosowania
Typ sygnatu
Wartosc¢ sygnatu

Przeglad wejscia analogowego (Al2)

Przeglad nastawien

np. rodzaj zastosowania wejscia
wartos$ci zadanej, typ sygnatu 4 — 20
mA, 12,0 mA

Rodzaj zastosowania
Typ sygnatu
Warto$¢ sygnatu

Przeglad potaczenia pompy podwoj-
nej

Przeglad potaczenia pompy podwoj-
nej

np. powigzany partner, adres 2, na-
zwa partnera Helix 2.0 VE 1602

ID partnera
Adres partnera
Nazwa partnera

Przeglad statusu Zamiana pomp

Przeglad statusu Zamiana pomp
np. przetgcznik Wt., interwat 24 h,
zadna pompa nie pracuje, nastepne
wykonanie 1d0h 0O m

Baza czasowa
Status
Kolejna wersja

Przeglad danych eksploatacyjnych

Przeglad aktualnych danych eksplo-
atacyjnych, np. rzeczywista warto$¢
ci$nienia pompowania p 4,0 bar,
predko$¢ obrotowa 2540/min., moc
1520 W, napiecie 230 V

Wysokos$¢ podnoszenia lub ci$nienie
Predkos¢ obrotowa

Pobér mocy

Napiecie zasilania

Przeglad danych eksploatacyjnych

Przeglad aktualnych danych staty-
stycznych,

np. energia 746 kWh, okres
23442 godz.

Przyjeta moc
Godziny pracy

Tab. 19: Mozliwo$¢ wyboru Srodkéw diagnostycznych

16.1.1 Informacja o urzadzeniu

84

W menu ,,Diagnostyka i wartosci pomiarowe” b
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E Informacja o urzadzeniu

Helix2.0-VE

1602 3~

Nrart. 4250821 | 3317

ST T 23 - BONO0K

ETUR I v i ]

16.1.2 Informacje serwisowe

Informacje serwisowe

HV: 1502.1F01.-.2100.901

WCID: 342C256

1(9411), 9(275)

1.4

2(312), -

16.1.3 Szczegdty btedu

Szczegoly btedu

Bigd: E420

1: 0x10000F04

Fig. 38: Menu Szczegdty btedu

16.1.4 Przeglad statusu przekaznika SSM

Przeglad przekaznika SSM

Sterowanie wymuszone: Nie

Aktualny status: Pod napigciem

2.1

Tekst wyswietlacza

Pomoc diagnostyczna

211

Informacja o urzadzeniu

1. ,Pomoc diagnostyczna’

3

2. ,Informacja o urzadzeniu”

mozna odczytac informacje
oraz wersji oprogramowania

na temat nazwy produktu, numeru artykutu i numeru seryjnego
i sprzetu.

W menu ,,Diagnostyka i wartosci pomiarowe” v

2.1

Tekst wyswietlacza

Pomoc diagnostyczna

2.1.2

Informacje serwisowe

1. ,Pomoc diagnostyczna’

3

2. ,Informacje serwisowe”

w celach serwisowych mozna zapoznac sie z dalszymi informacjami o produkcie.

Universal

Tekst wyswietlacza

2.0 Diagnostyka i warto$ci pomiarowe
2.1 Pomoc diagnostyczna
2.1.8 Szczegoty btedu

W menu »Diagnostyk

aiwartosci pomiarowe” mozna odczytac informacje o statusie

przekaznika SSM. W tym celu nalezy wybrac:

Universal

Tekst wyswietlacza

2.0 Diagnostyka i warto$ci pomiarowe
2.1 Pomoc diagnostyczna
2.13 Przeglad przekaznika SSM

Relay function: SSM

Funkcja przekaznika: SSM

Forced control: Yes

Sterowanie wymuszone: Tak

Forced control: No

Sterowanie wymuszone: Nie

Fig. 39: Przeglad funkgcji przekaznika SSM

16.1.5 Przeglad statusu przekaznika SBM
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Current status: Energized

Aktualny status: Pod napieciem

Current status: Not ener-
gized

Aktualny status: Brak napiecia

W menu »Diagnostyka i warto$ci pomiarowe” mozna odczytac informacje o statusie
przekaznika SBM. W tym celu nalezy wybrac:
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\ Przeglad przekaznika SBM

Sterowanie wymuszone: Nie

Aktualny status: Brak napiecia

Fig. 40: Przeglad funkcji przekaznika SBM

16.1.6 Przeglad wejSc analogowych All i
Al2

Przeglad wejscie
analogowe (Al1)

Rodzaj zastosowania:
Czujnik cisnienia

Typ sygnatu: 0 — 10 V
Aktualna warto$¢:

0,0 bar (0,03 V)

16.1.7 Przeglad potaczenia pompy po-
dwdjnej

Pompa podwdjna
informacja o potaczeniu

Partner potaczony i dostepny

Partner WCID: 342C243
Adres partnera: 2

Nazwa partnera:

WILO PUMP 1123 43c2

16.1.8 Przeglad statusu Zamiana pomp

\ Status zamiany pomp

Zamiana pomp wedtug czasu:
Wigczony interwat: 24h
Aktualny status:

Ta pompa dziata

Kolejna wersja w: 23h 56m

86

2.0 Diagnostyka i warto$ci pomiarowe
2.1 Pomoc diagnostyczna
2.19 Przeglad przekaznika SBM

Relay function: SBM Funkcja przekaznika: SBM

Forced control: Yes Sterowanie wymuszone: Tak

Forced control: No Sterowanie wymuszone: Nie

Current status: Energized  Aktualny status: Pod napieciem

Current status: Not ener-
gized

Aktualny status: Brak napiecia

W menu ,Diagnostyka i warto$ci pomiarowe” bvd:

21 Pomoc diagnostyczna
2.1.4

2.1.5

1. ,Pomoc diagnostyczna”
2. ,Przeglad wejscia analogowego Al1” lub
3. .Przeglad wejscia analogowego Al2”

Przeglad wejscia analogowego (Al1)

Przeglad wejscia analogowego (AlI2)

Mozna zapoznac sie z informacjami o stanie wej$¢ analogowych Al1/Al2:

= Rodzaj zastosowania
« Typ sygnatu
» Aktualna warto$¢ pomiarowa

Zachowanie wejscia analogowego Al1l:

W menu ,Diagnostyka i wartoéci pomiarowe” B:

2.1 Pomoc diagnostyczna
2.1.6

1. ,Pomoc diagnostyczna”
2. ,Przeglad potgczenia pompy podwdjnej”

Pompa podwédjna Informacja o pofgczeniu

Mozna zapozna¢ sie z informacjami o stanie potaczenia pompy podwdjnej.

®

NOTYFIKACJA

Przeglad potgczenia pompy podwdjnej jest dostepny tylko wtedy, gdy po-
taczenie pompy podwdjnej zostato wczesniej skonfigurowane (patrz roz-
dziat, zarzgdzanie praca pomp podwdjnych”).

W menu ,Diagnostyka i wartoéci pomiarowe” B:

2.1 Pomoc diagnostyczna
2.1.7

1. ,Pomoc diagnostyczna”
2. ,Przeglad statusu Zamiana pomp”

Status zamiany pomp

Mozna zapoznac sie z informacjami o stanie zamiany pomp:
-+ Zamiana pomp aktywna: Tak/Nie

Jezeli zamiana pomp jest wtgczona, dostepne sg dodatkowo nastepujace informacje:
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- Stan biezacy: zadna pompa nie pracuje/obie pompy pracuja/ta pompa pracuje/druga pom-
pa pracuje
+ Czas do nastepnej zamiany pomp

16.2  Wartosci pomiarowe
W menu ,,Diagnostyka i wartosci pomiarowe” 2 znajduja sie

2.2 Warto$ci pomiarowe

1. ,Wartosci pomiarowe”

Dane statyst - . . .
ane stalyatyczne Wyswietlane sg dane eksploatacyjne, pomiarowe i dane statystyczne.

W podmenu ,Dane eksploatacyjne” wyswietlane sa nastepujgce informacje:

Hydrauliczne dane eksploatacyjne

\ Dane eksploatacyjne « Aktualna wysoko$¢ podnoszenia
= Aktualne ci$nienie na ssaniu
P rzecz. (strona ci$nieniowa) = 0,0 bar * Rzecz. PerkOSC obrotowa

P rzecz (strona ssawna) = 0,0 bar
n rzecz. = 0/min.
Pelektr=3W

Usie¢=0V

Elektryczne dane eksploatacyjne

\ Dane eksploatacyjne = Pobor mocy
« Napiecie zasilania

Hrzecz. =0,0 m

@ NOTYFIKACJA

Dane na tej ilustracji zalezg od ustawionego trybu regulacji. Wartos¢ rze-
czywista ,,p,,..,” (strona ci$nieniowa) jest wskazywana, jezeli stosowany

P elektr =6 W jest czujnik ciénienia koncowego (p-c, p-v). Wartos¢ rzeczywista
Usiet =0V (strona ssawna), jezeli stosowany jest czujnik ci$nienia na ssaniu.

n rzecz. = 0/min.

»
"przecz

Warto$¢ rzeczywista H jest wskazywana, jezeli stosowany jest czujnik roznicy cisnien (dp-c,
dp-v).

W podmenu ,Dane statystyczne” wyswietlane s nastepujgce informacje:

\ Dane statystyczne 2.2 Warto$ci pomiarowe

2.2.2 Dane statystyczne

W elektr = 0 kWh

Dane statystyczne
Godziny pracy =8 h ) . ) )
» Przyjeta energia w postaci zsumowanej

« Godziny pracy

17 Resetuj W tym menu mozna ponownie przywroci¢ ustawienia fabryczne pompy.
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-""'“‘-_-I Ustawienia fabryczne

Reset do ustawienia fabrycznego

17.1 Ustawienie fabryczne

Reset do
ustawienia fabrycznego 3.0

Pompe mozna zresetowac do ustawien fabrycznych. W menu ,Resetuj” D

Ustawienie fabryczne

-

Reset do ustawienia fabrycznego

Anuluj

3.1
ReLTEE 1. ,Ustawienie fabryczne”
(Nastawienia zostang utracone) T )
2. ,Reset do ustawienia fabrycznego”
3.

i wybierz ,,Potwierdz ustawienia fabryczne” w tej kolejnosci

®

NOTYFIKACJA

Zresetowanie ustawien pompy do ustawienia fabrycznego zastepuje aktu-

alne nastawienia pompy!

Parametry

Ustawienia fabryczne

Ustawienia regulacyjne

Tryb regulacji

Podstawowy tryb regulacji - n-const.

Wartos¢ zadana n-c

(Maksymalna predko$¢ obrotowa + Minimalna predkosé
obrotowa) /2

Zrédto wartoéci zadanej

Wewnetrzna wartos¢ zadana

Pompa Wt./Wyt. Wiaczony
Ustawienia monitorowania

Min. wykrycie ci$nienia Wytgczony
Max. wykrycie ci$nienia Wtaczony
Wykrywanie wartosSci granicznej maksymalnego cisnienia

Helix2.0-VE 16 bar
Medana CH3-LE 10 bar
Opoznienie wykrywania cisnienia maksymalnego 20s
Wykrycie suchobiegu przez czujnik Wytaczony
Wykrycie suchobiegu przez przetacznik Wytaczony
Zewnetrzne interfejsy

Funkcja przekaznika SSM Obecny btad
Przekaznik SSM wymuszone sterowanie Norma

Funkcja przekaznika SBM

Silnik pracuje

Przekaznik SBM wymuszone sterowanie

Norma

Wejscie binarne (DI 1)

Aktywny (z mostkiem kablowym)

Wejscie analogowe (Al1), typ sygnatu

0-10V

)
Wejscie analogowe (Al1), zakres czujnika ci$nienia

10 bar

Wejscie analogowe (AlI2)

Nie skonfigurowano

Ustalanie terminu Wilo Net

Wtgczony

Adres Wilo Net

Pompa pojedyncza: 126

Tryb pracy pompy podwdjnej
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Parametry

Podtgczanie pompy podwdjnej

Ustawienia fabryczne

Pompa pojedyncza: niepotgczona

Zamiana pomp Wtaczony
Zamiana pomp wedtug czasu 24 h
Nastawienia wyswietlacza
Jasnos¢ 80 %
Jezyk Angielski
Jednostki m, m*h
Dodatkowe nastawienia
Wzbudzenie pompy Wtaczony
Przedziat czasowy okresowego uruchomienia pompy 24 h
Predkos¢ obrotowa okresowego uruchomienia pompy 2300/min
Czas rozruchu 0s
Czas wytaczenia 0s
Automatyczna czestotliwo$é¢ PWM Wytaczony
Korekta przettaczanych mediow Wytaczony
Tab. 20: Ustawienia fabryczne
18 Usterki, przyczyny usterek i ich .
usuwanie OSTRZEZENIE

18.1 Usterki mechaniczne bez komuni-
katoéw o awarii

Usuwanie usterek zlecaé wyfgcznie wykwalifikowanemu per-
sonelowi! Nalezy przestrzegac zalecen dotyczacych bezpie-
czenstwa.

Jesli wystapig btedy, zarzagdzanie btedami zapewnia nawet mozliwe do uzyskania wydajno-
$ci pompy i funkcjonalnosci.

Nieprawidtowe dziatanie w wyniku usterki jest sprawdzane bez przerywania ciggu pracy, o
ile jest to mechanicznie mozliwe. Ewentualnie pompe trzeba przetgczyé na tryb awaryjny
lub regulacyjny. Bezproblemowy tryb pracy pompy zostaje wznowiona, gdy tylko przyczyna
usterki juz nie wystepuje.

Przyktad: Modut elektroniczny schtodzit sie ponownie.

@ NOTYFIKACJA

W przypadku wadliwego dziatania pompy nalezy sprawdzi¢ prawidfowos¢
konfiguracji wejs¢ analogowych i cyfrowych.

Szczegdty zawarto w wyczerpujacej instrukcji pod adresem www.wilo.com

Jezeli usterki nie da sie usunga¢, nalezy zwrdcic sie do specjalistycznego warsztatu lub
do najblizszego punktu obstugi Klienta Wilo lub do przedstawiciela.

T L

Pompa nie pracuje lub wytacza sie Luzny zacisk kablowy Uszkodzony bezpiecznik elektryczny

Pompa nie pracuje lub wytacza sie Uszkodzony bezpiecznik elektrycz-  Sprawdzi¢ bezpieczniki, wymienic¢ uszko-

ny

dzone bezpieczniki

Pompa wydaje odgtosy Uszkodzone tozysko silnika Zleci¢ sprawdzenie i ew. naprawe pompy

przez obstuge Klienta Wilo lub specjali-
styczny warsztat

Tab. 21: Usterki mechaniczne

18.2 Komunikaty o awarii

Wyswietlanie komunikatu o awarii na wyswietlaczu
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»  Wskaznik statusu jest w kolorze czerwonym.
+ Komunikat o awarii, kod btedu (E...).

W przypadku btedu pompa nie ttoczy. Jesli podczas statej kontroli pompa uzna, ze przyczy-
na awarii juz nie wystepuje, komunikat o awarii zostaje cofniety, a praca wznowiona.

@ NOTYFIKACJA

Pompa przeprowadza takze weryfikacje btedéw, gdy pojawia sie komuni-
kat ,Ext. OFF”. Podczas sprawdzania btedéw moze by¢ konieczne podje-
cie préby uruchomienia silnika.

Jesli pojawi sie komunikat o awarii, wySwietlacz jest trwale wtgczony, a zielony wskaznik
LED jest wytgczony.

402

403

404

405

406

90

Niestabilne zasilanie elektrycz-
ne.

Niestabilne zasilanie elektrycz- | Sprawdzi¢ instalacje elektrycz-
ne. na.

Informacja dodatkowa dotyczgca przyczyn i sSrodkéw pomocniczych:
« Zasilanie elektryczne zbyt niestabilne.
» Nie mozna utrzymac dziatania.

Zbyt niskie napiecie Zasilanie elektryczne zbyt ni-

skie.

Sprawdzi¢ instalacje elektrycz-
na.

Informacja dodatkowa dotyczgca przyczyn i Srodkéw pomocniczych:
Nie mozna utrzymac¢ dziatania. Mozliwe przyczyny:

 Zasilanie sieciowe przecigzone.

= Pompa jest podtgczona do niewtasciwego zasilania elektrycznego.

- Siec trojfazowa jest niesymetrycznie obcigzona przez nierbwnomiernie podtgczone odbiorniki 1-
fazowe.

Przepiecie Zasilanie elektryczne zbyt wy- | Sprawdzi¢ instalacje elektrycz-
sokie. na.

Informacja dodatkowa dotyczgca przyczyn i Srodkéw pomocniczych:
Nie mozna utrzymac dziatania. Mozliwe przyczyny:

» Pompa jest podtaczona do niewtasciwego zasilania elektrycznego.
- Siec tréjfazowa jest niesymetrycznie obcigzona przez nierdwnomiernie podtgczone odbiorniki 1-
fazowe.

Pompa jest zablokowana. Czynniki mechaniczne uniemoz-| Sprawdzi¢ swobode ruchu obra-
liwiajg obracanie sie watu pom- | cajacych sie czesci w korpusie
py. pompy i silniku. Osad i ciata ob-

ce nalezy usungc.
Informacja dodatkowa dotyczgca przyczyn i sSrodkéw pomocniczych:

+ Osady i ciata obce w instalacji to nie jedyny problem; wat pompy moze sie ponadto przekrzywic i
zablokowac¢ z uwagi na silne zuzycie tozysk.

Modut elektroniczny zbyt ciepty. | Temperatura krytyczna modutu | Zapewni¢ dopuszczalng tempe-
elektronicznego przekroczona. | rature otoczenia. Poprawi¢ wen-
tylacje pomieszczenia.

Informacja dodatkowa dotyczgca przyczyn i Srodkéw pomocniczych:

= Nalezy przestrzega¢ dozwolonego potozenia montazowego i minimalnego odstepu komponentéw
izolacji i urzadzenia w celu zapewnienia wystarczajgcego napowietrzenia.

Silnik zbyt ciepty. Przekroczono dozwolong tem- | Zapewni¢ dopuszczalng tempe-
perature silnika. rature otoczenia i $rednia. Nale-
2y zapewni¢ odpowiednie chto-
dzenie silnika poprzez wolng
cyrkulacje powietrza.

Informacja dodatkowa dotyczgca przyczyn i Srodkéw pomocniczych:

= Nalezy przestrzega¢ dozwolonego potozenia montazowego i minimalnego odstepu komponentéw
izolacji i urzagdzenia w celu zapewnienia wystarczajgcego napowietrzenia.
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408

409

410

411

412

413

414

Po’rqczeme pomiedzy silnikiem i
modutem przerwane.

Potaczenie elektryczne pomie-
dzy silnikiem a modutem niepra-
widtowe.

Sprawdzenie potaczenie silnik-modut.

Sprawdzi¢ potaczenie elektrycz-
ne pomiedzy silnikiem a modu-
tem.

- Istnieje mozliwo$¢ zdemontowania modutu elektronicznego w celu sprawdzenia stykdw pomiedzy

modutem a silnikiem.

Przeptyw jest przeciwny do kie-
runku ttoczenia pompy.

Informacja dodatkowa dotyczaca

Zewnetrzne czynniki powodujg
przeptyw przeciwny do kierunku
ttoczenia pompy.

przyczyn i srodkéw pomocniczych:

Sprawdzi¢ dziatanie urzagdzenia,
ew. zainstalowac zawory zwrot-
ne.

e W przypadku zbyt silnego przeptywu przez pompe w przeciwnym kierunku, silnik moze sie nie

uruchomic.

Niepetna aktualizacja oprogra-
mowania.

Informacja dodatkowa dotyczaca

Aktualizacja oprogramowania
nie zostata zakonczona.

przyczyn i srodkéw pomocniczych:

Konieczno$¢ instalacji oprogra-
mowania z nowym pakietem
oprogramowania.

= Pompa moze dziatac tylko po ukonczeniu aktualizacji oprogramowania.

Wejscie analogowe napiecia
przecigzone.

Informacja dodatkowa dotyczaca
- Btad wptywa na wejscia binarn

Brak fazy zasilania sieciowego.

Informacja dodatkowa dotyczaca

Na wejsciu analogowym napie-
cia nastapito zwarcie lub jest
ono zbyt obcigzone.

przyczyn i srodkéw pomocniczych:

Sprawdzi¢ podtaczone kable i
odbiorniki elektryczne na wej-
Sciu analogowym zasilania elek-
trycznego pod katem zwarcia.

e. Ustawione jest EXT. OFF. Pompa stoi.

Brak fazy zasilania sieciowego.

przyczyn i srodkéw pomocniczych:

« Usterka styku na zacisku napiecia zasilania.
= Bezpiecznik fazy sieciowej ulegt wyzwoleniu.

Praca na sucho

Informacja dodatkowa dotyczaca

« Pompa ttoczy niewiele medium.

Ci$nienie koncowe zbyt wyso-
kie.

Informacja dodatkowa dotyczaca

Pompa rozpoznata zbyt niski
pobér mocy.

przyczyn i srodkéw pomocniczych:

Ci$nienie po stronie ttocznej
zbyt wysokie.

przyczyn i srodkéw pomocniczych:

Sprawdzi¢ instalacje elektrycz-
na.

Brak przettaczanego medium w
systemie.

Sprawd? ci$nienie wody, zawory
i zabezpieczenia przed przepty-
wem zwrotnym.

Sprawdzi¢ wykrywanie ciSnienia
maksymalnego i w razie potrze-
by dostosowac.

- Cisnienie na ssaniu w urzgdzeniu zbyt wysokie. Nalezy ograniczy¢ za pomoca ogranicznika cisnie-

nia.

Cisnienie koncowe zbyt niskie.

Informacja dodatkowa dotyczaca

Cisnienie koncowe zbyt niskie.

przyczyn i srodkéw pomocniczych:

Sprawdzi¢ zainstalowanie insta-
lacji rurowe;j.

Sprawdzi¢ wykrywanie ciSnienia
minimalnego i w razie potrzeby
dostosowac.

= Pompa ma duzy przeptyw, ale nie moze osiggna¢ minimalnego ci$nienia z powodu wycieku w

urzgdzeniu.
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416

417

420

421

Ci$nienie na ssaniu zbyt niskie.

Informacja dodatkowa dotyczaca przyczyn i srodkéw pomocniczych:

Cisnienie po stronie ssawnej
zbyt niskie.

Ci$nienie po stronie ssawnej zbyt niskie z powodu:

« wysokiego przeptywu po stronie ttocznej i:
— zbyt matej rury po stronie ssawnej
— z wieloma kolanami po stronie ssawnej
« zbyt niskiego poziomu wody w studni.

Suchobieg.

Przecigzenie hydrauliczne.

Uszkodzenie silnika lub modutu
elektronicznego.

Suchobieg po stronie ssawne;j.

Pompa wykazuje przecigzenie
po stronie hydraulicznej.

Uszkodzenie silnika lub modutu
elektronicznego.

Sprawdzi¢, czy siec ci$nieniowa
jest wystarczajaca.

Sprawdzi¢ nastawienie wartosci
granicznych dla rozpoznawania

suchobiegu przez czujnik i w ra-
zie potrzeby dostosowac.

Sprawdzi¢ nastawienie typu
czujnika cisnienia (absolutny lub
wzgledny) i w razie potrzeby
dostosowac.

Sprawdzi¢ poziom wody w
zbiorniku.

Sprawdzi¢ dziatanie przetaczania
w zaleznosci od poziomu.

Jesli stosowany jest inny ptyn
niz woda, sprawdzi¢ nastawienie
korekty mieszanki ptynu i w ra-
zie potrzeby dopasowac.

Sprawdzi¢ czesci hydrauliczne
pompy.

Wymieni¢ silnik i/lub modut
elektroniczny.

Informacja dodatkowa dotyczgca przyczyn i Srodkéw pomocniczych:

= Pompa nie jest w stanie zidentyfikowac, ktory z obydwu komponentéw jest uszkodzony.
Skontaktowac sie z serwisem.

Modut elektroniczny uszkodzo-

ny.

Modut elektroniczny uszkodzo-
ny.

Wymieni¢ modut elektroniczny.

Informacja dodatkowa dotyczgca przyczyn i srodkéw pomocniczych:

= Skontaktowac sie z serwisem.

Tab. 22: Komunikat o awarii

18.3

92

Komunikaty ostrzegawcze

Wyswietlanie ostrzezenia na wyswietlaczu

»  Wskaznik statusu jest w kolorze zottym.
+ Komunikat ostrzegawczy, kod ostrzezenia (W...)

Ostrzezenie wskazuje na ograniczenie funkcji pompy.

Pompa tfoczy dalej przy ograniczonej pracy (tryb awaryjny). W zaleznosci od przyczyny
ostrzezenia tryb awaryjny powoduje ograniczenie funkcji regulacji az do powrotu do statej
predkosci.

Jesli podczas statej kontroli pompa uzna, ze przyczyna awarii juz nie wystepuje, komunikat
o awarii zostaje cofniety, a praca wznowiona.

Jesli pojawi sie komunikat ostrzezenia, wySwietlacz jest trwale wtgczony, a zielony wskaz-
nik LED jest wytaczony.
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552

553

556

558

560

561

Przeptyw jest przeciwny do kie- | Zewnetrzne czynniki powodujg | Sprawdzi¢ dziatanie urzadzenia,
runku ttoczenia pompy. przeptyw przeciwny do kierunku | ew. zainstalowac zawory zwrot-
ttoczenia pompy. ne.

Informacja dodatkowa dotyczgca przyczyn i Srodkéw pomocniczych:

» W przypadku zbyt silnego przeptywu przez pompe w przeciwnym kierunku, silnik moze sie nie
uruchomic.

Zbyt niskie napiecie Zasilanie elektryczne zbyt ni- Sprawdzi¢ instalacje elektrycz-
skie. na.

Informacja dodatkowa dotyczgca przyczyn i Srodkéw pomocniczych:

= Pompa pracuje. Zbyt niskie napiecie zmniejsza sprawno$¢ pompy. Jesli warto$¢ napiecia spadnie
ponizej 324V, nie bedzie mozna utrzymac¢ zredukowanego trybu pracy.

Przeptyw jest przeciwny do kie- | Inne czynniki powoduja prze- Sprawdzi¢ regulacje wydajnosci
runku pompy. ptyw zgodny z kierunkiem tto- | innych pomp.
czenia pompy.

Informacja dodatkowa dotyczgca przyczyn i sSrodkéw pomocniczych:
Nie mozna utrzymac dziatania. Mozliwe przyczyny:
= Pompa moze sie uruchomi¢ mimo przeptywu.

Modut elektroniczny uszkodzo- | Modut elektroniczny uszkodzo-
ny. ny.
Informacja dodatkowa dotyczgca przyczyn i sSrodkéw pomocniczych:

Wymieni¢ modut elektroniczny.

- Pompa dziata, ale moze nie by¢ w stanie dziatac z petng moca.
Skontaktowac sie z serwisem.

Pekniecie kabla na wejsciu ana-
logowym Al1.

Kontrola konfiguracji wejscia i
podtaczonego czujnika.

Konfiguracja oraz sygnat powo-
duja wykrycie przerwania kabla.

Informacja dodatkowa dotyczgca przyczyn i Srodkéw pomocniczych:

= Rozpoznanie przerwania przewodu moze doprowadzi¢ do uruchomienia zastepczych trybéw pracy
gwarantujgcych dziatanie pompy bez wymaganej wartosci zewnetrzne;j.

Pekniecie kabla na wejsciu ana-
logowym Al2.

Konfiguracja oraz sygnat powo-
dujg wykrycie przerwania kabla.

Kontrola konfiguracji wejscia i
podtgczonego czujnika.

Informacja dodatkowa dotyczgca przyczyn i Srodkéw pomocniczych:

= Rozpoznanie przerwania przewodu moze doprowadzi¢ do uruchomienia zastepczych trybéw pracy
gwarantujgcych dziatanie pompy bez wymaganej wartosci zewnetrznej.

» Pompa podwdjna:
Jesli W556 pojawi sie na wyswietlaczu pompy partnerskiej bez podtaczonego czujnika roznicy ci-
$nien, to kazdorazowo nalezy skontrolowac tez potagczenie pompy podwdjnej. Mozliwe, ze W571
jest rdbwniez aktywowane, jednak wyswietlanie ma nizszy priorytet niz W556. Pompa partnerska
bez podfgczonego czujnika réznicy cisnien interpretowana jest jako pompa pojedyncza z powodu
braku potgczenia z pompa nadrzedng. W takim wypadku niepodtgczony czujnik réznicy cisnien
uznaje ona za przerwanie przewodu.

Niepetna aktualizacja oprogra- | Aktualizacja oprogramowania Zalecana aktualizacja oprogra-
mowania. nie zostata zakonczona. mowania z nowym pakietem.

Informacja dodatkowa dotyczgca przyczyn i Srodkéw pomocniczych:

= Nie przeprowadzono aktualizacji oprogramowania, pompa w dalszym ciggu pracuje z wczesniejsza
Wersjg oprogramowania.

Wejscie analogowe napiecia Na wejéciu analogowym napie- | Sprawdzi¢ podtgczone kable i
przecigzone (binarne). cia nastgpito zwarcie lub jest odbiorniki elektryczne na wej-
ono zbyt obcigzone. Sciu analogowym zasilania elek-

trycznego pod katem zwarcia.
Informacja dodatkowa dotyczgca przyczyn i srodkéw pomocniczych:

= Wejscia binarne sg ograniczone. Brak dziatania wejs$¢ binarnych.
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565

566

570

571

573

574

578

94

Wejscie analogowe napiecia
przecigzone (analogowe).

Informacja dodatkowa dotyczaca

Na wejsciu analogowym napie-
cia nastapito zwarcie lub jest
ono zbyt obcigzone.

przyczyn i srodkéw pomocniczych:

 Funkcje wej$¢ analogowych s3g ograniczone.

Brak warto$ci zadanej systemu
zarzgdzania budynkiem®.

Informacja dodatkowa dotyczaca

* Funkcje regulacji sg ograniczone. Funkcja zastepcza jest aktywna.

Zbyt silny sygnat na wejsciu
analogowym All.

Informacja dodatkowa dotyczaca
« Sygnatjest przetwarzany z ma

Zbyt silny sygnat na wejsciu
analogowym Al2.

Informacja dodatkowa dotyczaca
» Sygnatjest przetwarzany z ma

Modut elektroniczny zbyt ciepty.

Informacja dodatkowa dotyczaca

Zrédto czujnika lub system za-
rzadzania budynkiem'jest nie-
prawidtowo skonfigurowane.
Komunikacja ulegta awarii.

przyczyn i srodkéw pomocniczych:

Sygnat przekracza oczekiwane
maksimum.

przyczyn i srodkéw pomocniczych:

ksymalng wartoscia.

Sygnat przekracza oczekiwane
maksimum.

przyczyn i srodkéw pomocniczych:

ksymalng wartoscia.

Temperatura krytyczna modutu
elektronicznego przekroczona.

przyczyn i srodkéw pomocniczych:

Sprawdzi¢ podtaczone kable i
odbiorniki elektryczne na wej-
Sciu analogowym zasilania elek-
trycznego pod katem zwarcia.

Nalezy sprawdzi¢ konfiguracje i
funkcje systemu zarzadzania
budynkiem®.

Sprawdzi¢ sygnat wejsciowy.

Sprawdzi¢ sygnat wejsSciowy.

Zapewni¢ dopuszczalng tempe-
rature otoczenia. Poprawi¢ wen-
tylacje pomieszczenia.

= Modut elektroniczny musi w przypadku wyraznego przegrzania dostosowac prace pompy, aby
unikna¢ uszkodzenia podzespotdw elektronicznych.

Potaczenie pompy podwdjnej
przerwane.

Informacja dodatkowa dotyczaca

Nie mozna utworzy¢ potaczenia
z partnerem pompy podwajnej.

przyczyn i srodkéw pomocniczych:

Sprawdzanie zasilania elektrycz-
nego partnera pompy podwdj-
nej, konieczne potgczenie ka-
blowe oraz konfiguracja.

= Niewielki, negatywny wptyw na dziatanie pompy. Ta gtowica silnika spetnia dziatanie pompy do

granicy mocy.

Patrz takze informacje dodatkowe kod 582.

Komunikacja z jednostka wy-
Swietlajgco-sterujaca przerwa-
na.

Informacja dodatkowa dotyczaca

Wewnetrzna komunikacja z jed-
nostka wyswietlajgco-sterujaca
przerwana.

przyczyn i srodkéw pomocniczych:

Sprawdzi¢ potgczenie kablem
ptaskim.

- Jednostka wyswietlajgco-sterujaca jest potgczona z jednostka elektroniczng pompy z tytu za po-

moc3g kabla ptaskiego.

Komunikacja z modutem CIF
przerwana.

Informacja dodatkowa dotyczaca

Wewnetrzna komunikacja z mo-
dutem CIF przerwana.

przyczyn i srodkéw pomocniczych:

Sprawdzié¢/wyczyscié styki po-
miedzy modutem CIF i modutem
elektronicznym.

* Modut CIF jest podtgczony do pompy poprzez cztery styki na skrzynce zaciskowej.

Jednostka wyswietlajgco-steru- | Wykryto awarie jednostki wy-

jaca uszkodzona.

Informacja dodatkowa dotyczaca

Swietlajgco-sterujace;.

przyczyn i srodkéw pomocniczych:

Wymiana jednostki wyswietlajg-
co-sterujacej.

= Jednostka wyswietlajgco-sterujaca jest dostepna jako cze$¢ zamienna.
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Pompa podwdjna nie jest kom-
patybilna.

Partner pompy podwajnej nie
jest kompatybilny z t3 pompa.

Wybierz/zainstaluj odpowied-
niego partnera z pompg po-
dwdjna.

Informacja dodatkowa dotyczgca przyczyn i Srodkéw pomocniczych:

» Funkcja pompy podwadjnej jest mozliwa tylko przy dwoch zgodnych pompach tego samego typu.
Sprawdzi¢ zgodno$¢ wersji oprogramowania dwéch partneréw podwdjnej pompy. Skontaktowaé

sie z serwisem Wilo.

586 Przepiecie Zasilanie elektryczne zbyt wy- | Sprawdzi¢ zasilanie elektryczne
sokie.
Informacja dodatkowa dotyczgca przyczyn i Srodkéw pomocniczych:
* Pompa pracuje. W razie dalszego wzrostu napiecia nastapi wytaczenie pompy. Zbyt wysokie na-
piecia moga spowodowac uszkodzenia pompy!

588 Wentylator elektroniczny zablo- | Wentylator elektroniczny nie Sprawdzi¢ przewod wentylatora
kowany, uszkodzony lub nie- pracuje
podtaczony.

597 Korekta mieszaniny medium Obliczenia wykraczajg poza do- | Prosze sprawdzi¢ konfiguracje
niedoktadna puszczalny zakres lub parametr | korekty mieszaniny medium

korekty mieszaniny medium jest
nieprawidfowy.

660 Ta pompa zawarta w systemie Obstuga lokalna (zewnetrzne Sprawdzi¢ ustawienia (ze-
wielopompowym pracuje lokal- | wytgczenie aktywne, pompa wnetrzne wytgczenie, pompa
nie i dlatego nie jest sterowana | reczna wytgczona aktywne, zré- | reczna wytgczona, zrédto war-
przez urzagdzenie nadrzedne. dto wartosci zadanej nie jest to$ci zadanej) tej pompy.

réowne NWB) dowolnego ele-
mentu systemu wielopompowe-
go jest aktywna.

661 Pompa zawarta w systemie wie- | Nie mozna nawigzac pofaczenia | Sprawdzi¢: Zasilanie elektryczne
lopompowym dziata z ustawie- | z pompami nadrzednymi. tej pompy, potaczenie Wilo-Net
niami awaryjnymi CAN-Fallback i konfiguracje.

z powodu braku urzadzenia
nadrzednego.

662 Wydajnos¢ systemu wielopom- | Nie mozna nawigzac potgczenia | Sprawdzi¢ W660i W661 na
powego jest ograniczona z po- | zjedng lub dwiema pompami pompach zawartych w systemie
wodu pracy lokalnej, awarii ele- | podrzednymi.
mentu lub btedéw komunikacji.

Tab. 23: Komunikaty ostrzegawcze

Y BMS = system zarzgdzania budynkiem

@ NOTYFIKACJA

{ | '1.‘ Ostrzezenie: W573

Komunikacja miedzy wyswietlaczem
a modutem elektronicznym przerwana

Ostrzezenie W573 ,Komunikacja z jednostka wyswietlajgco-sterujaca
przerwana” jest prezentowane na wyswietlaczu inaczej niz wszystkie inne
ostrzezenia. Na wyswietlaczu pojawia sie nastepujgcy komunikat:

Prosze sprawdzi¢ instrukcje obstugi

Fig. 41: Ostrzezenie

19 Konserwacja Bezpieczenstwo moze zapewni¢ tylko wykwalifikowany personel!
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NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia!

Podczas prac przy urzadzeniach elektrycznych wystepuje zagrozenie
zycia na skutek porazenia pradem.

Wykonywanie prac przy urzadzeniach elektrycznych zleca¢ wytgcznie
elektroinstalatorom posiadajgcym wymagane prawem uprawnienia.
Przed rozpoczeciem wszelkich prac przy urzgdzeniach elektrycznych
odtaczy¢ te urzadzenia od napiecia i zabezpieczy¢ przed ponownym witg-
czeniem.

Uszkodzenia kabla zasilajgcego pompy moga naprawia¢ wytacznie wy-
kwalifikowani elektrycy.

Nie wktadac zadnych przedmiotéw w otwory w module elektronicznym
lub silniku!

Przestrzegac instrukcji montazu i obstugi pompy, regulatora poziomu i
pozostatego wyposazenia dodatkowego!

.
NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia!

Wirnik z magnesem trwatym znajdujacy si¢ w silniku stanowi bezpo-
$rednie zagrozenie dla 0s6b z rozrusznikami serca. Nieprzestrzeganie
grozi Smiercig lub cigzkimi obrazeniami.

Podczas prac przy pompie osoby z rozrusznikami serca muszga przestrze-
gac ogolnych zasad postepowania z urzgdzeniami elektrycznymi!

Nie otwierac silnika!

Demontaz i montaz wirnika do prac konserwacyjnych i naprawczych zle-
cac tylko obstudze Klienta Wilo!

Demontaz i montaz wirnika do prac konserwacyjnych i naprawczych zle-
cac tylko osobom, ktdre nie maja rozrusznika serca!

NOTYFIKACJA

Magnesy we wnetrzu silnika nie stanowig niebezpieczenstwa, dopoki sil-
nik jest catkowicie zmontowany. Podzespdt pompy nie stanowi wiec spe-
cjalnego zagrozenia dla 0s6b z rozrusznikami serca. Moga sie one zbliza¢

do napedu bez zadnych ograniczen.

OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo odniesienia obrazen!

Otwarcie silnika powoduje duze, wystepujace uderzeniowo sity ma-
gnetyczne. Moga one spowodowa¢ powazne skaleczenia, zmiazdzenia
i stiuczenia.

Nie otwierac silnika!

Demontaz i montaz kotnierza silnika i tarczy tfozyskowej do prac konser-
wacyjnych i naprawczych zlecac tylko obstudze Klienta Wilo!

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia!

Z powodu braku urzgdzen zabezpieczajacych na module elektronicz-
nym albo w obszarze sprzegta w wyniku porazenia pragdem lub do-
tknigcia wirujgcych czesci moze doj$¢ do obrazen zagrazajacych zyciu.
Po zakonczeniu prac konserwacyjnych nalezy zamontowac zdjete wcze-
$niej urzadzenia zabezpieczajgce (np. pokrywe modutu lub pokrywy
sprzegta)!
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PRZESTROGA

Niebezpieczenstwo powstania szkéd materialnych!
Niebezpieczenstwo uszkodzen spowodowane nieprawidtowym ob-
chodzeniem sig z urzadzeniem.

Naped nie moze nigdy pracowaé bez zamontowanego modutu elektro-
nicznego.

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia!

Sam naped i jego czesSci moga miec bardzo duzg mase wiasng. Spadaja-
ce czesci moga spowodowac rany ciete, zmiazdzenia, sttuczenia lub
moga skutkowaé uderzeniami, ktére moga prowadzi¢ do $mierci.
Zawsze uzywac odpowiednich dZzwignic i zabezpieczac czesci przed spa-
daniem.

Nigdy nie przebywa¢ pod wiszacymi tadunkami.

Podczas przechowywania i transportu oraz przed przystapieniem do wy-
konywania prac instalacyjnych i innych prac montazowych nalezy upew-
ni¢ sie, ze naped znajduje sie w bezpiecznej pozycji.

,
NIEBEZPIECZENSTWO
Zagrozenie zycia!
Narzedzia stosowane podczas prac konserwacyjnych przy wale silnika
w razie kontaktu z obracajacymi sig czesciami moga zostac wciggniete
i spowodowac obrazenia zagrazajace zyciu.
Przed uruchomieniem napedu usuna¢ wszystkie narzedzia stosowane
podczas prac konserwacyjnych!
Po ewentualnym przeniesieniu uchwytow transportowych z kotnierza sil-
nika na korpus silnika po zakonczeniu prac montazowych lub konserwa-
cyjnych nalezy je ponownie zamocowac na kotnierzu silnika.

Doptyw powietrza

Po zakonczeniu prac konserwacyjnych zamocowac¢ z powrotem ostone wentylatora za po-
mocg przewidzianych do tego $rub, tak aby silnik i modut elektroniczny byty dostatecznie
chtodzone.

W regularnych odstepach czasu sprawdza¢ doptyw powietrza do korpusu silnika i do modu-
tu. W przypadku zabrudzenia nalezy ponownie zapewni¢ doptyw powietrza, tak aby silnik
oraz modut elektroniczny byty wystarczajaco schtadzane.

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia!

Podczas prac przy urzadzeniach elektrycznych wystepuje zagrozenie
zycia na skutek porazenia pragdem. Po demontazu modutu elektronicz-
nego styki silnika mogg znajdowac sie pod napieciem.

Sprawdzi¢, czy styki nie sg pod napieciem, zakry¢ lub zabezpieczy¢ ele-
menty znajdujgce sie pod napieciem.

Zamkna¢ urzgdzenia odcinajace przed i za pompa.

Instrukcja montazu i obstugi « Drive for Wilo-Helix2.0-VE / Wilo-Medana CH3-LE « Ed.03/2024-02 97



19.1

98

Wymiana modutu elektronicznego

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia!

Wskutek upadku napedu lub jego pojedynczych elementow istnieje
niebezpieczenstwo odniesienia obrazen zagrazajacych zyciu.

Podczas prac instalacyjnych zabezpieczy¢ elementy napedu przed upad-
kiem.

®

NOTYFIKACJA

Magnesy znajdujace sie w silniku nie stanowig zadnego zagrozenia dla
0s6b z rozrusznikiem serca, dopoki silnik nie zostanie otwarty lub nie zo-
stanie wyjety wirnik. Wymiana modutu elektronicznego nie powoduje
zadnego niebezpieczenstwa.

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia!

Jezeli w stanie czuwania pompy wirnik jest napedzany przez koto na-
pedzajace, na stykach silnika moze powstawac napiecie, ktore jest

niebezpieczne w przypadku dotknigcia.
Zamkna¢ urzadzenia odcinajace przed i za pompa.

Te kroki nalezy wykona¢ w celu zdemontowania modutu elektronicznego.

Usuna¢ & $ruby (Fig. 1, poz. 4) i zdjag¢ modut elektroniczny z silnika (Fig. 1, poz. 1).
Wymieni¢ o-ring (Fig. 1, poz. 13).

Przed ponownym montazem modutu elektronicznego zatozy¢ nowy o-ring miedzy mo-
dut elektroniczny a facznik silnika (Fig. 1, poz. 6) na nasadke kontaktow3.

Wcisngé modut elektroniczny w nasadke kontaktowa silnika i zamocowac Srubami.
Przywracanie gotowosci pompy do pracy.

NOTYFIKACJA

Podczas montazu nalezy wcisngé¢ modut elektroniczny do oporu.

B &

NOTYFIKACJA

Pamietac o czynnosciach zwigzanych z uruchomieniem opisanych w roz-
dziale 9 (,Uruchomienie”).

©

NOTYFIKACJA

Podczas wykonywania kolejnego testu izolacji na miejscu, nalezy odta-
czy¢ modut elektroniczny od zasilania!

©

NOTYFIKACJA

Przed zamoéwieniem zamiennego modutu elektroniki, stosowanego w
trybie pracy pompy podwadjnej, nalezy sprawdzi¢ wersje oprogramowania
pozostatego partnera pompy podwdjnej!

Oprogramowanie obu partneréw pompy podwdjnej musi by¢ kompaty-
bilne. Skontaktowac sie z serwisem Wilo.
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19.3

Wymiana silnika/napedu

Wymiana wentylatora modutu

®

NOTYFIKACJA

Magnesy znajdujgce sie w silniku nie stanowig zadnego zagrozenia dla
0s6b z rozrusznikiem serca, dopoki silnik nie zostanie otwarty lub nie zo-
stanie wyjety wirnik. Wymiana silnika/napedu nie powoduje zadnego nie-
bezpieczenstwa.

Te kroki nalezy wykona¢ w celu zdemontowania silnika typoszeregu Helix 2.0.
Przetwornice czestotliwoéci zdemontowac zgodnie ze wskazéwkami w rozdziale 19.1.
Usungé 4 $ruby (Fig. 1, poz. 5) i pociggnac silnik pionowo do géry (Fig. 1, poz. 8).

Przed zamontowaniem nowego silnika nalezy wyréwnaé wat wpustu silnika (Fig. 1,
poz. 11) w stosunku do latarni (Fig. 1, poz. 12).

Wecisngé nowy silnik w latarnie i zamocowac¢ przykrecajac Sruby.

®

NOTYFIKACJA

Podczas montazu nalezy wcisngc¢ silnik do oporu.

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia!

Podczas prac przy urzadzeniach elektrycznych wystepuje zagrozenie
zycia na skutek porazenia pragdem. Po demontazu modutu elektronicz-
nego styki silnika moga znajdowac si¢ pod napieciem.

Sprawdzi¢, czy styki nie sg pod napieciem, zakry¢ lub zabezpieczy¢ sasia-
dujace elementy znajdujace sie pod napieciem.

Zamkna¢ urzadzenia odcinajace przed i za pompa.

NOTYFIKACJA

Zwiekszony hatas tozyska i wibracje wskazuja na zuzycie tozyska. W ta-
kim przypadku tozysko musi wymieni¢ obstuga Klienta Wilo.

OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo odniesienia obrazen!

Otwarcie silnika powoduje duze, wystepujace uderzeniowo sity ma-
gnetyczne. Moga one spowodowac powazne skaleczenia, zmiazdzenia
i stluczenia.

Nie otwierac silnika!

Demontaz i montaz kotnierza silnika i tarczy tozyskowej do prac konser-
wacyjnych i naprawczych zlecac tylko obstudze Klienta Wilo!

W celu wymiany modutu elektronicznego patrz rozdziat ,,Wymiana modutu elektroniczne-

”

Otworzy¢ pokrywe modutu elektronicznego. (Fig. 45).

Odtaczy¢ kabel zasilajgcy wentylatora modutu. (Fig. 46).

Odkreci¢ $ruby wentylatora modutu (Fig. 47).

Zdja¢ wentylator modutu i odtgczy¢ kabel z gumowg uszczelkg od dolnej czesci modutu

(Fig. 48).
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Fig. 43: Zdja¢ kabel zasilajacy wentylatora modutu
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CzeSci zamienne

_,\\

Fig. 45: Zdja¢ wentylator modutu wraz z kablem i gumowa uszczelka

Montaz wentylatora

Wykonaé montaz nowego wentylatora modutu w odwrotnej kolejnosci.

Oryginalne czesci zamienne nabywac wytagcznie za posrednictwem fachowca lub obstugi

Klienta Wilo. Aby unikna¢ dodatkowych pytan i nieprawidtowych zamdwien, nalezy przy

kazdym zamoéwieniu podac wszystkie dane znajdujace sie na tabliczce znamionowej nape-

du. Tabliczka znamionowa napedu (Fig. 3, poz. 2).
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OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo powstania szkéd materialnych!

Niezawodna praca pompy moze zosta¢ zagwarantowana tylko w przy-
padku stosowania oryginalnych czesci zamiennych.

Stosowac wytgcznie oryginalne czesci zamienne Wilo!

Dane potrzebne do zaméwienia czeSci zamiennych: numery czesci za-
miennych, oznaczenia czesci zamiennych, wszystkie dane z tabliczki
znamionowej napedu. Dzieki temu mozna unikna¢ dodatkowych pytan i
btednych zaméwien.

®

NOTYFIKACJA

Lista oryginalnych czesci zamiennych: patrz dokumentacja czesci za-
miennych Wilo (www.wilo.com). Numery pozycji na rysunku rozstrzelo-
nym (Fig. 1 i Fig. 2) stuzg do orientacji i wykazu elementéw napedu. Tych
numerdw pozycji nie stosowac do zamoéwien czesci zamiennych!

Utylizacja Informacje dotyczgce gromadzenia zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego.

Odpowiednia utylizacja i prawidtowy recykling tego produktu zapobiegaja szkodom $rodo-
wiskowym i zagrozeniom dla zdrowia.

A

NOTYFIKACJA

Zakaz utylizacji z odpadami komunalnymi!

W obrebie Unii Europejskiej na produktach, opakowaniach lub dotaczo-
nych dokumentach moze by¢ umieszczony niniejszy symbol. Oznacza to,
ze danego sprzetu elektrycznego i elektronicznego nie wolno utylizowac
razem z odpadami komunalnymi.

W celu przepisowego przetworzenia, recyclingu i utylizacji danego zuzytego sprzetu poste-
powac zgodnie z ponizszymi zaleceniami:

» Takie sprzety oddawac wytacznie w wyznaczonym i certyfikowanym punkcie zbiérki.

Nalezy przestrzegac lokalnie obowigzujgcych przepisow!

Informacje odnosnie do przepisowej utylizacji nalezy uzyskac w lokalnej gminie, w najbliz-
szym punkcie utylizacji odpadéw lub u sprzedawcy, u ktérego zakupiono sprzet. Szczegé-
towe informacje o recyklingu na www.wilorecycling.com.
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