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Wilo-Control CC-Booster (CC, CC-FC, CCe)

tr  Montaj ve kullanma kilavuzu
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1 Genel hususlar

2.1

o b P>

Dokiiman hakkinda

Orijinal montaj ve kullanma kilavuzunun dili
Almancadir. Bu kilavuzdaki tiim diger diller, orijinal
montaj ve kullanma kilavuzunun cevirisidir.
Montaj ve kullanma kilavuzu cihazin bir parcasidir.
Daima uriiniin yakininda bulundurulmalidir. Cihazin
amacina uygun ve dogru kullanimiigin bu kilavuzdaki
talimatlara tam olarak uyulmasi gerekir.

Montaj ve kullanma kilavuzu; Girliniin modeline,
kilavuzun basildigi tarihte yurirliikte olan glivenlik
teknolojileri ydnetmeliklerine ve normlara
uygundur.

AT Uygunluk beyanu:

AT uygunluk beyaninin bir kopyasi, bu montaj ve
kullanma kilavuzunun bir parcasidir.

Beyanda yer alan tasarimlarda tarafimizdan onay
alinmadan teknik bir degisiklik yapilmasi veya
iiriin/personel emniyeti ile ilgili olarak montaj ve
kullanma kilavuzunda belirtilen agiklamalarin
dikkate alinmamasi durumunda, ilgili beyan
gecerliligini kaybeder.

Emniyet

Bu montaj ve kullanma kilavuzunda montaj,
isletim ve bakim sirasinda dikkate alinmasi ve
uyulmasi gereken temel yonergeler yer alir. Bu
nedenle, montaj ve ilk devreye almaislemlerinden
once bu montaj ve kullanma kilavuzu, montor ve
yetkili uzman personel/isletici tarafindan mutlaka
okunmalidir.

Sadece bu Emniyet ana maddesi altinda sunulan
genel guivenlik talimatlan degil, ayni zamanda
miiteakip ana maddeler altindaki tehlike sembol-
leriile sunulan 6zel guivenlik talimatlari da dikkate
alinmalidir.

Calistirma talimatinda kullanilan ikaz ve
emniyet sembolleri

Semboller:

Genel tehlike sembolii

Elektrik gerilimi nedeniyle tehlike

DUYURU

Uyari kelimeleri:

TEHLIKE!

Acil tehlike durumu.

Uyulmamasi durumunda 6liim ve agir yaralan-
malara yol acar.

UYARI!

Kullanici (agir) yaralanmalara maruz kalabilir.
"Uyan" bildirimi, dikkate alinmamasi durumunda
insanlarin (agir) yaralanabilecegini belirtir.

Montaj ve kullanma kilavuzu Wilo-Control CC-Booster

2.2

2.3

2.4

2.5

Tiirkce

DIKKAT!

Uriiniin/sistemin zarar gérme tehlikesi vardr.
"Dikkat" uyarisi, dikkate alinmamasi durumunda
liriinde olusabilecek muhtemel hasarlara isaret
eder.

DUYURU:

Uriiniin kullanimu ile ilgili faydali bilgi. Bu sdzciik
ayni zamanda olasi zorluklara da isaret eder.

Dogrudan driin tizerinde yer alan bilgiler, or.
Dénme yonii oku,

Baglantilar icin isaretler,

Tip levhasi,

Uyar etiketleri,

her zaman okunakli olmali ve uyarilara mutlaka
uyulmalidir.

Personel egitimi

Montaj, kumanda ve bakim ¢alismalarinda gorev-
lendirilecek personel, bu calismalar igin gerekli
yetkinlige sahip olmahdir. Personel sorumluluk
alaninin ve yetkilerinin belirlenmesi ve personelin
denetlenmesi isletici tarafindan gerceklestiriime-
lidir. Personel gerekli bilgilere sahip dedilse editil-
meli ve bilgilendirilmelidir. Gerekli olmasi halinde
bu egitim ve bilgilendirme, isleticinin talimatiyla
Urtintin Greticisi tarafindan verilebilir.

Emniyet tedbirlerinin alinmadigi durumlarda
karsilasilacak tehlike

Giivenlik talimatlarninin dikkate alinmamasi halinde
insanlar, cevre ve lriin/sistem igin tehlikeli
durumlar olusabilir. Giivenlik talimatlarinin dikkate
alinmamasi halinde tiim hasar tazmin haklar
gecerliligini kaybeder.

Uyarilarin dikkate alinmamasi halinde 6rnegin
asagidaki tehlikeler séz konusu olabilir:
Personelin elektriksel, mekanik ve bakteriyel
etkiler nedeniyle karsilasabilecegi tehlikeler
Tehlikeli madde sizintilari nedeniyle olusabilecek
cevresel tehlikeler

Maddi hasarlar

Uriiniin/sistemin dnemli islevlerinin devre digi
kalmasi

Ongbriilen bakim ve onanm prosediirlerinin uygu-
lanamamasi

Giivenlik acisindan bilingli calisma

Bu montaj ve kullanma kilavuzunda yer alan
glivenlik uyarilarina, kazalarin dnlenmesine iligkin
ulusal yonetmeliklere ve de isleticinin sirket ici
calisma, isletme ve giivenlik talimatlarina uyulma-
hdur.

isletimciler icin emniyet tedbirleri

Bu cihaz, fiziksel, algilama veya ruhsal engeli olan
ya datecriibe ve/veya bilgi eksikligi bulunan kisiler
(cocuklar dahil) tarafindan kullanilamaz; ancak
glivenliklerinden sorumlu bir kisinin denetiminde
veya bu kisiden cihazin nasil kullanilacagina dair
talimatlar aldiklarinda kullanilabilir.

Cocuklar gézetim altinda tutulmali ve cihazla
oynamalari 6nlenmelidir.



Tiirkce

2.6

2.7

2.8

Uriindeki/sistemdeki sicak ya da soguk bilesenler
tehlikelere neden oluyorsa bu bilesenler miisteri
tarafindan temasa karsi emniyete alinmaldir.
Hareketli bilesenler (6r. kaplin) icin kullanilan
bagdlanti koruyucu, isletimdeki Girlinden ¢ikariima-
maldir.

Tehlikeli akiskanlarin (or. patlayici, zehirli, sicak)
sizintist (6r. mil salmastrasi), insanlar ve gevre i¢in
tehlike olusturmayacak sekilde tahliye edilmelidir.
Ulusal yasal diizenlemelere uyulmalidir.

Kolay tutusan malzemeler daima riinden uzak
tutulmahdir.

Elektrik enerjisinden kaynaklanabilecek tehlikeler
engellenmelidir. Yerel veya genel yonetmeliklere
[6r. IEC, VDE vb.] ve yerel enerji dagrtim sirketleri-
nin yonetmeliklerine uyulmahdir.

Montaj ve bakim calismalari icin emniyet
tedbirleri

isletici, tiim montaj ve bakim calismalarinin montaj
ve kullanma kilavuzunu ayrintili bir sekilde calis-
mis, yetkili ve nitelikli uzman personel tarafindan
gerceklestirilmesini saglamalidir.

Uriin/sistem {izerinde yapilacak calismalar yal-
nizca makine durdurulmus durumdayken gercek-
lestirilmelidir. Uriinii/sistemi durdurmak icin
montaj ve kullanma kilavuzunda belirtilen yon-
teme mutlaka uyulmalidir.

Calismalar tamamlandiktan hemen sonra, tiim
glivenlik ve koruma tertibatlan tekrar takilmali
veya calisir duruma getirilmelidir.

Onaylanmamig iiriin degisikligi ve yedek parca
liretimi

Onaylanmamis Uriin degisikligi ve yedek parca
iiretimi, tiriiniin/personelin giivenligi icin tehlike
olusturur ve bu durumda cihazin giivenligi ile ilgili
uretici beyanlan gecerliligini kaybeder.

Uriin iizerinde sadece iireticiden onay alindiktan
sonra degisiklik yapilabilir. Orijinal yedek parcalar
ve Uretici tarafindan kullanimina izin verilen akse-
suarlar, emniyetin saglanmasina yardimci olur.
Baska parcalarin kullanilmasi, bunlarin sonuglarin-
dan dogacak herhangi bir ylikiimliiliigii ortadan
kaldirr.

Hatali kullanim

Teslimati yapilan lriiniin isletim glivenilirligi,
sadece montaj ve kullanma kilavuzunun 4. boli-
miindeki talimatlara uygun olarak kullanildiginda
garanti edilir. Katalogda/veri foyiinde belirtilen
sinir degerler kesinlikle asilmamali veya bu deger-
lerin altina duisiilmemelidir.

3

Nakliye ve ara depolama

Uriindi teslim aldiktan hemen sonra:

Uriinde nakliye hasari olup olmadigi kontrol edil-
meli,

Herhangi bir nakliye hasari tespit edildiginde,
belirlenen siire dahilinde nakliye firmasina gerekli
bildirim yapilmaldir.

DIiKKAT! Maddi hasar tehlikesi!

Hatal nakliye ve hatali ara depolama, iiriinde
hasarlara neden olabilir.

Kumanda cihazi, neme ve mekanik hasara karsi
korunmalidir.

Cihaz, -10 °Ciila +50 °C arahginin digindaki
sicakliklara maruz birakilmamahdir.

Kullanim amaci (usuliine uygun kullanim)
CC kumanda cihazi basinglandirma sistemlerinin
(tek ve cok pompali tesisler) otomatik, konforlu
reglilasyonu icin kullanihr.

Uygulama alani yiiksek binalar (konut), oteller ve
hastaneler ile ynetim ve endiistri binalarinda su
teminidir.

Uygun sinyal vericileri ile birlikte pompalar sessiz
ve enerji tasarruflu bir sekilde calistirilir. Pompala-
rin giicleri, 1sitma/su temini sisteminde siirekli
dedisen ihtiyaca gore ayarlanir.

Uriiniin usuliine uygun kullanimina bu kilavuzdaki
talimatlara uyulmasi da dahildir.

Kilavuzda belirtilenlerin digindaki her tiirlii kulla-
nim, usuliine uygun olmayan kullamm kabul edilir.

WILO SE 12/2020



Tirkce

5 Uriin hakkinda bilgiler
5.1 Tip kodlamasi

Or.: Wilo-Control CC-B 3x10A T34 DOL FC WM

cc Comfort Control kumanda cihazi, sabit
devir sayili pompalar icin
CCe Comfort Control kumanda cihazi, elektro-

nik pompalar icin
Basing yiikseltme uygulamasi

4 x Pompa sayisi 1-6

10 Amper [A] biriminde pompa bagina maks.
nominal akim

T Elektrik sebekesi baglantisi:

M = alternatif akim, (1~)
T = Trifaze akim (3~)

34 Nominal voltaj:
2=220-230V
34 =380-400V

DOL Pompa a¢ma tiiri::

DOL = Dogrudan
SD = Yildiz-iicgen

FC Frekans konvertorlii (Frequency
Converter)
WM Montaj tipi:

WM = Kumanda cihazi bir konsol lizerine
monte edilmistir (wall mounted)
BM = Dik modal (base mounted)

5.2 Teknik veriler

Sebeke besleme voltaji [V]: Bkz. tip levhasi
Frekans [Hz]: 50/60 Hz

Kumanda voltaji [V]: 24 VDC; 230 VAC
Maks. cekilen akim [A]: Bkz. tip levhasi
Koruma sinifi: IP54

Maks. sebeke sigortasi [Al: Bkz. baglanti semasi
Ortam sicakhgi [°C]: Oila +40 °C

Elektrik giivenligi: Kirlilik derecesi Il

5.3 Teslimat kapsami
« CC-Booster kumanda cihazi
+ Baglanti semasi
« CC-Booster montaj ve kullanma kilavuzu
« Frekans konvertorii montaj ve kullanma kilavuzu
(sadece CC ... FC modeli igin)
- Fabrika test sertifikasi

Montaj ve kullanma kilavuzu Wilo-Control CC-Booster 5



Tirkce

5.4 Aksesuarlar
Aksesuarlar ayrica siparis edilmelidir:
(ayrica bkz. Wilo-Select)

Secenek

Bildirim modiilii

Aciklama

Tekliisletim ve ariza sinyallerini disari veren réle ¢ikis modiili

DDC ve kumanda modiilii

Gerilimsiz kumanda kontaklarinin ¢alistiriimasi icin giris
klemensi moddili

GSM modiilii GSM sebekelerine erisim icin mobil telsiz moddilii
GPRS modiilii GPRS sebekelerine erisim icin mobil telsiz modiilii
WebServer Ethernet veri transferi veya internet ile baglanti icin baslatma

modiilii

"ProfiBus DP" iletisim modiilii

"Profibus DP" aglari icin bus iletisim modiilii

"CanOpen" iletisim modiilu

"CanOpen" aglariicin bus iletisim modiilii

"LON" iletisim modiili

"LON" aglariicin bus iletisim modiilii

"ModBus RTU" iletisim modiilii

"ModBus" aglariicin bus iletisim modiili

"BACnet" iletisim modiili

"BACnet" adlariicin bus iletisim moduli

Sebeke degisimi

Yedekli besleme sebekesine gecis icin harici ek cihaz

Diger secenekler talep lizerine temin edilir

6 Tamim ve islev
6.1 Uriin tammu (Fig. 1)

6.1.1 islev agiklamasi
Bellegi programlanabilir kumanda birimiyle (PLC)
kumanda edilen Comfort kumanda cihazi, en cok 6
tekli pompali basinglandirma sisteminin cahistiril-
masi ve regiilasyonu icin kullanilir. Burada bir
sistemin basinci, yiike bagh olarak ilgili sinyal
vericileri ile diizenlenir. Regiilator bir frekans kon-
vertériinii etkiler (CC-FC modeli), bu da temel yiik
pompasinin devir sayisini etkiler. Devir sayisi ile
birlikte debi, dolayisiyla basin¢landirma sisteminin
giic cikisi dedisir.
Sadece temel yiik pompasi devir sayisi regiilas-
yonludur. Yiik talebine bagl olarak, regiilasyonsuz
pik ylik pompalari otomatik olarak devreye alinir
veya devreden cikarilir ve bu arada temel yiik
pompasi ayarli olan hedef degerine ulasiimasi igin
gerekliince ayarn {stlenir.
CCe modelinde her pompa (entegre) bir frekans
konvertoriine sahiptir.

6.1.2 Kumanda cihazinin yapisi

Kumanda cihazinin yapisi baglanacak pompalarin

giiciine ve modeline (CC, CC-FC, CCe) baglidir

(bkz.: Fig. 1a CC direkt mars; Fig. 1b CC yildiz-

ticgen marsi, Fig. 1c CC-FC direkt mars; Fig. 1d

CC-FC Yildiz-licgen marsl, Fig. 1e CCe). Asagidaki

ana bilesenlerden olusur:

Ana salter: Kumanda cihazini agma/kapatma

(poz. 1).

Dokunmatik ekran: isletim verilerinin (bkz.

meniiler) ve isletim durumunun gdsterilmesi.

Dokunmatik ylizey tizerinden menti secilebilir

ve parametre girisi yapilabilir. (poz. 2).

« Bellegi programlanabilir kumanda: Modiiler yapi-
daki PLC ve elektrik giic kaynag. ilgili konfigiiras-
yon sisteme baglidir (poz. 3).

+ Frekans konvertorii: Temel yiilk pompasinin yiike
bagh devir sayisi regiilasyonu icin frekans konver-
torii - sadece CC-FC modelinde mevcuttur

(poz. 4).

Motor filtresi: Siniis seklinde bir motor voltajini
saglamak ve voltaj piklerini bastirmak icin filtre -
sadece CC-FC modelinde mevcuttur (poz. 5).
Tahriklerin ve frekans konvertoriiniin korunmasi:
Pompa motorlarinin ve frekans konvert&riiniin
korunmasi. P, < 4,0 kW olan cihazlarda: Motor
koruma salteri. CCe modelinde: Pompa sebeke
giris hatti sigortasi icin devre kesici (poz. 6).
Kontaktér/kontaktdr kombinasyonlari: Pompalari
devreye almak icin kontaktor. P, = 5,5 kW olan
cihazlarda, asir akim korumasi icin termik trip
diizenekleri (ayar degeri: 0,58 * IN) ve yildiz-licgen
gegisi icin zaman rélesi dahil (poz. 7).
Manuel-0-Otomatik salteri: "Manuel" (sebekede
acil i§Ietim/test isletimi, motor korumasi var), "0"
(pompa kapali, PLC iizerinden katilmasi miimkiin
degil) ve "Auto” (pompa, PLC {izerinden otomatik
isletim icin serbest) pompa isletim tiirlerinin secil-
mesi icin bulunan salterdir (poz. 8).

CCe modelinde her pompanin devir sayisi
(%0-100), manuel regiilatérler ile manuel isle-
timde ayarlanabilir.

6.2 islev ve kumanda

TEHLIKE! Oliim tehlikesi!

Acik kumanda cihazinda yapilan ¢aligmalarda,
gerilim tasiyan bilegenlere dokunma nedeniyle
elektrik carpma tehlikesi s6z konusudur.
Caligmalar sadece uzman personel tarafindan
gerceklestirilmelidir!
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6.2.1

DUYURU:

Kumanda cihazi besleme voltajina baglandiktan
sonra ve sebekedeki bir kesintiden sonra her defa-
sinda kumanda cihazi, elektrik kesilmeden 6nce
ayarlanmis olan isletim tipine geri doner.

Kumanda cihazi igletim tipleri

Frekans konvertorlii kumanda cihazlarinin nor-
mal isletimi — CC-FC modeli (bkz. Fig. 2)
Elektronik bir sinyal vericisi (6lciim araligi menii
4.3.2.3'te ayarlanmalidir) gercek deger ayar
biiylklGglni 4...20 mA akim sinyali olarak verir.
Regulatdr bunun lizerine sistem basincini hedef/
gercek deger karsilastirmasi ile sabit tutar (temel
hedef degeri ayar ® bkz. Menii 3.1).

"Harici Kapali” sinyali yoksa ve ariza olusmamissa
yiike baglh devir sayisi regiilasyonlu temel yiik
pompasi, baglama seviyesi @altina inildiginde
calismaya baglar.

Talep edilen gii ihtiyaci bu pompa tarafindan kar-
silanamazsa kumanda cihazi bir pik yiik pompasini
veya daha da artan ihtiyacta bir pik yiik pompasini
daha devreye alir (baglama seviyesi: ®). Pik yiik
pompalari sabit devir sayisiyla calisir, temel yiik
pompasinin devir sayisi ilgili hedef degere
ayarlanir &),

ihtiyac, diizenleyen pompa alt calisma araliginda
cahsacak sekilde diiserse ve ihtiyaci karsilamak
icin artik pik yiik pompasi gerekli degilse pik yiik
pompasi kapanir (durma seviyesi: ®). Temel yiik
pompasi, sifir miktar devre kesme tizerinden oto-
matik olarak kapanir (durma seviyesi: @). Basing
tekrar baslama seviyesi @altina diiserse tekrar bir
pompa calismaya baglar.

Pik ylik pompasinin acilip kapanmasi icin gereken
parametre ayarlan (anahtarlama seviyesi ;
gecikme siireleri) menii 4.3.3.2'den yapilabilir.
Burada tiim pompalar icin ayni kapanma seviyesi
ya da her pompa icin farkli kapanma seviyeleri
secilebilir. Sistem, her pompai¢in farkli kapanma
seviyesi onerir. Bunun icin menii 1.2'de Q,gminal Ve
Hg degerlerinin girilmesi gerekir.

Bir pik yiik pompasinin acilisi sirasinda basing pik-
lerinin veya kapanigi sirasinda basing ¢okiislerinin
yasanmamasi icin temel yiik pompasinin devir
sayisl, bu anahtarlamalar sirasinda disiirtilebilir
veya ylkseltilebilir. Bu pik filtresinin gereken fre-
kans ayarlar Pik filtreleri menii 4.3.5.1 — sayfa
2'den yapilabilir.

Frekans konvertorsiiz kumanda cihazlarinin
normal isletimi — CC modeli (bkz. Fig. 3)
Frekans konvertérii olmayan (sebeke isletimi)
veya arizali olan kumanda cihazlarinda da hedef
deger/gercek deger karsilastirmasi ile kontrollii
degisken olusturulur. Ancak temel yiik pompasinin
devir sayisini ylike gore ayarlamak miimkdiin olma-

digindan, sistem @/@ veya @/@ arasinda iki

noktali reglilator olarak ¢alisir.
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Pik yiik pompasinin acihsi ve kapanisi da yukarida
tarif edilen sekildedir.

Temel yiik pompasinin kapanisi icin menii
4.3.3.1'de ayn bir anahtarlama esigi

ayarlanabilir.

CCe modelinde kumanda cihazlarinin normal
isletimi (bkz. Fig. 4)

CCe modelindeki kumanda cihazlarinda 2 isletim
modu arasindan se¢im yapilabilir. Burada, CC...FC
kumanda cihazinda tarif edilen ayar parametreleri
kullanilir.

Kademe modunun akisi, CC...FC modeli kumanda
cihazlarinin normal igletimi ile aymidir (bkz. Fig. 2),
ancak pik yiik pompalari maksimum devir sayisiyla
kumanda edilir.

Vario modunda (bkz. Fig. &) ise bir pompa yiike
bagl devir sayisi regiilasyonlu temel yiik pompasi
(Fig. 4a) olarak calismaya baslar. istenen giic ihti-
yacl bu pompa tarafindan maksimum devir sayi-
sinda saglanamiyorsa bir pompa daha devreye
girerve devir sayisi regiilasyonunu iistlenir. Onceki
temel yiik pompasi maks. devir sayisinda pik yiik
pompasi olarak ¢aligmaya devam eder (Fig. 4b). Bu
islem artan yiikte maksimum pompa sayisina
kadar tekrarlanir (burada: 3 pompa — bkz. Fig. &4c).
ihtiyacin diismesi halinde, ayari yapan pompa
minimum devir sayisina ulastiginda durdurulur ve
onceki pik yliik pompasi regiilasyonu tekrar
tstlenir.

Kumanda cihazi parametrelendirmeleri dogrudan
kumanda cihazinda agiklanan su isletim tiplerine
sahiptir:

Sifir miktar devre kesme

Pompanin su cekmeden calismasini énlemek icin
kumanda cihazi sifir miktar testi yapar ve bu da
pompanin kapanmasina neden olabilir.

Pompa degisimi

Pompalarin miimkiin oldugunca esit yiik altinda
olmasini saglamak ve bdylece pompalarin ¢alisma
stirelerini dengelemek icin istege gore pompa
degisiminin farkll mekanizmalari uygulanir.

Yedek pompa
Bir pompa yedek pompa olarak tanimlanmis olabi-
lir ve ariza durumunda baska bir pompa kullanilir.

Pompa deneme calismasi

Uzun siire kullanim disi birakmayi énlemek icin
pompalara yonelik periyodik bir test ¢alismasi
ongorulmustir.
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Cok pompali tesis arizada degistirme fonksiyonu

Frekans konvertorlii kumanda cihazlar - CC-FC
modeli:

Temel yiik pompasi arizalandiginda bu devre dis
birakilir ve frekans konvertoriine baska bir pompa
baglanir. Frekans konvertorii arizalandiginda
kumanda cihazi ilgili regiilasyon davraniginin
oldugu "Frekans konvertdrsiiz otomatik” isletim
tipine gecer.

Frekans konvertorsiiz kumanda cihazlan -

CC modeli:

Temel yiik pompasi arizalandiginda bu kapatilir ve
pik yiik pompalarindan biri temel yiik pompasi ola-
rak kumanda teknolojisiyle yonetilir.

CCe modeli kumanda cihazlar:

Arizalanan temel yiik pompasi devre disi birakilir
ve reglilasyon islevini baska bir pompa Ustlenir.
Pik ylik pompalarindan biri arizalandiginda, bu
pompa her zaman kapatilir ve baska bir pik yiik
pompasi (gerekirse yedek pompa da) devreye
girer.

Su eksikligi

Bir 6n basing denetiminin, 6n tank samandira
salterin veya istege bagl seviye rolesinin sinyali
lizerinden kumanda cihazina normalde kapali kon-
tak tizerinden su eksikligi sinyali gonderilebilir.

Maksimum ve minimum basin¢ denetimi
Guivenli tesis isletimi icin sinir degerler
ayarlanabilir.

Harici Kapal

Normalde kapali kontak tizerinden, kumanda
cihazi harici olarak devre disi birakilabilir. Bu islev
onceliklidir, tiim pompalar kapatilir.

Sensor hatasinda isletim
Sensor hatasi durumunda (6r. tel kopmasi)
kumanda cihazinin davranisi belirlenebilir.

Pompalarin igletim tipi

S6z konusu pompanin isletim tipi, kumanda diize-
ninde PLC tarafindan belirlenebilir (Manuel, Kapall,
Otomatik).

Acil isletim

Kumandanin arizalanmasi halinde, pompalar sebe-
keye takili Manuel-0-Otomatik salteri (Fig. 1a-e;
poz. 8)ile (veya bir manuelregiilator iizerinden her
pompaicin 6zel olarak ayarlanabilen devir sayisiile
— yalnmizca CCe modeli) isletime alinabilir. Bu islev,
kumanda tarafindan yapilan pompa aktivasyonla-
rindan daha yiiksek oncelige sahiptir.

Hedef deger degistirme
Kumanda cihazi 3 farkli hedef degerle calisabilir.

6.2.2

Uzaktan hedef deger ayari

ilgili klemensler iizerinden (baglanti semasina
gore) hedef degerin uzaktan ayari analog bir akim
sinyali (istege bagli olarak gerilim sinyali) tizerin-
den gerceklestirilebilir.

Kontrol modu

ilgili klemensler iizerinden (baglanti semasina
gore) kontrol modu, analog bir akim sinyali (istege
bagli olarak gerilim sinyali) Gizerinden gerceklesti-
rilebilir.

Genel ariza sinyalinde (SSM) mantig tersine
cevirme
SSMi¢in istenen mantik ayarlanabilir.

Genel isletim sinyalinin (SBM) islevi
istenen SBM islevi ayarlanabilir.

Fieldbus baglantisi

Kumanda cihazi standart olarak ModBus TCP lize-
rinden baglanti icin hazirlanmistir. Baglanti, bir
Ethernet aray(izii izerinden kurulur (B6lim 7.2'ye
gore elektrik baglantisi).

Kumanda cihazi, Modbus-Slave olarak calisir.
Temel ayarlar kumanda cihazinda yapilmahdir.
Modbus arayiizii lizerinden ¢esitli parametreler
okunabilir ve ayrica kismen degistirilebilir. Her bir
parametreye genel bakisin yani sira kullanilan veri
tiplerinin agiklamasi resmedilmistir.

Boru doldurma

Bos veya diisiik basing altindaki boru hatlarinin
doldurulmasi sirasinda basing piklerinin olusmasini
onlemek i¢in boru doldurma islevi etkinlestirilebi-
lir.

Motor korumasi

Asini sicakhk korumasi

WSK'li (termik sargi kontagi) motorlar, bir bimetal
kontagr acarak kumanda cihazina bir asiri sargi
sicakhigini bildirir. WSK (termik sargi kontagi) bag-
lantisi, baglanti semasina gore gerceklesir.

Asini sicaklik korumasticin sicakhga bagl bir direng
(PTC) ile donatilan motorlarin arizalar, istege bagh
degerlendirme roleleri ile tespit edilebilir.

Asiri akim korumasi

4,0 kW'a kadar (4,0 kW dahil) olan kumanda
cihazlarindaki motorlar, termik ve elektromanye-
tik trip dlizenlerine sahip motor koruma salterleri
ile korunur. Trip akimi direkt olarak ayarlanmalidir.
5,5 kW'tan itibaren olan kumanda cihazlarindaki
motorlar, termik asirn yuk réleleri tizerinden koru-
nur. Bunlar dogrudan motor kontaktorlerine takili-
dir. Trip akimi ayarlanmalidir ve pompalarin
kullanilan Y-A marsinda 0,58 * |, o minal
degerindedir.
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Tiim motor koruma tertibatlar motoru, frekans
konvertorlii isletimde veya sebeke isletiminde
korur. Kumanda cihazina gelen pompa arizalari,
ilgili pompanin devre disi birakilmasina ve SSM'nin
etkinlestirilmesine yol acar. Ariza sebebi gideril-
dikten sonra bir hata onayi gereklidir.

Motor korumasi acil isletimde de etkindir ve ilgili
pompanin kapatilmasina yol acar.

CCe modelinde pompa motorlari, frekans konver-
torlerine entegre edilen mekanizmalarla korun-
maktadir. Frekans konvertorlerinin anza sinyalleri
kumanda cihazinda yukarida tarif edildigi gibi ele
alinir.

6.2.3

Tiirkce

Kumanda cihazinin kullanimi

Kumanda elemanlari

Ana salter Acik/Kapali ("Kapal" pozisyonunda
kilitlenebilir)

Dokunmatik ekran (grafik destekli) pompalarin,
regiilatériin ve frekans konvertériiniin isletim
durumlarini gésterir. Ayrica tiim kumanda cihazi
parametreleri de bu ekran tizerinden ayarlanabilir.
Kumanda elemanlari baglama gére dokunmatik
ekranda gosterilir ve direkt olarak secilebilir. Para-
metre giris alanlari alt kdsede bir ¢izgiyle gdsteril-
mistir.

Kumanda arayiiziiniin temel yapisi su sekilde
gosterilmistir:

a Home/

User1 &

Pumpenverfiigbarkeit
Verfugbarkeit: 100 %
Auslastung: 33%

t: Regelart:

p-c

Systemstatus

Anlage:
Standby

O

Feldbus:

= Aktiv

. ’

1

Sollwert:
4.0 bar

Istwert:
» ll:E) 3
5.7 bar

"‘—‘/, Betrieb:
FU-Fehler

[ I
L

» o

Schema:
Kaskade

©®

1 - Giincel kullanict durumunun gostergesi;
oturum agma sayfasi ¢agrisi

2 - Gezinme ¢ubugu: Giincel gosterilen ekranin
gostergesi; basarak dogrudan gezinme yapilabilir

3 - Quicklinks/ana menii:

a - Ana sayfa (ana ekrana dénme)

b - Kumanda (6r. hedef degerler)

¢ - Etkilesim (8r. HMI, BMS)

d - Sistem (6r. pompa verileri, sensorler)
e - Glincel alarmlar

f - Yardim (&r. gevrimici el kitabi)

4 - Bir oka basilmasi bir sonraki kumanda diizeyine
goturir

Kullanima dair ayrintilan kumanda cihazindaki
cevrimici el kitabinda bulabilirsiniz

Montaj ve kullanma kilavuzu Wilo-Control CC-Booster
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7.1

Kullanici diizeyleri

Kumanda cihazinin kullanimi ve parametrelendiril-
mesi, tic kademeli bir glivenlik sistemi tarafindan
korunmaktadir. Kullanici diizeyi secildikten ve ilgili
sifre girildikten sonra (ana ekrandaki kullanici
sembolii ya da ETKILESIM->HMI->0TURUM AC)
sistem ilgili kullanici diizeyinde acilir.

User 1 (standart kullanici - oturum agma yok):

Bu diizeyde (tipik: yerel kullanici, ér. bina sorum-
lusu) neredeyse tiim menii noktalari gériintiilene-
bilir. Parametre girisi ise simrhdir.

User 2:

Bu diizeyde (tipik: isletici) tiim menii noktalari
goriintiilenebilir. Parametre girisi neredeyse hi¢bir
sinirlama olmadan mimkiinddr.

Bu kullanici diizeyi icin sifre 2222'dir.

Wilo, diger kullanici diizeylerini sakli tutar.

Ekran dilinin secimi
Ekran dili kullanici tarafindan secilebilir
(ETKILESIM->HMI->DiL).

Montaj ve elektrik baglantisi

Montaj ve elektrik baglantisi yerel yonetmelik-
lere uygun olarak ve yalnizca uzman personel
tarafindan yapilmalidir!

UYARI! insanlarin zarar gérme tehlikesi!
Kazalarin 6nlenmesine yonelik mevcut yonet-
meliklere uyulmahdir.

Uyari! Elektrik carpma tehlikesi!

Elektrik enerjisinden kaynaklanabilecek tehli-
keler engellenmelidir.

Yerel veya genel yonetmeliklere [6r. IEC, VDE
vb.] ve yerel enerji dagitim sirketlerinin yonet-
meliklerine uyulmalidir.

Montaj

Duvara montaj, WM (wall mounted): Basinglan-
dirma sistemlerinde WM kumanda cihazlar, kom-
pakt sistemin lizerine monte edilmistir. Duvar tipi
cihazin kompakt sistemden ayri bir yere sabitlen-
mesi isteniyorsa montaj @ 8 mm olan 4 civatayla
yapilir. Burada koruma sinifi, uygun énlemlerle
glivence altina alinmalidir.

Dik modal, BM (base mounted): Dik modal serbest
olarak (yeterli tagima kapasitesine sahip) diiz bir
ylizeyin lizerine yerlestirilir. Standart olarak kablo
girisi icin 100 mm yiiksekliginde bir montaj kaidesi
mevcuttur. Diger kaideler talep tizerine teslim edi-
lebilir.

7.2

Elektrik baglantisi

UYARI! Elektrik carpma tehlikesi

Elektrik baglantisi, yerel enerji dagitim sirketi-
nin ruhsat verdigi bir elektrik teknisyeni tarafin-
dan ve gecerli olan yerel yénetmeliklere [6r. VDE
yonetmelikleri] uygun olarak yapilmalidir.

Elektrik sebekesi baglantisi

Uyari! Elektrik carpma tehlikesi!

Ana salter kapali iken de besleme tarafinda
hayati tehlikeye yol acabilecek voltaj mevcut-
tur.

Sebeke tipi, akim tiirli ve elektrik sebekesi baglan-
tisinin gerilimi, kumanda cihazinin tip levhasinin
Uzerindeki verilerle uyumlu olmahdir.

Sebeke gereklilikleri:

DUYURU:

EN/IEC 61000-3-11"e uygun olarak (miiteakip
tabloya bakiniz) kumanda cihazi ve pompa, ... kW
(siitun 1) giiciinde, bir elektrik besleme sebeke-
sinde isletim icin Z,,,, Sistem empedansiile konut
elektrik sebekesinde maksimum ... kumanda ade-
dinde (siitun 3) maks. ... Ohm (siitun 2) olarak
ongoriilir.

Sebeke empedansi ve saat basina diisen kumanda
sayisi tabloda belirtilen degerlerden yiiksek ise
pompa ile kumanda cihazi uygun olmayan sebeke
durumu nedeniyle gecici gerilim diismelerine ve
zarar verici gerilim inig-¢ikislarina "Flicker" yol
acar.

Bu durumdan kaynaklanan nedenlerden dolayi,
kumanda cihazi ile pompanin bu baglantida ama-
cina uygun bir sekilde kullanilmasi 6ncesinde
onlemler alinmasi gerekebilir. Gerekli bilgiler yerel
enerji dagitim sirketinden ve lireticiden temin
edilebilir.
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Gii¢ [kw] Sistem empedansi [Q] Saat bagina devreye girme sayisi
(Siitun 1) (Siitun 2) (Siitun 3)
3~400V 2,2 0,257 12
2 kutuplu 2,2 0,212 18
Dogrudan mars 2,2 0,186 24
2,2 0,167 30
3,0 0,204 6
3,0 0,148 12
3,0 0,122 18
3,0 0,107 24
4,0 0,130 6
4,0 0,094 12
4,0 0,077 18
5,5 0,115 6
5,5 0,083 12
5,5 0,069 18
7,5 0,059 6
7,5 0,042 12
9,0-11,0 0,037 6
9,0-11,0 0,027 12
15,0 0,024 6
15,0 0,017 12
3~400V 5,5 0,252 18
2 kutuplu 5,5 0,220 24
S-D mars 5,5 0,198 30
7,5 0,217 6
7,5 0,157 12
7,5 0,130 18
7,5 0,113 24
9,0 -11,0 0,136 6
9,0-11,0 0,098 12
9,0-11,0 0,081 18
9,0 -11,0 0,071 24
15,0 0,087 6
15,0 0,063 12
15,0 0,052 18
15,0 0,045 24
18,5 0,059 6
18,5 0,043 12
18,5 0,035 18
22,0 0,046 6
22,0 0,033 12
22,0 0,027 18
30,0 0,027 6
30,0 0,020 12
30,0 0,016 18
37,0 0,018 6
37,0 0,013 12
45,0 0,014 6
45,0 0,010 12
@ DUYURU: + Sebeke kablosunun kablo uglarini kablo baglantisi
Tabloda gli¢ basina belirtilen saat bagina maksi- ve kablo girislerinden iceri sokun ve klemens
mum devreye girme sayisi pompa motoru tarafin- bloklarinda yer alan isaretlemeye uygun olarak
dan 6ngorilmistiir ve bu deger asiimamahdir baglayin.
(regiilatér parametrelendirilmesi ilgili bicimde « 4 damarli kablo (L1, L2, L3, PE) miisteri tarafindan
uyarlanmalidir; bkz. r. takip siireleri). saglanacaktir. Baglanti ana saltere (Fig. la-e,
« Sebeke sigortasi, baglanti semasindaki bilgilere poz. 1) veya daha yiiksek giice sahip sistemlerde
gore. baglanti semasina gore klemens bloklarina yapilr,

PE ise topraklama rayina baglanr.

Montaj ve kullanma kilavuzu Wilo-Control CC-Booster 11
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Pompa elektrik sebekesi baglantisi
DIiKKAT! Uriin hasan tehlikesi!

Pompalarin montaj ve kullanma kilavuzunu
dikkate alin!

Elektrik sebekesi baglantisi

Pompalarin klemens bloklarina baglantisi, baglanti
semasina gore gerceklestirilmeli, PE topraklama
rayina baglanmalidir. Blendajl motor kablolar kul-
lanin.

Kablo blendajlarinin elektromanyetik uyumlu
kablo baglantilarina yerlestirilmesi
(cc..wm)

Kablo blendajlarinin blendaj klemenslerine
yerlestirilmesi
(cc...BM)

DUYURU:
Kesigin uzunlugu (adim 3) kullanilan sikistiricinin
eniile ayni dl¢iide olmak zorundadir!

A

DUYURU

Pompa baglantisi hatlan fabrika tarafindan teslim
edilen 6l¢liniin disinda uzatildiginda, frekans kon-
vertoriintin kullanim el kitabindaki elektromanye-
tik uyumluluk bilgileri dikkate alinmaldir (sadece
CC-FC modelinde).

Asiri sicaklik korumasi baglantisi/pompa arizasi
Pompalarin termik sargi kontaklan (WSK) veya
aniza sinyali kontaklan (CCe modeli) baglant
semasina gore klemenslere baglanabilir.
DIiKKAT! Uriin hasar tehlikesi!

Klemenslere dis gerilim baglamayin!
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Pompa kumanda sinyali baglantisi (sadece CCe
modeli)

Pompalarin analog kumanda sinyalleri (0-10 V),
baglanti semasina gore klemenslere baglanabilir.
Blendajli kablolar kullanin.

DiKKAT! Uriin hasan tehlikesi!

Klemenslere dis gerilim baglamayin!

Sensorler

Montaj ve kullanma kilavuzu dogrultusunda
vericiyi, baglanti semasinda éngoériilen sekilde
klemenslere diizgiin bir sekilde baglayin.
Blendajli kablo kullanin, kumanda kutusuna tek
tarafli olarak blendaj déseyin.

DIKKAT! Uriin hasari tehlikesi!

Klemenslere dis gerilim baglamayin!

DUYURU:
Basing sensoriiniin dogru kutbuna dikkat edin!
Etkin bir basing sensérii baglamayin.

Analog IN, hedef deger uzaktan ayari/devir
sayisi uzaktan ayar

ilgili klemensler iizerinden baglanti semasi dogrul-
tusunda hedef degerin uzaktan ayari veya "kontrol
modunda” devir sayisinin uzaktan ayari bir analog
sinyal yardimiyla yapilabilir (0/4...20 mA veya
0/2...10 V). Blendajli kablo kullanin, kumanda
kutusuna tek tarafli olarak blendaj doseyin.

Hedef deger degistirme

ilgili klemensler iizerinden, baglanti semasina
gore, gerilimsiz bir kontak (normalde agik kontak)
tizerinden hedef deger 1'den hedef deger 2'ye
veya 3'e bir gecis zorlanabilir.

Kontak islev

Hedef dedger 2 | Hedef deger 3
0 0 Hedef deder 1 etkin
X 0 Hedef deder 2 etkin
o X Hedef deger 3 etkin
X X Hedef deger 3 etkin

A

x: Kontak kapali; o: Kontak acik
DIiKKAT! Uriin hasan tehlikesi!
Klemenslere dis gerilim baglamayin!

Montaj ve kullanma kilavuzu Wilo-Control CC-Booster
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Harici agma/kapama

ilgili klemensler iizerinden, baglanti semasina
gore, képrii (fabrika tarafindan énceden monte
edilmistir) cikartildiktan sonra gerilimsiz bir kontak
(normalde kapali kontak) araciligiyla bir uzaktan
agma/kapama baglanabilir.

Harici agma/kapama

Kontak kapali:

Otomatik ACIK

Kontak agik:

Otomatik Kapali, ekrandaki
sinyal ile bildirim

Kontak dedgerleri:

24V DC/10 mA

A

DIiKKAT! Uriin hasan tehlikesi!
Klemenslere dis gerilim baglamayin!

Su eksikligi korumasi

ilgili klemensler iizerinden (baglanti semasina
gore), koprii (fabrika tarafindan énceden monte
edilmigtir) ¢ikartildiktan sonra potansiyelsiz bir
kontak (normalde kapali kontak) aracihigiyla bir su
eksikligi korumasi islevi baglanabilir.

Su eksikligi korumasi

Kontak kapali:

Su eksikligi yok

Kontak acik:

Su eksikligi

Kontak dederleri:

24V DC/10 mA

A

| 16 bar

DIKKAT! Uriin hasari tehlikesi!
Klemenslere dis gerilim baglamayin!

Genel isletim/genel ariza sinyalleri (SBM/SSM)
ilgili klemensler iizerinden, baglanti semasina gore
harici sinyaller i¢in gerilimsiz kontaklar (degistirici)
sunulmustur.

Gerilimsiz kontaklar, kontak degerleri:

— Minimum: 12V, 10 mA

— Maksimum: 250V, 1 A

TEHLIKE! Elektrik carpmasi nedeniyle 6liim
tehlikesi!

Ana salter kapali iken de bu klemenslerde hayati
tehlikeye yol acabilecek voltaj mevcut olabilir.

Basing-gercek deger gostergesi

ilgili klemensler iizerinden, baglanti semasina
gore, glincel gercek degerin harici olarak olciil-
mesi/gésterilmesi i¢in bir 0 ... 10 V sinyali sunul-
maktadir. Burada 0...10 V basing sensérii sinyaline,
0 ...basing sensorii son degerine karsiliktir.

Voltaj/basing

Gosterge basing
aralig

| 0...16 bar

| 1v=16bar |

DIKKAT! Uriin hasari tehlikesi!
Klemenslere dis gerilim baglamayin!
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Gergek frekans gostergesi

Frekans konvertorlii kumanda cihazlarinda (CC-FC
ve CCe modelleri) ilgili klemensler {izerinden, bag-
lanti semasina gore, temel yiilk pompasi giincel
frekansinin harici olarak élciilmesi/gdsterilmesi
icin bir 0...10 V sinyali sunulmaktadir.

Burada 0 ... 10 V 0...fmaks frekans araligina esittir.
DiKKAT! Uriin hasan tehlikesi!

Klemenslere dis gerilim baglamayin!

"ModBus TCP" fieldbus baglantisi
ModBus TCP {izerinden BMS'ye baglanti, CPU'nun
Ethernet araylizii lizerinden gerceklesir:

Boru hattini, sekle uygun olarak 6zel (agik gri)
kablo baglantisi tizerinden ddseyin, sabitleyin ve
baglayin.

DIKKAT! Dis gerilim baglanmamalidir.

DUYURU

istege bagh giris/cikislarin elektrik baglantisi ve
montaj bilgileri, bu moddillerin montaj ve kullanma
kilavuzlarindan alinacaktir.

8 Devreye alma

UYARI! Oliim tehlikesi!

Devreye alma iglemi, yalmzca egitimli uzman
personel tarafindan yapilmalidir!

Usuliine uygun olmayan devreye alma duru-
munda oliim tehlikesi s6z konusudur. Devreye
alma islemi sadece egitimli uzman personel
tarafindan gergeklestirilmelidir.

8.1

8.2

TEHLIKE! Oliim tehlikesi!

Acik kumanda cihazinda yapilan calismalarda,
gerilim tagiyan bilesenlere dokunma nedeniyle
elektrik carpma tehlikesi s6z konusudur.
Caligmalar sadece uzman personel tarafindan
gerceklestirilmelidir!

Kumanda cihazinin devreye alma isleminin Wilo
yetkili servisi tarafindan yapilmasini tavsiye
ediyoruz.

ilk kez calistirmadan &nce miisteri tarafindan
kablo tesisatinin dogru yapilip yapilmadigini, 6zel-
likle de topraklamayi kontrol edin.

Devreye alma 6ncesinde tiim baglanti klemens-
lerini sikin!

DUYURU:

Bu montaj ve kullanma kilavuzunda tarif edilen
faaliyetlere ek olarak devreye alma islemleri tim
sistemin (basin¢landirma sistemi) montaj ve kul-
lanma kilavuzu uyarinca yiriitilmelidir.

Fabrika ayari

Kumanda cihazi fabrika tarafindan 6nceden ayar-
lanmistir.

Fabrika ayarlari Wilo servisi tarafindan tekrar olus-
turulabilir.

Motor donme yo6nii kontrolii

Her pompayi kisa siireligine "Manuel isletim” isle-
tim tipinde calistirarak sebeke isletimindeki
pompa dénme ydniiniin, pompa goévdesi lizerin-
deki okla ortiistip 6rtiismedigini kontrol edin. Islak
rotorlu pompalarda yanlis veya dogru donme
yon, klemens kutusundaki bir kontrol LED'i tara-
findan gdsterilir (bkz. pompanin montaj ve kul-
lanma kilavuzu).

Sebeke isletimindeki tiim pompalar yanhs donme
yoniinde ise ana sebeke hattinin istenen 2 fazi bir-
biriyle degistirilmelidir.

Frekans konvertorsiiz kumanda cihazlan - CC
modeli:

Sebeke isletiminde sadece bir pompa yanlis
dénme yéniinde ise P, = & kW (dogrudan marg)
olan motorlarda, motor klemens kutusundaki iste-
nen 2 faz birbiriyle degistiriimelidir.

Sebeke isletiminde sadece bir pompa yanlis
dénme yéniinde ise P, = 5,5 kW (dogrudan marsg)
olan motorlarda (yildiz-iicgen mars), motor kle-
mens kutusundaki istenen &4 faz birbiriyle degisti-
rilmelidir. Yani 2 fazin sargi basi ve sargi sonu
degistirilmelidir (6r. V1, V2ile degistirilmeli ve W1,
W2 ile degistirilmelidir).

Frekans konvertorlii kumanda cihazlan — CC-FC
modeli:

Sebeke isletimi: Meniide her pompayi tek tek
"Manuel isletim"e ayarlayin. Bunun ardindan, fre-
kans konvertorsiiz kumanda cihazlarindaki gibi
hareket edin.
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8.3

8.4

« Frekans konvertorii isletimi: Frekans konvertorlii
otomatik isletim tipinde her pompayi tek tek
meniiden "Otomatik"e ayarlayin. Bunun ardindan,
pompalari kisa siire igin calistirarak frekans kon-
vertorii isletiminde dénme yonlerini kontrol edin.
Tiim pompalar yanlis ddnme yoniinde ise frekans
konvertorii cikisindaki istenen 2 faz birbiriyle
degistirilmelidir.

Motor korumasinin ayarlanmasi

WSK/PTC: Asin sicaklik korumasinda herhangi bir
ayarin yapilmasina gerek yoktur.

Asiri akim: bkz. Boliim 6.2.2

Sinyal vericisi ve istege bagh modiiller

Sinyal vericileri ve istege bagh ek modiiller icin
bunlarin montaj ve kullanma kilavuzu dikkate alin-
maldir.

9 Bakim

Bakim ve tamir islemleri yalnizca egitimli uzman
personel tarafindan yapilmalidir!

TEHLIKE! Oliim tehlikesi!

Elektrikli cihazlardaki calismalarda, elektrik
carpmasi sonucu 6liim tehlikesi s6z konusudur.
Tiim bakim ve tamirat islemlerinde, kumanda
cihazi gerilimsiz duruma getirilmeli ve yetkisi
olmayan kisiler tarafindan tekrar caligtinlama-
yacak sekilde emniyete alinmahdir.

Baglant: kablosunda meydana gelebilecek
hasarlar ancak uzman bir elektrik tesisatcisi
tarafindan giderilmelidir.

Kumanda dolabi temiz tutulmaldir.

Kirlenmeleri durumunda, kumanda dolabi ve van-
tilator temizlenmelidir. Fanlardaki filtre matlan
kontrol edilmeli, temizlenmeli ve gerekirse degis-
tirilmelidir.

5,5 kW'lik motor giiclinden itibaren kontaktor
kontaklarinda yanik olup olmadigi zaman zaman
kontrol edilmeli ve asir yanik durumunda degisti-
rilmelidir.

Gerc¢ek zaman saati yedek pilinin sarj durumu, sis-
tem tarafindan algilanir ve gerekiyorsa bildirilir.
Bunun disinda 12 ayda bir degistirme tavsiye edilir.
Bunun i¢in pil, asagidaki resme gdre CPU linite-
sinde degistirilmelidir.

Montaj ve kullanma kilavuzu Wilo-Control CC-Booster
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10.1

10.2

Tiirkce

Anzalar, nedenleri ve giderilmeleri
Arizalarin giderilmesi sadece egitimli uzman
personel tarafindan gerceklestirilmelidir! Boliim
2 icindeki giivenlik talimatlarini dikkate alin.

Ariza gosterimi ve onaylama

Bir ariza olustugunda ana meniiniin rengi KIRMIZI
olur, genel ariza sinyali etkinlestirilir ve "Glincel
alarmlar” sayfasi gosterilir.

Uzaktan ayari bulunan sistemlerde belirlenen alici
icin bir sinyal gonderilir.

Ariza, kumanda cihazinda ya da uzaktan ayar ile
onaylanabilir.

Ariza nedeni onaylama 6ncesinde giderilirse ana
meninin rengi tekrar beyaz olur. Ariza, onaylan-
diktan sonra hala mevcutsa ana meniiniin rengi
sarlya doner ve ilgili ariza sinyali, alarmlar liste-
sinde sari ile vurgulanir.

Arizalar icin gecmis hafizasi

Kumanda cihazi icin bir ge¢mis hafizasi vardir. Bu
hafiza FIFO prensibine (First IN First OUT) gére
caligir. Her ariza bir zaman damgasi (tarih/saat) ile
kaydedilir.

Alarm listesi "Alarm gec¢misi” sayfasindan goriile-
bilir.

15



Tirkce

Asagidaki tabloda tiim ariza sinyallerinin bir listesi
bulunmaktadir.

Kod Alarm metni Nedenleri Giderilmeleri
E040.0 * Sensor arizal Basing sensorii arizali Sensorii dedistirin

Sensor ile elektrik baglantisi yok Elektrik baglantisini onarin
E040.2 * "Analog IN" Giriste sinyal yok Elektrik baglantisini onarin

girisinde hata (Tel kopmasi ya da sinyal kaynaginda hata)

Harici sinyal kaynaklarini kontrol edin

E060 Cikis basinc Sistemin cikis basinci (6r. regiilatér anizasi Regiilator islevini kontrol edin
Maks nedeniyle) ayarlanan sinir degerin iizerine Montaji kontrol edin
cikti
EO61 Cikis basinci Sistemin cikis basinci (6r. boru kinlmasi Ayar degerininyerel kosullara uygun olup
Min nedeniyle) ayarlanan sinir degerin altina olmadigini kontrol edin
diistii Boru hattini kontrol edin ve gerekirse
onarin
E062 Su eksikligi Su eksikligi korumasi devreye girmistir Girisi/6n tanki kontrol edin; pompalar
kendiliginden yeniden calisir
E080.1 - Pompal...6 Agini sargi sicakhg (WSK/PTC) Sogutucu lamelleri temizleyin; Motorlar
E080.6 * Alarm +40 °C'lik bir ortam sicakligi icin tasar-
(cc/cc-Fe), ** lanmistir (bkz. ayrica pompanin montaj
(CcCe) ve kullanma kilavuzu)

Motor korumasi devreye girdi (agin akim
veya girig hattinda kisa devre)

Pompayi (pompanin montaj ve kullanma
kilavuzuna gére) ve giris hattini kontrol
edin

Pompa frekans konvertdriiniin genel ariza
sinyali etkinlestirildi (sadece CCe modeli)

Pompayi (pompanin montaj ve kullanma
kilavuzuna gére) ve giris hattini kontrol
edin

E082 ** Frekans Frekans konvertorii hata bildirdi
Konvertori
Hatasi

Alarm listesindeki veya frekans konver-
torlindeki hatayi okuyun ve frekans kon-
vertorl montaj ve kullanma kilavuzuna
gore hareket edin

Elektrik baglantisinda sorun

Frekans konvertoriiniin baglantisini
kontrol edin ve gerekiyorsa onarin

Frekans konvertoriiniin motor korumasi
devreye girdi (6r. Frekans konvertérii sebeke
giris hattinda kisa devre; bagh pompada asir

Sebeke giris hattini kontrol edin ve gere-
kirse onarin; pompayi (pompanin montaj
ve kullanma kilavuzuna gére) kontrol

yiik) edin
E100 Pil hatasi Pil sarj durumu minimum seviyeye diistii; Pili degistirin (bkz. Bolim 9)
gercek zaman saati artik arabellege alinami-
yor
E109 ** Harici hata Kumanda cihazina, dijital giris lizerinden Harici cihazi kontrol edin, montaj ve kul-

harici cihaz hatasi bildirilir

lanma kilavuzuna gore hareket edin

* Hata manuel olarak sifirlanmalidir
** Hatanin manuel mi yoksa otomatik mi sifirlanacadi ayarla-
nabilir

isletim arizalarinin giderilemedigi durumlarda, en yakin Wilo
yetkili servisine veya temsilcisine bagvurun.

16
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Tirkce

11 Ek

11.1 ModBus: Veri tipleri

Veri tipi Aciklama

INT16 -32768ila 32767 araliginda tam say!.
Bir veri noktasi icin kullanilan gercek sayi araligi sapma gosterebilir.

UINT16 0ila 65535 araliginda 6n isaretsiz tam say!.
Bir veri noktasi icin kullanilan gercek sayi araligi sapma gdsterebilir.

ENUM Bir sayimdir. Sadece parametreler altinda sunulan degerlerden sadece biri konulabilir.

BOOL Bir bool degeri tam iki duruma sahip bir parametredir (0 — yanlis/false ve 1 — gercek/true). Genel olarak sifirdan
biyiik tiim degerler true olarak degerlendirilir.

BITMAP* 16 bool degerinin bir 6zetidir (Bits). Degerler 0 ila 15 arasinda gésterilir. Sekmede okunacak veya yazilacak sayi,
tiim Bitlerin toplamlarnyla, indekslerinin 1x2 tssi degeriyle olusur.

Bit0:20=1
Bit1:21=2
Bit 2:22=14
Bit3:23=8
Bit 4: 2% =16
Bit 5: 2° = 32
Bit 6: 2° = 64
Bit 7: 27 = 128
Bit 8: 28 = 256
Bit 9: 29 = 512

Bit 10: 210 = 1024
Bit 11: 21! = 2048
Bit 12: 212 = 4096
Bit 13: 213 = 8192
Bit 14: 21% = 16384
Bit 15: 21° = 32768
BITMAP32 32 bool degerinin bir 6zetidir (Bits). Hesaplama ayrintilari icin Bitmap iizerinden okuyun.

* Netlestirmek icin 6rnek:

Bit 3, 6, 8, 15, 1 olur tiim digerleri 0'dir. Toplam ise 23+20+28+ 21> = 8+64+256+32768 = 33096 olur. Tersine uygulama miim-
kiindiir. Bu sirada en yiiksek indekse sahip bit ile yola ¢ikilarak, bu okunan sayinin ikinin kuvvetlerinden daha yiiksek veya esit
olup olmadigi kontrol edilir. Bu durum s6z konusuysa bit 1 ayarlanir ve sayidan ikinin kuvveti ¢ikarilir. Ardindan bir sonraki kii¢lik
indekse sahip bit ve diiz hesaplanan kalan sayilarile kontrol, bit 0'a ulasilana veya kalan sayilar sifir olana kadar tekrarlanir. Net-
lestirmek icin bir 6rnek: Okunan say1 1416. Bit 15, 0 olur, ¢linkii 1416<32768. Bitler 14 ila 11 ayni sekilde O olur. Bit 10, 1 olur,
¢linkli 1416>1024. Kalan say1 1416-1024=392 olur. Bit 9, 0 olur, ¢iinkii 392<512. Bit 8, 1 olur, ¢linkii 392>256. Kalan sayi
392-256=136 olur. Bit 7, 1 olur, ¢linkii 136>128. Kalan say1 136-128=8 olur. Bit 6 ila 4, 0 olur. Bit 3 1 olur, ¢iinkii 8=8. Kalan
sayi 0 olur. Boylece kalan 2 ile 0 arasi bitlerin tamami 0 olur.

11.2 ModBus: Parametrelere genel bakis

Holding Name Data type Scale & unit Elements Access*
register
(Protocol)
40001 ileti§im profili UINT16 0,001 R 31.000
(0) versiyonu
40002 Wink Service BOOL RW 31.000
(1)
40003 Kumanda cihazi ENUM 3.CC R 31.000
(2) tard 4, CC...FC

5.CCe

7.CCe NWB
40004 - Kumanda cihazi UINT32 0,000001 R 31.000
40005 verileri PLC versi-
(3-4) yonu
40006 - Kumanda cihazi UINT32 0,000001 R 31.000
40007 verileri HMI versi-
(5-6) yonu

Montaj ve kullanma kilavuzu Wilo-Control CC-Booster 17
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Holding

register
(Protocol)

Data type

Scale & unit Elements

40008 - Kumanda cihazi UINT32 1 R 31.000
40009 verileri ID
(7-8)
40010 - Kumanda cihazi UINT32 1 R 31.000
40011 verileri baglanti
(9-10) semas! numarasl
40012 Kumanda cihazi UINT16 1 R 31.000
(11) verileri iiretim ay!
40013 Kumanda cihazi UINT16 1 R 31.000
(12) verileri iiretim yili
40014 BusCommandTi- ENUM 0.- RW 31.000
(13) mer 1. Kapali

2. Ayarla

3. Etkin

4, Geri al

5. Manuel
40015 Tahrikler aglk/ BOOL RW 31.000
(14) kapali
40016 Pompadevirsayisi UINT16 %0,1 RW 31.000
(15) manuel 1 (yalnizca CCe)
40017 Pompadevirsayisi UINT16 %0,1 RW 31.000
(16) manuel 2 (yalnizca CCe)
40018 Pompadevirsayisi UINT16 %0,1 RW 31.000
(17) manuel 3 (yalnizca CCe)
40019 Pompadevirsayisi UINT16 %0,1 RW 31.000
(18) manuel 4 (yalnizca CCe)
40020 Pompadevirsayisi  UINT16 %0,1 RW 31.000
(19) manuel 5 (yalnizca CCe)
40021 Pompadevirsayisi  UINT16 %0,1 RW 31.000
(20) manuel 6 (yalnizca CCe)
40024 Frekans konver- ~ BOOL (yalmizca CC-FC) R 31.000
(23) térii ACIK/KAPALI
40025 Kontrol modu ENUM 0.p-c R 31.000
(24)
40026 Gergek deger INT16 0,1 bar R 31.000
(25)
40027 Giincel hedef INT16 0,1 bar RW 31.000
(26) deger R (SCe NWB)
40028 Pompa adedi UINT16 1 R 31.000
(27)
40030 Yedek pompa BOOL R 31.000
(29) ACIK/KAPALI
40032 indeks GLP UINT16 1 R 31.000
(31)
40033 Pompa durumul BITMAP 0: Otomatik R 31.000
(32) 1: Manu

2: Devre disI

3: Calisiyor

5: Hata
40034 Pompa durumu 2  BITMAP 0: Otomatik R 31.000
(33) 1: Manu

2: Devre disi

3: Calisiyor

5: Hata
40035 Pompa durumu 3  BITMAP 0: Otomatik R 31.000
(34) 1: Manu

2: Devre disi

3: Calisiyor

5: Hata
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Holding

register
(Protocol)

Data type

Scale & unit

Elements

Access*

Tirkce

40036 Pompa durumu 4  BITMAP 0: Otomatik R 31.000
(35) 1: Manu

2: Devre disi

3: Calisiyor

5: Hata
40037 Pompa durumu5  BITMAP 0: Otomatik R 31.000
(36) 1: Manu

2: Devre dis

3: Calisiyor

5:Hata
40038 Pompa durumu 6  BITMAP 0: Otomatik R 31.000
(37) 1: Manu

2: Devre disl

3: Calisiyor

5: Hata
40041 Pompa modu 1 ENUM 0. Kapali RW 31.000
(40) 1. Manuel

2. Otomatik
40042 Pompa modu 2 ENUM 0. Kapal RW 31.000
(41) 1. Manuel

2. Otomatik
40043 Pompa modu 3 ENUM 0. Kapal RW 31.000
(42) 1. Manuel

2. Otomatik
40044 Pompa modu 4 ENUM 0. Kapal RW 31.000
(43) 1. Manuel

2. Otomatik
40045 Pompa modu 5 ENUM 0. Kapal RW 31.000
(44) 1. Manuel

2. Otomatik
40046 Pompa modu 6 ENUM 0. Kapal RW 31.000
(45) 1. Manuel

2. Otomatik
40049 Pompa isletim ENUM 0. Kademe R 31.000
(48) modu 1. Vario
40050 Giinceldevirsayisi  UINT16 %0,1 (CCe) R 31.000
(49) pompa 1 1 d/dak (CC-FC)
40051 Giinceldevirsayisi  UINT16 %0,1 (CCe) R 31.000
(50) pompa 2 1 d/dak (CC-FC)
40052 Giinceldevirsayisi  UINT16 %0,1 (CCe) R 31.000
(51) pompa 3 1 d/dak (CC-FC)
40053 Giinceldevirsayisi  UINT16 %0,1 (CCe) R 31.000
(52) pompa 4 1 d/dak (CC-FC)
40054 Giinceldevirsayisi  UINT16 %0,1 (CCe) R 31.000
(53) pompa 5 1 d/dak (CC-FC)
40055 Giinceldevirsayisi  UINT16 %0,1 (CCe) R 31.000
(54) pompa 6 1 d/dak (CC-FC)
40062 Genel durum BITMAP 0: SBM R 31.000
(61) 1: SSM
40068 Hedef deger 1 UINT16 0,1 bar RW 31.000
(67)
40069 Hedef deger 2 UINT16 0,1 bar RW 31.000
(68)
40070 Hedef deger 3 UINT16 0,1 bar RW 31.000
(69)
40074 Uygulama ENUM 0. Booster R 31.000
(73)
40075 Harici hedef deger INT16 0,1 bar R 31.000
(74)
40076 Haricihedefdeder BOOL RW 31.000
(75) etkinlestir

Montaj ve kullanma kilavuzu Wilo-Control CC-Booster
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Holding Data type Scale & unit Elements
register
(Protocol)
40077 - Sistem devreye UINT32 1 R 31.000
40078 sokma islemleri
(76 -77) sayisi
40079 - Kumanda cihazi UINT32 1lsa R 31.000
40080 verileri calisma
(78 - 79) siiresi
40081 - Pompa 1toplam  UINT32 1 R 31.000
40082 kumanda déngii-
(80 - 81) leri
40083 - Pompa 2 toplam  UINT32 1 R 31.000
40084 kumanda déngui-
(82 - 83) leri
40085 - Pompa 3 toplam  UINT32 1 R 31.000
40086 kumanda déngui-
(84 - 85) leri
40087 - Pompa & toplam  UINT32 1 R 31.000
40088 kumanda dongii-
(86 - 87) leri
40089 - Pompa 5 toplam  UINT32 1 R 31.000
40090 kumanda déngui-
(88 - 89) leri
40091 - Pompa 6 toplam  UINT32 1 R 31.000
40092 kumanda déngui-
(90 - 91) leri
40097 - Pompa 1toplam  UINT32 1lsa R 31.000
40098 calisma siiresi
(96 - 97)
40099 - Pompa 2 toplam  UINT32 1sa R 31.000
40100 calisma siiresi
(98 - 99)
40101 - Pompa 3 toplam  UINT32 1sa R 31.000
40102 calisma siiresi
(100-101)
40103 - Pompa & toplam  UINT32 1sa R 31.000
40104 calisma siiresi
(102 - 103)
40105 - Pompa 5 toplam  UINT32 1sa R 31.000
40106 calisma saati
(104 - 105)
40107 - Pompa 6 toplam  UINT32 1lsa R 31.000
40108 calisma siiresi
(106 - 107)
40113 Pompa 1 giinlik ~ UINT16 1lsa R 31.000
(112) calisma saati
40114 Pompa 2 giinliik UINT16 1sa R 31.000
(113) calisma saati
40115 Pompa 3 giinlik  UINT16 1sa R 31.000
(114) calisma saati
40116 Pompa &4 giinlik ~ UINT16 1sa R 31.000
(115) calisma saati
40117 Pompa 5 giinlik ~ UINT16 1sa R 31.000
(116) calisma saati
40118 Pompa 6 giinlik ~ UINT16 1sa R 31.000
(117) calisma saati
40123 Frekans konver- UINT16 0,1 Hz (yalnizca R 31.000
(122) torii giincel fre- CC-FC)

kans
40131 Frekans konver- UINT16 0,1 A (yalnizca R 31.000
(130) torii giincel akim CC-F(Q)
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Holding Name Data type

register
(Protocol)

40139 -
40140
(138 -139)

Hata durumu BITMAP32

Scale & unit

Tirkce

Elements Access*

0:Sensdr hatasit R 31.000
1: Maksimum
basing

2: Minimum
basing

4: Kuru calisma
5: Pompa 1 hata
6: Pompa 2 hata
7:Pompa 3 hata
8: Pompa 4 hata
9: Pompa 5 hata
10: Pompa 6 hata
11: Pompa 7 hata
12: Pompa 8 hata
14: Pil neredeyse
bos

16: Harici alarm
24: E43.0 Harici
Sinyal

40240 -
40241
(239 - 240)

Hata durumu 2 BITMAP32

R 31.000

40141
(140)

Acknowledge BOOL

w 31.000

40159 Sistem kontrolii BITMAP

(158)

0: Harici Kapali RW 31.000
1: Pompa
degisimi

2: Pompay!
cahstirin

3: Pompay!i
durdurun

4: Kontrol modu
analog

5: Kontrol modu
fieldbus

40160 Kontrol degeri UINT16

(159) kontrol modu

%0,01

R(W) 31.000

40247 Frekans konver- ENUM
(246) tord tipi

(yalmizca CC-FC)

0.FC202 R
1.VLT2800
2.VLT6000

31.000

40248 Frekans konver-
(247) térii durumu

BITMAP

(yalnizca CC-FC)

0: Kumanda R
tamam

1: Tahrikler
tamam

2: Arayliz tamam
3: Uyan

4: Frekans kon-
vertorii calisiyor
5: Gerilim uyarnisi
6: Akim uyarisi
7: Sicaklik uyarisi

31.000

*Aciklama: R = Sadece okuma, RW = Okuma ve

yazma W = Sadece yazma

Montaj ve kullanma kilavuzu Wilo-Control CC-Booster
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