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Generalitati

Despre aceste instructiuni

Dreptul de autor

Conexiunea la retea (LAN)

Functiile software-ului

Date cu caracter personal

Rezerva asupra modificarilor

Excluderea garantiei si
responsabilitatii

Siguranta

Calificarea personalului

Aceste instructiuni constituie parte integrantd a produsului. Respectarea instructiunilor
reprezintd conditia de bazd pentru manevrarea si utilizarea corecte:

- Cititi cu atentie instructiunile inainte de orice activitate.
 Pastrati instructiunile accesibile Tn permanenta.

» Respectati toate datele referitoare la produs.

» Respectati marcajele de pe produs.

Varianta originald a instructiunilor de exploatare este in limba germand. Variantele in toate
celelalte limbi sunt traduceri ale instructiunilor originale de exploatare.

Dreptul de autor asupra acestor instructiuni si asupra software-ului Digital Data Interface
apartine Wilo. Sunt interzise multiplicarea, distribuirea sau valorificarea neautorizata a
continutului in scopuri concurentiale sau comunicarea lor catre terti.

Numele Wilo, logoul Wilo, precum si numele Nexos sunt marci inregistrate ale Wilo. Toate
celelalte nume si denumiri pot fi marci sau marci inregistrate ale proprietarilor respectivi. O
vedere de ansamblu asupra licentelor folosite este disponibild prin interfata utilizatorului a
software-ului Digital Data Interface (meniul ,License”).

Pentru o functionare corespunzatoare (configurare si functionare), integrati produsul intr-o
retea locald Ethernet (LAN). La retelele Ethernet existd pericolul accesului neautorizat la
retea. Prin acesta se pot efectua manipuldri asupra produsului. Pe langd dispozitiile legale
sau alte reglementdri interne, se vor respecta urmdtoarele cerinte:

+ Dezactivarea canalelor de comunicatie neutilizate.

« Atribuirea de parole sigure pentru acces.

» Modificarea imediatd a parolelor atribuite din fabrica.

» Conectareain prealabil, suplimentar, a unei Security Appliance.

» Respectarea masurilor de protectie conform cerintelor actuale de securitate IT si a
dispozitiilor in vigoare (de ex. configurarea VPN pentru accesul de la distanta).

Wilo nu este raspunzator pentru daune asupra produsului sau daune care rezultd din
utilizarea produsului, in mdsura in care acestea pot fi atribuite conexiunii la retea sau
accesului la aceasta.

Aceste instructiuni prezintd functiile complete ale software-ului Digital Data Interface.
Conform confirmdrii comenzii, clientului i se va prezenta totusi numai cuprinsul software-
ului Digital Data Interface. Clientul are posibilitatea de a achizitiona ulterior celelalte functii
disponibile ale software-ului Digital Data Interface.

in ceea ce priveste utilizarea produsului, nu se prelucreaza date cu caracter personal.
NOTA! Pentru a evita conflictele cu legislatiile privind protectia datelor, nu introduceti
date cu caracter personal (de ex. nume, adres3, adresi de e-mail, numir de telefon etc.)
n campurile pentru jurnalul de instalare si de intretinere!

Wilo Tsi rezerva dreptul de a modifica datele mentionate fard notificare si nu preia nicio
responsabilitate pentru inexactitdti tehnice si/sau omisiuni. llustratiile folosite pot diferi de
original si servesc doar reprezentarii exemplificative a produsului.

Wilo nu preia in special nicio garantie sau responsabilitate Tn urmdtoarele cazuri:

+ Nicio retea disponibila si stabila la locul de utilizare

+ Daune (directe sau indirecte) din cauza problemelor tehnice, de ex. ciderea serverului,
eroare de transfer

+ Daune cauzate de un software extern al unor furnizori terti

+ Daune cauzate de interventii externe, de ex. hackeri sau virusi

> Modificdri nepermise la software-ul Digital Data Interface

» Nerespectarea acestor instructiuni

« Utilizarea neconforma cu destinatia

» Depozitarea sau transportul necorespunzatoare

+ Montare sau demontare gresite

Racordare electrica
o Lucrari electrice: electrician calificat
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Persoand cu o formare profesionald de specialitate, cunostinte
si experientd adecvate pentru a recunoaste riscurile legate de
electricitate si a le evita.

« Informatii referitoare la retea
Fabricarea cablurilor de retea
Operare
« Manipularea sigura a interfetelor cu utilizatorul bazate pe web

- Competente lingvistice de specialitate, in limba engleza, pentru
urmdtoarele domenii

— Electrotehnicd, domeniul de specialitate convertizor de
frecventa

- Tehnologia pompelor, domeniul de specialitate exploatarea
sistemelor de pompare

- Tehnologia de retea, configurarea componentelor retelei

2.2 Lucrari electrice « Dispuneti efectuarea lucrdrilor electrice de cdtre un electrician
calificat.

* Inaintea oricdrei operatiuni, deconectati produsul de la reteaua
electrica si asigurati-l impotriva reconectarii.

 Respectati prevederile locale pentru conectarea la reteaua de
energie electrica.

- Respectati indicatiile furnizorului de energie electrica local.
- impamantati produsul.

+ Respectati datele tehnice.

» Inlocuiti imediat cablurile de conectare defecte.

2.3 Sigurantain functionare = Dacd pompa este exploatatd in interiorul unor atmosfere
explozive, respectati urmdtoarele puncte:
« Instalati protectia la functionarea fard apd si conectati-o printr-
un releu de evaluare Ex-i.
 Conectati traductorul de nivel printr-o barierd Zener.

 Conectati monitorizarea termica a motorului printr-un releu de
evaluare autorizat pentru utilizarea in zone cu pericol de
explozie. Pentru conectarea la Wilo-EFC, placa termistorului
PTC ,MCB 112" poate fi montata ulterior in convertizorul de
frecvental!

- Conectati impreund cu un convertizor de frecventa, o protectie
la functionarea fard apd si monitorizarea termica a motorului la
Safe Torque Off (STO).

Nivelul SIL

Prevedeti un echipament de siguranta cu SIL-Level 1 sicuo

tolerantd a erorilor de hardware 0 (conform DIN EN 50495,

categoria 2). Pentru evaluarea instalatiei, tineti cont de toate

componentele din circuitul de sigurantd. Consultati instructiunile
producdtorului pentru informatiile necesare referitoare la
componentele individuale.
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2.4

2.5

3.2

Securitatea datelor

Functionarea in regim de
avarie in aplicatii critice
pentru siguranta

Descrierea produsului

Structura

Moduri de sistem

Autorizatie pentru spatii cu pericol de explozie senzor CLP01

» Modelul constructiv al senzorului capacitiv CLPO1 montat este
verificat separat in conformitate cu Directiva 2014/34/UE.

« Marcajul este: Il 2G Ex db 1IB Gb.

« In baza certificdrii pentru modelul constructiv, senzorul
indeplineste si cerintele IECEX.

Pentru integrarea produsuluiin retea, trebuie respectate toate
cerintele privind reteaua, in special securitatea retelei. in acest
scop, cumpdratorul sau beneficiarul trebuie sd respecte toate
legile sau directivele nationale si internationale aplicabile (de
exemplu Regulamentul privind infrastructurile critice Kritis).

Pompa si convertizorul de frecventa sunt comandate prin
parametrii introdusi in dispozitivul respectiv. in plus, in modurile
LPI si LSI, pompa suprascrie setul de parametri 1 al convertizorului
de frecventd. Pentru o depanare rapidd, se recomandd crearea
unei copii de rezervd a configuratiilor respective si stocarea
acestora pe un suport central.

NOTA! In aplicatiile critice pentru siguranta, poate fi stocata o
configuratie suplimentara in convertizorul de frecventa. in
cazul unei defectiuni, convertizorul de frecventa poate
continua sa functioneze in modul de functionare in regim de
avarie prin intermediul acestei configuratii.

Digital Data Interface este un modul de comunicare integrat in motor cu un server web
integrat. Accesul se face prin intermediul unei interfete grafice cu utilizatorul, printr-un
browser de internet. Interfata cu utilizatorul permite configurarea, comanda si
monitorizarea simpl3 a pompei. In acest scop, in pomp3 pot fi instalati diversi senzori. in
plus, In unitatea de comanda pot intra alti parametri ai instalatiei prin intermediul
traductoarelor de semnal externe. In functie de modul sistemului, Digital Data Interface
poate:

« Sd monitorizeze pompa.
+ Sd comande pompa cu convertizor de frecventd.
+ Sd comande intreaga instalatie cu pand la patru pompe.

Licenta Digital Data Interface vizeaza trei moduri diferite de sistem:

¢ Modul de sistem DDI
Modul de sistem fard nicio functie de comanda. Numai valorile senzorilor de temperatura
si vibratii sunt detectate, evaluate si stocate. Comanda pompei si a convertizorului de
frecventa (daca exista) se face prin intermediul unitdtii de comanda supraordonate a
beneficiarului.

* Modul de sistem LPI
Mod de sistem cu functie de comandd a convertizorului de frecventd si detectarea
infundarilor. Asocierea pompa/convertizor de frecvents functioneaza ca o unitate,
convertizorul de frecventd este comandat de pompd. Astfel, poate avea loc o detectare a
infundarilor si, dacd este necesar, poate fi initiat un proces de curatare. Comanda pompei
n functie de nivel se face printr-o unitate de comandd supraordonata a beneficiarului.

* Modul de sistem LSI
Mod de sistem pentru comanda completd a statiei de pompare cu pand la patru pompe.
O pompa functioneaza ca pompd principald, toate celelalte pompe ca pompe conduse.
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3.3

3.4

Prezentare generala a functiilor in
functie de modul de sistem

Intrari

Pompa principald controleazd toate celelalte pompe in functie de parametrii setati Tn

functie de sistem.

Activarea modului de sistem se realizeaza prin intermediul cheilor de licentd. Sunt cuprinse

modurile de sistem cu volumul de functii mai mic.

Interfata utilizatorului

Modul de sistem

Server web

Selectarea limbii

Parola utilizator

Tncércarea/descércarea configuratiei

Resetarea la reglarea din fabrica

Afisajul datelor

Datele de pe pldcuta de identificare

Protocol de testare

Jurnal de instalare

Jurnal de intretinere

Colectarea si stocarea datelor

Senzori interni

Senzori interni prin fieldbus

Convertizor de frecventa

Statie de pompare

Interfete

Sprijin pentru intrari/iesiri externe

ModBus TCP

OPC UA

Comanda convertizorului de frecventa

Functii de comanda si de reglare

Functionare Tn afara apei

Detectarea infundarilor/proces de curatare

Valori de control externe (analogic/digital)

Oprire externd

Pornire anticalare

Protectie la functionarea fara apa

Protectia impotriva viiturilor

Alternarea pompelor

Pompa de rezerva

Selectarea modului de functionare al pompei

Comandd de nivel cu traductor de nivel si comutator cu
plutitor

Reglare PID

Pompa principald redundanta

Niveluri alternative de oprire

Regulator High Efficiency (HE)

Legenda
- = nu este disponibil, o = optional, « = disponibil

Digital Data Interface are doi senzori integrati si noud conexiuni pentru senzori externi.
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Senzori interni (integrati)
e Temperaturd

Detectarea temperaturii curente a modulului Digital Data Interface.
 Vibratie

Detectarea vibratiilor actuale de la Digital Data Interface pe trei axe.

Senzori interni (in motor)

-+ 5x temperaturd (Pt100, Pt1000, PTC)

e 2xintrari analogice 4-20 mA

e 2xintrdri pentru senzorii de vibratii (max. 2 canale)

3.5 Module 1/0 - intréri si iesiri Este necesar un numdr mare de date de masurare pentru a comanda combinatia pompe/
suplimentare convertizor de frecventa (modul de sistem LPI) sau instalatia completa (modul de sistem
LSI). De regula, convertizorul de frecventa furnizeaza un numar suficient de intrari si iesiri
analogice si digitale. Dacd este necesar, intrarile si iesirile pot fi suplimentate prin
intermediul a doud module 1/0:
+ Wilo10 1 (ET-7060): 6x intrari si iesiri digitale
+ Wilo 10 2 (ET-7002): 3x intrdri analogice si 6x intrdri digitale, 3x iesiri digitale

@ NOTA
Wilo 10 2 obligatoriu pentru modulul de sistem LSI!

Pentru a Tnregistra toate valorile de masurare necesare, prevedeti o Wilo
10 2 (ET-7002) in configurarea instalatiei! O comanda a sistemului nu
este posibild fard un Wilo 10 2 suplimentar.

4 Racordarea electrica
PERICOL
Risc de leziuni fatale prin electrocutare!
Comportamentul neadecvat la executarea lucrarilor electrice conduce la
decesul prin electrocutare!
« Dispuneti efectuarea lucrarilor electrice de cdtre un electrician
calificat!
+ Respectati prevederile locale!
PERICOL
Pericol de explozie din cauza conexiunii incorecte!
Atunci cand pompa este utilizata intr-o atmosfera exploziva, existd
pericol de explozie din cauza conexiunii incorecte. Respectati
urmdtoarele puncte:
- Instalati protectia la functionarea fdrd apa.
- Conectati comutatorul cu plutitor prin releul de evaluare Ex-i.
« Conectati traductorul de nivel prin bariera Zener.
+ Conectati monitorizarea termica a motorului si protectia la
functionarea fara apa la ,Safe Torque Off (STO)”.
+ Respectati indicatiile din capitolul ,Racordarea electricd in zone cu
pericol de explozie”!
4.1 Calificarea personalului *  Lucrdri electrice: electrician calificat
Persoand cu o formare profesionald de specialitate, cunostinte si experientd adecvate
pentru a recunoaste riscurile legate de electricitate si a le evita.
 Informatii referitoare la retea
Fabricarea cablurilor de retea
4.2 Premise Prezentare generald a componentelor necesare in functie de modul de sistem utilizat:
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4.3 Cablu de conectare Digital Data
Interface

Modul de sistem

Instalare fara Ex

Pompa cu Digital Data Interface . . .
Tensiune de comanda 24 VDC . . .
Aparat de evaluare pentru senzorii PTC . . .
Convertizor de frecventa Wilo-EFC cu modul Ethernet - . .
»MCA 122” (modul ModBus TCP)

Unitate de comandd supraordonatd pentru valoarea implicitd - . 0
sau Pornire/Oprire

Comutator cu plutitor protectie la functionarea fard apd - o o
Traductor de nivel pentru valoarea impusa - - .
Comutator de retea (comutator LAN) . . .
Wilo 10 1 (ET-7060) o 0 -
Wilo 10 2 (ET-7002) 0 o .

Cerinte suplimentare pentru instalatiile cu Ex

Extindere placa termistor PTC ,MCB 112” sau aparat de . . .
evaluare cu autorizatie pentru spatii cu pericol de explozie
pentru senzorii PTC la Wilo-EFC

Comutator cu plutitor pentru protectie la functionarea fard . . .

apa cu releu de separare anti-ex

Bariera Zener pentru traductor de nivel - - .
Legenda

— =nu este necesar, o = la nevoie, « = trebuie sa fie disponibil

Descriere

Pe post de cablu de comanda se foloseste un cablu hibrid. Cablul hibrid reuneste doua
cabluri in unul singur:

+ Cablu de semnal pentru tensiune de comanda si monitor bobinaj

+ Cabluderetea

Poz. Nr./culoare conductori Descriere

Manta cablu exterioara

Ecranare cabluri exterioara

Manta cablu interioara

Ecranare cabluri interioara

Fig. 1: Reprezentare schematicd cablu hibrid

v & W N

1=+ Conductori de conectare pentru alimentarea electricd
Digital Data Interface. Tensiune de lucru: 24 V CC

Z=- (12-30 V FELV, max. 4,5 W)

6 3/ =PTC Conductori de conectare senzor PTC in bobinajul
motorului. Tensiune de lucru: de la 2,5 pandla 7,5V
cc

7 Alb (wh) = RD+ Pregatirea cablului de retea si montarea stecherului

Galben (ye) = TD+ RJ45 furnizat.

Portocaliu (og) = TD-
Albastru (bu) = RD-

NOTA! Aplicati ecranarea pentru cabluri pe o suprafat mare!

Date tehnice

Tip: TECWATER HYBRID DATA

Conductoare, cablaj exterior: 4x0,5 ST

Conductoare, cablaj interior: 2x 2x22AWG

Material: Elastomer special, reticulat cu radiatii, rezistent la apd si ulei, dublu-ecranat
Diametru: aprox. 13,5 mm

Razd de indoire: 81 mm
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» Temperatura max. a apei: 40 °C
» Temperaturd ambianta: de la -25 °C panala 40 °C

4.4 Modul de sistem DDI

Laptop/ecran tactil
cu browser de internet

ModBus TCP S
¢ mEEEEEEEEEEEsEsEsEsEsEsEsEsEsEsEEEsEEEEEEEEEEE,
. OCP UA ]
[ ] n
| ] n
n n
. -
: [ Switch/Router |
L}
LAN H
RJ45 @------------------u
. § Wilol0 1 g
i - 6x intrari digitale :
! - 6x iesiri digitale '
]
3 § Wilo10 2 '
]
' . - 3x intrari digitale 1
] « 6x intréri digitale 1
1 « 3x iesiri digitale ;
. .
v
Ethernet Conductor de semnalizare Cablu de c6ormextare |a reteaua de energie electi@ptional
Modbus
Fig. 2: Sugestie de instalare
1 Panou electric de distributie
2 Module /O cu intréri/iesiri digitale si analogice
3 Unitate de comandd supraordonata, pusa la dispozitie de beneficiar
4 Traductor de nivel
4.4.1  Alimentarea electrica a pompei Conectati motorul la instalatia de comutare pusa la dispozitie de client. Consultati manualul

producatorului pentru informatii privind tipul de pornire si conectarea motorului!

10 Instructiuni de montaj si exploatare « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06



NOTA! Aplicati ecranarea pentru cabluri pe o suprafata mare!

4.4.2  Conexiune pentru alimentarea Conectati sursa de alimentare electricd pentru Digital Data Interface la instalatia de
electrica Digital Data Interface comutare pusd la dispozitie de client:

« Tensiune de lucru: 24V CC (12-30 V FELV, max. 4,5 W)
= Conductor 1: +
» Conductor 2: -

4.4.3  Conexiune senzor PTC in bobinajul Monitorizarea termicd a motorului pe partea de software este realizata prin senzorii Pt100
motorului sau Pt1000 din bobinajul motorului. Valorile curente ale temperaturii si temperaturile limita
pot fi vizualizate si setate prin interfata cu utilizatorul. Senzorii PTC instalati pe partea de
hardware definesc temperatura max. din bobinaj si opresc motorul in caz de urgenta.

ATENTIE! Efectuati verificarea functionirii! inainte de conexiunea senzorului PTC,
verificati rezistenta. Mdsurati rezistenta senzorului de temperaturd cu un ohmmetru.
Senzorii PTC au o rezistenta la rece cuprinsa intre 60 si 300 Ohmi.

Conectati senzorii PTC la instalatia de comutare pusd la dispozitie de client:

» Tensiune de lucru: de la 2,5 pandla 7,5V CC

+ Conductori: 3 si 4

» Releu de evaluare pentru senzorii PTC, de exemplu extindere placd termistor PTC
,MCB 112” sau releu ,,CM-MSS” la Wilo-EFC

PERICOL

Pericol de explozie din cauza conexiunii incorecte!

in cazul in care dispozitivele de monitorizare termici a motorului nu sunt
racordate corect, Tn situatia utilizarii in zone cu pericol de explozie exista
risc de leziuni fatale din cauza exploziei! Dispuneti intotdeauna
racordarea de cdtre un electrician calificat. La utilizarea pompei in zonele
cu pericol de explozie sunt valabile urmatoarele:
 Conectati monitorizarea termica a motorului printr-un releu de
evaluare!
« Dezactivarea cu ajutorul limitatorului de temperatura trebuie sa aibd
loc cu blocarea simultand Tmpotriva repornirii! Reconectarea poate fi
posibild abia dupd actionarea manuald a tastei de deblocare!

444  Conexiuneretea Pregatiti cablul de retea de la cablul de comanda si instalati stecherul RJ45 furnizat.
Conexiunea este la o prizd de retea.
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4.5 Modul de sistem LPI

ModBus TCP

LR R R R R R R RREREREEREREREREREREREREERDMN

i

*
| |
| |
n
L]
| |
a

OCP UA

Start/Stop

« inundare

- functionare fara apa

- scurgere - avertisment
- scurgere - alarma

s resetare

« High Clog Limit

2x intrari, liber configurabile:

« nivel de umplere
« presiune
+ debit

tip de semnal:
+0-20 mA
«4-20 mA
«0-10V

Modbus

Fig. 3: Sugestie de instalare cu Start/Stop

12

B

A

3x intrari, liber configurabile:

Ethernet Conductor de semnalizare

COM-Card 1COM-Cards
ModBus TCP ,_pC /
LAN PTC
RJ45

Intrari digitale

)
.9
{=)]
o
©
c
©
=
©
©
=]
£

Wilo-EFC

lesiri analogice

- EEEEEE.Ey

Cablu de c6oraentare |a reteaua de energie electi@itional
utilizari in zone cu pericol de exp!

Laptop/ecran tactil
cu browser de internet

| _Switch/Router |

U EEEEEEEEEE S,

j Wilol01
. « 6x intrari digitale
- 6x iesiri digitale

§ Wilo102
« 3x intrari digitale
- 6x intrari digitale
« 3x iesiri digitale

‘sssssssssss s e

2x iesiri, liber configurabile:

« functionare

* nivel in crestere

« nivel in scadere

« avertisment

* eroare

« secventa de curatare este in curs

1x iesire, liber configurabila:
- frecventd

« nivel de umplere

* presiune

- debit

tip de semnal:

+0-20mA
* 4-20 mA

Obligatoriu pentru

Convertizor de frecventd

N

Modul de extensie ,MCA 122" pentru convertizor de frecventa (in continutul

livrarii)

Modul de extensie ,MCB 112" pentru convertizor de frecventa

Intrdri la convertizorul de frecventd

lesiri la convertizorul de frecventd

Unitate de comandd supraordonata, pusd la dispozitie de beneficiar

N o v W

Traductor de nivel
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Laptop/ecran tactil
cu browser de internet
ModBus TCP N
¢EEEEEEEEEEEEEEESSSsSEEEEEESSSSSEEEEEEEEEEEEEEEEEE,
] OCP UA ]
L] ]
: [ ] :
. -
: ﬁ > “Switch/Router |
; :
1
COM-Card 1COM-Card: -
ModBus TCP v, p1C ! 1 § Wilol01 1
LAN PTC k I - 6x intrari digitale .
RJ45 1 - 6x iesiri digitale '
| | ]
re s § Wilo102 '
I [] « 3x intrari digitale '
-; i - 6x intréri digitale 8
i « 3x iesiri digitale g
‘esmmmmssssmsssmnn?
Start/Stop
-E-X»Ee-m-qft R 2x iesiri, liber configurabile:

« functionare
« nivel in crestere
« nivel in scadere
- avertisment
R - croare
« secventa de curatare este in curs

— A L3afe Toraue OFF (3T0)

3x intrari, liber configurabile: mmm e
« inundare

« functionare fard apa

« scurgere - avertisment [ ——
» scurgere - alarma
* resetare

« High Clog Limit

Intrari digitale
lesiri releu

1x iesire, liber configurabila:
- frecventa

« nivel de umplere

« presiune

- debit

Valoare impusa

1x intrare, liber configurabila:

+ nivel de umplere mmmmE-
* presiune

» debit

lesiri analogice

tip de semnal:
+0-20 mA
* 4-20 mA

Intrari analogice

tip de semnal:
+0-20 mA
«4-20mA
+0-10V

Ethernet Conductor de semnalizare Cablu de cGoreextare la reteaua de energie electi@gitional Obligatoriu pentru
Modbus utilizari in zone cu pericol de exp!

Fig. 4: Sugestie de instalare cu valoare impusd analogica

1 Convertizor de frecventd

2 Modul de extensie ,MCA 122" pentru convertizor de frecventa (in continutul
livrarii)

Modul de extensie ,MCB 112" pentru convertizor de frecventa

Intrdri la convertizorul de frecventd

lesiri la convertizorul de frecventd

Unitate de comandd supraordonatd, pusa la dispozitie de beneficiar

N oo v & W

Traductor de nivel
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3x intrari, liber configurabile:
« inundare

ModBus TCP

OCP UA

| Start/Stop

[

T ‘
]
L]
L]
COM-Card 1COM-Cards
ModBus TCP EN
LAN PTC
RJ45

. Extern Ooff

, Safe Torque Off (STO) _

- functionare fara apa

« scurgere - avertisment

+ scurgere - alarma

e resetare

« High Clog Limit

2x intrari, liber configurabile:

« nivel de umplere
* presiune

- debit

tip de semnal:
*«0-20mA
«4-20mA
«0-10V

Ethernet
Modbus

Conductor de semnalizare

Fig. 5: Sugestie de instalare cu ModBus
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Intrari digitale

Intrari analogice

Wilo-EFC

Cablu de c6oraedtare la reteaua de energie electi@gtional

lesiri releu

lesiri analogice

Laptop/ecran tactil
cu browser de internet
|_Switch/Router |

AR A AR R R A e AR AR, &
j Wilo101
I « 6x intrari digitale
- 6x iesiri digitale
§ Wilo102
I « 3x intrari digitale
- 6x intrari digitale
« 3x iesiri digitale

‘sssssssssss s e

2x iesiri, liber configurabile:

» functionare

« nivel in crestere

« nivel in scadere

+ avertisment

- eroare

» secventa de curdtare este Tn curs

1x iesire, liber configurabila:
- frecventa

« nivel de umplere

- presiune

- debit

tip de semnal:
+0-20 mA
* 4-20 mA

Obligatoriu pentru
utilizari in zone cu pericol de expl

Convertizor de frecventd

N

Modul de extensie ,MCA 122" pentru convertizor de frecventa (in continutul

livrarii)

Modul de extensie ,MCB 112" pentru convertizor de frecventa

Intrdri la convertizorul de frecventd

lesiri la convertizorul de frecventd

Unitate de comandd supraordonata, pusa la dispozitie de beneficiar

N o v W

Traductor de nivel
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4.5.1  Alimentarea electrica a pompei Convertizor de frecvent3 Wilo-EFC
Borna Denumirea conductorilor
96 u
97 \%
98 W
99 Legare la mas3 (PE)

Introduceti cablul de racordare a motorului prin presetupa pentru cablu in convertizorul de
frecventa si fixati-l. Racordati conductorii conform planului de conexiuni.

NOTA! Aplicati ecranarea pentru cabluri pe o suprafati mare!

Fig. 6: Conexiunea pompelor: Wilo-EFC

4.5.2  Conexiune pentru alimentarea Convertizor de frecvent Wilo-EFC
electricd Digital Data Interface

Borna Conductor cablu de Descriere
x o comanda
I © 000000005 i 13 1 Alimentarea electrica: +24 V CC
r12 13 18 19 27 29 32 33 20 377
20 2 Alimentare electrica: Potential de referintd
Sl (ov)
Fig. 7: Borna Wilo-EFC
4.5.3  Conexiune senzor PTC in bobinajul Convertizor de frecventi Wilo-EFC
motorului '
PERICOL
Risc de leziuni fatale in cazul conectirii incorecte!
Dacd pompa este utilizata intr-o atmosfera exploziva, respectati
indicatiile din capitolul ,Racordarea electricd in zone cu pericol de
explozie”!
Borna Conductor cablu de Descriere
4 L comanda
©o0o0005 1 e ° 09 009 50 3 +10 V CC alimentare electrica
27 29 32133 20 37 ['39 42 50 53 54
33 4 Intrare digitald: PTC/WSK

Monitorizarea termica a motorului pe partea de software este realizata prin senzorii Pt100

Fig. 8: Bornd Wilo-EFC sau Pt1000 din bobinajul motorului. Valorile curente ale temperaturii si temperaturile limita
pot fi vizualizate si setate prin interfata cu utilizatorul. Senzorii PTC instalati pe partea de
hardware definesc temperatura max. din bobinaj si opresc motorul in caz de urgenta.

ATENTIE! Efectuati verificarea functionirii! inainte de conexiunea senzorului PTC,
verificati rezistenta. Masurati rezistenta senzorului de temperaturd cu un ohmmetru.
Senzorii PTC au o rezistenta la rece cuprinsa intre 60 si 300 Ohmi.

4.5.4  Conexiune retea Convertizor de frecventd Wilo-EFC

Pregatiti cablul de retea de la cablul de comanda si instalati stecherul RJ45 furnizat.
Conexiunea se face la o prizd de retea, de exemplu la modulul Ethernet ,MCA 122”.

4.5.5  Conexiune intrdri digitale La conectarea intrdrilor digitale, tineti cont de urmatoarele:

* Utilizati cabluri ecranate.

« in timpul primei puneri in functiune are loc o stabilire automat a parametrilor. in acest
proces, intrdrile digitale individuale sunt prealocate. Valorile prestabilite nu pot fi
modificate!

Instructiuni de montaj si exploatare « Wilo DDI-| Ed.03/2023-06
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Pentru o functionare corecta a intrdrilor liber selectabile, atribuiti functia
corespunzatoare in Digital Data Interface.

PERICOL

Risc de leziuni fatale in cazul conectarii incorecte!

Daca pompa este utilizatd intr-o atmosfera exploziva, respectati
indicatiile din capitolul ,Racordarea electrica in zone cu pericol de
explozie”!

@ NOTA

Respectati instructiunile producatorului!

Pentru mai multe informatii, cititi i urmati instructiunile convertizorului
de frecventd.

Convertizor de frecventa: Wilo-EFC

Tensiune de intrare: +24 VDC, borna 12 si 13
Potential de referinta (0 V): Borna 20

18 Start Contact normal deschis (NO)
27 External Off Contact normal inchis (NC)
37 Safe Torque Off (STO) Contact normal inchis (NC)

19,29,32 Liberselectabila

Descrierea functiilor pentru intrarile prealocate:

Start
Semnal de pornire/oprire de la unitatea de comandi supraordonati. NOTA! Daci
intrarea nu este necesar3, instalati puntea intre bornele 12 si 18!

External Off
Oprire de la distanta prin comutatoare separate. NOTA! Intrarea comuta direct
convertizorul de frecventa!

Safe Torque Off (STO) - dezactivare in conditii de sigurantd NOTA! Daci intrarea nu
este necesarj, instalati puntea intre bornele 12 si 27!

Dezactivarea pompei pe partea de hardware de catre convertizorul de frecventd,
independent de comanda pompei. O reconectare automatd nu este posibild (blocarea
impotriva repornirii). NOTA! Daci intrarea nu este necesard, instalati puntea intre
bornele 12 si 37!

Urmatoarele functii pot fi atribuite intrdrilor libere din Digital Data Interface:

High Water
Semnal pentru nivelul de inundare.

Dry Run
Semnal pentru protectia la functionarea fdrd apa.

Leakage Warn
Semnal pentru controlul extern al camerei de etansare. In cazul unei erori, este emis un
mesaj de avertizare.

Leakage Alarm

Semnal pentru controlul extern al camerei de etansare. in caz de eroare, pompa este
opritd. Comportamentul ulterior poate fi setat prin intermediul tipului de alarma din
configuratie.

Reset

Semnal extern pentru resetarea mesajelor de eroare.

High Clogg Limit

Activarea tolerantei mai mari (,Power Limit - High”) pentru detectarea infundarilor.

Instructiuni de montaj si exploatare « Wilo DDI-| - Ed.03/2023-06



45,6  Conexiune intrdri analogice

L

(|
D&D
U&=
QOO0

BUSTER. A
OFF-ON U:r’fAj"

130BD530.10 I

Fig. 9: Comutator de pozitie A53 si A54

4.5.7  Conexiune iesiri releu

Tip de contact pentru functia respectiva

High Water Contact normal deschis (NO)
Dry Run Contact normal inchis (NC)

Leakage Warn Contact normal deschis (NO)
Leakage Alarm Contact normal deschis (NO)
Reset Contact normal deschis (NO)
High Clogg Limit Contact normal deschis (NO)

La conectarea intrdrilor analogice, retineti urmatoarele:

« Utilizati cabluri ecranate.
+ Functiile corespunzatoare pot fi selectate liber pentru intrdrile analogice. Atribuiti
functia corespunzatoare in Digital Data Interface!

@ NOTA

Respectati instructiunile producatorului!

Pentru mai multe informatii, cititi si urmati instructiunile convertizorului
de frecventd.

Convertizor de frecventa Wilo-EFC
Tensiunea de alimentare: 10 V CC, 15 mA sau 24 V CC, 200 mA
Borne: 53, 54
Conexiunea exactd depinde de tipul de senzor utilizat. ATENTIE! Respectati instructiunile
producatorului pentru conectarea corecta!

Domenii de masurare: 0...20 mA, 4...20 mA sau 0...10 V.

Setati tipul de semnal [tensiune (U) sau curent (I)] in plus prin intermediul a dou3
comutatoare de la convertizorul de frecventd. Cele doud comutatoare (A53 Si A54) se afl3
sub display-ul convertizorului de frecvents. NOTA! Setati domeniul de masurare si in
Digital Data Interface!

Urmatoarele functii pot fi atribuite in Digital Data Interface:

External Control Value
Valoarea impusa pentru comanda vitezei pompei ca semnal analogic prin unitatea de
comanda supraordonata.

Level

Detectarea nivelului actual de umplere pentru colectarea de date. Baza pentru functiile ,,in
crestere” si,in scadere” la iesirea digitala.

Pressure

Detectarea presiunii actuale a sistemului pentru colectarea de date.

Flow
inregistrarea debitului curent pentru colectarea de date.

La conectarea iesirilor releului, retineti urmatoarele:

« Utilizati cabluri ecranate.
» Functiile corespunzatoare pot fi selectate liber pentru iesirile releului. Atribuiti functia
corespunzatoare n Digital Data Interface!

@ NOTA

Respectati instructiunile producatorului!

Pentru mai multe informatii, cititi si urmati instructiunile convertizorului
de frecventd.

Convertizor de frecventa Wilo-EFC
« 2xiesiri releu, forma C. NOTA! Respectati instructiunile producitorului pentru
pozitionarea corecta a iesirilor releului!

Instructiuni de montaj si exploatare + Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06 17



4.5.8

18

Conexiune iesire analogica

- Capacitate de comutare: 240 V CA, 2 A
Laiesirea releului 2, la contactul normal deschis (borna: 4/5) este posibild o capacitate de
comutare mai mare: max. 400V CA, 2 A

Tip de contact

lesire releu 1

1 Racord temperaturd medie (COM)
2 Contact normal deschis (ND)
3 Contact normal inchis (NI)

lesire releu 2

4 Racord temperaturd medie (COM)
5 Contact normal deschis (ND)
6 Contact normal inchis (N1)

Urmatoarele functii pot fi atribuite n Digital Data Interface:

* Run
Semnalizare specifica de functionare a pompei

= Rising Level
Mesaj cand nivelul creste.

+ Falling Level
Mesaj cand nivelul scade.

«  Warning
Semnal de defectiune specifica a pompei: Avertisment.

e Error
Semnal de defectiune specificd a pompei: Alarma.

» Cleaning
Mesaj atunci cand secventa de curdtare a pompei este pornita.

La conectarea iesirii analogice, retineti urmdtoarele:

e Utilizati cabluri ecranate.
- Functiile corespunzdtoare pot fi selectate liber pentru iesire. Atribuiti functia
corespunzatoare n Digital Data Interface!

@ NOTA

Respectati instructiunile producatorului!

Pentru mai multe informatii, cititi si urmati instructiunile convertizorului
de frecventa.

Convertizor de frecventa Wilo-EFC
- Borna: 39/42
+ Domenii de masurare: 0...20 mA sau 4...20 mA
NOTA! Setati domeniul de masurare si in Digital Data Interface!

Urmadtoarele functii pot fi atribuite in Digital Data Interface:

* Frequency
Redarea frecventei reale actuale.

o Level
Redarea nivelului curent de umplere. NOTA! Pentru redare, un traductor de semnal
corespunzator trebuie conectat la o intrare!

* Pressure
Redarea presiunii de lucru actuale. NOTA! Pentru redare, un traductor de semnal
corespunzdtor trebuie conectat la o intrare!

« Flow
Redarea debitului curent. NOTA! Pentru redare, un traductor de semnal corespunzitor
trebuie conectat la o intrare!
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4.5.9

Conexiune extensii de intrare/
iesire (modul LPI)

@ NOTA

Tineti cont de literatura de specialitate suplimentara!

Pentru o utilizare conform prevederilor, cititi suplimentar si respectati
instructiunile producdtorului.

Generalitati
Tip
Alimentare electricd

Temperatura de lucru

Dimensiuni (latime x lungime x

adancime)

Intrari digitale

Numar

Nivel de tensiune ,,Pornit”
Nivel de tensiune ,,Oprit”
lesiri releu

Numar

Tip de contact

Capacitate de comutare
Intrari analogice

Numar

Domeniu de masurare selectabil

Domenii de masurare posibile

ET-7060
10...30VvDC
-25..+75°C

72x123x35 mm

6
10..50VDC
max. 4 VDC
6

Contact normal deschis
(NO)

5 A, 250 VAC/24 VDC

ET-7002
10..30VDC
-25..+75°C

72x123x35 mm

6
10..50VvDC
max. 4 VDC
3

Contact normal deschis
(NO)

5 A, 250 VAC/24 VDC

3
da, cu jumper

0..10V,0...20 mA,
4..20mA

Consultati manualul producatorului pentru toate celelalte date tehnice.

Instalarea

NOTA! Consultati manualul producatorului pentru toate informatiile privind schimbarea

adresei IP si instalarea acesteia!

1. Setatitipul de semnal (curent sau tensiune) pentru domeniul de masurare: setati

jumperul.

NOTA! Domeniul de misurare este setat in Digital Data Interface si este transferat
la modulul 1/0. Nu setati domeniul de mésurare in modul I/0.

Setati adresa IP.

o v F W N

Instructiuni de montaj si exploatare + Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06

Conectati intrdrile siiesirile.

Conectati alimentarea electrica.

Fixati modulul in panoul electric de distributie.

Setati tipul modulului 1/0 utilizat in Digital Data Interface.
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Fig. 11: Wilo 10 2 (ET-7002)
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RL1 COM

RLO COM
10 RLONO

(B)GND 9

Prezentare generald a modulelor /0

Bornal..7 Intrari digitale

Borna 8 Alimentare electrica (+)

Borna 9 Alimentare electrica (-)

Borna12...23 lesiri releu, contact normal deschis (NO)
Bornal...6 Intrari analogice

Borna 8 Alimentare electrica (+)

Borna 9 Alimentare electrica (-)

Borna 10... 15 lesiri releu, contact normal deschis (NO)
Borna 16 ... 23 Intrari digitale

Functiile intrdrilor si iesirilor

Intrdrilor si iesirilor li se pot fi atribui aceleasi functii ca la convertizorul de frecventa.
NOTA! Atribuiti intrérile si iesirile conectate in Digital Data Interface! (,Settings = /0

Extension”)
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4.6 Modul de sistem LSI in modul de sistem ,.LSI”, statia de pompare este controlatd complet prin intermediul Digital
Data Interface. Aici, o instalatie este alcdtuitd cel putin din urmdtoarele produse:
= Pand la patru pompe, fiecare pompd cu Digital Data Interface si propriul convertizor de
frecventa
< Un modul /02
« Un traductor de nivel pentru valoarea impusa

ModBus TCP
E { ModBus TCP
| Switch/Router |
WiIo
/02 N
1
1
I 00
1
!
1
1
1
“ e o e e o e o o omm o m o o Em o Em o o o o Em o mm o mm o omm

_d Pornire inundare

Nivel de pornire

Oprire inundare

Pornire alternativa

Nivel Stop

Nivel de oprire alternativ

_c, Functionare fdrd apd

max. 4
Ethernet Conductor de semnalizareSistem de senzori ~ Cablu de c6oraextare la reteaua de energie electi@gitional Obligatoriu pentru
Modbus utilizari in zone cu pericol de exp

Fig. 12: Conexiune mod de sistem LSI: Prezentarea generald a instalatiei

Statia de pompare functioneaza autonom si nu necesitd o comandd supraordonatd. Pentru
o interactiune limitatd cu o comanda supraordonata, diferite functii sunt disponibile la iesiri
sau prin fieldbus:

» Aprobarea instalatiei
« Semnalizarea defectiunilor si avertismente
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= Transmiterea valorilor de masurare

ATENTIE! O interventie a comenzii supraordonate in afara canalelor definite poate duce
la functionarea defectuoasa a instalatiei!

Parametrii multisistem pentru senzori si declansatoarele de comanda sunt asociati central la
modulul /0. Functiile corespunzatoare sunt atribuite prin intermediul Digital Data Interface.

Ethernet

| Switch/Router |

3x iesiri, liber configurabile:
+ Functionare

+ Nivel in crestere

PEEE - Nivel in scadere

2x intrari, liber configurabile:
* Presiune

- Debit Wilo 1/0 2

« Eroare
« Avertisment
« Ciclu de spdlare activ

)
o=
> =]
o =2
© 3]
e e
© =
= @
o] ()
o LD
=}

=

Nivel de umplere

@Pafe Torque off (STO)

ard apd
I
I

Inundare
P

4x intrari, liber configurabile:
* Resetare
+ Aprobare externa

5

Functionare f.

« Evacuare prin pompare
« Nivel de pornire alternativ

'2 [LLTLITLIE
Barierd . Releu de separ
Zener pentru protectie impotri
| L ]
]
| ]
| |
| |
| |
| |
L]
Ethernet Conductor de semnalizareSistem de senzori ~ Cablu de c6oraextare la reteaua de energie electl&ﬁifi(;n-all Obligatoriu pentru
Modbus utilizdri in zone cu pericol de exp

Fig. 13: Conexiune mod de sistem LSI: Modul 1/02

Convertizor de frecventd
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Parametrii pompei (mesaje de functionare si semnalizari de avarie) ai pompei cu un rotor
sunt inregistrati prin intermediul convertizorului de frecventa. In plus, pot fi generate valori
de mdsurare actuale prin intermediul convertizorului de frecventd. Functiile sunt atribuite

prin intermediul Digital Data Interface.

ModBus TCP
E LAN
RJ45
| Switch/Router |
Start/Stop (GOl eI
I EEEEE s EE . ModBus TCP

L Extem Off

PTC

. Safe Jorgue OFF(570)

3x intrari, liber configurabile:
« Scurgere - avertisment

» Scurgere - alarma
« High Clog Limit

Ethernet
Modbus

2
o]
5=
2
©
=
20
i
f=]
=

Conductor de semnalizareSistem de senzori

COM-Card PTC

Fig. 14: Conexiune mod de sistem LSI: Convertizor de frecventa

ATENTIE! Atribuiti intotdeauna intrérile digitale ,.Start/Stop”, ,.Extern off” si ,.Safe
Torque Off”. Daca intrarile nu sunt necesare, instalati o punte!
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Wilo-EFC

lesiri releu

gice

o
©
=
<

=
wr

)

Cablu de c6oraetare la reteaua de energie electi@ptional

2x iesiri, liber configurabile:
+ Functionarea

+ Avertisment

« Eroare

« Ciclu de spalare activ

1x iesire, liber configurabila:
- frecventd

« nivel de umplere

« presiune

- debit

tip de semnal:
+0-20mA
*+ 4-20 mA

Obligatoriu pentru
utilizari Tn zone cu pericol de exp
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4.6.1 Moduri de control

4.6.1.1 Mod de control: Level Controller

4.6.1.2 Mod de control: PID Controller

Valoare imp
_>
+

- A

Pompele individuale functioneaza dupa principiul Master/Slave. in acest caz, fiecare pomp3
este setatad individual prin pagina de start Slave. Parametrii care depind de instalatie sunt
setati prin intermediul paginii de start supraordonate Master:

» Operating Mode - Pornirea si oprirea instalatiei, stabilirea modului de control.
« System Limits- Stabilirea limitelor de sistem.
« Reglaje de baza pentru modurile de control:

— Level Controller

- PID

— High Efficiency(HE) Controller

Prin intermediul parametrilor setati sunt comandate toate pompele din instalatie. Pompa
principald este plasata redundant in instalatie. Dacd pompa principald actuald se
defecteaza, functia principald este transferata la o alta pompa.

Se pot defini panad la sase niveluri de comutare. Pentru fiecare nivel de comutare, sunt
setate numadrul de pompe si frecventa de functionare dorita.

Cureglarea PID, valoarea impusa se poate referi la un debit constant, la nivelul de umplere
sau la presiunea din instalatie. Frecventa de iesire controlatd este aceeasi pentru toate
pompele conectate. Pe baza abaterii de la valoarea impusa si a frecventei de iesire, o pompa
este pornitd sau opritd dupd un interval de temporizare.

Valoare real:

Presiune, nivel de umplere, ¢
et [nstalatie _
I

Frecventa
de iesire
Numar pompe

Selectia

-
pompelor

Fig. 15: Circuit de control cu regulator PID

Proportional

Integral

- 2

Diferential

Fig. 16: Regulator PID
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-
FMIN
FMAX

NOTA! Pentru reglarea PID, trebuie si existe intotdeauna un traductor de nivel in
instalatie. Pentru o valoare de referintd pentru inregistrarea presiunii sau debitului,
prevedeti in plus un senzor corespunzitor!

Regulatorul PID este format din trei pdrti:

 Proportional
= Integral
« Diferential.

L FMIN/FMAX” se referd la specificatia de Min/Max Frequency in limitele de sistem.
Conditii de control
Daca se aplica ambele conditii pentru o durata definitd, o pompa este pornita:

» Abaterea de la valoarea impusa este in afara limitelor definite.
+ Frecventa de iesire atinge frecventa maxima.

Daca se aplica ambele conditii pentru o durata definitd, o pompd este oprita:

= Abaterea de la valoarea impusa este in afara limitelor definite.
+ Frecventa de iesire atinge frecventa minima.
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Figura urmatoare explica functia de reglare. Urmatorul tabel prezinta dependentele cotelor

Valoare reali individuale intr-un mod usor de inteles.
A Interval de depdsire Réaspuns Timp de Interval de Timp de reglare | Diferent3 de
Diferent de regl: - FPTINEITRY crestere depisire reglare rimasi
rimasi | A et
- - unui circuit de
1 Valoare impusa
1 . control
1
! X Proportional Decrease Increase Small change Decrease
1 ! .
1 ! Integral Decrease Increase Increase Eliminate
1
1 . .
X 1 Diferential Small change Decrease Decrease Small change
- '
[ [Timp de crestere i R, T, . U
Timp  Tab. 1: Influenta cotelor proportionald, integrala si diferentiald asupra raspunsului tranzitoriu
Timp de reglare al unui circuit de control

Fig. 17: Raspuns tranzitoriu al unui circuit de
control

4.6.1.3 Mod de control: High

Efficiency(HE) Controller
Regulatorul HE permite comanda eficientd energetic a pompelor pentru ape uzate cu turatie
reglabild. Folosind masurarea nivelului, frecventa de functionare este calculata in mod
constant, apoi este transferata la convertizorul de frecventa. Atunci cand se calculeaza
frecventa de functionare, sunt intotdeauna luate Tn considerare conditiile cadru ale
_ instalatiei:

Nivelul 1

Nivelul 2

= Parametri de reglare
« Parametrii conductei

Nivelul 3 » Geometria cdminului
© ] Regulatorul HE controleazd numai o pompa activd. Toate celelalte pompe din instalatie sunt
considerate pompe de rezerva. La alternarea pompelor, sunt luate in considerare toate
@ pompele existente.

Nivelul 4
Pentru a asigura siguranta in exploatare, parabola retelei de conducte este monitorizatd in

Nivelul mod constant. n cazul unor abateri puternice ale parabolei retelei de conducte de la starea
5 nominald, sunt initiate contramasuri.

NOTA! Pentru a calcula parabola retelei de conducte sunt necesare misuritorile debitului
Fig. 18: Regulator HE: Reprezentarea pentru diferite frecvente. Daca statia de pompare nu are debitmetre, se calculeaza
geometriei cdminului debitele.
Cum se activeaza regulatorul HE?
Pentru a activa regulatorul HE, setati urmdtorii parametri in Digital Data Interface:
1. Setati parametrii de reglare.
2. Setati parametrii conductei.
3. Faceti calculul pentru conductd. Calculul dureaza cca 1 ... 3 minute.
4 anegistra;i geometria cdminului.
» Madsurarea parabolei retelei de conducte este pornitd automat la urmatoarea pornire a
pompei.
» Pentru mai multe informatii despre setari, consultati capitolul ,,Prima punere in
functiune avansata pentru modul de sistem LSI”.
Masurarea parabolei retelei de conducte

Pentru mdsurare sunt utilizate, de preferintd, patru frecvente. Este vorba de frecvente
echidistante intre frecventa minima si cea nominald. Fiecare frecventa este utilizatd de doua
ori timp de 3 minute. Pentru a vd asigura cd parabola retelei de conducte este intotdeauna
actualizatd, se efectueaza zilnic o masurare. Particularitdti in timpul masurarii:

- n cazulin care cantitatea de intrare este foarte mare, urmatoarea frecventd se selecteazd
la fel de mare. Acest lucru asigurd gestionarea cantitdtii de intrare.

« Cand se atinge nivelul Stop, mdsurarea este continuatd in timpul urmatorului proces de
pompare.

Functionarea pompei la frecventd optima

Dupa mdsurarea parabolei retelei de conducte, are loc calculul frecventei optime din punct de
vedere energetic, si anume frecventa de functionare cu cea mai mica putere absorbitd pe
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4.6.2  Parametrii cadru dependenti de
instalatie

4.6.3  Alimentarea electrica a pompei

Fig. 19: Conexiunea pompelor: Wilo-EFC

26

metru cub pompat. Aceastd frecventa de functionare este utilizata pentru urmatoarele
procese de pompare. In cazul in care cantitatea de intrare devine mai mare decat debitul,
intervine controlul:

Frecventa de functionare este crescutd pana cand debitul este putin mai mic decat
cantitatea de intrare. Astfel se realizeazd o umplere lentd a caminului pand la nivelul de
pornire.

Cand se atinge nivelul de pornire, debitul este egal cu cantitatea de intrare. Nivelul din

cdmin este mentinut astfel constant.

Controlul reactioneaza acum in functie de nivelul de umplere:

— Cand nivelul de umplere scade, pompa este operatd din nou la frecventa de functionare
calculata. Evacuarea prin pompare a caminului are loc pana la nivelul Stop.

— Dacd nivelul de umplere depdseste nivelul de pornire, pompa functioneaza la frecventa
nominald. Evacuarea prin pompare a cdminului are loc pana la nivelul Stop. Frecventa
de functionare calculata va fi utilizata din nou numai cu urmdtorul proces de evacuare
prin pompare!

Sedimentare

in timpul procesului de pompare, diametrul conductei este de asemenea monitorizat. Daci
diametrul conductei devine prea mic din cauza depunerilor (sedimentare), este pornitd o
spalare la frecventa nominald. Spalarea se incheie de indatd ce este atinsd valoarea limitd
setatd.

Diferiti parametri cadru dependenti de instalatie sunt stocatiin limitele sistemului:

Nivel de pornire si oprire inundare

Nivel de protectie la functionarea fara apd

Nivel de pornire alternativ

,Nivelul de pornire alternativ” este un nivel suplimentar de pornire pentru evacuarea prin
pompare mai devreme a caminului. Acest nivel de pornire mai devreme creste volumul
caminului de rezerva pentru evenimente speciale, de exemplu ploaia torentiald. Pentru a
activa nivelul suplimentar de pornire, aplicati un trigger la modulul 1/0.

Nivel de oprire alternativ

,Nivelul de oprire alternativ” este un nivel suplimentar de oprire pentru coborarea maiin
adancime a nivelului de umplere din camin sau pentru dezaerisirea traductorului de nivel.
Nivelul suplimentar de oprire este activat automat dupa atingerea unui numdr stabilit de
cicluri de pompare. Valoarea nivelului trebuie sd se situeze intre nivelul de oprire si
nivelul de protectie la functionarea fara apa.

Frecventa de functionare minima si maxima
Sursd senzor functionare fard apd

Convertizor de frecventa Wilo-EFC

Borna Denumirea conductorilor
96 U

97 \

98 w

99 Legare la mas3 (PE)

Introduceti cablul de racordare a motorului prin presetupa pentru cablu in convertizorul de
frecventa si fixati-l. Racordati conductorii conform planului de conexiuni.

NOTA! Aplicati ecranarea pentru cabluri pe o suprafati mare!
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4.6.4  Conexiune senzor PTC in bobinajul

motorului
00000 &[] [[o0000
27 29 3233 20 378 F39 42 5053 54

Fig. 20: Bornd Wilo-EFC

4.6.5  Conexiune retea

4.6.6  Conexiune intrari digitale

Convertizor de frecventa Wilo-EFC

PERICOL

Risc de leziuni fatale in cazul conectarii incorecte!

Dacd pompa este utilizata intr-o atmosfera exploziva, respectati
indicatiile din capitolul ,Racordarea electricd in zone cu pericol de

explozie”!
Borna Conductor cablu de Descriere
comanda
50 3 +10 V CC alimentare electrica
33 4 Intrare digitala: PTC/WSK

Monitorizarea termica a motorului pe partea de software este realizata prin senzorii Pt100
sau Pt1000 din bobinajul motorului. Valorile curente ale temperaturii si temperaturile limita
pot fi vizualizate si setate prin interfata cu utilizatorul. Senzorii PTC instalati pe partea de
hardware definesc temperatura max. din bobinaj si opresc motorul in caz de urgenta.

ATENTIE! Efectuati verificarea functiondrii! inainte de conexiunea senzorului PTC,
verificati rezistenta. Masurati rezistenta senzorului de temperaturd cu un ohmmetru.

Senzorii PTC au o rezistenta la rece cuprinsa intre 60 si 300 Ohmi.

Convertizor de frecventd Wilo-EFC

Pregatiti cablul de retea de la cablul de comanda si instalati stecherul RJ45 furnizat.
Conexiunea se face la o prizd de retea, de exemplu la modulul Ethernet ,MCA 122”.

La conectarea intrdrilor digitale, tineti cont de urmdtoarele:

* Utilizati cabluri ecranate.

« in timpul primei puneri in functiune are loc o stabilire automat a parametrilor. in acest
proces, intrdrile digitale individuale sunt prealocate. Valorile prestabilite nu pot fi
modificate!

+ Pentru o functionare corecta a intrdrilor liber selectabile, atribuiti functia
corespunzatoare n Digital Data Interface.

PERICOL

Risc de leziuni fatale in cazul conectarii incorecte!

Dacd pompa este utilizata intr-o atmosfera exploziva, respectati
indicatiile din capitolul ,Racordarea electricd in zone cu pericol de
explozie”!

@ NOTA
Respectati instructiunile producatorului!
Pentru mai multe informatii, cititi si urmati instructiunile convertizorului
de frecventa.

Convertizor de frecventa: Wilo-EFC
» Tensiune de intrare: +24 VDC, borna 12 si 13
+ Potential de referinta (0 V): Borna 20

oo lpdecoman

18 Start Contact normal deschis (NO)
27 External Off Contact normal inchis (NC)
37 Safe Torque Off (STO) Contact normal Tnchis (NC)

19,29,32 Liberselectabila

Descrierea functiilor pentru intrdrile prealocate:
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4.6.7
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Conexiune iesiri releu

Start
Nu este necesar in modul de sistem LSI. Instalati puntea intre bornele 12 si 18!

External Off
Nu este necesar in modul de sistem LSI. Instalati puntea intre bornele 12 si 27!

Safe Torque Off (STO) — dezactivare in conditii de siguranta

Dezactivarea pompei pe partea de hardware de catre convertizorul de frecventd,
independent de comanda pompei. O reconectare automata nu este posibila (blocarea
Tmpotriva repornirii). NOTA! Daci intrarea nu este necesara, instalati puntea intre
bornele 12 si 37!

Urmatoarele functii pot fi atribuite intrarilor libere din Digital Data Interface:

Leakage Warn
Semnal pentru controlul extern al camerei de etansare. In cazul unei erori, este emis un
mesaj de avertizare.

Leakage Alarm

Semnal pentru controlul extern al camerei de etansare. in caz de eroare, pompa este
opritd. Comportamentul ulterior poate fi setat prin intermediul tipului de alarma din
configuratie.

High Clogg Limit

Activarea tolerantei mai mari (,Power Limit - High”) pentru detectarea infundarilor.

Functiile ,High Water”, ,Dry Run” si ,Reset” sunt conectate la modulul I/O si atribuite la
Digital Data Interface!

Tip de contact pentru functia respectiva

N T

Leakage Warn Contact normal deschis (NO)
Leakage Alarm Contact normal deschis (NO)
High Clogg Limit Contact normal deschis (NO)

La conectarea iesirilor releului, retineti urmatoarele:

Utilizati cabluri ecranate.
Functiile corespunzatoare pot fi selectate liber pentru iesirile releului. Atribuiti functia
corespunzatoare n Digital Data Interface!

@ NOTA

Respectati instructiunile producatorului!

Pentru mai multe informatii, cititi si urmati instructiunile convertizorului
de frecventd.

Convertizor de frecventa Wilo-EFC

2x iesiri releu, forma C. NOTA! Respectati instructiunile producatorului pentru
pozitionarea corecta a iesirilor releului!

Capacitate de comutare: 240 VAC, 2 A

La iesirea releului 2, la contactul normal deschis (borna: 4/5) este posibilé o capacitate de
comutare mai mare: max. 400 VAC, 2 A

Tip de contact

lesire releu 1

1 Racord temperaturd medie (COM)
2 Contact normal deschis (NO)
3 Contact normal inchis (NC)

lesire releu 2

4 Racord temperaturd medie (COM)
5 Contact normal deschis (NO)
6 Contact normal inchis (NC)

Urmadtoarele functii pot fi atribuite in Digital Data Interface:
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4.6.8

4.6.9

Conexiune iesire analogica

Conexiune extensii de intrare/
iesire (modul LSI)

Run
Semnalizare specifica de functionare a pompei

Error
Semnal de defectiune specificd a pompei: Alarma.

Warning

Semnal de defectiune specifica a pompei: Avertisment.
Cleaning

Mesaj atunci cand secventa de curdtare a pompei este pornita.

Functiile ,Rising Level” si ,Falling Level” sunt conectate la modulul /O si atribuite la Digital
Data Interface!

La conectarea iesirii analogice, retineti urmatoarele:

Utilizati cabluri ecranate.
Functiile corespunzatoare pot fi selectate liber pentru iesire. Atribuiti functia
corespunzatoare n Digital Data Interface!

@ NOTA

Respectati instructiunile producatorului!

Pentru mai multe informatii, cititi si urmati instructiunile convertizorului
de frecventa.

Convertizor de frecventa Wilo-EFC

Borna: 39/42
Domenii de masurare: 0...20 mA sau 4...20 mA
NOTA! Setati domeniul de masurare si in Digital Data Interface!

Urmatoarele functii pot fi atribuite in Digital Data Interface:

Frequency
Redarea frecventei reale actuale.

Level
Redarea nivelului curent de umplere. NOTA! Pentru redare, un traductor de semnal
corespunzator trebuie conectat la o intrare!

Pressure
Redarea presiunii de lucru actuale. NOTA! Pentru redare, un traductor de semnal
corespunzator trebuie conectat la o intrare!

Flow
Redarea debitului curent. NOTA! Pentru redare, un traductor de semnal corespunzitor
trebuie conectat la o intrare!

@ NOTA

Tineti cont de literatura de specialitate suplimentara!

Pentru o utilizare conform prevederilor, cititi suplimentar si respectati
instructiunile producdtorului.

Generalitati

Tip ET-7002
Alimentare electrica 10...30VvDC
Temperatura de lucru -25..+75°C

Dimensiuni (latime x lungime x adancime) ~ 72x123x35 mm

Intrari digitale

Numadr 6
Nivel de tensiune ,Pornit” 10...50VDC
Nivel de tensiune ,,Oprit” max. 4 VDC

lesiri releu
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RL2 COM

Fig. 21: Wilo 10 2 (ET-7002)

30

RL1COM

RLO COM
10 RLONO

Y
)
=
=
5

Numar 3

Tip de contact Contact normal deschis (NO)
Capacitate de comutare 5 A, 250 VAC/24 VDC

Intrari analogice

Numar 3

Domeniu de mdsurare selectabil da, cu jumper

Domenii de mdsurare posibile 0..10V,0..20mA, 4 ...20mA

Consultati manualul producatorului pentru toate celelalte date tehnice.

Instalarea

NOTA! Consultati manualul producitorului pentru toate informatiile privind schimbarea
adresei IP si instalarea acesteia!

1. Setatitipul de semnal (curent sau tensiune) pentru domeniul de masurare: setati
jumperul.
NOTA! Domeniul de mésurare este setat in Digital Data Interface si este transferat
la modulul 1/0. Nu setati domeniul de masurare in modul 1/0.

Fixati modulul in panoul electric de distributie.

Conectati intrdrile si iesirile.

2
3
4. Conectati alimentarea electrica.
5. Setatiadresa IP.

6

Setati tipul modulului 1/0 utilizat in Digital Data Interface.

Prezentare generald a modulului 1/0 2

Bornal.. 6 Intrdri analogice

Borna 8 Alimentare electricd (+)

Borna 9 Alimentare electrica (-)

Borna 10...15 lesiri releu, contact normal deschis (NO)
Borna 16 ... 23 Intrdri digitale

Intrari si iesiri
NOTA! Atribuiti intrarile si iesirile conectate in Digital Data Interface a pompei principale!
(,Settings =» I/O Extension”)
Urmdtoarele functii pot fi atribuite intrdrilor digitale:
« High Water
Semnal pentru nivelul de inundare.
* DryRun
Semnal pentru protectia la functionarea fard ap4.
* Reset
Semnal extern pentru resetarea mesajelor de eroare.
»  System Off
Semnal extern pentru oprirea instalatiei.
« Trigger Start Level
Porniti procesul de pompare. Evacuarea prin pompare a caminului are loc pana la nivelul de
deconectare.

+ Alternative Start Level
Activati nivelul de pornire alternativ.

Urmatoarele functii pot fi atribuite intrdrilor analogice:

NOTA! Atribuiti functia ,,Nivel de umplere” intririi analogice pentru traductorul de nivel!

« External Control Value
Fixarea valorii impuse printr-o unitate de comanda supraordonatd pentru comanda statiei
de pompare ca semnal analogic. NOTA! in modul de sistem LSI, statia de pompare
functioneazi autonom de unitatea de comandi supraordonati. in cazul in care fixarea
valorii impuse trebuie sa aiba loc printr-o unitate de comanda supraordonatd,
consultati service-ul!
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* Level
Fixarea valorii impuse pentru modurile de control in modul de sistem LSI.

NOTA! Premisé pentru modul de sistem LSI! Atribuiti o intrare cu aceast functie.

e Pressure
Detectarea presiunii actuale a sistemului pentru colectarea de date.

NOTA! Poate fi utilizati ca valoare de control pentru regulator PID!

* Flow
inregistrarea debitului curent pentru colectarea de date.

NOTA! Poate fi utilizati ca valoare de control pentru regulator PID si HE!
Urmdtoarele functii pot fi atribuite iesirilor de releu:
* Run
Semnalizare generald de functionare
= Rising Level
Mesaj cand nivelul creste.
« Falling Level
Mesaj cand nivelul scade.

« System Error
Semnalare generald de defectiune: Eroare.

» System Warning
Semnalare generald de defectiune: Avertisment.

= Cleaning
Mesaj atunci cand este activa o secventd de curdtare a unei pompe.

4.7 Racordarea electrici in zone cu

pericol de explozie PERICOL

Risc de leziuni fatale in cazul conectirii incorecte!

in cazul in care pompa este instalata in zone cu pericol de explozie,
conectati protectia la functionarea fdrd apa si monitorizarea termicd a
motorului la ,Safe Torque Off”!

+ Respectatiinstructiunile convertizorului de frecventd!

+ Respectati toate informatiile din acest capitol!

Dacd pompa este instalatd in zone cu pericol de explozie, respectati urmatoarele puncte:

Traductor de semnal

¢ Instalati un traductor de semnal separat pentru protectia la functionarea fdrd apa.
+ Conectati comutatorul cu plutitor prin releul de separare anti-ex.

+ Conectati traductoarele de nivel prin bariera Zener.

Convertizor de frecventa Wilo-EFC
+ Instalati placa termistor PTC ,MCB 112",
Respectati instructiunile convertizorului de frecventa si ale pldcii de termistor PTC!

Modul de sistem LSI: instalatie cate o placd pentru fiecare convertizor de frecventa!

+ Conectati senzorul PTC la placa termistor PTC ,MCB 112":
bornele T1si T2

» Conectati placa termistor PTC ,MCB 112" la ,Safe Torque Off (STO)":
— Placa termistor PTC ,MCB 112” - borna 10 la borna 33 de la convertizorul de
frecventd.
— Placa termistor PTC ,MCB 112” - borna 12 la borna 37 de la convertizorul de
frecventa.
+ Conectati protectia la functionarea fara apa la placa termistor PTC ,MCB 112".
Bornele 3 pandla 9

PERICOL! Modul de sistem LSI: Conectati protectia la functionarea fard apd la toate
convertizoarele de frecventa!
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5 Operare

5.1 Cerinte sistem

5.2 Conturi de utilizator
5.3 Elemente de comanda

Changeable Alarms

Changeable Warnings

Fig. 22: Meniu derulant

Enable DHCP -

Use DNS from DHCP

Fig. 23: Comutator pornit/oprit

Input 1 Function Not In Use
Not In Use

Input 2 Function High Water

Dry Run
Input 3 Function

Leakage Warning

Leakage Alarm

Input 4 Function Reset

Fig. 24: Camp de selectie

Server URL

Port ]

Username

Password

Fig. 25: Camp de text
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@ NOTA

Pornire automata dupa o pana de curent

Produsul este pornit si oprit prin intermediul unor sisteme de comanda
separate, in functie de proces. In urma unor pene de curent, produsul
poate porni automat.

Urmdtoarele componente sunt necesare pentru configurarea si punerea in functiune a
pompei:
= Computer cu sistem de operare Windows, Macintosh sau Linux cu conexiune Ethernet
- Browser de internet pentru accesarea interfetei cu utilizatorul. Sunt acceptate
urmatoarele browsere de internet:
— Firefox 65 sau o versiune superioara
— Google Chrome 60 sau o versiune superioara
— Alte browsere de internet pot avea limitari in afisarea paginilor!
+ Retea Ethernet: 10BASE-T/100BASE-TX

Digital Data Interface are doud conturi de utilizator:

*  Anonymous user

Cont de utilizator standard fdra parola pentru vizualizarea setarilor. Nicio setare nu poate

fi modificata.
« Regular user
Cont de utilizator cu parola pentru configurarea setarilor.

— Nume utilizator: user

— Parola: user
Conectarea se face prin meniul barei laterale. Dupa 2 minute, utilizatorul este
deconectat automat.

NOTA! Din motive de securitate, schimbati parola din fabrici in momentul configurarii
initiale!

NOTA! Daci noua paroli este pierduti, contactati departamentul de service!
Departamentul de service poate recupera parola din fabrica.

Meniu derulant

Pentru a afisa un element de meniu, faceti clic pe elementul de meniu respectiv. Se poate
afisa numai cate un singur meniu. Cand se face clic pe un element de meniu, este inchis
elementul de meniu derulat.

Comutator pornit/oprit

Pentru a activa sau dezactiva functia, faceti clic pe comutator:
- Comutator,gri”: Functia estedezactivata.
- Comutator ,verde”: Functia esteactivata.

Camp de selectie

Selectia pentru campurile de selectie se poate face in doud moduri:
- Valorile pot fi accesate facand clic pe cele doud sageti din dreapta si din stanga.

+ Fécand clic pe camp, se afiseaza lista de valori. Faceti clic pe valoarea dorita.

Camp de text

Pentru campurile de text, valoarea corespunzdtoare poate fi introdusa direct. Afisarea
campurilor de text depinde de introducerea datelor:

» Camp de text alb
Valoarea corespunzdtoare poate fi introdusa sau modificata.

+ Casetd de text albd cu chenar rosu
Camp obligatoriu! Trebuie introdusa valoarea corespunzatoare.
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Date / Time

2019-07-15 15429:00 x ]

« JuL 2019

TWTF
1.2 3 4 5
0 1 12
14 15 16 17 18 19
21 22 23 24 25 2%
28 29 30 31

Time: 02 : 01
Hour:

Min:

Fig. 26: Data/ora

5.4 Preluarea datelor introduse/
modificarilor

5.5 Pagina de start

5.5.1 Pagina de start: Modul de sistem

DDI

= Camp de text gri
Introducerea de text este blocatd. Valoarea este introdusa automat sau trebuie sa va
autentificati pentru a modifica valoarea.

Data si ora

Daca data si ora nu sunt sincronizate prin protocolul NTP, setati data si ora utilizind campul
de selectie. Pentru a seta data si ora, faceti clic pe cdmpul de introducere:

« Selectati data din calendar si faceti clic pe aceasta.
- Setati ora utilizdnd cursoarele.

Toate datele introduse si modificarile din meniurile respective nu sunt preluate automat:

= Pentru a prelua datele introduse si modificarile, faceti clic in meniul respectiv ,Save”.
= Pentru a renunta la datele introduse sau la modificari, selectati un meniu diferit sau
accesati pagina de start.

Digital Data Interface este accesatd si comandatd printr-o interfatd graficd cu utilizatorul
prin intermediul unui browser de internet. Dupd introducerea adresei IP, este afisatd pagina
de start. Pe pagina de start, sunt afisate rapid si clar toate informatiile importante despre
pompi sau statia de pompare. in plus, astfel se acceseazi meniul principal si datele de
conectare ale utilizatorului. Afisarea paginii de start variaza in functie de modul de sistem
selectat.

| Data Interface

Overview Documentation

Reset Error

Message (100) Code. Date - Time

@ EXI0 Communication Down 4030 2019-07-17 23:52:11
Temp. Sensor 2 Trip 3003 2019-07-17 23:52:07
Temp. Sensor 2 Warning 4012 2019-07-17 23:52:07
Temp. Sensor 2 Fault 4003 2019-07-17 23:52:07
2019-07-16 12:27:27

FC Communication Down 2019-07-16 12:27:27

(]
(]
@ ‘emp. Sensor 2 Fault
(]

Temp. Sensor 2 Trip 2019-07-16 12:27:26

@ Temp. Sensor 2 Warning 2019-07-16 12:27:26

@ EX10 Communication Down 4030 2019-07-16 09:25:42
@ FC Communication Down 4031 2019-07-16 08:51:27
@ Temp. Sensor 2 Warning 012 2019-07-16 08:51:26
@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2010-07-16 08:51:26
1 Inapoi

2 Utilizator autentificat

3 Licentd software/mod sistem

4 Meniu bara laterala

5 Derulare meniu principal

6 Meniu principal

7 Date pompad

8 Valorile senzorilor

9 Jurnal de erori
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5.5.2  Pagina de start: Modul de sistem

Nexos Lift Pump Intell o
LPI Function Modules Data Logger Documentation @
AUTO MANUAL OFF 0.00 0.00
Message (100) Code Date - Time
@ Motor Vibration X - Warning 6002 2019-06-24 13:16:55 oo
@ FC Communication Down 4031 2019-06-14 09:22:40
@ Temp. Sensor 2 Warning 4012 2019-06-14 09:22:36
@ Temp. Sensor 2 Fault 03 2019-06-14 09:22:36
@ Motor Vibration X - Warning 6002 2019-06-04 09:33:56
@ Motor Vibration Y - Warning 6003 2019-06-04 09:33:56
@ FC Communication Down 4031 2019-06-04 08:11:10
@ Temp. Sensor 2 Warning 2012 2019-06-04 08:11:02
@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2019-06-04 08:11:02
1 Inapoi
2 Utilizator autentificat
3 Licentd software/mod sistem
4 Meniu bara laterala
5 Derulare meniu principal
6 Meniu principal
7 Date pompd
8 Valorile senzorilor
9 Jurnal de erori
10 Mod de functionare pompa
5.5.3  Pagina de start: Modul de sistem In modul de sistem LSl exista doud pagini de start diferite:
LsI = Pagina de start Slave

Fiecare pompd are propria pagind de start. Datele de functionare actuale ale pompei pot
fi vizualizate prin intermediul acestei pagini de start. In plus, prin intermediul acestei
pagini de start este configurata pompa.

» Pagina de start Master
Instalatia are o pagind de start Master supraordonata. Aici sunt afisati parametrii de
functionare ai statiei de pompare si pompele individuale. Tn plus, prin intermediul acestei
pagini de start sunt setati parametrii de control ai statiei de pompare.
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Pagina de start Slave

.
o @ Nexos Lift System Intelligence - Slavee w,lo o
Overview Function Modules @ Data Logger Documentation Settings ®>

Rexa SOLID Q15-84

999.00 ’ 999.00
999.00 999.00
. 999.00 emp0 38.94
0.14 0.13
MANUAL OFF 2 0.13 @) 0.12
0.16 0.00
Message (100) Code Date - Time I
@ Temp. Sensor 5 Warning 4015 2020-11-15 23:39:02 o 000
@ Temp. Sensor 5 Fault 4006 2020-11-15 23:39:02 . 0.00 0.00
Temp. Sensor 5 Trip 3006 2020-11-15 23:39:01 o0
@ Temp. Sensor 4 Warning 4014 2020-11-15 23:39:00
@ Temp. Sensor 4 Fault 4005 2020-11-15 23:39:00
@ Temp. Sensor 3 Waming 4013 2020-11-15 23:38:59
@ Temp. Sensor 3 Fault 4004 2020-11-15 23:38:59
Tamp) Sarsor 4T 3005 2020-11-15 23
@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2020-11-15
T S S 3004 2020-11-15 23:38:58
@ Temp. Sensor 2 Warning 4012 2020-11-15 23:38:57

inapoi

Utilizator autentificat
Licentd software/mod sistem
Meniu bara laterala

Derulare meniu principal
Meniu principal

Date pompa

Valorile senzorilor

O 00 N o Ul F W N =

Jurnal de erori al pompei

=
o

Mod de functionare pompa

11 Comutati pe pagina de start Master.

Pagina de start Master

o o Nexos Lift System Intelligence - Huttee W"O o

Overview Function Modules Data Logger Settings @
Rexa SOLID Q15-84 Running Hours: 18933 AUTO OFF
Kwh : 0
Master Reset
Pumping station 1
Hessage (100 code Dote- Time |
® Ccomm. Error 1/0 Extension s01 2020-11-06 13:46:25
Alarm in Pump (0123456789) 2001 2020-11-06 13:46:20
@ Pipe Settings / Calculation Missing 204 2020-11-06 13:46:17
@ Master Changed (0123456789) 101 2020-11-06 13:46:16
Dry Run 201 2020-11-06 13:46:16
® Comm. Error 1/0 Extension 50t 2020-10-19 07:58:50
Alarm in Pump (0123456789) 2001 2020-10-19 07:58:55
@ Warning in Pump (0123456789) 4001 2020-10-19 07:58:50

Level Flow Pressure

I CE

inapoi

Utilizator autentificat

Licenta software/mod sistem

Meniu bara laterala

Derulare meniu principal

Meniu principal

Afisarea pompelor existente in instalatie cu datele pompei

Mod de functionare a instalatiei

O 0 N o uu & W N =

Jurnal de erori al instalatiei

=
o

Date de functionare ale statiei de pompare

5.5.4  Date pompa in functie de modul setat al sistemului, sunt afisate urmatoarele date ale pompei:
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5.5.5

5.5.6

36

Valorile senzorilor

Mod de functionare pompa

Date pompa

Tipul pompei

Modul de sistem

LSI-pompa
principala

LSI-pompa
de rezerva

Tipul motorului

Adresad IP

Numele instalatiei

Ore de functionare

Cicluri de pompare

Cicluri de curdtare

Stare senzor

Frecventa de functionare

Mod de functionare pompa

Legenda
— = nu este disponibil, « = disponibil

in functie de modul setat al sistemului si de echiparea motorului, pot fi afisati urmatorii

senzori:

Descriere

Display Modul de sistem

LSI-
pompa de
rezerva

Temperatura bobinajului 1 Winding 1 . . .
Temperatura bobinajului 2 Winding 2 o o o
Temperatura bobinajului 3 Winding 3 o o o
Temperaturd lagar superioara Bearing 4 o o o
Temperatura lagdr inferioara Bearing 5 o] o o]
Senzor de temperaturd Digital Data TempOB . . .
Interface

Senzor de vibratii Digital Data Interface VibX, VibY, . . .

VibZ
Senzor de vibratii lagdr motor MotX, MotY 0 0 0
Scurgere camerd de etansare L.SC o 0 o
Scurgere camera de scurgere L.LC o] o} o]
Puterea absorbitd P1 - . .
Tensiune nominala Voltage - . .
Curent nominal Current - . .
Frecventa Frequency - . .
Legenda

- = nu este disponibil, o = optional, « = disponibil

NOTA! Sunt afisati numai senzorii care sunt de asemenea instalati. Afisajul variazi in

functie de echiparea motorului.

in modurile de sistem ,LPI" si ,LSI”, pompa poate fi comandata direct de la pagina de start:

o Off
Pompd oprita.

= Manual

Porniti pompa manual. Pompa functioneaza pana cand se face clic pe butonul ,,0ff” sau

este atins nivelul de oprire.

NOTA! Pentru operarea manuali, introduceti o frecventi pentru punctul de lucru! (a
se vedea meniul: ,Function Modules < Operating Mode =» Frequency in Manual Mode”)
NOTA! Modul de sistem ,,LSI”: operarea manuali este posibild numai daci modul de

functionare principal este ,,Oprit”!
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* Auto
Operarea automatd a pompei.
Modul de sistem ,,LPI”: Specificarea valorii impuse prin unitatea de comandd
supraordonata.
Modul de sistem ,,LSI”: Specificarea valorii impuse prin masterul de sistem.

5.6 Meniu bara laterala

Afi§area/ascunderea meniului barei laterale

wilo (1)

Anonymous User

,Login” (buton verde)

LEdit profile” (buton galben)

,Logout” (buton rosu)

v & W N

Selectarea limbii meniului - limba curentd este afisata in verde.

Faceti clic pe simbolul ,hamburger” cu trei liniute orizontale pentru a afisa si ascunde meniul
Regular User barei laterale. Meniul barei laterale ofera acces la urmatoarele functii:

= Administrarea utilizatorilor
— Afisarea utilizatorului conectat Tn prezent: Anonymous user sau Regular user
— Autentificare utilizator: faceti clic pe ,,Login”.
— Deconectare utilizator: faceti clic pe ,Logout”.
— Modificarea parolei de utilizator: faceti clic pe ,,Edit profile”.
e Limba meniului
Faceti clic pe limba dorita.

English

6 Configurare
6.1 Obligatiile beneficiarului * Instructiunile de montaj si exploatare trebuie puse la dispozitie in limba personalului.
- Trebuie sa va asigurati ca intregul personalul a citit si inteles instructiunile de montaj si
exploatare.
» Echipamente de sigurantd (incl. oprire de urgent3) ale intregii instalatii pornite si
verificate cu privire la functionarea impecabild.
6.2 Calificarea personalului * Manipularea sigurd a interfetelor cu utilizatorul bazate pe web
- Competente lingvistice de specialitate, in limba engleza, pentru urmatoarele domenii
— Electrotehnicd, domeniul de specialitate convertizor de frecventa
— Tehnologia pompelor, domeniul de specialitate exploatarea sistemelor de pompare
— Tehnologia de retea, configurarea componentelor retelei
6.3 Premise Trebuie indeplinite urmatoarele premise pentru configurarea Digital Data Interface:
Premisa Modul de sistem
DDI | LPI |
Retea
Retea Ethernet: 10BASE-T/100BASE-TX, bazati pe IP, cu . . .
server DHCP*
Adresa IP convertizor de frecventa - . .

Accesata din fabricad de pe serverul DHCP*. Pentru atribuirea
unei adrese IP fixe, urmati instructiunile producdtorului!

Adres3 IP modul I/O 0 0 .
Modulul 1/0 are o adresd IP fixd din fabrici. Pentru schimbarea
acestei adrese IP, urmati instructiunile producatorului!

Aparat de comanda

Computer cu sistem de operare Windows, Macintosh sau . . .
Linux, conexiune Ethernet si browser de internet instalat**

Legenda
— =nu este necesar, o = la nevoie, « = trebuie sa fie disponibil

*Retea fara server DHCP

Digital Data Interface este setatd din fabrica pe DHCP. Astfel, toti parametrii de retea
necesari sunt apelati prin serverul DHCP. Pentru configurarea initiald, trebuie sd existe un
server DHCP n retea. Acest lucru permite ca adresele IP necesare sd fie setate permanent
pentru operare fard un server DHCP.
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6.4 Configuratia initiala

6.4..1  Configuratia initiald: Modul de
sistem ,,DDI”

6.4..2  Configuratia initiald: Modul de
sistem ,,LPI”

38

**Browsere de internet acceptate
Sunt acceptate urmatoarele browsere de internet:

» Firefox 65 sau o versiune superioara
« Google Chrome 60 sau o versiune superioard

in continuare sunt prezentate instructiuni pas cu pas pentru diferitele moduri de sistem.
Premisele pentru instructiunile pas cu pas sunt:

« Sunt realizate toate conexiunile electrice necesare.
= O adresa IP fixa a fost definitd pentru fiecare componenta.
+ Exista un laptop sau ecran tactil pentru a accesa interfata web de utilizare (Web-HMI).

@ NOTA
Pentru a face setari, conectati-va ca utilizator!

Autentificare utilizator prin meniul barei laterale:
- Nume utilizator: user
- Parola: user

Parola din fabrica va fi schimbatd Tn timpul configurdrii initiale!

Setati o adresa IP fixd pentru urmdtoarele componente Tnainte de Tnceperea primei puneriin
functiune:

* Pompa

- Laptop/ecran tactil (Web HMI)

Configurarea pompei

1. Conectati pompa la serverul DHCP.
Pentru configurarea initiald, trebuie sd existe un server DHCP in retea. Digital Data
Interface este setata din fabricd pe DHCP. Astfel, toti parametrii de retea necesari sunt
apelati prin serverul DHCP.

2. Setatiadresa IP si subreteaua pompei la configuratia de retea stabilita.
Settings =» Digital Data Interface =» Network Interface Settings Network Interface
Settings [P 44]

3. Reconectatila adresa IP setatd.

4. Cont de utilizator ,Regular user”: schimbati parola din fabrica.
Deschideti meniul barei laterale si schimbati profilul de utilizator. Modificarea parolei
din fabric3 pentru contul de utilizator ,Regular User” [ 43]

5. Setati ora/data.
Pentru a inregistra corect toate modificarile din Digital Data Interface, setati ora si data
curente.

Settings =» Clock Clock [ 43]

6. Setatilimba.
Settings < Menu Language Menu Language [P 43]

Setati o adresa IP fixd pentru urmdtoarele componente Tnainte de inceperea primei puneriin
functiune:

< Modul 1/O (in cazul in care existd)

« Convertizor de frecventd

* Pompa

- Laptop/ecran tactil (Web HMI)

Configurarea modulului I/O (in cazul in care exista)

1. Tipul de semnal al intririlor analogice setat pe modulul I/O (setati jumperul pe curent
sau intrare tensiune).

2. Adresa IP si subreteaua modului I/O setate pe configuratia de retea stabilita.
Consultati instructiunile de montaj si exploatare ale modulului /0.

3. Conectati modulul I/O la retea.

NOTA! n afari de adresa IP, modulul I/O nu necesit alte setiri software!
Configurarea convertizorului de frecventa

1. Conectati convertizorul de frecventd la retea.

2. Setatiadresa IP si subreteaua convertizorului de frecventd pe configuratia de retea
stabilitd.

Instructiuni de montaj si exploatare « Wilo DDI-| - Ed.03/2023-06



Consultati instructiunile de montaj si exploatare ale convertizorului de frecventa:
Parametrii 12-0

Setati modul de functionare al convertizorului de frecventd pe , Off”.

Consultati instructiunile de montaj si exploatare ale convertizorului de frecventa:
apdsati tasta Off de pe elementul de operare.

Configurarea pompei

1.

10.

11.

12.

13.

14,

Conectati pompa la serverul DHCP.

Pentru configurarea initiald, trebuie sa existe un server DHCP in retea. Digital Data
Interface este setata din fabricd pe DHCP. Astfel, toti parametrii de retea necesari sunt
apelati prin serverul DHCP.

Setati adresa IP si subreteaua pompei la configuratia de retea stabilitd.

Settings =» Digital Data Interface <» Network Interface Settings [ 44]

Reconectati la adresa IP setatd.

Cont de utilizator ,Regular user”: schimbati parola din fabrica.

Deschideti meniul barei laterale si schimbati profilul de utilizator. Modificarea parolei
din fabrica pentru contul de utilizator ,Regular User” [P 43]

Setati ora/data.
Pentru a Tnregistra corect toate modificdrile din Digital Data Interface, setati ora si data
curente.

Settings =» Clock [ 43]

Setati limba.
Settings =» Menu Language [P 43]

Setati modul de sistem al pompei pe ,LPI”.
Settings =» Digital Data Interface <» System Mode Selection [P 45]

NOTA! Asteptati pana cind se actualizeazi pagina!
Setati tipul si adresa IP a convertizorului de frecventa in Digital Data Interface.
Settings =» Frequency Converter = IP / Type Select [P 47]

Realizati stabilirea automata a parametrilor.
Settings =» Frequency Converter =» Auto Setup [P 47]

Setati duratele de parcurgere a rampei ale convertizorului de frecventd in Digital Data
Interface.
Settings =» Frequency Converter < Ramp Settings [P 47]

Atribuiti functiile la intrarile/iesirile convertizorului de frecventd in Digital Data
Interface.
Settings =» Frequency Converter = Digital Inputs [ 47]

Settings =» Frequency Converter =< Analog Inputs [P 48]
Settings =» Frequency Converter =» Relay Outputs [P 49]
Settings =» Frequency Converter < Analog Outputs [P 50]

Porniti ,Reglarea automatd a motorului” la convertizorul de frecventa.
Consultati instructiunile de montaj si exploatare ale convertizorului de frecventa:
Parametrii 1-29

ATENTIE! Efectuati ,reglarea automatd a motorului” completa. ,,Reglarea automata
a motorului” redusa poate duce la rezultate incorecte!

NOTA! Dupi ,reglarea automati a motorului”, verificati numarul de poli ai
motorului: Parametrii 1-39!

Setati tipul si adresa IP a modulului I/O in Digital Data Interface (in cazul in care exista).
Settings =» 1/0 Extension =» IP / Type Select [ 50]

Atribuiti functiile la intrarile/iesirile modulului I/O in Digital Data Interface.
Settings =» 1/0 Extension =» Digital Inputs [ 51]

Settings =» 1/O Extension = Analog Inputs [» 51] (numai Wilo I/0 2)
Settings =» 1/0 Extension =» Relay Outputs [P 52]

Activarea pompei

1.

Setati convertizorul de frecventd pe ,mod automat”.
Consultati instructiunile de montaj si exploatare ale convertizorului de frecventa:
apdsati tasta Auto On de pe elementul de operare.

Setati pompa pe ,functionare automatd”.
Function Modules =<» Operating Mode (pompa) [P 54]
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6.4.3

40

Configuratia initiala: Modul de
sistem ,,LSI”

3.

Pentru a putea utiliza detectarea infundarilor, masurati curba caracteristica de
referintd.
Function Modules =» Clog Detection =» Clog Detection - Teach Power Curve [» 55]

Setati o adresa IP fixa pentru urmatoarele componente inainte de inceperea primei puneriin
functiune:

Modul I/0

Pentru fiecare convertizor de frecventa
Pentru fiecare pompa

Master-IP pentru acces la sistem
Laptop/ecran tactil (Web HMI)

Configurarea modulului I/O

1.

3.

Tipul de semnal al intrarilor analogice setat pe modulul I/O (setati jumperul pe curent
sau intrare tensiune).

Adresa IP si subreteaua modului 1/O setate pe configuratia de retea stabiliti.
Consultati instructiunile de montaj si exploatare ale modulului I/O.

Conectati modulul I/O la retea.

NOTA! in afari de adresa IP, modulul 1/0 nu necesit3 alte setiri software!

Configurarea convertizorului de frecvental ... 4

NOTA! Repetati pasii 1-3 pentru fiecare convertizor de frecvent!

1.
2.

Conectati convertizorul de frecventad la retea.

Setati adresa IP si subreteaua convertizorului de frecventa pe configuratia de retea
stabilitd.

Consultati instructiunile de montaj si exploatare ale convertizorului de frecventa:
Parametrii 12-0

Setati modul de functionare al convertizorului de frecventd pe ,,Off”.
Consultati instructiunile de montaj si exploatare ale convertizorului de frecventa:
apdsati tasta Off de pe elementul de operare.

Configurarea pompei 1... 4

NOTA! Repetati pasii 1-13 pentru fiecare pompa!

1.

Conectati pompa la serverul DHCP.

Pentru configurarea initiald, trebuie sd existe un server DHCP in retea. Digital Data
Interface este setata din fabricd pe DHCP. Astfel, toti parametrii de retea necesari sunt
apelati prin serverul DHCP.

Setati adresa IP si subreteaua pompei la configuratia de retea stabilita.
Settings =» Digital Data Interface <» Network Interface Settings [P 44]

Reconectati la adresa IP setatd.

Cont de utilizator ,Regular user”: schimbati parola din fabrica.

Deschideti meniul barei laterale si schimbati profilul de utilizator. Modificarea parolei
din fabric3 pentru contul de utilizator ,Regular User” [P 43]

Setati ora/data.

Pentru a Tnregistra corect toate modificdrile din Digital Data Interface, setati ora si data
curente.

Settings =» Clock [P 43]

Setati limba.
Settings = Menu Language [P 43]

Setati modul de sistem al pompei pe , LSI".
Settings =» Digital Data Interface <» System Mode Selection [P 45]

NOTA! Asteptati pani cand se actualizeazi pagina!
in modul de sistem ,LSI”, setarile si functiile sunt Tmpartite dupd pompa principald si

pompa de rezerva. Tineti cont de prezentare generald pentru Setari [P 42] si Module
functionale [» 53].

Alocati pompa la instalatie.
Settings =» Digital Data Interface <» LSI Mode System Settings [P 45]

NOTA! Introduceti aceeasi adres3 IP a pompei principale pentru fiecare pompa!

Setati tipul si adresa IP a convertizorului de frecventa in Digital Data Interface.
Settings =» Frequency Converter = IP / Type Select [P 47]
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10.

11.

12.

13.

Realizati stabilirea automata a parametrilor.
Settings =» Frequency Converter <> Auto Setup [P 47]

Setati duratele de parcurgere a rampei ale convertizorului de frecventd in Digital Data
Interface.

Settings =» Frequency Converter < Ramp Settings [P 47]

Atribuiti functiile la intrarile/iesirile convertizorului de frecventd in Digital Data
Interface.

Settings =» Frequency Converter =» Digital Inputs [» 47]

Settings =» Frequency Converter = Relay Outputs [P 49]

Settings =» Frequency Converter <» Analog Outputs [P 50]

Porniti ,,Reglarea automatd a motorului” la convertizorul de frecventa.

Consultati instructiunile de montaj si exploatare ale convertizorului de frecventa:
Parametrii 1-29

ATENTIE! Efectuati ,reglarea automatd a motorului” completa. ,,Reglarea automata
a motorului” redusa poate duce la rezultate incorecte!

NOTA! Dupi ,reglarea automati a motorului”, verificati numarul de poli ai
motorului: Parametrii 1-39!

Configurarea setdrilor de sistem

1.

Accesati pagina de start a pompei principale a instalatiei.
Introduceti adresa Master-IP sau faceti clic pe pictograma reprezentdnd o casa de pe
pagina de start Slave.

Verificati setarile pentru ord/dat3.
Settings =» Clock [P 43]

Verificati setdrile de limba.
Settings =» Menu Language [P 43]

Setati tipul si adresa IP a modulului I/O in Digital Data Interface.
Settings =» 1/0 Extension =» IP / Type Select [ 50]

Atribuiti functiile la intrarile/iesirile modulului I/O Tn Digital Data Interface.
Settings =» 1/0 Extension =» Digital Inputs [» 51]

Settings =» 1/0 Extension = Analog Inputs [» 51]
Settings =» 1/0 Extension =» Relay Outputs [P 52]

Selectati modul de control: Auto Mode Selection
Function Modules <» Operating Mode =» Operating Mode (instalatie) [» 57]

Setati limitele de sistem.
Function Modules =» System Limits =» Levels [ 57]

Function Modules =» System Limits =» Dry Run Sensor Selection [P 58]
Function Modules =» System Limits =» Pump Limits and Changer [P 58]
Function Modules <» System Limits =» Min/Max Frequency [P 58]

Configurati parametrii si modul de control:

— Level Control
Function Modules =» Level Controller < Stop Level [ 59]
Function Modules = Level Controller < Level 1 ... 6 [P 59]

— PID
Function Modules =» PID Controller = PID Settings [P 60]
Function Modules = PID Controller = Controller Parameter [ 61]

— HE-Controller
Function Modules = High Efficiency(HE) Controller < Control Settings [»61]

Function Modules <» High Efficiency(HE) Controller < Pipe Settings [»> 62]
NOTA! Daci sunt stocate toate informatiile despre conducti, executati,,Calculare
conducta”!

Function Modules =» High Efficiency(HE) Controller < Tank Geometry [P 62]

Activarea pompei

NOTA! Repetati pasii 1-4 pentru fiecare pompi si fiecare convertizor de frecventa!

1.
2.

Accesati pagina de start a pompei de rezerve.
Setati convertizorul de frecventd pe ,mod automat”.
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6.5
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Setari

Consultati instructiunile de montaj si exploatare ale convertizorului de frecventa:
apdsati tasta Auto On de pe elementul de operare.

3. Setati pompa pe ,functionare automata”.
Function Modules < Operating Mode (pompé) [ 54]

4. Pentru a putea utiliza detectarea infundarilor, masurati curba caracteristicd de
referintd.
Function Modules < Clog Detection = Clog Detection - Teach Power Curve [P 55]

Activarea instalatiei
1. Accesati pagina de start a pompei principale a instalatiei.

2. Setatiinstalatia pe ,functionare automata”: Operating Mode Selection
Function Modules =» Operating Mode =» Operating Mode (instalatie) [»> 57]

@ NOTA

Pentru a face setari, conectati-va ca utilizator!

Autentificare utilizator prin meniul barei laterale:
- Nume utilizator: user
- Parold: user

Parola din fabrica va fi schimbatd in timpul configurdrii initiale!

Prezentare generald a setdrilor in functie de modul de sistem.

Modul de sistem

LSI-Master | LSI-Slave

Menu Language . . . -
Clock . . . -
Units . . - .

Digital Data Interface

Network Interface Settings . . - .
Proxy Settings . . - .
System Mode Selection . . - .
LPI Control Settings - . — —
LSI Mode System Settings - - - .
Limits Temperature Sensors . . - .
Limits Vibration Sensors . . - .

Frequency Converter

IP/Type Select - . - .
Auto Setup - . - .
Ramp Settings - . - .
Digital Inputs - . - .
Analog Inputs - . — _
Relay Outputs - . - .
Analog Outputs - . - .
1/O Extension

IP/Type Select . . . -
Digital Inputs . . . _
Analog Inputs (numai Wilo 10 2) . . . -
Relay Outputs . . . -
Alarm /Warning Types

Changeable Alarms . . - .
Changeable Warnings . . - .
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6.5.1  Modificarea parolei din fabrica
pentru contul de utilizator
»Regular User”

Logged in as User

0ld password
New password:

New password again:

Change my password

6.5.2  Menu Language

Select Language

Menu Language English >

Save

6.5.3 Clock

Clock Settings

Auto Time

Date / Time 2019-07-15 15:29:00

Save

6.5.4 Units

Units Settings

I TR—
—T—
I——

Legenda

= indisponibil, « = disponibil

Pentru a schimba parola din fabricd, deschideti meniul barei laterale si faceti clic pe ,Edit
profile”.

Old password:Introduceti parola curentd (din fabrica: ,user”)

New password: Introduceti parola noua:

— Parold alfanumericd cu cel putin doua cifre.

— Lungime: min. 6 caractere, max. 10 caractere.

New password again: Confirmati noua parola.

Faceti clic pe ,Change my password” pentru a accepta noua parold.

NOTA! in cazul in care parola este pierduti, apelati departamentul de service!
Departamentul de service poate recupera parola din fabrica.

Limba meniului, precum si limba pentru textele de ajutor, pot fi setate separat.

Menu Language

Reglarea din fabrica: Engleza
Help Text Language
Reglarea din fabrica: Engleza

Afisarea datei si orei poate fi sincronizatd sau setata manual utilizand protocolul NTP.

Auto Time

Ora si data sunt sincronizate prin protocolul NTP. Serverul NTP dorit este introdus in
meniul ,Network Interface Settings” (consultati meniul: ,Settings =» Digital Data Interface
=» Network Interface Settings”).

Reglarea din fabrica: On

Date /Time
Pentru a seta manual ora si data, dezactivati functia ,,Auto Time” si faceti clic pe campul
respectiv. Se deschide o fereastra cu un calendar si doud cursoare pentru ore si minute.

Stabilirea unitatilor:

Temperature

Reglarea din fabrica: °C
Introducere: °C, °F
Vibration

Reglarea din fabrici: mm/s
Introducere: mm/s, in/s
Power

Reglarea din fabrica: kw
Introducere: kW, hp
Pressure

Reglarea din fabrica: bar
Introducere: bar, psi

Flow

Reglarea din fabrici: I/s
Introducere: I/s, m3/h, US.lig.gal/min
Level

Reglarea din fabrica: m
Introducere: m, ft
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6.5.5  Digital Data Interface

Network Interface Settings
Proxy Settings

System Mode Selection

LPI Control Settings

Limits Temperature Sensors

Limits Vibration Sensors

6.5.5.1 Network Interface Settings

Network Interface Settings

Interface name etho
1P Address 172.16.133.95
Subnet Mask 255.255.248.0
MAC Address C8:DF:84:AC:42:90
Gateway IP Address 172.16.128.1
Enable DHCP -
Use DNS from DHCP )
Use NTP from DHCP C )

Transferred Bytes 21621250

11898029

Save

Received Bytes
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Setdri de bazd Digital Data Interface:

Network Interface Settings
Setdri pentru comunicarea in retea

Proxy Settings

Setdri pentru un server proxy

System Mode Selection (vizibil numai pentru utilizatorii autentificati)
Selectarea modului de sistem dorit (DDI, LPI, LSI)

LPI Control Settings

Setare pentru valoarea impusd a pompei

Limits Temperature Sensors

Valori limitd pentru avertisment si alarma

Limits Vibration Sensors
Valori limitd pentru avertisment si alarma

Setdri de bazd pentru accesul pompei la reteaua locala.

Interface name
Denumire fixd a interfetei Ethernet.

IP Address
Adresa IP a Digital Data Interface.
Reglarea din fabrica: este transmisd prin DHCP

Subnet Mask
Masca de subretea a Digital Data Interface.
Reglarea din fabrica: este transmisa prin DHCP

MAC Address
Afisarea adresei MAC.

Gateway IP Address
Adresa IP a gateway-ului (routerului).
Reglarea din fabrica: este transmisa prin DHCP

Enable DHCP

Prin protocolul DHCP se transmit automat setdrile retelei locale.
Reglarea din fabrica: Cand

protocolul DHCP este dezactivat, introduceti urmdtoarele informatii:

— IP Address

— Subnet Mask

— Gateway IP Address

— Custom DNS
ATENTIE! Daca sunt introduse valori nevalide, accesul la pompa nu mai este posibil
dupa salvare!

Use DNS from DHCP

Adresa IP a serverului DNS este transmisa prin protocolul DHCP.

Reglarea din fabrica: Activata

Daca aceastd functie sau protocolul DHCP este dezactivat, introduceti manual adresa IP a
serverului DNS.

Custom DNS
Adresa IP a serverului DNS.

Use NTP from DHCP

Serverul DHCP transmite ora si data curentd prin protocolul NTP.

Reglarea din fabrica: Activata

Dacd aceasta functie sau protocolul DHCP este dezactivat, introduceti manual adresa IP/
domeniul serverului NTP.

Custom NTP Server

Adresa serverului NTP pentru sincronizarea timpului.
Reglarea din fabrica: pool.ntp.org

Transferred Bytes/Received Bytes

Afisarea pachetelor de date transmise si primite.
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6.5.5.2 Proxy Settings

Proxy Settings
Enable Proxy
Server URL

Port

Username

Password

Save

6.5.5.3 System Mode Selection

System Mode Selection

System Mode < LsI

Save

6.5.5.4 LPI Control Settings

LPI Control Settings

< Fix frequency

Fix Frequency Value 10

Save

Control Source
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Setdri de baza pentru accesul la retea prin intermediul unui server proxy.

Enable Proxy

Reglarea din fabrica: Oprit

Server URL

Domeniul sau adresa IP a serverului proxy.

Port

Port de retea utilizat pentru a comunica cu serverul.

Username
Nume utilizator

Password
Parola de autentificare

Comanda cuprinde trei moduri diferite de sistem:,,DDI”, ,LPI” si,LSI”. Activarea modurilor de
sistem posibile are loc prin intermediul cheilor de licenta. Modurile de sistem sunt
retrocompatibile.

System Mode Selection
Reglarea din fabricd: in functie de licentd
Introducere: DDI, LPI, LSI

Descrierea modurilor de sistem individuale:

Modul de sistem DDI

Modul de sistem fdra nicio functie de comandd. Numai valorile senzorilor de temperaturd
si vibratii sunt detectate, evaluate si stocate. Comanda pompei si a convertizorului de
frecventa (daca exista) se face prin intermediul unitdtii de comandd supraordonate a
beneficiarului.

Modul de sistem LPI

Mod de sistem cu functie de comanda a convertizorului de frecventa si detectarea
infundarilor. Asocierea pompa/convertizor de frecventd functioneazd ca o unitate,
convertizorul de frecventd este comandat de pompd. Astfel, poate avea loc o detectare a
infundarilor si, dacd este necesar, poate fi initiat un proces de curdtare. Comanda pompei
n functie de nivel se face printr-o unitate de comanda supraordonata a beneficiarului.

Modul de sistem LSI

Mod de sistem pentru comanda completa a statiei de pompare cu pand la patru pompe. O
pompd functioneaza ca pompa principald, toate celelalte pompe ca pompe conduse.
Pompa principald controleazd toate celelalte pompe in functie de parametrii setati in
functie de sistem.

Setdri de baza pentru modul de sistem ,,LPI”.

Control Source

Specificarea valorii impuse de la unitatea de comanda supraordonatd.
Reglarea din fabrica: Analog

Introducere: Analog, Bus, Fix frequency

— Analog
Valorile unitatii de comanda supraordonate sunt transmise analogic convertizorului de
frecventd sau unui modul I/0. NOTA! O intrare analogici trebuie configurata cu
valoarea ,,Valoare impusa”!

— Bus
Valorile unitdtii de comanda supraordonate sunt transmise la pompa prin reteaua
Ethernet. ModBus TCP sau OPC UA sunt utilizate ca protocoale de comunicare.

— Fix frequency
Pompa functioneaza la o frecventa fixa.

Fix Frequency Value

Dacd in setarea ,Control Source” este selectata valoarea ,Fix frequency”, introduceti aici
frecventa corespunzatoare.

Reglarea din fabrica: 0 Hz

Introducere: de la 25 Hz péna la frecventa max. (f,,) conform placutei de identificare
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6.5.5.5 LSI Mode System Settings

LSI Mode System Settings

Enable

Master IP

-

172.18.232.11

Save

6.5.5.6 Limits Temperature Sensors

Limits Temperature Sensors

Temp. Input 1 -

Temp. Input 1 -

Temp. Input 2 -

Temp. Input 2 -

Temp. Input 3 -

Temp. Input 3 -

Temp. Input 4 -

Temp. Input 4 -

Temp. Input 5 -

Temp. Input 5 -

Warning

Trip

Warning

Trip

Warning

Trip

Warning

Trip

Warning

Trip

Centralizare de pand la patru pompe intr-o singurd instalatie.

Enable

Activati pompa in instalatie.

Reglarea din fabrica: oprit

Master IP

Adresa IP fixa prin intermediul cdreia se poate accesa instalatia, inclusiv pagina de start a
instalatiei. Adresa IP trebuie stabilitd de beneficiar! Apartenenta pompelor la instalatie
este definitd prin intermediul acestei adrese IP statice. Introduceti Master IP pentru toate
pompele unei instalatii. Functia principala este atribuitd automat unei pompe a instalatiei
(pompa principala redundant).

NOTA! Configurati toate adresele IP (pomp3 de rezervi si pompa principald) in aceeasi
subretea!

Prezentare generala a senzorilor de temperatura posibili si introducerea valorilor limita.

Prezentare generald a senzorilor de temperatura

Temp. intrare 1

Temperatura bobinajului 1

Winding Top/Bot 1

Temp. intrare 2 Temperatura bobinajului 2 Winding 2

Temp. intrare 3 Temperatura bobinajului 3 Winding 3

Temp. intrare 4 Temperaturd lagdr motor Bearing Top 4
superior

Temp. intrare 5 Temperaturd lagdr motor Bearing Bot 5

inferior

Introducerea valorilor limita

e Temp. Input 1 - Warning
Valoarea limita pentru un avertisment in °C.
Reglarea din fabrica: valoare implicitd din fabrica
Introducere: de la 0 °C pand la specificatiile din fabrica
* Temp. Input 1 - Trip
Valoarea limitd pentru dezactivarea pompeiin °C.
Reglarea din fabrica: valoare implicita din fabrica
Introducere: de la 0 °C pand la specificatiile din fabrica. Valoarea trebuie sd fie cu 2 °C mai
mare decat valoarea limitd pentru avertisment.

Legenda
,1” este un placeholder pentru numerele de intrare dela 1 la 5.

6.5.5.7 Limits Vibration Sensors
Prezentare generald a posibililor senzori de vibratii si introducerea valorilor limita.

Limits Vibration Sensors ~  Prezentare generald a senzorilor de vibratii
Vibration X - Warning 15
Vibration X - Trip 50 |}l ________J}
) Vibratie X, Y, Z Senzor de vibratii in DDI VibX, VibY, VibZ
Vibration Y - Warning 15
— — Vibratii intrare 1/intrare 2 Intrare pentru senzorul de VibHut, VibTop, VibBot
tbration ¥ - Trip
vibratii extern
Vibration Z - Warning 12
Introducerea valorilor limita
Vibration Z - Trip 50

Vibration Input 1 -
Vibration Input 1 -
Vibration Input 2 -

Vibration Input 2 -
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Warning

Trip

Warning

Trip

« Vibration X - Warning

Valoarea limitd pentru un avertisment n mm/s.
Reglarea din fabrica: valoare implicita din fabrica
Introducere: de la 0 % pand la valoarea implicita din fabricd

Vibration X - Trip

Valoarea limita pentru dezactivarea pompei in m/s.

Reglarea din fabrica: valoare implicitd din fabrica

Introducere: de la 0 % pand la valoarea implicita din fabricd. Valoarea trebuie sd fie cu 2 %
mai mare decat valoarea limitd pentru avertisment.

Legenda
,X” este un placeholder pentru numerele de intrare X, Y, Z, 1 sau 2.
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6.5.6  Frequency Converter

IP / Type Select

Auto Setup

Ramp Settings

Digital Inputs

Analog Inputs

Relay Outputs

Analog Outputs

6.5.6.1 IP/Type Select

IP / Type Select
IP Address

Type Select

6.5.6.2 Auto Setup

Auto Setup

Start Parameter Transfer

6.5.6.3 Ramp Settings

Ramp Settings
Starting Ramp

Braking Ramp

192.168.179.152
WILO EFC

Save

Setdri de baza ale convertizorului de frecventa:

Setare de baza pentru comunicarea dintre pompd si convertizorul de frecventa.

IP/Type Select

Setdri pentru comunicarea cu convertizorul de frecventa
Auto Setup

Configurarea automatd a convertizorului de frecventa
Ramp Settings

Specificatii de timp pentru rampa de demarare si de franare
Digital Inputs

Configurarea intrdrilor digitale.

Analog Inputs

Configurarea intrarilor analogice.

Relay Outputs

Configurarea iesirilor de releu.

Analog Outputs
Configurarea iesirilor analogice.

IP Address
Adresa IP a convertizorului de frecventd.

Type Select
Selectati convertizorul de frecventd corespunzator.
Reglarea din fabrica: Wilo-EFC

Cu stabilirea automatd a parametrilor, Digital Data Interface configureaza setadrile de bazd ale

convertizorului de frecventa conectat. Respectati urmatoarele puncte:

 Stabilirea automatd a parametrilor suprascrie toate setdrile convertizorului de frecventa!

Stabilirea automatd a parametrilor configureaza alocarea intrarilor digitale!
Dupa stabilirea automata a parametrilor, efectuati reglarea automata a motorului in

convertizorul de frecventa!

Realizarea stabilirii automate a parametrilor.

woN HS S

Adresa IP a convertizorului de frecventd este introdusa.
Este selectat convertizorul de frecventa corect.
Convertizorul de frecventd este setat pe ,,Stop”

Faceti clic pe ,Start Parameter Transfer”

” A

LAuto Setup” incepe.

Mesajul ,,Succesfully Completed” apare la sfarsitul transferului.

Starting Ramp

Timp alocat in secunde.
Reglarea din fabricd: 5 s
Introducere: de la 1 pandla20s

Braking Ramp

Timp alocat in secunde.
Reglarea din fabrica: 5 s
Introducere: dela 1 pandla20s
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6.5.6.4 Digital Inputs

Digital Inputs
Input 18 Function
Input 19 Function
Input 27 Function
Input 29 Function
Input 32 Function
Input 33 Function

Input 37 Function
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Start

>
External Off (Inverse)

>
Not In Use >

PTC/WSK
Safe Torque OFf (optional)

Save

Alocarea functiilor disponibile pentru intrdrile respective. Denumirea bornelor de intrare
corespunde denumirii de pe convertizorul de frecventd Wilo-EFC.

Urmadtoarele intrdri sunt presetate permanent prin intermediul stabilirii automate a
parametrilor:

e Input 18 Function
Functie: Pornire
Descriere: Semnal de pornire/oprire de la unitatea de comandi supraordonata.

* Input 27 Function
Functie: External Off (Inverse)
Descriere: Oprire de la distant3 prin comutatoare separate. NOTA! Intrarea comuta direct
convertizorul de frecventa!

e Input 33 Function
Functie: PTC/WSK
Descriere: Conectarea senzorului de temperatura de pe partea hardware-ului in bobinajul
motorului

e Input 37 Function
Functie: Safe Torque Off (STO) — oprire sigurd
Descriere: oprirea pompei pe partea de hardware prin convertizorul de frecventa,
independent de comanda pompei. O reconectare automatd nu este posibil (blocarea
impotriva repornirii).
PERICOL! in cazul in care pompa este utilizat3 in zone cu pericol de explozie, conectati
aici senzorii de temperatura de pe partea de hardware si protectia la functionarea fara

apa! Instalati cardul disponibil optional ,,MCB 112" in convertizorul de frecventd in acest
scop.

Pentru urmdtoarele intrari pot fi atribuite in mod liber functiile existente:

e Input 19 Function

e Input 29 Function

« Input 32 Function
Reglarea din fabrica: Not In Use
Introducere:

— High Water
Semnal pentru nivelul de inundare.

— Dry Run
Semnal pentru protectia la functionarea fdrd apad.

— Leakage Warn
Semnal pentru controlul extern al camerei de etansare. in cazul unei erori, este emis un
mesaj de avertizare.

— Leakage Alarm
Semnal pentru controlul extern al camerei de etangare.Tn caz de eroare, pompa este
opritd. Comportamentul ulterior poate fi setat prin intermediul tipului de alarma din
configuratie.

— Reset
Semnal extern pentru resetarea mesajelor de eroare.

— High Clogg Limit
Activarea tolerantei mai mari (,Power Limit - High”) pentru detectarea infundarilor.

NOTA! Atribuirea intririlor trebuie si se potriveasci cu atribuirea de pe partea de
hardware a convertizorului de frecventa!
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6.5.6.5 Analog Inputs

Analog Inputs
Input 53 Function
Input 53 Type
Input 53 Scale Max
Input 54 Function
Input 54 Type

Input 54 Scale Max

6.5.6.6 Relay Outputs

Relay Outputs
Relay 1 Function
Relay 1 Invert
Relay 2 Function

Relay 2 Invert

[ vomwe >
—TT—

1

TR
< 4.20mA >

1

Save

T
T —

Save

Alocarea functiilor disponibile si a tipurilor de intrdri pentru intrdrile respective. Denumirea
bornelor de intrare corespunde denumirii de pe convertizorul de frecventa Wilo-EFC.

Pot fi configurate urmatoarele intrari:

e Input 53 Function
e Input 54 Function

NOTA! Atribuirea trebuie si se potriveasci cu atribuirea pe partea de hardware a
convertizorului de frecventa!

- Input 53 Function/input 54 Function
Reglarea din fabrica: Not In Use
Introducere:

— External Control Value
Valoarea impusa pentru comanda vitezei pompei ca semnal analogic prin unitatea de
comanda supraordonatd.

— Level
Detectarea nivelului actual de umplere pentru colectarea de date. Baza pentru functiile
+in crestere” si,in scadere” la iesirea digitala.

— Pressure
Detectarea presiunii actuale a sistemului pentru colectarea de date.

— Flow
inregistrarea debitului curent pentru colectarea de date.

+ Input 53 Type/input 54 Type
Setati tipul de semnal [tensiune (U) sau curent (1)] si pe partea de hardware a
convertizorului de frecventd. Respectati instructiunile de exploatare ale convertizorului de
frecventa!
Reglarea din fabrica: 4...20 mA
Introducere:

- 0..20mA
- 4.20mA
- 0..10V
« Input 53 Scale Max/Input 54 Scale Max
Reglarea din fabrica: 1
Introducere: Valoarea maximd ca valoare numericd reald cu unitdti. Unitdtile pentru
valorile de control sunt

- Level=m
- Pressure = bar
- Flow = /s

caractere de separare pentru zecimale: Punct

Alocarea functiilor disponibile pentru iesirile respective. Denumirea clemelor de iesire
corespunde denumirii de pe convertizorul de frecventa Wilo-EFC.

Pot fi configurate urmdtoarele iesiri:

» Relay 1 Function

» Relay 2 Function

NOTA! Atribuirea trebuie si se potriveasci cu atribuirea pe partea de hardware a
convertizorului de frecventa!

« Relay 1 Function/Relay 2 Function
Reglarea din fabricd: Not In Use
Introducere:

— Run

Semnalizare specifica de functionare a pompei
— Rising Level

Mesaj cand nivelul creste.
— Falling Level

Mesaj cand nivelul scade.

— Error
Semnal de defectiune specifica a pompei: Alarma.
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— Warning
Semnal de defectiune specifica a pompei: Avertisment.
— Cleaning
Mesaj atunci cand secventa de curdtare a pompei este pornita.

+ Relay 1Invert/Relay 2 Invert
Mod de functionare pentru iesire: normal sau inversat.
Reglarea din fabrici: Oprit (normal)

6.5.6.7 Analog Outputs
Alocarea functiilor disponibile pentru iesirile respective. Denumirea clemelor de iesire

Analog Outputs corespunde denumirii de pe convertizorul de frecventd Wilo-EFC.

Output 42 Function >  Pot fi configurate urmdtoarele iesiri:

Output 42 Type [ o2ma ]> ¢ Output 42 Function

Output 42 Scale Max : NOTA! Atribuirea trebuie si se potriveasci cu atribuirea pe partea de hardware a

convertizorului de frecventa!

» Output 42 Function
Reglarea din fabrica: Not In Use
Introducere:

— Frequency
Redarea frecventei reale actuale.

— Level
Redarea nivelului curent de umplere. NOTA! Pentru redare, un traductor de semnal
corespunzator trebuie conectat la o intrare!

— Pressure
Redarea presiunii de lucru actuale. NOTA! Pentru redare, un traductor de semnal
corespunzator trebuie conectat la o intrare!

— Flow
Redarea debitului curent. NOTA! Pentru redare, un traductor de semnal
corespunzdtor trebuie conectat la o intrare!

* Output 42 Type
Reglarea din fabrica: 4...20 mA
Introducere:

— 0..20mA
- 4..20mA
= Output 42 Scale Max
Reglarea din fabrica: 1
Introducere: Valoarea maxima ca valoare numericd reald fdrd unitdti, caractere de separare
pentru zecimale: Punct

6.5.7 1/O Extension
Setdrile de bazi ale modulelor 1/0 (extensii de intrare/iegire):

1P / Type Select « |P /Type Select

Digital Inputs Setdri pentru comunicarea cu modulul I/O
Analoaioputs « Digital Inputs

Relay Outputs Configurarea intrdrilor digitale.

= Analog Inputs
Configurarea intrarilor analogice (disponibild numaiin Wilo 1/0 2).

« Relay Outputs
Configurarea iesirilor de releu. Numarul iesirilor depinde de modulul 1/O selectat.

6.5.7.1 IP/Type Select
Setare de baza pentru comunicarea dintre pompd si modulul I/0.

IP / Type Select - Enable I/O Extension

Enable 1/0 Extension - Activarea/dezactivarea functiondrii.
1 Address 192 1651201 Reglarea din fabrica: Oprit
(wmwwz > * IPAddress

Adresa IP a modulului /0.

Save
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6.5.7.2 Digital Inputs

Digital Inputs
Input 1 Function
Input 2 Function
Input 3 Function
Input 4 Function
Input 5 Function

Input 6 Function

6.5.7.3 Analog Inputs

Analog Inputs
Input 1 Function
Input 1 Type
Input 1 Scale Max
Input 2 Function
Input 2 Type
Input 2 Scale Max
Input 3 Function
Input 3 Type

Input 3 Scale Max

TR
TR

Not In Use >
TR
YT

Not In Use >
——
1

Not In Use >
—w—
1

T —
——

1

Save

« Type Select
Selectati modulul 1/0.
Reglarea din fabrica: Wilo 10 1
Introducere: Wilo 10 1 (ET-7060), Wilo 10 2 (ET-7002)

Alocarea functiilor disponibile pentru intrdrile respective. Denumirea bornelor de intrare
corespunde cu denumirea de pe modulul /0. Pentru urmatoarele intriri pot fi atribuite n
mod liber functiile existente:

* Input 1 Function
* Input 2 Function
« Input 3 Function
« Input 4 Function
e Input 5 Function
« Input 6 Function
Reglarea din fabricd: Not In Use
Introducere:
NOTA! In modul de sistem LPI, functiile de la modulul 1/0 sunt aceleasi ca la

convertizorul de frecventa. Urmdtoarea descriere se bazeaza pe modul de sistem LSI.

— High Water
Semnal pentru nivelul de inundare.

— Dry Run
Semnal pentru protectia la functionarea fdrd apa.

— Reset
Semnal extern pentru resetarea mesajelor de eroare.

— System Off
Semnal extern pentru oprirea instalatiei.

— Trigger Start Level

Porniti procesul de pompare. Evacuarea prin pompare a caminului are loc pana la nivelul

de deconectare.

— Alternative Start Level
Activati nivelul de pornire alternativ.

NOTA! Atribuirea trebuie si se potriveasci cu atribuirea de pe partea de hardware a
modulului 1/0!

Alocarea functiilor disponibile pentru intrdrile respective. Denumirea bornelor de intrare
corespunde cu denumirea de pe modulul I/O. Pentru urmitoarele intriri pot fi atribuite in
mod liber functiile existente:

* Input 1 Function
* Input 2 Function
* Input 3 Function

Setari

e Input 1 Function ... Input 3 Function
Reglarea din fabrica: Not In Use
Introducere:
NOTA! in modul de sistem LPI, functiile de la modulul I/O sunt aceleasi ca la

convertizorul de frecventa. Urmatoarea descriere se bazeaza pe modul de sistem LSI.

— Level
Fixarea valorii impuse pentru modurile de control in modul de sistem LS.

NOTA! Premisa pentru modul de sistem LSI! Atribuiti o intrare cu aceasti functie.

— Pressure
Detectarea presiunii actuale a sistemului pentru colectarea de date.

NOTA! Poate fi utilizata ca valoare de control pentru regulator PID!

— Flow
inregistrarea debitului curent pentru colectarea de date.

NOTA! Poate fi utilizata ca valoare de control pentru regulator PID si HE!
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6.5.7.4 Relay Outputs

Relay Outputs
Relay 1 Function
Relay 1 Invert
Relay 2 Function
Relay 2 Invert
Relay 3 Function

Relay 3 Invert

52

E—TTTT—

Not In Use >

Not In Use >

Save

— External Control Value
Fixarea valorii impuse printr-o unitate de comanda supraordonatd pentru comanda
statiei de pompare ca semnal analogic. NOTA! in modul de sistem LSI, statia de
pompare functioneaza autonom de unitatea de comanda supraordonata. in cazulin
care fixarea valorii impuse trebuie sa aiba loc printr-o unitate de comanda
supraordonata, consultati service-ul!

Input 1 Type ... Input 3 Type

Domeniul de masurare selectat este transferat la modulul 1/0. NOTA! Setati tipul de
semnal (curent sau tensiune) pe partea de hardware. Respectati instructiunile
producatorului!

Reglarea din fabrica: 4 ... 20 mA

Introducere:
— 0..20mA
— 4...20mA
- 0..10V

Input 1 Scale Max ... Input 3 Scale Max

Reglarea din fabrica: 1

Introducere: Valoarea maxima ca valoare numericd reald cu unitati. Unitatile pentru
valorile de control sunt

-Level=m
- Pressure = bar
- Flow = 1I/s

caractere de separare pentru zecimale: Punct

Alocarea functiilor disponibile pentru iesirile respective. Denumirea clemelor de iesire
corespunde cu denumirea de pe modulul 1/0. Pentru urmitoarele iesiri pot fi atribuite Tn mod
liber functiile existente:

Relay 1 Function
Relay 2 Function
Relay 3 Function
Relay 4 Function
Relay 5 Function
Relay 6 Function

NOTA! Wilo 10 2 are doar trei iesiri de releu!

Setari

Relay 1 Function ... Relay 6 Function

Reglarea din fabrica: Not In Use

Introducere:

NOTA! in modul de sistem LPI, functiile de la modulul I/O sunt aceleasi ca la
convertizorul de frecventd. Urmdtoarea descriere se bazeaza pe modul de sistem LSI.

— Run

Semnalizare generald de functionare
— Rising Level

Mesaj cand nivelul creste.

— Falling Level
Mesaj cand nivelul scade.

— System Warning
Semnalare generald de defectiune: Avertisment.

— System Error
Semnalare generald de defectiune: Eroare.
— Cleaning
Mesaj atunci cand este activd o secventd de curdtare a unei pompe.
Relay 1 Function ... Relay 6 Function
Mod de functionare pentru iesire: normal sau inversat.
Reglarea din fabrica: oprit (normal)
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6.5.8  Alarm /Warning Types
Pentru anumite mesaje de alarmd si de avertisment, prioritatea poate fi setatd pe doua

Changeable Alarms v niveluri.

Changeable Warnings v

6.5.8.1 Changeable Alarms
Urmdtoarele prioritdti pot fi atribuite pentru semnalizdrile de alarma afisate:

ChangeablelRiann= ~ « Alert Type A: In caz de eroare, pompa este oprita. Semnalizarea de alarma trebuie

Dry Run Detected < resetata manual:

Leakage (External Tnput) ([ mammmer ] — Reset Error pe pagina de start
— Functia ,Reset” la o intrare digitala a convertizorului de frecventi sau a modulului /0
— Semnal corespunzdtor prin fieldbus

Temp. Sensor 2 P < Alarm Tyee @ + Alert Type B:In caz de eroare, pompa este opritd. Dacd eroarea este remediat3,

Tem. Sensor 3 Trip ([ Aamrpes ] semnalizarea de alarma este resetatd automat.

Save

6.5.8.2 Changeable Warnings
Urmdtoarele prioritdti pot fi atribuite pentru mesajele de avertizare afisate:

Changeable Warnings ~ « Warning Type C: Aceste avertismente pot cupla o iesire de releu a convertizorului de
Emerged Operation Trigger [ wamingypec > frecventd sau a modulului /0.

Clog Detection ([ wemngpen ] « Warning Type D: Aceste avertismente sunt numai afisate si inregistrate.

Vibration Y - Warning >

Vibration Z - Warning >

Vibration Input 1 - Warning >

Vibration Input 2 - Warning >

6.6 Module functionale Prezentare generald a functiilor, in functie de modul de sistem.

Module functionale Modul de sistem

LSI-Master | LSI-Slave

PumpKick - : - :
Emerged Operation - . - .
Operating Mode (pompa) - . - .
Clog Detection - . - .
Anti-Clogging Sequence - . - .
Operating Mode (instalatie) - - . -
System Limits - - . _
Level Controller - - . -
PID Controller - - . -
High Efficiency(HE) Controller - - . -

Legenda

— = indisponibil, « = disponibil
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6.6.1  Pump Kick
Pentru a evita perioadele prelungite de oprire a pompei, poate avea loc o functionare ciclica a

Pump Kick pompei.
Enable * Enable
seain time o Pornirea si oprirea functiondrii.
Reglarea din fabrica: Oprit
End time 02:00
« End time si Begin time
Motor Frequency 35 ~ . . . . - .
In afara acestei perioade, nu este fortatd functionarea ciclicd a pompei.
Time Intervel “ Reglarea din fabricd: 00:00
Pump Runtime 10 Intrare: hh: mm

= Motor Frequency

Frecventa de functionare pentru functionarea ciclicd a pompei.
Reglarea din fabrica: 35 Hz
Introducere: de la 25 Hz pana la frecventa max. conform pldcutei de identificare

« Time Interval
Timp de oprire permis intre doud functiondri ciclice ale pompei.
Reglarea din fabrica: 24 h
Introducere: de la 0 panala 99 h.

e Pump Runtime
Timpul de functionare a pompeiin cazul functionarii ciclice a pompei.
Reglarea din fabrica: 10 s
Introducere: dela0 pandla30s

6.6.2 Emerged Operation
Bobinajul motorului este echipat cu un dispozitiv de monitorizare a temperaturii. Aceastd
e monitorizare permite pompei sd efectueze o functionare in afara apei, fard a atinge
temperatura max. a bobinajului. Detectarea temperaturii se efectueazad prin intermediul
senzorilor Pt100.

Emerged Operation

Restart Hysteresis 5
= Enable
Temperature Limit 100 . . . . ST
Pornirea si oprirea functionarii.
Operating Mode Reglarea din fabrica: Oprit

- Restart Hysteresis

Diferenta de temperaturd fatd de temperatura limita dupa care are loc o reconectare.
NOTA! Necesar numai pentru modul de functionare ,,Regulator in doua puncte”!
Reglarea din fabrica: 5 °C

Introducere: de la 1 panala 20 °C

« Temperature Limit
Cand temperatura limita setata este atinsa, limitatorul de temperatura devine activ.
Reglarea din fabrica: Prag de avertizare privind temperatura bobinajului, din fabrica
Introducere: de la 40 °C pana la temperatura de oprire pentru bobinaj, din fabrica

= Operating Mode
Reglarea din fabricd: On/Off
Introducere: On/Off (regulator in doud puncte) sau PID

— On/Off (regulator in doud puncte)
Pompa se opreste atunci cand temperatura limita setata este atinsa. De indatd ce
temperatura bobinajului scade din nou cu valoarea setatd a histerezisului, pompa
porneste din nou.

— PID
Pentru a preveni oprirea pompei, viteza motorului este reglatd in functie de
temperatura bobinei. Pe mdsura ce temperatura bobinajului creste, viteza motorului
este redusd. Astfel, este posibild o functionare mai lungd a pompei.

6.6.3  Operating Mode (pomp3)
» Operating Mode Selection

Operating Mode Specificati modul de functionare in care va fi utilizata pompa.
operating Hode Selecton D Reglarea din fabrica: Oprit

Introducere: Auto, Manual sau Off
Frequency in Manual Mode 30

— Off

Pompa oprita.
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6.6.4  Clog Detection

Teach Power Curve

Detection Settings

6.6.4.1 Clog Detection - Teach Power
Curve

Teach Power Curve

Start Teach (Pump starts!)

Minimum Motor Frequency 30

Maximum Motor Frequency 50

Save

6.6.4.2 Clog Detection - Detection
Settings

Detection Settings

Enable C ]
Power Volatility Limit 2
Volatility Trigger Delay 10
Power Limit 10
Power Limit - High 15
Power Limit Trigger Delay 10
Power Rise Limit 3
Frequency Change Latency 5

— Manual
Porniti pompa manual. Pompa functioneazd pana cand se face clic pe butonul ,,0ff” sau
este atins nivelul de oprire.
NOTA! Pentru operarea manuali, introduceti o frecventi pentru punctul de lucru! (a
se vedea meniul: ,Function Modules =» Operating Mode =» Frequency in Manual
Mode”)
NOTA! Modul de sistem ,,LSI": operarea manuali este posibild numai daci modul de
functionare principal este ,,Oprit”!

— Auto
Operarea automata a pompei.
Modul de sistem ,LPI”: Specificarea valorii impuse prin unitatea de comandd
supraordonata.
Modul de sistem ,LSI”: Specificarea valorii impuse prin masterul de sistem.

« Frequency in Manual Mode
Specificarea frecventei pentru punctul de lucru in timpul functiondrii manuale.
Reglarea din fabrica: 0 Hz
Introducere: de la 25 Hz pana la frecventa nominald max. conform placutei de identificare

Pompa este echipata cu un algoritm care poate detecta o infundare in sistemul hidraulic.

Baza algoritmului este o abatere a puterii nominale de la curba caracteristica de referinta.
Curba caracteristica de referintd se masoard printr-o ,,faza de invatare” . Conditiile cadru
pentru detectarea infundarilor sunt inregistrate in ,,Setari”.

Pentru a putea activa detectarea infundarilor, trebuie mdsurata o curba caracteristica de
referinta.

*  Minimum Motor Frequency
Frecventa minimd de la care functioneaza detectarea infunddrilor.
Reglarea din fabrica: 30 Hz
Introducere: de la 1 Hz pand la frecventa nominald max. conform pldcutei de identificare

* Maximum Motor Frequency
Frecventa maximd pana la care functioneaza detectarea infunddrilor.
Reglarea din fabricd: Frecventa nominald conform pldcutei de identificare
Introducere: de la 1 Hz pand la frecventa nominald max. conform placutei de identificare

Cand toate valorile sunt setate, incepeti faza de Tnvdtare facand clic pe butonul ,Start Teach
(Pump starts!)”. Cand faza de Tnvitare este finalizatd, pe ecran este afisat un mesaj de
feedback.

NOTA! Nu are loc nicio detectare a infundarilor in timpul fazei de invitare!

Definirea conditiilor-cadru pentru detectarea infundarilor. NOTA! Pentru a putea activa
detectarea infundirilor, trebuie inregistratd o curb3 caracteristica de referinta! (= ,Teach
Power Curve”)

* Enable
Pornirea si oprirea functiondrii.
Reglarea din fabrica: Oprit

= Power Volatility Limit
Variatia admisa fata de puterea absorbitd medie in %.
Reglarea din fabricad: 2 %
Introducere: de la 0 pana la 100 %

« Volatility Trigger Delay
Tn cazul in care variatia fata de puterea absorbita medie pe durata stabilit3 este mai mare
decat variatia admisa, Tncepe un proces de curdtare.
Reglarea din fabrica: 10 s
Introducere: de la 0 pandla 60 s

» Power Limit
Variatia admisa fata de curba caracteristica de referinta in %.
Reglarea din fabricad: 10 %
Introducere: de la 0 panala 100 %
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6.6.5 Anti-Clogging Sequence

Anti-Clogging Sequence
Enable

Enable at Pump Start
Forward Motor Frequency
Forward Run Time

Backward Motor Frequency
Backward Run Time

Stop Time

Cycles per Sequence
Maximum Sequences per Hour
Ramp Up

Ramp Down

56

38

30

Power Limit Trigger Delay

in cazul in care abaterea admisibild a performantei fata de curba caracteristic de referint3
pe durata stabilitd este mai mare decat abaterea permisa, se initiaza un proces de
curdtare.

Reglarea din fabrica: 10 s

Introducere: de la0 pandla 60s

Power Limit - High

Variatia admisd fata de curba caracteristica de referintd in %, atunci cand intrarea digitald
,High Clog Limit” este activa.

Reglarea din fabrica: 15 %

Introducere: de la 0 pand la 100 %

Power Rise Limit

Comparatie intre puterea absorbita medie din timpul functiondrii normale si din timpul
detectarii infunddrilor. Puterea absorbita medie se inregistreaza in timpul functionarii
normale si al unei detectdri a infundarilor. Durata Tnregistrdrii este setata din fabricd. Cele
doud valori sunt comparate intre ele. Daca valoarea din timpul unei detectari a infundarilor
este mai mare decat valoarea din timpul functionarii normale cu factorul setat, incepe un
proces de curdtare.

Reglarea din fabrica: 3 %

Introducere: de la 0 pana la 100 %

Frequency Change Latency

Intervalul de dupa o schimbare de frecventd, Thainte ca noile date de masurare sd fie
stocate pentru calcule.

Reglarea din fabrica: 5 s

Introducere: de la 0 pandla 60 s

Dacd detectarea infundarilor este activatd, pompa poate porni o secventa de curdtare, daca
este necesar. Pentru a elibera si a pompa infundarea, pompa functioneaza alternativ pe tur si
retur de mai multe ori.

Enable
Pornirea si oprirea functionarii.
Reglarea din fabrica: Oprit

Enable at Pump Start
inainte de fiecare operatiune de pompare, se incepe mai intéi o secventi de curatare.
Reglarea din fabrica: Oprit

Forward Motor Frequency

Specificarea frecventei pentru functionarea pe tur in timpul secventei de curdtare.
Reglarea din fabrica: 38 Hz

Introducere: de la 0 la 60 Hz

Forward Run Time

Timp de functionare pentru functionarea pe tur.
Reglarea din fabricd: 6 s

Introducere: dela0 pandla30s

Backward Motor Frequency

Specificarea frecventei pentru functionarea pe retur in timpul secventei de curatare.
Reglarea din fabrica: 30 Hz

Introducere: de la 0 la 60 Hz

Backward Run Time

Timp de functionare pentru functionarea pe retur.
Reglarea din fabricd: 6 s

Introducere: dela0 pandla30s

Stop Time

Timp de oprire intre functionarea pe tur si te retur.
Reglarea din fabricd: 5 s

Introducere: de la 0 pandla10s

Cycles per Sequence

Numadrul de functionari pe tur si pe retur in timpul unei secvente de curatare.
Reglarea din fabrica: &4

Introducere: de la 1 panala 10
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6.6.6  Operating Mode (instalatie)

Operating Mode
Operating Mode Selection
Auto Mode Selection

Trigger emptying sump

6.6.7  System Limits

Levels

Dry Run Sensor Selection
Pump Limits and Changer
Min/Max Frequency

Start Frequency

Alternative Stop Level

6.6.7.1 Levels

Levels

High Water Start Level
High Water Stop Level
Alternative Start Level

Dry Run Level
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Off

>

Level Control >

Save

Maximum Sequences per Hour

Numarul maxim de secvente de curdtare intr-o ora.

Reglarea din fabrica: 3

Introducere: de la 1 panala 10

Ramp Up

Timpul de pornire a motorului de la 0 Hz pand la frecventa setatd.
Reglarea din fabricd: 2 s

Introducere: de la 0 pandla10s

Ramp Down

Timp de oprire a motorului de la frecventa setata pana la 0 Hz.
Reglarea din fabricd: 2 s

Introducere: dela0 pandla10s

Stabiliti reglajele de baza pentru instalatie.

Operating Mode Selection

Stabiliti modul de functionare in care functioneaza instalatia.
Reglarea din fabrica: Off

Introducere: Auto, Off

- Off
Instalatie opritd. Regimul manual al pompelor individuale este posibil prin intermediul
paginii de start a pompei respective.

— Auto
Functionarea automata a instalatiei prin intermediul regulatorului setat de la , Auto
Mode Selection”.

Auto Mode Selection

Stabiliti ce regulator controleaza instalatia.

Reglarea din fabrica: Level Control

Introducere: Level Control, PID, HE-Controller

Trigger emptying sump

Porniti procesul de pompare manuald. Pompele indicate max. (consultati System Limits =>
Pump Limits and Changer) functioneaza pani la nivelul specificat de oprire/stop al
dispozitivului de inregistrare a nivelului de umplere setat.

Stabilirea limitelor de functionare admise ale instalatiei:

Levels
Stabilirea nivelului pentru inundare si protectie la functionarea fard apa.

Dry Run Sensor Selection
Stabilirea sursei semnalului pentru functionarea fara apd.

Pump Limits and Changer
Setdri pentru o alternare regulata a pompelor.

Min/Max Frequency
Stabilirea frecventei de functionare minime si maxime.

Start Frequency
Stabilirea unei frecvente de functionare crescute pentru pornirea pompei.

Alternative Stop Level
Nivel suplimentar de oprire pentru golirea completd a cdminului si dezaerisirea sondei de
nivel.

Stabilirea diferitelor niveluri de umplere pentru pornirea si oprirea pompelor.
NOTA! Conectati un traductor de nivel pentru detectarea nivelurilor de umplere!

High Water Start Level

Cand se atinge nivelul setat, pornesc pompele max. indicate (consultati System Limits <>
Pump Limits and Changer). Are loc o intrare in Data Logger.

Reglarea din fabrica: 100 m

Introducere: 0,05 panala 100 m

High Water Stop Level
Cand nivelul setat este atins, toate pompele pornite suplimentar sunt oprite. Numai
pompele care sunt necesare conform comenzii rdman in functiune. Are loc o intrare in
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6.6.7.2 Dry Run Sensor Selection

Dry Run Sensor Selection

Sensor Type

< Sensor

6.6.7.3 Pump Limits and Changer

Pump Limits and Changer

Max. Pumps 2
Pump Change Strategy Impulse >
Cyclic Period Time 60

6.6.7.4 Min/Max Frequency

Min/Max Frequency
Max. 50

Min 30
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Data Logger.
Reglarea din fabricd: 100 m
Introducere: 0,05 pandla 100 m

+ Alternative Start Level
Nivel suplimentar de pornire pentru evacuarea prin pompare mai devreme a cdminului.
Acest nivel de pornire mai devreme creste volumul cdminului de rezervd pentru
evenimente speciale, de exemplu ploaia torentiald. Pentru a activa nivelul suplimentar de
pornire, alocati o intrare digitald la modulul I/O cu functia ,Alternative Start Level”. Cand
se atinge nivelul setat, pornesc pompele max. indicate (consultati System Limits <» Pump
Limits and Changer).
Reglarea din fabricd: 100 m
Introducere: 0,05 pandla 100 m

« DryRun Level
Cand nivelul setat este atins, toate pompele sunt oprite. Are loc o intrare in Data Logger.
Reglarea din fabricd: 0,05 m
Introducere: 0,05 pandla 100 m

Stabilirea senzorului pentru functionarea fdrd apa.

« Sensor Type
Reglarea din fabricd: Sensor
Introducere: Sensor, Dry Run Input

— Sensor
Nivelul de functionare fird apa este determinat prin traductorul de nivel.

— Dry Run Input
Semnalul pentru nivelul de functionare fdra apa este transmis printr-o intrare digitald.

Pentru a evita timpii de functionare neuniformi ai pompelor individuale, are loc regulat o
alternare a pompei cu sarcind de baza.

*  Max. Pumps
Numadrul maxim de pompe din instalatie, care pot fi operate simultan.
Reglarea din fabrica: 2
Introducere: de la 1 pandla 4

«  Pump Change Strategy
Comanda de bazd pentru alternarea pompelor.
Reglarea din fabrica: Impulse
Introducere: Impulse, Cyclic

— Impulse
Alternarea pompelor are loc dupa oprirea tuturor pompelor.
— Cyclic
Alternarea pompelor are loc dupad ce timpul setat s-a scurs, la,,Cyclic Period Time”.
« Cyclic Period Time
Daca este setat modul de comutare ,,Cyclic”, introduceti aici durata dupd care are loc o
alternare a pompelor.
Reglarea din fabrica: 60 min
Introducere: de la 1 pand la 1140 min

Stabilirea frecventei de functionare minime si maxime a pompelor in instalatie:
* Max.

Frecventa maximd de functionare a pompelor in instalatie.

Reglarea din fabricd: frecventa maxima conform pldcutei de identificare

Introducere: de la frecventa minimala panad la maxima conform placutei de identificare
* Min.

Frecventa minimd de functionare a pompelor in instalatie.

Reglarea din fabrica: frecventa minimd conform pldcutei de identificare

Introducere: de la frecventa minimald pand la maxima conform placutei de identificare

NOTA! Introducerea este restrictionata de limita de utilizare din fabrici a pompei!
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6.6.7.5 Start Frequency

Start Frequency
Frequency 50

Duration 1

6.6.7.6 Alternative Stop Level

Alternative Stop Level

Enable

Stop Level 0.05
Trigger after n Starts 10
Follow-up time 0
Save
6.6.8 Level Controller

Stop Level
Level 1
Level 2
Level 3
Level 4
Level 5

Level 6

6.6.8.1 Stop Level

Stop Level

Stop Level 0.05

Stabilirea unei frecvente de functionare crescute pentru pornirea pompei.

* Frequency
Frecventa de functionare la pornirea pompei.
Reglarea din fabrica: frecventa maximd conform pldcutei de identificare
Introducere: de la frecventa minimala pana la maxima conform placutei de identificare

NOTA! Aceast functie este activd numai daci frecventa nominali a regulatorului este
mai micd decat frecventa de pornire crescuta.

NOTA! Daci valoarea setati este egala cu frecventa min., functia va fi dezactivata.

» Duration
in timpul setat, pompele functioneazi la frecventa de functionare crescuti. Ulterior are
loc reglarea individuald a frecventei in functie de modul de control.
Reglarea din fabrica: 1 s
Introducere: de la 1 pandla30s

Nivel de oprire suplimentar pentru coborarea mai in adancime a nivelului de umplere din
cdmin si pentru dezaerisirea traductorului de nivel. Nivelul suplimentar de oprire devine activ
dupa atingerea unui numar stabilit de cicluri de pompare.

NOTA! Setati nivelul de oprire peste valoarea nivelului pentru protectia la functionarea
fara apa!
« Enable

Conectarea/deconectarea functiei.

Reglarea din fabrica: Oprit

= Stop Level
Stabilirea nivelului de umplere dorit.
Reglarea din fabricd: 0,05 m
Introducere: 0,05 pana la 100 m

= Trigger after n Starts
Numarul de cicluri de pompare pana cand nivelul suplimentar de oprire devine activ.
Reglarea din fabrica: 10
Introducere: de la 2 pana la 100
« Follow-up time
Timp de postfunctionare a pompelor pand la dezactivare.
Reglarea din fabricd: 0 s
Introducere: de la 0 pand la 300 s

Stabilirea nivelurilor de comutare individuale:

« Nivel Stop
Nivel de oprire pentru toate pompele.
* Niveldelalla6
Stabilirea pana la sase niveluri de comutare.

Nivel de oprire pentru toate pompele.

NOTA! Setati nivelul de oprire peste valoarea nivelului pentru protectia la functionarea
fara apa!

NOTA! Daci se utilizeazi ,nivelul de oprire alternativ”, setati aceasts valoare a nivelului
peste valoarea pentru ,,nivelul de oprire alternativ”!

« Stop Level
Reglarea din fabricd: 0,05 m
Introducere: 0,05 pand la 100 m
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6.6.8.2 Levell..6

Level 1
Start Level
Motor Frequency

Number of Pumps

6.6.9 PID Controller

PID Settings

Controller Parameter

6.6.9.1 PID Settings

PID Settings

Control Value

Set Point Source
Set Point fix Value
Start Level

Stop Level

60

Level >
Analog Input >

Stabilirea pana la sase niveluri diferite de comutare pentru comanda pompelor.
NOTA! Stabilirea nivelurilor de comutare nu trebuie si aib3 loc una dupi cealalt!

Start Level

Nivel de pornire pentru procesul de pompare.
Reglarea din fabricd: 0,05 m

Introducere: 0,05 pana la 100 m

Motor Frequency

Indicarea frecventei de functionare pentru procesul de pompare.

Reglarea din fabrica: Frecventa minima a pompei

Introducere: Frecventa minima a pompei pana la frecventa max. a pompei, conform
placutei de identificare

Number of Pumps

Numdrul de pompe care trebuie pornite pentru procesul de pompare.

Reglarea din fabrica: 0

Introducere: de la 0 pand la 4

NOTA! Valoarea 0 dezactiveazi setarea nivelului!

Setari pentru controlul pompelor:

PID Settings
Setdri de baza pentru reglarea PID.

Controller Parameter
Setdri de baza pentru regulatorul PID.

Setdri de baza pentru reglarea PID.

Control Value

Stabilirea parametrului de control.
Reglarea din fabrica: Level
Introducere: Level, Pressure, Flow

Set Point Source

Fixarea valorii impuse pentru comanda.
Reglarea din fabrica: Analog Input
Introducere: Analog Input, Bus Input, Fix

— Analog Input
Valorile unititii de comanda supraordonate sunt transmise analogic modulului 1/0 2
(ET-7002). NOTA! Configurati intrarea analogica cu valoarea ,,Valoare impusa”!

— Bus Input
Valorile unitatii de comanda supraordonate sunt transmise la pompa prin reteaua
Ethernet. Ca protocoale de comunicare se folosesc ModBus TCP sau OPC UA.
— Fix
Indicare fixd pentru valoarea impusa.
Set Point fix Value
Dacd in setarea ,,Set Point Source” este selectatd valoarea ,,Fix”, introduceti aici valoarea
impusa corespunzatoare.
Reglarea din fabrica: 0
Introducere: introducere liberd a valorii impuse dorite. Unitdtile pentru valorile de control
sunt:
- Level=m
- Pressure = bar
- Flow =1/s
Start Level
Cand se atinge nivelul setat, porneste cel putin o pompd. Numdrul real de pompe pornite
depinde de abaterea de la valoarea impusd. Numarul max. de pompe care trebuie pornite
este setat in meniul ,System Limits” (consultati System Limits =» Pump Limits and
Changer).
Reglarea din fabricd: 0,05 m
Introducere: 0,05 pandla 100 m
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6.6.9.2 Controller Parameter

Controller Parameter
Proportional Kp

Integral Time Ti
Derivative Time Td
Deviation

Time delay

6.6.10 High Efficiency(HE) Controller

Control Settings
Pipe Settings

Tank Geometry

Stop Level

Cand nivelul setat este atins, toate pompele sunt oprite.
Reglarea din fabricd: 0,05 m

Introducere: 0,05 pandla 100 m

Setari de baza pentru regulatorul PID.

Proportional Kp

Factor de amplificare

Reglarea din fabrica: 1

Introducere: de la -1000 pana la 1000

NOTA! Pentru un control al nivelului de umplere, setati valoarea proportionald Kp

negativa (-)!

Integral Time Ti

Timp de postreglare/integral

Reglarea din fabrica: 0,01 min
Introducere: de la 0 pana la 10000 min

Derivative Time Td

Timp diferential/derivativ

Reglarea din fabrica: 0 min
Introducere: de la 0 pand la 1000 min

NOTA! De reguli, cota diferentiald Td nu este utilizata in utilizirile cu ape uzate.

Setati, de preferat, valoarea, pe ,,0”!

Deviation

Abatere admisibild ntre valoarea reald si cea impusa.
Reglarea din fabrica: 5 %

Introducere: de la 0 pana la 100 %

Conditii de control

— Abaterea de la valoarea impusd este in afara limitelor definite.
— Frecventa de iesire atinge frecventa maxima.
Dacd se aplica ambele conditii pentru o duratd definitd, o pompd este pornita.

— Abaterea de la valoarea impusd este in afara limitelor definite.
— Frecventa de iesire atinge frecventa minima.
Daca se aplica ambele conditii pentru o durata definita, o pompd este oprita.

Pentru valorile frecventei maxime si minime, consultati System Limits <> Min/Max
Frequency.

Time delay

Timp de temporizare/timp de postfunctionare
Reglarea din fabricd: 5 s

Introducere: de la 0 pandla 300 s

Setdri pentru controlul pompelor:

Control Settings

Setdri de bazd pentru regulatorul HE.
Pipe Settings

Informatii despre conducta.

Tank Geometry
Informatii despre geometria cdminului.
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6.6.10.1 Control Settings

Control Settings

Start Level

Stop Level

Minimum Flow Velocity
Update System Curve

Critical Diameter Ratio of Pipe

Admissible Flow Ratio for Sedimentation

6.6.10.2 Pipe Settings

Pipe Settings
Pipe Length
Pipe Diameter
Pipe Roughness
Geodetic Head

Minor Loss Coefficient

62

0.7
01:00
0.5

0.5

0

0

Calculate Values

Setdri de baza pentru controlul pompelor.

Start Level

Cand se atinge nivelul setat, porneste o pompa.
Reglarea din fabricd: 0,05 m

Introducere: 0,05 pandla 100 m

Stop Level

Cand nivelul setat este atins, pompa activa este opritd.
Reglarea din fabricd: 0,05 m

Introducere: de la 0 pand la 100 m

Minimum Flow Velocity

Stabilirea vitezei minime de curgere n conducta.
Reglarea din fabricd: 0,7 m/s

Introducere: de la 0 pand la 100 m/s

Update System Curve

Timpul de pornire pentru mdsurarea parabolei retelei de conducte.
Reglarea din fabrica: ora 00:00

Introducere: de la 00:00 pana la 23:59

Critical Diameter Ratio of Pipe

Raportul admis de la sectiunea conductei teoreticd la cea efectivd. Dacd raportul admis nu
este atins, se detecteazd sedimentarea conductei. Conducta este spalatd la frecventa
nominala.

Reglarea din fabrica: 0.5

Introducere: de la 0 pandla 1l

Admissible Flow Ratio for Sedimentation

Raportul admis al debitelor la prima punere Tn functiune si inainte si in timpul spaldrii. Daca
se depdseste raportul admis, spadlarea este opritd.

Reglarea din fabrica: 0.5

Introducere: de la 0 pandla 1l

Informatii despre conducta.

Pipe Length

Lungimea intregii conducte pand la urmdtoarea statie de pompare.
Reglarea din fabricd: 0 m

Introducere: de la 0 pand la 100.000 m

Pipe Diameter
Reglarea din fabricd: 0 mm
Introducere: de la 0 pana la 10.000 mm

Pipe Roughness

Informatii despre rugozitatea absolutd a conductei.
Reglarea din fabrica: 0 mm

Introducere: de la 0 pand la 100 mm

Geodetic Head

Diferenta de Tnaltime dintre suprafata apei din pompd si cel mai inalt punct din conducta
de refulare conectata.

Reglarea din fabricd: 0 m

Introducere: de la 0 panala 100 m

Minor Loss Coefficient

Parametru dimensional pentru calcularea pierderii de presiune in conducta de refulare.
Reglarea din fabrica: 0

Introducere: de la 0 pand la 100

Pentru a prelua valorile indicate, faceti clic pe ,,Calculate Values”.

Instructiuni de montaj si exploatare « Wilo DDI-| - Ed.03/2023-06



6.6.10.3 Tank Geometry

Tank Geometry

Level 5
Area 5
Level 4
Area 4
Level 3
Area 3
Level 2
Area 2
Level 1

Area 1

7
7.1

7.2

Informatii suplimentare

Backup/Restore

Software update

Informatii despre geometria cdminului. Sistemul calculeazd geometria caminului utilizand
pani la cinci parametri. NOTA! Parametrii nu trebuie specificati unul dupa celdlalt!

Level1...5
Reglarea din fabricd: 0 m
Introducere: de la 0 pand la 100 m

Areal..5

Reglarea din fabricd: 0 m?2

Introducere: de la 0 pana la 100 m?2

NOTA! Valoarea 0 dezactiveazi respectiva specificatie!

NOTA! Pentru o functionare corecti, specificati cel putin doud suprafete: geometria
cilindricad a caminului, nivelul minim si maxim!

Urmdtoarele functii sunt disponibile:

« Backup/Restore
Posibilitatea de a salva configuratia curentd sau de a restabili configuratia dintr-un fisier.

» Restore Configuration Files

Resetati Digital Data Interface la starea de livrare.
Backupul configuratiei
1. Faceticliclangd ,Save settings to local file” ,Save”.
2. Selectatilocatia in fereastra de selectare.

” A
|

3. Faceticlic pe ,Salvare” in fereastra de selectare.

» Configurare salvata.

Restabilirea configuratiei

1. Faceticliclangd,Load backup from local file” ,,Browse”.
2. Selectatilocatia configuratiei dorite in fereastra de selectare.
3. Selectati fisierul.
4

” A
|

Faceti clic pe ,Deschidere” in fereastra de selectare.

» Configuratia se Tncarca.

» Cand configuratia este incarcata, apare mesajul ,Successfully loaded backup file!”.
Restabilirea starii de livrare
1. Faceticlic pe ,Restore”.

= Apare mesajul de confirmare: All existing configurations will be lost and default
values will be loaded.

2. Confirmati mesajul de confirmare cu ,,0K”.
» Starea de livrare se incarca.

» Cand starea de livrare este incdrcatd, apare mesajul ,Configuration files are restored
successfully”.

Urmadtoarele functii sunt disponibile:

* Install new software bundle
Instalati un nou firmware pentru Digital Data Interface.

« Update device's license
Instalati upgrade-ul de la Digital Data Interface pentru modurile de functionare ,LPI” sau
LLSI7.

Install new software bundle

Salvati o copie de rezerva a configuratiei curente inainte de a actualiza firmware-ul! In plus,
se recomanda ca sistemele productive sa fie supuse unui test intern Tnainte de utilizare in
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7.3 Vibration Sample

Vibration Sensor Parameters

Channel

Gain

Sample Rate
Format
Channel Count

Duration
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mediul clientului. n ciuda masurilor ample de asigurare a calitdtii, WILO SE nu poate exclude
toate riscurile.

NOTA! Daci pompa functioneazi in modul de sistem ,.LSI”, dezactivati pompa inainte de

a

i B W N H QN 0 FowNKE

ctualizarea firmware-ului in sistem!

Accesati pagina de start a pompei de rezerve.
Faceti clic pe ,Settings”.

Faceti clic pe ,,Digital Data Interface”.

Faceti clic pe ,,LSI Mode System Settings”.
Dezactivati modul LSI.

Daca firmware-ul a fost actualizat, reactivati modul LSI.
Modul LSI: modul LSI dezactivat pentru pompa.
Pompa oprita.

Faceti clic 1angd ,,Pick update bundle” ,Browse”.
Selectati locatia fisierului Tn fereastra de selectare.
Selectati fisierul.

Faceti clic pe ,Deschidere” in fereastra de selectare.
Faceti clic pe ,,Submit”.

= Datele sunt transferate pe Digital Data Interface. Dupd ce fisierul a fost transferat,
informatii detaliate despre noua versiune sunt afisate in fereastra din dreapta.

Executare actualizare: faceti clic pe ,,Apply”.
» Noul firmware se incarca.

» Cand firmware-ul este incarcat, apare mesajul ,,Bundle uploaded successfully”.

Update device's license

Digital Data Interface cuprinde trei moduri diferite de sistem: ,,DDI”, ,,LPI” si ,LSI”, precum si

d

iferite tipuri de magistrale de cdmp. Activarea modurilor de sistem posibile si a

magistralelor de camp are loc prin intermediul cheilor de licenta. Upgrade-ul licentei se
realizeazad prin aceasta functie.

1.

v oF N

Faceti clic 1angd ,.Select license file” ,,Browse”.
Selectati locatia fisierului Tn fereastra de selectare.
Selectati fisierul.

Faceti clic pe ,Deschidere” in fereastra de selectare.
Faceti clic pe ,Save”.

» Seincarca licenta.

» Cand licenta este incarcatd, apare mesajul ,License is updated successfully”.

Senzorii de vibratii existenti detecteaza vibratiile pompei in orice moment. Cu Vibration
Sample se pot stoca datele colectate Tntr-un fisier wav.

Channel

Selectarea senzorului de detectat.
Reglarea din fabrica: Internal XN
Introducere:

— Internal X/¥: Senzor de vibratii X/¥ in DDI

— Internal Z: Senzor de vibratii Zin DDI

— Extern X/Y: Senzor de vibratii extern la intrarea 1 sau 2
Gain

Amplificarea semnalului inregistrat pana la aprox. 60 dB.
Reglarea din fabricd: 0 %

Introducere: 0 ... 100 % (corespunde la 0 ... 59,5 dB)

Exemplu de calcul:

— Material de consolidare: Factor 2
— Calcul: 20 log,,(2) = 6,02 dB
— Valoare de stabilit: 10 (= 10 %)
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7.4 Documentatie
7.5 Licente
8 Defectiuni, cauze si remediere

8.1 Tipuri de erori

8.1.1  Tipuride erori: Modul de sistem
DDI si LPI

= Sample Rate
Reglarea din fabricd: 8000 Hz
Introducere: 8000 Hz, 16000 Hz, 44100 Hz

* Format
Reglarea din fabrica: S16_LE (Signed 16 Bit Little Endian)

= Channel Count
Selectarea canalului de detectat.
Reglarea din fabrica: 1
Introducere: 1 (Intern X /Intern Z /Extern 1), 2 (Intern X si Y /Extern 1 si 2)

* Duration
Durata inregistrarii
Reglarea din fabrica: 1 s
Introducere:1...5s

Pentru aTncepe mdsurarea, faceti clic pe ,,Generate Sample*.

Pot fi afisate urmdtoarele informatii:

« Typeplate Data
Prezentarea datelor tehnice.

* Instruction Manual
Instructiuni de montaj si exploatare Tn format PDF.

» Hydraulic Data
Protocol de verificare in format PDF.

Jurnalul de intretinere si instalare este de asemenea disponibil prin intermediul contului de
utilizator ,Regular user”:

» Maintenance Logbook
Camp de text liber pentru inregistrarea lucrdrilor individuale de intretinere.

- Installation Logbook
Camp de text liber pentru descrierea instalatiei. ,Name of the installation site” este
afisat pe pagina de start.

NOTA! Respectati protectia datelor! Nu colectati date cu caracter personal in jurnalul de
intretinere si instalare.

Prezentare generala a tuturor licentelor utilizate si a versiunii respective (meniul principal
LLicense”).

PERICOL

Risc de leziuni fatale prin electrocutare!

Comportamentul neadecvat la executarea lucrarilor electrice conduce la

decesul prin electrocutare!

« Dispuneti efectuarea lucrdrilor electrice de cdtre un electrician
calificat!

+ Respectati prevederile locale!

Digital Data Interface face distinctie intre cinci prioritati diferite pentru mesajele de alarma
si de avertizare:

= Alert Type A
« Alert TypeB
« Warning Type C
« Warning Type D
e Message Type

NOTA! Functionarea alarmelor si avertismentelor depinde de modul de sistem!

Modul de functionare a diferitelor semnalizdri de alarma si avertizare:

« Alert Type A:n caz de eroare, pompa este opritd. Resetati manual semnalizarea de
alarmd:
— ,Reset Error” pe pagina de start
— Functia ,Reset” la o intrare digitald a convertizorului de frecventd sau a modulului I/O
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— Semnal corespunzdtor prin fieldbus

» Alert Type B: in caz de eroare, pompa este opritd. Dacd eroarea este remediata,
semnalizarea de alarmd este resetatd automat.

» Warning Type C: Aceste avertismente pot cupla o iesire de releu a convertizorului de
frecventd sau a modulului 1/0.

« Warning Type D: Aceste avertismente sunt numai afisate si inregistrate.

* Message Type I: Informatii despre starea de functionare.

8.1.2  Tipuride erori: Modul de sistem LSI ~ Modul de functionare a diferitelor semnalizari de alarmd si avertizare:

« Alert Type A: In caz de eroare, pompa nu este oprita. Resetati manual semnalizarea de

Coduri eroare

alarma:

— ,Master Reset” de pe pagina de start Master
— Functia ,Reset” de la o intrare digitald a modulului 1/0
— Semnal corespunzdtor prin fieldbus
« Alert Type B: In caz de eroare, pompa nu este opritd. Daci eroarea este remediat3,
semnalizarea de alarmd este resetatd automat.
NOTA! Protectia la functionarea firi apa opreste intotdeauna pompa!

+ Warning Type C: Aceste avertismente pot cupla o iesire de releu a modulului I/0.
= Warning Type D: Aceste avertismente sunt numai afisate si inregistrate.
» Message Type I: Informatii despre starea de functionare.

--

100.x Pump Unit Offline Legatura cu pompa indicatd nu Verificati conexiunea la retea.
(SERIAL NUMBER) poate fi stabilita. Verificati setarile de retea.
101 Master Changed (SERIAL | Pompa Master a fost schimbati din | Verificati strategia de alternare din setarile Master.
NUMBER) cauza strategiei predefinite de Verificati conexiunea la retea.
alternare sau a unei erori de
comunicare.
200 Alarm in Pump (SERIAL | Alarmi la pompa specificata. Verificati jurnalul de erori al pompei specificate.
NUMBER)
201 Dry Run S-a atins nivelul de functionare fdrd | Verificati parametrii de functionare ai instalatiei.
apa Verificati setdrile de nivel.
Verificati setdrile intrdrilor digitale.
202 High Water S-a atins nivelul de inundare Verificati parametrii de functionare ai instalatiei.
Verificati setdrile de nivel.
Verificati setdrile intrdrilor digitale.
203 Sensor Error Valoarea masuratd este in afara Anuntati departamentul de service.
domeniului de mdsurare, senzor
defect.
400 Warning in Pump Avertisment la pompa specificatd. | Verificati jurnalul de erori al pompei specificate.
(SERIAL NUMBER)
500 Pipe Sedimentation High | Blocajin conductd. Dupd detectare, | Verificati conducta, Indepdrtati blocajele.
este pornitd o spalare la frecventa Verificati setarile ,High Efficiency(HE) Controller”.
maxima pentru urmdtoarele cicluri
de pompare.
Dacd se depdseste raportul admis
(Admissible Flow Ratio for
Sedimentation), spalarea este
opritd.
501 Comm. Error /O Comunicarea cu modulul 1/O a esuat. | Verificati conexiunea la retea.
Extension Verificati modulul /0.
Verificati setdrile pentru modulul I/O in setarile
Master.
900 More than 4 Pumps in Numadrul maxim de pompe din Integrati maximum 4 pompe in instalatie.
System instalatie a fost depadsit.
66 Instructiuni de montaj si exploatare « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06




I T N

902

903

904

1000

1001

1002

2000

2001

2002

2003

2004

Pump removed from
System (SERIAL
NUMBER)

Pipe Measurement
Incomplete

Pipe Calculation Timeout

Pipe Settings /
Calculation Missing

Motor Safe Stop Alarm

Motor Ground Fault
Alarm

Motor Short Circuit
Alarm

Motor Vibration X - Trip

Motor Vibration Y - Trip

Motor Vibration Z - Trip

Vibration Input 1 - Trip

Vibration Input 2 - Trip

Pompa a fost eliminata din
instalatie.

Calculul parametrilor conductei nu a
fost efectuat cu succes.

Calculul parametrilor conductei a
fost intrerupt din cauza depasirii
timpului.

Calculul parametrilor conducteinu a
fost efectuat cu succes nici acum.
Regulatorul HE nu poate fi activat.

~Safe Torque Off” este activ.

impamantare intre o faz de iesire si

pamant (intre convertizorul de
frecventad si motor sau direct in
motor)

Scurtcircuit Tn motor sau la
conexiunea motorului

Valoarea limitd a vibratiilor a fost
depdsita.

Valoarea limita a vibratiilor a fost
depadsitd.

Valoarea limitd a vibratiilor a fost
depadsita.

Valoarea limita a vibratiilor a fost
depdsita.

Valoarea limita a vibratiilor a fost
depadsita.
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Verlﬂcatl conexiunea la retea.

Verificati setarile prin High Efficiency(HE)
Controller/Pipe Settings si recalculati.

Dacd mesajul continud sd apard, anuntati service-
ul.

Verificati setarile prin High Efficiency(HE)
Controller/Pipe Settings si recalculati.

Dacd mesajul continud sd apard, anuntati service-
ul.

Introduceti setarile la High Efficiency(HE)
Controller/Pipe Settings si Tncepeti calculul.

Verificarea conexiunii: La borna 37 a convertizorului
de frecventd trebuie aplicat 24 VDC. Daca eroarea
este remediata, trebuie efectuata o resetare
manuala!

Instalarea in zone cu pericol de explozie: Verificati
parametrii de oprire (monitorizarea termic a
motorului, protectia la functionarea fir3 ap3).

Dispuneti verificarea conexiunii electrice la
convertizorul de frecventd de catre un electrician
calificat.

Dispuneti verificarea conexiunii electrice la motor
de cdtre un electrician calificat.

Dispuneti verificarea conexiunii electrice la motor
de catre un electrician calificat.

Verificati pompa si instalatia (de exemplu
functionarea defectuoasa, punct de lucru gresit,
instalare tensionatd).

Verificati limitele de vibratii de la Digital Data
Interface si corectati, dacd este necesar.

Verificati pompa si instalatia (de exemplu
functionarea defectuoasa, punct de lucru gresit,
instalare tensionata).

Verificati limitele de vibratii de la Digital Data
Interface si corectati, dacd este necesar.

Verificati pompa si instalatia (de exemplu
functionarea defectuoasa, punct de lucru gresit,
instalare tensionata).

Verificati limitele de vibratii de la Digital Data
Interface si corectati, daca este necesar.
Verificati pompa si instalatia (de exemplu
functionarea defectuoasa, punct de lucru gresit,
instalare tensionatd).

Verificati limitele de vibratii de la Digital Data
Interface si corectati, dacd este necesar.
Verificati pompa si instalatia (de exemplu
functionarea defectuoasd, punct de lucru gresit,
instalare tensionata).

Verificati limitele de vibratii de la Digital Data
Interface si corectati, dacd este necesar.
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2005

2005

2005

2006

2006

2006

2007

2007

2008

2008

2008

3000

3001
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B

B

B

A/B

A/B

FC Overload Alarm

FC Overload Alarm

FC Overload Alarm

FC Line Alarm

FC Line Alarm

FC Line Alarm

FC DC Circuit Alarm

FC DC Circuit Alarm

FC Supply Alarm

FC Supply Alarm

FC Supply Alarm

Dry Run Detected

Leakage Input Alarm

Senzorul de temperatura al pldcii de
putere detecteazad o temperaturd
prea mare sau prea scdzutd.

Temperatura de oprire (75 ° C) a
placii de comandd a fost atinsa.

Supraincarcare redresor

Alimentarea electrica: lipseste o
faza

Alimentare electricd: Asimetria fazei
este prea mare

Conexiune motor: lipseste o faza

Supratensiune

Subtensiune

Nu exista tensiune de alimentare la
convertizorul de frecventa

Alimentare externd cu 24 VDC
supraincdrcatd

Alimentarea cu 1,8 VDC a placii de
comanda este Tn afara intervalului
de toleranta.

Nivelul de umplere din rezervor a
atins un nivel critic.

Scurgere detectatd

Verificati dezaerisirea convertizorului de frecventa.

Verificati dezaerisirea convertizorului de frecventa.

Comparati curentii nominali

: - Comparati curentul de iesire afisat pe LCP cu
curentul nominal al convertizorului de frecventa
- Comparati curentul de iesire afisat pe LCP cu
curentul mdsurat al motorului

Afisati sarcina termica de pe LCP si monitorizati
valoarea

: - Cand convertizorul de frecventa este operat
peste curentul nominal continuu, valoarea de pe
contor creste.

- Cand convertizorul de frecventa este operat sub
curentul nominal continuu, valoarea de pe contor
scade.

Dispuneti verificarea conexiunii electrice la
convertizorul de frecventd de catre un electrician
calificat.

Dispuneti verificarea conexiunii electrice la motor
de cétre un electrician calificat.

Dispuneti verificarea conexiunii electrice la
convertizorul de frecventd de catre un electrician
calificat.

Dispuneti verificarea conexiunii electrice la motor
de catre un electrician calificat.

Dispuneti verificarea conexiunii electrice la
convertizorul de frecventd de catre un electrician
calificat.

Dispuneti verificarea conexiunii electrice la motor
de cdtre un electrician calificat.

Cresteti durata de parcurgere a rampei pentru

rampa de franare.

Dispuneti verificarea conexiunii electrice la
convertizorul de frecventa de catre un electrician
calificat.

Verificati circuitul de preincdrcare.

Dispuneti verificarea conexiunii electrice la
convertizorul de frecventd de catre un electrician
calificat.

Dispuneti verificarea conexiunii electrice la
convertizorul de frecventd de catre un electrician
calificat.

Dispuneti verificarea conexiunii electrice la
convertizorul de frecventd de catre un electrician
calificat.

Verificati instalatia (de exemplu setari de intrare,
iesire, nivel).

Verificati setdrile pentru intrarea digitala.

Verificati functionarea electrodului extern
(optional).

Efectuati schimbul de ulei in camera de etansare.

Verificati setdrile pentru intrarea digitald.
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3002 Temp. Sensor 1 Trip Valoarea limitd a temperaturii Verificati daca motorul se afld in suprasarcina.

bobinajului a fost atinsa Verificati racirea motorului.

Verificati valorile limitd de temperaturd in Digital
Data Interface si, dacd este cazul, corectati.

3003 A/B | Temp. Sensor 2 Trip Valoarea limita a temperaturii Verificati dacd motorul se afld in suprasarcina.

bobinajului a fost atinsa Verificati racirea motorului.

Verificati valorile limita de temperaturd in Digital
Data Interface si, dacd este cazul, corectati.

3004 A/B | Temp. Sensor 3 Trip Valoarea limitd a temperaturii Verificati dacd motorul se afla in suprasarcina.

bobinajului a fost atinsa Verificati racirea motorului.

Verificati valorile limitd de temperaturd in Digital
Data Interface si, dacd este cazul, corectati.

3005 A/B | Temp. Sensor & Trip Valoarea limita de temperaturd a Tn cazul montarii in spatiu uscat: Verificati
lagdrului atinsa temperatura ambiantd, respectati valoarea max.

Verificati valorile limita de temperaturd in Digital
Data Interface si, dacd este cazul, corectati.

3006 A/B | Temp. Sensor 5 Trip Valoarea limitd de temperaturd a Tn cazul montarii in spatiu uscat: Verificati
lagarului atinsa temperatura ambiantd, respectati valoarea max.

Verificati valorile limitd de temperaturd Tn Digital
Data Interface si, dacd este cazul, corectati.

3007 A/B Motor Overload Limita de cuplu atinsa Dacd sistemul depdseste limita cuplului motorului
n timpul rampei de demarare, prelungiti timpul
pentru rampa de demarare.

Daca sistemul depdseste limita cuplului
generatorului in timpul rampei de franare, prelungiti
timpul pentru rampa de franare.

Atunci cand limita cuplului este atinsa in timpul
functiondrii, cresteti limita cuplului. Asigurati-va ca
sistemul poate fi operat la un cuplu mai mare,
contactati departamentul de service daca este
necesar.

Consumul de curent de la motor este prea mare,
verificati conditiile de functionare.

3007 A/B | Motor Overload Supracurent Deconectati motorul de la alimentare electricd si
rotiti manual arborele. Dacd arborele nu poate fi
rotit, apelati departamentul de service.

Verificati valorile de dimensionare pentru puterea
motorului/convertizorul de frecventa. in cazul'in
care puterea motorului este prea mare, apelati la
departamentul de service.

Verificati la parametrii 1-20 pand la 1-25 de la
convertizorul de frecventd dacd datele tehnice ale
motorului sunt corecte si, dacd este cazul, efectuati
ajustarile necesare.
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3008 Motor Overtemp. Monitorizarea termicd a motorului Motor supraincdlzit, verificati racirea si conditiile de
s-a declansat. functionare.
Verificati daca exista suprasarcind mecanicd la
motor.
Verificati conexiunea monitorizdrii termice a
motorului (convertizor de frecventa: borna 33 si
borna 50 (+10 VDC).
Daca se utilizeazd un intrerupdtor termic sau un
termistor, verificati parametrii 1-93 , Thermistor
Source” de la convertizorul de frecventa: Valoarea
trebuie sa corespunda cablajului senzorului.
4000 High Water Detected Nivelul de umplere din rezervor a Verificati instalatia (de exemplu setari de intrare,
atins un nivel critic. iesire, nivel).
Verificati setdrile pentru intrarea digitald.
4001 Leakage Input Warning | Scurgere detectata Verificati functionarea electrodului extern
(optional).
Efectuati schimbul de ulei in camera de etansare.
Verificati setdrile pentru intrarea digitald.
4002 Temp. Sensor 1 Fault Senzor defect, valoarea mdsuratd Anuntati departamentul de service.
este Tn afara domeniului de
mdsurare.
4003 Temp. Sensor 2 Fault Senzor defect, valoarea mdsuratd Anuntati departamentul de service.
este Tn afara domeniului de
mdsurare.
4004 Temp. Sensor 3 Fault Senzor defect, valoarea mdsuratd Anuntati departamentul de service.
este in afara domeniului de
mdsurare.
4005 Temp. Sensor 4 Fault Senzor defect, valoarea mdsuratd Anuntati departamentul de service.
este in afara domeniului de
mdsurare.
4006 Temp. Sensor 5 Fault Senzor defect, valoarea mdsuratd Anuntati departamentul de service.
este in afara domeniului de
mdsurare.
4007 Internal Vibration Sensor | Senzor defect, valoarea mdsuratd Anuntati departamentul de service.
Fault este in afara domeniului de
mdsurare.
4008 Current Sensor 1 Fault | Senzor defect, valoarea masuratd Anuntati departamentul de service.
este in afara domeniului de
mdsurare.
4009 Current Sensor 2 Fault | Senzor defect, valoarea masuratd Anuntati departamentul de service.
este in afara domeniului de
mdsurare.
4010 Onboard Temp. Sensor | Senzor defect, valoarea masuratd Anuntati departamentul de service.
Fault este Tn afara domeniului de
madsurare.
4011 Temp. Sensor 1 Warning | Valoarea limita a temperaturii Verificati daca motorul se afld in suprasarcina.
bobinajului a fost atinsa. Verificati racirea motorului.
Verificati valorile limitd de temperaturd in Digital
Data Interface si, dacd este cazul, corectati.
4012 Temp. Sensor 2 Warning | Valoarea limitd a temperaturii Verificati dacd motorul se afld in suprasarcina.
bobinajului a fost atinsa. Verificati racirea motorului.
Verificati valorile limita de temperaturd in Digital
Data Interface si, dacd este cazul, corectati.
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4013

4014

4015

4016

4017

4017

4017

4017
4017
4017

4018

4019

c

Temp. Sensor 3 Warning

Temp. Sensor 4 Warning

Temp. Sensor 5 Warning

Temp. On Board Warning

General FC Alarm

General FC Alarm

General FC Alarm

General FC Alarm
General FC Alarm

General FC Alarm

Motor Ground Fault
Warning

Motor Overload

Valoarea limitd a temperaturii
bobinajului a fost atinsa.

Valoarea limita de temperaturd a
lagdrului atinsa.

Valoarea limitd de temperaturd a
lagdrului atinsa.

Valoarea limitd de temperaturd in
Digital Data Interface atinsa.

Convertizor de frecventd ,borna
50”: Tensiunea este <10V

Niciun motor nu este conectat la
iesirea convertizorului de frecventd.

Supraincdrcarea motorului

Limita de turatie atinsa.
Limita de tensiune atinsa.

Temperatura de la convertizorul de
frecventd este prea scazutd pentru
functionare.

impamantare intre o faza de iesire si
pamant (intre convertizorul de
frecventd si motor sau direct in
motor)

Limita de cuplu atinsa
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Verificati daca motorul se afld in suprasarcina.
Verificati racirea motorului.

Verificati valorile limitd de temperaturd in Digital
Data Interface si, dacd este cazul, corectati.

in cazul montérii in spatiu uscat: Verificati
temperatura ambiantd, respectati valoarea max.

Verificati valorile limita de temperaturd in Digital
Data Interface si, dacd este cazul, corectati.

Tn cazul montarii in spatiu uscat: Verificati
temperatura ambiantd, respectati valoarea max.

Verificati valorile limita de temperaturd in Digital
Data Interface si, dacd este cazul, corectati.

Verificati daca motorul se afld in suprasarcina.
Verificati racirea motorului.

Scoateti cablul de la borna 50

: - In cazul in care convertizorul de frecventa nu mai
afiseaza avertismentul, existd o problema cu
cablajul clientului.

- n cazul in care convertizorul de frecvent
continud sd afiseze avertismentul, inlocuiti placa de
comanda.

Conectati motorul.

Motor supraincdlzit, verificati racirea si conditiile de
functionare.

Verificati dacd exista suprasarcind mecanicd la
motor.

Verificati conditiile de utilizare.
Verificati conditiile de utilizare.

Verificati senzorul de temperaturd de la
convertizorul de frecventa.

Verificati cablul senzorului dintre IGBT si placa gate
de control.

Dispuneti verificarea conexiunii electrice la
convertizorul de frecventd de catre un electrician
calificat.

Dispuneti verificarea conexiunii electrice la motor
de cdtre un electrician calificat.

Daca sistemul depdseste limita cuplului motorului
n timpul rampei de demarare, prelungiti timpul
pentru rampa de demarare.

Daca sistemul depdseste limita cuplului
generatorului in timpul rampei de franare, prelungiti
timpul pentru rampa de franare.

Atunci cand limita cuplului este atinsa in timpul
functiondrii, cresteti limita cuplului. Asigurati-va cd
sistemul poate fi operat la un cuplu mai mare,
contactati departamentul de service daca este
necesar.

Consumul de curent de la motor este prea mare,
verificati conditiile de functionare.
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c

Motor Overload

Supracurent

Deconectati motorul de la alimentare electrica si
rotiti manual arborele. Daca arborele nu poate fi
rotit, apelati departamentul de service.

Verificati valorile de dimensionare pentru puterea
motorului/convertizorul de frecventa. in cazul'in
care puterea motorului este prea mare, apelatila
departamentul de service.

Verificati la parametrii 1-20 pand la 1-25 dela
convertizorul de frecventa dacd datele tehnice ale
motorului sunt corecte si, daca este cazul, efectuati
ajustdrile necesare.

4020

Motor Overtemp.

Monitorizarea termicd a motorului
s-a declansat.

Motor supraincalzit, verificati racirea si conditiile de
functionare.

Verificati daca exista suprasarcind mecanicd la
motor.

Verificati conexiunea monitorizarii termice a
motorului (convertizor de frecventd: borna 33 si
borna 50 (+10 VDC).

Daca se utilizeaza un intrerupdtor termic sau un
termistor, verificati parametrii 1-93 ,, Thermistor
Source” de la convertizorul de frecventd: Valoarea
trebuie sa corespunda cablajului senzorului.

4022

Motor Safe Stop
Warning

»Safe Torque Off” este activ.

Verificarea conexiunii: La borna 37 a convertizorului
de frecventd trebuie aplicat 24 VDC. Daca eroarea
este remediata, trebuie efectuata o resetare
manuald!

Instalarea in zone cu pericol de explozie: Verificati
parametrii de oprire (monitorizarea termicd a
motorului, protectia la functionarea fara apa).

4024

FC Overload Warning

Senzorul de temperatura al pldcii de
putere detecteazad o temperaturd
prea mare sau prea scdzutd.

Verificati dezaerisirea convertizorului de frecventa.

4024

FC Overload Warning

Temperatura de oprire (75 ° C) a
placii de comandd a fost atinsa.

Verificati dezaerisirea convertizorului de frecventa.

4024

FC Overload Warning

Supraincarcare redresor

Comparati curentii nominali

: - Comparati curentul de iesire afisat pe LCP cu
curentul nominal al convertizorului de frecventa
- Comparati curentul de iesire afisat pe LCP cu
curentul mdsurat al motorului

Afisati sarcina termica de pe LCP si monitorizati
valoarea

: - Cand convertizorul de frecventa este operat
peste curentul nominal continuu, valoarea de pe
contor creste.

- Cand convertizorul de frecventa este operat sub
curentul nominal continuu, valoarea de pe contor
scade.

Verificati la parametrii 1-20 pand la 1-25 de la
convertizorul de frecventd dacd datele tehnice ale
motorului sunt corecte si, dacd este cazul, efectuati
ajustarile necesare.

4025

C

FC Line Warning

Alimentarea electrica: lipseste o
faza

Dispuneti verificarea conexiunii electrice la
convertizorul de frecventd de catre un electrician
calificat.

Dispuneti verificarea conexiunii electrice la motor
de catre un electrician calificat.
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4025 FC Line Warning Alimentare electricd: Asimetria fazei | Dispuneti verificarea conexiunii electrice la

este prea mare convertizorul de frecventd de catre un electrician
calificat.
Dispuneti verificarea conexiunii electrice la motor
de catre un electrician calificat.

4025 C FC Line Warning Conexiune motor: lipseste o faza Dispuneti verificarea conexiunii electrice la
convertizorul de frecventd de catre un electrician
calificat.

Dispuneti verificarea conexiunii electrice la motor
de catre un electrician calificat.

4026 C FC DC Circuit Warning Supratensiune Cresteti durata de parcurgere a rampei pentru
rampa de franare.

4026 c FC DC Circuit Warning Subtensiune Dispuneti verificarea conexiunii electrice la
convertizorul de frecventd de cdtre un electrician
calificat.

Verificati circuitul de preincarcare.

4027 C FC Supply Warning Nu existd tensiune de alimentare la | Dispuneti verificarea conexiunii electrice la

convertizorul de frecventa convertizorul de frecventd de catre un electrician
calificat.

4027 C FC Supply Warning Alimentare externd cu 24 VDC Dispuneti verificarea conexiunii electrice la
supraincdrcatd convertizorul de frecventd de catre un electrician

calificat.

4027 c FC Supply Warning Alimentarea cu 1,8 VDC a placiide | Dispuneti verificarea conexiunii electrice la
comandd este in afara intervalului | convertizorul de frecventd de catre un electrician
de tolerantd. calificat.

4028 C FC Communication Perioada de expirare cuvant de Verificati conexiunea Ethernet.

Warning control Cresteti parametrii 8-03 ,,Control Timeout Time” la
convertizorul de frecventa.
Verificati functionarea dispozitivelor de
comunicatie.
Verificati cablurile pentru instalarea conforma cu
EMC.

4029 c General FC Warning Convertizor de frecventd ,borna Scoateti cablul de la ,borna 50”:

50”: Tensiunea este <10V - in cazul in care convertizorul de frecventa nu mai
afiseaza avertismentul, existd o problema cu
cablajul clientului.

- Tn cazulin care convertizorul de frecvents
continud sd afiseze avertismentul, Tnlocuiti placa de
comanda.

4029 C General FC Warning Niciun motor nu este conectat la Conectati motorul.
iesirea convertizorului de frecventa.

4029 C General FC Warning Supraincdrcarea motorului Motor supraincalzit, verificati rdcirea si conditiile de

functionare.
Verificati daca exista suprasarcind mecanicd la
motor.

4029 General FC Warning Limita de turatie atinsa. Verificati conditiile de utilizare.

4029 General FC Warning Limita de tensiune atinsd. Verificati conditiile de utilizare.

4029 C General FC Warning Temperatura de la convertizorul de | Verificati senzorul de temperaturd de la

frecventad este prea scdzutd pentru
functionare.

convertizorul de frecventa.

Verificati cablul senzorului dintre IGBT si placa gate
de control.
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Comunicarea cu modulul I/0 a esuat. | Verificati setdrile modulului I/O dela Digital Data

4030

4031

4034

4035

5000

6000

6001

6002

6003

6004

6005

6006

8001
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c

c/D

c/D

c/o

c/o

c/D

c/o

c/D

EXIO Communication
Down

FC Communication
Down

Leakage Detected 1

Leakage Detected 2

Clog Detection Teach
Failure

Emerged Operation -
Limit Temperature

Clog Detection

Motor Vibration X -
Warning

Motor Vibration Y -
Warning

Motor Vibration Z -
Warning

Vibration Input 1 -
Warning

Vibration Input 2 -
Warning

Auto Setup Failed

Comunicarea cu convertizorul de
frecventd a esuat.

Scurgere detectatd in camera de
scurgere.

Scurgere detectatd in camera de
etansare.

Procesul de Tnvdtare nu a fost
finalizat:

- n timpul procesului de invatare,
pompa a fost comutata pe regim
manual sau a fost oprita.

- Depdsirea timpului, deoarece

frecventa nominald nu a fost atinsa.

Valoarea limita de temperaturd
setatd a fost atinsa.

Posibile depuneri in sistemul
hidraulic

Valoarea limitd a vibratiilor a fost
depdsita.

Valoarea limita a vibratiilor a fost
depadsita.

Valoarea limitd a vibratiilor a fost
depadsita.

Valoarea limita a vibratiilor a fost
depdsita.

Valoarea limita a vibratiilor a fost
depasita.

Stabilirea automatd a parametrilor
nu a putut fi finalizata.

Interface.
Verificati setarile de la modulul 1/0.
Verificati conexiunea Ethernet.

Verificati setdrile convertizorului de frecventd la
Digital Data Interface.

Verificati setdrile convertizorului de frecventa.
Verificati conexiunea Ethernet.

Goliti camera de scurgere.
Efectuati schimbul de ulei in camera de etansare.

Verificati dacd pompa este infundatd.

Asigurati-va cd exista un nivel suficient in
rezervorul de acumulare.

Verificati setdrile pentru procesul de invatare in
Digital Data Interface.

Verificati setdrile functiei , functionare in afara
apei” din Digital Data Interface.

Activati functia ,secventd de curdtare”.

Verificati pompa si instalatia (de exemplu
functionarea defectuoasa, punct de lucru gresit,
instalare tensionatd).

Verificati limitele de vibratii de la Digital Data
Interface si corectati, dacd este necesar.

Verificati pompa si instalatia (de exemplu
functionarea defectuoasa, punct de lucru gresit,
instalare tensionata).

Verificati limitele de vibratii de la Digital Data
Interface si corectati, dacd este necesar.

Verificati pompa si instalatia (de exemplu
functionarea defectuoasa, punct de lucru gresit,
instalare tensionatd).

Verificati limitele de vibratii de la Digital Data
Interface si corectati, daca este necesar.

Verificati pompa si instalatia (de exemplu
functionarea defectuoasa, punct de lucru gresit,
instalare tensionatd).

Verificati limitele de vibratii de la Digital Data
Interface si corectati, dacd este necesar.
Verificati pompa si instalatia (de exemplu
functionarea defectuoasa, punct de lucru gresit,
instalare tensionata).

Verificati limitele de vibratii de la Digital Data
Interface si corectati, dacd este necesar.

Convertizorul de frecventd este setat pe ,Stop”.

Verificati setdrile convertizorului de frecventa in
Digital Data Interface si porniti din nou stabilirea
automatd a parametrilor.
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Limita de timp de 2 minute a fost Convertizorul de frecventa este setat pe ,,Stop”.

8002

10004

10005

10006

10007
10008

9
9.1

Auto Setup Timed Out

Pump Kick is Running

Cleaning-Cycle is
Running

Teach was Successful

I Update Succeeded
I Update Failed

Anexa

Fieldbus: Prezentare generala a
parametrilor

depdsita.

Pompa a depdsit timpul de oprire
admis.

Secventad de curdtare in functiune:
- Tnainte de fiecare operatiune de
pompare

- Infundare detectats

Procesul de Tnvatare pentru
detectarea infundarilor s-a incheiat.

Actualizare completa.

Verificati setdrile convertizorului de frecventd in
Digital Data Interface si porniti din nou stabilirea
automata a parametrilor.

Actualizarea nu a putut fi finalizatd. | Anuntati departamentul de service.

Tn continuare sunt enumerati parametrii de cdmp individuali pentru tipurile de magistrala de
cdmp Modbus TCP si OPC UA.

NOTA! Parametrii pentru LSl a pompei principale sunt enumerati pentru fiecare tip de
magistrald de camp intr-un tabel separat!

NOTA! Pentru fieldbus ,,ModBus TCP”, numirul pompei de rezerve este: 255, port: 502!

Explicatii privind grupurile individuale de parametri in modul de sistem DDI, LPI si LSI
(Slave)

Grupul de parametri Status
Contine informatii despre starea de functionare, avertismente si alarme.

Grupul de parametri Motor Information
Contine informatii despre valorile nominale ale motorului, tipul motorului si al sistemului
hidraulic, numdrul de serie al pompei precum si frecventa minima si maxima.

Grupul de parametri Sensor Locations/Types
Contine informatii despre tipurile de senzori (temperaturd, curent si vibratii) si
amplasarea acestora.

Grupul de parametri Data Readouts
Contine valorile curente ale senzorului, orele de functionare, ciclurile de pompare si
curdtare, precum si consumul de energie al pompei.

Grupul de parametri Time
Contine informatii despre data si ord.
Grupul de parametri Control Word

Contine setdrile modului de functionare a pompei, frecventa nominald, duratele de
parcurgere a rampei, activarea pompei si functiile pompei.

Grupul de parametri Sensor Trip/Warning
Contine setdrile valorilor prag ale senzorilor de temperaturd si de vibratii.

Explicatii privind grupurile individuale de parametri in modul de sistem LSI (Master)

Grupul de parametri System Variables
Contine informatii despre starea de functionare a sistemului, avertizari de sistem si
alarme de sistem.

Grupul de parametri Analog Variables
Contine valorile actuale pentru nivelul de umplere, presiune si debit, precum si frecventa
si numdrul de pompe care functioneazd in instalatie.

Grupul de parametri Data Time Variables
Contine informatii despre data si ord.

Grupul de parametri Pump 1 ... Pump &

Contine informatii despre fiecare pompad in parte: numarul de serie, tipul motorului si al
sistemului hidraulic, starea, avertismentele, alarmele, puterea actuald, orele de
functionare, numdrul de cicluri de pompare si curdtare, contorul de kWh.
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Grupul de parametri Control Word

Contine aprobadrile pentru reglare PID, pentru golirea rezervoarelor si pentru nivelul de
pornire alternativ.

Grupul de parametri Modes

Contine setdrile regimului de operare al sistemului si ale modului de control in modul
automat.

Grupul de parametri PID Setpoint
Contine setarea pentru valoarea impusd PID.

A se vedea si

>

>
>
>

ModBus TCP: DDI/LPI/LSI Slave-Parameter [» 77]
OPC-UA: DDI/LPI/LSI Slave-Parameter [» 84]
ModBus TCP: LS| Master-Parameter [» 91]
OPC-UA: LSI Master-Parameter [P 95]
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9.2 Exemple de scheme electrice NOTA! Urmitoarele scheme electrice se referi la o statie de pompare cu doua pompe.
pentru modul de sistem LSI Schemele electrice pentru conectarea convertizorului de frecventa si a pompei se aplica
si pompelor 3 si 4 ale unei statii de pompare.

A se vedea si
> Mod sistem LSI: exemplu de conexiune fard Ex [» 100]

> Mod sistem LSI: exemplu de conexiune cu Ex [» 103]
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