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1 Yleista
1.1 Tietoa tdstd kdyttoohjeesta

1.2 Tekijanoikeus

1.3 Verkkoyhteys (LAN)

1.4 Ohjelmiston toiminnot

1.5 Henkil6tiedot

1.6 Oikeus muutoksiin

1.7 Takuusitoumus- ja vastuuvapautus
Turvallisuus

2.1 Henkiloston patevyys

Tamd ohje on kiinted osa tuotteen toimitusta. Ohjeen noudattaminen on edellytyksend
tuotteen oikealle kasittelylle ja kdytdlle:

» Lue ohje huolellisesti ennen kaikkia toimenpiteita.
« Pida ohje aina helposti saatavilla.

= Huomioi kaikki tuotetta koskevat tiedot.

» Huomioi kaikki tuotteen merkinnat.

Alkuperdisen kdyttoohjeen kieli on saksa. Kaikki muunkieliset asennus- ja kdyttdohjeet
ovat alkuperdisen asennus- ja kdyttdohjeen kdadannoksia.

Tekijanoikeuden tdhan ohjeeseen ja Digital Data Interface -ohjelmistoon omistaa Wilo.
Minkddnlaista sisdltdd ei saa jdljentdd, levittda eikd hyddyntdd luvattomasti
kilpailutarkoituksiin tai antaa ulkopuolisille tiedoksi.

Nimi Wilo, Wilo-logo sekd nimi Nexos ovat Wilo:n rekisterdityja tavaramerkkeja. Kaikki
muut kdytetyt nimet ja nimitykset voivat olla niiden haltijoiden tavaramerkkeja tai
rekisterdityja tavaramerkkeja. Yleiskatsaus kdytetyistad lisensseistd on saatavissa Digital
Data Interfacen kayttoliittymasté (valikko "License").

Jotta tuote toimisi asianmukaisesti (konfigurointi ja kdytt), se on yhdistettivi paikalliseen
Ethernet-verkkoon (LAN). Ethernet-verkoissa on luvattomien verkkopaisyjen vaara. Niiden
kautta voidaan manipuloida tuotetta. Sen vuoksi lakisddteisten maddrdysten tai muiden
sisdisten sadnndstdjen lisdksi on noudatettava seuraavia vaatimuksia:

» Poista kdytosta kdyttdmattomat viestintdkanavat.

« Anna padsyad varten turvalliset salasanat.

= Muuta tehtaalla asetetut salasanat viipymatta.

« Kytke edelle lisdksi verkkoturvallisuuslaite.

« Tee nykyisten IT-turvallisuusvaatimusten ja voimassa olevien standardien mukaiset
suojatoimenpiteet (esim. luo VPN etédpaisyja varten).

Wilo ei vastaa tuotteen vahingoista tai vahingoista, jotka aiheutuvat tuotteesta, mikali ne
johtuvat verkkoyhteydestd tai siihen paasysta.

Tassd ohjeessa kuvataan Digital Data Interface -ohjelmiston toiminnot kokonaisuudessaan.
Asiakkaalle annetaan Digital Data Interface -ohjelmiston koulutus kuitenkin vain
tilausvahvistuksen mukaisessa laajuudessa. Asiakas voi vapaasti hankkia jdlkikdteen muita
tarjolla olevia Digital Data Interface -ohjelmiston toimintoja.

Tuotteen kdytdn yhteydessa ei kasitelld henkilotietoja. HUOMAUTUS! Jotta viltetdaan
ristiriidat tietosuojalakien suhteen, dlda merkitse asennus- ja huoltolokikirjan kenttiin

Wilo pidattaa itsellddn oikeuden muuttaa mainittuja tietoja ilman ilmoitusta eikd vastaa
teknisistd epatarkkuuksista ja/tai puutteista. Kdytetyt kuvat saattavat poiketa
alkuperdisestd, ja niitd kdytetddnkin ainoastaan esimerkinomaisina esityksind tuotteesta.

Wilo ei ota kantaakseen takuuta tai vastuuta seuraavissa tapauksissa:

« Eikdytettdvissd olevaa tai vakaata verkkoa kdyttopaikassa

= Teknisistd ongelmista, esim. palvelimen epakuntoon menosta, siirtovirheestd,
aiheutuvat vahingot (suorat tai vililliset)

» Kolmansien toimittajien vierasohjelmistojen aiheuttamat vahingot

» Ulkopuolisen vaikutuksen, esim. hakkerihyokkdyksen tai virusten aiheuttamat vahingot

» Luvattomat muutokset Digital Data Interface -ohjelmistoon

« Taman ohjeen noudattamatta jattdminen

« Madrdystenvastainen kaytto

» Vadranlainen varastointi tai kuljetus

= Virheellinen asennus tai purkaminen

Sahkoasennus
« Sahkotyot: sahkdalan ammattilaiset
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2.2 Sihkotyst

2.3 Toiminnallinen
turvallisuus
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Henkilo, jolla on asiaan kuuluva ammatillinen koulutus, tiedot ja
kokemus ja joka tunnistaa sahkoon liittyvat vaarat ja osaa
valttda ne.

Verkon tuntemus

Verkkokaapeleiden kokoonpano

Kaytto

Verkkopohjaisten kayttoliittymien varma kaytto

Ammattitasoinen englannin kielitaito seuraavista
ammattialoista

- Sahkotekniikka, erikoisalana taajuusmuuttajat
- Pumpputekniikka, erikoisalana pumppujdrjestelmien kaytto
- Verkkotekniikka, verkkokomponenttien konfigurointi

Anna sahkotyot sahkdalan ammattilaisen tehtavaksi.

Ennen mitd tahansa toimenpidettad tuote on irrotettava
verkkovirrasta ja varmistettava uudelleenpdallekytkentda
vastaan.

Noudata virtaliitantaa tehdessasi paikallisia maardyksia.
Noudata paikallisen sahkdyhtion ohjeita.

Maadoita tuote.

Noudata teknisia tietoja.

Vaihda vialliset liitantakaapelit valittomasti uusiin.

Jos pumppua kaytetdan rajahdysvaarallisissa tiloissa, on otettava

huomioon seuraavat seikat:

Asenna kuivakdyntisuoja ja kytke se Ex-i-mittausreleen kautta.
Liita paineanturi Zener-suojan kautta.

Kytke ulkoinen terminen moottorin valvonta Ex-hyvaksytyn
mittausreleen kautta. Wilo-EFC-liitantda varten PTC-
termistorikortti "MCB 112" voidaan jalkiasentaa
taajuusmuuttajaan!

Liita yhdessa taajuusmuuttajan kanssa kuivakdyntisuoja ja
terminen moottorin valvonta Safe Torque Off (STO) -
deaktivointiin.

SIL-taso

Varusta varolaite SIL-Level 1 -tasolla ja laitteiston
virhetoleranssilla 0 (standardin DIN EN 50495 luokan 2 mukaan).
Huomioi jarjestelman arvioinnissa kaikki turvapiirin osat. Katso

tarvittavat tiedot yksittdisten osien valmistajien ohjeista.

Ex-hyvaksynta anturi CLPO1

Asennettu kapasitiivinen anturi CLPO1 on tyyppihyvaksytty
erikseen direktiivin 2014/34/EU mukaisesti.

Merkinta on: 1l 2G Ex db IIB Gb.

Anturi tayttad prototyyppitestauksen perusteella myos IECEx-
standardin vaatimukset.



2.4

2.5

3.2

3.3

Tietoturva

Varakaytto
turvallisuuskriittisissa
kayttokohteissa

Tuotekuvaus

Rakenne

Jarjestelmatilat

Yleiskatsaus toiminnoista
jarjestelmatilasta riippuen

Tuotteen verkkoon yhdistamista varten on taytettava kaikki
verkolle asetetut, erityisesti verkkoturvallisuutta koskevat
vaatimukset. Tdtd varten ostajan tai yllapitdjan on noudatettava
kaikkia voimassa olevia kansallisia seka kansainvalisia direktiiveja
(esim. kriittisen infrastruktuurin suojaamista koskeva asetus, CIP).

Pumpun ja taajuusmuuttajan ohjaus tapahtuu kyseiseen
laitteeseen asetettujen parametrien avulla. Lisdaksi LPI- ja LSI-
tilassa pumppu korvaa taajuusmuuttajan parametriston 1. Jotta
vian korjaaminen olisi nopeaa, suosittelemme luomaan
varmuuskopion konfiguroinneista ja tallentamaan sen
keskukseen.

HUOMAUTUS! Turvallisuuskriittisissa kayttokohteissa voidaan
tallentaa toinen konfigurointi taajuusmuuttajaan.
Vikatapauksessa taajuusmuuttajan kayttoa voidaan jatkaa
varakaytolla taman konfiguroinnin avulla.

Digital Data Interface on moottoriin integroitu tiedonsiirtomoduuli, johon on sisdllytetty
verkkopalvelin. Pddsy tapahtuu graafisen kayttoliittymdn kautta internetselaimella.
Kayttoliittyman avulla pumpun konfigurointi, ohjaus ja valvonta ovat mahdollisia. Tata
varten pumppuun voidaan asentaa erilaisia antureita. Lisdksi ulkoisten
signaaligeneraattoreiden kautta ohjaukseen voi siirtyd muita jarjestelmdparametreja.
Jarjestelmatilasta riippuen Digital Data Interface voi:

» valvoa pumppua,
« ohjata pumppua taajuusmuuttajalla,
- ohjata koko jarjestelmdd, jossa on jopa neljda pumppua.

Digital Data Interface voidaan lisensoida kolmelle eri jarjestelmatilalle:

» Jarjestelmatila DDI
Jarjestelmatila ilman mitddn ohjausta. Vain lampétila- ja tdrindantureiden arvot
mitataan, analysoidaan ja tallennetaan. Pumpun ja taajuusmuuttajan (mikéli olemassa)
ohjaus tapahtuu ylldpitdjdn ylemman tason ohjauksen avulla.

« Jdrjestelmatila LPI
Jarjestelmatila, jossa on ohjaustoiminto taajuusmuuttajaa ja tukoksen havaitsemista
varten. Pumppu-/taajuusmuuttaja-laitepari toimii yksikkéna, taajuusmuuttajan ohjaus
tapahtuu pumpulla. Ndin voidaan suorittaa tukoksen havaitseminen ja kdynnistda
tarvittaessa puhdistustoimenpide. Pumpun tasoriippuvainen ohjaus tapahtuu ylldpitdjan
ylemmadn tason ohjauksen avulla.

» Jarjestelmatila LSI
Jarjestelmadtila enintddn neljd pumppua sisaltavan pumppaamon tdydelliseen
ohjaukseen. Tdssd yksi pumppu toimii master-pumppuna, kaikki muut slave-
pumppuina. Master-pumppu ohjaa kaikkia muita pumppuja jarjestelmasta riippuvien
parametrien mukaan.

Jarjestelmatilan vapautus tapahtuu lisenssiavaimella. Jdrjestelmatilat, joilla on pienempi

toimintolaajuus, sisdltyvat tahan.

Toiminto Jarjestelmitila

Kdyttoliittyma

Verkkopalvelin .

Kielen valinta .
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Toiminto

Kayttdjdn salasana . . .
Konfiguroinnin lataaminen palvelimelle/palvelimelta (upload/ - . .
download)

Palautus tehdasasetukseen . . .

Tietojen ndytto

Tyyppikilven tiedot . . .
Testauspdoytakirja o o o
Asennusloki . . .
Huoltoloki . . .

Tietojen keradaminen ja tallentaminen

Sisdiset anturit . . .
Sisdiset anturit feldbusin kautta . . .
Taajuusmuuttaja - . .
Pumppaamo - - .
Rajapinnat

Tuki ulkoisille tuloille/idhdaille . . .
ModBus TCP . . .
OPC UA 0 0 o
Taajuusmuuttajan ohjaus _ . .

Kayttd upottamattomana - . .
Tukoksen havaitseminen / puhdistustoimenpide - . .
Ulkoiset sadtdarvot (analogiset/digitaaliset) - . .
Extern Off - . .
Pumpun kick-toiminto — . .
Kuivakayntisuoja - . .
Tulvasuojaus - . .
Pumpunvaihto - - .
Varapumppu - - .
Pumpun kdyttétavan valinta - - .
Pinnansdato paineanturilla ja uimurikytkimelld - - .
PID-sdddin - - .
Rinnakkainen master-pumppu - - .
Vaihtoehtoiset pysaytystasot - - .
High Efficiency (HE) -sdédin - - .
Selitykset

— = ei kdytettdvissa, o = valinnainen, « = kdytettdvissa

3.4 Tulot Digital Data Interfacessa on kaksi integroitua anturia ja yhdeksan liitdntaa ulkoisille
antureille.

Sisdiset anturit (Onboard)
- Lampdtila
Digital Data Interface -moduulin nykyisen lampd&tilan mittaaminen.
e Tarind
Nykyisen tdrindn mittaaminen Digital Data Interfacessa kolmella akselilla.

Sisdiset anturit (moottorissa)

« 5xldampétila (Pt100, Pt1000, PTC)

+ 2 xanalogiatulo 4-20 mA

- 2 xtulo tarindantureille (enint. 2 kanavaa)
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4

4.1

4.2

1/0-moduulit - Lisdtulot ja -lihdot

Sahkoasennus

Henkil6ston patevyys

Edellytykset

Pumppu/taajuusmuuttajayhdistelmin (jarjestelmatila LPI) tai koko jrjestelmin
(jarjestelmétila LSI) ohjaukseen tarvitaan joukko mittaustietoja. Normaalitapauksessa
taajuusmuuttaja tuottaa kayttoon riittdvan mddrdn analogisia ja digitaalisia tuloja ja [ahtoja.
Tarvittaessa tuloja ja Iihtdja voidaan tidydentid kahdella 1/0-moduulilla:

« Wilo 10 1 (ET-7060): 6 x digitaalinen tulo ja I3htd
+ Wilo10 2 (ET-7002): 3 x analoginen ja 6 x digitaalinen tulo, 3 x digitaalinen l3hté

@ HUOMAUTUS

Wilo 10 2 vaaditaan ehdottomasti jarjestelmaitilalle LSI!

Jotta kaikki tarvittavat mittausarvot voidaan mitata,
jarjestelmasuunnitelmaan on sisillytettivd Wilo 10 2 (ET-7002)!
Jarjestelman ohjaus ei ole mahdollista ilman ylimaardista Wilo 10 2 -
moduulia.

VAARA

Sahkovirran aiheuttama hengenvaara!

Asiaton toiminta sahkdasennuksissa aiheuttaa kuoleman sahkdiskun
vuoksi!

+ Teetd sahkotyot sahkdalan ammattilaisella!

« Noudata paikallisia maarayksia!

Jos pumppua kdytetddn rajahdysvaarallisissa tiloissa, on olemassa
vadrdnlaisen liitdnndn aiheuttama rdjahdysvaara. Seuraavat kohdat on
otettava huomioon:
+ Asenna kuivakdyntisuoja.
« Liitd uimurikytkin Ex-i-mittausreleen kautta.
- Liitd paineanturi Zener-suojan kautta.
+ Liitd terminen moottorin valvonta ja kuivakdyntisuoja "Safe Torque
Off (STO)" -deaktivointiin.
» Noudata luvussa "Sdhkodasennus rdjahdysalttiilla alueilla” annettuja
tietoja!

e Sdhkotyot: sahkdalan ammattilaiset
Henkild, jolla on asiaan kuuluva ammatillinen koulutus, tiedot ja kokemus ja joka
tunnistaa sahkdon liittyvdt vaarat ja osaa valttaa ne.

» Verkon tuntemus
Verkkokaapeleiden kokoonpano

Yleiskatsaus tarvittavista osista kdytettavdsta jarjestelmatilasta riippuen:

Edellytys Jarjestelmitila

Asennus ilman Ex-ominaisuuksia

Pumppu, jossa on Digital Data Interface . . .
24 VDC ohjausjannite . . .
Analysointilaite PTC-antureille . . .
Taajuusmuuttaja Wilo-EFC, jossa on Ethernet-moduuli - . .
"MCA 122" (ModBus TCP-moduuli)

Ylemmin tason ohjaus asetusarvo- tai kdynnistys-/ - . 0
pysdytysmadaritystd varten

"Kuivakdyntisuojan” uimurikytkin - o 0
Paineanturi asetusarvon madritystd varten - - .

Asennus- ja kdyttdohje « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06



4.3 Liitantdkaapeli Digital Data
Interface

Fig. 1: Hybridikaapelien kaaviomainen esitys

Asennus- ja kdyttdohje « Wilo DDI-1 » Ed.03/2023-06

Edellytys

Verkkokytkin (LAN-kytkin) . . .
Wilo 10 1 (ET-7060) 0 o -
Wilo 10 2 (ET-7002) 0 0 .

Lisdvaatimukset Ex-asennuksille

Laajennus Wilo-EFC PTC-termistorikortti "MCB 112" tai . . .
analysointilaite, jossa on Ex-hyvaksyntd PTC-antureille

Kuivakdyntisuojan uimurikytkin, jossa Ex-erotusrele . . .
Zener-suoja paineanturille - - .
Selitykset

— = ei tarvita, o = tarvittaessa, « = oltava saatavana

Kuvaus
Ohjausjohtona kdytetdan hybridikaapelia. Hybridikaapelissa yhdistyvat kaksi kaapelia:

- signaalikaapeli ohjausjannitettd ja kaamityksen valvontaa varten
« verkkokaapeli

Pos. Johtimen nro/viri Kuvaus

1 Ulkoinen kaapelivaippa

2 Ulkoinen kaapelin suojaus

3 Sisdinen kaapelivaippa

4 Sisdinen kaapelin suojaus

5 1=+ Virtaldhteen liitdntdjohtimet Digital Data Interface.
2-_ Kayttojannite: 24 VDC (12-30 V FELV, maks. 4,5 W)

6 3/4 =PTC PTC-anturin liitdntdjohtimet moottorin

kaamityksessa. Kdyttéjannite: 2,5-7,5 VDC

7 Valkoinen (wh) = RD+ Valmistele verkkokaapelit ja asenna mukana
toimitetut RJ45-pistokkeet.

Keltainen (ye) = TD+

Oranssi (og) = TD-
Sininen (bu) = RD-

HUOMAUTUS! Asenna kaapelisuojus laajalle alalle!

Tekniset tiedot

Tyyppi: TECWATER HYBRID DATA

Johtimet, ulkopuolinen johtosarja: 4 x 0,5 ST

Johtimet, sisdpuolinen johtosarja: 2 x 2 x 22 AWG

Materiaali: erikoiselastomeeri, sdteilysilloitettu, veden- ja 6ljynkestavd, kaksoissuojattu
Halkaisija: n. 13,5 mm

Taivutussdde: 81 mm

Maks. veden lampétila: 40 °C

Ympdristolampétila: -25 °C...40 °C



4.4 Jdrjestelmatila DDI

Kannettava tietokone/kosk
, jossa on internetselain

ModBus TCP e ——
¢EEEEEEEEEEEEEEEEssEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEE =,
] OCP UA ]
] n
] n
] n
L] = R
. [ Switch/Router |
| ]
LAN H
RJ45 @-------------------s
. f Wilol01 A
i - 6 x digitaalitulo ]
: « 6 x digitaalildhto 1
]
[ § Wilo102 '
1 1
1 . « 3 x analogiatulo 1
i « 6 x digitaalitulo 1
1 « 3 x digitaalilihto 1
Q___________________»’
l | 24 VDC
J

Ethernet Signaalijohto Ohjausjohto Virtaliitanta Valinnainen
Modbus

Fig. 2: Asennusehdotus

Kytkentdkaappi

I/0-moduulit, joissa on digitaaliset ja analogiset tulot ja I3hdét

1
2
3 Ylldpitdjan jarjestamd, ylemman tason ohjaus
A

Pinta-anturit

4.41  Pumpun verkkoliitanta Liitd moottori asiakkaan hankkimaan kytkentalaitteistoon. Katso kdynnistystapaa ja
moottorin liitdntdd koskevat tiedot valmistajan ohjeesta!

HUOMAUTUS! Asenna kaapelisuojus laajalle alalle!
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4.4.2  Virtaldhteen liitantad Digital Data
Interface

4.4.3 PTC-anturin liitdntd moottorin
kdaamitykseen

4.4.4 Liitant3 verkko

Asennus- ja kdyttdohje « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06

Liitd virtaldhde Digital Data Interfacea varten asiakkaan hankkimaan kytkentdlaitteistoon:

. Kéyttdjannite: 24 VDC (12-30 V FELV, maks. 4,5 W)
» Johdin 1: +
= Johdin 2: -

Ohjelmiston puoleinen terminen moottorin valvonta tapahtuu Pt100- tai Pt1000-antureilla
moottorin kddmityksessd. Todellisia lampdotila-arvoja ja rajaldmpdétiloja voidaan tarkastella
ja asettaa kayttoliittymadsta. Laitteiston puolelle asennetut PTC-anturit madrittavat
kddamityksen maksimildmpdtilan ja deaktivoivat hatatapauksessa moottorin.

HUOMIO! Suorita toimintatarkastus! Tarkista vastus ennen PTC-anturin liittamista.
Mittaa lampdotila-anturin vastus ohmimittarilla. PTC-antureiden kylmavastus on valillda 60—
300 ohmia.

Liitd PTC-anturi asiakkaan hankkimaan kytkentalaitteistoon:

e Kayttojannite: 2,5-7,5 VDC

e Johtimet:3ja4

= Mittausrele PTC-antureille, esim. laajennus Wilo-EFC PTC-termistorikortti "MCB 112" tai
rele "CM-MSS"

VAARA

Jos termistd moottorin valvontaa ei liitetd oikein, rdjahdysalttiilla alueilla
aiheutuu hengenvaara rdjahdyksen takia! Anna liitantd aina sahkoalan
ammattilaisen tehtdvaksi. Jos pumppua kdytetdan rdjahdysalttiilla
alueilla:
« Terminen moottorin valvonta liitetddn mittausreleen kautta!
- Lampdtilanrajoittimella toteutettavan deaktivoinnin on tapahduttava
uudelleenaktivoinnin estolla! Uudelleenaktivointi on mahdollista vasta
sen jalkeen, kun lukituksen avauspainiketta on painettu kdsin!

Valmistele ohjausjohdon verkkokaapelit ja asenna mukana toimitetut RJ45-pistokkeet.
Liitdntd tapahtuu verkkopistorasian kautta.
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4.5

Jdrjestelmatila LPI

ModBus TCP

*
| |
| |
n
L]
| |
a

Start/Stop

3 x tulo, vapaasti konfiguroitava:

» ylivuoto

« kuivakaynti

« vuoto - varoitus
- vuoto - halytys
+ nollaus

« High Clog Limit

2 x tulo, vapaasti konfiguroitava:

- tayttotaso
* paine
« virtaus

signaalilaji:
+0-20 mA
«4-20mA
«0-10V

. Extern Off

, SafeTorq

ue QeI

Ethernet Signaalijohto

Modbus

LR R R R R R R RREREREEREREREREREREREREERDMN

OCP UA

Kannettava tietokone/kos}
, jossa on internetselain

| |
[ ]:
| |
T L5
.
COM-Card +COM-Card pmmmmmmmmmemmanmnna,
ModBus TCP ', _PTC _,' § Wilo10 1
LAN PTC I . « 6 x digitaalitulo
RJ45 « 6 x digitaalildhto

Digitaalitulot

Analogiatulot

Fig. 3: Asennusehdotus kiynnistykselld/pyséytykselld

12

§ Wilo102
« 3 x analogiatulo
- 6 x digitaalitulo

« 3 x digitaalildhto

‘sssssssssss s e

Wilo-EFC
- EEEEEE.Ey

2 x |ahto, vapaasti konfiguroitava:
« kdyttd

* nouseva taso

- laskeva taso

« varoitus

« vika

« puhdistusjakso kdynnissa

Releldhdot

1x |ahto, vapaasti konfiguroitava:
« taajuus

- tayttotaso

* paine

- virtaus

signaalilaji:
+0-20mA
+4-20mA

=
e
o
=
&
&
{=2]
&
©
=
<<

Ohjausjohto Virtaliitanta Valinnainen Velvollisuus
Ex-kdyttokohteissa!

Taajuusmuuttaja

Laajennusmoduuli "MCA 122" taajuusmuuttajalle (sisdltyy toimitukseen)

Laajennusmoduuli "MCB 112" taajuusmuuttajalle

Tulot taajuusmuuttajassa

Lahdot taajuusmuuttajassa

Yllapitdjan jarjestdamd, ylemman tason ohjaus

N o v & W N

Pinta-anturit
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Kannettava tietokone/kos}
, jossa on internetselain

ModBus TCP S
m e m e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e
] OCP UA ]
[ ] ]
: [ ] :
: !
: ﬁ > “Switch/Router |
; :
1
COM-Card 1COM-Card pmm .
ModBus TCP nPIE

LAN
RJ45

j Wilo101
I - 6 x digitaalitulo
« 6 x digitaalildhto

§ Wilo102
I « 3 x analogiatulo
« 6 x digitaalitulo
« 3 x digitaalilahto

‘sssssssssss s

Wilo-EFC

Start/Stop

2 x lahto, vapaasti konfiguroitava:
« kdytto

* nouseva taso

- laskeva taso

« varoitus

ExtermOft

A L3afe Toraue OFF (3T0)

3 x tulo, vapaasti konfiguroitava:

« ylivuoto
» kuivakaynti

Digitaalitulot

Releldhdot

« vika
« puhdistusjakso kdynnissa

* vuoto - varoitus
* vuoto - halytys
+ nollaus

« High Clog Limit

1x ldhto, vapaasti konfiguroitava:
- taajuus

- tdyttotaso

* paine

« virtaus

Asetusarvo

1x tulo, vapaasti konfiguroitava:
« tdyttotaso

* paine

- virtaus

Analogiatulot

signaalilaji:
«0-20mA
*4-20mA

Analogialdahdot

signaalilaji:
+0-20mA
* 4-20mA
+0-10V

Ethernet Signaalijohto Ohjausjohto Virtaliitanta Valinnainen Velvollisuus
Modbus Ex-kdyttokohteissa!
Fig. 4: Asennusehdotus analogisella asetusarvon maarityksella
1 Taajuusmuuttaja

Laajennusmoduuli "MCA 122" taajuusmuuttajalle (sisiltyy toimitukseen)

Laajennusmoduuli "MCB 112" taajuusmuuttajalle

Tulot taajuusmuuttajassa

Lahdot taajuusmuuttajassa

Ylldpitdjan jarjestamd, ylemman tason ohjaus

N OO W N

Pinta-anturit
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Kannettava tietokone/kos}
, jossa on internetselain

ModBus TCP e ——
OCP UA
|_Switch/Router |

| Start/Stop

m

COM-Card
ModBus TCP

LAN
RJ45

. 23fe Torqu

3 x tulo, vapaasti konfiguroitava:
« ylivuoto

« kuivakaynti

* vuoto - varoitus

* vuoto - halytys

« nollaus

« High Clog Limit

2 x tulo, vapaasti konfiguroitava:
- tdyttétaso

* paine

- virtaus

signaalilaji:
+0-20 mA
+4—20mA
- 0-10V

. Extern Ooff

2Qft(5T0),

Digitaalitulot

Analogiatulot

Ethernet Signaalijohto

Modbus

Fig. 5: Asennusehdotus ModBusin kanssa
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1COM-Cards
‘Q - ETC- l’.

PTC

AR A AR R R A e AR AR, &
j Wilo101
I - 6 x digitaalitulo
« 6 x digitaalildhto

§ Wilo102
I « 3 x analogiatulo
« 6 x digitaalitulo
« 3 x digitaalilahto

‘sssssssssss s e

Wilo-EFC

2 x lahto, vapaasti konfiguroitava:
« kayttd
* nouseva taso

- laskeva taso

« varoitus

« vika

« puhdistusjakso kdynnissa

Releldhdot

1x |ahto, vapaasti konfiguroitava:
- taajuus

- tayttotaso

« paine

- virtaus

signaalilaji:
«0-20mA
*4-20mA

Analogialdahdot

Ohjausjohto Virtaliitanta Valinnainen Velvollisuus
Ex-kdyttokohteissa!

Taajuusmuuttaja

Laajennusmoduuli "MCA 122" taajuusmuuttajalle (sisiltyy toimitukseen)

Laajennusmoduuli "MCB 112" taajuusmuuttajalle

Tulot taajuusmuuttajassa

Ldahdot taajuusmuuttajassa

Ylldpitdjan jarjestamd, ylemman tason ohjaus

N o u W N e

Pinta-anturit
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4.5.1  Pumpun verkkoliitanta Taajuusmuuttaja Wilo-EFC
Liitin Johdinmerkintd
96 u
97 \%
98 w
99 Maa (PE)

Vie moottorin liitdntdkaapelit kaapelildpivientien lapi taajuusmuuttajaan ja kiinnitd ne. Liitd
johtimet liitdntdkaavion mukaisesti.

HUOMAUTUS! Asenna kaapelisuojus laajalle alalle!

Fig. 6: Pumpun liitdntd: Wilo-EFC

4.5.2  Virtaldhteen liitdnta Digital Data Taajuusmuuttaja Wilo-EFC
Interface
Liitin Johdin ohjausjohto Kuvaus
5 13 1 Virtaldhde: +24 VDC
|6 0 0o o o000 o0 O] . —
17 1318 19 27 29 32 33 @0 37 20 2 Virtalihde: Viitepotentiaali (0 V)
Sig=e
)
Fig. 7: Liitin Wilo-EFC
4.5.3  PTC-anturin liitanta moottorin Taajuusmuuttaja Wilo-EFC
kdaamitykseen
VAARA

......

Jos pumppua kdytetddn rajahdysvaarallisissa tiloissa, ota huomioon luku
"Sahkdasennus rdjahdysalttiilla alueilla"!

Liitin Johdin ohjausjohto Kuvaus
3 50 3 +10 VDC virtaldhde
00000 df] [ooooo
27 29 32133 20 379 F394250/53 54 33 4 Digitaalitulo: PTC/WSK

27 1< BRRDS DT
Ohjelmiston puoleinen terminen moottorin valvonta tapahtuu Pt100- tai Pt1000-antureilla

moottorin kddmityksessa. Todellisia [ampdtila-arvoja ja rajaldmpotiloja voidaan tarkastella ja
Fig. 8: Liitin Wilo-EFC asettaa kdyttoliittymadsta. Laitteiston puolelle asennetut PTC-anturit maarittavat
kaamityksen maksimildampétilan ja deaktivoivat hatdtapauksessa moottorin.

HUOMIO! Suorita toimintatarkastus! Tarkista vastus ennen PTC-anturin liittamista. Mittaa
lampdtila-anturin vastus ohmimittarilla. PTC-antureiden kylmavastus on vdlilld 60—
300 ohmia.

4.5.4  Liitintd verkko Taajuusmuuttaja Wilo-EFC

Valmistele ohjausjohdon verkkokaapelit ja asenna mukana toimitetut RJ45-pistokkeet.
Liitdntd tapahtuu verkkopistorasiaan, esim. Ethernet-moduulissa "MCA 122".

4.5.5 Digitaalitulojen liitanta Digitaalitulojen liitdnndssd on otettava huomioon seuraavat seikat:

» Kdytd suojattuja kaapeleita.

« Ensimmdisen kdyttodnoton aikana tapahtuu automaattinen parametrien asettaminen.
Tdssd toimenpiteessad varataan ennakkoon yksittdisia digitaalituloja. Ennakkovarausta ei
voi muuttaal

- Jotta vapaasti valittavat tulot toimivat oikein, on kohdistettava vastaava toiminto
Digital Data Interfacessa.

Asennus- ja kdyttdohje « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06 15



VAARA

Jos pumppua kdytetdan rajahdysvaarallisissa tiloissa, ota huomioon luku
"Sahkdasennus rdjahdysalttiilla alueilla”!

@ HUOMAUTUS

Noudata valmistajan ohjeita!

Saat lisdtietoja lukemalla taajuusmuuttajan kdyttoohjeen ja
noudattamalla sitd.

Taajuusmuuttaja: Wilo-EFC
» Tulojannite: +24 V DC, liitin 12 ja 13
- Viitepotentiaali (0 V): Liitin 20

18 Aloita Sulkeutuva kosketin (NO)
27 External Off Avautuva kosketin (NC)
37 Safe Torque Off (STO) Avautuva kosketin (NC)

19,29,32  Vapaasti valittavissa

Toimintojen kuvaus ennakkovaratuista tuloista:

- Aloita
Piille-/pois-signaali ylemman tason ohjauksesta. HUOMAUTUS! Jos tuloa ei tarvita,
asenna silta liittimen 12 ja 18 viliin!

- External Off
Etdkatkaisu erilliselld kytkimelld. HUOMAUTUS! Tulo kytkee suoraan
taajuusmuuttajan!

« Safe Torque Off (STO) — turvallinen deaktivointi HUOMAUTUS! Jos tuloa ei tarvita,
asenna silta liittimen 12 ja 27 viliin!
Pumpun deaktivointi laitteiston puolelta taajuusmuuttajalla pumppujen ohjauksesta
riippumatta. Automaattinen uudelleenaktivointi ei ole mahdollinen
(uudelleenaktivoinnin esto). HUOMAUTUS! Jos tuloa ei tarvita, asenna silta liittimen
12 ja 37 viliin!

Seuraavat toiminnot voidaan kohdistaa vapaisiin tuloihin Digital Data Interfacessa:

» High Water
Ylivuototason signaali.
e DryRun
Kuivakdyntisuojan signaali.
» Leakage Warn
Ulkoisen tiivistekammion valvonnan signaali. Vikatapauksessa annetaan
varoitusilmoitus.
» Leakage Alarm
Ulkoisen tiivistekammion valvonnan signaali. Vikatapauksessa pumppu deaktivoituu.
Muu kdyttdytyminen voidaan asettaa halytystyypin kautta konfiguroinnissa.
* Reset
Ulkoinen signaali virheilmoitusten nollaamista varten.
+ High Clogg Limit
Suuremman toleranssin aktivointi ("Power Limit - High") tukoksen havaitsemista varten.

Koskettimen tyyppi kyseiselle toiminnolle

High Water Sulkeutuva kosketin (NO)
Dry Run Avautuva kosketin (NC)
Leakage Warn Sulkeutuva kosketin (NO)

Asennus- ja kdyttdohje « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06



4.5.6  Analogiatulojen liitanta

L

Leakage Alarm Sulkeutuva kosketin (NO)
Reset Sulkeutuva kosketin (NO)
High Clogg Limit Sulkeutuva kosketin (NO)

Analogiatulojen liitdnndssd on otettava huomioon seuraavat seikat:

- Kaytd suojattuja kaapeleita.
« Analogiatuloille voidaan valita vapaasti vastaavat toiminnot. Kohdista vastaava toiminto
Digital Data Interfacessa!

@ HUOMAUTUS

Noudata valmistajan ohjeita!

Saat lisdtietoja lukemalla taajuusmuuttajan kdyttoohjeen ja
noudattamalla sitd.

Taajuusmuuttaja Wilo-EFC
Kayttdjdannite: 10 VDC, 15 mA tai 24 VDC, 200 mA
Liittimet: 53, 54
Tarkka liitdnta riippuu kdytetystd anturityypistd. HUOMIO! Noudata oikeaa liitdntaa
varten valmistajan ohjeita!

Mittausalueet: 0...20 mA, 4...20 mA tai 0...10 V.

Aseta signaalilaji (jannite (U) tai virta (1)) lisiksi kahdella kytkimelld taajuusmuuttajassa.
DDDD Molemmat kytkimet (A53 ja A54) sijaitsevat taajuusmuuttajan niytén alapuolella.
(| &D HUOMAUTUS! Aseta mittausalue my6s Digital Data Interfacessa!
%QDDD = Seuraavat toiminnot voidaan kohdistaa Digital Data Interfacessa:
— « External Control Value
OO 00O Asetusarvon maaritys pumpun kierrosluvun ohjaamista varten analogisena signaalina
st e ylemman tason ohjauksen avulla.
(=) * Level
130BD530.10 8 Nykyisen pinnan mittaus tietojen keradmistd varten. Toimintojen "nouseva" ja "laskeva"

Fig. 9: Kytkimien A53 ja A54 asento .

4.5.7  Releldhtojen liitanta

Asennus- ja kdyttdohje « Wilo DDI-1 » Ed.03/2023-06

taso perusta digitaalildhddssa.
Pressure
Nykyisen jarjestelmdpaineen mittaus tietojen keradamista varten.

Flow
Nykyisen virtauksen mittaus tietojen kerddmistd varten.

Releldhtojen liitdnndssa on otettava huomioon seuraavat seikat:

+ Kdytd suojattuja kaapeleita.
= Releldahddille voidaan valita vapaasti vastaavat toiminnot. Kohdista vastaava toiminto
Digital Data Interfacessa!

@ HUOMAUTUS

Noudata valmistajan ohjeita!

Saat lisatietoja lukemalla taajuusmuuttajan kdyttoohjeen ja
noudattamalla sita.

Taajuusmuuttaja Wilo-EFC
« 2 xForm C -releldht6. HUOMAUTUS! Noudata releldhtdjen tarkkaa sijoittamista

varten valmistajan ohjeita!

» Kytkentédteho: 240 VAC, 2 A

Releldhddssi 2 on sulkeutuvassa koskettimessa (liitin: 4/5) mahdollinen suurempi
kytkentédteho: enint. 400 VAC, 2 A

Koskettimen tyyppi

Releldhto 1

1 Aineliitdntd (COM)
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4.5.8

4.5.9

18

Analogialdahdon liitanta

Tulo-/lzhtdlaajennusten liitinta
(LPI-tila)

m Koskettimen tyyppi

2 Sulkeutuva kosketin (NO)
3 Avautuva kosketin (NC)
Releldhto 2

4 Aineliitinta (COM)

5 Sulkeutuva kosketin (NO)
6 Avautuva kosketin (NC)

Seuraavat toiminnot voidaan kohdistaa Digital Data Interfacessa:
* Run
Pumpun yksittdiskdyttotieto
= Rising Level
lImoitus tason noustessa.
« Falling Level
lImoitus tason laskiessa.
« Warning
Pumpun yksittdishalytys: varoitus.
e Error
Pumpun yksittdishalytys: halytys.
= Cleaning
lImoitus, kun pumpun puhdistusjakso kdynnistetdan.

Analogialdhdon liitdnndssa on otettava huomioon seuraavat seikat:

- Kaytd suojattuja kaapeleita.
+ Lahddlle voidaan valita vapaasti vastaavat toiminnot. Kohdista vastaava toiminto Digital
Data Interfacessa!

@ HUOMAUTUS

Noudata valmistajan ohjeita!

Saat lisdtietoja lukemalla taajuusmuuttajan kdyttoohjeen ja
noudattamalla sita.

Taajuusmuuttaja Wilo-EFC
o Liitin: 39/42
» Mittausalueet: 0...20 mA tai 4...20 mA
HUOMAUTUS! Aseta mittausalue myos Digital Data Interfacessa!

Seuraavat toiminnot voidaan kohdistaa Digital Data Interfacessa:

* Frequency
Nykyisen todellisen taajuuden ndytto.

« Level
Nykyisen tdyttotason ndyttd. HUOMAUTUS! Ndyttod varten yhteen tuloon on
liitettdava vastaava signaaligeneraattori!

* Pressure
Nykyisen kdyttopaineen ndyttd. HUOMAUTUS! Nayttoa varten yhteen tuloon on
liitettdava vastaava signaaligeneraattori!

> Flow
Nykyisen virtausmadran ndytt6. HUOMAUTUS! Ndyttod varten yhteen tuloon on
liitettdva vastaava signaaligeneraattori!

@ HUOMAUTUS

Huomaa muu asiaan liittyva kirjallisuus!

Madrdystenmukaisen kdyton takaamiseksi on lisdksi luettava valmistajan
ohjeet ja noudatettava niita.

Asennus- ja kdyttdohje « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06



Asennus- ja kdyttdohje « Wilo DDI-1 » Ed.03/2023-06

Yleistd

Tyyppi ET-7002
Verkkoliitanta 10-30VDC
Kayttoldmpotila -25..475°C

Mitat (LxPxK) 72 x123 x 35 mm 72x123 x 35 mm
Digitaalitulot

Maara 6

Jannitetaso "Paalla" 10-50VvDC
Jannitetaso "Pois" maks. 4 VDC
Releldhdot

Maara 3

Koskettimen tyyppi

Sulkeutuva kosketin (NO)

Sulkeutuva kosketin (NO)

Kytkentdteho

5 A, 250 VAC /24 VDC

5A, 250 VAC /24 VDC

Analogiatulot

Maard

3

Mittausalue valittavissa

kylld, yhdysjohdolla

Mahdolliset mittausalueet

0-10V,0-20 mA, 4—
20 mA

Katso kaikki muut tekniset tiedot valmistajan kdyttoohjeesta.

Asennus

HUOMAUTUS! Katso kaikki IP-osoitteen muuttamista ja asennusta koskevat tiedot

valmistajan ohjeesta!

1. Aseta signaalilaji (virta tai jannite) mittausalueelle: Aseta yhdysjohto.
HUOMAUTUS! Mittausalue asetetaan Digital Data Interfaceen ja siirretiin 1/0-

moduulille. Ali aseta mittausaluetta I/0-moduuliin.

Liitd tulot ja 1dhdot.
Liita verkkoliitanta.

Aseta IP-osoite.

o v oF oW

Kiinnita moduuli kytkentédkaappiin.

Aseta kdytetyn I/O-moduulin tyyppi Digital Data Interfacessa.
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Fig. 11: Wilo 10 2 (ET-7002)

20

RL1 COM

RLO COM
10 RLONO

(B)GND 9

1/0-moduulien yleiskatsaus

Liitin 1-7 Digitaalitulot

Liitin 8 Verkkoliitdanta (+)

Liitin 9 Verkkoliitinta (-)

Liitin 12-23 Relelihdét, sulkeutuvat koskettimet (NO)
Liitin 1-6 Analogiatulot

Liitin 8 Verkkoliitidnta (+)

Liitin 9 Verkkoliitinta (-)

Liitin 10-15 Releldhdét, sulkeutuvat koskettimet (NO)
Liitin 16—23 Digitaalitulot

Tulojen ja lihtGjen toiminnot

Tuloille ja Idhddille voidaan kohdistaa samat toiminnot kuin taajuusmuuttajaan.
HUOMAUTUS! Kohdista tulot ja lihd6t Digital Data Interfacessa! ("Settings = /0

Extension"”)
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4.6 Jarjestelmatila LSI Jarjestelmadtilassa "LSI" pumppaamon koko ohjaus tapahtuu Digital Data Interfacen kautta.
Jarjestelma koostuu tdlléin vahintdan seuraavista tuotteista:

Enintddn neljd pumppua, jokaisessa pumpussa Digital Data Interface ja oma
taajuusmuuttaja

Yksi 1/02-moduuli

Yksi paineanturi asetusarvon mddritystd varten

ModBus TCP
E { ModBus TCP
| Switch/Router |
WiIo
/02 N
1
1
I 00
1
!
1
1
1
“ e o e e o e o o omm o m o o Em o Em o o o o Em o mm o mm o omm

_d Ylivuoto kdynnistys

Kdynnistystaso

Ylivuoto pysaytys

- = ] _vahtoehtoinen kaynnistys _ _ _

Pysdytystaso

Vaihtoehtoinen sammutustaso

_c, Kuivakdynti

max. 4
Ethernet Signaalijohto Anturit Ohjausjohto Virtaliitanta valinnainen Velvollisuus
Modbus Ex-kdyttokohteissa

Fig. 12: Liitdntd LSI-jdrjestelmatila: Jarjestelman yleiskatsaus

Pumppaamo toimii talldin itsendisesti eikd tarvitse ylemman tason ohjausta. Rajattuun
vuorovaikutukseen ylemman tason ohjauksen kanssa kdytettdvissa on erilaisia toimintoja
ldhdoissa tai feldbusin kautta:

» Jdrjestelmdn vapautus

= Hairididen ja varoitusten merkinanto

Asennus- ja kdyttdohje « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06 21



» Mittausarvojen siirtaminen

johtaa jarjestelman virhetoimintoon!

Jérjestelmien viliset antureiden ja ohjauslaukaisimien parametrit liitetian keskitetysti I/0-
moduuliin. Vastaavat toiminnot kohdistetaan Digital Data Interfacen kautta.

Ethernet

]

| Switch/Router |

2 x tulo, vapaasti konfiguroitava: 3 x ldhto, vapaasti konfiguroitava:

* paine kS - « kayttd
. virtaus % Wilo 1/0 2 § * nouseva taso
TR o ol = = = = SN EHGER o]
o [} "
= i - vika
c o 5
< * varoitus
Tdyttotaso I - huuhtelujakso kdynnissd
Digitaalitulot
' [ ] [ ] [ ] [ ]
n [] [] [] []
- = " [ ] [ ] [ ] [ ]
L ] L ] L ] L ]
=2 El e 2
B ~1 § g L]
5% 2| 2 A ti konfiguroitava:
3%, = = x tulo, vapaasti konfiguroitava:
ESs ¥ [ - nollaus
5 T ] .
S o ' + ulkoinen vapautus
© []
S @ . « ulospumppaus
Vi L « vaihtoehtoinen kdynnistystaso
_
Zener- . Ex-erotus-
suoja rele
Ethernet Signaalijohto Anturit Ohjausjohto Virtaliitanta Valinnainen Velvollisuus
Modbus Ex-kdyttokohteissa

Fig. 13: Liitanta LSI-jirjestelmaitila: 1/02-moduuli
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Vakiopumpun pumppuparametrien (kdytto- ja hairidilmoitukset) madrittiminen tapahtuu
taajuusmuuttajan kautta. Lisaksi tdmanhetkiset mittausarvot voidaan antaa
taajuusmuuttajan kautta. Toimintojen kohdistaminen tapahtuu Digital Data Interfacen

kautta.
E ModBus TCP
LAN
RJ45
| _Switch/Router |
Start/Stop COM-Card
IS EEEEEEE S MOdBUSTCP
ExeemOft L.
AT © COM-Card PTC = 2 xnléihtué, vapaasti konfiguroitava:
Safe Torgue Off (STO) 2 = 0 kathO
ITEEEE- - . g McBllz % ‘Val’OItUS
immmm Eﬂ . E « vika
= PTC & « huuhtelujakso kdynnissa
3 x tulo, vapaasti konfiguroitava: T {E f
* vuoto - varoitus tmmmm : 24 VDC
. VL.JOtO - haI)./ty.s . PTC
+ High Clog Limit Smmmmmmm=

1x ldhto, vapaasti konfiguroitava:
- taajuus
- tayttotaso
* paine
L] - virtaus

Analogialahdot

signaalilaji:
+0-20 mA
+ 4—20 mA

Ethernet Signaalijohto Anturit Ohjausjohto Virtaliitanta Valinnainen Velvollisuus
Modbus Ex-kdyttokohteissa

Fig. 14: Liitdntd LSI-jdrjestelmatila: Taajuusmuuttaja

HUOMIO! Digitaalitulot Kadynnistys/Pysiytys, Extern off ja Safe Torque Off on aina
kytkettdva. Jos tuloja ei endd tarvita, asenna silta!
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4.6.1 Saatotavat

4.6.1.1 Saatotapa: Level Controller

VYksittdiset pumput toimivat Master-/Slave-periaatteella. Tdss3 jokaisen pumpun asetukset
tehdddn omalta osaltaan Slave-aloitussivun kautta. Ylemmadn tason Master-aloitussivun
kautta asetetaan laitteistokohtaiset parametrit:

= Operating Mode — jdrjestelmadn kytkenta paalle ja pois paaltd, sadtétavan madrittdminen.
« System Limits — jarjestelmadrajojen maarittdminen.
- Sddtotapojen perusasetukset:

— Level Controller

— PID

— High Efficiency(HE) Controller

Jarjestelman kaikkia pumppuja ohjataan asetetuilla parametreilla. Master-pumppu on
suunniteltu jarjestelmdssd reduntantiksi. Jos nykyinen master-pumppu vikaantuu, master-
toiminto siirtyy toiselle pumpulle.

Kytkentdtasoja voidaan maarittaa enintdan kuusi. Jokaista kytkentdtasoa varten asetetaan
pumppujen lukumddrad ja haluttu kdyttdtaajuus.

PID-sdatimelld asetusarvo voi koskea tasaista virtausta, tdyttotasoa tai painetta
jarjestelmdssa. Sdaddetty lahtdtaajuus on sama kaikille paalle kytketyille pumpuille.
Asetusarvon poikkeaman ja ldahtotaajuuden perusteella yksi pumppu kytketdan pdille tai
pois paalta viiveajan kuluttua.

Todellinen ai

Asetusarvo Paine, tdyttotaso, virtaus
e — —e{  Jdrjestelmp —
+ Y -
Lahto-
- A taajuus
Pumppujen maara
Pumppujen
- . PPu) <
valinta

Fig. 15: PID-sdatimelld varustettu saatopiiri

proportionaalinen

integraalinen

FMIN
FMAX

Differentiaalinen

Fig. 16: PID-sdddin
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anturi!
PID-sddtimessd on kolme osuutta:

= proportionaalinen
« integraalinen
- differentiaalinen.

"FMIN/FMAX" viittaa tietoon Min/Max Frequency jirjestelmrajoissa.
Sddtoehdot
Jos molemmat ehdot tayttyvat mdardtyn ajan, yksi pumppu kytkeytyy paalle:

» Asetusarvon poikkeama on maaritetyn rajan ulkopuolella.
» Lahtotaajuus saavuttaa maksimaalisen taajuuden.

Jos molemmat ehdot tayttyvat maardtyn ajan, yksi pumppu deaktivoituu:

« Asetusarvon poikkeama on maaritetyn rajan ulkopuolella.
» Lahtotaajuus saavuttaa minimaalisen taajuuden.

Asennus- ja kdyttdohje « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06



Todellinen arvo

A Ylitysleveys

Jéljelle jadva
sdatoero

{
Asetusarv\/_r

|Nousuaika . -
Aika

Palautumisaika

Fig. 17: Saatopiirin askelvaste

4.6.1.3 Saitotapa: High Efficiency(HE)
Controller

Pinnantaso 1

Pinnantaso 2

Pinnantaso 4

Pinnan-
taso 5

—
=

Fig. 18: HE-sdadin: Kaivon geometrian esitys
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Seuraava kuva selventda saatotoimintoa. Seuraavassa taulukossa havainnollistetaan
yksittdisten osuuksien riippuvuussuhteita.

Sddtopiirin Ylitysleveys Palautumisaika
askelvaste

proportionaaline Decrease Increase Small change Decrease

n

integraalinen Decrease | Increase | Increase | Eliminate
Differentiaalinen Small change | Decrease | Decrease | Small change

Taul. 1: Proportionaali-, integraali- ja differentiaaliosuuksien vaikutus sdatopiirin
askelvasteeseen

HE-sdatimen avulla kierroslukusdddeltavien jatevesipumppujen ohjaus voidaan toteuttaa
energiatehokkaasti. Tasonmittausta kdyttamalld kdyttdtaajuuden laskenta tapahtuu
jatkuvasti, ja kdyttotaajuus annetaan sitten taajuusmuuttajalle. Kdyttotaajuuden laskentaa
varten otetaan aina huomioon jarjestelman reunaehdot:

e Sddtoparametrit
e Putkiparametrit
« Kaivon geometria

HE-sdddin ohjaa vain toiminnassa olevaa pumppua. Jarjestelman kaikkia muita pumppuja
pidetddn varapumppuina. Pumpunvaihdossa otetaan huomioon kaikki olemassa olevat
pumput.

Kayttévarmuus taataan valvomalla vastapainekayraa jatkuvasti. Jos vastapainekdyra
poikkeaa voimakkaasti asetustilasta, ryhdytddn vastatoimenpiteisiin.

HUOMAUTUS! Vastapainekdyran laskentaan tarvitaan virtauksen mittauksia eri
taajuuksille. Jos pumppaamossa ei ole virtauksen mittauslaitteita, virtaus lasketaan.

Aktivoi HE-sdddin asettamalla seuraavat parametrit Digital Data Interfaceen:
1. Asetasaatoparametrit.

2. Aseta putkiparametrit.

3. Tee putken laskelma. Laskenta kestdd n. 1-3 minuuttia.

4. Talleta kaivon geometria.

» Vastapainekdyrdn mittaaminen kdynnistyy automaattisesti seuraavassa pumpun
kadynnistyksessa.

> Katso lisdtietoja asetuksista luvusta "Laajennettu ensimmdinen kdyttéonotto LSI-
jarjestelmatilalle”.

Vastapainekdyran mittaaminen

Mittaamiseen kdytetddn mieluiten neljdd taajuutta. Talldin kyseessd ovat ekvidistanttiset
taajuudet pienimman ja nimellistaajuuden valilld. Jokaista taajuutta kdytetddn tdssd kaksi
kertaa 3 minuutin ajan. Sen varmistamiseksi, ettd vastapainekdyra on aina ajantasainen,
suoritetaan mittaus pdivittdin. Erityisesti huomattavaa mittauksen aikana:

= Jos tulovirtauksen mdara on hyvin suuri, seuraava taajuus valitaan vastaavan korkeaksi.
Ndin varmistetaan, ettd tulovirtausmaaraa pystytaan hallitsemaan.
= Kun pysdytystaso saavutetaan, mittaus jatkuu seuraavassa pumppauksessa.

Pumppukdytto optimaalisella taajuudella

Vastapainekdyrdn mittaamisen jdlkeen lasketaan energeettisesti optimaalinen taajuus eli
kayttotaajuus, jolla on vahdisin tehon kulutus pumpattua kuutiometrid kohti. Tata
kayttotaajuutta kdytetdan seuraaviin pumppauksiin. Jos tulovirtausmaardsta tulee suurempi
kuin virtaama, sdato ryhtyy toimenpiteisiin:

« Kdyttdtaajuutta nostetaan niin pitkdlle, kunnes virtaama on hieman pienempi kuin
tulovirtauksen mdard. Ndin saavutetaan kaivon hidas tayttd kdynnistystasoon saakka.
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= Kun kdynnistystaso saavutetaan, virtaama tdsmdtdan tulovirtausmaardan. Ndin kaivon
pinnantaso pidetaan muuttumattomana.
» Sdatd reagoi nyt tdyttotasosta riippuen:
— Jos tayttotaso laskee, pumppu kdy jdlleen laskelmasta saadulla kdyttdtaajuudella.
Kaivoa tyhjennetddn pysaytystasoon saakka.
— Jos tayttotaso ylittdad kdynnistystason, pumppua kadytetdan nimellistaajuudella. Kaivoa
tyhjennetddn pysdytystasoon saakka. Laskettua kdyttotaajuutta kdytetddn uudelleen
vasta seuraavan ulospumppauksen yhteydessa!

Sedimentin muodostuminen

Pumppauksen aikana valvotaan myos putken halkaisijaa. Jos putken halkaisija pienenee liikaa
siihen kerdintyneen sakan (sedimentti) vuoksi, kdynnistyy huuhtelu nimellistaajuudella.
Huuhtelu paattyy, kun asetettu raja-arvo saavutetaan.

4.6.2  Jarjestelmasta riippuvat Jarjestelmadn rajoihin tallennetaan erilaisia jarjestelmdsta riippuvia kehysparametreja:

kehysparametrit « Ylivuoto kdynnistys- ja pysdytystaso
« Taso kuivakdyntisuoja
- Vaihtoehtoinen kdynnistystaso
"Vaihtoehtoinen kdynnistystaso” on lisdkdynnistystaso kaivon aikaisempaa
ulospumppausta varten. Tdmd aikaisempi kdynnistystaso lisdd varakaivon tilavuutta
erityisten tapahtumien, esim. rankkasateiden yhteydessa. Lisdkdynnistystason
aktivointia varten I/O-moduuliin on asennettava laukaisin.

» Vaihtoehtoinen sammutustaso
"Vaihtoehtoinen sammutustaso” on lisésammutustaso kaivon tdyttdtason alemmas
laskemista varten tai paineanturin tuuletusta varten. Lisdsammutustaso aktivoituu
automaattisesti, kun mddritetty pumppujaksojen maard on saavutettu. Tason arvon
tulee olla sammutus- ja kuivakdyntisuojatason valissa.

+ Pienin ja suurin kdyttotaajuus
» Lahde kuivakdyntianturi

4.6.3  Pumpun verkkoliitinta Taajuusmuuttaja Wilo-EFC
Liitin Johdinmerkinta
96 u
97 \
98 W
99 Maa (PE)

Vie moottorin liitdntdkaapelit kaapelildpivientien [dpi taajuusmuuttajaan ja kiinnitd ne. Liitd
johtimet liitantakaavion mukaisesti.

HUOMAUTUS! Asenna kaapelisuojus laajalle alalle!

Fig. 19: Pumpun liitdntd: Wilo-EFC

26 Asennus- ja kdyttdohje « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06



4.6.4 PTC-anturin liitdntd moottorin
kdaamitykseen

T
T

o 0o 0 0 o O] o o o o o

TIT

27 29 32 33 20 37~ 39 42 50 53 54

Fig. 20: Liitin Wilo-EFC

4.6.5 Liitant3 verkko

4.6.6  Digitaalitulojen liitantd
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Taajuusmuuttaja Wilo-EFC

VAARA

......

Jos pumppua kdytetddn rajahdysvaarallisissa tiloissa, ota huomioon luku
"Sahkdasennus rdjahdysalttiilla alueilla"!

Liitin Johdin ohjausjohto Kuvaus
50 3 +10 VDC virtaldhde
4 Digitaalitulo: PTC/WSK

Ohjelmiston puoleinen terminen moottorin valvonta tapahtuu Pt100- tai Pt1000-antureilla

moottorin kadmityksessa. Todellisia [ampdtila-arvoja ja rajaldmpotiloja voidaan tarkastella ja
asettaa kdyttoliittymadsta. Laitteiston puolelle asennetut PTC-anturit maarittavat
kaamityksen maksimildampétilan ja deaktivoivat hatdtapauksessa moottorin.

HUOMIO! Suorita toimintatarkastus! Tarkista vastus ennen PTC-anturin liittamista. Mittaa
lampétila-anturin vastus ohmimittarilla. PTC-antureiden kylmavastus on vdlilld 60—
300 ohmia.

Taajuusmuuttaja Wilo-EFC

Valmistele ohjausjohdon verkkokaapelit ja asenna mukana toimitetut RJ45-pistokkeet.
Liitantd tapahtuu verkkopistorasiaan, esim. Ethernet-moduulissa "MCA 122".

Digitaalitulojen liitdnndssd on otettava huomioon seuraavat seikat:

+ Kdytd suojattuja kaapeleita.

« Ensimmdisen kdyttodnoton aikana tapahtuu automaattinen parametrien asettaminen.
Tassd toimenpiteessd varataan ennakkoon yksittdisid digitaalituloja. Ennakkovarausta ei
voi muuttaal

- Jotta vapaasti valittavat tulot toimivat oikein, on kohdistettava vastaava toiminto
Digital Data Interfacessa.

VAARA

Jos pumppua kdytetddn rajahdysvaarallisissa tiloissa, ota huomioon luku
"Sahkdasennus rdjahdysalttiilla alueilla”!

@ HUOMAUTUS

Noudata valmistajan ohjeita!

Saat lisatietoja lukemalla taajuusmuuttajan kdyttoohjeen ja
noudattamalla sita.

Taajuusmuuttaja: Wilo-EFC
» Tulojannite: +24 V DC, liitin 12 ja 13
- Viitepotentiaali (0 V): Liitin 20

18 Aloita Sulkeutuva kosketin (NO)
27 External Off Avautuva kosketin (NC)
37 Safe Torque Off (STO) Avautuva kosketin (NC)

19,29,32  Vapaasti valittavissa

Toimintojen kuvaus ennakkovaratuista tuloista:
- Aloita
Ei tarvita LSI-jdrjestelmatilassa. Asenna silta liittimen 12 ja 18 viliin!

- External Off
Ei tarvita LSI-jdrjestelmatilassa. Asenna silta liittimen 12 ja 27 viliin!

27



4.6.7

28

Releldhtojen liitdnta

- Safe Torque Off (STO) - turvallinen deaktivointi
Pumpun deaktivointi laitteiston puolelta taajuusmuuttajalla pumppujen ohjauksesta
riippumatta. Automaattinen uudelleenaktivointi ei ole mahdollinen
(uudelleenaktivoinnin esto). HUOMAUTUS! Jos tuloa ei tarvita, asenna silta liittimen
12 ja 37 viliin!

Seuraavat toiminnot voidaan kohdistaa vapaisiin tuloihin Digital Data Interfacessa:

» Leakage Warn
Ulkoisen tiivistekammion valvonnan signaali. Vikatapauksessa annetaan
varoitusilmoitus.

« Leakage Alarm
Ulkoisen tiivistekammion valvonnan signaali. Vikatapauksessa pumppu deaktivoituu.
Muu kdyttdytyminen voidaan asettaa halytystyypin kautta konfiguroinnissa.
» High Clogg Limit
Suuremman toleranssin aktivointi ("Power Limit - High") tukoksen havaitsemista varten.
Toiminnot "High Water", "Dry Run" ja "Reset" liitetddn 1/0-moduuliin ja kohdistetaan Digital
Data Interfacessa!

Koskettimen tyyppi kyseiselle toiminnolle

Leakage Warn Sulkeutuva kosketin (NO)
Leakage Alarm Sulkeutuva kosketin (NO)
High Clogg Limit Sulkeutuva kosketin (NO)

Releldhtojen liitdnndssa on otettava huomioon seuraavat seikat:

» Kdytd suojattuja kaapeleita.
» Releldhdoille voidaan valita vapaasti vastaavat toiminnot. Kohdista vastaava toiminto
Digital Data Interfacessa!

@ HUOMAUTUS

Noudata valmistajan ohjeita!

Saat lisdtietoja lukemalla taajuusmuuttajan kdyttoohjeen ja
noudattamalla sita.

Taajuusmuuttaja Wilo-EFC

» 2 xForm C -releldht6. HUOMAUTUS! Noudata releldhtdjen tarkkaa sijoittamista
varten valmistajan ohjeita!

« Kytkentdteho: 240 VAC, 2 A
Releldhddssi 2 on sulkeutuvassa koskettimessa (liitin: 4/5) mahdollinen suurempi
kytkentdteho: enint. 400 VAC, 2 A

Koskettimen tyyppi

Releldhto 1

1 Aineliitinta (COM)

2 Sulkeutuva kosketin (NO)
3 Avautuva kosketin (NC)
Releldhto 2

4 Aineliitints (COM)

5 Sulkeutuva kosketin (NO)
6 Avautuva kosketin (NC)

Seuraavat toiminnot voidaan kohdistaa Digital Data Interfacessa:

* Run
Pumpun yksittdiskdyttotieto

e Error

Pumpun yksittdishalytys: halytys.
*  Warning

Pumpun yksittdishalytys: varoitus.
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4.6.8 Analogialdhdon liitinta

4.6.9  Tulo-/lihtdlaajennusten liitinta
(LsI-tila)

Asennus- ja kdyttdohje « Wilo DDI-1 » Ed.03/2023-06

» Cleaning
lImoitus, kun pumpun puhdistusjakso kdynnistetdan.

Toiminnot "Rising Level" ja "Falling Level" liitetdan 1/0-moduuliin ja kohdistetaan Digital
Data Interfacessa!

Analogialdhdon liitdnndssd on otettava huomioon seuraavat seikat:

- Kaytd suojattuja kaapeleita.
« Lahdolle voidaan valita vapaasti vastaavat toiminnot. Kohdista vastaava toiminto Digital
Data Interfacessal

@ HUOMAUTUS

Noudata valmistajan ohjeita!

Saat lisdtietoja lukemalla taajuusmuuttajan kdyttoohjeen ja
noudattamalla sita.

Taajuusmuuttaja Wilo-EFC
o Liitin: 39/42
- Mittausalueet: 0...20 mA tai 4...20 mA
HUOMAUTUS! Aseta mittausalue myos Digital Data Interfacessa!

Seuraavat toiminnot voidaan kohdistaa Digital Data Interfacessa:

* Frequency
Nykyisen todellisen taajuuden ndytto.

« Level
Nykyisen tdyttotason ndytto. HUOMAUTUS! Ndyttod varten yhteen tuloon on
liitettdava vastaava signaaligeneraattori!

e Pressure
Nykyisen kdyttopaineen ndyttd. HUOMAUTUS! Nayttoa varten yhteen tuloon on
liitettdva vastaava signaaligeneraattori!

* Flow

Nykyisen virtausmddrdn ndytt6. HUOMAUTUS! Ndyttoa varten yhteen tuloon on
liitettdava vastaava signaaligeneraattori!

@ HUOMAUTUS

Huomaa muu asiaan liittyva kirjallisuus!

Maardystenmukaisen kdyton takaamiseksi on lisdksi luettava valmistajan
ohjeet ja noudatettava niita.

Yleista

Tyyppi ET-7002
Verkkoliitanta 10-30VDC
Kayttoldmpotila -25..475°C

Mitat (LxPxK) 72x123 x35mm
Digitaalitulot

M&drd 6

Jannitetaso "Paalla" 10-50VDC
Jannitetaso "Pois" maks. 4 VDC
Releldhdot

Maard 3

Koskettimen tyyppi Sulkeutuva kosketin (NO)
Kytkentiteho 5A, 250 VAC /24 VDC

Analogiatulot

Madra 3
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RL2 COM

Fig. 21: Wilo 10 2 (ET-7002)
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RL1 COM
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(B)GND 9

Mittausalue valittavissa kylld, yhdysjohdolla
0-10V,0-20 mA, 4-20 mA

Mahdolliset mittausalueet

Katso kaikki muut tekniset tiedot valmistajan kdyttdohjeesta.

Asennus

HUOMAUTUS! Katso kaikki IP-osoitteen muuttamista ja asennusta koskevat tiedot
valmistajan ohjeesta!

1. Aseta signaalilaji (virta tai jannite) mittausalueelle: Aseta yhdysjohto.
HUOMAUTUS! Mittausalue asetetaan Digital Data Interfaceen ja siirretiin 1/0-
moduulille. Al3 aseta mittausaluetta I/O-moduuliin.

2. Kiinnitd moduuli kytkentdkaappiin.
3. Liitd tulot ja Iahdot.

4. Liitd verkkoliitantd.

5. AsetaIP-osoite.

6. Aseta kdytetyn |/O-moduulin tyyppi Digital Data Interfacessa.

1/0 2 -moduulin yleiskatsaus

Liitin 1-6 Analogiatulot

Liitin 8 Verkkoliitdnta (+)

Liitin 9 Verkkoliitdnti (-)

Liitin 10-15 Releldhdst, sulkeutuvat koskettimet (NO)
Liitin 16—23 Digitaalitulot

Tulot ja lahdot

HUOMAUTUS! Kohdista liitetyt tulot ja Idhdot master-pumppuun Digital Data
Interfacessa! ("Settings =< I/0 Extension")

Seuraavat toiminnot voidaan kohdistaa digitaalisiin tuloihin:

= High Water
Ylivuototason signaali.

e DryRun
Kuivakdyntisuojan signaali.

* Reset
Ulkoinen signaali virheilmoitusten nollaamista varten.

» System Off
Ulkoinen signaali jarjestelmdn sammuttamiseen.

= Trigger Start Level
Kaynnistd ulospumppaus. Kaivoa pumpataan sammutustasoon saakka.

= Alternative Start Level
Aktivoi vaihtoehtoinen kdynnistystaso.

Seuraavat toiminnot voidaan kohdistaa analogisiin tuloihin:
HUOMAUTUS! Kohdista toiminto "Tdyttotaso" paineanturin analogiseen tuloon!

- External Control Value
Asetusarvon madritys ylemman tason ohjauksen avulla pumppaamon ohjaukseen
analogisena signaalina. HUOMAUTUS! LSI-jdrjestelméatilassa pumppaamo toimii

ylemmén tason ohjauksen kautta, pyyda neuvoja asiakaspalvelusta!

- Level
Asetusarvon maaritys sddtotavoille LSI-jdrjestelmatilassa.

HUOMAUTUS! Edellytys LSI-jdrjestelmitilalle! Varaa yhteen tuloon tdma toiminto.

* Pressure
Nykyisen jarjestelmdpaineen mittaus tietojen keradmista varten.
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4.7 Sahkoasennus rdjahdysalttiilla
alueilla

5 Kaytto

5.1 Jarjestelmavaatimukset

Asennus- ja kdyttdohje « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06

Flow
Nykyisen virtauksen mittaus tietojen kerddmista varten.

Seuraavat toiminnot voidaan kohdistaa releldhtoihin:

Run

Koottu kdyton ilmoitus
Rising Level

llmoitus tason noustessa.
Falling Level

limoitus tason laskiessa.

System Error
Yleishdlytys: virhe.
System Warning
Yleishdlytys: varoitus.

Cleaning
llmoitus, kun pumpun puhdistusjakso on aktiivinen.

VAARA

Jos pumppu asennetaan rdjahdysalttiiden alueiden sisélle,
kuivakdyntisuoja ja terminen moottorin valvonta on liitettava "Safe
Torque Off" -deaktivointiin!

» Noudata taajuusmuuttajan ohjetta!

+ Huomioi kaikki tdssd luvussa annetut tiedot!

Jos pumppu asennetaan rdjdhdysalttiiden alueiden sisdlle, on huomioitava seuraavat
kohdat:

Signaaligeneraattori

» Asenna erillinen signaaligeneraattori kuivakdyntisuojaa varten.
« Liitd uimurikytkin ex-erotusreleen kautta.

« Liitd paineanturit Zener-suojan kautta.

Taajuusmuuttaja Wilo-EFC
» Asenna PTC-termistorikortti "MCB 112"
Noudata taajuusmuuttajan ja PTC-termistorikortin ohjetta!

LSI-jarjestelmadtila: asenna yksi kortti taajuusmuuttajaa kohti!
» Liitdntd PTC-anturi PTC-termistorikorttiin "MCB 112":
liittimet T1ja T2

- Liita PTC-termistorikortti "MCB 112" "Safe Torque Off (STO)" -deaktivointiin:
— PTC-termistorikortin "MCB 112" liitin 10 taajuusmuuttajan liittimeen 33.
— PTC-termistorikortin "MCB 112" liitin 12 taajuusmuuttajan liittimeen 37.

« Liitd kuivakdyntisuoja lisdksi PTC-termistorikorttiin "MCB 112"
Liittimet 3—-9

VAARA! LSI-jdrjestelmatila: Liitd kuivakdyntisuoja kaikkiin taajuusmuuttajiin!

@ HUOMAUTUS

Automaattinen kdynnistys virtakatkoksen jilkeen

Tuote kytketddn paalle ja pois erillisilld ohjauksilla prosessista riippuen.

Tuote voi aktivoitua automaattisesti virtakatkosten jalkeen.

Pumpun konfigurointia ja kdyttéonottoa varten tarvitaan seuraavat komponentit:

 tietokone, jossa on Windows-, Macintosh- tai Linux-kdyttdjdrjestelmad ja Ethernet-

liitanta

= internetselain kayttdliittymddn pddsya varten. Tuettuja ovat seuraavat internetselaimet:

— Firefox 65 tai uudempi
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— Google Chrome 60 tai uudempi
— Muissa internetselaimissa voi olla rajoituksia sivujen esitysmuodossa!
- Ethernet-verkko: 10BASE-T/100BASE-TX

5.2 Kayttdjatilit Digital Data Interfacella on kaksi kdyttdjatilia:

* Anonymous user
Peruskayttdjatili ilman salasanaa asetusten ndyttda varten. Siind ei voida muuttaa
asetuksia.

» Regular user
Salasanalla varustettu kayttdjatili asetusten konfigurointia varten.
— Kayttdjanimi: user
— Salasana: user
Sisdankirjautuminen tapahtuu sivupalkin valikosta. Kayttdjd kirjataan automaattisesti
ulos 2 minuutin kuluttua.

HUOMAUTUS! Turvallisuussyista tehtaalla asetettu salasana tulee muuttaa
ensikonfiguroinnin yhteydessa!

HUOMAUTUS! Jos olet unohtanut uuden salasanan, ota yhteytta asiakaspalveluun!
Asiakaspalvelu voi palauttaa tehtaalla asetetun salasanan.

5.3 Kéyttolaitteet Ponnahdusvalikko

Napauta valikkokohtaa, jonka haluat nakyviin. Vain yksi valikko voi olla ndkyvissa kerrallaan.
Changeable Alarms Kun valikkokohtaa napautetaan, avattuna oleva valikkokohta sulkeutuu.
Changeable Warnings P55||e/p0is—kytkin

Fig. 22: Ponnahdusvalikko
Kytke toiminto pddlle tai pois pdaltd napauttamalla kytkinta:

Enable DHCP “@ . Kytkin "harmaa": Toiminto kytketty pois pdalta.
Use DNS from DHCP « Kytkin "vihred": Toiminto kytketty pdalle.

Valintakentta
Fig. 23: Paille/pois-kytkin alintakentta

Valintakentat voidaan valita kahdella tavalla:

Input 1 Function « Arvoja voidaan selata nuolilla oikealle ja vasemmalle.
Not In Use

Input 2 Function —— + Kenttdd napauttamalla ndkyviin tulee arvoluettelo. Napauta haluttua arvoa.

Dry Run

Input 3 Function Leakage Warning Tekstikentta

Leakage Alarm

Input 4 Function Reset

Fig. 24: Valintakenttd

Tekstikentissa vastaava arvo voidaan kirjata suoraan. Tekstikenttien ulkoasu riippuu
Server URL syOtettdvdsta tiedosta:

rort |+ Valkoinen tekstikentta
Vastaava arvo voidaan syottdd tai sitd voidaan muuttaa.

Username

= Valkoinen tekstikenttd, jossa punainen reuna
Pakollinen kentta! Vastaava arvo on syotettava.

Password

Fig. 25: Tekstikenttd » Harmaa tekstikentta
Tekstinsyotto estetty. Arvo lisatadan automaattisesti, tai kirjaudu sisdan arvon
muuttamista varten.

Pdivamaard ja kellonaika

Jos pdivamaddraa ja kellonaikaa ei synkronoida NTP-protokollan avulla, pdivdmadara ja
pate/ Time w0715 00 - | Kellonaika on asetettava valintakentdssd. Aseta pdivimadard ja kellonaika napauttamalla
wezs - syttokenttdad:

S M TWTF s

C s s s s = Valitse pdivdmadara kalenterista ja napauta sita.
reswmee . Aseta kellonaika liukusdatimelld.

14 15 16 17 18 19 20
21 22 23 24 25 26 27
28 29 30 31

Time: 02 01
Hour:

Min:

Fig. 26: Paivimairi/kellonaika
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5.4 Syotettyjen tietojen/muutosten
hyvaksyminen

5.5 Aloitussivu

5.5.1  Aloitussivu: Jarjestelmatila DDI

5.5.2  Aloitussivu: Jarjestelmatila LPI

Asennus- ja kdyttdohje « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06

il

Kaikkia syotettyjd tietoja ja muutoksia kyseisissd valikoissa ei hyvaksytd automaattisesti:

= Hyvdksy syotetyt tiedot ja muutokset napauttamalla kyseisessd valikossa "Save".
« Hylkaa syotettyjd tietoja tai muutoksia valitsemalla toinen valikko tai siirtymalld
aloitussivulle.

P&dsy ja Digital Data Interfacen ohjaus tapahtuu graafisen kdyttoliittyman kautta
internetselaimella. Aloitussivu tulee ndkyviin, kun IP-osoite on sydtetty. Aloitussivulla
esitetddn kaikki tarkedt pumppua tai pumppaamoa koskevat tiedot nopeasti ja selkedsti.
Lisdksi siitd padstddn padvalikkoon ja kdyttdjan sisaankirjautumiseen. Aloitussivun ulkoasu
vaihtelee valitun jarjestelmatilan mukaan.

| Data Interface

Overview Documentation

Running H

PV Birker e Reset Error =
Message (100) Code Date - Time

@ EXI0 Communication Down 4030 2019-07-17 23:52:11 00
Temp. Sensor 2 Trip 3003 2019-07-17 23:52:07

@ Temp. Sensor 2 Warning 4012 2019-07-17 23:52:07

@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2019-07-17 23:52:07

@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2019-07-16 12:27:27

@ FC Communication Down 4031 2019-07-16 12:27:27

@ Temp. Sensor 2 Warning 2019-07-16 12:27:26

® X0 Communication Down 4030 2019-07-16 09:25:42
® Fc Communication Down 4031 2019-07-16 08:51:27

Temp. Sensor 2 Tip 3003 2019-07-16 08:51:26
@ Temp. Sensor 2 Warning a0t 2010-07-16 08:51:26
@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2010.07-16 08:51:26

Takaisin

Sisdankirjautunut kayttaja
Ohjelmistolisenssi/jirjestelmitila
Sivupalkin valikko

Pddvalikon selaus

Pdavalikko

Pumpun tiedot

Anturiarvot

Virheloki

O 00 N O Ul & W N =

Pump Intelligen

Overview Function Modules

Data Logger Documentation Settings

999.00 4104
0.12 0.13
0.12 0.14

AUTO @ MANUAL OFF 0.00 0.00

Message (100) Code Date - Time
@ Motor Vibration X - Warning 6002 2019-06-24 13:16:55 0.00
(©) (ARG 4031 2019-06-14 09:22:40
@ Temp. Sensor 2 Warning 4012 2019-06-14 09:22:36
@ Temp. Sensor 2 Fault 3 2019-06-14 09:22:36
@ Motor Vibration X - Warning 6002 2019-06-04 09:33:56
@ Motor Vibration Y - Warning 6003 2019-06-04 09:33:56
@ FC Communication Down 4031 2019-06-04 08:11:10
@ Temp. Sensor 2 Warning 4012 2019-06-04 08:11:02
@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2019-06-04 08:11:02
Takaisin

Sisdankirjautunut kayttaja
Ohjelmistolisenssi/jarjestelmitila
Sivupalkin valikko

Padvalikon selaus

Padavalikko

Pumpun tiedot

Anturiarvot

Virheloki

O 00 N o u1 & W N =

10 Pumpun kdyttotapa
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5.5.3
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Aloitussivu: Jarjestelmatila LSI

LSI-jdrjestelmdtilassa on kaksi erilaista aloitussivua:

 Slave-aloitussivu
Jokaisella pumpulla on oma aloitussivu. Tdman aloitussivun kautta voidaan tarkastella
pumpun tamdnhetkisia kdyttotietoja. Lisdksi tdmadn aloitussivun kautta tehdddan pumpun
konfigurointi.

* Master-aloitussivu
Jarjestelmalld on ylemman tason Master-aloitussivu. Tdssd nakyvdt pumppaamon ja
yksittdisten pumppujen kdyttéparametrit. Lisaksi tdmdn aloitussivun kautta asetetaan
pumppaamon sddtéparametrit.

Slave-aloitussivu

.
(1) [— ] wilo O
@ Data Logger Documentation Settings ®>

Overview Function Modules

) 1 10 - 999.00 38.94
pumping station
MANUAL OFF 0.13 @) 0.12
Message (100) Code Date - Time I

@ Temp. Sensor 5 Warning 2015 2020-11-15 23:30:02 0.00 0.00
@ Temp. Sensor 5 Fault 4006 2020-11-15 23:39:02 0.00 0.00
@ Temp. Sensor 4 Warning 4014 2020-11-15 23:39:00
@ Temp. Sensor 3 Warning 4013 2020-11-15 23:38:59
© T S Sl 4004 2020-11-15 23:38:50
@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2020-11-15 23:38:58
@ Temp. Sensor 2 Warning 4012 2020-11-15 23:38:57
1 Takaisin
2 Sisdankirjautunut kayttaja
3 Ohjelmistolisenssi/jarjestelmitila
4 Sivupalkin valikko
5 Paavalikon selaus
6 Paavalikko
7 Pumpun tiedot
8 Anturiarvot
9 Pumpun virheloki
10 Pumpun kdyttotapa
11 Vaihda Master-aloitussivulle.
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Master-aloitussivu

.
o e Nexos Lift System Intelligence - Hastee mlo o
Overview Function Modules @ Data Logger Settings @

Rexa soLID Q15-54 s tours: 10 AuTo (8) oFF

Master Reset

Message (100) Code  Date - Time [}

® Comm. Error 1/0 Extension 501 2020-11-06 13:46:25

@ Alarm in Pump (0123456789) 2001 2020-11-06 13:46:20
© Pipe Settings / Calculation Missing 904 2020-11-06 13:46:17
0 va nged (0123456789) 101 2020-11-06 13:46:16
® DryRun 201 2020-11-06 13:46:16

® Comm. Error 1/0 Extension 501 2020-10-19 07:58:59
@ Alarm in Pump (0123456789) 2001 2020-10-10 07:58:55
@ Warning in Pump (0123456789) 4001 2020-10-19 07:58:50

Level Flow Pressure

N CE

Takaisin

Sisdankirjautunut kayttdja

Ohjelmistolisenssi/jirjestelmitila

Sivupalkin valikko

Paavalikon selaus

Paavalikko

Jarjestelmdssd olevien pumppujen ja pumpputietojen ndytto

Jarjestelmadn kayttotapa

O 0 N OO u & W N =

Jarjestelman virheloki

=
o

Pumppaamon kayttdtiedot

5.5.4  Pumpun tiedot Asetetusta jarjestelmatilasta riippuen ndytetddn seuraavat pumpun tiedot:

Pumpun tiedot Jarjestelmadtila

LSI-master | LSI-slave

Pumpputyyppi . . . .
Moottorityyppi . . . .
IP-osoite . . . .
Asennuksen nimi . . . .
Kayttétunnit . . . .
Pumppujaksot . . . .
Puhdistusjaksot - . . .
Anturin tila . . . .
Kayttotaajuus - . . .
Pumpun kdyttotapa - . . .

Selitykset

— = ei kdytettdvissa, « = kdytettdvissa

5.5.5  Anturiarvot Asetetusta jarjestelmdtilasta ja moottorin varustelusta riippuen voidaan ndyttaa seuraavat

anturit:

Kuvaus Jdrjestelmitila
LSI-slave

Kaamityslampétila 1 Winding 1 . . .
Kddmityslampdtila 2 Winding 2 o o o
Kadamityslampdtila 3 Winding 3 o 0 o
Laakerilampotila ylhaalla Bearing &4 o o o
Laakerilampotila alhaalla Bearing 5 o o o
Lampdtila-anturi Digital Data Interface TempOB . . .
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5.5.6  Pumpun kdyttotapa

5.6 Sivupalkin valikko

wilo

Anonymous User

Regular User

English

6 Konfigurointi
6.1 Laitteen ylldpitdjan velvollisuudet

6.2 Henkiloston patevyys

36

Naytto

Jdrjestelmitila

LSI-slave

Tarindanturi Digital Data Interface VibX, VibY, . . .
VibZ
Tarindanturi moottorin laakerit MotX, MotY o o o
Tiivistekammion vuoto L.SC o o} o
Vuotokammion vuoto L.LC o o o
Tehon kulutus P1 - . .
Nimellisjannite Voltage - . .
Nimellisvirta Current - . .
Taajuus Frequency - . .
Selitykset

— = ei kdytettdvissd, o = valinnainen, - = kdytettdvissa

HUOMAUTUS! Vain sellaiset anturit ndytetdan, jotka on myds asennettu. Naytto

vaihtelee moottorin varustelun mukaan.

Jarjestelmatiloissa LPI ja LSI pumppua voidaan ohjata suoraan aloitussivulta:

- Off
Pumppu pois pdalta.

»  Manual

Kdynnistd pumppu kasin. Pumppu kdy, kunnes painetaan painiketta "Off" tai

saavutetaan poiskytkentdtaso.

HUOMAUTUS! Kirjaa kisikidytt6d varten taajuus toimintapistetts varten! (katso
valikko: "Function Modules =<» Operating Mode =» Frequency in Manual Mode")
HUOMAUTUS! Jdrjestelmadtila LSI: Kdsikdytto on mahdollista vain, jos master-

kdyttotapa on "Pois padalta”!
e Auto
Pumpun automaattikdytto.

Jarjestelmadtila LPI: Asetusarvon madritys ylemman tason ohjauksella.
Jarjestelmatila LSI: Asetusarvon maadritys jarjestelmd-masterin avulla.

Sivupalkin valikon nayttd/piilotus

"Login" (vihred painike)

"Logout" (punainen painike)

1
2
3 "Edit profile" (keltainen painike)
n
5

Valikkokielen valinta - nykyinen kieli on merkitty vihrealld.

Ndytd ja piilota sivupalkin valikot napauttamalla hampurilaissymbolia. Sivupalkin valikon
kautta pddstdan seuraaviin toimintoihin:

Kayttdjahallinta

— Nyt sisddnkirjautuneen kdyttdjdan ndyttd: Anonymous user tai Regular user
— Kayttdjan sisddnkirjautuminen: napauta “Login".
— Kayttdjan uloskirjautuminen: napauta "Logout”.

— Kayttdjan salasanan muuttaminen: napauta "Edit profile”.

Valikkokieli
Napauta haluttua kielta.

= Asennus- ja kdyttdohje on oltava luettavissa henkildston omalla kielelld.
» Varmista, ettd kaikki tyontekijat ovat lukeneet ja ymmadrtdneet asennus- ja

kdyttoohjeen.

+ Koko jérjestelmain turvalaitteet (sis. hatapysdytyksen) kytketty paille ja niiden

moitteeton toiminto tarkastettu.

« Verkkopohjaisten kdyttoliittymien varma kdyttd
- Ammattitasoinen englannin kielitaito seuraavista ammattialoista
— Sdhkotekniikka, erikoisalana taajuusmuuttajat
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6.3 Edellytykset

6.4 Ensikonfigurointi

6.4.1  Ensikonfigurointi: Jirjestelmitila
DDI

Asennus- ja kdyttdohje « Wilo DDI-1 » Ed.03/2023-06

— Pumpputekniikka, erikoisalana pumppujdrjestelmien kdytto
— Verkkotekniikka, verkkokomponenttien konfigurointi

Digital Data Interfacen konfigurointia varten seuraavien edellytysten on taytyttdva:

Edellytys Jarjestelmatila
bl [ LI

Verkko

Ethernet-verkko: 10BASE-T/100BASE-TX, IP-pohjainen, jossa -+ . .

DHCP-palvelin*

Taajuusmuuttajan IP-osoite - . .
Tehdasasetuksena haetaan DHCP-palvelimelta*. Huomioi
kiintedn IP-osoitteen antamista varten valmistajan ohjeet!

1/0-moduulin IP-osoite 0 0 .
1/0-moduulille on asetettu tehtaalla kiinte3 IP-osoite.
Huomioi tdman IP-osoitteen muuttamista varten valmistajan
ohjeet!

Kdyttolaite

Tietokone, jossa on Windows-, Macintosh- tai Linux- . . .
kdyttojdrjestelmd, Ethernet-liitdntd ja asennettu
internetselain**

Selitykset
— = ei tarvita, o = tarvittaessa, * = oltava saatavana

*Verkko ilman DHCP-palvelinta

Digital Data Interface on asetettu tehtaalla DHCP-asetukselle. Siten kaikki tarvittavat
verkkoparametrit haetaan DHCP-palvelimen avulla. Ensikonfigurointia varten verkossa on
oltava DHCP-palvelin. Siten kdyttdd varten tarvittavat IP-osoitteet voidaan asettaa
pysyviksi ilman DHCP-palvelinta.

**Tuetut internetselaimet
Tuettuja ovat seuraavat internetselaimet:

» Firefox 65 tai uudempi
= Google Chrome 60 tai uudempi

Seuraavassa esitetddn ohjeet vaihe vaiheelta erilaisille jarjestelmatiloille. Edellytykset
vaiheittaisille ohjeille ovat:

- Kaikki tarvittavat sahkoliitdnnat on tehty.

- Jokaiselle komponentille on maaritetty kiinted IP-osoite.

-+ Kannettava tietokone tai kosketusniytté internetpohjaiseen kiyttoliittymain (Web-
HMI) paisyi varten.

@ HUOMAUTUS

Asetusten tekoa varten kadyttdjan on kirjauduttava sisdan!

Kayttdjan sisadnkirjautuminen sivupalkin valikosta:
- Kayttdjanimi: user
- Salasana: user

Tehtaalla asetettu salasana muutetaan ensikonfiguroinnin aikana!

Madrita seuraaville komponenteille kiinted IP-osoite ennen ensimmdisen kdyttdonoton
aloittamista:

* Pumppu
+ Kannettava tietokone / kosketusniyttd (Web HMI)

Pumpun konfigurointi

1. Muodosta yhteys pumpun ja DHCP-palvelimen vilille.
Ensikonfigurointia varten verkossa on oltava DHCP-palvelin. Digital Data Interface on
asetettu tehtaalla DHCP-asetukselle. Siten kaikki tarvittavat verkkoparametrit haetaan
DHCP-palvelimen avulla.

2. Aseta pumpun IP-osoite ja aliverkko madritettyyn verkon konfigurointiin.
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6.4.2
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Ensikonfigurointi: Jarjestelmatila
LPI

Settings =» Digital Data Interface =» Network Interface SettingsNetwork Interface
Settings [P 43]

3. Muodosta uudelleen yhteys asetettuun IP-osoitteeseen.

4. Kayttdjatili "Regular user": muuta tehtaalla asetettu salasana.
Avaa sivupalkin valikko ja muuta kdyttajaprofiili. Tehtaalla asetetun salasanan
muuttaminen kidyttéjatilille "Regular User" [ 42]

5. Aseta kellonaika/péivimaara.
Jotta kaikki muutokset merkitdan Digital Data Interfaceen oikein, on asetettava
nykyinen kellonaika ja pdivdmaara.

Settings =» Clock Clock [P 42]

6. Asetakieli.
Settings =» Menu Language Menu Language [P 42]

Madritd seuraaville komponenteille kiinted IP-osoite ennen ensimmadisen kdyttoonoton
aloittamista:

« 1/0-moduuli (jos asennettuna)

« Taajuusmuuttaja

e Pumppu

 Kannettava tietokone / kosketusniyttd (Web HMI)

1/0-moduulin konfigurointi (jos asennettuna)

1. Analogisten tulojen signaalilaji asetettu I/0-moduuliin (Aseta hyppyjohdin virta- tai
jannitetuloon).

2. I/0-moduulin IP-osoite ja aliverkko asetettu maaritettyyn verkon konfigurointiin.
Katso I/0-moduulin asennus- ja kiyttéohje.

3. Muodosta yhteys I/0-moduulin ja verkon vilille.

asetuksia!

Taajuusmuuttajan konfigurointi

1. Muodosta yhteys taajuusmuuttajan ja verkon vilille.

2. Taajuusmuuttajan IP-osoite ja aliverkko asetettu madritettyyn verkon konfigurointiin.
Katso taajuusmuuttajan asennus- ja kdyttdohje: Parametrit 12—-0

3. Asetataajuusmuuttajan kdyttotapa asentoon "Off".
Katso taajuusmuuttajan asennus- ja kdyttoohje: paina ohjaimen Off-painiketta.

Pumpun konfigurointi

1. Muodosta yhteys pumpun ja DHCP-palvelimen vilille.
Ensikonfigurointia varten verkossa on oltava DHCP-palvelin. Digital Data Interface on
asetettu tehtaalla DHCP-asetukselle. Siten kaikki tarvittavat verkkoparametrit haetaan
DHCP-palvelimen avulla.

2. Aseta pumpun IP-osoite ja aliverkko madritettyyn verkon konfigurointiin.
Settings =» Digital Data Interface <» Network Interface Settings [ 43]

3. Muodosta uudelleen yhteys asetettuun IP-osoitteeseen.

4. Kayttdjatili "Regular user": muuta tehtaalla asetettu salasana.
Avaa sivupalkin valikko ja muuta kayttajaprofiili. Tehtaalla asetetun salasanan
muuttaminen kdyttajatilille "Regular User" [P 42]

5. Aseta kellonaika/péivimaara.
Jotta kaikki muutokset merkitddn Digital Data Interfaceen oikein, on asetettava
nykyinen kellonaika ja pdivamaara.

Settings =» Clock [P 42]

6. Aseta kieli.
Settings < Menu Language [P 42]

7. Aseta pumpun jarjestelmatilaksi LPI.
Settings =» Digital Data Interface =<» System Mode Selection [ 44]

HUOMAUTUS! Odota, kunnes sivu pdivittyy!

8. Aseta taajuusmuuttajan tyyppi ja IP-osoite Digital Data Interfacessa.
Settings =» Frequency Converter <> IP / Type Select [P 46]

9. Suorita automaattinen parametrien asettaminen.
Settings =» Frequency Converter <> Auto Setup [P 46]

10. Aseta taajuusmuuttajan ramppiajat Digital Data Interfacessa.
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6.4.3  Ensikonfigurointi: Jarjestelmitila
LSI

Asennus- ja kdyttdohje « Wilo DDI-1 » Ed.03/2023-06

Settings =» Frequency Converter < Ramp Settings [P 47]

11. Kohdista toiminnot taajuusmuuttajan tuloihin ja Iahtdihin Digital Data Interfacessa.
Settings =» Frequency Converter = Digital Inputs [»> 47]
Settings =» Frequency Converter <> Analog Inputs [ 47]
Settings =» Frequency Converter = Relay Outputs [P 48]
Settings =» Frequency Converter <» Analog Outputs [P 49]

12. Kaynnista taajuusmuuttajasta "Automaattinen moottorin sovitus".
Katso taajuusmuuttajan asennus- ja kdyttdohje: Parametrit 1-29
HUOMIO! Suorita "automaattinen moottorin sovitus" kokonaisuudessaan.
Vajaamittainen "automaattinen moottorin sovitus" voi johtaa vaariin tuloksiin!
HUOMAUTUS! Tarkista "automaattisen moottorin sovituksen" jilkeen moottorin
napaluku: Parametrit 1-39!

13. Aseta l/0-moduulin tyyppi ja IP-osoite Digital Data Interfacessa (jos asennettuna).
Settings =» 1/O Extension =» IP / Type Select [P 49]

14. Kohdista toiminnot I/0-moduulin tuloihin ja l3htdihin Digital Data Interfacessa.
Settings =» 1/0 Extension =» Digital Inputs [ 49]
Settings =» 1/0 Extension = Analog Inputs [» 50] (vain Wilo I/0 2)
Settings =» 1/0 Extension =» Relay Outputs [P 51]

Pumpun aktivointi
1. Asetataajuusmuuttaja "automaattikdyttdon”.
Katso taajuusmuuttajan asennus- ja kdyttdohje: paina ohjaimen Auto On-painiketta.

2. Aseta pumppu "automaattikdyttoon".
Function Modules =<» Operating Mode (pumppu) [» 53]

3. Jotta voit kdyttdd tukoksen tunnistusta, mittaa vertailuominaiskayra.
Function Modules =» Clog Detection =» Clog Detection - Teach Power Curve [» 54]

Madritd seuraaville komponenteille kiinted IP-osoite ennen ensimmadisen kdyttdonoton
aloittamista:

« |/0-moduuli

= Jokaiselle taajuusmuuttajalle

» Jokaiselle pumpulle

« Master-IP jarjestelmdan pddsyd varten

+ Kannettava tietokone / kosketusndytté (Web HMI)

1/0-moduulin konfigurointi

1. Analogisten tulojen signaalilaji asetettu I/0-moduuliin (Aseta hyppyjohdin virta- tai
jannitetuloon).

2. I/0-moduulin IP-osoite ja aliverkko asetettu maaritettyyn verkon konfigurointiin.
Katso I/0-moduulin asennus- ja kiyttéohje.

3. Muodosta yhteys I/0-moduulin ja verkon vilille.

asetuksia!

Taajuusmuuttajien 1...4 konfigurointi
HUOMAUTUS! Toista vaiheet 1-3 jokaiselle taajuusmuuttajalle!

1. Muodosta yhteys taajuusmuuttajan ja verkon vilille.

2. Taajuusmuuttajan IP-osoite ja aliverkko asetettu maaritettyyn verkon konfigurointiin.
Katso taajuusmuuttajan asennus- ja kdyttdohje: Parametrit 12—0

3. Aseta taajuusmuuttajan kdyttotapa asentoon "Off".
Katso taajuusmuuttajan asennus- ja kdyttoohje: paina ohjaimen Off-painiketta.

Pumpun 1...4 konfigurointi
HUOMAUTUS! Toista vaiheet 1-13 jokaiselle pumpulle!

1. Muodosta yhteys pumpun ja DHCP-palvelimen vdlille.
Ensikonfigurointia varten verkossa on oltava DHCP-palvelin. Digital Data Interface on
asetettu tehtaalla DHCP-asetukselle. Siten kaikki tarvittavat verkkoparametrit haetaan
DHCP-palvelimen avulla.

2. Aseta pumpun IP-osoite ja aliverkko madritettyyn verkon konfigurointiin.
Settings =» Digital Data Interface <» Network Interface Settings [ 43]
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10.

11.

12.

13.

Muodosta uudelleen yhteys asetettuun IP-osoitteeseen.

Kayttdjatili "Regular user": muuta tehtaalla asetettu salasana.

Avaa sivupalkin valikko ja muuta kayttdjdprofiili. Tehtaalla asetetun salasanan
muuttaminen kayttdjatilille "Regular User" [» 42]

Aseta kellonaika/paivimaira.
Jotta kaikki muutokset merkitddn Digital Data Interfaceen oikein, on asetettava
nykyinen kellonaika ja pdivamaara.

Settings =» Clock [ 42]

Aseta kieli.
Settings =» Menu Language [P 42]

Aseta pumpun jarjestelmatilaksi LSI.
Settings =» Digital Data Interface <» System Mode Selection [ 44]

HUOMAUTUS! Odota, kunnes sivu pdivittyy!

Jarjestelmatilassa LS| asetukset ja toiminnot jaetaan masterin ja slaven mukaan.
Huomioi yleiskatsaukset Asetukset [» 41] ja Toimintomoduulit [P 52].

Kohdista pumppu jdrjestelmdan.
Settings =» Digital Data Interface =<» LS| Mode System Settings [ 45]

HUOMAUTUS! Merkitse jokaiselle pumpulle sama master-IP-osoite!

Aseta taajuusmuuttajan tyyppija IP-osoite Digital Data Interfacessa.
Settings =» Frequency Converter <> IP / Type Select [P 46]

Suorita automaattinen parametrien asettaminen.
Settings =» Frequency Converter = Auto Setup [P 46]

Aseta taajuusmuuttajan ramppiajat Digital Data Interfacessa.
Settings =» Frequency Converter =» Ramp Settings [P 47]

Kohdista toiminnot taajuusmuuttajan tuloihin ja Idht6ihin Digital Data Interfacessa.
Settings =» Frequency Converter =» Digital Inputs [ 47]

Settings =» Frequency Converter <> Relay Outputs [P 48]
Settings =» Frequency Converter <> Analog Outputs [P 49]

Kaynnista taajuusmuuttajasta "Automaattinen moottorin sovitus".
Katso taajuusmuuttajan asennus- ja kdyttdohje: Parametrit 1-29

HUOMIO! Suorita "automaattinen moottorin sovitus" kokonaisuudessaan.
Vajaamittainen "automaattinen moottorin sovitus" voi johtaa vaariin tuloksiin!

HUOMAUTUS! Tarkista "automaattisen moottorin sovituksen" jilkeen moottorin
napaluku: Parametrit 1-39!

Jarjestelmin asetusten konfigurointi

1.

Avaa jarjestelmadn master-aloitussivu.
Master-IP-Sydta osoite tai napauta kotisymbolia Slave-aloitussivulla.

Tarkista keIIonajan/péivéméiéiréin asetukset.
Settings =» Clock [P 42]

Tarkista kieliasetukset.
Settings =<» Menu Language [P 42]

Aseta I/0-moduulin tyyppi ja IP-osoite Digital Data Interfacessa.
Settings =» 1/0 Extension = IP / Type Select [P 49]

Kohdista toiminnot I/O-moduulin tuloihin ja I3htéihin Digital Data Interfacessa.
Settings =» 1/0 Extension =» Digital Inputs [ 49]

Settings =» 1/0 Extension =» Analog Inputs [ 50]
Settings =» 1/0 Extension =» Relay Outputs [P 51]

Valitse sdatotapa: Auto Mode Selection
Function Modules = Operating Mode =» Operating Mode (jirjestelma) [» 56]

Aseta jarjestelmarajat.
Function Modules <» System Limits = Levels [ 56]

Function Modules <> System Limits =» Dry Run Sensor Selection [ 57]
Function Modules =» System Limits =<» Pump Limits and Changer [P 57]
Function Modules =» System Limits =» Min/Max Frequency [P 57]

Madritd parametrit sddtotavalle:
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— Level Control
Function Modules =» Level Controller < Stop Level [ 58]

Function Modules =» Level Controller = Level 1...6 [P 58]

— PID
Function Modules =» PID Controller =» PID Settings [P 59]

Function Modules =» PID Controller =» Controller Parameter [P 59]

— HE-Controller
Function Modules =» High Efficiency(HE) Controller = Control Settings [P 60]
Function Modules =» High Efficiency(HE) Controller < Pipe Settings [P 61]
HUOMAUTUS! Jos kaikki putken tiedot on tallennettu, suorita "Putken laskenta"!

Function Modules =» High Efficiency(HE) Controller < Tank Geometry [P 61]

Pumpun aktivointi
HUOMAUTUS! Toista vaiheet 1-4 jokaiselle pumpulle ja jokaiselle taajuusmuuttajalle!

1. Avaapumpun slave-aloitussivu.
2. Aseta taajuusmuuttaja "automaattikdyttoon”.
Katso taajuusmuuttajan asennus- ja kdyttdohje: paina ohjaimen Auto On-painiketta.

3. Aseta pumppu "automaattikdyttoon".
Function Modules =» Operating Mode (pumppu) [» 53]

4. Jotta voit kdyttdd tukoksen tunnistusta, mittaa vertailuominaiskdyra.
Function Modules < Clog Detection = Clog Detection - Teach Power Curve [P 54]

Jarjestelman aktivointi
1. Avaajdrjestelmdn master-aloitussivu.
2. Asetajdrjestelmd "automaattikdyttoon": Operating Mode Selection
Function Modules <» Operating Mode =» Operating Mode (jarjestelma) [» 56]

6.5 Asetukset
@ HUOMAUTUS

Kayttdjan sisdadnkirjautuminen sivupalkin valikosta:
- Kayttdjanimi: user
- Salasana: user

Tehtaalla asetettu salasana muutetaan ensikonfiguroinnin aikana!

Yleiskatsaus asetuksista jdrjestelmdtilasta riippuen.

Jarjestelmatila

LSI-Master | LSI-Slave

Menu Language . . . -
Clock . . . -
Units . . - .

Digital Data Interface

Network Interface Settings . . - .
Proxy Settings . . _ .
System Mode Selection . . - .
LPI Control Settings - . - -
LSI Mode System Settings - - - .
Limits Temperature Sensors . . - .
Limits Vibration Sensors . . - .

Frequency Converter

IP/Type Select - . - .
Auto Setup - . - .
Ramp Settings - . - .
Digital Inputs - . - .
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Jarjestelmitila

LSI-Master | LSI-Slave

lAnaloginputs - |- |- -
Relay Outputs - . - .
Analog Outputs - . - .
I/O Extension
IP/Type Select . . . -
Digital Inputs . . . —
Analog Inputs (vain Wilo 10 2) . . . -
Relay Outputs . . . -
Alarm / Warning Types
Changeable Alarms . . - .
Changeable Warnings . . - .

Selitykset

- =ceiole,»=o0n

6.5.1  Tehtaalla asetetun salasanan
muuttaminen kayttdjatilille
"Regular User"
Muuta tehtaalla asetettu salasana avaamalla sivupalkin valikko ja napauttamalla "Edit

p———— profile”.
01d password: + 0ld password: Sy6té nykyinen salasana (tehtaalla asetettu: "user")
Hew passwor: + New password: Sy6td uusi salasana:
New password again: — Aakkosnumeerinen salasana, jossa on vah. kaksi lukua.
— Pituus: vah. 6 merkkig, enint. 10 merkkia.

« New password again: Vahvista uusi salasana.
= Ota uusi salasana kadyttdon napauttamalla "Change my password".

HUOMAUTUS! Jos olet unohtanut salasanan, ota yhteyttd asiakaspalveluun!
Asiakaspalvelu voi palauttaa tehtaalla asetetun salasanan.

6.5.2  Menu Language
Valikon kieli ja ohjetekstien kieli voidaan valita erikseen.

Select Language + Menu Language
Menu Language [ s > Tehdasasetus: Englanti
Help Text Language * Help Text Language

Tehdasasetus: Englanti

6.5.3  Clock
Pdivamadadrdn ja kellonajan ndytto voidaan synkronoida NTP-protokollan avulla tai kdsin.
Clock Settings ° Auto Tlme
Auto Time Kellonaika ja pdivdamadra synkronoidaan NTP-protokollan avulla. Haluttu NTP-palvelin
date Time 01507 15 15:29:00 merkitdan valikkoon "Network Interface Settings” (katso valikko: "Settings =» Digital Data

Interface <» Network Interface Settings").
Save
. Tehdasasetus: Paalld

. Date/Time
Jotta voit asettaa kellonajan ja pdivdamadaran kdsin, deaktivoi toiminto "Auto Time" ja
napauta kenttda. Siitd avautuu ikkuna, jossa on kalenteri ja kaksi liukusdddintd tunneille ja
minuuteille.

42 Asennus- ja kdyttdohje « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06



6.5.4 Units

Units Settings

I TR—
—TE—
I——

6.5.5 Digital Data Interface

Network Interface Settings
Proxy Settings

System Mode Selection

LPI Control Settings

Limits Temperature Sensors

Limits Vibration Sensors

6.5.5.1 Network Interface Settings

Network Interface Settings

Interface name etho
1P Address 172.16.133.95
Subnet Mask 255.255.248.0
MAC Address C8:DF:84:AC:42:90
Gateway IP Address 172.16.128.1
Enable DHCP )
Use DNS from DHCP ]
Use NTP from DHCP -
Transferred Bytes 21621250
Received Bytes 11898029

Save
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Yksikoiden madritys:

e Temperature
Tehdasasetus: °C
Syotettdva tieto: °C, °F

= Vibration
Tehdasasetus: mm/s
Sydtettdva tieto: mm/s, in/s

« Power
Tehdasasetus: kW
Syotettdva tieto: kW, hp

e Pressure
Tehdasasetus: bar
Syotettdva tieto: bar, psi

* Flow
Tehdasasetus: I/s
Syétettiva tieto: I/s, m3/h, US.lig.gal/min

* Level
Tehdasasetus: m
Syotettdva tieto: m, ft

Perusasetukset Digital Data Interface:

« Network Interface Settings
Asetukset verkkoviestintaa varten
« Proxy Settings
Asetukset vilityspalvelinta varten
« System Mode Selection (ndkyy vain kirjautuneelle kiyttijille)
Halutun jérjestelmétilan valinta (DDI, LPI, LSI)
= LPI Control Settings
Asetus pumpun asetusarvon madritystd varten
« Limits Temperature Sensors
Varoituksen ja hdlytyksen raja-arvot

= Limits Vibration Sensors
Varoituksen ja hdlytyksen raja-arvot

Perusasetukset pumpun verkkopaasylle paikalliseen verkkoon.
 Interface name
Ethernet-rajapinnan kiinted nimi.
« |P Address
Digital Data Interfacen IP-osoite.
Tehdasasetus: ldhetetddan DHCP:n kautta
* Subnet Mask
Digital Data Interfacen aliverkon peite.
Tehdasasetus: ldhetetddan DHCP:n kautta
* MAC Address
MAC-osoitteen ndytto.
- Gateway IP Address
(Reitittimen) yhdyskaytivin IP-osoite.
Tehdasasetus: ldhetetddn DHCP:n kautta

= Enable DHCP

Paikalliset verkkoasetukset |dhetetddn automaattisesti DHCP-protokollan kautta.

Tehdasasetus: Paalld

Kun DHCP-protokolla kytketddn pois pddltd, kirjaa seuraavat tiedot:
— IP Address

— Subnet Mask

— Gateway IP Address
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6.5.5.2 Proxy Settings

Proxy Settings
Enable Proxy
Server URL

Port

Username

Password

6.5.5.3 System Mode Selection

System Mode Selection

System Mode
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Save

Save

— Custom DNS
HUOMIO! Jos syotettdvit arvot eiviat kelpaa, tallennuksen jilkeen padsy pumppuun
ei ole endaad mahdollinen!

= Use DNS from DHCP
DNS-palvelimen IP-osoite |dhetetdan DHCP-protokollan kautta.
Tehdasasetus: Paalla
Kun tamd toiminto tai DHCP-protokolla kytketddn pois pdaltd, kirjaa DNS-palvelimen IP-
osoite kasin.

e Custom DNS
DNS-palvelimen IP-osoite.

= Use NTP from DHCP
DHCP-palvelin 1dhettda nykyisen kellonajan ja paivamaaran NTP-protokollan kautta.
Tehdasasetus: Paalla
Kun tamd toiminto tai DHCP-protokolla kytketddn pois paaltd, kirjaa NTP-palvelimen IP-
osoite/domainit kasin.

e Custom NTP Server
NTP-palvelimen osoite ajan synkronointia varten.
Tehdasasetus: pool.ntp.org

« Transferred Bytes/Received Bytes
Lahetettyjen ja vastaanotettujen datapakettien ndytto.

Perusasetukset verkkopddsyad varten valityspalvelimen avulla.

» Enable Proxy
Tehdasasetus: Pois paalta

» Server URL
Vilityspalvelimen domainit tai IP-osoite.

* Port
Verkkoportti, jonka kautta tapahtuu tiedonsiirto palvelimen kanssa.

¢ Username
Sisddnkirjautumisnimi

= Password
Sisdankirjautumisen salasana

Ohjaus sisdltdd kolme erilaista jarjestelmadtilaa: "DDI", "LPI" ja "LSI". Mahdollisten
jarjestelmatilojen vapautus tapahtuu lisenssiavaimella. Jarjestelmatilat ovat taaksepdin
yhteensopivia.

= System Mode Selection
Tehdasasetus: lisenssista riippuva
Syodtettdva tieto: DDI, LPI, LSI

Yksittdisten jarjestelmatilojen kuvaus:

e Jdrjestelmatila DDI
Jarjestelmatila ilman mitddn ohjausta. Vain lampdtila- ja tarindantureiden arvot mitataan,
analysoidaan ja tallennetaan. Pumpun ja taajuusmuuttajan (mikéli olemassa) ohjaus
tapahtuu ylldpitdjan ylemman tason ohjauksen avulla.

= Jdrjestelmatila LPI
Jarjestelmatila, jossa on ohjaustoiminto taajuusmuuttajaa ja tukoksen havaitsemista
varten. Pumppu-/taajuusmuuttaja-laitepari toimii yksikkénd, taajuusmuuttajan ohjaus
tapahtuu pumpulla. Ndin voidaan suorittaa tukoksen havaitseminen ja kdynnistaa
tarvittaessa puhdistustoimenpide. Pumpun tasoriippuvainen ohjaus tapahtuu ylldpitdjan
ylemman tason ohjauksen avulla.

e Jdrjestelmatila LSI
Jarjestelmatila enintdan nelja pumppua sisdltdvdan pumppaamon tdydelliseen ohjaukseen.
Tassa yksi pumppu toimii master-pumppuna, kaikki muut slave-pumppuina. Master-
pumppu ohjaa kaikkia muita pumppuja jdrjestelmadsta riippuvien parametrien mukaan.
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6.5.5.4 LPI Control Settings
Perusasetukset jdrjestelmatilalle LPI.
LPI Control Settings 2 « Control Source

Control Source < Asetusarvon mddritys ylemman tason ohjauksesta.
Tehdasasetus: Analog

Syotettdva tieto: Analog, Bus, Fix frequency

Fix Frequency Value 10
— Analog

Ylemmin tason ohjauksen arvot siirretdin analogisesti taajuusmuuttajalle tai I/0-

moduulille. HUOMAUTUS! Analogiatulo on konfiguroitava arvolla "Asetusarvo"!

— Bus
Ylemman tason ohjauksen arvot siirretaan Ethernet-verkon kautta pumpulle.
Kdytettdvat tiedonsiirtoprotokollat ovat ModBus TCP tai OPC UA.

— Fix frequency
Pumppu kay kiintedlld taajuudella.

» Fix Frequency Value
Jos asetuksessa "Control Source” valitaan arvo "Fix frequency”, kirjaa tahan vastaava
taajuus.
Tehdasasetus: 0 Hz
Syotettdva tieto: 25 Hz:std maks. taajuuteen saakka (fop) tyyppikilven mukaan

6.5.5.5 LSI Mode System Settings
Jopa neljan pumpun kokoaminen samaan jdrjestelmaan.

LSI Mode System Settings . Enable

Enable ® Aktivoi pumppu jarjestelmassa.
Tehdasasetus: pois

Master IP 172.18.232.11
e MasterIP
Kiinted IP-osoite, jonka kautta pddsee jarjestelmdan ja jarjestelmadn aloitussivulle.
Ylldpitdjan on ilmoitettava IP-osoite! Pumppujen kuuluminen jdrjestelmdan madritetdan
tdman kiintedn IP-osoitteen kautta. MerkitseMaster IP jarjestelman kaikkien pumppujen
kohdalla. Master-toiminto kohdistetaan automaattisesti jarjestelman pumppuun
(rinnakkainen master-pumppu).

HUOMAUTUS! Perusta kaikki IP-osoitteet (slave ja master) samaan aliverkkoon!

6.5.5.6 Limits Temperature Sensors
Yleiskatsaus mahdollisista ldmp&tila-antureista ja raja-arvojen sy6tosta.

Limits Temperature Sensors ~  Yleiskatsaus lampotila-antureista
Temp. Input 1 - Warning 100 - "
Temp. Input 1 - Trip 110
Lampot. Tulo 1 Kaddmityslampdtila 1 Winding Top/Bot 1
Temp. Input 2 - Warning 100
Lampdt. Tulo 2 Kaddmityslampdtila 2 Winding 2
Temp. Input 2 - Trip 110
Ldmp&t. Tulo 3 Kaddmityslampdtila 3 Winding 3
Temp. Input 3 - Warning 100
) Ldmpot. Tulo 4 Moottorin laakerien Bearing Top &
Temp. Input 3 - Trip 110
ldmpdtila ylhaalla
Temp. Input 4 - Warning 90
Ldmpét. Tulo 5 Moottorin laakerien Bearing Bot 5
Temp. Input 4 - Trip 100 . P
lampdtila alhaalla
Temp. Input 5 - Warning 90 . . e
Raja-arvojen syotto
Temp. Input 5 - Trip 100

e Temp. Input 1 - Warning
Raja-arvo varoitukselle, °C.

Tehdasasetus: tehtaalla asetettu arvo
Syotettdva tieto: 0 °C:sta tehtaalla asetettuun esimddritykseen saakka

e Temp.Inputl - Trip
Raja-arvo pumpun deaktivoinnille, °C.
Tehdasasetus: tehtaalla asetettu arvo
Syobtettdva tieto: 0 °C:sta tehtaalla asetettuun esimaaritykseen saakka. Arvon tulee olla
2 °C suurempi kuin varoituksen raja-arvo.

Selitykset
"1" on paikkamerkki tulon numeroille 1-5.
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6.5.5.7 Limits Vibration Sensors
Yleiskatsaus mahdollisista tarindantureista ja raja-arvojen syotosta.

Limits Vibration Sensors

Yleiskatsaus vardhtelyantureista

Vibration X - Warning 15
Vibration X - Trip 50
Vardhtely X, Y, Z Tdrindanturi DDI:ssd VibX, VibY, Vibz
Vibration Y - Warning 15
Voo -1 — Virahtely tulo 1/tulo 2 Tulo ulkoiselle VibHut, VibTop, VibBot

Vibration Z - Warning
Vibration Z - Trip

Vibration Input 1 - Warning
Vibration Input 1 - Trip
Vibration Input 2 - Warning

Vibration Input 2 - Trip

6.5.6

IP / Type Select
Auto Setup
Ramp Settings
Digital Inputs
Analog Inputs
Relay Outputs

Analog Outputs

6.5.6.1 IP/Type Select

IP / Type Select

IP Address

Type Select

6.5.6.2 Auto Setup

Auto Setup

Start Parameter Transfer
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Frequency Converter

192.168.179.152

WILO EFC

Save

A

vardhtelyanturille

Raja-arvojen syotto

Vibration X - Warning

Raja-arvo varoitukselle, mm/s.

Tehdasasetus: tehtaalla asetettu arvo

Syotettdva tieto: 0 %:sta tehtaalla asetettuun esimaaritykseen saakka

Vibration X - Trip

Raja-arvo pumpun deaktivoinnille, mm/s.

Tehdasasetus: tehtaalla asetettu arvo

Syotettdva tieto: 0 %:sta tehtaalla asetettuun esimaaritykseen saakka. Arvon tulee olla
2 % suurempi kuin varoituksen raja-arvo.

Selitykset
"X" on paikkamerkki tulon numeroille X, Y, Z, 1 tai 2.

Taajuusmuuttajan perusasetukset:

IP/Type Select
Asetukset tiedonsiirtoon taajuusmuuttajan kanssa

Auto Setup

Taajuusmuuttajan automaattinen konfigurointi
Ramp Settings

Ajan madritykset kdynnistys- ja jarrutusrampille
Digital Inputs

Digitaalisten tulojen konfigurointi.

Analog Inputs

Analogiatulojen konfigurointi.

Relay Outputs

Releldhtojen konfigurointi.

Analog Outputs
Analogialdhtgjen konfigurointi.

Perusasetus pumpun ja taajuusmuuttajan vilistd tiedonsiirtoa varten.

IP Address

Taajuusmuuttajan IP-osoite.
Type Select

Valitse sopiva taajuusmuuttaja.
Tehdasasetus: Wilo-EFC

Automaattisella parametrien asettamisella Digital Data Interface konfiguroi liitetyn
taajuusmuuttajan perusasetukset. Ota huomioon seuraavat seikat:

Automaattinen parametrien asettaminen korvaa kaikki asetukset taajuusmuuttajassal
Automaattinen parametrien asettaminen konfiguroi digitaalitulojen varaukset!
Automaattisen parametrien asettamisen jdlkeen on suoritettava moottorin mukautus
taajuusmuuttajassa!

Suorita automaattinen parametrien asettaminen.

v/ Taajuusmuuttajan IP-osoite on kirjattu.
v Oikea taajuusmuuttaja on valittu.

v/ Taajuusmuuttaja on asennossa “Seis"
1. Napauta "Start Parameter Transfer"

2. "Auto Setup” kdynnistyy.
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6.5.6.3 Ramp Settings

Ramp Settings
Starting Ramp 5

Braking Ramp 5

Save

6.5.6.4 Digital Inputs

Digital Inputs

Input 18 Function start
Input 19 Function >
Input 27 Function External Off (Inverse)
Input 29 Function Not In Use >
Input 32 Function >
Input 33 Function PTC/WSK
Input 37 Function Safe Torque Off (optional)

Save
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3. Siirron lopussa tulee ilmoitus "Succesfully Completed"”.

e Starting Ramp
Ajan maaritys sekunteina.
Tehdasasetus: 5 s
Syotettdvd tieto: 1-20 s

« Braking Ramp
Ajan madritys sekunteina.
Tehdasasetus: 5 s
Syotettdva tieto: 1-20 s

Kaytettdvissd olevien toimintojen kohdistus asianomaisiin tuloihin. Tuloliittimien nimitys
vastaa nimitystd taajuusmuuttajassa Wilo-EFC.

Automaattisella parametrien asettamisella ennakkovarataan kiintedsti seuraavat tulot:

* Input 18 Function
Toiminto: Kdynnistys
Kuvaus: Piille-/pois-signaali ylemman tason ohjauksesta.
e Input 27 Function
Toiminto: External Off (Inverse)
Kuvaus: Etdkatkaisu erilliselld kytkimelld. HUOMAUTUS! Tulo kytkee suoraan
taajuusmuuttajan!

e Input 33 Function
Toiminto: PTC/WSK
Kuvaus: Laitteiston puoleisen lampdétila-anturin liitantd moottorin kddmityksessa

* Input 37 Function
Toiminto: Safe Torque Off (STO) - turvallinen deaktivointi
Kuvaus: pumpun deaktivointi laitteiston puolelta taajuusmuuttajalla pumppujen
ohjauksesta riippumatta. Automaattinen uudelleenaktivointi ei ole mahdollinen
(uudelleenaktivoinnin esto).
laitteiston puoleiset lampotila-anturit ja kuivakdyntisuoja! Asenna tdtd varten
taajuusmuuttajaan valinnaisesti saatavissa oleva piirikortti "MCB 112",

Seuraaville tuloille voidaan kohdistaa saatavilla olevia toimintoja vapaasti:

e Input 19 Function

e Input 29 Function

* Input 32 Function
Tehdasasetus: Not In Use
Syotettdva tieto:

— High Water
Ylivuototason signaali.

— Dry Run
Kuivakdyntisuojan signaali.

— Leakage Warn
Ulkoisen tiivistekammion valvonnan signaali. Vikatapauksessa annetaan
varoitusilmoitus.

— Leakage Alarm

Ulkoisen tiivistekammion valvonnan signaali. Vikatapauksessa pumppu deaktivoituu.

Muu kdyttdytyminen voidaan asettaa halytystyypin kautta konfiguroinnissa.

— Reset
Ulkoinen signaali virheilmoitusten nollaamista varten.

— High Clogg Limit
Suuremman toleranssin aktivointi ("Power Limit - High") tukoksen havaitsemista
varten.

HUOMAUTUS! Tulojen kohdistuksen tulee vastata laitteiston puoleista varausta
taajuusmuuttajassa!
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6.5.6.5 Analog Inputs

Analog Inputs
Input 53 Function
Input 53 Type
Input 53 Scale Max
Input 54 Function
Input 54 Type

Input 54 Scale Max

6.5.6.6 Relay Outputs

Relay Outputs
Relay 1 Function
Relay 1 Invert
Relay 2 Function

Relay 2 Invert
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Kdytettdvissd olevien toimintojen ja tulotyyppien kohdistus asianomaisiin tuloihin.
Tuloliittimien nimitys vastaa nimitystd taajuusmuuttajassa Wilo-EFC.

Seuraavat tulot voidaan konfiguroida:

e Input 53 Function
* Input 54 Function

HUOMAUTUS! Kohdistuksen tulee vastata laitteiston puoleista varausta
taajuusmuuttajassa!

« Input 53 Function/input 54 Function
Tehdasasetus: Not In Use
Sydtettdva tieto:

— External Control Value
Asetusarvon madritys pumpun kierrosluvun ohjaamista varten analogisena signaalina
ylemman tason ohjauksen avulla.

— Level
Nykyisen pinnan mittaus tietojen kerddmistd varten. Toimintojen "nouseva" ja
"laskeva" taso perusta digitaalildhddssa.

— Pressure
Nykyisen jarjestelmdpaineen mittaus tietojen keradmista varten.

— Flow
Nykyisen virtauksen mittaus tietojen kerddmistd varten.

+ Input 53 Type/Input 54 Type
Aseta signaalilaji (jannite (U) tai virta (1)) my®s laitteiston puolella taajuusmuuttajassa.
Noudata taajuusmuuttajan kadyttdohjetta!
Tehdasasetus: 4...20 mA
Syotettdva tieto:

— 0..20mA
- 4..20mA
- 0..10V
« Input 53 Scale Max/Input 54 Scale Max
Tehdasasetus: 1
Syodtettdva tieto: Maksimiarvo reaalisena lukuarvona yksikolla varustettuna. Sddatéarvojen
yksikot ovat:

- Level=m
- Pressure = bar
- Flow = I/s

Desimaalien erotusmerkki: piste

Kdytettdvissd olevien toimintojen kohdistus asianomaisiin Idhtdihin. Lahtdliittimien nimitys
vastaa nimitystd taajuusmuuttajassa Wilo-EFC.

Seuraavat lahdot voidaan konfiguroida:

« Relay 1 Function
= Relay 2 Function
HUOMAUTUS! Kohdistuksen tulee vastata laitteiston puoleista varausta
taajuusmuuttajassa!
« Relay 1 Function/Relay 2 Function
Tehdasasetus: Not In Use
Syotettdva tieto:

— Run
Pumpun yksittdiskdyttotieto

— Rising Level
limoitus tason noustessa.

— Falling Level
Ilmoitus tason laskiessa.

— Error
Pumpun yksittdishdlytys: halytys.

— Warning
Pumpun yksittdishdlytys: varoitus.
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6.5.6.7 Analog Outputs

Analog Outputs

Output 42 Function Not In Use >
Output 42 Type 0..20mA >

Output 42 Scale Max 1

6.5.7  1/O Extension
IP / Type Select
Digital Inputs

Analog Inputs

Relay Outputs

6.5.7.1 IP/Type Select

IP / Type Select

Enable 1/0 Extension C ]
1P Address 192.168.1.201
Type Select < WILO 10 2

Save
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— Cleaning
lImoitus, kun pumpun puhdistusjakso kdynnistetdan.

+ Relay 1 Invert/Relay 2 Invert
Lahdon toimintatapa: normaali tai invertoiva.
Tehdasasetus: Pois pailta (normaali)

Kdytettdvissd olevien toimintojen kohdistus asianomaisiin Idhtdihin. Lahtdliittimien nimitys

vastaa nimitystd taajuusmuuttajassa Wilo-EFC.
Seuraavat lahdot voidaan konfiguroida:
e Output 42 Function

HUOMAUTUS! Kohdistuksen tulee vastata laitteiston puoleista varausta
taajuusmuuttajassa!
e Output 42 Function
Tehdasasetus: Not In Use
Syotettdva tieto:
— Frequency
Nykyisen todellisen taajuuden ndytto.
— Level
Nykyisen tdyttotason ndytto. HUOMAUTUS! Nadyttod varten yhteen tuloon on
liitettdava vastaava signaaligeneraattori!

— Pressure

Nykyisen kdyttopaineen ndyttd. HUOMAUTUS! Nayttod varten yhteen tuloon on

liitettdava vastaava signaaligeneraattori!

— Flow
Nykyisen virtausmaardn ndyttd. HUOMAUTUS! Ndyttod varten yhteen tuloon on
liitettava vastaava signaaligeneraattori!

e Output 42 Type
Tehdasasetus: 4...20 mA
Syotettdva tieto:

- 0..20mA
- 4..20 mA
= Output 42 Scale Max
Tehdasasetus: 1
Syotettdva tieto: maksimiarvo reaalisena lukuarvona ilman yksikkdd, erotusmerkki
desimaalipaikoille: piste

I/0-moduulien perusasetukset (tulo-/lihtdlaajennukset):

« IP/Type Select
Asetukset tiedonsiirtoon I/O-moduulin kanssa

« Digital Inputs
Digitaalisten tulojen konfigurointi.
« Analog Inputs
Analogiatulojen konfigurointi (kdytettévissd vain Wilo 1/0 2 -moduulissa).

« Relay Outputs
Releldhtdjen konfigurointi. Lihtdjen maara riippuu valitusta I/0-moduulista.

Perusasetus pumpun ja I/O-moduulin vilisti tiedonsiirtoa varten.

- Enable 1/O Extension
Toiminnon kiynnistys/katkaisu.
Tehdasasetus: Pois padlta

= IP Address
I/0-moduulin IP-osoite.

« Type Select
Valitse 1/0-moduuli.
(Tehdasasetus): Wilo 10 1
Syétettévi tieto: Wilo 10 1 (ET-7060), Wilo 10 2 (ET-7002)
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6.5.7.2 Digital Inputs

Digital Inputs
Input 1 Function
Input 2 Function
Input 3 Function
Input 4 Function
Input 5 Function

Input 6 Function

6.5.7.3 Analog Inputs

Analog Inputs
Input 1 Function
Input 1 Type
Input 1 Scale Max
Input 2 Function
Input 2 Type
Input 2 Scale Max
Input 3 Function
Input 3 Type

Input 3 Scale Max
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Kdytettdvissd olevien toimintojen kohdistus asianomaisiin tuloihin. Tuloliittimien nimitys

vastaa nimitystd I/O-moduulissa. Seuraaville tuloille voidaan kohdistaa saatavilla olevia

toimintoja vapaasti:

Input 1 Function

Input 2 Function

Input 3 Function

Input 4 Function

Input 5 Function

Input 6 Function

Tehdasasetus: Not In Use

Sydtettdva tieto:

HUOMAUTUS! LPI-jirjestelmitilassa I/0-moduulin toiminnot ovat samat kuin
taajuusmuuttajassa. Seuraava kuvaus koskee LSI-jarjestelmatilaa.

— High Water
Ylivuototason signaali.

— Dry Run
Kuivakdyntisuojan signaali.

— Reset
Ulkoinen signaali virheilmoitusten nollaamista varten.

— System Off
Ulkoinen signaali jarjestelman sammuttamiseen.
— Trigger Start Level
Kdynnistd ulospumppaus. Kaivoa pumpataan sammutustasoon saakka.

— Alternative Start Level
Aktivoi vaihtoehtoinen kdynnistystaso.

HUOMAUTUS! Kohdistuksen tulee vastata laitteiston puoleista varausta I/0-moduulissa!

Kdytettdvissd olevien toimintojen kohdistus asianomaisiin tuloihin. Tuloliittimien nimitys
vastaa nimitysti I/O-moduulissa. Seuraaville tuloille voidaan kohdistaa saatavilla olevia
toimintoja vapaasti:

Input 1 Function
Input 2 Function
Input 3 Function

Asetukset

Input 1 Function ... Input 3 Function

Tehdasasetus: Not In Use

Syodtettdva tieto:

HUOMAUTUS! LPI-jirjestelmitilassa I/0-moduulin toiminnot ovat samat kuin
taajuusmuuttajassa. Seuraava kuvaus koskee LSI-jarjestelmatilaa.

— Level
Asetusarvon madritys sddtotavoille LSI-jdrjestelmatilassa.

HUOMAUTUS! Edellytys LSI-jdrjestelmatilalle! Varaa yhteen tuloon tima toiminto.

— Pressure
Nykyisen jarjestelmdpaineen mittaus tietojen kerddamistd varten.

— Flow
Nykyisen virtauksen mittaus tietojen kerddamista varten.

— External Control Value
Asetusarvon mddritys ylemman tason ohjauksen avulla pumppaamon ohjaukseen
analogisena signaalina. HUOMAUTUS! LSI-jdrjestelmatilassa pumppaamo toimii

tehtdva ylemman tason ohjauksen kautta, pyyda neuvoja asiakaspalvelusta!

Input 1 Type ... Input 3 Type
Valittu mittausalue annetaan I/O-moduulille. HUOMAUTUS! Aseta signaalityyppi (virta
tai jannite) laitteiston puolella. Noudata valmistajan ohjeita!
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Tehdasasetus: 4—20 mA
Syotettdva tieto:

- 0-20mA
— 4-20mA
- 0-10V
= Input 1 Scale Max ... Input 3 Scale Max
Tehdasasetus: 1
Syotettdva tieto: Maksimiarvo reaalisena lukuarvona yksikolld varustettuna. Sdatdarvojen
yksikot ovat:

-Level=m
- Pressure = bar
- Flow = /s

Desimaalien erotusmerkki: piste

6.5.7.4 Relay Outputs
Kaytettdvissa olevien toimintojen kohdistus asianomaisiin Iahtoihin. Lahtoliittimien nimitys
Relay Outputs vastaa nimitysti I/0-moduulissa. Seuraaville I3hdéille voidaan kohdistaa saatavilla olevia

Relay 1 Function > toimintoja vapaasti:

« Relay 1 Function
= Relay 2 Function
« Relay 3 Function
« Relay 4 Function

Relay 3 Function [ wmuwe ]> <« Relay 5 Function

» Relay 6 Function

Relay 1 Invert

Relay 2 Function Not In Use >

Relay 2 Invert

Relay 3 Invert

HUOMAUTUS! Wilo 10 2 -moduulissa on vain kolme releldhtoa!
Asetukset

« Relay 1 Function ... Relay 6 Function
Tehdasasetus: Not In Use
Syotettava tieto:
HUOMAUTUS! LPI-jirjestelmitilassa I/0-moduulin toiminnot ovat samat kuin
taajuusmuuttajassa. Seuraava kuvaus koskee LSI-jarjestelmatilaa.
— Run
Koottu kdyton ilmoitus
— Rising Level
lImoitus tason noustessa.

— Falling Level
lImoitus tason laskiessa.
— System Warning
Yleishdlytys: varoitus.
— System Error
Yleishdlytys: virhe.
— Cleaning
lImoitus, kun pumpun puhdistusjakso on aktiivinen.
« Relay 1 Function ... Relay 6 Function

Lahdon toimintatapa: normaali tai invertoiva.
Tehdasasetus: pois (normaali)

6.5.8  Alarm /Warning Types
Tietyille halytys- ja varoitusilmoituksille tarkeysjarjestys voidaan maarittdd kahdessa
Changeable Alarms vaiheessa.

Changeable Warnings
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6.5.8.1 Changeable Alarms
Esitetyille hdlytysilmoituksille voidaan antaa seuraavat tdrkeysjdrjestykset:

@i A ~ « Alert Type A: Vikatapauksessa pumppu deaktivoituu. Halytysilmoitus on nollattava
Dry Run Detected < manuaalisesti:
Leakage (External Input) ([ ramms ] — Reset Error aloitussivulla
— Toiminto "Reset" taajuusmuuttajan tai I/0-moduulin digitaalitulossa
Temp. Sensor 1 Trip < . . .
— Vastaava signaali feldbusin kautta
Temp. Sensor 2 TP [ Aomwes ] = Alert Type B: Vikatapauksessa pumppu deaktivoituu. Kun vika on korjattu, halytysilmoitus
Temp. Sensor 3 Tip ([ Mamiypen | nollautuu automaattisesti.

Save

6.5.8.2 Changeable Warnings
Esitetyille varoituksille voidaan antaa seuraavat tdrkeysjdrjestykset:

Changeable Warnings ~ « Warning Type C: Ndmé varoitukset voivat kytked taajuusmuuttajan tai I/0-moduulin
Emerged Operation Trigger > releldahdon.

Clog Detection ([ wamngmpen ] + Warning Type D: Ndmd varoitukset vain ndytetddn ja merkitddn poytakirjaan.

Vibration X - Warning >

Vibration Y - Warning >

Vibration Z - Warning >

Vibration Input 1 - Warning >

Vibration Input 2 - Warning >

6.6 Toimintomoduulit Yleiskatsaus toiminnoista jarjestelmatilasta riippuen.

Toimintomoduulit Jarjestelmitila

LSI-Master | LSI-Slave

Pumpkick - : - :
Emerged Operation - . - .
Operating Mode (pumppu) - . . .
Clog Detection - . - .
Anti-Clogging Sequence - . - .
Operating Mode (jirjestelmi) - - . -
System Limits - - . _
Level Controller - - . -
PID Controller - - . _
High Efficiency(HE) Controller - - . -

Selitykset

—=eiole,*=on

6.6.1 Pump Kick
Pumpun pitkien seisonta-aikojen valttamiseksi voidaan toteuttaa jaksottainen pumpun

Pump Kick kéyttb
Enable = Enable
seain time - P Toiminnon kdynnistys ja katkaisu.
Tehdasasetus: Pois paalta

End time 02:00

« End time ja Begin time
e ' ” Tamadn ajan ulkopuolella ei pakoteta jaksottaista pumpun kdyntia.
Time Interval 2 Tehdasasetus: 00:00
Pump Runtime s 10 Sydtettdva tieto: tt:mm
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6.6.2 Emerged Operation

Emerged Operation

Emerged Operation

Restart Hysteresis 5
Temperature Limit 100

Operating Mode

Save

6.6.3  Operating Mode (pumppu)

Operating Mode

Frequency in Manual Mode 30

Save
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Motor Frequency

Kayttotaajuus jaksottaiselle pumpun kdynnille.

Tehdasasetus: 35 Hz

Syotettdva tieto: 25 Hz:std maks. taajuuteen saakka tyyppikilven mukaan

Time Interval

Sallittu seisonta-aika kahden jaksottaisen pumpun kdynnin valilla.
Tehdasasetus: 24 Hz

Syotettdva tieto: 0—99 h.

Pump Runtime

Pumpun kdyntiaika jaksottaisessa pumpun kdynnissa.
Tehdasasetus: 10 Hz

Syotettdva tieto: 0-30 s

Moottorin kddmitys on varustettu [ampétilavalvonnalla. Tdma valvonta sallii pumpulle kdyton
upottamattomana ilman, ettd saavutetaan kdaamityksen maksimildmpétilaa. Ldmpdtilan
maddarittaminen tapahtuu Pt100-anturilla.

Enable
Toiminnon kdynnistys ja katkaisu.
Tehdasasetus: Pois paalta

Restart Hysteresis

Lampdtilaero rajalampétilaan ndhden, jonka jdlkeen tapahtuu uudelleenaktivointi.
Tehdasasetus: 5 °C

SyOtettdva tieto: 1-20 °C

Temperature Limit

Kun asetettu rajalampotila saavutetaan, lampétilanrajoitin aktivoituu.
Tehdasasetus: Kaamityslampotilan varoituskynnys tehtaalla asetettuna
Syotettdva tieto: 40 °C:sta kddmityksen katkaisulampotilaan saakka, tehdasasetus

Operating Mode
Tehdasasetus: On/Off
Sydtettiva tieto: On/Off (kaksipistesdidin) tai PID

— On/Off (kaksipistes3adin)
Pumppu kytkeytyy pois pdaltd, kun asetettu rajalampétila saavutetaan. Kun
kdadmityslampdtila on pienentynyt jdlleen asetetun hystereesiarvon verran, pumppu
kdynnistyy uudelleen.

— PID
Pumpun deaktivoinnin estamiseksi moottorin kierroslukua sdddetdan
kdadmityslampotilan mukaan. Kddmityslampdtilan noustessa moottorin kierrosluku
pienenee. Tdmd mahdollistaa pumpun kdynnin pidempaan.

Operating Mode Selection

Maaritd, milld kdyttotavalla pumppua kaytetdan.
Tehdasasetus: Pois paalta

Syotettdva tieto: Auto, Manual tai Off

- Off
Pumppu pois pdaltd.

— Manual
Kéynnistd pumppu kdsin. Pumppu kdy, kunnes painetaan painiketta "Off" tai
saavutetaan poiskytkentdtaso.
HUOMAUTUS! Kirjaa kisikiyttoa varten taajuus toimintapistetti varten! (katso
valikko: "Function Modules <» Operating Mode = Frequency in Manual Mode")
HUOMAUTUS! Jirjestelmatila LSI: Kadsikdytto on mahdollista vain, jos master-
kdyttotapa on "Pois paaltad"!

— Auto
Pumpun automaattikdytto.
Jarjestelmadtila LPI: Asetusarvon maaritys ylemman tason ohjauksella.
Jarjestelmatila LSI: Asetusarvon maaritys jarjestelmd-masterin avulla.
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6.6.4  Clog Detection

Teach Power Curve

Detection Settings

6.6.4.1 Clog Detection - Teach Power

Curve
Teach Power Curve
Start Teach (Pump starts!)
Minimum Motor Frequency 30
Maximum Motor Frequency 50

Save

6.6.4.2 Clog Detection - Detection
Settings

Detection Settings

Enable ]
Power Volatility Limit 2
Volatility Trigger Delay 10
Power Limit 10
Power Limit - High 15
Power Limit Trigger Delay 10
Power Rise Limit 3
Frequency Change Latency 5

54

= Frequency in Manual Mode
Taajuuden madritys toimintapisteelle kdsikdytossa.
Tehdasasetus: 0 Hz
Syotettdva tieto: 25 Hz:std maks. nimellistaajuuteen saakka tyyppikilven mukaan

Pumppu on varustettu algoritmilla, joka pystyy havaitsemaan hydrauliikassa olevan
tukoksen. Algoritmi perustuu nimellistehon poikkeamaan viiteominaiskdyrasta.
Viiteominaiskdyra kalibroidaan "oppimisvaiheen" avulla. Tukoksen havaitsemisen
reunaehdot tallennetaan "Asetuksiin".

Jotta tukoksen havaitseminen voidaan aktivoida, on kalibroitava viiteominaiskayra.

*  Minimum Motor Frequency
Minimitaajuus, josta alkaen tukoksen havaitseminen toimii.
Tehdasasetus: 30 Hz
Syotettdva tieto: 1 Hz:std maks. nimellistaajuuteen saakka tyyppikilven mukaan

*  Maximum Motor Frequency
Maksimitaajuus, johon saakka tukoksen havaitseminen toimii.
Tehdasasetus: Tyyppikilven mukainen nimellistaajuus
Syodtettdva tieto: 1 Hz:std maks. nimellistaajuuteen saakka tyyppikilven mukaan

Kun kaikki arvot on asetettu, aloita oppimisvaihe napauttamalla painiketta “Start Teach
(Pump starts!)". Kun oppimisvaihe on suoritettu loppuun, ndyttdén tulee palaute.

HUOMAUTUS! Oppimisvaiheen aikana ei tapahdu tukoksen havaitsemista!

Tukoksen havaitsemisen reunaehtojen madrittely. HUOMAUTUS! Jotta tukoksen
havaitseminen voidaan aktivoida, on tallennettava viiteominaiskayra! (= "Teach Power
Curve")

« Enable
Toiminnon kdynnistys ja katkaisu.
Tehdasasetus: Pois paalta

« Power Volatility Limit
Sallittu vaihtelu keskimaardiseen tehon kulutukseen ndhden prosentteina.
Tehdasasetus: 2 %
Syotettdva tieto: 0-100 %
= Volatility Trigger Delay
Jos sallittu vaihtelu keskimadrdiseen tehon kulutukseen ndhden asetetulla aikajaksolla on
suurempi kuin sallittu vaihtelu, kdynnistetddn puhdistustoimenpide.
Tehdasasetus: 10 Hz
Syotettdva tieto: 0-60 s

« Power Limit
Sallittu vaihtelu viiteominaiskdyrddn ndahden prosentteina.
Tehdasasetus: 10 %
Syotettdva tieto: 0-100 %

= Power Limit Trigger Delay
Jos tehon sallittu poikkeama viiteominaiskdyrdsta asetetulla aikajaksolla on suurempi kuin
sallittu poikkeama, kdynnistetddn puhdistustoimenpide.
Tehdasasetus: 10 Hz
Syodtettdva tieto: 0-60 s

» Power Limit - High
Sallittu vaihtelu viiteominaiskdyrddn nahden prosentteina, kun digitaalitulo "High Clog
Limit" on aktiivinen.
Tehdasasetus: 15 %
Syotettdva tieto: 0-100 %

» Power Rise Limit
Keskimddrdisen tehon kulutuksen vertailu normaalikdyton ja tukoksen havaitsemisen
aikana. Keskimddrdinen tehon kulutus tallennetaan normaalikdytdn ja tukoksen
havaitsemisen aikana. Tallennuksen kesto on asetettu tehtaalla. Nditd arvoja verrataan
toisiinsa. Jos arvo tukoksen havaitsemisen aikana on asetetun kertoimen verran
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6.6.5 Anti-Clogging Sequence

Anti-Clogging Sequence
Enable

Enable at Pump Start
Forward Motor Frequency
Forward Run Time

Backward Motor Frequency
Backward Run Time

Stop Time

Cycles per Sequence
Maximum Sequences per Hour
Ramp Up

Ramp Down

Asennus- ja kdyttdohje « Wilo DDI-1 » Ed.03/2023-06

normaalikdyton arvon yldpuolella, kdynnistetddn puhdistustoimenpide.
Tehdasasetus: 3 %

Syotettdva tieto: 0-100 %

Frequency Change Latency

Taajuudenmuutoksen jalkeen kuluva aika ennen kuin uudet mittaustiedot tallentuvat
laskelmia varten.

Tehdasasetus: 5 s

Syotettdva tieto: 0—-60 s

Kun tukosten havaitseminen on aktivoitu, pumppu voi kdynnistdd tarvittaessa
puhdistusjakson. Tukoksen irrottamista ja pois pumppaamista varten pumppu kdy
vuorotellen useita kertoja taaksepdin ja eteenpdin.

Enable
Toiminnon kdynnistys ja katkaisu.
Tehdasasetus: Pois paalta

Enable at Pump Start
Ennen jokaista pumppausta kdynnistetddn ensin puhdistusjakso.
Tehdasasetus: Pois padlta

Forward Motor Frequency

Taajuuden maaritys eteenpdin kdynnille puhdistusjakson aikana.
Tehdasasetus: 38 Hz

Syotettdva tieto: 0—-60 Hz

Forward Run Time

Kayntiaika eteenpdin kdynnille.
Tehdasasetus: 6 s

Syotettdvd tieto: 0-30 s

Backward Motor Frequency

Taajuuden maaritys takaisinpdin kdynnille puhdistusjakson aikana.
Tehdasasetus: 30 Hz

Syotettdvd tieto: 0—60 Hz

Backward Run Time

Kayntiaika takaisinpdin kdynnille.
Tehdasasetus: 6 s

Syotettdvd tieto: 0—-30 s

Stop Time

Seisonta-aika eteen- ja takaisinpdin kdynnin valilla.
Tehdasasetus: 5 s

Syotettdvd tieto: 0-10 s

Cycles per Sequence

Eteen- ja takaisinpdin kdyntien maard puhdistusjakson aikana.
Tehdasasetus: &4

Syotettdva tieto: 1-10

Maximum Sequences per Hour

Puhdistusjaksojen maksimimddra tunnissa.

Tehdasasetus: 3

Syotettdvd tieto: 1-10

Ramp Up

Moottorin kdynnistysaika 0 Hz:std asetettuun taajuuteen saakka.
Tehdasasetus: 2 s

Syotettdvd tieto: 0—-10 s

Ramp Down

Moottorin poiskytkentdaika asetetusta taajuudesta 0 Hz:iin saakka.
Tehdasasetus: 2's

Syotettdvd tieto: 0-10 s
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6.6.6  Operating Mode (jirjestelma)

Operating Mode
Operating Mode Selection
Auto Mode Selection

Trigger emptying sump

6.6.7  System Limits

Levels

Dry Run Sensor Selection
Pump Limits and Changer
Min/Max Frequency

Start Frequency

Alternative Stop Level

6.6.7.1 Levels

Levels

High Water Start Level
High Water Stop Level
Alternative Start Level

Dry Run Level
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off >
>

Save

Madritd perusasetukset jarjestelmalle.

Operating Mode Selection

Madritd, milla kdyttotavalla jarjestelma toimii.
Tehdasasetus: Off

Syotettdva tieto: Auto, Off

— Off
Jarjestelmad pois toiminnasta. Yksittdisten pumppujen manuaalikdytté mahdollista
kunkin pumpun aloitussivun kautta.

— Auto
Jarjestelmdn automaattinen kdytto asetetun sdadtimen kautta kohdassa "Auto Mode
Selection”.

Auto Mode Selection

Maaritd, mika saddin ohjaa jarjestelmaa.

Tehdasasetus: Level Control

Syotettdva tieto: Level Control, PID, HE-Controller

Trigger emptying sump

Kéynnistd manuaalinen pumppaus. Maks. annetut pumput (katso System Limits < Pump
Limits and Changer) kdyvit maarittyyn asetetun tdyttdtasonmairityksen sammutus-/
pysdytystasoon saakka.

Jarjestelman sallittujen kdyttorajojen maarittdminen:

Levels
Ylivuodon ja kuivakdyntisuojan tason maaritys.

Dry Run Sensor Selection
Kuivakdynnin signaalildhteen maaritys.

Pump Limits and Changer

Asetukset sadanndllista pumpunvaihtoa varten.

Min/Max Frequency

Pienimman ja suurimman kdyttotaajuuden madritys.

Start Frequency

Nostetun kdyttotaajuuden madrittaminen pumpun kdynnistystd varten.

Alternative Stop Level
Lisdsammutustaso koko kaivon tyhjennykseen ja pinta-anturin tuuletukseen.

Eri tdyttotasojen madritys pumppujen pdalle- ja poiskytkentdan.

High Water Start Level

Kun asetettu taso saavutetaan, maks. annetut pumput kdynnistyvit (katso System Limits
=» Pump Limits and Changer). Seuraa kirjaus kohteeseen Data Logger.

Tehdasasetus: 100 m

Syotettdva tieto: 0,05-100 m

High Water Stop Level

Kaikki lisdksi kdynnistetyt pumput deaktivoituvat, kun asetettu taso saavutetaan.
Kayttoon jddvat vain ne pumput, jotka ohjauksen mukaan tarvitaan. Seuraa kirjaus
kohteeseen Data Logger.

Tehdasasetus: 100 m

Syotettdva tieto: 0,05-100 m

Alternative Start Level

Lisdakdynnistystaso kaivon aikaisempaa ulospumppausta varten. Tama aikaisempi
kdynnistystaso lisdad varakaivon tilavuutta erityisten tapahtumien, esim. rankkasateiden
yhteydess. Lisdkdynnistystason aktivointia varten |/O-moduulissa on varattava
digitaalinen tulo toiminnolle "Alternative Start Level". Kun asetettu taso saavutetaan,
maks. annetut pumput kdynnistyvit (katso System Limits =<» Pump Limits and Changer).
Tehdasasetus: 100 m

Syotettdva tieto: 0,05-100 m
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6.6.7.2 Dry Run Sensor Selection

Dry Run Sensor Selection

Sensor Type < Sensor

Save

6.6.7.3 Pump Limits and Changer

Pump Limits and Changer

Max. Pumps 2
Pump Change Strategy Impulse >
Cyclic Period Time 60

6.6.7.4 Min/Max Frequency

Min/Max Frequency
Max. 50
Min 30

6.6.7.5 Start Frequency

Start Frequency
Frequency 50

Duration 1
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= DryRun Level
Kaikki pumput deaktivoituvat, kun asetettu taso saavutetaan. Seuraa kirjaus kohteeseen
Data Logger.
Tehdasasetus: 0,05 m
Syotettdva tieto: 0,05—-100 m

Kuivakdynnin anturin mdaritys.

« Sensor Type
Tehdasasetus: Sensor
SyOtettdva tieto: Sensor, Dry Run Input

— Sensor
Kuivakdyntitaso mddritetddn paineanturin avulla.

— Dry Run Input
Signaali kuivakdynnille vdlitetddn digitaalisen tulon kautta.

Yksittdisten pumppujen epdtasaisten kdyntiaikojen valttamiseksi suoritetaan sadanndllisesti
peruskuormituspumpun vaihto.

*  Max. Pumps
Jdrjestelmdssd oleva enimmadismadrd pumppuja, jotka saavat olla kdytdssa
samanaikaisesti.
Tehdasasetus: 2
Syotettava tieto: 1-4
« Pump Change Strategy
Perustana oleva ohjaus pumpunvaihdolle.
Tehdasasetus: Impulse
Syotettdva tieto: Impulse, Cyclic
— Impulse
Pumpunvaihto tapahtuu, kun kaikki pumput on pysaytetty.
— Cyclic
Pumpunvaihto tapahtuu, kun kohdassa "Cyclic Period Time" asetettu aika on kulunut.
« Cyclic Period Time
Jos asetettuna on vaihtotila "Cyclic", merkitse tahdn aika, jonka kuluttua pumpunvaihto
tapahtuu.
Tehdasasetus: 60 min
Syotettdva tieto: 1-1 140 min

Jarjestelmdn pumppujen pienimman ja suurimman kdyttétaajuuden madritys:
*  Max.
Jarjestelmdn pumppujen suurin kdyttotaajuus.
Tehdasasetus: suurin taajuus tyyppikilven mukaan
Syotettdva tieto: pienimmastd mahdollisesta suurimpaan mahdolliseen taajuuteen
tyyppikilven mukaan
* Min.
Jarjestelmdn pumppujen vahimmadiskayttotaajuus.
Tehdasasetus: vahimmadistaajuus tyyppikilven mukaan
Syotettdva tieto: pienimmasta sallitusta suurimpaan sallittuun taajuuteen tyyppikilven
mukaan

HUOMAUTUS! Syottoa rajoittaa tehtaalla asetettu pumpun kdyttoraja!

Nostetun kdyttotaajuuden madrittdminen pumpun kdynnistystd varten.

« Frequency
Kayttotaajuus pumpun kdynnistyksessa.
Tehdasasetus: maksimitaajuus tyyppikilven mukaan
Syotettdva tieto: pienimmastd suurimpaan sallittuun taajuuteen tyyppikilven mukaan

HUOMAUTUS! Tdma toiminto on aktiivinen vain, jos sddtimen asetustaajuus on
pienempi kuin nostettu kdynnistystaajuus.

HUOMAUTUS! Jos asetettu arvo on yhta suuri kuin vahimmadistaajuus, toiminto
deaktivoituu.
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« Duration
Pumput kdyvdt asetetun ajan suuremmalla kdyttotaajuudella. Sen jalkeen taajuutta
sdddetdadn yksilollisesti sddtotavasta riippuen.
Tehdasasetus: 1s
Syodtettdva tieto: 1-30 s

6.6.7.6 Alternative Stop Level
Lisdsammutustaso kaivon tayttotason alemmas laskemista varten ja paineanturin

Alternative Stop Level tuuletukseen. Lisdsammutustaso aktivoituu, kun maaritetty pumppujaksojen madra on
Enable saavutettu.
stop Level wos. HUOMAUTUS! Aseta sammutustaso kuivakdyntisuojan tasoarvon kautta!
Trigger after n Starts 0 = Enable
Toiminnon kiynnistys/katkaisu.
Follow-up time 0

Tehdasasetus: Pois paalta

Save

« Stop Level
Halutun tayttotason maaritys.
Tehdasasetus: 0,05 m
Syotettdva tieto: 0,05-100 m

- Trigger after n Starts
Pumppujaksojen maard ennen kuin lisdsammutustaso aktivoituu.
Tehdasasetus: 10
Syotettdva tieto: 2—-100

* Follow-up time
Pumppujen jalkikdyntiaika deaktivointiin saakka.
Tehdasasetus: 0 s
Sydtettdva tieto: 0-300 s

6.6.8 Level Controller
Yksittdisten kytkentdtasojen maaritys:

Stop Level « Pysdytystaso

Level 1 Sammutustaso kaikille pumpuille.

Level 2 * Pinnantaso 1-6

Level 3 Enintddn kuuden kytkentdtason madritys.

Level 4
Level 5

Level 6

6.6.8.1 Stop Level
Sammutustaso kaikille pumpuille.

Stop Level HUOMAUTUS! Aseta sammutustaso kuivakdyntisuojan tasoarvon kautta!

Stop Level °% HUOMAUTUS! Jos kdytetdan "vaihtoehtoista sammutustasoa”, aseta tima tasoarvo
"vaihtoehtoisen sammutustason” tasoarvon avulla!
« Stop Level
Tehdasasetus: 0,05 m
Syotettdva tieto: 0,05-100 m

6.6.8.2 Level1...6
Enintddn kuuden eri kytkentdtason maaritys pumppujen ohjausta varten.

Level 1 HUOMAUTUS! Kytkentdtason maaritysta ei tarvitse tehda riveittdin!
Start Level 0.05 « Start Level
otor Freauency © Pumppauksen kdynnistystaso.
Tehdasasetus: 0,05 m
Number of Pumps 0

Syobtettdva tieto: 0,05-100 m

* Motor Frequency
Kayttotaajuuden esimddritys pumppaukselle.
Tehdasasetus: Pumpun vahimmaistaajuus
Syotettdva tieto: Pumpun vahimmadistaajuus — pumpun enimmadistaajuus tyyppikilven
mukaan
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6.6.9 PID Controller

PID Settings

Controller Parameter

6.6.9.1 PID Settings

PID Settings
Control Value

Set Point Source
Set Point fix Value
Start Level

Stop Level
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T
T

Number of Pumps

Pumppausta varten kdynnistettdvien pumppujen lukumaara.
Tehdasasetus: 0

Syotettdva tieto: 0-4

Pumppusdadon asetukset:

PID Settings
PID-sddtimen perusasetukset.

Controller Parameter
PID-saatimen perusasetukset.

PID-sddtimen perusasetukset.

Control Value

Sddadon tunnuslukujen maaritys.
Tehdasasetus: Level

Syotettdva tieto: Level, Pressure, Flow

Set Point Source

Asetusarvon maaritys ohjaukselle.
Tehdasasetus: Analog Input

Syotettdva tieto: Analog Input, Bus Input, Fix

— Analog Input

Ylemmain tason ohjauksen arvot vilitetidan analogisesti I/0-moduulille 2 (ET-7002).

HUOMAUTUS! Analogiatulo on konfiguroitava arvolla "Asetusarvo"!

— Bus Input
Ylemman tason ohjauksen arvot vdlitetddn Ethernet-verkon kautta pumpulle.
Kdytettdvid tiedonsiirtoprotokollia ovat ModBus TCP tai OPC UA.
— Fix
Kiinted esimadritys asetusarvolle.
Set Point fix Value
Jos asetuksessa "Set Point Source" valitaan arvo "Fix", merkitse tdhdn vastaava
asetusarvo.
Tehdasasetus: 0
Syotettdva tieto: halutun asetusarvon vapaasti syotettdva tieto. Sddtéarvojen yksikot
ovat:
- Level=m
- Pressure = bar
- Flow = /s

Start Level
Véhintdan yksi pumppu kdynnistyy, kun asetettu taso saavutetaan. Kdynnistettyjen
pumppujen todellinen lukumaard riippuu asetusarvon poikkeamasta. Kdynnistyvien

pumppujen enimmaismaird asetetaan valikossa "System Limits" (katso System Limits <>

Pump Limits and Changer).
Tehdasasetus: 0,05 m
Syotettdva tieto: 0,05-100 m

Stop Level

Kaikki pumput deaktivoituvat, kun asetettu taso saavutetaan.
Tehdasasetus: 0,05 m

Syotettdvd tieto: 0,05—-100 m
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6.6.9.2 Controller Parameter
PID-sddtimen perusasetukset.

Controller Parameter . Proportional Kp
Proportional Kp 1 Vahvistuskerroin
Integral Time Ti 0.01 TEhdasasetus' 1
Sydtettdva tieto: -1 000-1 000
Derivative Time Td 0
HUOMAUTUS! Aseta tdyttotason sddtoa varten proportionaaliarvo Kp negatiiviseksi
Deviation 5
(=)
Time delay 5

» Integral Time Ti
Palautus-/integraaliaika
Tehdasasetus: 0,01 min
Syotettdvad tieto: 0—10 000 min

= Derivative Time Td
Differentiaali-/suoja-aika
Tehdasasetus: 0 min
Syodtettdva tieto: 0—1 000 min

Aseta arvoksi mieluiten "0"!

« Deviation
Sallittu poikkeama todellisen ja asetusarvon valilla.
Tehdasasetus: 5 %
Syotettdva tieto: 0-100 %

— Asetusarvon poikkeama on madritetyn rajan ulkopuolella.

— Lahtotaajuus saavuttaa maksimaalisen taajuuden.

Jos molemmat ehdot téyttyvat maaratyn ajan, yksi pumppu kytkeytyy paille.

— Asetusarvon poikkeama on madritetyn rajan ulkopuolella.

— Ldhtotaajuus saavuttaa minimaalisen taajuuden.

Jos molemmat ehdot tayttyvat maaratyn ajan, yksi pumppu deaktivoituu.

Katso enimmiis- ja vihimmdistaajuuden arvot: System Limits <» Min/Max Frequency.
« Time delay

Viive-/jalkikdyntiaika

Tehdasasetus: 5's

Sydtettdva tieto: 0-300 s

6.6.10 High Efficiency(HE) Controller
Pumppusdddon asetukset:

Control Settings « Control Settings
Pipe Settings HE-sdatimen perusasetukset.
Tank Geometry o Plpe Settings

Putken tiedot.

« Tank Geometry
Kaivon geometrian tiedot.

6.6.10.1 Control Settings
Pumppusdadon perusasetukset.

Control Settings « Start Level
Start Level 0.06 Pumppu kdynnistyy, kun asetettu taso saavutetaan.
Tehdasasetus: 0,05 m

Stop Level 0.05

Syobtettdva tieto: 0,05-100 m
Minimum Flow Velocity 0.7

= Stop Level

Update System Curve 01:00 .. . .

Aktiivinen pumppu deaktivoituu, kun asetettu taso saavutetaan.
Critical Diameter Ratio of Pipe 0.5 Tehdasasetus 0 05 m
Admissible Flow Ratio for Sedimentation 0.5 Syotettdva tieto: 0-100 m

PEXS - Minimum Flow Velocity
Putken vdahimmaisvirtausnopeuden maarittaminen.

Tehdasasetus: 0,7 m/s
Syétettivi tieto: 0-100 m/s
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6.6.10.2 Pipe Settings

Pipe Settings
Pipe Length
Pipe Diameter
Pipe Roughness
Geodetic Head

Minor Loss Coefficient

6.6.10.3 Tank Geometry

Tank Geometry

Level 5
Area 5
Level 4
Area 4
Level 3
Area 3
Level 2
Area 2
Level 1

Area 1

7 Ekstrat
7.1 Backup/Restore

Asennus- ja kdyttdohje « Wilo DDI-1 » Ed.03/2023-06

0

0

Calculate Values

Update System Curve

Kaynnistymisaika vastapainekdyrdn mittaamiselle.
Tehdasasetus: klo 00.00

Syotettdva tieto: klo 00.00-23.59

Critical Diameter Ratio of Pipe

Teoreettisen ja todellisen putken halkaisijan sallittu suhde. Jos sallittu suhde alittuu,
havaitaan putken sakkautuma. Seuraa putken huuhtelu nimellistaajuudella.
Tehdasasetus: 0,5

Syotettava tieto: 0-1

Admissible Flow Ratio for Sedimentation

Virtaamien sallittu suhde ensimmaisessa kdyttdonotossa sekd ennen huuhtelua ja sen
aikana. Jos sallittu suhde ylittyy, huuhtelu paattyy.

Tehdasasetus: 0,5

Syotettdva tieto: 0-1

Putken tiedot.

Pipe Length

Koko putken pituus seuraavaan pumppaamoon saakka.
Tehdasasetus: 0 m

Syotettdva tieto: 0—100 000 m

Pipe Diameter
Tehdasasetus: 0 mm
Syotettava tieto: 0—10 000 mm

Pipe Roughness

Absoluuttisen putken karheuden tieto.
Tehdasasetus: 0 mm

Syotettdva tieto: 0—-100 mm

Geodetic Head

Korkeusero pumpun vedenpinnan ja liitetyn paineputken korkeimman kohdan valilla.
Tehdasasetus: 0 m

Syotettava tieto: 0—100 m

Minor Loss Coefficient

Mittaa koskeva tunnusluku paineputken painehdvion laskemiseen.
Tehdasasetus: 0

Syotettdva tieto: 0—100

Ota annetut arvot kdyttoon napauttamalla "Calculate Values®.

Kaivon geometrian tiedot. Jarjestelma laskee kaivon geometrian enintdan viiden parametrin
avulla. HUOMAUTUS! Parametreja ei tarvitse antaa riveittdin!

Level1...5
Tehdasasetus: 0 m
Syotettdvd tieto: 0-100 m

Areal..5

Tehdasasetus: 0 m?

Syotettdva tieto: 0—100 m?

HUOMAUTUS! Arvo 0 deaktivoi kulloisenkin tiedon!

HUOMAUTUS! Asianmukaista toimintaa varten on annettava ainakin kaksi kohtaa:
lieriomdinen kaivon geometria, pienin ja suurin sallittu pinnantaso!

Kaytettavissa ovat seuraavat toiminnot:

+ Backup/Restore
Mahdollisuus tallentaa nykyinen konfigurointi tai palauttaa konfigurointi tiedostosta.
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7.2

62

Software update

« Restore Configuration Files
Palauta Digital Data Interface toimitustilaan.

Konfiguroinnin varmuuskopiointi

1. Napauta kohdan "Save settings to local file" "Save" vieresta.
2. Valitse valintaikkunassa tallennuspaikka.
3. Napauta valintaikkunassa "Tallenna".

» Konfigurointi tallennettu.

Konfiguroinnin palautus

1. Napauta kohdan "Load backup from local file" "Browse" vieresta.
2. Valitse valintaikkunassa halutun konfiguroinnin tallennuspaikka.
3. Valitse tiedosto.
4. Napauta valintaikkunassa "Avaa".
» Konfigurointi ladataan.
» Kun konfigurointi on ladattu, ndkyviin tulee ilmoitus "Successfully loaded backup
filel".
Toimitustilan palautus
1. Napauta "Restore”.

= Nakyviin tulee turvakysymys: All existing configurations will be lost and default
values will be loaded.

2. Vahvista turvakysymys valitsemalla "Ok".
» Toimitustila ladataan.
» Kun toimitustila on ladattu, ndkyviin tulee ilmoitus "Configuration files are restored
successfully”.

Kdytettdvissd ovat seuraavat toiminnot:

 Install new software bundle
Asenna uusi laiteohjelmisto Digital Data Interfacea varten.

« Update device's license
Asenna Digital Data Interfacen paivitys kdyttétiloille LPI tai LSI.
Install new software bundle

Tallenna varmuuskopio nykyisestd konfiguraatiosta ennen laiteohjelmiston pdivittamista!
Lisdksi on suositeltavaa tehdd tuotannon jarjestelmille ennen kdyttdd sisdinen testaus
asiakasymparistossd. Kattavista laadunvarmistustoimenpiteista huolimatta WILO SE ei
pysty sulkemaan pois kaikkia riskeja.

HUOMAUTUS! Jos pumppua kdytetdan LSI-jarjestelmatilassa, pumppu on deaktivoitava
ennen laiteohjelmiston pdivittamista jarjestelmaan!

Avaa slave-pumpun aloitussivu.
Napauta Settings.

Napauta Digital Data Interface.
Napauta LSI Mode System Settings.
Deaktivoi LSI-kdyttotila.

Jos laiteohjelmisto on pdivitetty, aktivoi LSI-kdytt&tila uudelleen.

Pumppu kytketty pois paalta.

1.

2.

3.

4.

5.

6.

v LSI-kdyttotila: LSI-kayttotila pumpulle deaktivoitu.

v

1. Napauta kohdan "Pick update bundle” "Browse" vieresta.
2. Valitse valintaikkunassa tiedoston tallennuspaikka.
3. Valitse tiedosto.

4. Napauta valintaikkunassa "Avaa".

5.

Napauta "Submit".

= Tiedot siirretddn Digital Data Interfaceen. Jos tiedosto siirrettiin, uuden version
yksityiskohtaiset tiedot nakyvat oikeanpuoleisessa ikkunassa.
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7.3 Vibration Sample

Vibration Sensor Parameters

——
Chonnel Count >

7.4 Aineisto
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6. Pdivittdminen: Napauta "Apply".
» Uutta laiteohjelmistoa ladataan.

» Kun laiteohjelmisto on ladattu, ndyttoon tulee ilmoitus "Bundle uploaded
successfully”.

Update device's license

Digital Data Interface sisdltaa kolme erilaista jarjestelmatilaa: DDI, LPI ja LS| seka erilaisia
feldbus-tyyppeja. Mahdollisten jarjestelmatilojen ja feldbus-tyyppien vapautus tapahtuu
lisenssiavaimella. Lisenssin paivitys tapahtuu tdmédn toiminnon kautta.

1. Napauta kohdan "Select license file" "Browse" vieresta.
2. Valitse valintaikkunassa tiedoston tallennuspaikka.
3. Valitse tiedosto.
4. Napauta valintaikkunassa "Avaa".
5. Napauta "Save".
» Lisenssiladataan.

» Kun lisenssi on ladattu, ndkyviin tulee ilmoitus “License is updated successfully”.

Olemassa olevat vdrdhtelyanturit mittaavat jatkuvasti pumpun tdrindd. Toiminnolla Vibration
Sample kerdtyt tiedot voidaan tallentaa wav-tiedostoon.

Channel

Madritettdvan anturin valinta.
Tehdasasetus: Internal X/
Syotettdva tieto:

— Internal X/Y: Tarindanturi X/Y DDI:ss3

— Internal Z: Tdrindanturi Z DDI:ssa

— Extern X/Y: Ulkoinen vérihtelyanturi tulossa 1 tai 2
Gain

Vastaanotetun signaalin vahvistus n. 60 dB:iin asti.
Tehdasasetus: 0 %

Syétettivi tieto: 0—100 % (vastaa 0-59,5 dB)

Laskentaesimerkki:

— Vahvistus: Kerroin 2

— Laskelma: 20log,,(2) = 6,02 dB

— Asetettava arvo: 10 (= 10 %)

Sample Rate

Tehdasasetus: 8 000 Hz

Syotettdva tieto: 8 000 Hz, 16 000 Hz, 44 100 Hz

Format
Tehdasasetus: S16_LE (Signed 16 Bit Little Endian)

Channel Count

Maaritettavan kanavan valinta.

Tehdasasetus: 1

Sydtettévi tieto: 1 (sisdinen X /sisdinen: Z /ulkoinen 1), 2 (sisdinen: X ja Y /ulkoinen 1 ja
2)

Duration

Vastaanoton kesto

Tehdasasetus: 1 s

Syotettava tieto: 1-5s

Kaynnistd mittaus napauttamalla "Generate Sample”.

Seuraavat tiedot voidaan ndyttaa:

» Typeplate Data
Teknisten tietojen esitysmuoto.

* Instruction Manual
Asennus- ja kdyttoohje PDF-muodossa.

» Hydraulic Data
Tarkastuspdytdkirja PDF-muodossa.

63



Kdyttdjatilin "Regular user" kautta kdytettdvissd ovat lisdksi huolto- ja asennusloki:
= Maintenance Logbook
Vapaatekstikenttd yksittdisten huoltotdiden kirjaamista varten.

 Installation Logbook
Vapaatekstikenttd asennuksen kuvausta varten. "Name of the installation site" ndkyy
aloitussivulla.

HUOMAUTUS! Huolehdi tietosuojasta! Huolto- ja asennuslokiin ei saa kirjata
henkildtietoja.

7.5 Lisenssit Vleiskatsaus kaikista kiytetyisti lisensseist ja kyseisestd versiosta (pdavalikko "License").
8 Hairiot, niiden syyt ja
tarvittavat toimenpiteet VAARA

Sahkaovirran aiheuttama hengenvaara!

Asiaton toiminta sahkdasennuksissa aiheuttaa kuoleman sahkoiskun
vuoksi!

+ Teetd sahkotyot sahkdalan ammattilaisellal

+ Noudata paikallisia mdardyksia!

8.1 Vikatyypit Digital Data Interface erottelee viisi erilaista tarkeysjarjestysta halytys- ja
varoitusilmoituksille:

e Alert Type A

« Alert TypeB

* Warning Type C

« Warning Type D

* Message Typell

HUOMAUTUS! Hilytysten ja varoitusten toimintatapa riippuu jarjestelmatilasta!

8.1.1  Vikatyypit: Jirjestelmatila DDI ja Erilaisten hdlytys- ja varoitusilmoitusten toimintatapa:

LPI » Alert Type A: Vikatapauksessa pumppu deaktivoituu. Halytysilmoituksen manuaalinen

nollaus:
— "Reset Error” aloitussivulla
— Toiminto "Reset" taajuusmuuttajan tai |/0-moduulin digitaalitulossa
— Vastaava signaali feldbusin kautta

» Alert Type B: Vikatapauksessa pumppu deaktivoituu. Kun vika on korjattu,
halytysilmoitus nollautuu automaattisesti.

« Warning Type C: Nimi varoitukset voivat kytked taajuusmuuttajan tai I/0-moduulin
releldhdon.

« Warning Type D: Namad varoitukset vain ndytetddn ja merkitaan poytakirjaan.

» Message Type I: Tiedot kayttotilasta.

8.1.2  Vikatyypit: Jarjestelmatila LSI Erilaisten hdlytys- ja varoitusilmoitusten toimintatapa:

» Alert Type A: Vikatapauksessa pumppu ei deaktivoidu. Halytysilmoituksen manuaalinen
nollaus:
— Napauta "Master Reset" Master-aloitussivulla
— Toiminto "Reset" 1I/0-moduulin digitaalitulossa
— Vastaava signaali feldbusin kautta

= Alert Type B: Vikatapauksessa pumppu ei deaktivoidu. Kun vika on korjattu,
hélytysilmoitus nollautuu automaattisesti.
HUOMAUTUS! Kuivakdyntisuoja sammuttaa aina pumpun!

+ Warning Type C: N3mi varoitukset voivat kytke3 I/O-moduulin relelihdén.
= Warning Type D: Nama varoitukset vain ndytetddn ja merkitaan poytakirjaan.
» Message Type I: Tiedot kdyttdtilasta.

Vikakoodit

100 X Pump Unit Offline Yhteyttd ilmoitettuun pumppuun ei | Tarkasta verkkoliitanta.
(SERIAL NUMBER) voida muodostaa.

Tarkasta verkkoasetukset.
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Master Changed (SERIAL
NUMBER)

Master-pumppu vaihdettiin
esimddritetyn vaihtostrategian tai
tiedonsiirtovirheen perusteella.

Tarkista vaihtostrategia Master-asetuksissa.

Tarkasta verkkoliitanta.

200 B Alarm in Pump (SERIAL | Hilytys ilmoitetussa pumpussa. Tarkista ilmoitetun pumpun virheloki.
NUMBER)

201 B Dry Run Kuivakdyntitaso saavutettu Tarkista jarjestelman kdyttoparametrit.
Tarkasta pinnantason asetukset.

Tarkista digitaalitulojen asetukset.

202 B High Water Ylivuototaso saavutettu Tarkista jdrjestelman kdyttoparametrit.
Tarkasta pinnantason asetukset.

Tarkista digitaalitulojen asetukset.

203 B Sensor Error Mittausarvo on mittausalueen Ota yhteyttd asiakaspalveluun.

ulkopuolella, anturi viallinen.

400 c Warning in Pump Varoitus ilmoitetussa pumpussa. Tarkista ilmoitetun pumpun virheloki.

(SERIAL NUMBER)

500 D Pipe Sedimentation High | Tukos putkessa. Havaitsemisen Tarkasta putki, poista tukokset.

Jéillfeen I‘<éynr.1|styy huuhtelu ) Tarkista asetukset "High Efficiency(HE) Controller".

enimmdistaajuudella seuraavien

pumppujaksojen ajaksi.

Jos sallittu suhde (Admissible Flow

Ratio for Sedimentation) ylittyy,

huuhtelu paattyy.

501 D Comm. Error I/O Tiedonsiirto I/0-moduulin kanssa Tarkasta verkkoliitanta.
Extension epdonnistui. Tarkasta I/0-moduuli.

Tarkista I/0-moduulin asetukset Master-
asetuksissa.

900 More than 4 Pumps in Pumppujen enimmdismaara Jarjestelmddn saa yhdistda enintdan 4 pumppua.

System jarjestelmdssa ylitetty.
901 Pump removed from Pumppu on poistettu jarjestelmastd. | Tarkasta verkkoliitdnta.
System (SERIAL
NUMBER)
902 Pipe Measurement Putkiparametrien laskenta ei Tarkista asetukset kohdassa High Efficiency(HE)
Incomplete onnistunut. Controller/Pipe Settings ja laske uudelleen.
Jos ilmoitus ndkyy edelleen, ota yhteytta
asiakaspalveluun.
903 Pipe Calculation Timeout| Putkiparametrien laskenta keskeytyi| Tarkista asetukset kohdassa High Efficiency(HE)
ajan ylittymisen vuoksi. Controller/Pipe Settings ja laske uudelleen.
Jos ilmoitus nédkyy edelleen, ota yhteytta
asiakaspalveluun.

904 Pipe Settings / Putkiparametrien laskentaa ei vield | Sy&td asetukset kohtaan High Efficiency(HE)

Calculation Missing suoritettu. HE sdddintd ei voida Controller/Pipe Settings ja kdynnisti laskenta.
aktivoida.

1000 A Motor Safe Stop Alarm | "Safe Torque Off" on aktiivinen. Liitdnndn tarkastus: Taajuusmuuttajan liittimessa
37 jannitteen on oltava 24 VDC. Kun vika on
korjattu, nollaus on tehtdva kasin!

Asennus rdjahdysalttiille alueelle: Tarkista
sammutusparametrit (terminen moottorin valvonta,
kuivakdyntisuoja).

1001 A Motor Ground Fault Maasulku yhden Idhtévaiheen ja Tarkastuta taajuusmuuttajan sahkoliitanta

Alarm

maan vililld (taajuusmuuttajan ja
moottorin valilld tai suoraan
moottorissa)

sahkoalan ammattilaisella.

Tarkastuta moottorin sahkoliitantd sahkoalan
ammattilaisella.
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1002

Motor Short Circuit
Alarm

Oikosulku moottorissa tai
moottoriliitanndssa

Tarkastuta moottorin sahkoliitdntd sahkodalan
ammattilaisella.

2000

Motor Vibration X - Trip

Vérahtelyn raja-arvo on ylitetty.

Tarkasta pumppu ja asennus (esim. epitasainen
kéynti, huono toimintapiste, asennuksen jannitys).

Tarkista vdrdhtelyn raja-arvot Digital Data
Interfacessa ja korjaa tarvittaessa.

2001

Motor Vibration Y - Trip

Vardhtelyn raja-arvo on ylitetty.

Tarkasta pumppu ja asennus (esim. epétasainen
kéynti, huono toimintapiste, asennuksen jannitys).

Tarkista vdrdhtelyn raja-arvot Digital Data
Interfacessa ja korjaa tarvittaessa.

2002

Motor Vibration Z - Trip

Vidrdhtelyn raja-arvo on ylitetty.

Tarkasta pumppu ja asennus (esim. epitasainen
kédynti, huono toimintapiste, asennuksen jannitys).

Tarkista vdrdhtelyn raja-arvot Digital Data
Interfacessa ja korjaa tarvittaessa.

2003

Vibration Input 1 - Trip

Viérahtelyn raja-arvo on ylitetty.

Tarkasta pumppu ja asennus (esim. epitasainen
kédynti, huono toimintapiste, asennuksen jannitys).

Tarkista vdrdhtelyn raja-arvot Digital Data
Interfacessa ja korjaa tarvittaessa.

2004

Vibration Input 2 - Trip

Vardhtelyn raja-arvo on ylitetty.

Tarkasta pumppu ja asennus (esim. epitasainen
kdynti, huono toimintapiste, asennuksen jénnitys).

Tarkista vardhtelyn raja-arvot Digital Data
Interfacessa ja korjaa tarvittaessa.

2005

FC Overload Alarm

Tehokortin ldmpdtila-anturi mittaa
liian korkean tai liian alhaisen
|dmpatilan.

Tarkista taajuusmuuttajan tuuletus.

2005

FC Overload Alarm

Ohjauskortin katkaisuldmpdtila
(75 °C) saavutettu.

Tarkista taajuusmuuttajan tuuletus.

2005

FC Overload Alarm

Vaihtosuuntaajan ylikuormitus

Nimellisvirtojen vertailu:

- Ndytettdvan lahtovirran LCP:Ila vertailu
taajuusmuuttajan nimellisvirtaan ndhden

- Ndytettdvan lahtovirran LCP:Ila vertailu mitattuun
moottorin virtaan ndhden

Termisen kuorman nayttd LCP:Il3 ja arvon valvonta:
- Jos taajuusmuuttajaa kdytetddn jatkuvan
nimellisvirran yldpuolella, laskurin arvo kasvaa.

- Jos taajuusmuuttajaa kdytetddn jatkuvan
nimellisvirran alapuolella, laskurin arvo laskee.

2006

FC Line Alarm

Verkkoliitanta: yksi vaihe puuttuu

Tarkastuta taajuusmuuttajan sahkoliitdnta
sdhkdalan ammattilaisella.

Tarkastuta moottorin sahkoliitdntd sahkoalan
ammattilaisella.

2006

FC Line Alarm

Verkkoliitdnta: Vaihe-epdsymmetria
liian suuri

Tarkastuta taajuusmuuttajan sahkoliitanta
sdhkdalan ammattilaisella.

Tarkastuta moottorin sahkoliitantd sahkoalan
ammattilaisella.

2006

FC Line Alarm

Moottoriliitantd: yksi vaihe puuttuu

Tarkastuta taajuusmuuttajan sahkoliitanta
sdahkdalan ammattilaisella.

Tarkastuta moottorin sahkoliitdantd sahkoalan
ammattilaisella.

2007

FC DC Circuit Alarm

Ylijannite

Pidennd ramppiaikaa jarrutusrampille.

2007

FC DC Circuit Alarm

Alijannite

Tarkastuta taajuusmuuttajan sahkoliitanta
sdhkdalan ammattilaisella.

Tarkasta esilatauspiirikytkentad.
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2008 FC Supply Alarm

Taajuusmuuttajassa eiole
kdyttojannitettd

Tarkastuta taajuusmuuttajan sahkoliitanta
sdhkdalan ammattilaisella.

2008 B FC Supply Alarm

Ulkoinen 24 VDC-sy6tto
ylikuormittunut

Tarkastuta taajuusmuuttajan sahkoliitdnta
sdhkdalan ammattilaisella.

2008 B FC Supply Alarm

Ohjauskortin 1,8 VDC-sy&ttd on
toleranssialueen ulkopuolella.

Tarkastuta taajuusmuuttajan sdahkoliitanta
sdhkdalan ammattilaisella.

3000 A/B | Dry Run Detected

Sdilion tdyttotaso on saavuttanut
kriittisen tason.

Tarkasta asennus (esim. tulovirtaus, poistovirtaus,
tasoasetukset).

Tarkasta digitaalitulon asetukset.

3001 A/B | Leakage Input Alarm

Vuoto havaittu

Tarkasta ulkoisen elektrodin (valinnainen) toiminta.

Suorita tiivistekammion &ljyn vaihto.

Tarkasta digitaalitulon asetukset.

3002 A/B | Temp. Sensor 1 Trip

Kaamityksen ldampétilan raja-arvo
saavutettu

Tarkasta moottori ylikuormituksen varalta.
Tarkasta moottorin jaahdytys.

Tarkista ldampétilan raja-arvot Digital Data
Interfacessa ja korjaa tarvittaessa.

3003 A/B | Temp. Sensor 2 Trip

Kaamityksen lampétilan raja-arvo
saavutettu

Tarkasta moottori ylikuormituksen varalta.
Tarkasta moottorin jddhdytys.

Tarkista lampdtilan raja-arvot Digital Data
Interfacessa ja korjaa tarvittaessa.

3004 A/B | Temp. Sensor 3 Trip

Kaddmityksen lampétilan raja-arvo
saavutettu

Tarkasta moottori ylikuormituksen varalta.
Tarkasta moottorin jadhdytys.

Tarkista ldmpdtilan raja-arvot Digital Data
Interfacessa ja korjaa tarvittaessa.

3005 A/B | Temp. Sensor & Trip

Laakerin [ampétilan raja-arvo
saavutettu

Kuiva-asennuksessa: Tarkista ympdristdlampatila,
noudata maksimiarvoa.

Tarkista lampétilan raja-arvot Digital Data
Interfacessa ja korjaa tarvittaessa.

3006 A/B | Temp. Sensor 5 Trip

Laakerin [dmpétilan raja-arvo
saavutettu

Kuiva-asennuksessa: Tarkista ympdristolampotila,
noudata maksimiarvoa.

Tarkista ldmpdtilan raja-arvot Digital Data
Interfacessa ja korjaa tarvittaessa.

3007 A/B | Motor Overload

Vaantdmomentin raja saavutettu

Jos jdrjestelma ylittdd moottorin
vddantémomenttirajan kdynnistysrampin aikana,
pidennd kdynnistysrampin aikaa.

Jos jdrjestelma ylittda generaattorin
vdantémomenttirajan jarrutusrampin aikana,
pidennd jarrutusrampin aikaa.

Jos vddantdmomenttiraja saavutetaan kdytossad,
suurenna vdantdmomenttirajaa. Varmista, etta
jarjestelmdd voidaan kdyttda suuremmalla
vadntdmomentilla, ota tarvittaessa yhteytta
asiakaspalveluun.

Moottorin virrankulutus liian suuri, tarkista
kayttoolosuhteet.
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3007 Motor Overload Ylivirta Irrota moottori verkkoliitdnndsta ja kierrd akselia
kdsin. Jos akselia ei voida kiertda, ota yhteytta
asiakaspalveluun.

Tarkista moottoritehon/taajuusmuuttajan
kokoonpano. Jos moottoriteho on liian suuri, ota
yhteyttd asiakaspalveluun.

Tarkista, ettd taajuusmuuttajan parametreissa
1-20...1-25 on oikeat moottorin tiedot ja mukauta
tarvittaessa.

3008 A/B Motor Overtemp. Terminen moottorin valvonta on Moottori ylikuumentunut, tarkasta jadhdytys ja

lauennut. kdyttoolosuhteet.
Tarkasta moottori mekaanisen ylikuormituksen
varalta.
Tarkasta termisen moottorin valvonnan liitanta
(taajuusmuuttaja: liitin 33 ja liitin 50 (+10 VDC).
Jos kdytetddn lampokytkintd tai termistoria,
tarkista taajuusmuuttajasta parametrit 1-93
"Thermistor Source": Arvon tulee vastata anturin
johdotusta.

4000 c High Water Detected Sdilion tdyttotaso on saavuttanut Tarkasta asennus (esim. tulovirtaus, poistovirtaus,

kriittisen tason. tasoasetukset).
Tarkasta digitaalitulon asetukset.

4001 c Leakage Input Warning | Vuoto havaittu Tarkasta ulkoisen elektrodin (valinnainen) toiminta.
Suorita tiivistekammion 6ljyn vaihto.

Tarkasta digitaalitulon asetukset.

4002 c Temp. Sensor 1 Fault Anturi viallinen, mittausarvo on Ota yhteyttd asiakaspalveluun.

mittausalueen ulkopuolella.

4003 c Temp. Sensor 2 Fault Anturi viallinen, mittausarvo on Ota yhteyttd asiakaspalveluun.

mittausalueen ulkopuolella.

4004 c Temp. Sensor 3 Fault Anturi viallinen, mittausarvo on Ota yhteyttd asiakaspalveluun.

mittausalueen ulkopuolella.

4005 c Temp. Sensor 4 Fault Anturi viallinen, mittausarvo on Ota yhteyttd asiakaspalveluun.

mittausalueen ulkopuolella.

4006 C Temp. Sensor 5 Fault Anturi viallinen, mittausarvo on Ota yhteyttd asiakaspalveluun.

mittausalueen ulkopuolella.

4007 c Internal Vibration Sensor | Anturi viallinen, mittausarvo on Ota yhteyttd asiakaspalveluun.

Fault mittausalueen ulkopuolella.

4008 c Current Sensor 1 Fault Anturi viallinen, mittausarvo on Ota yhteyttd asiakaspalveluun.

mittausalueen ulkopuolella.

4009 C Current Sensor 2 Fault Anturi viallinen, mittausarvo on Ota yhteyttd asiakaspalveluun.

mittausalueen ulkopuolella.

4010 C Onboard Temp. Sensor | Anturi viallinen, mittausarvo on Ota yhteyttd asiakaspalveluun.

Fault mittausalueen ulkopuolella.
4011 C Temp. Sensor 1 Warning | Kddmityksen lampé&tilan raja-arvo Tarkasta moottori ylikuormituksen varalta.
saavutettu. Tarkasta moottorin jddhdytys.
Tarkista ldmpdtilan raja-arvot Digital Data
Interfacessa ja korjaa tarvittaessa.
4012 c Temp. Sensor 2 Warning | Kddmityksen [ampétilan raja-arvo Tarkasta moottori ylikuormituksen varalta.
saavutettu. Tarkasta moottorin jadhdytys.
Tarkista ldmpétilan raja-arvot Digital Data
Interfacessa ja korjaa tarvittaessa.
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4013 C Temp. Sensor 3 Warning | Kadmityksen [ampdtilan raja-arvo Tarkasta moottori ylikuormituksen varalta.
saavutettu. Tarkasta moottorin jddhdytys.
Tarkista ldmpdtilan raja-arvot Digital Data
Interfacessa ja korjaa tarvittaessa.
4014 C Temp. Sensor 4 Warning | Laakerin lampé&tilan raja-arvo Kuiva-asennuksessa: Tarkista ympdristdlampétila,
saavutettu. noudata maksimiarvoa.
Tarkista lampétilan raja-arvot Digital Data
Interfacessa ja korjaa tarvittaessa.
4015 c Temp. Sensor 5 Warning | Laakerin [ampdtilan raja-arvo Kuiva-asennuksessa: Tarkista ymparistdlampatila,
saavutettu. noudata maksimiarvoa.
Tarkista ldampdtilan raja-arvot Digital Data
Interfacessa ja korjaa tarvittaessa.
4016 C Temp. On Board Warning | Lamp@tilan raja-arvo Digital Data Tarkasta moottori ylikuormituksen varalta.
Interfacessa saavutettu. Tarkasta moottorin jddhdytys.
4017 C General FC Alarm Taajuusmuuttaja "liitin 50": Jannite | Poista kaapeli liittimesta 50:
on<1l0V - Jos taajuusmuuttaja ei endd ndytd varoitusta,
ongelma on asiakkaan jarjestdmassa
kaapeloinnissa.
- Jos taajuusmuuttaja ndyttda edelleen
varoituksen, vaihda ohjauskortti.
4017 C General FC Alarm Taajuusmuuttajan |ahtdon ei ole Liita moottori.
liitetty moottoria.

4017 c General FC Alarm Moottorin ylikuormitus Moottori ylikuumentunut, tarkasta jadhdytys ja
kayttoolosuhteet.

Tarkasta moottori mekaanisen ylikuormituksen
varalta.

4017 General FC Alarm Kierrosluvun raja saavutettu. Tarkista kdyttoolosuhteet.

4017 General FC Alarm Jannitteen raja saavutettu. Tarkista kdyttoolosuhteet.

4017 General FC Alarm Taajuusmuuttajan lampatila liian Tarkista taajuusmuuttajan lampdotila-anturi.

kylma kdyttod varten. Tarkasta anturin kaapeli IGBT:n ja Gate-
ohjauskortin valilla.

4018 C Motor Ground Fault Maasulku yhden Idhtévaiheen ja Tarkastuta taajuusmuuttajan sahkoliitanta

Warning maan vililld (taajuusmuuttajan ja sahkoalan ammattilaisella.
moottor!n valilla tai suoraan Tarkastuta moottorin sahkoliitdntd sahkdalan
moottorissa) ammattilaisella.

4019 C Motor Overload Vadantdmomentin raja saavutettu Jos jdrjestelma ylittdd moottorin
vdantémomenttirajan kdynnistysrampin aikana,
pidennd kdynnistysrampin aikaa.

Jos jdrjestelma ylittda generaattorin
vadntdmomenttirajan jarrutusrampin aikana,
pidennd jarrutusrampin aikaa.

Jos vddntdmomenttiraja saavutetaan kdytossd,
suurenna vaantdmomenttirajaa. Varmista, ettd
jarjestelmdad voidaan kdyttda suuremmalla
vdantémomentilla, ota tarvittaessa yhteyttd
asiakaspalveluun.

Moottorin virrankulutus liian suuri, tarkista
kayttoolosuhteet.
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4019

c

Motor Overload

Ylivirta

Irrota moottori verkkoliitdnndsta ja kierra akselia
kdsin. Jos akselia ei voida kiertda, ota yhteytta
asiakaspalveluun.

Tarkista moottoritehon/taajuusmuuttajan
kokoonpano. Jos moottoriteho on liian suuri, ota
yhteyttd asiakaspalveluun.

Tarkista, ettd taajuusmuuttajan parametreissa
1-20...1-25 on oikeat moottorin tiedot ja mukauta
tarvittaessa.

4020

C

Motor Overtemp.

Terminen moottorin valvonta on
lauennut.

Moottori ylikuumentunut, tarkasta jadhdytys ja
kdyttoolosuhteet.

Tarkasta moottori mekaanisen ylikuormituksen
varalta.

Tarkasta termisen moottorin valvonnan liitanta
(taajuusmuuttaja: liitin 33 ja liitin 50 (+10 VDC).

Jos kdytetddn lampokytkintd tai termistoria,
tarkista taajuusmuuttajasta parametrit 1-93
"Thermistor Source": Arvon tulee vastata anturin
johdotusta.

4022

Motor Safe Stop
Warning

"Safe Torque Off" on aktiivinen.

Liitannan tarkastus: Taajuusmuuttajan liittimessa
37 jannitteen on oltava 24 VDC. Kun vika on
korjattu, nollaus on tehtava kdsin!

Asennus rdjdhdysalttiille alueelle: Tarkista
sammutusparametrit (terminen moottorin valvonta,
kuivakdyntisuoja).

4024

FC Overload Warning

Tehokortin ldmpdtila-anturi mittaa
liian korkean tai liian alhaisen
ldmpatilan.

Tarkista taajuusmuuttajan tuuletus.

4024

FC Overload Warning

Ohjauskortin katkaisuldmpdtila
(75 °C) saavutettu.

Tarkista taajuusmuuttajan tuuletus.

4024

FC Overload Warning

Vaihtosuuntaajan ylikuormitus

Nimellisvirtojen vertailu:

- Ndytettdvan lahtovirran LCP:Ila vertailu
taajuusmuuttajan nimellisvirtaan nahden

- Ndytettdvan lahtovirran LCP:Ila vertailu mitattuun
moottorin virtaan ndhden

Termisen kuorman nayttd LCP:Il3 ja arvon valvonta:
- Jos taajuusmuuttajaa kdytetddn jatkuvan
nimellisvirran ylapuolella, laskurin arvo kasvaa.

- Jos taajuusmuuttajaa kdytetddn jatkuvan
nimellisvirran alapuolella, laskurin arvo laskee.

Tarkista, ettd taajuusmuuttajan parametreissa
1-20...1-25 on oikeat moottorin tiedot ja mukauta
tarvittaessa.

4025

C

FC Line Warning

Verkkoliitanta: yksi vaihe puuttuu

Tarkastuta taajuusmuuttajan sahkoliitanta
sdhkdalan ammattilaisella.

Tarkastuta moottorin sahkoliitanta sahkoalan
ammattilaisella.

4025

C

FC Line Warning

Verkkoliitanta: Vaihe-epdsymmetria
liian suuri

Tarkastuta taajuusmuuttajan sahkdliitanta
sdahkoalan ammattilaisella.

Tarkastuta moottorin sahkoliitdantd sahkoalan
ammattilaisella.

4025

c

FC Line Warning

Moottoriliitantd: yksi vaihe puuttuu

Tarkastuta taajuusmuuttajan sdahkoliitdnta
sdhkdalan ammattilaisella.

Tarkastuta moottorin sahkoliitantd sahkoalan
ammattilaisella.
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4026 FC DC Circuit Warning Ylijannite Pidennd ramppiaikaa jarrutusrampille.
4026 C FC DC Circuit Warning Alijannite Tarkastuta taajuusmuuttajan sdahkoliitdnta
sdhkodalan ammattilaisella.
Tarkasta esilatauspiirikytkenta.
4027 C FC Supply Warning Taajuusmuuttajassa ei ole Tarkastuta taajuusmuuttajan sdahkoliitanta
kdyttojannitettd sdhkdalan ammattilaisella.
4027 C FC Supply Warning Ulkoinen 24 VDC-sy0ttd Tarkastuta taajuusmuuttajan sahkoliitanta
ylikuormittunut sdhkodalan ammattilaisella.
4027 C FC Supply Warning Ohjauskortin 1,8 VDC-sy&ttd on Tarkastuta taajuusmuuttajan sahkdliitanta
toleranssialueen ulkopuolella. sdhkdalan ammattilaisella.
4028 C FC Communication Ohjaussanan aikakatkaisu Tarkista Ethernet-liitanta.
Warning Suurenna parametria 8-03 "Control Timeout Time"
taajuusmuuttajassa.
Tarkista tiedonsiirtolaitteiden toiminta.
Tarkasta, ettd kaapeleiden asennus vastaa EMC-
direktiivia.
4029 C General FC Warning Taajuusmuuttaja "liitin 50": Jannite | Poista kaapeli "liittimestd 50":
on<1l0V - Jos taajuusmuuttaja ei enda ndytd varoitusta,
ongelma on asiakkaan jarjestdmassa
kaapeloinnissa.
- Jos taajuusmuuttaja ndyttda edelleen
varoituksen, vaihda ohjauskortti.
4029 C General FC Warning Taajuusmuuttajan |ahtdon ei ole Liitd moottori.
liitetty moottoria.
4029 C General FC Warning Moottorin ylikuormitus Moottori ylikuumentunut, tarkasta jadhdytys ja
kdyttoolosuhteet.
Tarkasta moottori mekaanisen ylikuormituksen
varalta.
4029 General FC Warning Kierrosluvun raja saavutettu. Tarkista kdyttoolosuhteet.
4029 General FC Warning Jannitteen raja saavutettu. Tarkista kdyttoolosuhteet.
4029 General FC Warning Taajuusmuuttajan lampétila lilan Tarkista taajuusmuuttajan [ampétila-anturi.
kylma kdyttda varten. Tarkasta anturin kaapeli IGBT:n ja Gate-
ohjauskortin valilla.
4030 @ EXIO Communication Tiedonsiirto I/O-moduulin kanssa Tarkista I/0-moduulin asetukset Digital Data
Down epdonnistui. Interfacessa.
Tarkista asetukset |/0-moduulissa.
Tarkista Ethernet-liitdnta.
4031 C FC Communication Tiedonsiirto taajuusmuuttajan Tarkista taajuusmuuttajan asetukset Digital Data
Down kanssa epdonnistui. Interfacessa.
Tarkista asetukset taajuusmuuttajassa.
Tarkista Ethernet-liitdnta.
4034 Leakage Detected 1 Vuoto havaittu vuotokammiossa. Tyhjennd vuotokammio.
4035 Leakage Detected 2 Vuoto havaittu tiivistekammiossa. | Suorita tiivistekammion &ljyn vaihto.
5000 D Clog Detection Teach Oppimistoimenpidetta ei suoritettu | Tarkasta pumppu tukoksen varalta.
Failure loppuun: ) . Varmista, ettd sdilidssd on riittdvan korkea pinnan
- Pumppu vaihdettiin t
. . . . . aso‘
oppimistoimenpiteen aikana
kisikayttoon tai pysaytettiin. Tarkista oppimistoimenpiteen asetukset Digital
- Ajan ylitys, koska asetustaajuutta | Data Interfacessa.
ei saavutettu.
6000 C/D | Emerged Operation - Asetettu [dmpotilan raja-arvo on Tarkista toiminnon "Kdytto upottamattomana”

Limit Temperature

saavutettu.

asetukset Digital Data Interfacessa.
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6001 C/D | Clog Detection Mahdollinen sakka hydrauliikassa Aktivoi toiminto "Puhdistusjakso".
6002 C/D | Motor Vibration X - Vdrdhtelyn raja-arvo on ylitetty. Tarkasta pumppu ja asennus (esim. epitasainen
Warning kdynti, huono toimintapiste, asennuksen jinnitys).
Tarkista vdrdhtelyn raja-arvot Digital Data
Interfacessa ja korjaa tarvittaessa.
6003 C/D | Motor Vibration Y - Viérahtelyn raja-arvo on ylitetty. Tarkasta pumppu ja asennus (esim. epétasainen
Warning kédynti, huono toimintapiste, asennuksen jannitys).
Tarkista vdrdhtelyn raja-arvot Digital Data
Interfacessa ja korjaa tarvittaessa.
6004 C/D | Motor Vibration Z - Viardhtelyn raja-arvo on ylitetty. Tarkasta pumppu ja asennus (esim. epatasainen
Warning kdynti, huono toimintapiste, asennuksen jénnitys).
Tarkista vdrdhtelyn raja-arvot Digital Data
Interfacessa ja korjaa tarvittaessa.
6005 C/D | Vibration Input 1 - Vérahtelyn raja-arvo on ylitetty. Tarkasta pumppu ja asennus (esim. epitasainen
Warning kéynti, huono toimintapiste, asennuksen jannitys).
Tarkista vdrdhtelyn raja-arvot Digital Data
Interfacessa ja korjaa tarvittaessa.
6006 C/D | Vibration Input 2 - Vardhtelyn raja-arvo on ylitetty. Tarkasta pumppu ja asennus (esim. epitasainen
Warning kdynti, huono toimintapiste, asennuksen jénnitys).
Tarkista vardhtelyn raja-arvot Digital Data
Interfacessa ja korjaa tarvittaessa.
8001 D Auto Setup Failed Automaattista parametrien Taajuusmuuttaja on asennossa "Seis".
asettamista el voitu suorittaa Tarkista taajuusmuuttajan asetukset Digital Data
loppuun. Interfacessa ja kdynnista automaattinen
parametrien asettaminen vield kerran.
8002 D Auto Setup Timed Out 2 minuutin aikaraja on ylitetty. Taajuusmuuttaja on asennossa "Seis".
Tarkista taajuusmuuttajan asetukset Digital Data
Interfacessa ja kdynnistd automaattinen
parametrien asettaminen vield kerran.
10004 Pump Kick is Running Pumppu on ylittdnyt sallitun
seisonta-ajan.
10005 Cleaning-Cycle is Puhdistusjakso kadynnissa:
Running - Ennen jokaista pumppausta
- Tukos havaittu
10006 Teach was Successful Tukoksen havaitsemisen
oppimisvaihe suoritettu loppuun.
10007 I Update Succeeded Pdivitys suoritettu loppuun.
10008 I Update Failed Pdivitysta ei voitu suorittaa loppuun.| Ota yhteyttad asiakaspalveluun.
9 Liite
9.1 Feldbus: Parametrien yleiskatsaus Seuraavassa luetellaan yksittdiset feldbus-parametrit feldbus-tyypeille Modbus TCP ja OPC
UA.
HUOMAUTUS! Parametrit LSI-masterille on lueteltu jokaisesta feldbus-tyypista
erillisessd taulukossa!
HUOMAUTUS! ModBus TCP -feldbusin slave-numero on: 255, portti: 502!
Selitykset yksittiisille parametriryhmille jarjestelmitilassa DDI, LPI ja LSI (Slave)
« Parametriryhmad Status
Sisdltda tiedot kdyttotilasta, varoituksista ja halytyksistd.
» Parametriryhmd Motor Information
Sisdltaa tiedot moottorin nimellisarvoista, moottorin ja hydrauliikan tyypistd, pumpun
sarjanumerosta seka vahimmadis- ja enimmadistaajuudesta.
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- Parametriryhmi Sensor Locations/Types
Siséltia tiedot anturityypeisté (lampdatila, virta ja tirind) ja niiden asennuksesta.

« Parametriryhmd Data Readouts
Sisdltda tamanhetkiset anturiarvot, kdyttdtunnit, pumppu- ja puhdistusjaksot seka
pumpun energiankulutuksen.

« Parametriryhmad Time
Sisdltdd tiedot pdivamaardsta ja ajasta.

» Parametriryhma Control Word
Sisdltad pumpun kdyttotavan, asetusarvotaajuuden, ramppiaikojen pumpun
vapautuksen ja pumpputoimintojen asetukset.

« Parametriryhmi Sensor Trip/Warning
Sisdltad ldampdtila- ja tarindantureiden kynnysarvojen asetukset.

Selitykset yksittiisille parametriryhmille jirjestelmitilassa LSI (Master)
« Parametriryhma System Variables
Sisdltda tiedot jarjestelmdn kayttotilasta, jdrjestelmdn varoituksista ja halytyksista.

- Parametriryhmd Analog Variables
Sisdltdad tamdnhetkiset tdyttotason, paineen ja virtauksen arvot seka taajuuden ja
jarjestelmassad kdynnissd olevien pumppujen maaran.

« Parametriryhmd Data Time Variables
Sisdltda tiedon paivdmadrdstd ja ajasta.

« Parametriryhmd Pump 1 ... Pump 4
Sisdltad yksittdisen pumpun tiedot: sarjanumero, moottorin ja hydrauliikan tyyppi, tila,
varoitukset, halytykset, tdmdnhetkinen teho, kdyttétunnit, pumppu- ja
puhdistusjaksojen mdard, kWH-laskuri.

« Parametriryhmd Control Word
Sisdltda vapautukset PID-sdddolle, sdilion tyhjennykselle ja vaihtoehtoiselle
kdynnistystasolle.

= Parametriryhma Modes
Sisdltad jarjestelmdn kdyttotavan ja sadtotavan asetukset automaattitilassa.

« Parametriryhmad PID Setpoint
Sisdltda sdadon PID-asetusarvolle.

Katso myos

ModBus TCP: DDI/LPI/LSI Slave-Parameter [» 74]

v

» OPC-UA: DDI/LPI/LSI Slave-Parameter [» 81]
» ModBus TCP: LSI Master-Parameter [» 88]
» OPC-UA: LS| Master-Parameter [P 92]
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: DDI/LPI/LSI Slave-

ModBus TCP
Parameter
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9.2

96

Kytkentdkaavioesimerkit LSI-
jarjestelmatilalle

HUOMAUTUS! Seuraavat kytkentidkaaviot koskevat pumppaamoa, jossa on kaksi
pumppua. Taajuusmuuttajan ja pumpun liitdnnan kytkentdkaaviot koskevat myds
pumppaamon pumppua 3 ja 4.

Katso myos
> LSI-jarjestelmitila: yhteysesimerkki ilman Ex [ 97]

» LSI--jdrjestelmatila: yhteysesimerkki esim [» 100]
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