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1 Genel hususlar

11 Bu kilavuz hakkinda Bu kilavuz {irlintin ayrilmaz bir parcasidir. Kilavuza uyulmasi, dogru uygulama ve kullanim
icin bir 6n kosuldur:

« Tum islemlerden &nce kilavuzu dikkatli bir sekilde okuyun.

+ Kilavuzu daima erisilebilir sekilde saklayin.

o Uriinle ilgili tiim bilgileri dikkate alin.

- Urilindeki isaretleri dikkate alin.

Orijinal kullanma kilavuzunun dili Almancadir. Bu kilavuzdaki tiim diger diller, orijinal montaj
ve kullanma kilavuzunun bir cevirisidir.

1.2 Telif hakki Bu kilavuzun ve Digital Data Interface yaziliminin telif hakki Wilo sirketine aittir. Herhangi
biricerik cogaltilamaz, dagitilamaz veya izinsiz rekabet amacli degerlendirilemez ve
baskalariyla paylasilamaz.

Wilo adi, Wilo logosu ve de Nexos adi Wilo sirketinin tescilli ticari markalaridir. Diger tiim
isimler ve terimler ilgili sahiplerinin ticari markalari veya tescilli ticari markalari olabilir.
Kullanilan lisanslani Digital Data Interface yaziliminin kullanici arayiiziinde ("License"
meniisii) gérebilirsiniz.

1.3 Ag baglantisi (LAN) Dogru ¢alismasi icin (konfigiirasyon ve ¢alistirma) bir Giriinii yerel Ethernet agina (LAN)
baglayin. Ethernet aglarinda yetkisiz erisimi riski bulunur. Bu aglar lizerinden iirline
miidahale edilebilir. Bu yiizden yasal hiikiimlere veya diger i¢ diizenlemelere ek olarak
asagidaki sartlar saglanmahdir:

+ Kullaniimayan iletisim kanallarini devre disi birakin.

 Erisimicin glivenli parolalar belirleyin.

- Fabrika tarafindan belirlenmis parolalar hemen degistirin.

« ilave olarak éniine bir Security Appliance (giivenlik cihazi) baglayin.

- Giincel BT giivenlik sartlarina ve gecerli standartlara uygun giivenlik 6nlemleri alin (6rn.
uzaktan erisim i¢in VPN kurun).

Wilo, ag baglantisindan veya erisiminden kaynaklandigi goriilen iirline gelebilecek veya

Uriiniin neden oldugu zararlardan sorumlu dedgildir.

1.4 Yazilimin islev kapsami Bu kilavuzda Digital Data Interface yaziliminin tam islev kapsami agiklanmaktadir. Bununla
birlikte, yalnizca siparis onayina gére Digital Data Interface yaziliminin kapsami miisteriye
aittir. Daha sonra Digital Data Interface yaziliminin sunulan diger islevlerini edinmek
miisteriye baghdir.

15 Kisiye ozel bilgiler Uriiniin kullanimiyla baglantili hicbir kisisel veri islenmez. DUYURU! Veri koruma
yasalariyla ¢elismeyi 6nlemek igin, kurulum ve bakim giinliigii alanlarina herhangi bir
kisisel veri girmeyin (6rn. ad, adres, e-posta adresi, telefon numarasi vb.)!

1.6 Degisiklik yapma hakki Wilo belirtilen verileri &nceden bildirmeksizin degistirme hakkini sakli tutar ve teknik hatalar
ve/veya eksiklikler icin hicbir sorumluluk kabul etmez. Kullanilan gizimler triiniin rnek
niteliginde gdsterimidir ve orijinalden farkli olabilir.

1.7 Garanti reddi ve sorumluluk reddi Asagidaki durumlarda Wilo 6zellikle garanti taleplerini kabul etmez:

» Kullanim yerinde kullanilabilir ve dengeli bir ag bulunmamasi
« Orn. sunucu arizasl, aktan hatasi gibi teknik sorunlardan kaynaklanan zararlar (dogrudan
veya dolayh)
« Ugiincii taraf yazilmlarinin neden oldugu zararlar
« Orn. hacker saldinisi, viriis gibi dis etkenlerin neden oldugu zararlar
- Digital Data Interface yazilimi tizerinde yetkisiz degisiklikler yapiimasi
= Bu kilavuzda yer verilen talimatlara uyulmamasi
* Amacina uygun olmayan kullanim
« Usulline aykirn depolama veya nakliye
= Hatali montaj veya sékme islemi
Giivenlik
2.1  Personel egitimi Elektrik baglantisi

« Elektrik isleri: Egitimli elektrik teknisyeni
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Elektrikle ilgili tehlikeleri fark ederek bunlar giderebilmek icin
uygun mesleki egitim, bilgi ve deneyime sahip olan kisidir.

Ag bilgileri

Ag kablolarinin monte edilmesi

Kullanim

2.2  Elektrik igleri .

Web tabanli kullanici arayizlerini etkin sekilde kullanabilme

Asagidaki departmanlar icin ingilizce terim ve tanimlara hakim
olma

- Elektrik teknolojisi, frekans konvertorii uzmanlik alani
- Pompa teknolojisi, pompa sistemleri isletimi uzmanlk alani
- Ag teknolojisi, ag bilesenleri konfigiirasyonu

Elektrik isleri bir elektrik uzmani tarafindan gerceklestirilmelidir.

Tum calismalardan once Urunu elektrik sebekesinden ayirin ve
tekrar acilmaya karsi emniyete alin.

Elektrik baglantisini kurarken yerel yonetmeliklere uyun.
Yerel enerji dagitim sirketinin talimatlarina uyun.

Uriinii topraklayin.

Teknik bilgilere uyun.

Kusurlu baglanti kablosunu derhal degistirin.

2.3 Fonksiyonel giivenlik Pompanin patlayici ortamlarda kullaniimasi sirasinda asagidaki

noktalar dikkate alinmahdir:

Kuru ¢alisma korumasini takin ve bir Ex-i degerlendirme rolesi
uzerinden baglayin.

Zener bariyeri lizerine seviye sensoru baglayin.
Termik motor denetimi, patlayici ortamlarda kullanim onayh bir
degerlendirme rolesi tizerinden baglanmalidir. Wilo-EFC'ye

baglantiicin "MCB 112" PTC termistor karti frekans
konvertoriine sonradan donanim olarak eklenebilir!

Bir frekans konvertorii ile baglantili olarak, Safe Torque Off
(STO) noktasina bir kuru calisma korumasi ve termik motor
denetimi baglayin.

SIL seviyesi

SIL-Level 1 6zelliginde ve donanim hata toleransi 0 olan bir
giivenlik tertibati edinin (DIN EN 50495, Kategori 2 uyarinca).
Tesisin degerlendirilmesi icin glivenlik devresindeki tim

bilesenlerin gozlemlenmesi gerekir. Gerekli bilgileri, ilgili
bilesenlere ait Uretici kilavuzlarindan ve talimatlarindan
ogrenebilirsiniz.

CLPO1 sensorii Ex onay
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2.4

2.5

3.2

Veri giivenligi

Giivenlik agisindan kritik
uygulamalarda acil
isletim

Uriiniin agiklamasi

Yapi

Sistem modlan

« Uriin 6rnegi testi uyarinca sensor, IECEx'e gore gereksinimleri
de karsilamaktadir.

Uriiniin aga baglanmasi icin, 6zellikle ag giivenligi olmak iizere
tiim ag gerekliliklerine uygun hareket edilmesi gerekir. Bunun igin,
sistemi satin alan kisinin veya isleticinin yurtrliikteki tim ulusal ve
uluslararasi yénetmelikleri (6rn. Kritis-VO) veya yasalar dikkate
almasi gerekir.

Pompanin ve frekans konvertoriiniin kumanda edilmesi, ilgili
cihazda kaydedilmis olan parametreler araciliiyla gerceklestirilir.
Ayrica LPl ve LSI modunda pompa, frekans konvertoriine ait
Parametre seti 1 lizerine yazar. Hatalarin hizlica giderilebilmesi
icin, ilgili konfiglirasyonlarin yedeklenmesi ve merkezi olarak
saklanmasi tavsiye edilir.

DUYURU! Giivenlik agisindan kritik uygulamalarda, frekans
konvertorii icinde de bir konfigiirasyon kayith tutulabilir. Hata
durumunda frekans konvertorii bu konfigiirasyon iizerinden
acil isletimde tekrar calistinlabilir.

Digital Data Interface, entegre bir web sunucusuna sahip olan motora entegre bir iletisim
moduliidiir. Erisim, internet tarayicisi araciigiyla grafiksel kullanici arayiizii tizerinden
gerceklestirilir. Pompadaki konfigiirasyon, kumanda ve denetleme islemleri, kullanici
arayiizii araciligiyla kolayca gerceklestirilebilir. Bunun icin pompaya farkl sensérler monte
edilebilir. Ayrica harici sinyal vericiler lizerinden kumandaya baska tesis parametreleri de
dahil edilebilir. Sistem moduna bagli olarak Digital Data Interface ile asagidakiler
gerceklestirilebilir:

» Pompanin denetlenmesi.

» Pompanin frekans konvertorii ile kumanda edilmesi.

» Enfazla dort pompadan olusabilecek komple tesisin kumanda edilmesi.

Digital Data Interface, lg farkl sistem modu icin lisanslanabilir:

» DDl sistem modu
Hicbir kumanda fonksiyonunun olmadigi sistem modudur. Sadece sicaklik ve titresim
sensdrlerinin degerleri algilanir, degerlendirilir ve kaydedilir. Pompanin ve (mevcutsa)
frekans konvertdriiniin kumanda islemleri, isleticinin Uist diizey kumandasi aracihgiyla
gerceklestirilir.

+ LPIsistem modu
Frekans konvertorii ve tikanma algilamasi icin kumanda fonksiyonunun oldugu sistem
modudur. Pompa/frekans konvertérii ¢ifti tek bir tinite olarak ¢alisir, frekans
konvertoriiniin kumanda islemleri pompa aracihigiyla gerceklestirilir. Bu sayede tikanma
algilamasi gerceklestirilebilir ve gerekli olmasi halinde bir temizlik islemi baslatilabilir.
Pompanin seviyeye bagl kumanda islemleri, isleticinin tst diizey kumandasi araciligiyla
gerceklestirilir.

* LSl sistem modu
Dort pompanin yer alabilecegi bir pompa istasyonuna yonelik tiim kumanda islemlerini
iceren sistem modudur. Burada bir pompa ana iinite (master) olarak gérev yaparken diger
tiim pompalar yardimci tinite (slave) gorevi gériir. Ana pompa, tesisle iligkili parametreleri
g6z 6nilinde bulundurarak diger tiim pompalar kumanda eder.

Sistem modu onayi, lisans anahtar lizerinden gergeklestirilir. Fonksiyon kapsami daha dar
olan sistem modlari da dahildir.
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3.3 Sistem moduna bagl olarak

fonksiyonlara genel bakis Fonksiyon Sistem modu

Kullanici arayiizii

Web sunucusu . . .
Dil se¢imi . . .
Kullanici sifresi . . .
Konfigiirasyon karsiya yiikleme/indirme . . .
Fabrika ayarina geri alma . . .

Veri gostergesi

Tip levhasi verileri . . .
Test protokolii 0 o o
Montaj giinliigl . . .
Bakim giinliigii . . .

Veri toplama ve depolama

Dahili sensorler . . .
Fieldbus icin dahili sensérler . . .
Frekans konvertorii - . .
Pompa istasyonu - - .
Arayiizler

Harici girigler/cikislar i¢in destek . . .
ModBus TCP . . .
OPC UA o o o
Frekans konvertorii kumandasi - . .

Kumanda ve regiilasyon fonksiyonlar

Daldirilmamis isletim - . .
Tikanma algilamasi/temizleme islemi - . .
Harici regiilasyon degerleri (analog/dijital) - . .
Harici Kapali - . .
Pompa yoklama - . .
Kuru ¢alisma korumasi - . .
Sel baskinlarindan korunma - . .
Pompa degisimi - - .
Yedek pompa - - .
Pompa isletim tiirli secimi - - .
Seviye sensorii ve samandira salter ile seviye kumandasi - - .
PID regtilasyonu - - .
Yedekli ana pompa - - .
Alternatif durma seviyeleri - - .
High Efficiency (HE) regiilatorii - - .

Aciklama

— = mevcut degil, o = opsiyonel, » = mevcut

3.4 Girigler Digital Data Interface iizerinde iki entegre sensdr ve harici sensorler icin dokuz baglanti
mevcuttur.

Dahili sensorler (yerle§ik)
« Sicaklik
Digital Data Interface modiilii giincel sicaklik algilamasi.

+ Titresim
Digital Data Interface iizerindeki li¢ eksende glincel titresim algilamasi.
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3.5

A

4.1

4.2

G/C modiilii - Ek girisler ve cikislar

Elektrik baglantisi

Personel egitimi

Kosullar

Dahili sensorler (motorda)

« 5xsicaklik (Pt100, Pt1000, PTC)

¢ 2xanalog giris 4-20 mA

2x titresim sensdrii girisi (maks. 2 kanal)

Pompa/frekans konvertdrii kombinasyonunun (LPI sistem modu) veya komple tesisin (LSI
sistem modu) kumanda edilmesi icin cok sayida 8l¢iim verisine ihtiyac vardir. Normalde
frekans konvertérii yeterli sayida analog ve dijital girisi ve ¢ikisi kullanima sunar. ihtiyac
olmasi halinde, girislere ve ¢ikislara iki G/C modiilii eklenebilir:

+ Wilo 10 1 (ET-7060): 6x dijital giris ve ¢ikig
+ Wilo 10 2 (ET-7002): 3x analog ve 6x dijital giris, 3x dijital ¢ikis

@ DUYURU

Wilo LSI sistem modu icin 10 2 mutlaka gereklidir!

ihtiyac duyulan tiim 8lciim degerlerinin algilanmasi igin tesis
planlamasinda bir Wilo 10 2 (ET-7002) 6ngérilmiistiir! Ek bir Wilo 10 2
olmadan bir sistem kumandasinin ydritiilmesi miimkiin degildir.

TEHLIKE

Elektrik akimi nedeniyle 6liim tehlikesi!

Elektrik isleri sirasinda yanlis davranis, elektrik carpmasi kaynakl 6lime
yol acar!

« Elektrik isleri bir elektrik uzmani tarafindan gergeklestirilmelidir!

+ Yerel yonetmeliklere uyun!

TEHLIKE

Hatali baglanti nedeniyle patlama tehlikesi!

Pompa patlama tehlikesi olan yerlerde kullaniliyorsa baglantinin yanlis
yapilmasi durumunda patlama tehlikesi s6z konusu olur. Asagidaki
noktalara dikkat edilmelidir:
+ Kuru ¢alisma korumasi monte edin.
+ Ex-idegerlendirme rolesi tizerine samandira salter baglayin.
« Zener bariyeri lizerine seviye sensorii baglayin.
« Termik motor denetimini ve kuru calisma korumasini "Safe Torque Off
(STO)" noktasina baglayin.
+ "Patlama tehlikesi olan yerlerde elektrik baglantisi* bélimiindeki
belirtimleri dikkate alin!

« Elektrik isleri: Egitimli elektrik teknisyeni
Elektrikle ilgili tehlikeleri fark ederek bunlari giderebilmek icin uygun mesleki egitim, bilgi
ve deneyime sahip olan kisidir.

= Ag bilgileri
Ag kablolarinin monte edilmesi

Kullanilan sistem moduna gore gerekli olan bilesenlere genel bakis:

Sistem modu

Ex olmadan montaj

Digital Data Interface 6zellikli pompa . . .
24 VDC kumanda voltaji . . .
PTC sensor icin dederlendirme cihazi . . .
"MCA 122" Ethernet modiilii (ModBus TCP modiilii) ile Wilo- - . .
EFC frekans konvertorii
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Sistem modu

Hedef deger veya Calistirma/Durdurma spesifikasyonu icin iist - . 0
diizey kumanda

Kuru calisma korumasi samandira salteri - 0 0
Hedef deger spesifikasyonu icin seviye sensorii - - .
Ag anahtari (LAN anahtan) . . .
Wilo 10 1 (ET-7060) 0 0 -
Wilo 10 2 (ET-7002) o 0 .

Ex donamimh montajlar icin ilave gereklilikler

Wilo-EFC PTC termistor karti "MCB 112" veya PTC sensoricin =~ - . .
Ex onayli dederlendirme cihazi ile genisletme

Patlama korumasi ayirma rélesi ile kuru ¢alisma korumasi . . .
samandira salteri
Seviye sensorii icin zener bariyeri - - .
Aciklama
— = gerekli dedil, o = gerekirse, « = zorunlu
4.3 Digital Data Interface baglanti Aciklama
kablosu Kumanda hatti olarak bir hibrit kablo kullanilir. Hibrit kablo, iki kabloyu tek bir kablo olarak
birlestirir:
» Kumanda gerilimi ve sargi denetimi i¢in sinyal kablosu
» Agkablosu
Poz. Damar no./rengi Aciklama
1 Dis kablo ceketi
2 Dis kablo blendaj
3 ic kablo ceketi
4 ic kablo blendaji
Fia. 1+ Hibrit kabl tik aBsterimi 5 1=+ Digital Data Interface elektrik beslemesi baglanti
g. 2 Ribnit kablo sematik gosterim damarlari. Calisma voltaji: 24 VDC (12-30 V FELV,
2=- maks. 4,5 W)
6 3/4 = PTC Motor sargisindaki PTC sensor baglanti damarlari.
Calisma voltaji: 2,5ila 7,5 VDC
7 Beyaz (wh) = RD+ Ag kablosunu hazirlayin ve birlikte teslim edilen RJ45
Sari (ye) = TD+ fisini monte edin.

Turuncu (og) = TD-
Mavi (bu) = RD-

DUYURU! Kablo blendajini genis yiizeyli olarak yerlestirin!

Teknik veriler

e Tip: TECWATER HYBRID DATA

- Damarlar, dis kablo demeti: 4x0,5 ST

« Damarlar, i¢ kablo demeti: 2x 2x22AWG

« Malzeme: Ozel elastomer, isinlanmis, suya ve yaga dayanikl, cift blendajli
e Cap:yakl. 13,5 mm

« Biikme yaricapi: 81 mm

« Maks. su sicakhgi: 40 °C

= Ortam sicakhgi: -25 °Cila 40 °C
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4.4 DDI sistem modu

ModBus TCP
OCP UA

*
| |
| |
| |
]
L ]
L

Ethernet Sinyal hatti
Modbus

Fig. 2: Montaj Onerisi

4.4.1  Pompa elektrik sebekesi baglantisi

10

Diziistii bilgisayar/dokunm
ve internet tarayicisi

N EE NS S S S SN NS S NSNS S S S EEEEEEEEEEEEEEEE,

| ]
n
n
n

| _Switch/Router |

= =

LAN H

Riss | @p=-te-cmmemmmeenan-s .
. I f Wilol01 A
i - 6x dijital giris 1
: - 6x dijital cikis 1

]
[ § Wilo102 '
1 ]
1 I . « 3x analog giris 1
i - 6x dijital giris ]
1 « 3x dijital ¢ikis !
.. 3
l | 24VDC
J
Kumanda hatti Elektrik baglantisi Opsiyonel

Kumanda dolabi

Dijital ve analog giris/¢ikish G/C modiilleri

isletici tarafindaki ist diizey kumanda

1
2
3
4

Seviye vericisi

Motoru miisteri tarafindaki salt sistemine baglayin. A¢ma tiirli ve motor baglantisi ile ilgili
bilgileri Gretici talimatlarindan 6grenebilirsiniz!

DUYURU! Kablo blendajini genis yiizeyli olarak yerlestirin!
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4.4.2  Digital Data Interface elektrik Digital Data Interface elektrik beslemesini misteri tarafindaki salt sistemine baglayin:
beslemesi baglantisi - Calisma voltaji: 24 VDC (12-30 V FELV, maks. 4,5 W)
e Damar1l: +
e Damar 2: -
4.4.3  Motor sargisinda PTC sensorii Yazilim tarafindaki termik motor denetimi, motor sargisindaki Pt100 veya Pt1000 sensor
baglantis araciligiyla gerceklestirilir. Glincel sicaklik degerleri ve sinir sicakliklar, kullanici arayiizii

aracihgiyla goriintiilenebilir ve ayarlanabilir. Donanim tarafina monte edilmis olan PTC
sensorler, maks. sargi sicakhgini tanimlar ve acil durumda motoru kapatir.

DIKKAT! Fonksiyon kontrolii gerceklestirin! PTC sensorii baglamadan once direnci
kontrol edin. Sicaklik sensériiniin direncini bir ohmmetre ile 6l¢lin. PTC sensorler 60 ila
300 Ohm arasinda bir soguk direncine sahiptir.

PTC sensorii miisteri tarafindaki salt sistemine baglayin:

» Calismavoltaji: 2,5ila 7,5 VDC

o Damarlar: 3ve 4

« PTC sensoricin dederlendirme rélesi, 6rn. Wilo EFC PTC termistor karti "MCB 112" veya
role "CM-MSS" ile genisletme

TEHLIKE

Hatali baglanti nedeniyle patlama tehlikesi!

Termik motor denetimi dogru baglanmazsa, patlama tehlikesi olan

alanlarda patlama nedeniyle 6liim tehlikesi olusur! Baglanti her zaman bir

elektrik uzmani tarafindan yapilmalidir. Patlama tehlikesi olan yerlerde

kullamm icin asagidakiler gecerlidir:

« Termik motor denetimi bir dederlendirme rélesi tizerinden
baglanmalidir!

« Sicaklik sinirlamasi nedeniyle devre disi birakma islemi, tekrar agmaya
karsi kilit kullanilarak gerceklestirilmelidir! Yeniden agma ancak kilit
acma tusuna elle basildiginda miimkiin olmalidir!

4.4.4  Agbaglantisi Kumanda hattinin ag kablosunu hazirlayin ve birlikte teslim edilen RJ45 fisini monte edin.
Baglanti bir ag soketi lizerinden gerceklestirilir.
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4.5 LPI sistem modu
Diziistii bilgisayar/dokunm
ve internet tarayicisi
ModBus TCP —
g —
] OCP UA ]
| | | |
: [ ] :
. -
. [ Switch/Router |
= : =
| ]
COM-Card +COM-Card pmmmmmmmmmemmanmnna,
ModBus TCP ,_pC / ] § Wilo101 E
LAN PTC i I - 6x dijital girig 1
RJ45 1 - 6x dijital cikis '
| ]
rd 1 § Wilo102 '
S ] . « 3x analog giris '
= i - 6x dijital giris 4
k. « 3x dijital ¢ikis 1
VemmmsssmssmsmssmmEnt
Start/Stop

Extern Off 2x cikis, serbest konfigiire edilebilir:
rmemmmsmmmEEes < isletim
« Artan seviye
« Azalan seviye
« Uyan
+ Hata
« Temizlik is akisi devam ediyor

, Safe Torque Off (STO) _

»

3x giris, serbest konfigiire edilebilir: Yl
* Su baskini

« Kuru ¢alisma

« Kagak - Uyan mmmm
« Kagak - Alarm

+ Sifirlama

« High Clog Limit

Dijital girisler
Role cikislari

1x cikis, serbest konfigiire edilebilir:
- Frekans

« Doluluk seviyesi

+ Basing

- Akis

2x giris, serbest konfigure edilebilir:
« Doluluk seviyesi

« Basing

* Akis i -

Sinyal tiiri:

+0-20 mA immmma.
«4-20 mA

«0-10V

Analog girisler
Analog cikislar

Sinyal tird:
«0-20mA
*4-20 mA

Ethernet Sinyal hatti Kumanda hatti Elektrik baglantisi Opsiyonel Patlama tehlikesi olan
Modbus alanlardaki uygulamalar icin zorun

Fig. 3: Start/Stop ile montaj 6nerisi

Frekans konvertori

Frekans konventérii icin "MCA 122" genisletme modiilii (teslimat kapsamindadir)

Frekans konventorii icin "MCB 112" genisletme modiilii

Frekans konvertériindeki girigler

Frekans konvertoriindeki ¢ikislar

isletici tarafindaki list diizey kumanda

N o W N R

Seviye vericisi
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ModBus TCP

Diziistii bilgisayar/dokunm
ve internet tarayicisi

¢ TN EE R RS S S S S S S NS S S NS S S NS S S S S S S S S EEEEEEEEEEEEEEEE,

' OCP UA .
[ ] ]
: [ ] :
] —=
: ﬁ > “Switch/Router |
; :
COM-Card 1COM-Card: eeheeemeeeemem———
ModBus TCP v, p1C ! § Wilo101
LAN PTC I . - 6x dijital giris
RJ45 - 6x dijital cikis

Start/Stop

ExtermOft

— A L3afe Toraue OFF (3T0)

3x giris, serbest konfigiire edilebilir: Yl
* Su baskini

» Kuru ¢alisma

» Kagak - Uyari (IS
» Kagak - Alarm

» Sifirlama

« High Clog Limit

Hedef deger

1x giris, serbest konfigiire edilebilir:

+ Doluluk seviyesi PR
« Basing

* Akig

Sinyal tiri:
+0-20 mA
* 4-20 mA
+0-10V

§ Wilo102
I . « 3x analog giris
- 6x dijital giris
« 3x dijital ¢ikis

‘sssssssssss s

Wilo-EFC

2x cikis, serbest konfigiire edilebilir:
< isletim
- Artan seviye

Dijital girisler

Analog girisler

« Azalan seviye
« Uyari
b - Hata
» Temizlik is akisi devam ediyor

Role cikislari

1x cikis, serbest konfigiire edilebilir:
» Frekans

« Doluluk seviyesi

+ Basing

- Akis

Analog cikislar

Sinyal turt:
+0-20 mA
*4-20 mA

Ethernet Sinyal hatti Kumanda hatti Elektrik baglantisi Opsiyonel Patlama tehlikesi olan
Modbus alanlardaki uygulamalar icin zorun
Fig. 4: Analog hedef deger spesifikasyonu ile montaj dnerisi
1 Frekans konvertorii

Frekans konventérii icin "MCA 122" genisletme modiilii (teslimat kapsamindadir)

Frekans konventdrii icin "MCB 112" genisletme moddli

Frekans konvertoriindeki girisler

Frekans konvertoriindeki cikislar

isletici tarafindaki {ist diizey kumanda

N OO W N

Seviye vericisi
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Diziistii bilgisayar/dokunm
ve internet tarayicisi

ModBus TCP - -
OCP UA
ﬁ 2 [ Switch/Router |
: :
L]
COM-Card +COM-Card pmm ..
ModBus TCP ', _pC ./ § Wilo101
LAN PTC I . - 6x dijital giris
RJ45 - 6x dijital ¢ikis

Start/Stop

>

3x giris, serbest konfigiire edilebilir:
* Su baskini

» Kuru calisma

» Kagak - Uyar

* Kagak - Alarm

« Sifirlama

« High Clog Limit

2x giris, serbest konfigiire edilebilir:
« Doluluk seviyesi

* Basing

- Akis

Sinyal turd:
+0-20 mA
«4-20mA
«0-10V

Ethernet Sinyal hatti
Modbus

Fig. 5: ModBus ile montaj dnerisi

14

. Extern Ooff

2afe Torque Off (2TQ)

Dijital girisler

Analog girisler

A@ § Wilo102
I . « 3x analog giris

- 6x dijital giris
- 3x dijital ¢ikis

‘sssssssssss s e

Wilo-EFC

2x cikis, serbest konfigiire edilebilir:
< isletim
- Artan seviye

« Azalan seviye

« Uyarn

+ Hata

» Temizlik is akisi devam ediyor

Role cikislari

1x cikis, serbest konfigiire edilebilir:
- Frekans

« Doluluk seviyesi

+ Basing

- Akis

Analog cikislar

Sinyal tiri:
+0-20 mA
*4-20 mA

Kumanda hatti Elektrik baglantisi Opsiyonel Patlama tehlikesi olan
alanlardaki uygulamalar icin zorun

Frekans konvertori

Frekans konventérii icin "MCA 122" genisletme modiilii (teslimat kapsamindadir)

Frekans konventdrii icin "MCB 112" genisletme moduli

Frekans konvertériindeki girisler

Frekans konvertériindeki ¢ikiglar

isletici tarafindaki iist diizey kumanda

N o u W N e

Seviye vericisi
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4.5.1 Pompa elektrik sebekesi baglantisi

Fig. 6: Pompa baglantisi: Wilo-EFC

4.5.2  Digital Data Interface elektrik
beslemesi baglantisi

16 c o 0o 0 0 0 0 o

r12 13 18 19 27 29 32 33120

ge-e

Fig. 7: Klemens Wilo-EFC

4.5.3  Motor sargisinda PTC sensorii

baglantis

o o0oo0o0o0 &

IT

O O O O o

27 29 32 33 20 37~

Fig. 8: Klemens Wilo-EFC

4.5.4  Agbaglantisi

39 42 50 53 54

4.5.5  Dijital girislerin baglanmasi

Frekans konvertorii Wilo-EFC

Klemens Damar tanimi
96 u

97 \%

98 W

99 Toprak (PE)

Motor baglanti kablosunu, kablo baglantisindan gecirerek frekans konvertériine sokun ve
sabitleyin. Damarlari baglanti semasi uyarinca baglayin.

DUYURU! Kablo blendajini genis yiizeyli olarak yerlestirin!

Frekans konvertorii Wilo-EFC

Klemens Kumanda hatti daman Aciklama
13 1 Elektrik beslemesi: +24 VDC
20 2 Elektrik beslemesi: Referans potansiyel (0 V)

Frekans konvertorii Wilo-EFC

TEHLIKE
Baglanti hatal yapildiginda hayati tehlike s6z konusudur!

Pompanin patlama tehlikesi olan yerlerde kullaniimasi durumunda
"Patlama tehlikesi olan yerlerde elektrik baglantisi” béliimiint dikkate

aln!
Klemens Kumanda hatti daman Aciklama
50 3 +10 VDC elektrik beslemesi

Dijital giris: PTC/WSK

33 4
Yazilim tarafindaki termik motor denetimi, motor sargisindaki Pt100 veya Pt1000 sensor

aracihidiyla gerceklestirilir. Glincel sicakhk dederleri ve sinir sicakliklar, kullanici arayiizii
aracilidiyla goriintiilenebilir ve ayarlanabilir. Donanim tarafina monte edilmis olan PTC
sensorler, maks. sargi sicakhgini tanimlar ve acil durumda motoru kapatir.

DIKKAT! Fonksiyon kontrolii gerceklestirin! PTC sensérii baglamadan énce direnci kontrol

edin. Sicaklik sensoriiniin direncini bir ohmmetre ile dlciin. PTC sensérler 60 ila 300 Ohm
arasinda bir soguk direncine sahiptir.

Frekans konvertorii Wilo-EFC

Kumanda hattinin ag kablosunu hazirlayin ve birlikte teslim edilen RJ45 fisini monte edin.
Baglanti bir ag soketi lizerinden gerceklestirilir, 6rn. "MCA 122" Ethernet modiilii.

Dijital girislerin baglanmasi sirasinda asagidakiler dikkate alinmahdir:

« Blendajh kablolar kullanin.
« Ik isletime alma sirasinda bir otomatik parametrelendirme gerceklestirilir. Bu islem
sirasinda her bir dijital girig icin 6n atama yapilir. Yapilan 6n atama dedistirilemez!

 Serbest secilebilen girislerin dogru sekilde ¢alismasi icin Digital Data Interface icinde ilgili

fonksiyonu atayin.
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TEHLIKE
Baglanti hatal yapildiginda hayati tehlike s6z konusudur!

Pompanin patlama tehlikesi olan yerlerde kullaniimasi durumunda
"Patlama tehlikesi olan yerlerde elektrik baglantisi” boltimini dikkate
alin!

@ DUYURU
Uretici talimatlan dikkate alinmalidir!

Ayrintil bilgiler icin frekans konvertoriiniin kilavuzunu okuyun ve
icerisindeki bilgilere uyun.

Frekans konvertorii: Wilo-EFC

Giris voltaji: +24 VDC, Klemens 12 ve 13
Referans potansiyel (0 V): Klemens 20

o Jron s

Baglat Normalde acik kontak (NO)
27 External Off Normalde kapali kontak (NC)
37 Safe Torque Off (STO) Normalde kapali kontak (NC)

19,29,32  Serbest secilebilir

On atamasi yapilan girisler icin fonksiyon aciklamasi:

Baslat
Ust diizey kumandadan gelen girig/gikis sinyali. DUYURU! Girige ihtiyag duyulmuyorsa
Klemens 12 ve 18 arasina koprii monte edin!

External Off
Ayri salter araciligiyla uzaktan kapatma. DUYURU! Girig, dogrudan frekans
konvertoriinii devreye alir!

Safe Torque Off (STO) - giivenli kapatma DUYURU! Girise ihtiya¢ duyulmuyorsa
Klemens 12 ve 27 arasina koprii monte edin!

Pompanin frekans konvertorii tarafindan donanim tarafinda devre disi birakiimasi,
pompa kumandasina bagh degildir. Otomatik yeniden baslatma gerceklestirilemez
(tekrar agmaya kars! kilit). DUYURU! Girise ihtiya¢ duyulmuyorsa Klemens 12 ve 37
arasina koprii monte edin!

Digital Data Interface icindeki serbest girislere asagidaki fonksiyonlar atanabilir:

High Water

Su baskini seviyesi icin sinyal.

Dry Run

Kuru calisma korumasi icin sinyal.

Leakage Warn

Harici yalitim haznesi denetimi i¢in sinyal. Hata durumunda bir uyar mesaji goriintilenir.
Leakage Alarm

Harici yalitim haznesi denetimi icin sinyal. Hata durumunda pompa kapatilir. Proseddiriin
devami konfiglirasyondaki alarm tipi izerinden ayarlanabilir.

Reset

Hata bildirimlerinin sifirlanmasi icin harici sinyal.

High Clogg Limit

Tikanma algilamasi igin daha yiiksek toleransin etkinlestirilmesi ("Power Limit - High").

ilgili fonksiyon icin kontak tiirii

oo

High Water Normalde acik kontak (NO)
Dry Run Normalde kapali kontak (NC)
Leakage Warn Normalde acik kontak (NO)
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Leakage Alarm Normalde acik kontak (NO)

Reset Normalde acik kontak (NO)

High Clogg Limit Normalde acik kontak (NO)
4.5.6  Analog girislerin baglanmasi Analog girislerin baglanmasi sirasinda asagidakiler dikkate alinmalidir:

« Blendajh kablolar kullanin.
= Analog girisler icin ilgili fonksiyonlar istenen sekilde secilebilir. Digital Data Interface
icinde ilgili fonksiyonlari atayin!

@ DUYURU
Uretici talimatlan dikkate alinmalidir!

Ayrintili bilgiler icin frekans konvertériiniin kilavuzunu okuyun ve
icerisindeki bilgilere uyun.

Frekans konvertorii Wilo-EFC
» Besleme voltaji: 10 VDC, 15 mA veya 24 VDC, 200 mA
« Klemensler: 53, 54

Baglanti 6zellikleri kullanilan sensor tiiriine bagli olarak degisir. DIKKAT! Dogru baglant
[ icin iiretici talimatlan dikkate alinmahdir!
« Olciim araliklari: 0...20 mA, 4...20 mA veya 0...10 V.
Sinyal tiiriinii (gerilim (U) veya akim (1)), ilave olarak frekans konvertériindeki iki salter
DDDD lizerinden de ayarlayin. Her iki salter de (A53 ve A54), frekans konvertérii ekraninin altinda
O &D bulunur. DUYURU! Olgiim arahigini Digital Data Interface icinde de ayarlayin!
(e Digital Data Interface i¢ind gidaki fonksiyonlar atanabilir:
QQDDD S igital Data Interface icinde asagidaki fonksiyonlar atanabilir
QQ N « External Control Value
QOO Pompa devir sayisinin kumanda edilmesi icin, lst diizey kumanda tarafindan analog sinyal
st e olarak hedef deger spesifikasyonu.
(=) * Level
130BD530.10 8 Veri toplama icin glincel doluluk seviyesi kaydi. Dijital ¢ikista "artan” ve "azalan” seviye
fonksiyonlari igin temel alinir.
Fig. 9: A53 ve A54 salter pozisyonu . Pressure
Veri toplama icin giincel sistem basinci kaydi.
* Flow
Veri toplama icin giincel akis kaydh.
4.5.7  Role cikislarinin baglanmasi Role cikislarinin baglanmasi sirasinda asagidakiler dikkate alinmalidir:

« Blendajh kablolar kullanin.
+ Role ¢ikislariigin ilgili fonksiyonlar istenen sekilde secilebilir. Digital Data Interface i¢inde
ilgili fonksiyonlari atayin!

@ DUYURU

Uretici talimatlan dikkate alinmalidir!

Ayrintil bilgiler icin frekans konvertoriiniin kilavuzunu okuyun ve
icerisindeki bilgilere uyun.

Frekans konvertorii Wilo-EFC

» 2x Form C réle cikisi. DUYURU! Role cikislarinin konumlandiriimasi icin iiretici
talimatlan dikkate alinmaldir!

» Kumanda glicii: 240 VAC, 2 A
Réle ¢ikigl 2 icin, normalde acik kontakta (Klemens: 4/5) daha yiiksek bir kumanda giicii
olabilir: maks. 400 VAC, 2 A

Role cikisi 1
1 Orta baglanti (COM)
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4.5.8

4.5.9
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Analog cikig baglantisi

Girig/cikis genisletmeleri baglantisi
(LPI modu)

Normalde acik kontak (NO)

3 Normalde kapali kontak (NC)
Role cikisi 2

4 Orta baglanti (COM)

5 Normalde acik kontak (NO)
6 Normalde kapali kontak (NC)

Digital Data Interface icinde asagidaki fonksiyonlar atanabilir:

* Run
Pompa tekli isletim sinyali
= Rising Level
Seviye yiikseldiginde sinyal.
« Falling Level
Seviye diistiigiinde sinyal.
« Warning
Pompa tekli ariza sinyali: Uyari.

e Error
Pompa tekli ariza sinyali: Alarm.

= Cleaning
Pompada bir temizleme is akisi baslatildiginda gdsterilen mesaj.

Analog cikis baglantisi icin asagidakileri dikkate alin:

- Blendajli kablolar kullanin.
+ Cikis icin ilgili fonksiyonlar istenen sekilde secilebilir. Digital Data Interface icinde ilgili
fonksiyonlari atayin!

@ DUYURU

Uretici talimatlan dikkate alinmalidir!

Ayrintil bilgiler icin frekans konvertoriiniin kilavuzunu okuyun ve
icerisindeki bilgilere uyun.

Frekans konvertorii Wilo-EFC
- Klemens: 39/42
« Olciim araliklari: 0...20 mA veya 4...20 mA
DUYURU! Ol¢iim araligini Digital Data Interface icinde de ayarlayin!

Digital Data Interface icinde asagidaki fonksiyonlar atanabilir:
* Frequency
Giincel gercek frekans gésterimi.

« Level
Glincel doluluk seviyesi gosterimi. DUYURU! Gasterim igin ilgili sinyal vericisinin bir
girise baglanmasi gerekir!

* Pressure
Giincel isletme basinci gosterimi. DUYURU! Gasterim igin ilgili sinyal vericisinin bir
girise baglanmasi gerekir!

> Flow
Giincel akis miktari gosterimi. DUYURU! Gosterim icin ilgili sinyal vericisinin bir girise
baglanmasi gerekir!

@ DUYURU

Diger dokiimanlar dikkate alin!

Yonetmeliklere uygun bir kullanim icin ek olarak Uretici talimatnamelerini
okuyun ve bunlara uyun.
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Genel

Tip ET-7060 ET-7002
Elektrik sebekesi baglantisi 10...30VDC 10..30VDC
Calisma sicakligi -25°C..+75°C -25°C..+75°C

Olciiler (GxUxY)

72x123x35 mm

72x123x35 mm

Dijital girisler

Adet 6 6

"Acik" gerilim seviyesi 10...50VvDC 10...50vDC

"Kapali" gerilim seviyesi maks. 4 VDC maks. 4 VDC

Role gikislan

Adet 6 3

Kontak tiiri Normalde agik kontak Normalde agik kontak

(NO)

(NO)

Kumanda giicii

5 A, 250 VAC/24 VDC

5 A, 250 VAC/24 VDC

Analog girisler

Adet

3

Olciim araligi secilebilir

evet, Jumper (atlama teli)
ile

Olasi 6l¢tim araliklar

0..10V,0..20mA,
4..20mA

Diger tiim teknik verilerini Uretici talimatlarindan 6grenebilirsiniz.

Montaj

DUYURU! IP adresinin degistirilmesi ve montaj ile ilgili tiim bilgileri iiretici
talimatlarindan 6grenebilirsiniz!

1.

o v F W N
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Olgiim arahg igin sinyal tiiriiniin (akim veya gerilim) ayarlanmasi: Atlama telini
degistirin.

DUYURU! Ol¢iim araligi Digital Data Interface icinde ayarlanir ve G/C modiiliine
gonderilir. Ol¢iim arahgimi G/C modiiliinde ayarlamayin.

Modiilli kumanda dolabina sabitleyin.
Girisleri ve cikislari baglayin.

Elektrik sebekesi baglantisini baglayin.
IP adresini ayarlayin.

Digital Data Interface icinde kullanilan G/C modiiliiniin tipini ayarlayin.
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G/C modiillerine genel bakig

Klemens1..7 Dijital girigler
Klemens 8 Elektrik sebekesi baglantisi (+)
Klemens 9 Elektrik sebekesi baglantisi (-)
§ Klemens 12 ... 23 Réle cikislarn, normalde acik kontak (NO)
Klemens1...6 Analog girisler
Klemens 8 Elektrik sebekesi baglantisi (+)
Klemens 9 Elektrik sebekesi baglantisi (-)
é é § § Klemens 10... 15 Réle cikislar, normalde acik kontak (NO)
= F % Klemens 16 ... 23 Dijital girisler

Giriglerin ve cikislarin fonksiyonlar

Girisler ve cikislara, frekans konvertdriindeki gibi ayni fonksiyonlar atanabilir.

DUYURU! Baglanan girisleri ve ¢ikiglari Digital Data Interface icinde atayin! ("Settings =» I/
O Extension")

(B)GND 9

Fig. 11: Wilo 10 2 (ET-7002)
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4.6 LSI sistem modu "LSI" sistem modunda, pompa istasyonunun Digital Data Interface lizerinden eksiksiz
sekilde kumanda edilmesi gerceklestirilir. Burada bir sistem icerisinde asgari olarak asagidaki
urtinler bulunur:

= Her biriicin Digital Data Interface ve ayr bir frekans konvertorii olan en fazla dért pompa
Bir 1/02 modiilii
Hedef deger belirtimi icin bir seviye sensorii

ModBus TCP
E { ModBus TCP
| Switch/Router |
WiIo
/02 N
1
1
I 00
1
!
1
1
1
“ e o e e o e o o omm o m o o Em o Em o o o o Em o mm o mm o omm

_d Su baskini baslangi¢

Baslangic seviyesi

Su baskini durdurma

Durdurma seviyesi

Alternatif kapatma seviyesi

_c, Kuru ¢alisma

max. 4
Ethernet Sinyal hatti Sensor sistemi Kumanda hatti Elektrik baglantisi OIESTy-o;e.I Patlama tehlikesi olan
Modbus alanlardaki uygulamalar icin zorur

Fig. 12: LS| sistem modu baglantisi: Sisteme genel bakis

Pompa istasyonu burada bagimsiz olarak calisir ve {ist diizey bir kumandaya ihtiya¢ duymaz.
Ust diizey kumanda ile sinirli bir etkilesimin gerceklesmesini saglamak amaciyla, cikiglar
veya Fieldbus lizerinden cesitli islevler kullanima sunulmustur:

« Sistem onayi
= Anzalarn ve uyarilarn sinyalizasyonu
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« Olgiim degerlerinin aktarimi

DIKKAT! Ust diizey kumandanin tanimlanan kanallar haricinde bir miidahalede
bulunmasi sistemde hatali iglevlere neden olabilir!

Sensor sistemi ve kumanda tetikleyici icin olan sistem genelindeki parametreler, merkezi
olarak G/C modiiliine baglanir. ilgili islev atamalari Digital Data Interface araciligiyla
gerceklestirilir.

Ethernet

]

| Switch/Router |

3x cikis, serbest yapilandirabilir:
< isletim

- Artan seviye

PPEEE - Azalan seviye

2x giris, serbest yapilandirabilir:
* Basing

- Akis

Wilo 1/0 2

« Hata

=
= =
wn (T
= iy
o =
o o
i) )
© =
< 2
<<

« Uyarn

Doluluk seviyesi + Yikama dongtisu aktif

Dijital girigler

4x giris, serbest yapilandirabilir:
« Sifirflama
« Harici onay

Su baskini

Kuru ¢alisma

 Pompa ile bosaltma
« Alternatif baslangic seviyesi

Frekans konvertori

@Pafe Torque off (STO)

>

—

Patlama korum
ayirma roles

Zener
bariyeri

o

Ethernet Sinyal hatti Sensor sistemi Kumanda hatti Elektrik baglantisi Opsiyone Patlama tehlikesi olan
Modbus alanlardaki uygulamalar icin zorur

Fig. 13: LSl sistem modu baglantisi: 1/02 modiilii
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Tekli pompaya ait pompa parametrelerinin (isletim ve ariza sinyalleri) kaydedilmesi frekans
konvertorii araciligiyla gergeklestirilir. Ayrica frekans konvertorii araciligiyla giincel 6lgiim
degerlerinin gériintiilenmesi de miimkiindiir. islev atamalar Digital Data Interface
araciliiyla gerceklestirilir.

E ModBus TCP
LAN
RJ45
| _Switch/Router |
Start/Stop COM-Card
R Al - ModBus TCP

L Extem Off

2x cikis, serbest yapilandirabilir:
- isletim

PTC

. -Safe Torgue Off (STO),

COM-Card PTC

MCB 112

« Uyan
- Hata
* Yikama donguisti aktif

—
L
Dn
=
(=2}
©
h=
[a}

Role cikislari

PTC

3x giris, serbest yapilandirabilir:
+ Kagak - Uyar rmmm-

2

k- Al 24 VDC
 Kagak - Alarm PTC
+ High Clog Limit Smmmmmmm=

1x cikis, serbest konfigiire edilebilir?
» Frekans
« Doluluk seviyesi
+ Basing
= = = =EYARE

.
L
0
=
=
o
o
©
c
<

Sinyal tiird:
+0-20mA
*+ 4-20 mA

Ethernet Sinyal hatti Sensor sistemi Kumanda hatti Elektrik baglantisi 6557y-o;ell Patlama tehlikesi olan
Modbus alanlardaki uygulamalar icin zorur

Fig. 14: LSl sistem modu baglantisi: Frekans konvertori

DIKKAT! "Start/Stop", "Extern off" ve "Safe Torque Off" dijital giriglerini her zaman
kullanin. Girislere ihtiya¢ duyulmuyorsa koprii monte edin!
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4.6.1 Kontrol modlan

4.6.1.1 Kontrol modu: Level Controller

4.6.1.2 Kontrol modu: PID Controller

Her bir pompa Master-/Slave prensibine gére caligir. Burada her pompa Slave baslangic
sayfasi lizerinden ayarlanir. Ust diizey Master baslangi¢ sayfasi iizerinden tesis iligkili
parametreler ayarlanir:

= Operating Mode sistemini agma ve kapatma, kontrol modunu belirleme.
« System Limits sistem sinirlarini belirleme.
« Kontrol modlariigin temel ayarlar:

— Level Controller

- PID

— High Efficiency(HE) Controller

Sistemdeki tim pompalar, ayarlanan parametreler tizerinden kumanda edilir. Ana pompa,
sistemde yedekli olarak olusturulur. Giincel ana pompa arizalandiginda ana pompanin islevi
baska bir pompaya aktarlir.

En fazla alti kumanda seviyesi tanimlanabilir. Her bir kumanda seviyesi icin pompa adedi ve
istenen isletim frekansi ayarlanir.

PID regiilasyonunda, hedef deger icin sabit bir akis, doluluk seviyesi veya sistemdeki basing
degeri referans alinabilir. Reglilasyonlu ¢ikis frekansi, devreye alinan tiim pompalar igin
aynidir. Hedef deger sapmasi ve cikis frekansi temel alinarak pompa zamansal bir
gecikmeyle acilir veya kapatilir.

Gercek dege
Hedef deger Basing, doluluk seviyesi, akis
— — Sistem [
+
Cikis =
= A frekansi
Pompa adedi
| Pompe | o
secimi

Fig. 15: PID regulatorlii ayar devresi

Oransal
integral
FMIN
FMAX
Diferansiyel

Fig. 16: PID regiilatori
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DUYURU! PID regiilasyonu i¢in sistemde her zaman bir seviye sensorii mevcut olmaldir.
Basing veya akis algilama icin bir hedef deger belirtimi s6z konusuysa buna uygun ilave
bir sensor de kullaniimalidir!

PID regiilatori ti¢ bilesenden olusur:

Oransal
integral
Diferansiyel.

"FMIN/FMAX", sitem sinirlari icin girilen Min/Max Frequency belirtimini referans alir.

Regiilasyon kosgullari

Bir pompa, asagidaki her iki kosul da tanimlanmuis bir siire icin karsilaniyorsa acilr:

Hedef deder sapmasi tanimlanmis sinirin disinda.
Cikis frekansi maksimum frekansa ulasti.

Bir pompa, asagidaki her iki kosul da tanimlanmuis bir siire icin karsilaniyorsa kapatilir:

Hedef deder sapmasi tanimlanmis sinirin disinda.
Cikis frekansi minimum frekansa ulasti.
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Gergek deger

A Asma genisligi
Kalan
reglilasyon fark‘

Hedef deg

|Y[ikse|me siiresi >
Zamar

Yatisma siresi

Fig. 17: Regiilasyon devresinin basamak yaniti

4.6.1.3 Kontrol modu: High Efficiency(HE)
Controller

Seviye 1

Seviye 2

Seviye 4

Seviye
5

—
=

Fig. 18: HE regiilatorii: Baca geometrisi
gosterimi

Asagidaki resimde regiilasyon islevi aciklanmistir. Asagidaki tabloda her bir bilesenin
baghliklar anlasilir sekilde gosterilmistir.

Regiilasyon Yiikselme siiresi| Asma genisligi | Yatisma siiresi | Kalan
devresinin regiilasyon farki
basamak yaniti

Oransal Decrease Increase Small change Decrease
integral Decrease Increase Increase Eliminate
Diferansiyel Small change Decrease Decrease Small change

Tab. 1: Oransal, integral ve diferansiyel bilesenlerin regiilasyon devresi basamak yanitina
etkisi

HE regulatord, devir sayisi regiile edilebilen atik su pompalarinin enerji verimliligi ile kumanda
edilebilmesine olanak saglar. Seviye 6l¢ciimiini kullanarak, ¢alisma frekansi siirekli olarak
hesaplanir ve daha sonra frekans konvertoriine aktarihir. Calisma frekansi hesaplanirken her
zaman sistemin ¢erceve kosullar dikkate alinir:

= Regiilasyon parametresi
« Boru hatti parametreleri
« Baca geometrisi

HE reglilatorii sadece bir aktif pompayl kumanda eder. Sistemdeki diger tlim pompalar yedek
pompa olarak degerlendirilir. Pompa degisiminde mevcut tiim pompalar dikkate alinir.

isletim giivenilirliginin garanti edilmesi icin boru sebekesi parabolii siirekli olarak denetlenir.
Boru sebekesi paraboliinde hedef duruma gore ciddi sapmalarin olmasi halinde karsi énlemler
devreye sokulur.

DUYURU! Boru sebekesi paraboliiniin hesaplamasi icin farkh frekanslarda akig
o6lciimlerinin gerceklestirilmesi gerekir. Pompa istasyonunda akis dl¢iim cihazi mevcut
degilse debiler hesaplanr.

HE regiilatorii nasil etkinlestirilir?

HE reglilatoriind etkinlestirmek icin Digital Data Interface icinde asagidaki parametreleri
ayarlayin:

1. Ayar parametrelerini ayarlayin.

2. Boru hatti parametrelerini ayarlayin.

3. Boru hattini hesaplayin. Hesaplama islemi yakl. 1 ... 3 dakika siirer.

4

Baca geometrisini kaydedin.

» Boru sebekesi paraboliiniin élciilmesi, pompa tekrar calistinldiginda otomatik olarak
baslatilir.

> Ayarlarile ilgili ayrintil bilgiler icin "LSI sistem modu icin genisletilmis ilk isletime
alma” bollimiind inceleyin.

Boru sebekesi paraboliiniin dlciilmesi

Olciim igin tercihen dért frekans kullanilir. Bunlar, minimum frekans ile nominal frekans
arasindaki esit mesafeli frekanslardir. Burada her frekans iki kez 3 dakika boyunca kullanihr.
Boru sebekesi paraboliinlin her zaman giincel kalmasini garanti etmek icin her giin bir l¢iim
gerceklestirilir. Olciim sirasindaki ézellikler:

- Girig miktari ¢ok yiiksekse bir sonraki frekans da buna uygun olarak yiiksek secilir. Bu
sayede giris miktarinin yénetilmesi garanti edilir.
» Durdurma seviyesine ulasildiginda, él¢iime bir sonraki pompalama isleminde devam edilir.

Optimum frekans ile pompa isletimi

Boru sebekesi parabolii dl¢iildiikten sonra, enerjik olarak optimal frekans yani sevk edilen her
metrekiip icin en diislik gli¢ tiketimiyle calisma frekansi hesaplanir. Bu calisma frekansi
sonraki pompalama islemleri icin kullanilir. Giris miktari debiden yiiksekse regiilasyon devreye
girer:
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 Debi giris miktarinin biraz altina inene kadar calisma frekansi yiikseltilir. Bu sayede baca,
baslangi¢ seviyesine gelene kadar yavasca doldurulur.

= Baslangic seviyesine ulasildiginda debi ile giris miktar esitlenir. Bu sayede bacadaki seviye
sabit tutulur.

« Budurumda regiilasyon, doluluk seviyesine gore tepki verir:

— Doluluk seviyesi diistiigiinde pompa tekrar hesaplanan ¢alisma frekansi ile calistirilir.
Durma seviyesine gelinceye kadar bacadan pompa ile bosaltma islemi yapihr.

— Doluluk seviyesi baslangig seviyesini asiyorsa pompa nominal frekans ile calistirilir.
Durma seviyesine gelinceye kadar bacadan pompa ile bosaltma islemi yapihr.
Hesaplanan calisma frekansi ancak bir sonraki pompa ile bosaltma isleminde tekrar
kullanilabilir!

Sedimentasyon

Pompalama islemi sirasinda boru hattinin ¢api da denetlenir. Boru hattinin ¢api ¢okeltiler
nedeniyle daraldiysa (sedimentasyon), nominal frekans ile bir yilkama islemi baslatilir.
Ayarlanan sinir degere ulasildiginda yikama sona erdirilir.

4.6.2 Tesis iliskili cerceve parametreler Sistem sinirlarinda tesis iliskili cesitli cerceve parametreler kaydedilir:

« Su baskini baslama ve durma seviyesi

« Kuru ¢alisma korumasi seviyesi

- Alternatif agma seviyesi
"Alternatif agma seviyesi”, bacadan pompa ile bosaltma isleminin daha erken
gerceklestirilmesiicin olan ilave bir agma seviyesidir. Bu erken agma seviyesi, siddetli
yagmurlar gibi 6zel olaylar icin olan yedek baca hacmini yiikseltir. ilave acma seviyesini
etkinlestirmek icin G/C modiiliinde bir tetikleme mekanizmasi olusturun.

 Alternatif kapatma seviyesi
"Alternatif kapatma seviyesi", bacadaki doluluk seviyesini diisiirmek veya seviye
sensoriini havalandirmak icin olan ek bir kapatma seviyesidir. Belirli bir pompa déngiisii
sayisina ulasildiginda ilave kapatma seviyesi otomatik olarak devreye sokulur. Seviye
degeri, kapatma seviyesi ile kuru ¢calisma korumasi seviyesi arasinda olmahdir.

* Minimum ve maksimum ¢alisma frekansi
+ Kuru ¢alisma sensorii kaynagi

4.6.3  Pompa elektrik sebekesi baglantist  frakans konvertrii Wilo-EFC

Klemens Damar tanimi
96 U

97 \

98 W

99 Toprak (PE)

Motor baglanti kablosunu, kablo baglantisindan gecirerek frekans konvertoriine sokun ve
sabitleyin. Damarlari baglanti semasi uyarinca baglayin.

DUYURU! Kablo blendajini genis yiizeyli olarak yerlestirin!

Fig. 19: Pompa baglantisi: Wilo-EFC
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4.6.4  Motor sargisinda PTC sensorii
baglantis

T
T

o 0o 0 0 o O] o o o o o

TIT

27 29 32 33 20 37' 39 42 50 53 54

Frekans konvertorii Wilo-EFC

TEHLIKE
Baglanti hatal yapildiginda hayati tehlike s6z konusudur!

Pompanin patlama tehlikesi olan yerlerde kullaniimasi durumunda
"Patlama tehlikesi olan yerlerde elektrik baglantisi” béliimiint dikkate

alin!
Klemens Kumanda hatti daman Aciklama
50 3 +10 VDC elektrik beslemesi

Dijital giris: PTC/WSK

%g Yazilim tarafindaki termik motor denetimi, motor sargisindaki Pt100 veya Pt1000 sensor

Fig. 20: Klemens Wilo-EFC

4.6.5 Agbaglantisi

4.6.6  Dijital girislerin baglanmasi

aracihidiyla gerceklestirilir. Glincel sicaklik degerleri ve sinir sicakliklar, kullanici arayiizii
aracilidiyla goriintiilenebilir ve ayarlanabilir. Donanim tarafina monte edilmis olan PTC
sensorler, maks. sargi sicakhgini tanimlar ve acil durumda motoru kapatir.

DIKKAT! Fonksiyon kontrolii gerceklestirin! PTC sensérii baglamadan énce direnci kontrol

edin. Sicaklik sensoriiniin direncini bir ohmmetre ile dlciin. PTC sensérler 60 ila 300 Ohm
arasinda bir soguk direncine sahiptir.

Frekans konvertorii Wilo-EFC

Kumanda hattinin ag kablosunu hazirlayin ve birlikte teslim edilen RJ45 fisini monte edin.
Baglanti bir ag soketi lizerinden gerceklestirilir, 6rn. "MCA 122" Ethernet modiilii.

Dijital girislerin baglanmasi sirasinda asagidakiler dikkate alinmalhdir:

= Blendajh kablolar kullanin.
« llkisletime alma sirasinda bir otomatik parametrelendirme gerceklestirilir. Bu islem
sirasinda her bir dijital giris icin 6n atama yapilir. Yapilan 6n atama degistirilemez!

 Serbest secilebilen girislerin dogru sekilde ¢alismasi icin Digital Data Interface icinde ilgili

fonksiyonu atayin.

TEHLIKE
Baglanti hatal yapildiginda hayati tehlike s6z konusudur!

Pompanin patlama tehlikesi olan yerlerde kullaniimasi durumunda
"Patlama tehlikesi olan yerlerde elektrik baglantisi” béltimiini dikkate
alin!

@ DUYURU
Uretici talimatlan dikkate alinmalidir!

Ayrintili bilgiler icin frekans konvertériiniin kilavuzunu okuyun ve
icerisindeki bilgilere uyun.

Frekans konvertdrii: Wilo-EFC
 Giris voltaji: +24 VDC, Klemens 12 ve 13
« Referans potansiyel (0 V): Klemens 20

e e L

Baglat Normalde acik kontak (NO)
27 External Off Normalde kapali kontak (NC)
37 Safe Torque Off (STO) Normalde kapali kontak (NC)

19,29,32  Serbest secilebilir

On atamasi yapilan girisler icin fonksiyon aciklamasi:

» Baslat
LSI sistem modunda gerekli degildir. Klemens 12 ve 18 arasina koprii monte edin!
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4.6.7

28

Role cikiglarinin baglanmasi

+ External Off
LSI sistem modunda gerekli degildir. Klemens 12 ve 27 arasina koprii monte edin!

- Safe Torque Off (STO) — giivenli kapatma
Pompanin frekans konvertorii tarafindan donanim tarafinda devre disi birakiimasi,
pompa kumandasina bagh degildir. Otomatik yeniden baslatma gerceklestirilemez
(tekrar agmaya kars! kilit). DUYURU! Girise ihtiya¢ duyulmuyorsa Klemens 12 ve 37
arasina koprii monte edin!

Digital Data Interface icindeki serbest girislere asagidaki fonksiyonlar atanabilir:

» Leakage Warn
Harici yalitim haznesi denetimi icin sinyal. Hata durumunda bir uyar mesaji goriintilenir.

» Leakage Alarm
Harici yalitim haznesi denetimi icin sinyal. Hata durumunda pompa kapatilir. Proseddiriin
devami konfiglirasyondaki alarm tipi lizerinden ayarlanabilir.

» High Clogg Limit
Tikanma algilamasi icin daha yiiksek toleransin etkinlestirilmesi ("Power Limit - High").

"High Water", "Dry Run" ve "Reset" islevleri G/C modiiliine baglanir ve Digital Data Interface
icinde atanir!

ilgili fonksiyon icin kontak tiirii

ook

Leakage Warn Normalde acik kontak (NO)
Leakage Alarm Normalde acik kontak (NO)
High Clogg Limit Normalde acik kontak (NO)

Role cikislarinin baglanmasi sirasinda asagidakiler dikkate alinmalidir:

- Blendajli kablolar kullanin.
 Réle cikislariicin ilgili fonksiyonlar istenen sekilde secilebilir. Digital Data Interface iginde
ilgili fonksiyonlar atayin!

@ DUYURU

Uretici talimatlan dikkate alinmahdir!

Ayrintil bilgiler icin frekans konvertoriiniin kilavuzunu okuyun ve
icerisindeki bilgilere uyun.

Frekans konvertorii Wilo-EFC

= 2x Form C réle cikisi. DUYURU! Role cikislarinin konumlandiriimasi icin iiretici
talimatlan dikkate alinmahdir!

» Kumanda giicii: 240 VAC, 2 A
Role ¢ikigl 2 icin, normalde agik kontakta (Klemens: 4/5) daha yiiksek bir kumanda giicii
olabilir: maks. 400 VAC, 2 A

Klemens Kontak tiirii

Role cikisi 1

1 Orta baglanti (COM)

2 Normalde acik kontak (NO)
3 Normalde kapali kontak (NC)
Role cikisi 2

4 Orta baglanti (COM)

5 Normalde acik kontak (NO)
6 Normalde kapali kontak (NC)

Digital Data Interface icinde asagidaki fonksiyonlar atanabilir:

* Run
Pompa tekli isletim sinyali

» Error
Pompa tekli ariza sinyali: Alarm.
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4.6.8

4.6.9

Analog cikis baglantisi

Girig/cikis genisletmeleri baglantisi
(LSI modu)

»  Warning
Pompa tekli ariza sinyali: Uyari.

« Cleaning
Pompada bir temizleme is akisi baslatildiginda gdsterilen mesa;.

"Rising Level" ve "Falling Level" islevleri G/C modiiliine baglanir ve Digital Data Interface
icinde atanir!

Analog ¢ikis baglantisi icin asagidakileri dikkate alin:

» Blendajh kablolar kullanin.
« Cikisicin ilgili fonksiyonlar istenen sekilde secilebilir. Digital Data Interface icinde ilgili
fonksiyonlari atayin!

@ DUYURU

Uretici talimatlan dikkate alinmalidir!

Ayrintil bilgiler icin frekans konvertoriiniin kilavuzunu okuyun ve
icerisindeki bilgilere uyun.

Frekans konvertorii Wilo-EFC

- Klemens: 39/42

« Olciim araliklari: 0...20 mA veya 4...20 mA
DUYURU! Ol¢iim araligini Digital Data Interface icinde de ayarlayin!

Digital Data Interface i¢inde asagidaki fonksiyonlar atanabilir:

* Frequency
Giincel gergek frekans gosterimi.

* Level
Giincel doluluk seviyesi gosterimi. DUYURU! Gosterim icin ilgili sinyal vericisinin bir
girise baglanmasi gerekir!

* Pressure
Giincel isletme basinci gésterimi. DUYURU! Gosterim icin ilgili sinyal vericisinin bir
girise baglanmasi gerekir!

* Flow
Giincel akis miktari gdsterimi. DUYURU! Gosterim icin ilgili sinyal vericisinin bir girise
baglanmasi gerekir!

@ DUYURU

Diger dokiimanlan dikkate alin!

Yonetmeliklere uygun bir kullanim icin ek olarak uretici talimatnamelerini
okuyun ve bunlara uyun.

Genel

Tip ET-7002

Elektrik sebekesi baglantisi 10..30VDC

Calisma sicakligi -25°C..+75°C
Olciiler (GxUxY) 72x123x35 mm
Dijital girisler

Adet 6

"Acik" gerilim seviyesi 10...50VvDC

"Kapali" gerilim seviyesi maks. 4 VDC

Role cikislar

Adet 3

Kontak tiirii Normalde acik kontak (NO)
Kumanda gicii 5 A, 250 VAC/24 VDC
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RL2 COM

Fig. 21: Wilo 10 2 (ET-7002)
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Analog girisler

Adet 3

Olciim aralig segilebilir evet, Jumper (atlama teli) ile
Olasi 6l¢iim araliklar 0..10V,0..20mA, 4...20 mA

Diger tiim teknik verilerini tretici talimatlarindan 6grenebilirsiniz.

Montaj
DUYURU! IP adresinin degistirilmesi ve montaj ile ilgili tiim bilgileri iiretici
talimatlarindan 6grenebilirsiniz!

1. Olciim arahg icin sinyal tiiriiniin (akim veya gerilim) ayarlanmasi: Atlama telini
degdistirin.
DUYURU! Olgiim aralig Digital Data Interface icinde ayarlanir ve G/C modiiliine
gonderilir. Ol¢iim arahgim G/C modiiliinde ayarlamayin.

2.  Modiili kumanda dolabina sabitleyin.
3. Girisleri ve cikislar baglayin.

4. Elektrik sebekesi baglantisini baglayin.
5. IP adresini ayarlayin.

6. Digital Data Interface icinde kullanilan G/C modiiliiniin tipini ayarlayin.

I/0 2 modiiliine genel bakis

Klemens1...6 Analog girisler

Klemens 8 Elektrik sebekesi baglantisi (+)

Klemens 9 Elektrik sebekesi baglantisi (-)

Klemens 10... 15 Réle gikiglar, normalde agik kontak (NO)
Klemens 16 ... 23 Dijital girisler

Girigler ve cikiglar
DUYURU! Bagh girisler ve cikislar ana pompaya ait Digital Data Interface icinde atanir!
("Settings =» 1/0 Extension")
Asagidaki islevler dijital girislere atanabilir:
« High Water
Su baskini seviyesi icin sinyal.
e DryRun
Kuru ¢alisma korumasi icin sinyal.
* Reset
Hata bildirimlerinin sifirlanmasi i¢in harici sinyal.
e System Off
Sistemin kapatilmasi icin harici sinyal.

« Trigger Start Level
Pompa ile bosaltma islemini baslatin. Kapatma seviyesine kadar bacadan pompaile
bosaltma islemi yapilir.

+ Alternative Start Level
Alternatif agma seviyesini etkinlestirin.

Asagidaki islevler analog girislere atanabilir:

DUYURU! "Doluluk seviyesi" islevini seviye sensorii analog girisine atayin!

« External Control Value
Pompa istasyonunun kumanda edilmesi icin tist diizey kumanda tarafindan analog sinyal
olarak hedef deger belirtimi. DUYURU! LSI sistem modunda, pompa istasyonu iist diizey
bir kumandadan bagimsiz sekilde calisir. Hedef deger belirtiminin iist diizey bir
kumanda tarafindan gerceklestirilmesi gerekiyorsa yetkili servis ile goriisiin!

* Level
LSI sistem modundaki kontrol modlari icin hedef deger belirtimi.

DUYURU! LSl sistem modu icin sarttir! Bir girise bu iglevi atayin.
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Pressure
Veri toplama icin giincel sistem basinci kaydi.

DUYURU! PID regiilatorii icin regiilasyon degeri olarak kullanilabilir!

Flow
Veri toplama icin giincel akis kayd.

DUYURU! PID ve HE regiilatorii icin regiilasyon degeri olarak kullanilabilir!

Asagidaki islevler role cikiglarina atanabilir:

4.7 Patlama tehlikesi olan yerlerde
elektrik baglantisi

5 Kullanim

Montaj ve kullanma kilavuzu « Wilo DDI-I - Ed.03/2023-

Run
Genel isletim sinyali

Rising Level

Seviye ylikseldiginde sinyal.
Falling Level

Seviye dustiigiinde sinyal.
System Error

Genel ariza sinyali: Hata.

System Warning
Genel ariza sinyali: Uyarl.

Cleaning
Pompada temizleme is akisi aktif oldugunda gosterilen mesa;.

TEHLIKE
Baglanti hatah yapildiginda hayati tehlike s6z konusudur!

Pompa patlama tehlikesi olan yerlere monte ediliyorsa "Safe Torque Off"
noktasina bir kuru ¢alisma korumasi ve termik motor denetimi
baglanmalidir!

« Frekans konvertoriiniin kilavuzunu dikkate alin!

+ Bu boliimdeki tiim bilgileri dikkate alin!

Pompa patlama tehlikesi olan yerlere monte ediliyorsa asagidaki noktalara dikkat
edilmelidir:

Sinyal vericisi

= Kuru ¢alisma korumasi igin ayri bir sinyal vericisi monte edin.

« Patlama korumasi ayirma rélesi lizerine bir samandira salteri baglayn.
e Zener bariyeri lizerine seviye sensorleri baglayin.

Frekans konvertorii Wilo-EFC
» "MCB 112" PTC termistor karti monte edin.
Frekans konvertorii ve PTC termistor karti kilavuzunu dikkate alin!

LSI sistem modu: Her frekans konvertori icin bir kart takin!

e PTC sensoriinti "MCB 112" PTC termistor kartina baglayin:
Klemens T1ve T2

« "MCB 112" PTC termistér kartini "Safe Torque Off (STO)" noktasina baglayin:
— "MCB 112" PTC termistor kartindaki Klemens 10'u frekans konvertoriindeki Klemens
33'e baglayin.
— "MCB 112" PTC termistor kartindaki Klemens 12'yi frekans konvertoriindeki Klemens
37'ye baglayin.
* Kuru ¢alisma korumasiniilave olarak "MCB 112" PTC termistor kartina da baglayin.
Klemens 3ila 9

TEHLIKE! LSI sistem modu: Tiim frekans konvertorlerine kuru calisma korumasi
baglayin!

@ DUYURU

Elektrik kesintisi sonrasinda otomatik agilma

Uriin, prosese bagl sekilde ayr kumandalar iizerinden acilir ve kapatilir.
Elektrik kesintilerinden sonra Uriin otomatik olarak agilabilir.
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5.1 Sistem gereksinimleri Pompanin konfigiire edilmesi ve devreye alinmasi icin asagidaki bilesenler gereklidir:

= Windows, Macintosh veya Linux isletim sistemli ve Ethernet baglantil bilgisayar
+ Kullanicr arayiiziine erisimi olan internet tarayicisi. Asagidaki internet tarayicilan
desteklenir:
— Firefox 65 veya lizeri
— Google Chrome 60 veya lizeri
— Diger internet tarayicilarinda sayfa gésterimlerinde bazi sinirlanmalar s6z konusu
olabilir!
+ Ethernet agi: 10BASE-T/100BASE-TX

5.2 Kullanici hesaplar Digital Data Interface icinde iki kullanici hesabi mevcuttur:

* Anonymous user
Ayarlarin goriintiilenmesi icin sifre gerektirmeyen standart kullanici hesabidir. Ayarlarda
degisiklik yapilamaz.

« Regular user
Ayarlarin konfigiirasyonu icin sifre gerektiren kullanici hesabidir.

— Kullanicr adi: user

— Sifre: user
Oturum a¢ma islemi, kenar cubugu meniisii araciligiyla gerceklestirilir. 2 dakika sonra
kullanici hesabi otomatik olarak kapatilir.

DUYURU! Giivenlik nedeniyle, fabrika tarafindan verilen sifreyi ilk konfigiirasyon
sirasinda degistirin!

DUYURU! Yeni sifreyi kaybederseniz yetkili servise basvurun! Fabrika cikigh sifre yetkili
servis tarafindan geri getirilebilir.

5.3 Kumanda elemanlan Acilir menii

Bir menii 6gesini gorlintiilemek icin ilgili mend 6gesine tiklayin. Her seferinde sadece tek bir
. menti goriintiilenebilir. Acilmis olan bir menii 6gesi lizerine tiklandiginda kapatilir.
Changeable Warnings Agma/Kapatma §a|teri

Fig. 22: Acilir menii

Fonksiyonu agmak veya kapatmak igin saltere tiklayin:

Enable DHCP “® . "Gri" salter: Fonksiyon kapah durumdadir.
Use DNS from DHCP * "Yesil" salter: Fonksiyon agik durumdadir.
Secim alani

Fig. 23: Acma/Kapatma salteri

Secim alanlari iki sekilde secilebilir:

10put 1 Function « Herikisag ve sol ok kullanilarak cesitli degerlerin tizerine tiklanabilir.
Not In Use - - . . e . . H e e -
Input 2 Function ———— « Alana tiklandiginda deger listesi goriintiilenir. Istediginiz degere tiklayin.

Dry Run
Input 3 Function Nerlrge mity Metin alani

Leakage Alarm

Input 4 Function Reset

Fig. 24: Se¢im alani

Metin alanlarinda ilgili deger dogrudan girilebilir. Metin alanlarindaki gosterim yapilan girise
Server URL baglldlr:

port | © Beyaz metin alani
ilgili degerin girilmesi veya degistirilmesi miimkiindiir.

Username

* Kirmizi cerceveli beyaz metin alani
Zorunlu alan! ilgili degerin girilmesi zorunludur.

Password

Fig. 25: Metin alani = Grimetin alani
Metin girisi bloke edilmistir. Deger otomatik olarak eklenir veya degerin degistirilmesii¢in
oturum acilmasi gerekir.
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Tarih ve saat

Tarih ve saat NTP protokolii araciliiyla senkronize edilmiyorsa, tarihi ve saati secim alani
lizerinden ayarlayin. Tarih ve saat ayari icin giris alanina tiklayin:

Date / Time 2019-07-15 15429:00 x

« JuL 2013 »

» Takvimden tarih secin ve iizerine tiklayin.
T L. .. < Sirgiyi kullanarak saati ayarlayin.

78 9 10 1 12 13
14 15 16 17 18 19 20
21 22 23 24 25 26 27
28 29 30 31

Time: 02 : 01
Hour:

Fig. 26: Tarih/saat
5.4 Giriglerin/degisikliklerin ilgili meniilerde yer alan tiim girisler ve degisiklikler otomatik olarak devralinmaz:
devralinmasi «  Girisleri ve degisiklikleri devralmak icin ilgili meniide "Save" iizerine tiklayin.
- Girigleri ve degisiklikleri iptal etmek icin baska bir meni secin veya baslangi¢ sayfasina
gegin.

5.5 Ana sayfa Digital Data Interface arayliziine erisim ve buradaki kumanda islemleri, internet tarayicisi
izerinden erisilen grafiksel kullanici arayiizii araciidiyla gerceklestirilir. IP adresi girildiginde
baslangi¢ sayfasi goriintiilenir. Baslangi¢ sayfasinda, pompaya ve pompa istasyonuna iliskin
tiim dnemli bilgiler topluca ve hizh bir sekilde gdsterilir. Buradan ayrica ana meniiye ve
kullanici girisi béliimiine de erisilebilir. Baslangi¢ sayfasindaki gosterim secilen sistem
moduna bagl olarak degisir.

5.5.1  Baslangig sayfasi: DDI sistem modu Digital Data Interface o

PW Birkenallee, Pumpe 1

0.14 0.00
Message (100) Code Date - Time

@ EXI0 Communication Down 4030 2019-07-17 23:52:11

Reset Error

Temp. Sensor 2 Trip 3003 2019-07-17 23:52:07
@ Temp. Sensor 2 Warning 4012 2019-07-17 23:52:07
® Temp. Sensor 2 Fault 4003 2019-07-17 23:52:07
@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2019-07-16 12:27:27
® Fc Communication Down g3t 2010-07-16 12:27:27

Temp. Sensor 2 Trp 3 2019-07-16 12:27:26
@ Temp. Sensor 2 Warning 012 2019-07-16 12:27:26
@ EXIO Communication Down 4030 2019-07-16 00:25:42
® FC Communication Down 4031 2010-07-16 08:51:27

Temp. Sensor 2 Tiip 3003 2019-07-16 08:51:26
© Temp. Sensor 2 Warning w2 2019-07-16 08:51:26

@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2019-07-16 08:51:26

Geri

Oturum acan kullanici
Yazilim lisansi/sistem modu
Kenar cubugu mentisii

Ana meni sayfalari

Ana meni

Pompa verileri

Sensor degerleri

O 00 N o u & W N =

Ariza protokolu
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5.5.2  Baslangig sayfasi: LPI sistem modu

Nexos Lift Pump Intelli

Function Modules Data Logger Documentation

0.6 o 000
AUTO MANUAL OFF 0.00 0.00
Message (100) Code Date - Time
@ Motor Vibration X - Warning 6002 2019-06-24 13:16:55 oo
@ FC Communication Down 4031 2019-06-14 09:22:40
@ Temp. Sensor 2 Warning 4012 2019-06-14 09:22:36
@ Temp. Sensor 2 Fault 03 2019-06-14 09:22:36
@ Motor Vibration X - Warning 6002 2019-06-04 09:33:56
@ Motor Vibration Y - Warning 6003 2019-06-04 09:33:56
® FC Communication Down 4031 2019-06-04 08:11:10
@ Temp. Sensor 2 Warning 2012 2019-06-04 08:11:02
@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2019-06-04 08:11:02
1 Geri
2 Oturum acan kullanici
3 Yazilim lisansi/sistem modu
4 Kenar cubugu mendisii
5 Ana menii sayfalan
6 Ana menti
7 Pompa verileri
8 Sensor degerleri
9 Ariza protokolu
10 Pompa isletim tipi
5.5.3  Baslangig sayfasi: LSI sistem modu LSI sistem modunda iki farkli baslangi¢ sayfasi mevcuttur:

- Slave baslangic sayfasi
Her pompanin kendisine ait bir baslangi¢ sayfasi mevcuttur. Bu baslangi¢ sayfasinda
pompaya ait glincel isletim verileri goriintiilenebilir. Bu baslangi¢ sayfasi ile ayrica pompa
konfigiirasyonu da gerceklestirilir.

» Master baslangic sayfasi
Sistem Ust diizey bir Master baslangi¢ sayfasina sahiptir. Burada pompa istasyonuna ve
her bir pompaya ait isletim parametreleri gériintiilenir. Bu baslangig sayfasiile ayrica
pompa istasyonunun regiilasyon parametreleri de ayarlanir.
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Slave baslangi¢ sayfasi

o @ Nexos Lift System Intelligence - Slavee wilo o

Overview Function Modules @ Data Logger Documentation Settings ®>

Rexa SOLID Q15-84

999.00 ’ 999.00
999.00 999.00
. 999.00 emp0 38.94
0.14 0.13
MANUAL OFF 2 0.13 @) 0.12
0.16 0.00
Message (100) Code Date - Time I
@ Temp. Sensor 5 Warning 4015 2020-11-15 23:39:02 o 000
@ Temp. Sensor 5 Fault 4006 2020-11-15 23:39:02 . 0.00 0.00
Temp. Sensor 5 Trip 3006 2020-11-15 23:39:01 o0
@ Temp. Sensor 4 Warning 4014 2020-11-15 23:39:00
@ Temp. Sensor 4 Fault 4005 2020-11-15 23:39:00
@ Temp. Sensor 3 Waming 4013 2020-11-15 23:38:59
@ Temp. Sensor 3 Fault 4004 2020-11-15 23:38:59
Tamp) Sarsor 4T 3005 2020-11-15 23
@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2020-11-15
T S S 3004 2020-11-15 23:38:58
@ Temp. Sensor 2 Warning 4012 2020-11-15 23:38:57

Geri

Oturum acan kullanici
Yazilim lisansi/sistem modu
Kenar cubugu mendisii

Ana meni sayfalari

Ana menii

Pompa verileri

Sensor degerleri

O 00 N o Ul F W N =

Pompa ariza protokoli

=
o

Pompaisletim tipi
11 Master baslangi¢ sayfasina gidin.

Master baslangi¢ sayfasi
o o Nexos Lift System lntelligence-"ustee Wilo o

Overview Function Modules Data Logger Settings @
Rexa SOLID Q15-84 Running Hours: 18933 AUTO OFF
Kwh : 0
Master Reset
Pumping station 1
Hessage (100 code Dote- Time |
® Ccomm. Error 1/0 Extension s01 2020-11-06 13:46:25
Alarm in Pump (0123456789) 2001 2020-11-06 13:46:20
@ Pipe Settings / Calculation Missing 204 2020-11-06 13:46:17
@ Master Changed (0123456789) 101 2020-11-06 13:46:16
Dry Run 201 2020-11-06 13:46:16
® Comm. Error 1/0 Extension 50t 2020-10-19 07:58:50
Alarm in Pump (0123456789) 2001 2020-10-19 07:58:55
@ Warning in Pump (0123456789) 4001 2020-10-19 07:58:50

Level Flow Pressure

I CE

Geri

Oturum acan kullanici

Yazilim lisansi/sistem modu

Kenar cubugu meniisii

Ana menii sayfalari

Ana menu

Sistemde mevcut olan pompalarin ve pompa verilerinin gosterimi

Sistem isletim tipi

O 0 N o uu & W N =

Sistem ariza protokolii

=
o

Pompa istasyonu isletim verileri

5.5.4  Pompa verileri Ayarlanan sistem moduna bagl olarak asagidaki pompa verileri gosterilir:
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5.5.5

5.5.6

36

Sensor degerleri

Pompa isletim tipi

Pompa verileri

Pompa tipi

Sistem modu

LSI - ana LSI - yedek

Motor tipi

IP adresi

Montaj adi

Calisma saatleri

Pompa dongiileri

Temizlik dongiileri

Sensor durumu

Calisma frekansi

Pompa isletim tipi

Aciklama
— = mevcut dedil, - = mevcut

Ayarlanan sistem moduna ve motor donanimina bagli olarak asagidaki sensdrler

goriintiilenebilir:

Aciklama Sistem modu
LSl yedek
Sargi sicakhgi 1 Winding 1 . . .
Sargi sicakhdi 2 Winding 2 o o o
Sargi sicakhdi 3 Winding 3 o o o
Ust depolama sicakhig Bearing 4 o o o
Alt depolama sicakligi Bearing 5 o o o
Digital Data Interface sicaklik sensorii TempOB . . .
Digital Data Interface titresim sensorii VibX, VibY, . . .
VibZ
Motor yatagd titresim sensorti MotX, MotY o 0 o
Yalitim haznesi kacagi L.SC o 0 o
Sizinti odasi kacagi LLC 0 0 0
Glig tiiketimi P1 - . .
Olciim voltaji Voltage - . .
Nominal akim Current - . .
Frekans Frequency - . .
Aciklama

— = mevcut degil, o = opsiyonel, « = mevcut

DUYURU! Sadece monte edilmis olan sensorler goriintiilenir. Gosterim, ilgili motor

donanimina bagh olarak degisiklik gosterir.

“LPI" ve "LSI" sistem modlarinda pompa dogrudan baslangi¢ sayfasi araciligiyla kumanda

edilebilir:
- Off
Pompa kapal.

- Manual

Pompayi manuel olarak agin. "Off" diigmesine tiklanana veya kapanma seviyesine
ulasilana kadar pompa calismaya devam eder.
DUYURU! Manuel isletim icin calisma noktasi frekansi girilmelidir! (bkz. "Function
Modules = Operating Mode =» Frequency in Manual Mode" men(isii)

DUYURU! "LSI sistem modu": Manuel igletim sadece ana isletim tipi "Kapal"

oldugunda miimkiindiir!
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* Auto
Otomatik pompa isletimi.
"LPI" sistem modu: Ust diizey kumanda araciigiyla hedef deger spesifikasyonu.
"LSI" sistem modu: Sistem ana unitesi araciligiyla hedef deger spesifikasyonu.

5.6 Kenar ¢ubugu meniisii

Kenar cubugu meniisiiniin gésterilmesi/gizlenmesi

wilo (1)

Anonymous User

"Login" (yesil diigme)

"Edit profile” (san diigme)

"Logout” (kirmizi diigme)

v & W N

Meni dili secimi - Glincel dil yesil renkte gosterilir.

Kenar cubugu mentsiiniin gésterilmesi veya gizlenmesi icin hamburger semboliine tiklaym.
Regular User Kenar cubugu meniisii lzerinden asagidaki fonksiyonlara erigsim saglanir:

o o = Kullanici yonetimi

— Giincel oturum agan kullanici gsterimi: Anonymous user veya Regular user
— Kullanicr oturumunu agma: "Login” tizerine tiklayin.
— Kullanici oturumunu kapatma: "Logout” tizerine tiklayin.
English o — Kullanicr sifresini degdistirme: "Edit profile” lizerine tiklayin.
e Mend dili

istediginiz dile tiklayin.

6 Konfigiirasyon

6.1 i§|eticinin yiikiimliiliikleri * Montaj ve kullanma kilavuzunu, personelin dilinde kullanima sunun.
» Tum personelin, montaj ve kullanma kilavuzunu okumasini ve anlamasini saglayin.
« Komple sistemin emniyet tertibatlari (Acil kapat dahil) devrede ve sorunsuz islev
bakimindan kontrol edilmis.

6.2 Personel egitimi » Web tabanli kullanici arayi]zl'erini etkin sekilde kullanabilme
= Asagidaki departmanlar icin Ingilizce terim ve tanimlara hakim olma
— Elektrik teknolojisi, frekans konvertorii uzmanlik alani
— Pompa teknolojisi, pompa sistemleri isletimi uzmanlik alani
— Ag teknolojisi, ag bilesenleri konfiglirasyonu

6.3 Kosullar Digital Data Interface konfiglirasyonu igin asagidaki kosullarin yerine getirilmesi gerekir:

Sistem modu

DDI | LPI | Lsi
Ag
Ethernet agi: 10BASE-T/100BASE-TX, IP bazli, DHCP sunucusu - . .
ile*
Frekans konvertorii IP adresi - . .

Fabrikada DHCP sunucusu* tarafindan cagrilir. Sabit bir IP
adresi belirlemek icin Gretici talimatlarini dikkate alin!

G/C modiilii IP adresi 0 0 .
G/C modiilii icin fabrikada sabit bir IP adresi belirlenmistir. Bu
IP adresini degistirmek icin Uretici talimatlarini dikkate alin!

Kumanda cihaz

Windows, Macintosh veya Linux isletim sistemli bir bilgisayar, - . .
Ethernet baglantisi ve kurulu internet tarayicisi**

Aciklama
— = gerekli degil, o = gerekirse, * = zorunlu

*DHCP sunucusu olmayan ag

Digital Data Interface i¢in fabrika tarafindan DHCP ayarlanmistir. Buna bagl olarak, gerekli
olan tiim ag parametreleri DHCP sunucusu aracihgiyla cagrilir. ilk konfigiirasyon icin agda bir
DHCP sunucusunun mevcut olmasi zorunludur. Bu sayede, isletim icin gerekli olan IP
adresleri DHCP sunucusu olmadan sabit sekilde ayarlanabilir.

**Desteklenen internet tarayicilar
Asagidaki internet tarayicilan desteklenir:
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6.4 ilk konfigiirasyon

6.4.1  ilk konfigiirasyon: "DDI" sistem
modu

6.4..2  ilk konfigiirasyon: "LPI" sistem
modu

38

- Firefox 65 veya lizeri
» Google Chrome 60 veya lizeri

Asagida cesitli sistem modlarina iliskin talimat adimlari listelenmistir. Talimat adimlarina

iliskin 6nkosullar:

» Gerekli tiim elektrik baglantilar gerceklestirildi.

» Her bir bilesen i¢in sabit bir IP adresi tanimland.

+ Web tabanli kullanici arayiiziine (Web-HMI) erisim icin diziistii bilgisayar veya
dokunmatik panel mevcut.

@ DUYURU

Ayarlan yapmak icin kullanici oturumu acgilmalidir!

Kenar cubugu meniisii araciligryla kullanicr oturumu agma:
- Kullanicr adi: user
- Sifre: user

Fabrika tarafindan verilen sifre ilk konfiglirasyon sirasinda degistirilir!

ilk isletime alma calismalarina baslamadan énce asagidaki bilesenler icin sabit bir IP adresi
belirleyin:

* Pompa

« Diziistii bilgisayar/dokunmatik panel (Web HMI)

Pompanin konfigiire edilmesi

1. Pompayi DHCP sunucusuna baglayin.
ik konfigiirasyon icin agda bir DHCP sunucusunun mevcut olmasi zorunludur. Digital
Data Interface igin fabrika tarafindan DHCP ayarlanmistir. Buna bagh olarak, gerekli olan
tlim ag parametreleri DHCP sunucusu araciligiyla ¢cagrilir.

2. Pompanin IP adresini ve alt agini, belirlenen ag konfigiirasyonuna ayarlayin.
Settings =» Digital Data Interface =» Network Interface Settings Network Interface
Settings [P 44]

3. Ayarlanan IP adresine yeniden baglanti kurun.

4. "Regular user” kullanici hesabi: Fabrika tarafindan verilen sifreyi degistirin.

Kenar cubugu mendisiinii agin ve kullanici profilini degistirin. "Regular User" kullanici
hesabi icin fabrika tarafindan verilen sifreyi degistirin [P 43]

5. Saati/tarihi ayarlayin.
Digital Data Interface icindeki degisiklikleri dogru sekilde giinliige kaydetmek igin
glincel saati ve tarihi ayarlayin.
Settings =» Clock Clock [P 43]

6. Diliayarlayin.
Settings = Menu Language Menu Language [ 43]

ilk isletime alma galismalarina baslamadan 6nce asagidaki bilesenler icin sabit bir IP adresi
belirleyin:

+ G/C modiilii (mevcutsa)

» Frekans konvertorii

e Pompa

« Diziistii bilgisayar/dokunmatik panel (Web HMI)

G/C modiiliiniin konfigiire edilmesi (mevcutsa)

1. G/C modiiliinde analog girislerin sinyal tiirii ayarlandi (akim veya gerilim girisine jumper
atlama teli takin).

2. G/C modiiliine ait IP adresi ve alt ag, belirlenen ag konfigiirasyonuna ayarlandi.
G/C modiiliiniin montaj ve kullanma kilavuzunu inceleyin.

3. G/C modiiliinii aga baglayin.

DUYURU! G/C modiilii icin IP adresi disinda yazihimla ilgili bir ayar yapilmasi gerekmez!
Frekans konvertoriiniin konfigiire edilmesi

1. Frekans konvertoriinti aga baglayin.

2. Frekans konvertoriiniin IP adresini ve alt agini, belirlenen ag konfiglirasyonuna

ayarlaym.
Frekans konvertoriiniin montaj ve kullanma kilavuzunu dikkate alin: Parametre 12-0
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3.

Frekans konvertorii isletim tipini "Off" olarak ayarlayin.
Frekans konvertoriiniin montaj ve kullanma kilavuzunu dikkate alin: Kumanda
panelindeki Off tusuna basin.

Pompanin konfigiire edilmesi

1.

10.

11.

12.

13.

14.

Pompayi DHCP sunucusuna baglayn.

ilk konfigiirasyon icin agda bir DHCP sunucusunun mevcut olmasi zorunludur. Digital
Data Interface igin fabrika tarafindan DHCP ayarlanmistir. Buna bagh olarak, gerekli olan
tlim ag parametreleri DHCP sunucusu araciligiyla ¢cagrilir.

Pompanin IP adresini ve alt agini, belirlenen ag konfiglirasyonuna ayarlayin.
Settings =» Digital Data Interface <» Network Interface Settings [P 44]

Ayarlanan IP adresine yeniden baglanti kurun.

“Regular user” kullanici hesabi: Fabrika tarafindan verilen sifreyi degistirin.

Kenar ¢ubugu mentsiinii acin ve kullanici profilini degistirin. "Regular User" kullanici
hesabi icin fabrika tarafindan verilen sifreyi degistirin [P 43]

Saati/tarihi ayarlayin.
Digital Data Interface icindeki degisiklikleri dogru sekilde giinlige kaydetmek icin
guincel saati ve tarihi ayarlayin.

Settings =» Clock [ 43]

Dili ayarlayin.
Settings =» Menu Language [P 43]

Pompanin sistem modunu "LPI" olarak ayarlayin.
Settings =» Digital Data Interface <» System Mode Selection [ 45]

DUYURU! Sayfa giincellenene kadar bekleyin!

Digital Data Interface icinde frekans konvertoriiniin tipini ve IP adresini ayarlayin.
Settings =» Frequency Converter =< IP / Type Select [ 47]

Otomatik parametrelendirme gerceklestirin.
Settings =» Frequency Converter <> Auto Setup [P 47]

Digital Data Interface iginde frekans konvertdriiniin rampada calisma sirelerini
ayarlaym.
Settings =» Frequency Converter <» Ramp Settings [ 47]

Digital Data Interface icinde frekans konvertériiniin girislerine/cikislarina islev atamasi

yapin.
Settings =» Frequency Converter = Digital Inputs [ 47]

Settings =» Frequency Converter <> Analog Inputs [P 48]
Settings =» Frequency Converter = Relay Outputs [P 49]
Settings =» Frequency Converter < Analog Outputs [P 49]

Frekans konvertoriinde "otomatik motor uyarlamasi” baslatin.
Frekans konvertoriiniin montaj ve kullanma kilavuzunu dikkate alin: Parametre 1-29

DIKKAT! "Otomatik motor uyarlamasini” eksiksiz sekilde gerceklestirin. "Otomatik
motor uyarlamasinin® yetersiz yapilmasi hatal sonuglarin alinmasina neden olabilir!

DUYURU! "Otomatik motor uyarlamasi" sonrasinda motorun kutup sayisini kontrol
edin: Parametre 1-39!

Digital Data Interface icinde G/C modiiliiniin tipini ve IP adresini ayarlayin (mevcutsa).
Settings =» 1/0 Extension = IP / Type Select [P 50]

Digital Data Interface icinde G/C modiiliiniin girislerine/cikislarina islev atamasi yapin.
Settings =» 1/0 Extension =» Digital Inputs [» 50]

Settings =» 1/O Extension = Analog Inputs [ 51] (sadece Wilo I/0 2)
Settings =» 1/0 Extension =» Relay Outputs [P 51]

Pompanin etkinlestirilmesi

1.
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Frekans konvertoriinii "otomatik isletim” moduna alin.

Frekans konvertoriiniin montaj ve kullanma kilavuzunu dikkate alin: Kumanda
panelindeki Auto On tusuna basin.

Pompay! "otomatik isletim” moduna alin.

Function Modules =» Operating Mode (Pompa) [P 54]

Tikanma algilamasini kullanabilmek icin referans karakteristik egrisini él¢iin.
Function Modules < Clog Detection <» Clog Detection - Teach Power Curve [P 54]
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6.4.3

40

ilk konfigiirasyon: "LSI" sistem
modu

ilk isletime alma ¢alismalarina baslamadan 6nce asagidaki bilesenler icin sabit bir IP adresi
belirleyin:

« G/C modiilii

 Her bir frekans konvertdrii icin

* Her bir pompaicin

« Sistem erisimiicin Master-IP

- Diziistii bilgisayar/dokunmatik panel (Web HMI)

G/C modiiliiniin konfigiire edilmesi

1. G/C modiiliinde analog girislerin sinyal tiirii ayarlandi (akim veya gerilim girisine jumper
atlama teli takin).

2. G/C modiiliine ait IP adresi ve alt ag, belirlenen ag konfigiirasyonuna ayarlandi.
G/(; modultiniin montaj ve kullanma kilavuzunu inceleyin.

3. G/C modiiliinii aga baglayn.
DUYURU! G/C modiilii icin IP adresi diginda yazilimla ilgili bir ayar yapilmasi gerekmez!

Frekans konvertorii 1 ... 4 konfigiirasyonu
DUYURU! 1-3 arasindaki adimlari her bir frekans konvertarii icin tekrar edin!

1. Frekans konvertoriinti aga baglayn.

2. Frekans konvertoriiniin IP adresini ve alt agini, belirlenen ag konfigiirasyonuna
ayarlaym.
Frekans konvertoriiniin montaj ve kullanma kilavuzunu dikkate alin: Parametre 12-0

3. Frekans konvertori isletim tipini "Off" olarak ayarlayin.
Frekans konvertoriiniin montaj ve kullanma kilavuzunu dikkate alin: Kumanda
panelindeki Off tusuna basin.

Pompa 1 ... 4 konfigiirasyonu

DUYURU! 1-13 arasindaki adimlari her pompa icin tekrar edin!

1. Pompayi DHCP sunucusuna baglayin.
ilk konfigiirasyon icin agda bir DHCP sunucusunun mevcut olmasi zorunludur. Digital
Data Interface icin fabrika tarafindan DHCP ayarlanmistir. Buna bagli olarak, gerekli olan
tlim ag parametreleri DHCP sunucusu araciligiyla cagrilir.

2. Pompanin IP adresini ve alt agini, belirlenen ag konfiglirasyonuna ayarlayin.
Settings =» Digital Data Interface <» Network Interface Settings [ 44]

3. Ayarlanan IP adresine yeniden baglanti kurun.
"Regular user” kullanici hesabi: Fabrika tarafindan verilen sifreyi degistirin.
Kenar ¢ubugu menisiinii acin ve kullanici profilini degistirin. "Regular User" kullanici
hesabi icin fabrika tarafindan verilen sifreyi degistirin [ 43]

5. Saati/tarihi ayarlayin.
Digital Data Interface icindeki degisiklikleri dogru sekilde giinlige kaydetmek icin
glincel saati ve tarihi ayarlayin.
Settings =» Clock [P 43]

6. Diliayarlayin.
Settings < Menu Language [P 43]

7. Pompanin sistem modunu "LSI" olarak ayarlayin.
Settings =» Digital Data Interface =<» System Mode Selection [ 45]

DUYURU! Sayfa giincellenene kadar bekleyin!

"LSI" sistem modunda ayarlar ve islevler, ana iiniteye ve yedek iiniteye gore ayrilmistir.
Ayarlar [» 42] ve Fonksiyon modiilleri [ 53] genel bakisini dikkate alin.

8. Pompayi sisteme atayin.
Settings =» Digital Data Interface < LSI Mode System Settings [P 45]

DUYURU! Her bir pompa i¢in ayni ana IP adresini girin!

9. Digital Data Interface i¢inde frekans konvertdriiniin tipini ve IP adresini ayarlayin.
Settings =» Frequency Converter <> IP / Type Select [P 47]

10. Otomatik parametrelendirme gerceklestirin.
Settings =» Frequency Converter <> Auto Setup [P 47]

11. Digital Data Interface icinde frekans konvertoriiniin rampada calisma siirelerini
ayarlaym.
Settings =» Frequency Converter < Ramp Settings [ 47]
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12.

13.

Digital Data Interface icinde frekans konvertdriiniin girislerine/cikislarina iglev atamasi

yapin.
Settings =» Frequency Converter = Digital Inputs [ 47]

Settings =» Frequency Converter <> Relay Outputs [P 49]
Settings =» Frequency Converter <> Analog Outputs [P 49]

Frekans konvertoriinde "otomatik motor uyarlamasi” baslatin.

Frekans konvertoriiniin montaj ve kullanma kilavuzunu dikkate alin: Parametre 1-29
DIKKAT! "Otomatik motor uyarlamasini” eksiksiz sekilde gerceklestirin. "Otomatik
motor uyarlamasinin” yetersiz yapilmasi hatal sonuglarin alinmasina neden olabilir!

DUYURU! "Otomatik motor uyarlamasi* sonrasinda motorun kutup sayisini kontrol
edin: Parametre 1-39!

Sistem ayarlarinin konfigiire edilmesi

1.

Sistemin ana baslangi¢ sayfasini cagirin.
Master-IP adresini girin veya Slave baslangi¢ sayfasinda ev sembolii tizerine tiklayin.

Tarih/saat ayarlarini kontrol edin.
Settings = Clock [P 43]

Dil ayarlarini kontrol edin.
Settings =<» Menu Language [P 43]

Digital Data Interface icinde G/C modiiliiniin tipini ve IP adresini ayarlayin.
Settings =» 1/0 Extension = IP / Type Select [ 50]

Digital Data Interface icinde G/C modiiliiniin girislerine/cikislarina islev atamasi yapin.
Settings =» 1/0 Extension =» Digital Inputs [» 50]

Settings =» 1/0 Extension =» Analog Inputs [ 51]
Settings =» 1/0 Extension =» Relay Outputs [P 51]

Kontrol modunu se¢me: Auto Mode Selection
Function Modules < Operating Mode =» Operating Mode (Sistem) [P 56]

Sistem sinirlarini ayarlayin.
Function Modules <> System Limits = Levels [»> 57]

Function Modules =» System Limits =» Dry Run Sensor Selection [P 57]
Function Modules =» System Limits =<» Pump Limits and Changer [P 58]
Function Modules <» System Limits =» Min/Max Frequency [P 58]

Kontrol modu parametrelerini konfigiire etme:
— Level Control
Function Modules = Level Controller < Stop Level [»> 59]

Function Modules =» Level Controller = Level 1 ... 6 [P 59]

— PID
Function Modules =» PID Controller =» PID Settings [P 59]

Function Modules =» PID Controller = Controller Parameter [ 60]

— HE-Controller
Function Modules = High Efficiency(HE) Controller = Control Settings [P 61]
Function Modules = High Efficiency(HE) Controller = Pipe Settings [P 61]
DUYURU! Boru hatti ile ilgili belirtimler kaydedilmigse "Hattin hesaplanmasi”
islemini gergeklestirin!
Function Modules =» High Efficiency(HE) Controller < Tank Geometry [P 62]

Pompanin etkinlestirilmesi

DUYURU! 1-4 arasindaki adimlari her pompa ve her frekans konvertorii icin tekrar edin!

1.
2.

Montaj ve kullanma kilavuzu « Wilo DDI-I - Ed.03/2023-06

Pompanin yedek baglangi¢ sayfasini cagirin.

Frekans konvertériinii "otomatik isletim" moduna alin.

Frekans konvertoriiniin montaj ve kullanma kilavuzunu dikkate alin: Kumanda
panelindeki Auto On tusuna basin.

Pompayi "otomatik isletim" moduna alin.
Function Modules <> Operating Mode (Pompa) [P 54]

Tikanma algilamasini kullanabilmek icin referans karakteristik egrisini dl¢iin.
Function Modules =» Clog Detection =» Clog Detection - Teach Power Curve [P 54]
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Sistemin etkinlestirilmesi

1. Sistemin ana baslangi¢ sayfasini cagirin.

2. Sistemi "otomatik isletim" moduna alin: Operating Mode Selection
Function Modules < Operating Mode =» Operating Mode (Sistem) [P 56]

@ DUYURU

Ayarlan yapmak icin kullanici oturumu agilmalidir!

6.5 Ayarlar

Kenar cubugu menisii aracihigiyla kullanici oturumu agma:
- Kullanicr adi: user
- Sifre: user

Fabrika tarafindan verilen sifre ilk konfiglirasyon sirasinda dedistirilir!

Ayarlara genel bakis, sistem moduna baglidir.

Ayarlar Sistem modu

LSI Master | LSI Slave

Menu Language . . . -
Clock . . . -
Units . . - .

Digital Data Interface

Network Interface Settings . . - .
Proxy Settings . . — .
System Mode Selection . . - .
LPI Control Settings - . - _
LSI Mode System Settings - - - .
Limits Temperature Sensors . . - .
Limits Vibration Sensors . . - .

Frequency Converter

IP/Type Select - . _ .
Auto Setup - . - .
Ramp Settings - . - .
Digital Inputs - . - .
Analog Inputs - . - -
Relay Outputs - . - .
Analog Outputs - . - .
I/O Extension

IP/Type Select . . . -
Digital Inputs . . . —
Analog Inputs (sadece Wilo 10 2) . . . -
Relay Outputs . . . -
Alarm / Warning Types

Changeable Alarms . . - .
Changeable Warnings . . - .

Aciklama

— = mevcut dedil, - = mevcut
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6.5.1  "Regular User" kullanici hesabi igin
fabrika tarafindan verilen sifreyi
degistirin

Fabrika tarafindan verilen sifreyi degistirmek icin kenar cubugu mendisiinii acin ve "Edit
e EmEnT profile" tizerine tiklayin.

Old password: °
New password: °
New password again:

Old password: Giincel sifreyi girin (fabrika tarafindan: "user")

New password: Yeni sifreyi girin:

— En aziki rakam iceren alfa sayisal sifre.

— Uzunluk: min. 6 karakter, maks. 10 karakter.

New password again: Yeni sifreyi yeniden girin.

Yeni sifreyi devralmak icin "Change my password" lizerine tiklayin.

DUYURU! Sifreyi kaybederseniz yetkili servise bagvurun! Fabrika cikigh sifre yetkili servis
tarafindan geri getirilebilir.

6.5.2  Menu Language

Meni dili ve yardim metni dili farkl ayarlanabilir.

Select Language °
Menu Language English >

Save

6.5.3 Clock

Menu Language
Fabrika ayari: ingilizce

Help Text Language
Fabrika ayar: ingilizce

Tarih ve saat gosterimi NTP protokolii araciligiyla senkronize edilebilir veya manuel olarak

Clock Settings ayarlanabilir.
Auto Time e Auto Time
date/ Time 201907 15 152900 Tarih ve saat, NTP protokolii aracilifiyla senkronize edilir. “Network Interface Settings

Save

meniisiinde istediginiz NTP sunucusunu girin (bkz. menii: "Settings =» Digital Data
Interface < Network Interface Settings").
fabrika ayari: Agik

Date /Time

Tarihi ve saati manuel olarak ayarlamak igin "Auto Time" fonksiyonunu devre disi birakin
ve alanina tiklayin. Bir takvimin ve saat ile dakika icin iki siirgiilii ayarlayicinin oldugu bir
pencere agilir.

Birimleri belirleme:

6.5.4  Units
Units Settings o
°
w1
Pressure bar >
(s e—
——

Temperature
Fabrika ayari: °C
Giris: °C, °F
Vibration

Fabrika ayar: mm/s
Giris: mm/s, in¢/s
Power

Fabrika ayari: kW
Giris: kW, hp
Pressure

Fabrika ayari: bar
Giris: bar, psi

Flow

Fabrika ayar: I/s
Giris: I/s, m3/h, ABD sivi galonu/dak
Level

Fabrika ayari: m
Giris: m, ft
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6.5.5  Digital Data Interface
Digital Data Interface temel ayarlari:

Network Interface Settings = Network Interface Settings

Proxy Settings Ag iletisimi icin ayarlar

System Mode Selection . PrOXy Settings

LPI Control Settings Vekil sunucu icin ayarlar

Limits Temperature Sensors -+ System Mode Selection (sadece oturum acan kullanici tarafindan gériilebilir)
Limits Vibration Sensors istenen sistem modu secimi (DDI, LPI, LSI)

« LPI Control Settings

Pompa hedef deger spesifikasyonu igin ayar
e Limits Temperature Sensors

Uyari ve alarm icin sinir degerler
+ Limits Vibration Sensors

Uyari ve alarm icin sinir degerler

6.5.5.1 Network Interface Settings
Yerel agdaki pompaya ag erisimi i¢cin temel ayarlar.

Network Interface Settings . |nterface name
Interface name etho Ethernet arayiizli sabit ad.
1P Address 172.16.133.95 = |IP Address
bt Hack — Digital Data Interface IP adresi.
Fabrika ayari: DHCP araciligiyla aktarilir
MAC Address C8:DF:84:AC:42:90
« Subnet Mask
Gateway IP Address 172.16.128.1 .. . .
Digital Data Interface alt ag maskesi.
Enable DHCP - Fabrika ayari: DHCP araciligiyla aktarilir
Use DNS from DHCP - « MAC Address
Use NTP from DHCP - MAC adresi gosterimi.
Transferred Bytes 21621250 ° Gateway IP Address
receed Bytes —— Ag gecidi (ydnlendiricinin) IP adresi.

Fabrika ayari: DHCP araciligiyla aktarilir

« Enable DHCP
DHCP protokolii araciigiyla yerel ag ayarlar otomatik olarak aktarilr.
fabrika ayari: Agik
DHCP protokolii kapaliysa asagidaki bilgileri girin:
— IP Address
— Subnet Mask
— Gateway IP Address
— Custom DNS
DIKKAT! Gegersiz degerler girildiginde, kaydetme isleminden sonra pompaya erisim
saglanmasi artik miimkiin olmaz!
» Use DNS from DHCP
DNS sunucusu IP adresi, DHCP protokolu aracihgiyla aktarihr.
fabrika ayari: Agik
Bu fonksiyon veya DHCP protokolii kapallysa, DNS sunucusu IP adresini manuel olarak
girin.
e Custom DNS
DNS sunucusu IP adresi.

« Use NTP from DHCP
DHCP sunucusu, giincel saat ve tarih degerlerini NTP protokolii araciligiyla aktarir.
fabrika ayari: Agik
Bu fonksiyon veya DHCP protokolii kapaliysa, NTP sunucusunun IP adresini/etki alanini
manuel olarak girin.

Save

* Custom NTP Server
Zaman senkronizasyonu i¢in NTP sunucusu adresi.
Fabrika ayari: pool.ntp.org

+ Transferred Bytes/Received Bytes
Aktarilan ve alinan veri paketlerinin gosterimi.
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6.5.5.2 Proxy Settings

Proxy Settings
Enable Proxy
Server URL

Port

Username

Password

Save

6.5.5.3 System Mode Selection

System Mode Selection

System Mode < LsI

Save

6.5.5.4 LPI Control Settings

LPI Control Settings

Control Source < Fix frequency

Fix Frequency Value 10

Save

Vekil sunucu tizerinden ag erisimi icin temel ayarlar.

Enable Proxy
Fabrika ayari: Kapali

Server URL

Vekil sunucu etki alani veya IP adresi.

Port

Sunucu ile iletisimin saglandigi ag baglanti noktasi.
Username

Oturum acma adi

Password
Oturum agma sifresi

Kumanda ii¢ farkh sistem modunu kapsar: "DDI", "LPI" ve "LSI". Kullanilabilecek sistem
modlarinin onay, lisans anahtari lizerinden gergeklestirilir. Sistem modlari eski stirtimlerle
uyumludur.

System Mode Selection
Fabrika ayari: Lisansa bagh
Giris: DDI, LPI, LSI

Miinferit sistem modlarinin aciklamasi:

DDl sistem modu

Hicbir kumanda fonksiyonunun olmadigr sistem modudur. Sadece sicaklik ve titresim
sensorlerinin degerleri algilanir, degerlendirilir ve kaydedilir. Pompanin ve (mevcutsa)
frekans konvertoriiniin kumanda islemleri, isleticinin tst diizey kumandasi aracihgiyla
gerceklestirilir.

LPI sistem modu

Frekans konvertorii ve tikanma algilamasi icin kumanda fonksiyonunun oldugu sistem
modudur. Pompa/frekans konvertérii cifti tek bir tinite olarak ¢alisir, frekans
konvertoriiniin kumanda islemleri pompa aracihidiyla gerceklestirilir. Bu sayede tikanma
algilamasi gergeklestirilebilir ve gerekli olmasi halinde bir temizlik islemi baslatilabilir.
Pompanin seviyeye bagli kumanda islemleri, isleticinin tst diizey kumandasi araciligiyla
gerceklestirilir.

LSI sistem modu

Dért pompanin yer alabilecegi bir pompa istasyonuna yonelik tiim kumanda islemlerini
iceren sistem modudur. Burada bir pompa ana iinite (master) olarak gorev yaparken diger
tiim pompalar yardimci tinite (slave) gorevi gériir. Ana pompa, tesisle iligkili parametreleri
g6z oniinde bulundurarak diger tiim pompalarn kumanda eder.

"LPI" sistem modu icin temel ayarlar.

Control Source

Ust diizey kumandadan gelen hedef deger spesifikasyonu.
fabrika ayari: Analog

Giris: Analog, Bus, Fix frequency

— Analog
Ust diizey kumanda degerleri, frekans konvertériine veya bir G/C modiiliine analog
olarak aktariir. DUYURU! Analog giris, "hedef deger” degeri ile konfigiire edilmelidir!

— Bus
Ust diizey kumandadan gelen degerler Ethernet ag iizerinden pompaya aktarilir.
iletisim protokolii olarak ModBus TCP veya OPC UA kullanilir.

— Fix frequency
Pompa sabit bir frekans ile calisir.

Fix Frequency Value

“Control Source" ayarinda "Fix frequency" degeri secildiginde buraya ilgili frekansi girin.
fabrika ayari: 0 Hz

Giris: Tip levhasina gore 25 Hz ila maks. frekans (fop) arasl
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6.5.5.5 LSI Mode System Settings
En fazla dort adet pompa bir sistem halinde birlestirilir.

Enable
Sistemdeki pompayi etkinlestirin.
Fabrika ayari: Kapali

Master IP

Sistem baslangig sayfasi da dahil olmak {izere sisteme erisim icin kullanilacak sabit IP
adresi. IP adresi isletici tarafindan belirlenmelidir! Pompalarin sisteme ait olduklar bu
statik IP adresi araciligiyla tanimlanir. Bir sisteme ait tlim pompalar i¢in Master IP girin. Ana
tinite islevi, sistemdeki bir pompaya otomatik olarak atanir (yedek ana iinite).

LSI Mode System Settings °
Enable

L J

Master IP 172.18.232.11

.
Save

DUYURU! Tiim IP adreslerinin (yedek ve ana) kurulumunu ayni alt agda gerceklestirin!

6.5.5.6 Limits Temperature Sensors
Olasi sicaklik sensorlerine genel bakis ve sinir degerlerin girisi.

Limits Temperature Sensors A

Temp. Input 1 -

Temp. Input 1 -

Warning

Trip

Sicaklik sensdrlerine genel bakis

o S R

Temp. Giris 1 Sargi sicakhigi 1 Winding Top/Bot 1
Temp. Input 2 - Warning 100
. . Temp. Giris 2 Sargi sicakhigi 2 Winding 2
T, ot 3 - Warning o Temp. Giris 3 Sargi sicakhigi 3 Winding 3
T, o Temp. Giris & Ust motor yatagi sicakligi Bearing Top &4
o Temp. Giris 5 Alt motor yatagi sicakligi Bearing Bot 5

Temp. Input 4 -
Temp. Input 4 -
Temp. Input 5 -

Temp. Input 5 -

6.5.5.7

Warning
Trip
Warning

Trip

Limits Vibration Sensors

Limits Vibration Sensors

Vibration X -

Vibration X -

Vibration Y -

Vibration Y -

Vibration Z -

Warning

Trip

Warning

Trip

Warning

Vibration Z - Trip

Vibration Input 1 -
Vibration Input 1 -
Vibration Input 2 -

Vibration Input 2 -
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Warning

Trip

Warning

Trip

Sinir deger girisi
« Temp. Input 1 - Warning
Uyariigin °C cinsinden sinir deger.
Fabrika ayari: Fabrika spesifikasyonu
Giris: 0 °C ila fabrika spesifikasyonu degeri arasinda
e Temp.Inputl1 - Trip
Pompayi devre disi birakmak igin °C cinsinden sinir deger.
Fabrika ayari: Fabrika spesifikasyonu
Giris: 0 °C ila fabrika spesifikasyonu dederi arasinda. Deger, uyari icin olan sinir degerden
2 °Cyliksek olmahdir.
Aciklama
"1"; Lile 5 arasindaki giris numaralari icin yer tutucu gorevi yapar.

Olasi titresim sensorlerine genel bakis ve sinir degerlerin girisi.

Titresim sensorlerine genel bakis

N

X, Y, Z titresimi DDl igindeki titresim sensorii  VibX, VibY, VibZ
VibHut, VibTop, VibBot

Giris 1/Giris 2 titresimi Harici titresim sensorii igin

giris

Sinir deger girisi
= Vibration X - Warning
Uyari icin mm/s cinsinden sinir deger.
Fabrika ayari: Fabrika spesifikasyonu
Giris: %0 ila fabrika spesifikasyonu degeri arasinda
« Vibration X - Trip
Pompay! devre digi birakmak icin mm/s cinsinden sinir deger.
Fabrika ayari: Fabrika spesifikasyonu
Giris: %0 ila fabrika spesifikasyonu degeri arasinda. Deger, uyari igin olan sinir degerden
%2 yiiksek olmalidir.

Aciklama
"X"; X, Y, Z, 1 veya 2 giris numaralari icin yer tutucu gorevi yapar.
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6.5.6  Frequency Converter

IP / Type Select
Auto Setup
Ramp Settings
Digital Inputs
Analog Inputs
Relay Outputs

Analog Outputs

6.5.6.1 IP/Type Select

IP / Type Select
IP Address

Type Select

6.5.6.2 Auto Setup

Auto Setup

Start Parameter Transfer

6.5.6.3 Ramp Settings

Ramp Settings
Starting Ramp

Braking Ramp

192.168.179.152
WILO EFC

Save

Frekans konvertorii temel ayarlari:

« IP/Type Select
Frekans konvertorii ile iletisim icin ayarlar

* Auto Setup

Frekans konvertdrii icin otomatik konfiglirasyon
* Ramp Settings

Kalkis ve fren rampasi i¢in zaman spesifikasyonlari
- Digital Inputs

Dijital girisler i¢in konfiglirasyon.
= Analog Inputs

Analog girisler icin konfigiirasyon.
« Relay Outputs

Réle ¢ikislart igin konfigtirasyon.
= Analog Outputs

Analog cikislar icin konfigtirasyon.

Pompa ile frekans konvertdrii arasindaki iletisim icin temel ayar.

= |IP Address
Frekans konvertorii IP adresi.

« Type Select
Uygun frekans konvertoriini secin.
fabrika ayari: Wilo-EFC

Otomatik parametrelendirme ile, bagh olan frekans konvertoriiniin temel ayarlar Digital Data
Interface tarafindan konfigiire edilir. Asagidaki noktalar dikkate alin:

= Otomatik parametrelendirme, frekans konvertoriindeki tiim ayarlarin tizerine yazar!

« Otomatik parametrelendirme, dijital girislerin kullanimini konfigiire eder!

= Otomatik parametrelendirme sonrasinda frekans konvertoriinde otomatik motor
uyarlamasi gergeklestirilmelidir!

Otomatik parametrelendirme gerceklestirin.
v/ Frekans konvertorii IP adresi girildi.

v Dogru frekans konvertorii secildi.

v Frekans konvertorii “Stop” durumunda

1. “"Start Parameter Transfer" tizerine tiklayin

2. "Auto Setup” baslatilir.
3. Aktanim sonunda "Succesfully Completed" mesaji goriintilenir.
e Starting Ramp
Saniye cinsinden zaman spesifikasyonu.
fabrika ayari: 5 s
Giris: 1ila20s
» Braking Ramp
Saniye cinsinden zaman spesifikasyonu.
fabrika ayari: 5 s
Giris: 1ila20s
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6.5.6.4 Digital Inputs
Mevcut fonksiyonlarin ilgili girislere atanmasi. Girig klemensleri tanimlamasi, Wilo-EFC

Digital Inputs frekans konvertorii lizerindeki tanimlama ile &rtiistiyor.
Input 18 Function sat | Otomatik parametrelendirme ile asagidaki girislere sabit atamalar yapilir:
Input 19 Function > o Input 18 Function
Input 27 Function External Off (Inverse) FOﬂkSIyon:Start

Aciklama: Ust diizey kumandadan gelen giris/cikig sinyali.

* Input 27 Function

Input 32 Function Not In Use > .

Fonksiyon: External Off (Inverse)
Input 33 Function PIESK Aciklama: Ayri salter araciliglyla uzaktan kapatma. DUYURU! Girig, dogrudan frekans
Input 37 Function Safe Torque Off (optional) konvertoriinii devreye alir!

* Input 33 Function

Fonksiyon: PTC/WSK
Aciklama: Motor sargisindaki donanim tarafi sicaklik sensorii baglantisi

e Input 37 Function
Fonksiyon: Safe Torque Off (STO) — giivenli devre digi birakma
Aciklama: Pompanin frekans konvertérii tarafindan donanim tarafinda devre disi
birakilmasi, pompa kumandasina bagh degildir. Otomatik yeniden baslatma
gerceklestirilemez (tekrar agmaya karsi kilit).
TEHLIKE! Pompa patlama tehlikesi olan bir yerde kullanilacaksa burada donanim
tarafina bir sicaklik sensorii ve bir kuru calisma korumasi baglanmalidir! Bunun icin
opsiyonel olarak temin edebileceginiz takilabilir "MCB 112" kartini frekans konvertoriine
takin.

Asagidaki girisler icin mevcut fonksiyonlar istenen sekilde atanabilir:

* Input 19 Function
e Input 29 Function
e Input 32 Function
Fabrika ayari: Not In Use
Giris:
— High Water
Su baskini seviyesi i¢in sinyal.

— Dry Run
Kuru calisma korumasi icin sinyal.

— Leakage Warn
Harici yalitim haznesi denetimi i¢in sinyal. Hata durumunda bir uyar mesaji
gorintilenir.

— Leakage Alarm
Harici yalitim haznesi denetimi igin sinyal. Hata durumunda pompa kapatilir.
Prosediiriin devami konfiglirasyondaki alarm tipi izerinden ayarlanabilir.

— Reset
Hata bildirimlerinin sifilanmasi icin harici sinyal.
— High Clogg Limit
Tikanma algilamasi icin daha yiiksek toleransin etkinlestirilmesi ("Power Limit - High").
DUYURU! Girislerin atanmasi, frekans konvertoriindeki donanim tarafl kullanim ile
ortiigmelidir!
6.5.6.5 Analog Inputs

Mevcut fonksiyonlarin ve giris tiirlerinin ilgili girislere atanmasi. Girig klemensleri tanimlamasi,
Wilo-EFC frekans konvertérii lizerindeki tanimlama ile ortiistiyor.

Analog Inputs

Input 53 Function [ wewwe ]>  Asadidaki girisler konfigiire edilebilir:
Input 53 Type [ 42m |> ¢ Input53Function
Input 53 Scale Max 1 ¢ InPUt 54 FunCtlon
ot 54 Fancton i 5 DUYURU! Atama, frekans konvertoriindeki donanmim tarafli kullanim ile ortiismelidir!
ot 56 Type (amm]> " Input 53 Function/Input 54 Function

Fabrika ayari: Not In Use
Input 54 Scale Max ..

Giris:

— External Control Value

Pompa devir sayisinin kumanda edilmesi icin, lst diizey kumanda tarafindan analog
sinyal olarak hedef deger spesifikasyonu.
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6.5.6.6 Relay Outputs

Relay Outputs
Relay 1 Function
Relay 1 Invert
Relay 2 Function

Relay 2 Invert

6.5.6.7 Analog Outputs

Analog Outputs
Output 42 Function
Output 42 Type

Output 42 Scale Max

Not In Use >
TR

Save

Not In Use >
0..20mA >

1

Save

— Level

Veri toplama icin giincel doluluk seviyesi kaydi. Dijital ¢ikista "artan” ve "azalan” seviye

fonksiyonlariicin temel alinir.

— Pressure
Veri toplama icin giincel sistem basinci kaydi.

— Flow
Veri toplama icin giincel akis kayd.

 Input 53 Type/input 54 Type

Sinyal tiiriinii (gerilim (U) veya akim (1)), donanim tarafli olarak frekans konvertériinde de

ayarlayin. Frekans konvertoriiniin montaj ve kullanma kilavuzunu dikkate alin!
Fabrika ayari: 4...20 mA
Giris:
— 0..20mA
- 4..20mA
- 0..10V
« Input 53 Scale Max/Input 54 Scale Max
Fabrika ayari: 1
Giris: Birim ile gercek sayi degeri olarak maksimum deger. Regiilasyon degerleri igin
birimler:
- Level=m
- Pressure = bar
- Flow = 1/s
Ondalik basamaklar icin ayirma isareti: Nokta

Mevcut fonksiyonlarin ilgili ¢ikislara atanmasi. Cikis klemensleri tanimlamasi, Wilo-EFC
frekans konvertorii lizerindeki tanimlama ile ortiistiyor.

Asagidaki ¢ikislar konfiglire edilebilir:

« Relay 1 Function

« Relay 2 Function

DUYURU! Atama, frekans konvertdriindeki donamm tarafh kullanim ile 6rtiismelidir!

-+ Relay 1 Function/Relay 2 Function
Fabrika ayari: Not In Use
Giris:
— Run
Pompa tekli isletim sinyali
— Rising Level
Seviye yiikseldiginde sinyal.
— Falling Level
Seviye distiigiinde sinyal.
— Error
Pompa tekli ariza sinyali: Alarm.
— Warning
Pompa tekli ariza sinyali: Uyar.

— Cleaning
Pompada bir temizleme is akisi baslatildiginda g&sterilen mesaj.

+ Relay 1 Invert/Relay 2 Invert
Cikis calisma sekli: Normal veya tersine ¢evrilmis.
Fabrika ayan: Kapali (normal)

Mevcut fonksiyonlarin ilgili ¢ikislara atanmasi. Cikis klemensleri tanimlamasi, Wilo-EFC
frekans konvertérii lizerindeki tanimlama ile &rtiistiyor.

Asagidaki ¢ikislar konfigiire edilebilir:
e Output 42 Function
DUYURU! Atama, frekans konvertoriindeki donanim tarafl kullanim ile 6rtiigmelidir!

e Output 42 Function
Fabrika ayari: Not In Use
Giris:
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6.5.7  1/O Extension

IP / Type Select
Digital Inputs
Analog Inputs

Relay Outputs

6.5.7.1 IP/Type Select

IP / Type Select
Enable 1/0 Extension -

IP Address 192.168.1.201

< WILO 10 2

Type Select

6.5.7.2 Digital Inputs

Digital Inputs

T
T
T —
TR
TR

Save

Input 1 Function
Input 2 Function
Input 3 Function
Input 4 Function
Input 5 Function

Input 6 Function

50

— Frequency
Giincel gercek frekans gdsterimi.

— Level
Glincel doluluk seviyesi gosterimi. DUYURU! Gosterim icin ilgili sinyal vericisinin bir
girise baglanmasi gerekir!

— Pressure
Giincel isletme basinci gdsterimi. DUYURU! Gosterim icin ilgili sinyal vericisinin bir
girise baglanmasi gerekir!

— Flow
Giincel akis miktari gosterimi. DUYURU! Gdsterim igin ilgili sinyal vericisinin bir girise
baglanmasi gerekir!

Output 42 Type

Fabrika ayari: 4...20 mA

Giris:

— 0..20mA

— 4..20mA

Output 42 Scale Max

Fabrika ayari: 1

Giris: Birim olmadan gercek sayi degeri olarak maksimum deger, ondalik basamaklar i¢in

ayirma isareti: Nokta

G/C modiilleri icin temel ayarlar (giris/cikis genisletmeleri):

IP/Type Select

G/C modiilii ile iletisim icin ayarlar

Digital Inputs

Dijital girisler icin konfiglirasyon.

Analog Inputs

Analog girisler i¢in konfigiirasyon (sadece Wilo 1/0 2 icinde mevcuttur).

Relay Outputs
Réle cikiglar icin konfigiirasyon. Cikislarin sayisi secilen G/C modiiliine baghdir.

Pompa ile G/C modiilii arasindaki iletisim icin temel ayar.

Enable I/0 Extension
Fonksiyonun acilmasi/kapatiimasi.
fabrika ayari: Kapali

IP Address
G/C modiilii IP adresi.

Type Select

G/C modiiliinii segin.

Fabrika ayari: Wilo 10 1

Giris: Wilo 10 1 (ET-7060), Wilo 10 2 (ET-7002)

Mevcut fonksiyonlarin ilgili girislere atanmasi. Giris klemensleri tanimlamasi, G/C modiilii
lizerindeki tanimlama ile 6rtiisiiyor. Asagidaki girisler icin mevcut fonksiyonlar istenen sekilde
atanabilir:

Input 1 Function

Input 2 Function

Input 3 Function

Input 4 Function

Input 5 Function

Input 6 Function

Fabrika ayari: Not In Use

Giris:

DUYURU! LPI sistem modunda G/C modiiliindeki islevler frekans konvertérii ile aynidir.
Asagidaki aciklama LSI sistem modu ile iligkilidir.

— High Water
Su baskini seviyesi igin sinyal.
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6.5.7.3 Analog Inputs

Analog Inputs
Input 1 Function
Input 1 Type
Input 1 Scale Max
Input 2 Function
Input 2 Type
Input 2 Scale Max
Input 3 Function
Input 3 Type

Input 3 Scale Max

TR
P T
1

Not In Use >
E—TT—
1

Not In Use >

N e—

1

Save

— Dry Run
Kuru ¢alisma korumasi icin sinyal.

— Reset
Hata bildirimlerinin sifirlanmasi igin harici sinyal.

— System Off
Sistemin kapatilmasi igin harici sinyal.

— Trigger Start Level
Pompa ile bosaltma islemini baslatin. Kapatma seviyesine kadar bacadan pompaiile
bosaltma islemi yapilir.

— Alternative Start Level
Alternatif agma seviyesini etkinlestirin.

DUYURU! Atama, G/C modiiliindeki donanim tarafh kullanim ile rtiigmelidir!

Mevcut fonksiyonlarin ilgili girislere atanmasi. Giris klemensleri tanimlamasi, G/C modiilii
lizerindeki tanimlama ile ortiistiyor. Asagidaki girisler icin mevcut fonksiyonlar istenen sekilde
atanabilir:

Input 1 Function
Input 2 Function
Input 3 Function

Ayarlar

Input 1 Function ... Input 3 Function

Fabrika ayari: Not In Use

Giris:

DUYURU! LPI sistem modunda G/C modiiliindeki islevler frekans konvertérii ile aynidir.
Asagidaki aciklama LSI sistem modu ile iligkilidir.

— Level
LSI sistem modundaki kontrol modlari icin hedef deger belirtimi.

DUYURU! LSI sistem modu icin sarttir! Bir girigse bu islevi atayin.

— Pressure
Veri toplama icin giincel sistem basinci kaydi.

DUYURU! PID regiilatorii icin regiilasyon degeri olarak kullanilabilir!

— Flow
Veri toplama icin giincel akis kaydi.

DUYURU! PID ve HE regiilatorii icin regiilasyon degeri olarak kullanilabilir!

— External Control Value
Pompa istasyonunun kumanda edilmesi icin iist diizey kumanda tarafindan analog
sinyal olarak hedef deger belirtimi. DUYURU! LSI sistem modunda, pompa istasyonu
list diizey bir kumandadan bagimsiz sekilde calisir. Hedef deger belirtiminin iist
diizey bir kumanda tarafindan gerceklestirilmesi gerekiyorsa yetkili servis ile
goriisiin!

Input 1 Type ... Input 3 Type

Secilen 6lgiim arahgi G/C modiiliine aktarilir. DUYURU! Donamim tarafinda sinyal tiiriinii

(akim veya gerilim) ayarlayin. Uretici talimatlan dikkate alinmalidir!

Fabrika ayari: 4 ... 20 mA

Giris:

— 0-20mA

- 4-20mA

- 0-10V

Input 1 Scale Max ... Input 3 Scale Max

Fabrika ayari: 1

Giris: Birim ile gercek sayi degeri olarak maksimum deger. Reglilasyon degerleri i¢in

birimler:

- Level =m
- Pressure = bar
- Flow = I/s

Ondalik basamaklar icin ayirma isareti: Nokta
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6.5.7.4 Relay Outputs

Relay Outputs
Relay 1 Function
Relay 1 Invert
Relay 2 Function
Relay 2 Invert
Relay 3 Function

Relay 3 Invert

Mevcut fonksiyonlarin ilgili cikiglara atanmasi. Cikis klemensleri tanimlamasi, G/ modiilii
lizerindeki tanimlama ile 6rtiisiiyor. Asagidaki cikislar icin mevcut fonksiyonlar istenen

[ vomue > sekilde atanabilir:

Relay 1 Function
Relay 2 Function
Relay 3 Function
Relay 4 Function
Relay 5 Function
Relay 6 Function

.
.
Not In Use >
.
)

Not In Use > .

DUYURU! Wilo 10 2 sadece ii¢ rdle cikisina sahiptir!

Ayarlar

6.5.8  Alarm /Warning Types

Changeable Alarms

Changeable Warnings

Relay 1 Function ... Relay 6 Function

Fabrika ayari: Not In Use

Giris:

DUYURU! LPI sistem modunda G/C modiiliindeki islevler frekans konvertérii ile aynidir.
Asagidaki agiklama LSI sistem modu ile iligkilidir.

Run

Genel isletim sinyali

Rising Level

Seviye ylikseldiginde sinyal.
Falling Level

Seviye distiigiinde sinyal.
System Warning

Genel ariza sinyali: Uyari.

System Error
Genel ariza sinyali: Hata.

Cleaning
Pompada temizleme is akisi aktif oldugunda gésterilen mesaj.

Relay 1 Function ... Relay 6 Function
Cikis calisma sekli: Normal veya tersine ¢evrilmis.
Fabrika ayar: Kapali (normal)

Belirli alarm ve uyari sinyalleri icin 6ncelik ayari iki kademede belirlenebilir.

6.5.8.1 Changeable Alarms

Changeable Alarms
Dry Run Detected
Leakage (External Input)
Temp. Sensor 1 Trip
Temp. Sensor 2 Trip
Temp. Sensor 3 Trip
Temp. Sensor 4 Trip
Temp. Sensor 5 Trip
Motor Overload

Motor Overtemp.

52

Gosterilen alarm sinyalleri icin asagidaki 6nceliklendirmeler belirlenebilir:

<
<
< Alarm Type B

<
<
<
< Alarm Type B

<
<

Alert Type A: Hata durumunda pompa kapatilir. Alarm sinyali manuel olarak sifirlanmaldir:

Baslangi¢ sayfasinda Reset Error
Frekans konvertériindeki veya G/C modiiliindeki bir dijital giriste "Reset" fonksiyonu
Fieldbus tizerinden ilgili sinyal

Alert Type B: Hata durumunda pompa kapatilir. Hata giderildiginde alarm sinyali otomatik
olarak sifirlanir.
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6.5.8.2 Changeable Warnings
Gosterilen uyari sinyalleri icin asagidaki onceliklendirmeler belirlenebilir:

S a2 ~ < Warning Type C: Bu uyarilar, frekans konvertériindeki veya G/C modiiliindeki bir réle
Emerged Operation Trigger > cikisini devreye sokabilir.
Clog Detection ([ wamngmpen ] « Warning Type D: Bu uyarilar sadece gosterilir ve giinliige kaydedilir.
Vibration X - Warning >
Vibration Y - Warning >
Vibration Z - Warning >
Vibration Input 1 - Warning >
Vibration Input 2 - Warning >
6.6 Fonksiyon modiilleri Sistem moduna bagli olarak fonksiyonlara genel bakis.

Fonksiyon modiilleri Sistem modu

LSI Master | LSI Slave

Pumpkick - : - :
Emerged Operation - . _ .
Operating Mode (Pompa) - . - .
Clog Detection - . - .
Anti-Clogging Sequence - . - .
Operating Mode (Sistem) - - . _
System Limits - — . _
Level Controller - - . -
PID Controller - - . _
High Efficiency(HE) Controller - - . -

Aciklama

- = mevcut dedil, « = mevcut

6.6.1 Pump Kick
Pompanin uzun siire durmasini 6nlemek igin periyodik pompa calistirmasi gerceklestirilebilir.

Pump Kick ° Enab'e
Enable > Fonksiyonun agilmasi ve kapatilmasi.
segin time = —— fabrika ayari: Kapali
d time ; wos ° Endtimeve Begin time

Bu siire zarfi haricinde periyodik pompa calistirmasinin gergeklestirilmesi zorlanmaz.
Motor Frequency iz 35 .

Fabrika ayari: 00:00
Time Interval 1 24 Giri§, Ss,dd
Pump Runtime : 1“0« Motor Frequency

Periyodik pompa calistirmasi icin calisma frekansi.

Fabrika ayari: 35 Hz
Giris: 25 Hz ila tip levhasindaki maks. frekans arasi

« Time Interval
iki periyodik pompa calistirmasi arasinda izin verilen durma siiresi.
Fabrika ayar: 24 sa
Giris: 0 ila 99 saat.

e Pump Runtime
Periyodik pompa calistirmasinda pompa ¢alisma siiresi.
Fabrika ayari: 10 s
Giris: 0ila30s
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6.6.2 Emerged Operation
Motor sargisinda bir sicaklik denetimi donanimi mevcuttur. Bu denetleme, pompanin maks.
e sargi sicakhgina ulasmadan daldinlmamis isletimde ¢calismasina olanak saglar. Sicaklik
algilamasi Pt100 sensor araciliiyla gerceklestirilir.

Emerged Operation
* Enable
Fonksiyonun agilmasi ve kapatilmasi.
Fabrika ayari: Kapali

Restart Hysteresis 5
Temperature Limit 100

Operating Mode

« Restart Hysteresis
Tekrar acildiktan sonra sinir sicaklik degeri ile olan sicaklik farki. DUYURU! Sadece "iki

nokta regiilator” igletim tipi icin gereklidir!
Fabrika ayari: 5 °C
Giris: 1ila 20 °C

« Temperature Limit
Ayarlanan sinir sicaklik degerine ulasildiginda sicakhk sinirlayicisi devreye girer.
Fabrika ayari: Fabrika ¢ikisi sargi sicakhgi uyar esigi degeri
Giris: 40 °C ila fabrika ¢ikisi sargi devre disi birakma sicakligi arasi

» Operating Mode
Fabrika ayari: On/Off
Giris: On/Off (iki nokta regiilatérii) veya PID
— On/Off (iki nokta regiilatérii)

Ayarlanan sinir sicakliga ulasildiginda pompa kapanir. Sargi sicakligi tekrar ayarlanmis
olan histerez degerine diiser diismez pompa yeniden devreye girer.

— PID
Pompanin kapanmasini énlemek icin, motor devir sayisi sargi sicakhgina bagli olacak
sekilde ayarlanir. Sargi sicakliginin yiikselmesi ile birlikte motor devir sayisi diiser. Bu
sayede pompanin daha uzun c¢ahstirimasi mimkiin olur.

6.6.3  Operating Mode (Pompa)
« Operating Mode Selection

Operating Mode Pompanin hangi isletim tipinde calistigini belirleyin.
Operating Mode Selection > Fabrika ayaru Kapall
Giris: Auto, Manual veya Off
Frequency in Manual Mode 30
— Off
Pompa kapal.
— Manual

Pompayi manuel olarak agin. "Off" diigmesine tiklanana veya kapanma seviyesine
ulasilana kadar pompa calismaya devam eder.

DUYURU! Manuel isletim icin calisma noktasi frekansi girilmelidir! (bkz. "Function
Modules =<» Operating Mode =» Frequency in Manual Mode" meniisii)
DUYURU! "LSI sistem modu": Manuel isletim sadece ana igletim tipi "Kapal
oldugunda miimkiindiir!

— Auto
Otomatik pompa isletimi.
"LPI" sistem modu: Ust diizey kumanda araciligiyla hedef deger spesifikasyonu.
“LSI" sistem modu: Sistem ana Unitesi araciligiyla hedef deger spesifikasyonu.

= Frequency in Manual Mode
Manuel isletimde calisma noktasi igin frekans spesifikasyonu.
Fabrika ayari: 0 Hz
Giris: 25 Hz ila tip levhasindaki maks. nominal frekans arasi

6.6.4  Clog Detection

Pompa, hidrolikteki tikanmayi algilayabilen bir algoritma ile donatilmistir. Algoritma icin,
nominal giiciin referans karakteristik egriye gore olan sapmasi temel alinir. Referans
karakteristik egri bir "ogrenme evresi" lizerinden 6l¢ilir. Tikanma algilamasina yonelik
cerceve kosullar "Ayarlar" boliimiinde tutulur.

Teach Power Curve

Detection Settings

54 Montaj ve kullanma kilavuzu « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06



6.6.4.1 Clog Detection - Teach Power
Curve

Teach Power Curve

Start Teach (Pump starts!)

Minimum Motor Frequency 30

Maximum Motor Frequency 50

Save

6.6.4.2 Clog Detection - Detection
Settings

Detection Settings

Enable -
Power Volatility Limit 2
Volatility Trigger Delay 10
Power Limit 10

Power Limit - High 15
Power Limit Trigger Delay 10
Power Rise Limit 3
Frequency Change Latency 5

Tikanma algilamasini devreye sokabilmek icin bir referans karakteristik egri dl¢limiiniin
yapilmasi gerekir.

e Minimum Motor Frequency
Ulasildiginda tikanma algilamasinin ¢calismaya baslayacadi min. frekans degeri.
fabrika ayari: 30 Hz
Giris: 1 Hz ila tip levhasindaki maks. nominal frekans arasi

» Maximum Motor Frequency
Tikanma algilamasinin calismaya devam edecedi maksimum frekans.
fabrika ayari: Tip levhasina gore nominal frekans
Giris: 1 Hz ila tip levhasindaki maks. nominal frekans arasi

Tiim degerler ayarlandiginda "Start Teach (Pump starts!)" lizerine tiklayarak 6gretme evresini
baslatin. Ogrenme evresi tamamlandiginda ekranda bir geribildirim gériintiilenir.

DUYURU! Ogrenme evresi sirasinda tikanma algilamasi yiiriitiilmez!

Tikanma algilamasi icin ¢erceve kosullarin tanimlanmasi. DUYURU! Tikanma algilamasini
devreye sokabilmek icin bir referans karakteristik egrinin kaydedilmesi gerekir! (=
"Teach Power Curve")

« Enable
Fonksiyonun agilmasi ve kapatilmasi.
fabrika ayari: Kapali

« Power Volatility Limit
Ortalama gii¢ tliketimii¢cin % olarak izin verilen dalgalanma.
fabrika ayari: %2
Giris: %0 ila 100

« Volatility Trigger Delay
Ortalama gi¢ tiiketimi icin izin verilen dalgalanma, ayarlanan bir stire boyunca izin verilen
dalgalanmanin lizerinde seyrederse bir temizlik islemi baslatilir.
Fabrika ayarn: 10 s
Giris: 0ila60's
» Power Limit
Referans karakteristik egri icin % olarak izin verilen dalgalanma.
fabrika ayari: %10
Giris: %0 ila 100

« Power Limit Trigger Delay
Referans karakteristik egri icin izin verilen glic sapmasi, ayarlanan bir siire boyunca izin
verilen sapmanin tizerinde seyrederse bir temizlik islemi baslatilir.
Fabrika ayarn: 10 s
Giris: 0ila60's
» Power Limit - High
"High Clog Limit" dijital giris etkinken, referans karakteristik egri icin % olarak izin verilen
dalgalanma.
fabrika ayari: %15
Giris: %0 ila 100

» Power Rise Limit
Normal isletimdeki ve tikanma algilamasindaki ortalama giic tiiketimi karsilastirmasi.
Ortalama gi¢ tiiketimi, normal isletim ve tikanma algilamasi sirasinda kaydedilir. Kayit
siiresi fabrika tarafindan ayarlanir. iki deger birbiriyle kargilastirilir. Tikanma algilamasi
sirasindaki deger, normal isletimdeki degerden ayarlanmis bir faktor kadar yiiksekse bir
temizlik islemi baslatilir.
Fabrika ayari: %3
Giris: %0 ila 100

- Frequency Change Latency
Bir frekans dedisikligi sonrasinda, hesaplamalar icin yeni 6l¢ciim degerleri kaydedilene
kadar gececek siire.
Fabrika ayari: 5 s
Giris: 0ila60's
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6.6.5 Anti-Clogging Sequence
Tikanma algilamasi devredeyken, ihtiyag olmasi halinde pompa tarafindan bir temizlik is akisi

s baslatilabilir. Tikanmayi agmak ve disar pompalama yapmak icin, pompa birkag kez ileriye ve

Enable

Enable at Pump Start

Forward Motor Frequency

Forward Run Time

Backward Motor Frequency

Backward Run Time

Stop Time

Cycles per Sequence

Maximum Sequences per Hour

38

30

geriye dogru hareket eder.

Enable
Fonksiyonun agilmasi ve kapatilmasi.
fabrika ayari: Kapali

Enable at Pump Start
Her pompalama isleminden 6nce bir temizlik is akisi baslatilir.
fabrika ayari: Kapali

Forward Motor Frequency
Temizlik is akisi sirasinda ileri yonde hareket icin frekans spesifikasyonu.
Fabrika ayari: 38 Hz

Giris: 0 ila 60 Hz

oo * < Forward Run Time

ileri ydnde hareket icin calisma siiresi.

Fabrika ayari: 6 s

Giris: 0ila30s
- Backward Motor Frequency

Temizlik is akisi sirasinda geri yonde hareket icin frekans spesifikasyonu.

Fabrika ayari: 30 Hz

Giris: 0 ila 60 Hz

Ramp Down 2

» Backward Run Time
Geri yonde hareket icin calisma siiresi.
Fabrika ayari: 6 s
Giris: 0ila30s
« Stop Time
ileri yonde ve geri yénde hareket arasindaki durma siiresi.
Fabrika ayari: 5 s
Giris: 0ila10s
« Cycles per Sequence
Temizlik is akisi sirasindaki ileri ve geri yonde hareket.
Fabrika ayari: &4
Giris: 1ila 10
* Maximum Sequences per Hour
Bir saat icindeki maks. temizleme is akisi sayisi.
Fabrika ayari: 3
Giris: 1ila 10
« Ramp Up
Motorun 0 Hz'den ayarlanan frekansa kadar ulagsmasi icin calistigi siire.
Fabrika ayari: 2's
Giris: 0ila10s
* Ramp Down
Motorun, ayarlanan frekanstan 0 Hz'ye kadar devre disi kalma siiresi.
Fabrika ayari: 2 s
Giris: 0ila10s

6.6.6  Operating Mode (Sistem)

Sistem i¢in temel ayarlan belirleyin.

Operating Mode °
off >
>

Operating Mode Selection

Sistemin calistinlacagdi isletim tipini belirleyin.
fabrika ayar: Off

Giris: Auto, Off

- Off
Sistem kapali. Her bir pompanin manuel isletimi ilgili pompanin baslangig sayfasi
lizerinden gergeklestirilebilir.

Operating Mode Selection
Auto Mode Selection

Trigger emptying sump

— Auto
"Auto Mode Selection" altinda ayarlanan regtlator araciligiyla sistemi otomatik
cahstirma.
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» Auto Mode Selection
Sistemi kumanda edecek regiilatorii belirleme.
fabrika ayari: Level Control
Giris: Level Control, PID, HE-Controller

« Trigger emptying sump
Manuel pompalama islemini baglatin. Girilen maksimum sayida pompa (bkz. System Limits
=» Pump Limits and Changer) ayarlanan doluluk seviyesi algilamasinda belirlenen kapatma/
durdurma seviyesine kadar calsir.

6.6.7  System Limits
izin verilen sistem kullanim sinirlarini belirleme:

Levels « Levels

Dry Run Sensor Selection Su baskini ve kuru ¢alisma korumasi icin seviye belirleme.
Pump Limits and Changer = Dry Run Sensor Selection

Min/Max Frequency Kuru ¢alisma icin sinyal kaynagi belirleme.

Start Frequency

* Pump Limits and Changer
A Simp bt Diizenli pompa degisimi icin ayarlar.

«  Min/Max Frequency
Minimum ve maksimum calisma frekansini belirleme.
e Start Frequency
Pompanin calistinimasi i¢in daha yiiksek ¢alisma frekansi belirleme.

= Alternative Stop Level
Bacanin komple bosaltilmasi ve seviye sondasi havalandirmasi igin ilave kapatma seviyesi.

6.6.7.1 Levels
Pompanin agilmasi ve kapatilmasi icin farkli doluluk seviyelerini belirleme. DUYURU! Doluluk
Levels seviyelerinin algilanmasi igin bir seviye sensorii baglayin!
High Water Start Level s« High Water Start Level
High Water Stop Level . Ayarlanan seviyeye ulasildiginda, girilen maksimum sayida pompa calismaya baslar (bkz.

System Limits <» Pump Limits and Changer). Data Logger i¢cinde bir kayit gerceklestirilir.
Fabrika ayari: 100 m
oy R evel 0 Giris: 0,05 ila 100 m

En . High Water Stop Level
Ayarlanan seviyeye ulasildiginda, ilave olarak calistirilan tiim pompalar kapatilir. Sadece
kumandaya gore ihtiya¢ duyulan pompalar calisir halde kalmaya devam eder. Data Logger
icinde bir kayit gerceklestirilir.
Fabrika ayari: 100 m
Giris: 0,05 ila 100 m

+ Alternative Start Level
Bacadan pompa ile bosaltma isleminin daha erken gerceklestirilmesi icin olan ilave agma
seviyesi. Bu erken agcma seviyesi, siddetli yagmurlar gibi 6zel olaylar i¢in olan yedek baca
hacmini yiikseltir. ilave agma seviyesini etkinlestirmek icin, G/C modiiliindeki bir dijital
girise "Alternative Start Level" islevini atayin. Ayarlanan seviyeye ulasildiginda, girilen
maksimum sayida pompa ¢alismaya baslar (bkz. System Limits <» Pump Limits and
Changer).
fabrika ayari: 100 m
Giris: 0,05 ila 100 m

= DryRun Level
Ayarlanan seviyeye ulasildiginda tiim pompalar kapatilir. Data Logger icinde bir kayit
gerceklestirilir.
fabrika ayari: 0,05 m
Giris: 0,05 ila 100 m

Alternative Start Level

6.6.7.2 Dry Run Sensor Selection
Kuru calisma sensoriinii belirleme.

Dry Run Sensor Selection « Sensor Type
Sensor Type < ~ Sensor Fabrika ayari: Sensor
= Giris: Sensor, Dry Run Input
— Sensor

Kuru ¢alisma seviyesi, seviye sensori araciligiyla belirlenir.
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6.6.7.3 Pump Limits and Changer

Pump Limits and Changer

Max. Pumps 2
Pump Change Strategy Impulse >
Cyclic Period Time 60

6.6.7.4 Min/Max Frequency

Min/Max Frequency
Max. 50

Min 30

6.6.7.5 Start Frequency

Start Frequency
Frequency 50

Duration 1

6.6.7.6 Alternative Stop Level

Alternative Stop Level

Enable
Stop Level 0.05
Trigger after n Starts 10

Follow-up time

58

— Dry Run Input
Kuru ¢alisma seviyesi sinyali bir dijital giris lizerinden aktarilr.

Her bir pompanin diizenli olmayan calisma stirelerini 6nlemek icin, temel ylik pompasinin
diizenli degisimi gerceklesir.
*  Max. Pumps
Sistemde eszamanli olarak calistirilabilecek maksimum pompa adedi.
Fabrika ayari: 2
Giris: Lila &4
« Pump Change Strategy
Pompa degisimi icin temel kumanda.
Fabrika ayari: Impulse
Giris: Impulse, Cyclic
— Impulse
Pompa degisimi tlim pompalar durdurulduktan sonra gerceklestirilir.
— Cyclic
Pompa degisimi "Cyclic Period Time" altinda ayarlanan siire gectikten sonra
gerceklestirilir.
« Cyclic Period Time
Degisim modu olarak "Cyclic" ayarlandiysa burada pompa degisiminin yapilmasi icin
gecmesi gereken sireyi girin.
Fabrika ayari: 60 dak
Giris: 1ila 1140 dak

Sistemde minimum ve maksimum pompa calisma frekansini belirleme:

* Max.
Sistemdeki pompalarin maksimum ¢alisma frekansi.
Fabrika ayari: Tip levhasina gére maksimum frekans.
Giris: Tip levhasina gore minimum ila maksimum frekans
* Min.
Sistemdeki pompalarin minimum ¢alisma frekansi.
Fabrika ayari: Tip levhasina gére minimum frekans.
Giris: Tip levhasina gore minimum ila maksimum frekans

DUYURU! Giris, pompa igin fabrika tarafindan belirlenen kullanim siniri ile sinirlanmigtir!

Pompanin ¢alistinimasi i¢in daha yiiksek ¢alisma frekansi belirleme.

* Frequency
Pompanin ¢alismaya baslamasi sirasindaki calisma frekansi.
Fabrika ayari: Tip levhasina gére maksimum frekans.
Giris: Tip levhasina gore minimum ila maksimum frekans

DUYURU! Bu islev ancak regiilatoriin hedef frekansi, yiikseltilmis baslangi¢
frekansindan diisiikse etkin hale gelir.

DUYURU! Ayarlanan deger minimum frekansa esitse iglev devre disi birakilir.

» Duration
Ayarlanan siire boyunca pompalar yiikseltilmis calisma frekansi ile ¢alisir. Sonrasinda
kontrol moduna gdre ayr bir frekans regiilasyonu gergeklestirilir.
Fabrika ayari: 1's
Giris: 1ila30s

Bacadaki doluluk seviyesini diisiirmek veya seviye sensoriinii havalandirmak icin ek bir
kapatma seviyesi. Belirli bir pompa déngiisii sayisina ulasildiginda ilave kapatma seviyesi
devreye sokulur.

DUYURU! Kuru ¢alisma korumasi icin seviye degeri iizerinden kapatma seviyesini
ayarlayin!
+ Enable

islev agma/kapatma.

Fabrika ayar: Kapali
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6.6.8 Level Controller

Stop Level
Level 1
Level 2
Level 3
Level 4
Level 5

Level 6

6.6.8.1 Stop Level

Stop Level

Stop Level

6.6.8.2 Levell..6

Level 1
Start Level
Motor Frequency

Number of Pumps

6.6.9 PID Controller

PID Settings

Controller Parameter

= Stop Level
istenen doluluk seviyesini belirleme.
Fabrika ayari: 0,05 m
Giris: 0,05 ila 100 m

- Trigger after n Starts
ilave kapatma seviyesinin aktif hale gelmesi icin gerceklesmesi gereken pompalama
donguisi sayisi.
Fabrika ayari: 10
Giris: 2 ila 100
= Follow-up time
Pompa kapanana kadar olan takip siiresi.
Fabrika ayari: 0 s
Giris: 0ila 300's

Minferit kumanda seviyesini belirleme:

= Durdurma seviyesi
Tlm pompalar i¢in kapatma seviyesi.

« Seviyelila6
En fazla alti kumanda seviyesi belirlenir.

Tim pompalar i¢in kapatma seviyesi.

DUYURU! Kuru calisma korumasi icin seviye degeri iizerinden kapatma seviyesini
ayarlayin!

DUYURU! "Alternatif kapatma seviyesi" kullanacaksaniz bu seviye degerini "alternatif
kapatma seviyesi" icin olan seviye dederinden yiiksek olacak sekilde ayarlayin!

= Stop Level
Fabrika ayari: 0,05 m
Giris: 0,05 ila 100 m

Pompalarin kumanda edilmesi icin en fazla alti farkli kumanda seviyesini belirleme.
DUYURU! Kumanda seviyesi belirleme igleminin sirayla gerceklestirilmesine gerek yoktur!

+ Start Level
Pompalama islemiicin baslangic seviyesi.
Fabrika ayari: 0,05 m
Giris: 0,05 ila 100 m
* Motor Frequency
Pompalama islemiicin calisma frekansi bilgisi.
Fabrika ayari: Minimum pompa frekansi
Giris: Tip levhasina gore minimum pompa frekansi ila maks. pompa frekansi
« Number of Pumps
Pompalama islemi i¢in ¢alistirimaya baslanacak pompa adedi.
Fabrika ayari: 0
Giris: Oila &4
DUYURU! 0 degeri girildiginde seviye belirtimi devre disi kalir!

Pompa reglilasyonu icin ayarlar:
« PID Settings
PID regiilasyonu igin temel ayarlar.

= Controller Parameter
PID regilatorii icin temel ayarlar.
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6.6.9.1 PID Settings

PID Settings
Control Value Level >
Set Point Source Analog Input >

Set Point fix Value
Start Level

Stop Level

6.6.9.2 Controller Parameter

Controller Parameter
Proportional Kp

Integral Time Ti
Derivative Time Td
Deviation

Time delay

60

PID regiilasyonu igin temel ayarlar.

Control Value

Ayar karakteristik degerini belirleme.
fabrika ayari: Level

Giris: Level, Pressure, Flow

Set Point Source

Kumanda i¢in hedef deger belirtimi.
fabrika ayari: Analog Input

Giris: Analog Input, Bus Input, Fix

— Analog Input
Ust diizey kumanda degerleri /0 2 modiiliine (ET-7002) analog olarak aktarilir.
DUYURU! Analog girisi "hedef deger" degeri ile konfigiire edin!

— BusInput
Ust diizey kumandadan gelen degerler Ethernet agi iizerinden pompaya aktarilir.
iletisim protokolii olarak ModBus TCP veya OPC UA kullanilir.
— Fix
Sabit hedef deger belirtimi.
Set Point fix Value
"Set Point Source" ayari icin "Fix" degeri secilmisse buraya uygun hedef deger girilmelidir.
fabrika ayari: 0
Giris: istenen hedef deger icin serbest giris. Regiilasyon degerleri icin birimler:
-Level=m
- Pressure = bar
- Flow = 1/s
Start Level
Ayarlanan seviyeye ulasildiinda en azindan bir pompa calistinhir. Calistirilan asil pompa
sayisi, hedef deger sapmasina baghdir. Calistinlacak maksimum pompa sayisi "System
Limits" meniisiinde ayarlanir (bkz. System Limits <» Pump Limits and Changer).
Fabrika ayari: 0,05 m
Giris: 0,05 ila 100 m

Stop Level

Ayarlanan seviyeye ulasildiginda tiim pompalar kapatilir.
Fabrika ayari: 0,05 m

Giris: 0,05 ila 100 m

PID regiilatorii icin temel ayarlar.

Proportional Kp
Gliclendirme faktorii
Fabrika ayari: 1
Girig: -1000 ila 1000

DUYURU! Doluluk seviyesi regiilasyonu i¢cin Kp oransal degerini negatif (-) ayarlayin!

Integral Time Ti

Sifirlama sUresiﬁntegraI stiresi
Fabrika ayar: 0,01 dak

Giris: 0 ila 10000 dak

Derivative Time Td
Diferansiyel siiresi/tutma siiresi
Fabrika ayari: 0 dak
Giris: 0 ila 1000 dak

DUYURU! Td diferansiyel boliimii genellikle atik su uygulamalarinda kullaniimaz. Deger
tercihen "0" olarak ayarlanmalidir!

Deviation

Gercek deger ile hedef deder arasinda izin verilen sapma.
Fabrika ayari: %5

Giris: %0 ila 100

Regiilasyon kosullari

— Hedef deger sapmasi tanimlanmis sinirin disinda.
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6.6.10 High Efficiency(HE) Controller

Control Settings
Pipe Settings

Tank Geometry

6.6.10.1 Control Settings

Control Settings

Start Level

Stop Level

Minimum Flow Velocity
Update System Curve

Critical Diameter Ratio of Pipe

ible Flow Ratio for i ion

6.6.10.2 Pipe Settings

Pipe Settings
Pipe Length
Pipe Diameter
Pipe Roughness
Geodetic Head

Minor Loss Coefficient

0.06

0.7

01:00

0.5

0.5

0

0

Calculate Values

— Cikis frekansi maksimum frekansa ulasti.
Bir pompa, her iki kosul da tanimlanmis bir siire icin karsilaniyorsa agihr.

— Hedef deger sapmasi tanimlanmis sinirn disinda.

— Cikis frekansi minimum frekansa ulasti.

Bir pompa, her iki kosul da tanimlanmis bir siire icin karsilaniyorsa kapatilir.

Maksimum ve minimum frekans degerleri icin bkz. System Limits <» Min/Max Frequency.
Time delay

Gecikme/takip siiresi

Fabrika ayari: 5 s

Giris: 0ila 300's

Pompa reglilasyonu icin ayarlar:

Control Settings

HE reglilatorii icin temel ayarlar.
Pipe Settings

Boru hattiile ilgili belirtimler.

Tank Geometry

Baca geometrisiile ilgili belirtimler.

Pompa reglilasyonu icin temel ayarlar.

Start Level

Ayarlanan seviyeye ulasildiginda bir pompa ¢alistirilir.
Fabrika ayar: 0,05 m

Giris: 0,05 ila 100 m

Stop Level

Ayarlanan seviyeye ulasildiginda etkin durumda olan pompa kapatilir.
Fabrika ayari: 0,05 m

Giris: 0ila 100 m

Minimum Flow Velocity

Boru hattindaki asgari kis hizini belirleme.

fabrika ayari: 0,7 m/s

Girig: 0ila 100 m/s

Update System Curve

Boru sebekesi parabolii 6l¢limii icin baslangig zamani.
fabrika ayari: Saat 00:00

Giris: Saat 00:00 ila 23:59

Critical Diameter Ratio of Pipe

Teorik kesit ile gercek boru hatti kesiti arasinda izin verilen oranti. izin verilen orantinin
altinda kalinmasi halinde boru hattinda sedimentasyon algilanir. Boru hattinda nominal
frekans degeriyle bir yikama islemi gergeklestirilir.

fabrika ayari: 0,5

Girig: Oiila 1

Admissible Flow Ratio for Sedimentation

ilk isletime alma ile yilkama &ncesi ve sonrasi debiler igin izin verilen oranti. izin verilen
orantinin asiimasi halinde yikama islemi sona erdirilir.

fabrika ayari: 0,5

Giris: 0ila 1

Boru hattiile ilgili belirtimler.

Pipe Length

Bir sonraki pompa istasyonuna kadar olan toplam boru hatti uzunlugu.
Fabrika ayari: 0 m

Giris: 0ila 100.000 m

Pipe Diameter
Fabrika ayar: 0 mm
Giris: 0ila 10.000 mm
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6.6.10.3 Tank Geometry

Tank Geometry

Level 5
Area 5
Level 4
Area 4
Level 3
Area 3
Level 2
Area 2
Level 1

Area 1

7 Ekstralar
7.1 Backup/Restore

62

0

= Pipe Roughness
Boru piirtizltlugi icin mutlak deger belirtimi.
fabrika ayari: 0 mm
Giris: 0 ila 100 mm

» Geodetic Head
Pompadaki su yiizeyiyle, bagl durumdaki basinch boru hattindaki en yiiksek nokta
arasindaki yiikseklik farki.
fabrika ayari: 0 m
Giris: 0ila 100 m
= Minor Loss Coefficient
Basin¢l boru hattindaki basing kaybinin hesaplanmasi icin boyutsal karakteristik deger.
Fabrika ayari: 0
Giris: 0 ila 100

Belirtilen degerleri devralmak icin "Calculate Values" lizerine tiklaymn.

Baca geometrisi ile ilgili belirtimler. Sistem, en fazla bes parametre kullanarak baca
geometrisini hesaplar. DUYURU! Parametrelerin sirayla belirtilmesine gerek yoktur!

* Levell..5
Fabrika ayari: 0 m
Giris: 0ila 100 m
e Areal..5
Fabrika ayari: 0 m?
Giris: 0 ila 100 m?
DUYURU! 0 degeri girildiginde ilgili belirtim devre digi kalir!

DUYURU! Dogru islev icin en az iki alana giris yapin: Silindirik baca geometrisi,
minimum ve maksimum seviye!

Asagidaki islevler kullanima sunulmustur:

« Backup/Restore
Giincel konfigiirasyonu kaydetme veya konfigiirasyonu bir dosyadan geri ylikleme
secenedi.

» Restore Configuration Files
Digital Data Interface birimini teslimat durumuna geri alin.

Konfigiirasyonun kaydedilmesi
1. "Save settings to local file" yaninda "Save" lizerine tiklayin.
2. Secim penceresinden kayit yerini secin.
3. Secim penceresinde "Kaydet" lizerine tiklayin.
» Konfigiirasyon kaydedilir.
Konfigiirasyonun geri yiiklenmesi
1. "Load backup from local file" yaninda "Browse" lizerine tiklayin.
2. Secim penceresinde istediginiz konfiglirasyon icin kayit yeri secin.
3. Dosya segin.
4. Secim penceresinde "A¢" lizerine tiklayin.
» Konfigiirasyon yiiklenir.
» Konfigiirasyon yiiklendiginde "Successfully loaded backup file!" mesaji goriintilenir.
Teslimat durumunun geri yiiklenmesi

1. "Restore" lizerine tiklayin.

= Glivenlik sorgusu gosterilir: All existing configurations will be lost and default values
will be loaded.
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2. Giivenlik sorgusunu "Tamam" ile onaylayin.
» Teslimat durumu yiiklenir.
» Teslimat durumu yiiklendiginde "Configuration files are restored successfully"
mesaji gortintilenir.
7.2 Software update Asagidaki islevler kullanima sunulmustur:

* Install new software bundle
Digital Data Interface icin yeni aygit yazihmini yikleyin.

« Update device's license
"LPI" veya "LSI" isletim modu icin Digital Data Interface yiikseltmesini yiikleyin.

Install new software bundle

Aygit yazihmi glincellemesinden 6nce giincel konfiglirasyonun bir yedegini kaydedin! Ayrica
canli sistemlerin miisteri ortaminda kullaniimaya baslanmadan 6nce dahili bir testten
gecirilmesi de tavsiye edilir. Kapsamli kalite glivence énlemlerine ragmen WILO SE tiim
risklerin ortadan kaldinlacagini garanti edemez.

DUYURU! Sistem “LSI" sistem modunda calistirilacaksa sistemde aygit yazilmi
giincellemesi gerceklestirmeden dnce pompa devre digi birakilmahdir!

Yedek pompanin baslangi¢ sayfasini ¢agirin.

Settings lzerine tiklayin.

Digital Data Interface tzerine tiklayin.

LSI Mode System Settings lizerine tiklayin.

LSI modunu devre disi birakin.

Aygit yazihmini glincelledikten sonra LSI modunu tekrar etkinlestirin.
LSI modu: Pompa icin LSI modu devre disi birakihr.
Pompa kapal.

"Pick update bundle" yaninda "Browse" lizerine tiklayin.
Secim penceresinde dosya icin kayit yeri secin.

Dosya secin.

Secim penceresinde "A¢" lizerine tiklayin.

Vi & W NP QN o FEownN e

"Submit" tizerine tiklayin.

= Veriler Digital Data Interface tizerinden aktarilir. Dosya aktarldiginda, yeni siirlime
iliskin ayrintili bilgiler pencerenin sag tarafinda gosterilir.

6. Giincelleme gergeklestirme: "Apply" lizerine tiklayin.
» Yeniaygit yazilimi ylklenir.
» Aygit yazilimi yiiklendiginde "Bundle uploaded successfully" mesaji goriintiilenir.

Update device's license

Digital Data Interface icinde (g farkli sistem modu mevcuttur: "DDI", "LPI" ve "LSI" ve cesitli
Fieldbus tipleri. Kullanilabilecek sistem modlarinin ve Fieldbus tiplerinin onayi lisans anahtar
tizerinden gerceklestirilir. Lisans yiikseltme islemi bu islev kullanilarak gerceklestirilir.

1. "Select license file" yaninda "Browse" lizerine tiklayin.
2. Secim penceresinde dosya icin kayit yeri secin.
3. Dosya segin.
4. Secim penceresinde "A¢" lizerine tiklayin.
5. "Save" lzerine tiklayin.
» Lisans ylklenir.

» Lisans yliklendiginde "License is updated successfully” mesaji goriintiilenir.
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7.3

Vibration Sample

Vibration Sensor Parameters

Channel

Gain

Sample Rate
Format
Channel Count

Duration

7.4

7.5

64

Dokiimantasyon

Lisanslar
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s >
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Mevcut titresim sensdrleri, pompadaki titresimleri stirekli olarak algilar. Kaydedilen veriler
Vibration Sample ile bir wav dosyasi olarak saklanabilir.

* Channel

Kaydedilecek sensoriin secimi.

fabrika ayari: Internal X/

Giris:

— Internal X/Y: DDl icindeki X/Y titresim sensorii

— Internal Z: DDl igindeki Z titresim sensorii

— Extern X/Y: Giris 1 veya 2 iizerindeki harici titresim sensérii
« Gain

Kaydedilen sinyalin yaklasik 60 dB'ye kadar yiikseltilmesi.

fabrika ayari: %0

Girig: %0 ... 100 (karsihgi 0 ... 59,5 dB)

Ornek hesaplama:

— Giliclendirme: Faktor 2

— Hesaplama: 20log,,(2) = 6,02 dB

— Ayarlanacak deger: 10 (= %10)
« Sample Rate

Fabrika ayar: 8000 Hz

Giris: 8000 Hz, 16000 Hz, 44100 Hz
¢ Format

Fabrika ayan: S16_LE (Signed 16 Bit Little Endian)
« Channel Count

Kaydedilecek kanalin secimi.

fabrika ayari: 1

Girig: 1 (Dahili X /Dahili Z /Harici 1), 2 (Dahili X ve Y /Harici 1 ve 2)
» Duration

Kayit siiresi

Fabrika ayari: 1's

Giris:1...5s

Ol¢limii baslatmak icin "Generate Sample” iizerine tiklayin.

Asagidaki bilgiler goriintiilenebilir:
« Typeplate Data
Teknik verilerin gosterimi.

 Instruction Manual
PDF formatinda montaj ve kullanma kilavuzu.

* Hydraulic Data
PDF formatinda test protokold.

"Regular user" kullanici hesabi icin ilave olarak bakim ve montaj giinliigii de kullanima
sunulur:

» Maintenance Logbook
Miinferit bakim calismalarinin kaydedilmesi icin serbest metin alani.

 Installation Logbook
Montaj agiklamasi icin serbest metin alani. Baslangi¢ sayfasinda "Name of the installation
site" gosterilir.
DUYURU! Veri gizliligi kurallarina uyulmahdir! Bakim ve montaj giinliigiine kisisel bilgiler
kaydedilmemelidir.

Kullanilan tiim lisanslara ve ilgili siirimlere genel bakis ("License” ana meniisii).
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8 Arizalar, nedenleri ve
giderilmeleri TEHLIKE
Elektrik akimi nedeniyle 6liim tehlikesi!
Elektrik isleri sirasinda yanlis davranis, elektrik carpmasi kaynakli 6liime
yol acar!
+ Elektrik isleri bir elektrik uzmani tarafindan gergeklestirilmelidir!
+ Yerel yonetmeliklere uyun!
8.1 Aniza tipleri Digital Data Interface icinde, alarm ve uyari sinyalleri icin bes farkl dnceliklendirme
mevcuttur.
« Alert Type A
« Alert TypeB
« Warning Type C
* Warning Type D
* Message Type
DUYURU! Alarmlarin ve uyarilarin calisma prensibi sistem moduna baghdir!
8.1.1  Anza tipleri: DDI ve LPI sistem Farkl alarm ve uyari mesajlarinin ¢alisma prensibi:
modu = Alert Type A: Hata durumunda pompa kapatilir. Alarm sinyali manuel olarak sifirlanir:
— Baslangig¢ sayfasinda "Reset Error”
— Bir frekans konvertdrii veya G/C modiilii dijital girisindeki "Reset" iglevi
— Fieldbus tizerinden ilgili sinyal
» Alert Type B: Hata durumunda pompa kapatilir. Hata giderildiginde alarm sinyali
otomatik olarak sifirlanir.
+ Warning Type C: Bu uyarilar, frekans konvertériindeki veya G/C modiiliindeki bir réle
cikisini devreye sokabilir.
= Warning Type D: Bu uyarilar sadece gdsterilir ve giinlige kaydedilir.
« Message Type I: isletme durumu ile ilgili bilgiler.
8.1.2  Anza tipleri: LSI sistem modu Farkl alarm ve uyari mesajlarinin ¢alisma prensibi:

Ariza kodlan

Alert Type A: Hata durumunda pompa kapatilmaz. Alarm sinyali manuel olarak sifirlanir:
— Master baslangi¢ sayfasindaki "Master Reset"

— Bir G/C modiilii dijital girigindeki "Reset" islevi

— Fieldbus tizerinden ilgili sinyal

Alert Type B: Hata durumunda pompa kapatilmaz. Hata giderildiginde alarm sinyali
otomatik olarak sifirlanir.

DUYURU! Kuru ¢alisma korumasi pompayi her zaman kapatir!

Warning Type C: Bu uyarilar G/C modiiliindeki bir réle ¢ikisini devreye sokabilir.
Warning Type D: Bu uyarilar sadece gdsterilir ve giinliige kaydedilir.
Message Type I: isletme durumu ile ilgili bilgiler.

E--__

100.x Pump Unit Offline
(SERIAL NUMBER)

101 A Master Changed (SERIAL
NUMBER)

200 B Alarm in Pump (SERIAL
NUMBER)

201 B Dry Run

202 B High Water
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Belirtilen pompaya baglanti
kurulamiyor.

Master pompa 6nceden tanimlanmis
bir dedisim stratejisi veya bir iletisim
arizasi nedeniyle degistirildi.

Belirtilen pompada alarm.

Kuru ¢alisma seviyesine ulasildi

Tasgan seviyesine ulasildi

Ag baglantisini kontrol edin.
Ag ayarlanini kontrol edin.

Degisim stratejisini Master ayarlari altindan kontrol
edin.

Ag baglantisini kontrol edin.

Belirtilen pompanin ariza protokoliinii kontrol edin.

Sistemin isletim parametrelerini kontrol edin.
Seviye ayarlarini kontrol edin.

Dijital girislere ait ayarlari kontrol edin.
Sistemin isletim parametrelerini kontrol edin.
Seviye ayarlarni kontrol edin.

Dijital girislere ait ayarlari kontrol edin.
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400

500

501

900

901

902

903

904

1000

1001

1002

2000
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Sensor Error

Warning in Pump
(SERIAL NUMBER)

Pipe Sedimentation High

Comm. Error I/O
Extension

More than 4 Pumps in
System

Pump removed from
System (SERIAL
NUMBER)

Pipe Measurement
Incomplete

Pipe Calculation Timeout

Pipe Settings /
Calculation Missing

Motor Safe Stop Alarm

Motor Ground Fault
Alarm

Motor Short Circuit
Alarm

Motor Vibration X - Trip

Olciim degeri 6lciim arahiginin
disinda yer aliyor, sensor arizali.

Belirtilen pompada uyari.

Boru hattinda blokaj. Algilamanin
ardindan, sonraki pompalama
dongiileri icin maksimum frekansla
bir ytkama islemi baslatilir.

izin verilen oranti (Admissible Flow
Ratio for Sedimentation) asildiginda
yikama islemi sona erdirilir.

G/C modiilii ile iletisim kurulamadi.

Sistemdeki maksimum pompa adedi
asildi.

Pompa sistemden kaldirildi.

Boru hatti parametrelerinin
hesaplanmasi basariyla
gerceklestirilemedi.

Boru hatti parametrelerinin
hesaplanmasi zaman asimi
nedeniyle iptal edildi.

Boru hatti parametrelerinin
hesaplanmasi heniiz
gerceklestirilmedi. HE regiilatori
etkinlestirilemiyor.

"Safe Torque Off" etkin.

Cikis fazi ile topraklama arasinda
topraklama baglantisi (frekans
konvertorii ile motor arasinda veya
dogrudan motorda)

Motorda veya motor baglantisinda
kisa devre

Titresim sinir degeri asildi.

Yetkili servise basvurun.
Belirtilen pompanin ariza protokoliinii kontrol edin.

Boru hattini kontrol edin, blokajlari kaldirin.

"High Efficiency(HE) Controller" ayarlarini kontrol
edin.

Ag baglantisini kontrol edin.
G/C modiiliinii kontrol edin.

G/C modiilii ayarlarini Master ayarlar altindan
kontrol edin.

Sisteme maksimum 4 pompa dahil edin.

Ag baglantisini kontrol edin.

Avyarlan High Efficiency(HE) Controller/Pipe Settings
altindan kontrol edin ve yeniden hesaplayin.

Mesaj goriintiilenmeye devam ediyorsa yetkili
servisi bilgilendirin.

Ayarlar High Efficiency(HE) Controller/Pipe Settings
altindan kontrol edin ve yeniden hesaplayin.

Mesaj goriintiilenmeye devam ediyorsa yetkili
servisi bilgilendirin.

Ayarlan High Efficiency(HE) Controller/Pipe Settings
altinda girin ve hesaplamayi baslatin.

Baglantiyi kontrol edin: Frekans konvertoriindeki
Klemens 37'de 24 VDC mevcut olmalidir. Hata
giderildikten sonra manuel sifirlama
gerceklestiriimelidir!

Patlama tehlikesi olan yerlerde montaj: Kapatma

parametrelerini (termik motor denetimi, kuru
calisma korumasi) kontrol edin.

Frekans konvertoriindeki elektrik baglantisinin bir
elektrik teknisyeni tarafindan kontrol edilmesini
saglayin.

Motordaki elektrik baglantisinin bir elektrik
teknisyeni tarafindan kontrol edilmesini saglayin.
Motordaki elektrik baglantisinin bir elektrik
teknisyeni tarafindan kontrol edilmesini saglayin.
Pompayi ve montaji kontrol edin (6rn. diizensiz
caligma, kétii calisma noktasl, gergin montaj).

Digital Data Interface igindeki titresim sinir
degerlerini kontrol edin ve gerekirse diizeltin.
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2001

2002

2003

2004

2005

2005

2005

2006

2006

2006

2007
2007

2008

Motor Vibration Y - Trip

Motor Vibration Z - Trip

Vibration Input 1 - Trip

Vibration Input 2 - Trip

FC Overload Alarm

FC Overload Alarm

FC Overload Alarm

FC Line Alarm

FC Line Alarm

FC Line Alarm

FC DC Circuit Alarm
FC DC Circuit Alarm

FC Supply Alarm

Titresim sinir degeri asildi.

Titresim sinir degeri asildi.

Titresim sinir degeri asildi.

Titresim sinir degeri asildi.

Giic kartinin sicaklik sensorii cok
yuiksek veya diisiik bir sicaklik
algihyor.

Kumanda karti devre disi birakma
sicakhgina (75 °C) ulagild.

invertdrde asin yiiklenme

Elektrik sebekesi baglantisi: Bir faz
eksik

Elektrik sebekesi baglantisi: Faz
asimetrisi cok yiiksek

Motor baglantisi: Bir faz eksik

Asiri voltaj
Dustik voltaj

Frekans konvertoriinde besleme
voltaji mevcut degil
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Pompayi ve montaji kontrol edin (6rn. diizensiz
calisma, k6t calisma noktasi, gergin montaj).

Digital Data Interface icindeki titresim sinir
degerlerini kontrol edin ve gerekirse diizeltin.

Pompayi ve montaji kontrol edin (8rn. diizensiz
calisma, kétii calisma noktasi, gergin montaj).

Digital Data Interface icindeki titresim sinir
degerlerini kontrol edin ve gerekirse diizeltin.

Pompayi ve montaji kontrol edin (8rn. diizensiz
calisma, koti calisma noktasl, gergin montaj).

Digital Data Interface icindeki titresim sinir
degerlerini kontrol edin ve gerekirse diizeltin.

Pompayi ve montaji kontrol edin (8rn. diizensiz
calisma, kétii calisma noktasi, gergin montaj).

Digital Data Interface icindeki titresim sinir
degerlerini kontrol edin ve gerekirse diizeltin.

Frekans konvertoriiniin havalandirmasini kontrol
edin.

Frekans konvertoriiniin havalandirmasini kontrol
edin.

Nominal akimlari karsilastirin:

-LCP'de gosterilen cikis akimini, frekans
konvertoriiniin nominal akimi ile karsilastinn
-LCP'de gosterilen ¢ikis akimini, dl¢lilen motor
akimiile karsilastirin

LCP'de termik yuku gortintiileyin ve degeri
denetleyin:

-Frekans konvertorii siirekli nominal akimin
iizerinde calistiriliyorsa sayac degeri ylkselir.

-Frekans konvertori siirekli nominal akimin altinda

calistinliyorsa sayac degeri diiser.

Frekans konvertoriindeki elektrik baglantisinin bir
elektrik teknisyeni tarafindan kontrol edilmesini
saglayin.

Motordaki elektrik baglantisinin bir elektrik
teknisyeni tarafindan kontrol edilmesini saglayin.

Frekans konvertoriindeki elektrik baglantisinin bir
elektrik teknisyeni tarafindan kontrol edilmesini
saglayin.

Motordaki elektrik baglantisinin bir elektrik
teknisyeni tarafindan kontrol edilmesini saglayin.

Frekans konvertoriindeki elektrik baglantisinin bir
elektrik teknisyeni tarafindan kontrol edilmesini
saglayin.

Motordaki elektrik baglantisinin bir elektrik
teknisyeni tarafindan kontrol edilmesini saglayin.
Fren rampasi icin rampada ¢alisma siiresini uzatin.

Frekans konvertoriindeki elektrik baglantisinin bir
elektrik teknisyeni tarafindan kontrol edilmesini
saglayin.

On yiikleme devresini kontrol edin.

Frekans konvertoriindeki elektrik baglantisinin bir
elektrik teknisyeni tarafindan kontrol edilmesini
saglayin.
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2008

FC Supply Alarm

Harici 24 VDC beslemesi asiri
yuklendi

Frekans konvertoriindeki elektrik baglantisinin bir
elektrik teknisyeni tarafindan kontrol edilmesini
saglayin.

2008

FC Supply Alarm

Kumanda kartinin 1,8 VDC

beslemesi tolerans araliginin disinda.

Frekans konvertoriindeki elektrik baglantisinin bir
elektrik teknisyeni tarafindan kontrol edilmesini
saglayin.

3000

A/B

Dry Run Detected

Haznedeki doluluk kritik bir seviyeye

ulasti.

Montaji kontrol edin (6rn. giris, cikis, seviye
ayarlan).

Dijital giris ayarlarini kontrol edin.

3001

A/B

Leakage Input Alarm

Sizinti algilandi

Harici elektrot (opsiyonel) fonksiyonunu kontrol
edin.

Yalitim haznesinde yag degisimi gerceklestirin.

Dijital giris ayarlarini kontrol edin.

3002

A/B

Temp. Sensor 1 Trip

Sargi sicaklik sinir degerine ulasildi

Motoru asiri yiiklenmeye karsi kontrol edin.
Motor sogutmasini kontrol edin.

Digital Data Interface iginde sicaklik sinir degerlerini
kontrol edin ve gerekirse diizeltin.

3003

A/B

Temp. Sensor 2 Trip

Sargi sicaklik sinir degerine ulasildi

Motoru asiri yiiklenmeye karsi kontrol edin.
Motor sogutmasini kontrol edin.

Digital Data Interface icinde sicaklik sinir degerlerini
kontrol edin ve gerekirse diizeltin.

3004

A/B

Temp. Sensor 3 Trip

Sargi sicaklik sinir degerine ulasildi

Motoru asiri yiiklenmeye karsi kontrol edin.
Motor sogutmasini kontrol edin.

Digital Data Interface icinde sicaklk sinir degerlerini
kontrol edin ve gerekirse diizeltin.

3005

A/B

Temp. Sensor 4 Trip

Yatak sicaklik sinir degerine ulasildi

Kuru kurulumda: Ortam sicakligini kontrol edin,
maks. degere uyun.

Digital Data Interface icinde sicaklik sinir degerlerini
kontrol edin ve gerekirse diizeltin.

3006

A/B

Temp. Sensor 5 Trip

Yatak sicaklik sinir degerine ulasildi

Kuru kurulumda: Ortam sicakligini kontrol edin,
maks. degere uyun.

Digital Data Interface icinde sicaklik sinir degerlerini
kontrol edin ve gerekirse diizeltin.

3007

A/B

Motor Overload

Tork sinirina ulasildi

Sistem, kalkis rampasindayken motorlu tork sinirini
astiginda kalkis rampasi icin olan siireyi uzatin.

Sistem, fren rampasindayken jeneratorli tork
sininini astiginda fren rampasi icin olan siireyi
uzatin.

isletim sirasinda tork sinir agildiginda tork sinirini
yiikseltin. Sistemin daha yiiksek torkla calistinlabilir
oldugundan emin olun, gerekirse yetkili servise
basvurun.

Motordaki akim ¢ekisi cok yiiksek, kullanim
kosullarini kontrol edin.

3007

A/B

Motor Overload

Asirt akim

Motoru elektrik sebekesi baglantisindan ayirin ve
mili elinizle dondiiriin. Mil donduriilemiyorsa yetkili
servise bagvurun.

Motor giicii/frekans konvertérii tasarimini kontrol
edin. Motor giicii ¢ok yiiksekse yetkili servise
basvurun.

Parametre 1-20 ila 1-25 icin frekans
konvertoriindeki motor verilerinin dogru oldugunu
kontrol edin ve gerekirse uyarlama yapin.
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3008 A/B Motor Overtemp. Termik motor denetimi tetiklendi. Motor asirtisindi, sogutmayi ve kullanim kosullarini
kontrol edin.
Motorun mekanik asir yiik durumunu kontrol edin.
Termik motor denetimi baglantisini kontrol edin
(frekans konvertérii: Klemens 33 ve Klemens 50
(+10 vDC).
Bir termik o salter veya termistor kullaniliyorsa,
frekans konvertériinde 1-93 "Thermistor Source"
parametresini kontrol edin: Deger ile sensor kablo
sistemi orttismelidir.
4000 C High Water Detected Haznedeki doluluk kritik bir seviyeye | Montaji kontrol edin (6rn. giris, ¢cikis, seviye
ulasti. ayarlari).
Dijital giris ayarlarini kontrol edin.
4001 C Leakage Input Warning | Sizinti algilandi Harici elektrot (opsiyonel) fonksiyonunu kontrol
edin.
Yalitim haznesinde yag degisimi gerceklestirin.
Dijital giris ayarlarini kontrol edin.
4002 C Temp. Sensor 1 Fault Sensor arizali, 6l¢lim degeri 6l¢lim Yetkili servise basvurun.
araliginin disinda.
4003 C Temp. Sensor 2 Fault Sensor arizall, dl¢lim degeri dl¢lim | Yetkili servise basvurun.
araliginin disinda.
4004 C Temp. Sensor 3 Fault Sensor arizal, 6l¢lim degeri 6l¢lim Yetkili servise basvurun.
araliginin disinda.
4005 C Temp. Sensor 4 Fault Sensor arizal, dl¢lim degeri 6l¢iim Yetkili servise basvurun.
araliginin disinda.
4006 C Temp. Sensor 5 Fault Sensor arizal, dl¢lim degeri 6l¢iim Yetkili servise basvurun.
araliginin disinda.
4007 C Internal Vibration Sensor | Sensor arizali, 6l¢iim degeri 6l¢iim Yetkili servise basvurun.
Fault araliginin disinda.
4008 C Current Sensor 1 Fault Sensor arizali, 6l¢lim degeri 6l¢lim Yetkili servise basvurun.
araliginin disinda.
4009 c Current Sensor 2 Fault Sensor arizal, 6l¢lim degeri 6l¢lim Yetkili servise basvurun.
araliginin disinda.
4010 C Onboard Temp. Sensor | Sensér arizali, 6l¢lim degeri 6l¢lim Yetkili servise basvurun.
Fault araliginin disinda.
4011 C Temp. Sensor 1 Warning | Sargi sicaklik sinir dederine ulasildi. | Motoru asirn yliklenmeye karsi kontrol edin.
Motor sogutmasini kontrol edin.
Digital Data Interface icinde sicaklik sinir degerlerini
kontrol edin ve gerekirse diizeltin.
4012 C Temp. Sensor 2 Warning | Sargi sicaklik sinir degerine ulasildi. | Motoru asin yiiklenmeye karsi kontrol edin.
Motor sogutmasini kontrol edin.
Digital Data Interface icinde sicaklk sinir degerlerini
kontrol edin ve gerekirse diizeltin.
4013 C Temp. Sensor 3 Warning | Sargi sicaklik sinir dederine ulasildi. | Motoru asiri yiiklenmeye karsi kontrol edin.
Motor sogutmasini kontrol edin.
Digital Data Interface icinde sicaklik sinir degerlerini
kontrol edin ve gerekirse diizeltin.
4014 C Temp. Sensor 4 Warning | Yatak sicaklik sinir degerine ulasildi. | Kuru kurulumda: Ortam sicakligini kontrol edin,

maks. degere uyun.

Digital Data Interface icinde sicaklik sinir degerlerini
kontrol edin ve gerekirse diizeltin.
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4015

c

Temp. Sensor 5 Warning

Yatak sicaklik sinir degerine ulasild.

Kuru kurulumda: Ortam sicakligini kontrol edin,
maks. degere uyun.

Digital Data Interface icinde sicaklk sinir degerlerini
kontrol edin ve gerekirse diizeltin.

4016

Temp. On Board Warning

Digital Data Interface icinde sicakhk
sinir degerine ulasildi.

Motoru asiri yiiklenmeye karsi kontrol edin.

Motor sogutmasini kontrol edin.

4017

General FC Alarm

"Klemens 50" frekans konvertorii:
Gerilim <10V

Klemens 50 kablosunu ayirin:

-Frekans konvertoriinde uyari artik gdsterilmiyorsa
miisteri tarafindaki kablo sisteminde bir sorun
vardir.

-Frekans konvertdriinde uyari gosterilmeye devam
ediyorsa kumanda karti degistirilmelidir.

4017

General FC Alarm

Frekans konvertorii ¢ikisinda motor
baglh degil.

Motoru baglayin.

4017

General FC Alarm

Motorda asin yiik

Motor asirt isindi, sogutmayi ve kullanim kosullarini
kontrol edin.

Motorun mekanik asir ylik durumunu kontrol edin.

4017

General FC Alarm

Devir sayisi sinirina ulasildi.

Kullanim kosullarini kontrol edin.

4017

General FC Alarm

Gerilim sinirna ulasild.

Kullanim kosullarini kontrol edin.

4017

General FC Alarm

Frekans konvertoriiniin sicakligi
isletim icin ¢ok diisiik.

Frekans konvertoriindeki sicaklik sensériini kontrol
edin.

IGBT ve Gate kumanda karti arasindaki sensor
kablosunu kontrol edin.

4018

Motor Ground Fault
Warning

Cikis faziile topraklama arasinda
topraklama baglantisi (frekans
konvertorii ile motor arasinda veya
dogrudan motorda)

Frekans konvertoriindeki elektrik baglantisinin bir
elektrik teknisyeni tarafindan kontrol edilmesini
saglayin.

Motordaki elektrik baglantisinin bir elektrik
teknisyeni tarafindan kontrol edilmesini saglayin.

4019

Motor Overload

Tork sinirina ulagsildi

Sistem, kalkis rampasindayken motorlu tork sinirini
astiginda kalkis rampasi icin olan siireyi uzatin.

Sistem, fren rampasindayken jeneratorli tork
sinirni astiginda fren rampasi icin olan siireyi
uzatin.

isletim sirasinda tork sinir agildiginda tork sinirini
ylikseltin. Sistemin daha yiiksek torkla calistinlabilir
oldugundan emin olun, gerekirse yetkili servise
basvurun.

Motordaki akim cekisi cok yiiksek, kullanim
kosullarini kontrol edin.

4019

c

Motor Overload

Asiri akim

Motoru elektrik sebekesi baglantisindan ayirin ve
mili elinizle dondiirlin. Mil donduriilemiyorsa yetkili
servise basvurun.

Motor giicii/frekans konvertdrii tasarimini kontrol
edin. Motor giicii ¢ok yiiksekse yetkili servise
basvurun.

Parametre 1-20 ila 1-25 icin frekans
konvertoriindeki motor verilerinin dogru oldugunu
kontrol edin ve gerekirse uyarlama yapin.
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4020

c

Motor Overtemp.

Termik motor denetimi tetiklendi.

TN [ e = =

Motor asirtisindi, sogutmayi ve kullanim kosullarini
kontrol edin.

Motorun mekanik asir yiik durumunu kontrol edin.

Termik motor denetimi baglantisini kontrol edin
(frekans konvertérii: Klemens 33 ve Klemens 50
(+10 vDC).

Bir termik o salter veya termistor kullaniliyorsa,
frekans konvertériinde 1-93 "Thermistor Source"
parametresini kontrol edin: Deger ile sensor kablo
sistemi orttismelidir.

4022

Motor Safe Stop
Warning

"Safe Torque Off" etkin.

Baglantiyi kontrol edin: Frekans konvertoriindeki
Klemens 37'de 24 VDC mevcut olmalidir. Hata
giderildikten sonra manuel sifirlama
gerceklestirilmelidir!

Patlama tehlikesi olan yerlerde montaj: Kapatma
parametrelerini (termik motor denetimi, kuru
calisma korumasi) kontrol edin.

4024

FC Overload Warning

Gii¢ kartinin sicaklik sensorii cok
yiiksek veya diisiik bir sicaklik
algihyor.

Frekans konvertoriiniin havalandirmasini kontrol
edin.

4024

FC Overload Warning

Kumanda karti devre disi birakma
sicakhgina (75 °C) ulagild.

Frekans konvertoriiniin havalandirmasini kontrol
edin.

4024

FC Overload Warning

invertérde asir yiiklenme

Nominal akimlari karsilastirin:

-LCP'de gosterilen ¢ikis akimini, frekans
konvertoriiniin nominal akimi ile karsilastirin
-LCP'de gosterilen ¢ikis akimini, dl¢iilen motor
akimi ile karsilastirin

LCP'de termik yiikii goriintiileyin ve degeri
denetleyin:

-Frekans konvertori stirekli nominal akimin
lizerinde calistinlyorsa sayac degeri yiikselir.
-Frekans konvertorii siirekli nominal akimin altinda
calistinliyorsa sayag degeri diiser.

Parametre 1-20 ila 1-25 icin frekans
konvertoriindeki motor verilerinin dogru oldugunu
kontrol edin ve gerekirse uyarlama yapin.

4025

FC Line Warning

Elektrik sebekesi baglantisi: Bir faz
eksik

Frekans konvertoriindeki elektrik baglantisinin bir
elektrik teknisyeni tarafindan kontrol edilmesini
saglayin.

Motordaki elektrik baglantisinin bir elektrik
teknisyeni tarafindan kontrol edilmesini saglayin.

4025

FC Line Warning

Elektrik sebekesi baglantisi: Faz
asimetrisi cok yiiksek

Frekans konvertoriindeki elektrik baglantisinin bir
elektrik teknisyeni tarafindan kontrol edilmesini
saglayin.

Motordaki elektrik baglantisinin bir elektrik
teknisyeni tarafindan kontrol edilmesini saglayin.

4025

FC Line Warning

Motor baglantisi: Bir faz eksik

Frekans konvertoriindeki elektrik baglantisinin bir
elektrik teknisyeni tarafindan kontrol edilmesini
saglayin.

Motordaki elektrik baglantisinin bir elektrik
teknisyeni tarafindan kontrol edilmesini saglayin.

4026

FC DC Circuit Warning

Asiri voltaj

Fren rampasi icin rampada ¢alisma siiresini uzatin.
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4026

4027

4027

4027

4028

4029

4029

4029

4029
4029
4029

4030

4031

4034
4035
5000

6000

72

c/o

FC DC Circuit Warning

FC Supply Warning

FC Supply Warning

FC Supply Warning

FC Communication
Warning

General FC Warning

General FC Warning

General FC Warning

General FC Warning
General FC Warning
General FC Warning

EXIO Communication
Down

FC Communication
Down

Leakage Detected 1
Leakage Detected 2

Clog Detection Teach
Failure

Emerged Operation -
Limit Temperature

Dusiik voltaj

Frekans konvertoriinde besleme
voltaji mevcut degil

Harici 24 VDC beslemesi asin
yiklendi

Kumanda kartinin 1,8 VDC

beslemesi tolerans araliginin disinda.

Kumanda s6zcligii zaman asimi

"Klemens 50" frekans konvertorii:
Gerilim <10V

Frekans konvertorii ¢cikisinda motor
baglh degil.

Motorda asin yiik

Devir sayisi sinirina ulasildi.
Gerilim sinirina ulasildi.

Frekans konvertoriiniin sicakligi
isletim icin cok dustik.

G/C modiilii ile iletisim kurulamadi.

Frekans konvertdrii ile iletisim
kurulamadi.

Sizinti odasinda sizinti algilandi.
Yalitim haznesinde sizinti algilandi.

Ogretme islemi tamamlanmadi:

- Ogretme islemi sirasinda pompa
manuel isletime gegirildi veya
durduruldu.

-Nominal frekans degerine
ulasiimadigi i¢in zaman asimi.

Ayarlanan sicaklik sinir degerine
ulasildi.

Frekans konvertoriindeki elektrik baglantisinin bir
elektrik teknisyeni tarafindan kontrol edilmesini
saglayin.

On yiikleme devresini kontrol edin.

Frekans konvertoriindeki elektrik baglantisinin bir
elektrik teknisyeni tarafindan kontrol edilmesini
saglayin.

Frekans konvertoriindeki elektrik baglantisinin bir
elektrik teknisyeni tarafindan kontrol edilmesini
saglayin.

Frekans konvertoriindeki elektrik baglantisinin bir
elektrik teknisyeni tarafindan kontrol edilmesini
saglayin.

Ethernet baglantisini kontrol edin.

Frekans konvertoriinde Parametre 8-03 "Control
Timeout Time" dederini yikseltin.

iletisim cihazlarinin fonksiyonunu kontrol edin.

Kablo sisteminin elektromanyetik uyumluluk ile
monte edilip edilmedigini kontrol edin.

"Klemens 50" kablosunu ayirin:

-Frekans konvertoriinde uyar artik gosterilmiyorsa
miisteri tarafindaki kablo sisteminde bir sorun
vardir.

-Frekans konvertdriinde uyari gosterilmeye devam
ediyorsa kumanda karti degistirilmelidir.

Motoru baglayin.

Motor asirtisindi, sogutmayi ve kullanim kosullarini
kontrol edin.

Motorun mekanik asir yiik durumunu kontrol edin.
Kullanim kosullarini kontrol edin.
Kullanim kosullarini kontrol edin.

Frekans konvertoriindeki sicaklik sensoriinii kontrol
edin.

IGBT ve Gate kumanda karti arasindaki sensor
kablosunu kontrol edin.

Digital Data Interface icinde G/C modiilii ayarlarini
kontrol edin.

G/C modiiliindeki ayarlar kontrol edin.
Ethernet baglantisini kontrol edin.

Digital Data Interface i¢cinde frekans konvertori
ayarlarini kontrol edin.

Frekans konvertoriindeki ayarlar kontrol edin.
Ethernet baglantisini kontrol edin.

Sizinti odasini bosaltin.

Yalitim haznesinde yag degisimi gerceklestirin.
Pompanin tikanma durumunu kontrol edin.

On hazne seviyesinin yeterli oldugundan emin olun.

Digital Data Interface icinde 6gretme islemi
ayarlarini kontrol edin.

Digital Data Interface icinde "Daldinlmamis isletim"
fonksiyonunun ayarlarini kontrol edin.
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6001
6002

6003

6004

6005

6006

8001

8002

10004

10005

10006

10007
10008

9
9.1

c/o
c/o

c/D

/b

c/o

c/D

Ek

Clog Detection

Motor Vibration X -
Warning

Motor Vibration Y -
Warning

Motor Vibration Z -
Warning

Vibration Input 1 -
Warning

Vibration Input 2 -
Warning

Auto Setup Failed

Auto Setup Timed Out

Pump Kick is Running

Cleaning-Cycle is
Running

Teach was Successful

Update Succeeded
Update Failed

Fieldbus: Parametrelere genel

bakis

Hidrolikte ¢okelti olasihgi

Titresim sinir degeri asildi.

Titresim sinir deg@eri asildi.

Titresim sinir degeri asildi.

Titresim sinir degeri asildi.

Titresim sinir degeri asildi.

Otomatik parametrelendirme
tamamlanamadi.

2 dakikalik zaman siniri asildi.

Pompa icin izin verilen durma siiresi
asildi.

Temizlik is akisi devam ediyor:
-Her pompa isleminden énce
-Tikanma algilandiginda

Tikanma algilamasi icin 6grenme
islemi tamamland.

Giincelleme tamamlandi.

Glincelleme tamamlanamadi.

"Temizlik is akisi” fonksiyonunu etkinlestirin.

Pompayi ve montaji kontrol edin (6rn. diizensiz
calisma, k6tl calisma noktasi, gergin montaj).

Digital Data Interface icindeki titresim sinir
degerlerini kontrol edin ve gerekirse diizeltin.

Pompayi ve montaji kontrol edin (8rn. diizensiz
caligma, kétii caligma noktasl, gergin montaj).

Digital Data Interface icindeki titresim sinir
degerlerini kontrol edin ve gerekirse diizeltin.

Pompayi ve montaji kontrol edin (8rn. diizensiz
calisma, kotl calisma noktasl, gergin montaj).

Digital Data Interface icindeki titresim sinir
degerlerini kontrol edin ve gerekirse diizeltin.

Pompayi ve montaji kontrol edin (8rn. diizensiz
calisma, kétii calisma noktasi, gergin montaj).

Digital Data Interface icindeki titresim sinir
degerlerini kontrol edin ve gerekirse diizeltin.

Pompayi ve montaji kontrol edin (6rn. diizensiz
caligma, kot calisma noktasl, gergin montaj).

Digital Data Interface icindeki titresim sinir
degerlerini kontrol edin ve gerekirse diizeltin.

Frekans konvertori "Stop" durumunda.

Digital Data Interface icinde frekans konvertoriiniin
ayarlarini kontrol edin ve otomatik
parametrelendirmeyi tekrar baslatin.

Frekans konvertorii "Stop" durumunda.

Digital Data Interface icinde frekans konvertdriiniin
ayarlarini kontrol edin ve otomatik
parametrelendirmeyi tekrar baslatin.

Yetkili servise basvurun.

Asagida Modbus TCP ve OPC UA Fieldbus tiplerine iliskin Fieldbus parametreleri

listelenmistir.

DUYURU! LSI ana iinite parametreleri her Fieldbus tipi icin ayri bir tabloda listelenir!
DUYURU! "ModBus TCP" Fieldbus icin yedek iinite numarasi soyledir: 255, Port: 502!

DDI, LPI ve LSI (Slave) sistem modundaki her bir parametre grubuna iliskin agiklamalar

» Parametre grubu Status

isletim durumu, uyarilar ve alarmlar ile ilgili bilgiler icerir.

- Parametre grubu Motor Information
Motor nominal degerleri, motor ve hidrolik tipi, pompa seri numarasi ve minimum/
maksimum frekans ile ilgili bilgiler igerir.

 Parametre grubu Sensor Locations/Types
Sensor tiplerine (sicaklik, akim ve titresim) ve bunlarin kurulumlanina iliskin bilgiler icerir.
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Parametre grubu Data Readouts

Giincel sensor degerleri, calisma saatleri, pompalama ve temizleme déngiileri ve
pompanin enerji tiiketimi ile ilgili bilgiler icerir.

Parametre grubu Time

Tarih ve saat ile ilgili bilgiler icerir.

Parametre grubu Control Word

Pompa isletim tiirli, hedef deger frekansi, rampada ¢alisma siireleri, pompa onayi ve
pompa islevleriile ilgili ayarlari icerir.

Parametre grubu Sensor Trip/Warning

Sicaklik ve titresim sensorleriicin esik deger ayarlarini icerir.

(Master) sistem modundaki her bir parametre grubuna iligkin aciklamalar
Parametre grubu System Variables
Sistem isletim durumu, sistem uyarilari ve sistem alarmlari ile ilgili bilgiler icerir.

Parametre grubu Analog Variables
Doluluk seviyesi, basing ve akis ile ilgili ve sistemde ¢alismakta olan pompalarin sayisi ve
frekansi ile ilgili glincel degerleri icerir.

Parametre grubu Data Time Variables

Tarih ve saat ile ilgili bilgiler icerir.

Parametre grubu Pump 1 ... Pump &4

Her bir pompaya iliskin bilgileri icerir: Seri numarasi, motor ve hidrolik tipi, durum,
uyarilar, alarmlar, giincel performans, calisma saatleri, pompalama ve temizleme
dongtsi sayisi, kWh sayaci.

Parametre grubu Control Word

PID regiilasyonu, tank bosaltma ve alternatif baslangi¢ seviyesi icin olan onaylari icerir.
Parametre grubu Modes

Sistem ¢alisma moduna ve otomatik moddaki kontrol moduna iliskin ayarlari icerir.

Parametre grubu PID Setpoint
PID hedef deger ayarini icerir.

Bunun icin ayrica bkz.

>

>
>
>

ModBus TCP: DDI/LPI/LSI Slave-Parameter [» 75]
OPC-UA: DDI/LPI/LSI Slave-Parameter [» 82]
ModBus TCP: LS| Master-Parameter [» 89]
OPC-UA: LSI Master-Parameter [P 93]
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9.2 LSI sistem modu icin 6rnek DUYURU! Asagidaki baglanti semalari icin iki pompali bir pompa istasyonu referans
baglanti semalan alinmistir. Frekans konvertdrii baglantisi ve pompa icin olan baglanti semalari, bir
pompa istasyonundaki Pompa 3 ve 4 icin de gecerlidir.

Bunun igin ayrica bkz.
» LSl sistem modu: Ex olmadan baglanti rnegi [» 98]

> LS| sistem modu: Ex ile baglanti 6rnegi [» 101]
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