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1 Vseobecne

1.1 O tomto navode Navod je stcastou vyrobku. DodrZiavanie tohto navodu je predpokladom spravnej manipu-
lacie a pouZitia:
+ Pred kazdou ¢innostou si pozorne preditajte navod.
« Navod uschovajte tak, aby bol kedykolvek dostupny.
+ Zohladnite vietky udaje k vyrobku.
» DodrZiavajte oznacenia na vyrobku.

Original ndvodu na obsluhu je v neméine. Vietky dal3ie jazykové verzie si prekladom origi-
nalu navodu na obsluhu.

1.2 Autorské prava Autorské prava spojené s tymto Navodom a softvérom Digital Data Interface zostavaju vo
vlastnictve Wilo. Kompletné alebo Ciastocné rozmnoZovanie, distriblcia, zneuZivanie na
Gcely hospodarskej stitaze alebo zverejiiovanie jeho obsahu tretim osobam je zakazané.

Nazov Wilo, logo Wilo a aj nazov Nexos su registrovanymi znamkami vlastnika Wilo. VSetky
ostatné pouZité nazvy a oznacenia mézu byt znamkami alebo registrovanymi znamkami
prislusnych vlastnikov. Prehlad pouZitych licencii je k dispozicii prostrednictvom pouZiva-
telského rozhrania softvéru Digital Data Interface (Menu ,License*).

1.3 Sietové pripojenie (LAN) V zaujme riadnej funkcie (konfigurécia a prevadzka) pripojte produkt na lokalnu siet Ether-
net (LAN). V pripade sieti Ethernet hrozi nebezpecenstvo nepovoleného pristupu do siete.
Preto je mozna manipulacia s produktom. Z toho dévodu musite okrem zakonnych
ustanoveni alebo inych internych nariadeni dodrzat nasledujlice poZiadavky:

» Deaktivujte nepouzivané komunikacné kanaly.

» Zadajte bezpecné hesla na pristup.

» Hesla zadané vo vyrobe okamZite zmente.

- Dodatocne zapnite Security Appliance.

+ DodrZiavajte ochranné opatrenia podla aktualnych IT bezpecnostnych poZiadaviek a
platnych noriem (napr. nastavte VPN pre vzdialeny pristup).

Wilo neruéi za skody na produkte alebo Skody, ktoré vznikli kvéli produktu, pokial sa tykaju
siefového pripojenia alebo pristupu k sietovému pripojeniu.

1.4 Rozsah funkcii softvéru Tento navod popisuje kompletny rozsah funkcii softvéru Digital Data Interface. Zakaznikovi
naleZilen rozsah softvéru Digital Data Interface podla potvrdenia objednavky. Zdkaznik ma
moznost dodatolne si zaobstarat dal3ie pontkané funkcie softvéru Digital Data Interface.

1.5 Osobné udaje V suvislosti s pouZivanim produktu sa nespracuvaju Ziadne osobné tdaje. OZNAMENIE! Aby
sme sa vyhli rozporu so zakonmi o ochrane osobnych tidajov, do poli pre dennik instala-
cie a Uidrzby nezadavajte Ziadne osobné tidaje (napr. meno, adresa, e-mailova adresa,
telefénne dislo, ...)!

1.6 Vyhrada zmien Wilo si vyhradzuje pravo menit uvedené tdaje bez oznamenia a nerudi za Ziadne technické
nepresnosti a/alebo vynechané tidaje. PouZité obrazky sa moZu od originélu liSit a sliZia len
na ilustracné zobrazenie vyrobku.

1.7 Vylii€enie zaruky a rucenia Wilo neprebera zaruku ani neruci najma za nasledujlce pripady:
» Nie je k dispozicii stabilna siet na mieste pouZitia
« Skody (priame alebo nepriame) v désledku technickych problémov, napr. vypadok serve-
ru, chyba prenosu
« Skody spésobené cudzim softvérom poskytovatela tretej strany
« Skody spdsobené cudzim zavinenim, napr. hackersky ttok, virusy
> Nepovolené zmeny softvéru Digital Data Interface
» Nedodrzanie tohto navodu
» PouZivanie v rozpore s urenim
» Nespravne skladovanie alebo preprava
» Nespravna montaz alebo demontaz

Bezpecnost
2.1 KvaliﬁkéCia personélu Elektrické pripojenie

« Elektrické prace: vyskoleny kvalifikovany elektrikar
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2.2

2.3

Elektrické prace

Funkéna bezpeénost

Osoba s vhodnym odbornym vzdelanim, poznatkami a
skusenostami, aby dokazala rozpoznat a zabranit nebezpecen-
stvam v suvislosti s elektrinou.

 Znalosti siete
Montaz sietovych kablov
Ovladanie
« Spolahliva manipulacia s webovymi uZivatelskymi rozhraniami
- Jazykové znalosti angli¢tiny na odbornej Urovni pre nasledovné
odborné oblasti
- Elektrotechnika, oblast frekvencénych menicov
— Cerpacia technika, oblast ¢erpacich systémov
- Sietova technika, konfiguracia sietovych komponentov

« Elektrické prace musi vykonat odborny elektrikar.

« Pred vykonanim akychkolvek prac vyrobok odpojte z elektrickej
siete a zabezpecte proti opatovnému zapnutiu.

« Pri elektrickom pripajani dodrZiavajte miestne predpisy.
- Dodrziavajte predpisy miestneho dodavatela energii.
 Uzemnite vyrobok.

 DodrZiavajte technické udaje.

« Poskodeny pripojovaci kabel ihned vymerite.

Pri prevadzke cerpadla v ramci vybusného prostredia dodrZiavajte

nasledovné body:

« Nainstalujte ochranu proti chodu nasucho a prostrednictvom
Ex-i pripojte vyhodnocovacie relé.

« Pripojte snimac hladiny prostrednictvom Zenerovej bariéry.

 Tepelné monitorovanie motora pripojte prostrednictvom vy-
hodnocovacieho relé schvaleného do vybusného prostredia. Na
pripojenie na Wilo-EFC moZno do frekvenéného menica doda-
tocne doplnit termistorovu kartu PTC ,,MCB 112*!

* V spojeni s frekvenénym menicom pripojte ochranu proti chodu
nasucho a tepelné monitorovanie motora na Safe Torque Off
(STO).

SIL-Level

BezpecCnostné zariadenie vybavte s SIL-Level 1 a hardvérovou to-

leranciou chyb 0 (podla DIN EN 50495, kategéria 2). Na vyhod-

notenie zariadenia berte do Uvahy v3etky konStrukcné diely v

bezpecnostnom okruhu. PoZzadované informacie si uvedené v

navodoch vyrobcov jednotlivych konstrukénych dielov.

Snimac CLPO1 s atestom pre vybusné prostredie

 Zabudovany kapacitny snima¢ CLPO1 je osobitne preskusany
podla smernice 2014/34/EU.

» Oznacenie znie: 1l 2GEx db IIB Gb.
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2.4

2.5

3.2

33

Bezpeénost udajov

Nudzovy rezim v aplika-
ciach kritickych z hladis-
ka bezpecnosti

Popis vyrobku

Konstrukcia

ReZimy systému

Prehlad funkcii v zavislosti od sys-
témového rezimu

- Na zéklade skigky prototypu snima¢ spifia aj poZiadavky podla
IECEX.

Na pripojenie vyrobku na siet je potrebné dodrzat vSetky
poziadavky siete, predovsetkym bezpecnosti siete. K tomu musi
kupujuci alebo prevadzkovatel dodrZiavat vietky platné narodné
a medzinarodné smernice (napr. Kritis-VO) alebo zikony.

Riadenie Cerpadla a tieZ frekvenného menica prebieha prostred-
nictvom zapisanych parametrov v prisluSnom pristroji. Okrem to-
ho cerpadlo v reZime LPI a LS| prepiSe sadu parametrov 1
frekvencného menica. Na rychle odstranenie chyb sa odporuca
vytvorit zalohu prislusnych konfiguracii a centralne ju uloZit.
OZNAMENIE! V aplikaciach kritickych z hladiska bezpeénosti
mozno uloZit dalSiu konfiguraciu do frekvenéného menica. v
pripade chyby méze byt frekvenény menic dalej prevadzkova-
ny pomocou tejto konfiguracie v nidzovom rezime.

Digital Data Interface je komunikacny modul integrovany v motore s webovym serverom.
Pristup je zabezpeleny prostrednictvom pouzivatelského rozhrania cez internetovy pre-
hliadac. PouZivatelskym rozhranim je umoZnena jednoducha konfiguracia, riadenie a moni-
torovanie Cerpadla. K tomu moZno zabudovat do Cerpadla r6zne snimace. Okrem toho moz-
no cez externé signalne snimace zadat dal3ie do riadenia dal3ie parametre zariadenia. v
zavislosti od systémového modulu Digital Data Interface dokaze:

» Monitorovat Cerpadlo.
+ Riadit Cerpadlo frekvennym meni¢om.
+ Riadit celé zariadenie aZ so 5tyrmi ¢erpadlami.

Digital Data Interface méZe byt licencované pre tri rézne reZimy systému:

e Systémovy reZim DDI
Systémovy rezim bez akejkolvek riadiacej funkcie. Zaznamenavaju, vyhodnocuiju a
ukladaju sa len hodnoty snimacov teploty a vibracii. Riadenie Cerpadla a frekvencného
menica (ak je zabudovany) zabezpetuje nadradené riadenie prevadzkovatela.

» Systémovy reZim LPI
Systémovy rezim s riadiacou funkciou pre frekvencny menic a identifikaciu upchatia.
Sparovanie ¢erpadla/frekvencného menica pracuje ako jednotka, riadenie frekvenéného
menita zabezpeluje ¢erpadlo. Vdaka tomu mdZe byt identifikované upchatie a v pripade
potreby moZno spustit proces Eistenia. Riadenie erpadla v zavislosti od vy3ky hladiny
prebieha prostrednictvom nadradeného riadenia prevadzkovatela.

e Systémovy reZim LSI
Systémovy reZzim na Gplné riadenie Cerpacej stanice so Styrmi Cerpadlami. Tu pracuje
jedno erpadlo ako Master, vietky ostatné ¢erpadla ako Slave. Cerpadlo Master riadi
vSetky ostatné Cerpadla v zavislosti od parametrov zariadenia.

Povolenie systémového reZimu zabezpecuje licencny kIu¢. Systémovy rezim s men3im roz-

sahom funkcie je zahrnuty.

Systémovy rezim

Pouzivatelské rozhranie

Web server . . .
Vyber jazyka . . .
Heslo pouZivatela . . .

Navod na montaZ a obsluhu « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06



3.4

3.5

Vstupy

Moduly I/O — dodatoéné vstupy a
vystupy

Nahratie/stiahnutie konfiguracie

Systémovy rezim

Obnovenie nastaveni z vyroby

Zobrazenie udajov

Udaje typového titka

Testovaci protokol

Prevadzkovy dennik insStalacie

Prevadzkovy dennik adrzby

Zaznam a ukladanie udajov

Interné snimace

Interné snimace prostrednictvom prevadzkovej zbernice

Frekvencny menic

Cerpacia stanica

Rozhrania

Podpora pre externé vstupy/vystupy

ModBus TCP

OPC UA

Riadenie frekvencného menica

Riadiace a regulaéné funkcie

Vynorena prevadzka

Identifikacia upchatia/proces Cistenia

Externé regulainé hodnoty (analégové/digitalne)

Externé VYP

Ochrana proti zatuhnutiu ¢erpadla

Ochrana proti chodu nasucho

Ochrana pred zaplavenim

Vymena Cerpadiel

ZaloZné cerpadlo

Vyber prevadzkového reZimu cerpadla

Regulacia hladiny so snimacom hladiny a plavakovym spi-
nacom

Regulacia PID

Redundantné hlavné cerpadlo

Alternativne Grovne zastavenia

Ovladac High Efficiency (HE)

Legenda
- = nie je k dispozicii, o = volitelne, « = k dispozicii

Digital Data Interface ma dva integrované snimace a devat pripojok pre externé snimace.

Interné snimace (onboard)
« Teplota

Zaznamenavanie aktualnej teploty modulu Digital Data Interface.

» Vibracia

Zaznamenavanie aktudlnych vibracii v Digital Data Interface na troch osiach.

Interné snimace (na motore)

+ S5xteplota (Pt100, Pt1000, PTC)

» 2xanalégové vstupy &4 — 20 mA

+ 2xvstupy pre snimace vibracii (max. 2 kanaly)

Na riadenie kombinacie Zerpadlo/frekven&ny meni (systémovy rezim LPI) alebo komplet-
ného zariadenia (systémovy reZim LSI) je potrebné mnoZstvo nameranych tidajov. Spravidla

Navod na montaz a obsluhu « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06



ma frekvenény menic k dispozicii dostatocny pocet analégovych a digitalnych vstupov a
vystupov. V pripade potreby moZno vstupy a vystupy doplnit dvomi modulmi 1/O:

+ Wilol0 1 (ET-7060): 6x digitdlne vstupy a vystupy
+ Wilo 10 2 (ET-7002): 3x analdgové a 6x digitalne vstupy, 3 x digitalne vystupy

@ OZNAMENIE

Wilo 10 2 bezpodmieneéne nutné pre systémovy reZim LSI!

Na zaznamenanie vietkych pozadovanych nameranych hodnot je po-
trebné v pléne zariadenia navrhndt Wilo 10 2 (ET-7002)! Bez dodatocné-
ho Wilo 10 2 nie je systémové riadenie mozné.

4 Elektrické pripojenie .
NEBEZPECENSTVO
Riziko smrtelného zranenia vplyvom elektrického prudu!
Neodborna manipulacia pri elektrickych pracach spésobuje smrt zasahom
elektrického pradu!
« Elektrické prace musi vykonat odborny elektrikar!
+ Dodrziavajte miestne predpisy!
NEBEZPECENSTVO
Nebezpedenstvo vybuchu v désledku nespravneho pripojenia!
Ak sa cerpadlo pouZziva vo vybusnom prostredi, pri nespravnom pripojeni
existuje nebezpelenstvo vybuchu. Je nutné dbat na nasledovné body:
+ Nainstalujte ochranu proti chodu na sucho.
« Plavakovy spinac pripojte prostrednictvom vyhodnocovacieho i-relé
pre vybusné prostredie.
+ Pripojte snimac hladiny prostrednictvom Zenerovej bariéry.
« Pripojte tepelné monitorovanie motora a ochranu proti chodu nasu-
cho na ,Safe Torque Off (STO)*.
+ Dodrziavajte Udaje v kapitole ,Elektrické pripojenie vo vybusnych pro-
strediach”!
41 Kvalifikicia personalu  Elektrické prace: vyskoleny kvalifikovany elektrikar
Osoba s vhodnym odbornym vzdelanim, poznatkami a skisenostami, aby dokazala roz-
poznat a zabranit nebezpelenstvam v stvislosti s elektrinou.
« Znalosti siete
Montaz sietovych kablov
4.2 Podmienky Prehlad poZadovanych konstrukZnych dielov v zavislosti od pouZitého systémového rezimu:

Podmienka Systémovy rezim

InStalacia bez vyhotovenia do vybu$nej atmosféry

Cerpadlo s Digital Data Interface . . .
Riadiace napdtie 24 V DC . . .
Vyhodnocovaci pristroj pre snimac PTC . . .
Frekvencny menic¢ Wilo-EFC s modulom Ethernet ,MCA 122* - . .
(ModBus modul TCP)

Nadradené riadenie pre zadanie pozadovanych hodnot alebo - . o
hodnoty 3tart/stop

Plavakovy spinac ochrany proti chodu nasucho - o o
Snimac hladiny pre zadanie poZadovanej hodnoty - - .
Sietovy spinac (LAN spinac) . . .
Wilo 10 1 (ET-7060) o o -
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Podmienka Systémovy rezim

Wilo 10 2 (ET-7002) o o .

Dodatoéné poZiadavky na instalaciu do vybus$nej atmosféry

Rozsirenie Wilo-EFC PTC termistorova karta ,MCB 112“ alebo - . .
vyhodnocovaci pristroj s povolenim pre pouZitie vo vybusnom
prostredi pre snimac PTC

Plavakovy spinac ochrany proti chodu nasucho s rozpojovacim  « . .
relé do vybusnej atmosféry
Zenerova bariéra pre snimac hladiny - - .
Legenda
- =nie je k potrebné, o = v pripade potreby, « = musi byt pritomné
4.3 Pripojovaci kabel Digital Data In- Popis
terface

Ako riadiace vedenie sa pouZiva hybridny kabel. Hybridny kabel spéja dva kable do jedného:

- Signal pre riadiace napdtie a monitorovanie vinutia
+ Siefovy kabel

Pol. C. Zily/farba Popis
’\/<\/\/<<=£ 1 Vonkajsi plast kabla
SO 2 Vonkajsie tienenie kabla
3 Vnutorny plast kabla
4 Vnutorné tienenie kabla
. L, . L, 5 1=+ Pripojovacie Zily napéjacieho napétia Digital Data In-
E’;"l;ll' Schematické znazomenie hybridného terface. Prevadzkové napitie: 24 V DC (12-30 V FELV,
abla 2=- max. 4,5 W)
6 3/4 =PTC Pripojovacie Zily snimaca PTC vo vinuti motora. Pre-
vadzkové napétie: 2,5 az 7,5V DC
7 Biela (wh) = RD+ Pripravte siefovy kdbel a namontujte dodanu zastréku
ZIta (ye) = TD+ RJ4S.

OranZova (og) = TD-
Modra (bu) = RD-

OZNAMENIE! Kabel musi byt tieneny na velkej ploche!

Technické udaje

« Typ: TECWATER HYBRID DATA

« Zily, vonkajsi kablovy zvizok: 4x0,5 ST

- Zily, vniitorny kablovy zvazok: 2x 2x22AWG

« Materidl: Specialny elastomér, radiacne zosietovany, odolny voci vode a olejom, dvakrat
tieneny

» Priemer: cca 13,5 mm

= Polomer ohybu: 81 mm

« Max. teplota vody: 40 °C

« Teplota okolia: -25 °C az 40 °C

Navod na montaz a obsluhu « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06 9



4. Systémovy reZim DDI

Notebook/dotykovy panel
s internetovym prehliadacc

ModBus TCP ———
o m M M mm mE e e e e e
' OCP UA '
| | |
| | |
| | |
L] = R
. [ Switch/Router |
| ]
LAN H
RJ4S @-------------------,
J Wilo101
- 6x digitalne vstupy

- 6x digitalne vystupy

§ Wilo102
. « 3x analégové vstupy

- 6x digitalne vstupy
« 3x digitalne vystupy

- om o
e

~

- mmmEEEEEE-----

l | 24VDC
)

Ethernet Signalne vedenie Riadiace vedenie  Elektricka pripojka Volitelne
Modbus

Fig. 2: Navrh zabudovania

Skrinovy rozvadzac

Moduly 1/O s digitalnymi a analégovymi vstupmi/vystupmi

1
2
3 Nadradené riadenie na strane prevadzkovatela
4

Snimac vysky hladiny

4.4.1  Sietova pripojka Eerpadla Pripojte motor na spinacie zariadenie zakaznika. Udaje o druhu zapinania a pripojeni motora
st uvedené v navode vyrobcu!

OZNAMENIE! Kabel musi byt tieneny na velkej ploche!
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4.4.2

4.43

4k

Pripojka napajacieho napitia Digi-
tal Data Interface

Pripojenie snimaca PTC vo vinuti
motora

Pripojenie siete

Napajacie napétie pre Digital Data Interface pripojte na spinacie zariadenie zakaznika:

« Prevadzkové napitie: 24 V DC (12-30 V FELV, max. 4,5 W)
o Zilal:+
. Zila2:-

Softvérové tepelné monitorovanie motora vykonava snimac Pt100 alebo Pt1000 vo vinuti
motora. Aktudlne hodnoty teploty a hraniéné teploty moZno vidiet a nastavit v pouZivatel-
skom rozhrani. Hardvérovo zabudované snimace PTC definuji max. teplotu vinutiaa v
pripade nidze odpoja motor.

UPOZORNENIE! Vykonajte funkény test! Pred pripojenim snimaca PTC skontrolujte od-
por. Odmerajte odpor teplotného snimaca pomocou ohmmetra. Snimace PTC maju studeny
odpor s hodnotou medzi 60 a 300 ohmov.

Pripojte snimac PTC na spinacie zariadenie zakaznika:

» Prevadzkové napdtie: 2,5az 7,5V DC

o Zily:3ah

= Vyhodnocovacie relé pre snimac PTC, napr. rozsirenie Wilo-EFC PTC termistorovej karty
,MCB 112* alebo relé ,,CM-MSS*

NEBEZPECENSTVO

Nebezpeéenstvo vybuchu v désledku nespravneho pripojenia!

Ak tepelné monitorovanie motora nie je spravne pripojené, vo vybusnom
prostredi vznika nebezpecenstvo ohrozenia Zivota v désledku vybuchu!
Pripojenie musi vykonat vzdy elektrikar. Pri pouzivani vo vybusnych pro-
strediach plati:
+ Tepelné monitorovanie motora pripojte prostrednictvom vyhodnoco-
vacieho relé!
« Vypnutie prostrednictvom obmedzenia teploty je nutné vykonat po-
mocou zablokovania opdtovného zapnutia! Opdtovné zapnutie bude
mozné aZ vtedy, ked bolo odblokovacie tlacidlo stlacené ruéne!

Pripravte sietovy kabel riadiaceho vedenia a namontujte dodant zastréku RJ45. Pripojenie
prebieha pomocou sietovej zastreky.
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4.5

Systémovy rezim LPI

ModBus TCP
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COM-Card 1COM-Cards
ModBus TCP ,_pC /
LAN PTC
RJ45

. Extern Off

- 0ft (5T0).

.§a.E.T. rque Off

3x vstupy, volne konfigurovatelné:
« zaplavenie

» chod nasucho

- varovanie pri priesaku

« priesak — alarm

« vynulovat

« High Clog Limit

2x vstupy, volne konfigurovatelné:
- naplnenie

- tlak

« prietok

druh signalu:
+0-20mA
4 —-20mA
«0-10V

Ethernet
Modbus

Fig. 3: Navrh zabudovania s 3tart/stop
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Signalne vedenie

Digitalne vstupy

>
o
=]
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>
)
>
o
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©
=
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Wilo-EFC

Reléové vystupy

Analbégové vystupy

Riadiace vedenie

Elektrickd pripojka

| _Switch/Router |

[ ]
U EEEEEEEEEE S,

j Wilo101
I . - 6x digitalne vstupy
- 6x digitalne vystupy
- 6x digitalne vstupy
« 3x digitalne vystupy

§ Wilo10 2
‘sssssssssss s e

« 3x analégové vstupy

- EEEEEE.Ey
S ssmsEEEEEEEe

2x vystupy, volne konfigurovatelné:
» prevadzka

» stupajlca hladina

« klesajuca hladina

« varovanie

« chyba

« beZi sekvencia €istenia

1x vystup, volne konfigurovatelny:
- frekvencia

« naplnenie

- tlak

- prietok

druh signalu:

+0-20mA
4 —-20mA

Povinnost pri

Volitelne

pouZiti vo vybusnych prostrediz

Frekvencny menic

Rozsirujuici modul ,MCA 122* pre frekvenZny meni¢ (v rozsahu dodavky)

RozSirujuci modul ,MCB 112* pre frekvenény menic

Vstupy na frekvenénom menici

Vystupy na frekvencnom menici

Nadradené riadenie na strane prevadzkovatela

N o W N R

Snimac vysky hladiny
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Notebook/dotykovy panel
s internetovym prehliadacc

ModBus TCP S
¢S EEEEEEEESEESEEESSsESSsESSSESSsESSEESEsEEEEEEEEE,
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n == —————
: ﬁ > “Switch/Router |
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1
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LAN PTC k I . - 6x digitalne vstupy ~ *®
| ]
RJ45 ' - 6x digitalne vystupy
] | ]
rd L § Wilo102 '
i ' A '
1 ' I . + 3x analégové vstupy s
2 ' e .
-§ a1 - 6x digitalne vstupy
3 « 3x digitalne vystupy *®
Vemmmmssmssmssssmmnnt
Start/Stop
Extern Off 2x vystupy, volne konfigurovatelné:

« prevadzka
« stupajlca hladina
« klesajlica hladina
« varovanie
LSRR :chyba
« bezi sekvencia Cistenia

— A L3afe Toraue OFF (3T0)

3x vstupy, volne konfigurovatelné: Yalaialalal
» zaplavenie

» chod nasucho
« varovanie pri priesaku [
» priesak — alarm
« vynulovat

» High Clog Limit

Reléové vystupy

1x vystup, volne konfigurovatelny:
- frekvencia

« naplnenie

- tlak

« prietok

PoZadovana hodnota

1x vstup, volne konfigurovatelny:
* naplnenie mEmmEm=—
« tlak

» prietok

druh signalu:
«0-20mA
*4—-20mA

Analdgové vstupy
Analbgové vystupy

druh signalu:
+0-20mA
*4—20mA
+0-10V

_

Ethernet Signalne vedenie Riadiace vedenie  Elektricka pripojka Volitelne Povinnost pri
Modbus pouZziti vo vybusnych prostrediz

Fig. 4: Navrh zabudovania s analégovym zadanim poZadovanej hodnoty

1 Frekvencny menic

RozSirujuci modul ,MCA 122* pre frekvenZny meni¢ (v rozsahu dodavky)

Rozsirujuci modul ,MCB 112" pre frekvenény menic

Vstupy na frekven¢nom menici

Vystupy na frekven¢nom menici

Nadradené riadenie na strane prevadzkovatela

N OO W N

Snimac vysky hladiny
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ModBus TCP

Notebook/dotykovy panel
s internetovym prehliadacc
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3x vstupy, volne konfigurovatelné:
+ zaplavenie

« chod nasucho

- varovanie pri priesaku

« priesak — alarm

« vynulovat

« High Clog Limit

2x vstupy, volne konfigurovatelné:
« naplnenie

« tlak

- prietok

druh signalu:
+0-20mA
4 —-20mA
«0-10V

Ethernet
Modbus

Fig. 5: Navrh zabudovania s ModBus
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2x vystupy, volne konfigurovatelné:
» prevadzka

« stiipajdca hladina
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« chyba

« beZi sekvencia Cistenia
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Volitelne Povinnost pri
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Frekvencny menic

Rozsirujuci modul ,MCA 122* pre frekvenZny meni¢ (v rozsahu dodavky)

RozSirujuci modul ,MCB 112* pre frekvencny menic

Vstupy na frekven¢nom menici

Vystupy na frekven¢nom menici

Nadradené riadenie na strane prevadzkovatela

N o u W N e

Snimac vysky hladiny
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4.5.1  Pripojenie Eerpadla na siet

Fig. 6: Pripojenie Cerpadla: Wilo-EFC

4.5.2  Pripojka napajacieho napitia Digi-
tal Data Interface

16 0o o 0 0 0 0 0 o0 &
H12 1318 19 27 29 32 33120 37°

Fig. 7: Svorka Wilo-EFC

4.5.3  Pripojenie snimac¢a PTC vo vinuti

motora
© 0000 &[] [[o0000
27 29 3233 20 37" P39 42 50 53 54

Fig. 8: Svorka Wilo-EFC

4.5.4  Pripojenie siete

4.5.5  Pripojenie digitalnych vstupov

Frekvenény meni¢ Wilo-EFC

Svorka Oznacenie Zil
96 U

97 \

98 W

99 Uzemnenie (PE)

Pripojovaci kabel motora prevedte cez kiblovi priechodku do frekvenéného menica a upev-
nite ho. Zily pripojte podla schémy pripojenia.
OZNAMENIE! Kabel musi byt tieneny na velkej ploche!

Frekvenény meni¢ Wilo-EFC

Svorka Zily riadiaceho vedenia  Popis
13 1 Napéjacie napétie: +24 V DC
20 2 Napajacie napatie: Referencny potencial

(ov)

Frekvenény meni¢ Wilo-EFC

NEBEZPECENSTVO

Nebezpelenstvo ohrozenia Zivota pri nespravnom zapojeni!

Ak sa ¢erpadlo pouZiva vo vybusnom prostredi, dodrZiavajte pokyny uve-
dené v kapitole ,,Elektrické pripojenie vo vybusnych oblastiach*!

Svorka Zily riadiaceho vedenia  Popis
50 3 +10 V DC napajacie napatie
33 4 Digitalny vstup: PTC/WSK

Softvérové tepelné monitorovanie motora vykonava snimac Pt100 alebo Pt1000 vo vinuti
motora. Aktualne hodnoty teploty a hrani¢né teploty moZno vidiet a nastavit v pouZivatel-
skom rozhrani. Hardvérovo zabudované snimace PTC definuju max. teplotu vinutia a v pripa-
de nidze odpoja motor.

UPOZORNENIE! Vykonajte funkény test! Pred pripojenim snimaca PTC skontrolujte odpor.
Odmerajte odpor teplotného snimaca pomocou ohmmetra. Snimace PTC maju studeny odpor
s hodnotou medzi 60 a 300 ohmov.

Frekvencény meni¢ Wilo-EFC

Pripravte sietovy kabel riadiaceho vedenia a namontujte dodant zastréku RJ45. Pripojenie
prebieha pomocou sietovej zastrcky, napr. na module Ethernet ,MCA 122*.

Pri pripajani digitalnych vstupov dodrZte nasledovné:

> PouZite tienené kable.

= Pocas prvého uvedenia do prevadzky prebehne automatické nastavenie parametrov. Pri
tomto procese budd obsadené jednotlivé digitalne vstupy. Toto obsadenie nemoZno
menit!

«  Pre spravnu funkciu lubovolne volitelnych vstupov pridelte prislusnd funkciu v Digital
Data Interface.
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NEBEZPECENSTVO

Nebezpecenstvo ohrozenia Zivota pri nespravnom zapojeni!

Ak sa cerpadlo pouZziva vo vybusnom prostredi, dodrZiavajte pokyny uve-
dené v kapitole ,Elektrické pripojenie vo vybusnych oblastiach*!

@ OZNAMENIE

DodrZiavajte pokyny vyrobcu!

Pre dal3ie informacie si precitajte a dodrZte navod frekvenéného menica.

Frekvenény menic: Wilo-EFC

» Vstupné napatie: +24 V DC, svorka 12 a 13
« Referen¢ny potencial (0 V): Svorka 20

18 Start
27 External Off
37 Safe Torque Off (STO)

19,29,32  Lubovolne volitelhy

Popis funkcii pre obsadené vstupy:
- Start

Spojovaci kontakt (NO)
Rozpinaci kontakt (NC)
Rozpinaci kontakt (NC)

Signél zap./vyp. z nadradeného riadenia. OZNAMENIE! Ak tento vstup nebude potreb-
ny, namontujte mostik medzi svorku 12 a 18!

« External Off

Dialkové vypnutie prostrednictvom samostatného spinaca. OZNAMENIE! Vstup spina

. . . iy
priamo frekvencny menic!

- Safe Torque Off (STO) — bezpe&né vypnutie OZNAMENIE! Ak tento vstup nebude po-
trebny, namontujte mostik medzi svorku 12 a 27!
Hardvérové vypnutie Cerpadla prostrednictvom frekvenéného menica, nezavisle od
riadenia Cerpadla. Automatické opdtovné zapnutie nie je mozné (zablokovanie opitov-
ného zapnutia). OZNAMENIE! Ak tento vstup nebude potrebny, namontujte mostik

medzi svorku 12 a 37!

Volnym vstupom v Digital Data Interface moZno pridelit nasledovné funkcie:

» High Water
Signal pre vysoku hladinu vody.
e DryRun

Signal pre ochranu proti chodu nasucho.

» Leakage Warn

Signal pre externé monitorovanie tesniacej komory. V pripade chyby bude vydané vy-

strazné hlasenie.

» Leakage Alarm

Signal pre externé monitorovanie tesniacej komory. V pripade chyby sa cerpadlo vypne.
Dali proces moZno nastavit typom alarmu v konfiguracii.

* Reset

Externy signal na vynulovanie chybovych hlaseni.

+ High Clogg Limit

Aktivécia vy$Sej tolerancie (,Power Limit - High*) pre identifikaciu upchatia.

Typ kontaktu pre prislusnu funkciu

High Water
Dry Run
Leakage Warn

Leakage Alarm

Spojovaci kontakt (NO)
Rozpinaci kontakt (NC)
Spojovaci kontakt (NO)
Spojovaci kontakt (NO)
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Reset Spojovaci kontakt (NO)
High Clogg Limit Spojovaci kontakt (NO)
4.5.6  Pripojenie analégovych vstupov Pri pripajani analégovych vstupov dodrzte nasledovné:

-+ PoufZite tienené kable.
+  Pre analdgové vstupy mozno lubovolne volit prislusné funkcie. Prisludnt funkciu pridelte
v Digital Data Interface!

@ OZNAMENIE
DodrZiavajte pokyny vyrobcu!

Pre dal3ie informacie si precitajte a dodrZte navod frekvenéného menica.

Frekvenény menic¢ Wilo-EFC
= Napajacie napdtie: 10 V DC, 15 mA alebo 24 V DC, 200 mA
= Svorky: 53, 54
Presné pripojenie zavisi od pouZitého typu snimaca. UPOZORNENIE! Pre konkrétne pri-
L pojenie dodrzte navod vyrobcu!

= Rozsahy merania: 0 — 20 mA, 4 — 20 mA alebo 0 — 10 V.
Druh signélu (napitie (U) alebo priid (1) dodato&ne nastavte prostrednictvom dvoch spi-
DDDD nacov na frekvencnom menif.i. Obidva spinale (A53 a A54) sa nachadzaju pod displejom
(| &D frekvenéného menica. OZNAMENIE! Rozsah merania nastavte aj v Digital Data Interfa-

= ce!
=NEE (=]
OO00O

V Digital Data Interface mozno pridelit nasledovné funkcie:

» External Control Value
Zadanie poZadovanej hodnoty na riadenie otacok cerpadla ako analégovy signal prostred-
nictvom nadradeného riadenia.

BUSTER. A
OFF-ON U_5|3Aj“

Bm
130BD530.10 i * Level
Zaznamenanie aktudlneho stavu naplnenia na zaznamenanie udajov. Zaklad pre funkcie
Fig. 9: Poloha spinaca A53 a A54 »stipajuca“ a ,klesajica“ hladina na digitdlnom vystupe.

* Pressure
Zaznamenanie aktualneho systémového tlaku na zaznamenanie Udajov.

* Flow
Zaznamenanie aktudlneho prietoku na zaznamenanie Gdajov.

4.5.7  Pripojenie reléovych vystupov Pri pripojeni reléovych vystupov dodrZte nasledovné:

-+ PoufZite tienené kable.
« Pre reléové vystupy mozno lubovolne volit prislusné funkcie. Prislusnd funkciu pridelte v
Digital Data Interface!

@ OZNAMENIE
DodrZiavajte pokyny vyrobcu!

Pre dal3ie informacie si precitajte a dodrZte navod frekvenéného menica.

Frekvenény menic¢ Wilo-EFC

« 2xtvar C reléovych vystupov. OZNAMENIE! Pre presné umiestnenie reléovych vy-
stupov dodrZte navod vyrobcu!

= Spinacivykon: 240V AC, 2 A
Na reléovom vystupe 2 je na spojovacom kontakte (svorka: 4/5) moZny vy33i spinaci vy-
kon: max. 400 VAC, 2 A

m Typ kontaktu

Reléovy vystup 1

1 Stredné pripojenie (COM)
2 Spojovaci kontakt (NO)
3 Rozpinaci kontakt (NC)
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4.5.8

4.5.9

18

Pripojenie analégového vstupu

Pripojenie roz$irenia vstupov/vy-
stupov (reZim LPI)

m Typ kontaktu

Reléovy vystup 2

4 Stredné pripojenie (COM)
5 Spojovaci kontakt (NO)
6 Rozpinaci kontakt (NC)

V Digital Data Interface mozno pridelit nasledovné funkcie:

* Run
Samostatné prevadzkové hlasenie ¢erpadla
= Rising Level
Hlasenie pri stipajlcej hladine.
« Falling Level
Hlasenie pri klesajlcej hladine.
« Warning
Samostatné poruchové hlasenie Cerpadla: Varovanie.

e Error
Samostatné poruchové hlasenie Cerpadla: Alarm.

= Cleaning
Hlasenie, ked'sa spusti sekvencia Cistenia Cerpadla.

Pri pripajani analégového vstupu dodrZte nasledovné:

= PouZzite tienené kable.

+ Pre vystup mozno lubovolne volit prisluiné funkcie. Prisludnt funkciu pridelte v Digital
Data Interface!

@ OZNAMENIE
DodrZiavajte pokyny vyrobcu!

Pre dal3ie informacie si preditajte a dodrZte navod frekvenéného menica.

Frekvenény meni¢ Wilo-EFC
« Svorka: 39/42
= Rozsahy merania: 0 — 20 mA alebo &4 — 20 mA
OZNAMENIE! Rozsah merania nastavte aj v Digital Data Interface!

V Digital Data Interface mozno pridelit nasledovné funkcie:

* Frequency
Vystup aktualnej skutocnej frekvencie.

« Level
Vystup aktualnej hladiny. OZNAMENIE! Pre vystup musi byt pripojeny prislusny signal-
ny snimac na vstupe!

* Pressure
Vystup aktualneho prevadzkového tlaku. OZNAMENIE! Pre vystup musi byt pripojeny
prislu$ny signalny snimac na vstupe!

> Flow
Vystup aktualneho prietokového mnoZstva. OZNAMENIE! Pre vystup musi byt pripo-
jeny prislusny signalny snimaé na vstupe!

@ OZNAMENIE

Vezmite do uvahy dalSiu literatdiru!

Pre zabezpeclenie riadneho pouZivania si precitajte a dodrZiavajte pokyny
vyrobcu.

Wilo101 Wilo 10 2

Vseobecné informacie

Typ ET-7060 ET-7002
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Pripojenie na siet

10-30VvDC

10-30VvDC

Prevadzkova teplota

-25-+75°C

-25-+75°C

Rozmery (S x V x H) 72x123x35 mm 72x123x35 mm
Digitalne vstupy

Pocet 6 6

Hladina napdtia ,, Zap.“ 10-50VvDC 10-50VvDC

Hladina napatia ,,Vyp.“ max. 4V DC max. 4V DC

Reléové vystupy

Pocet 6 3

Typ kontaktu Spojovaci kontakt (NO)  Spojovaci kontakt (NO)

Spinaci vykon

5A, 250V AC/24 V DC

5A, 250 V AC/24 vV DC

Analogové vstupy

Pocet - 3

ano s mostikom

0-10V,0-20mA, 4 -
20 mA

Rozsah merania volitelhy -

MoZné rozsahy merania -

Vietky dal3ie technické tidaje st uvedené v ndvode vyrobcu.
Instalacia

OZNAMENIE! Vietky informécie na zmenu IP adresy a montaZ st uvedené v navode vy-
robcu!

1. Druh signalu (prid alebo napitie) nastavte pre rozsah merania: Osadte mostik.
OZNAMENIE! Rozsah merania sa nastavi v Digital Data Interface a odovzda na modul
1/0. Rozsah merania nenastavujte v module 1/0.

Modul upevnite v rozvodnej skrini.
Pripojte vstupy a vystupy.
Pripojte sietov pripojku.

Nastavte IP adresu.

o v oF oW

Nastavte typ pouZitého modulu 1/O v Digital Data Interface.
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Prehlad modulov 1/0

Svorkal -7 Digitalne vstupy
Svorka 8 Sietova pripojka (+)
Svorka 9 Sietova pripojka (-)
§ Svorka 12 — 23 Reléové vystupy, spojovaci kontakt (NO)
Svorka 1l -6 Analbgové vstupy
Svorka 8 Sietova pripojka (+)
Svorka 9 Sietova pripojka (-)
é é § § Svorka 10 — 15 Reléové vystupy, spojovaci kontakt (NO)
= F % Svorka 16 — 23 Digitalne vstupy

Funkcie vstupov a vystupov

Vstupom a vystupom mozno priradit rovnaké funkcie ako na frekvenénom menici. 0ZNAME-
NIE! Pripojené vstupy a vystupy pridelte v Digital Data Interface! (,Settings = 1/0 Extensi-
on“)

(B)GND 9

Fig. 11: Wilo 10 2 (ET-7002)
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4.6 Systémovy rezim LSI V systémovom reZime ,LSI* sa GpIné riadenie Cerpacej stanice realizuje prostrednictvom ro-
zhrania Digital Data Interface. Systém pritom pozostava minimalne z nasledujlcich vyrob-
kov:

AZ do Styroch Cerpadiel, kazdé Cerpadlo s rozhranim Digital Data Interface a vlastnym
frekvenénym menicom

Modul 1/02

Snimacom hladiny pre zadanie poZadovanej hodnoty

ModBus TCP
E { ModBus TCP
| Switch/Router |
Wilo I
/02 N
1
1
I 000
1 (]
o
- A B
1 1
1 1
1 1
“ e o e e o e o o omm o m o o Em o Em o o o o Em o mm o mm o omm

_d Zaciatok zaplavenia

Hladina spustenia

Koniec zaplavenia

| _Alternativny Start

Hladina zastavenia

Alternativna hladina vypnutia

_c, Chod nasucho

max. 4
Ethernet Signalne vedenie Senzorika Riadiace vedenie  Elektricka pripojka Volitelne Povinnost pri
Modbus pouZziti vo vybusnych prostredi.

Fig. 12: Pripojenie systémového rezimu LSI: Prehlad systému

Cerpacia stanica pritom pracuje samostatne a nepotrebuje nadradené riadenie. Pre obme-
dzend interakciu s nadradenym riadenim s k dispozicii rézne funkcie na vystupoch alebo
prostrednictvom zbernice:

 Schvalenie systému

Navod na montaz a obsluhu « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06 21



- Signalizacia poruch a varovani

» Odovzdanie nameranych hodndt

UPOZORNENIE! Zasah nadradeného riadenia mimo definovanych kanilov méze viest

k chybnej funkcii systému!

Nadsystémové parametre pre senzoriku a spustac riadenia sa pripéjaju centralne na modul I/
O. Priradenie prislusnych funkcii sa vykonava prostrednictvom rozhrania Digital Data Inter-
face.

Ethernet

HMI

3x vystupy, volne konfigurovatelné:
« prevadzka

» stipajlca hladina

e . klesajuca hladina

2x vstupy, volne konfigurovatelné:
- tlak

« prietok

Wilo 1/0 2

- chyba
- varovanie

>
Q.
3
2
w
>
>
N
>
o
po
[}
[+ .
« cyklus oplachovania

>
o
=]
=
d
>
N)
>
)
)]
0
©
c
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Vyska hladiny

Digitélne vstupy

4x vstupy, volne konfigurovatelné:
. reset
« externé schvélenie

Zaplavenie

¢ny menic
e -

@Pafe Torque off (STO)

Chod nasucho

+ odcerpanie
» alternativna hladina spustenia

Frekven

Zenerova
bariéra

Rozpojovacie r
do vybusného pro

— |
Q.

Ethernet Signalne vedenie Senzorika Riadiace vedenie  Elektricka pripojka Volitelne Povinnost pri
Modbus pouZiti vo vybusnych prostredi.

Fig. 13: Pripojenie systémového reZimu LSI: Modul I/02
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Zaznamendvanie parametrov Cerpadla (prevadzkové a poruchové hldsenia) samostatného
Cerpadla sa vykonava cez frekvenény menic. Dodatoéne je mozné poskytndt aktuadlne na-
merané hodnoty prostrednictvom frekvencného menica. Priradenie funkcii sa vykonava

prostrednictvom rozhrania Digital Data Interface.

ModBus TCP
E LAN
RJ45
| Switch/Router |
Start/Stop (GOl eI
I EEEEE s EE . ModBus TCP

L Extem Off

PTC

. Safe Jorgue OFF(570)

>
o
=]
frar)
1
>
Q
=
(S
5=
.2
o

3x vstupy, volne konfigurovatelné:
« priesak — varovanie rEmm=

« priesak — poplach
« High Clog Limit

COM-Card PTC

MCB 112

Wilo-EFC

PTC

24 VDC
PTC

LR

2

Ethernet Signalne vedenie Senzorika Riadiace vedenie
Modbus

Fig. 14: Pripojenie systémového reZimu LSI: Frekvencny menic
UPOZORNENIE! VZdy obsadte digitalne vstupy ,Start/Stop“, ,Externé off“ a ,Safe To-
rque Off“. Pokial nie s potrebné digitalne vstupy, namontujte mostik!
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Analégové vystupy

Elektricka pripojka

2x vystupy, volne konfigurovatelné:

« prevadzka
« vystraha

- chyba

- cyklus opla

chovania aktivny

1x vystup, volne konfigurovatelny:

- frekvencia
- naplnenie
- tlak

- prietok

druh signalu:

«0-20mA
4 —20mA

Volitelne

Povinnost pri
pouZziti vo vybusnych prostredi.
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4.6.1  Regulaéné reZzimy

4.6.1.1 Regulaény reZim: Level Controller

4.6.1.2 Regulaény reZim: PID Controller

Jednotlivé ¢erpadla pracuju podla principu Master/Slave. Pritom sa kazdé Cerpadlo nastavu-
je cez Gvodnu stranku Slave. Prostrednictvom nadradenej ivodnej stranky Master sa na-
stavuju parametre nezavislé od zariadenia:

» Operating Mode — Zapnite a vypnite systém, stanovte regulacny rezim.
» System Limits — Stanovte hranice systému.
+ Zakladné nastavenia pre regulacné parametre:

— Level Controller

— PID

— High Efficiency(HE) Controller

Prostrednictvom nastavenych parametrov sa riadia vSetky Cerpadla v systéme. Hlavné Cer-
padlo je v systéme aplikované redundantne. Ked' vypadne aktudlne hlavné ¢erpadlo, prene-
sie sa hlavna funkcia na iné Cerpadlo.

Mozno definovat aZ Sest trovni spinania. Pre kazdu droveri spinania sa nastavuje pocet er-
padiel a poZadovana prevadzkova frekvencia.

Pomocou regulacie PID sa mdZe poZadovana hodnota vztahovat na konstantny prietok,
vysku hladiny alebo tlak v systéme. Regulovana vystupna frekvencia je rovnaka pre vsetky
zapojené Cerpadla. Na zaklade odchylky poZadovanej hodnoty a vystupnej frekvencie sa
Cerpadlo vypina alebo zapina po ¢asovom oneskoreni.

Aktualna ho

Pozadovana LG Tlak, vyska hladiny, prietok
— — Systém i
+ ” ’ »
Vystupna
- A frekvencia
Pocet Cerpadiel
Vyber
| . y _—

cerpadla

Fig. 15: Regulacny okruh s regulatorom PID

Proporcionalny

Integralny

2
FMIN
FMAX

Diferencialny

Fig. 16: Regulator PID
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OZNAMENIE! Pre reguliciu PID musi byt v systéme vidy k dispozicii snima¢ hladiny. Pre
zadanie poZadovanej hodnoty na zaznamenavanie tlaku alebo prietoku je dodatoéne ru-
éeny prislu$ny snimad!
Regulator PID pozostava z troch asti:

Proporcionalny

Integralny

Diferencialny.

L FMIN/FMAX“ sa vztahuje na Gidaj Min/Max Frequency v hraniciach systému.

Regulaéné podmienky

Ked'sa obidve podmienky tykaju definovaného trvania, zapne sa ¢erpadlo:

Odchylka poZadovanej hodnoty sa nachadza mimo definovanej hranice.
Vystupna frekvencia dosiahne maximalnu frekvenciu.

Ked'sa obidve podmienky tykaju definovaného trvania, vypne sa Cerpadlo:

Odchylka poZadovanej hodnoty sa nachadza mimo definovanej hranice.
Vystupna frekvencia dosiahne minimalnu frekvenciu.
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Nasleduijlici obrazok vysvetluje regulaénd funkciu. Nasledujica tabulka zrozumitelhe pred-
Aktualna hodnota stavuje zavislosti jednotlivych Casti.

A Rozsah prekmitu Skokova ozva | Doba regulacnej| Rozsah prekmi- | Doba ustélenia | Zostavajuci re-
Zostavajuci
regulacny rozdi&l

- - okruhu
Pozadovana hodnota
Proporcionalny ~ Decrease Increase Small change Decrease

regulacného gulacny rozdiel

1
1
1 1
1
i ! Integralny Decrease Increase Increase Eliminate
1
X i Diferencialny Small change Decrease Decrease Small change
1 1
1 ! - . . . ‘e . .
|Doba regulatng ozvy —> Tab. 1: Vplyv proporcionalnych, integralnych a diferencialnych podielov na skokovi ozvu re-

Cas  gulatného okruhu
Doba ustalenia

Fig. 17: Skokova ozva regulacného okruhu

4.6.1.3 Regulaény reZim: High Efficien-

cy(HE) Controller
Regulator HE umoZiiuje energeticky efektivne riadenie cerpadiel odpadovych vod s regulova-
telnym poc¢tom otacok. Pri pouZiti merania hladiny sa neustale prepocitava prevadzkova
frekvencia, ktora sa potom odovzdava frekvenénému menicu. Pre vypocet prevadzkovej
frekvencie sa vZdy zohladfuju okrajové podmienky systému:

Vyska hladiny 1

Vyska hladiny 2 -
- > Regulacné parametre

« Parametre potrubia
« Geometria Sachty

vyska hladiny 3 Reguldtor HE riadi iba jedno aktivne Cerpadlo. V3etky ostatné ¢erpadla v systéme sa zohlad-
fiuju ako ndhradné Eerpadla. Pri vymene Cerpadiel sa zohladfiuji vietky dostupné Eerpadla.
Na zarucenie prevadzkovej bezpecnosti sa neustale monitoruje parabola zariadenia. Pri sil-

vy3ka hladiny b nych odchylkach paraboly zariadenia od poZadovaného stavu sa zavadzaju protiopatrenia.

OZNAMENIE! Na vypocet paraboly zariadenia sii potrebné merania prietoku pre rézne
Vyska frekvencie. Pokial nedisponuje cerpadlo Ziadnymi zariadeniami na meranie prietoku, pre-
hladiny 5 poditaju sa prietoky.

. , , Ako sa aktivuje regulator HE?
Fig. 18: Vysokoefektivny regulator: Zobraze-

nie geometrie achty Na aktivaciu regulatora HE nastavte v rozhrani Digital Data Interface nasledujice parametre:

1. Nastavte regulacné parametre.
2. Nastavte parametre potrubia.
3. Vypocitajte potrubie. Vypocet trva asi 1 — 3 minuty.
4. UloZte geometriu Sachty.
» Meranie paraboly zariadenia sa automaticky spusti s dal3im zapnutim Cerpadla.
» Dalsie informacie o nastaveniach néjdete v kapitole ,,Rozsirené prvé uvedenie do pre-
vadzky pre systémovy rezim LSI“.

Meranie paraboly zariadenia

Na meranie sa prednostne pouZivaju Styri frekvencie. Ide pritom o ekvidistancné frekvencie
medzi minimalnou a menovitou frekvenciou. Kazda frekvencia sa tu pouZiva dvakrat na

3 minuty. Na zabezpecenie, aby bola parabola zariadenia vZdy aktualna, sa meranie vykonava
kazdy den. Zvlastnosti poCas merania:

- Ked'je pritokové mnoZstvo velmi vysoké, vybera sa dal3ia frekvencia naleZite vysokd. Tym
sa zabezpedi, aby sa zvladlo pritokové mnozstvo.

+ Ked sa dosiahne hladiny zastavenia, bude sa pri dalSom procese Cerpania pokracovat
v merani.

Prevadzka Cerpadla pri optimalnej frekvencii

Po merani paraboly zariadenia sa vykona vypocet energeticky optimalnej frekvencie, tzn.
prevadzkova frekvencia s najmensim prikonom na Cerpany meter kubicky. Tato prevadzkova
frekvencia sa poufZije pri dal3ich procesoch ¢erpania. Ked'je pritokové mnozstvo vacsie ako
prietok, zasiahne regulacia:

= Prevadzkova frekvencia sa zvysuje dovtedy, kym bude prietok o trochu mensi ako prito-
kové mnoZstvo. Tak sa dosiahne pomalé plnenie Sachty aZ po hladinu spustenia.
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4.6.2 Ramcové parametre zavislé od za-
riadenia

4.6.3  Pripojenie ¢erpadla na siet

Fig. 19: Pripojenie cerpadla: Wilo-EFC
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Ked'sa dosiahne hladina spustenia, vyrovna sa prietok s pritokovym mnoZstvom. Tak sa

vyska hladiny v Sachte udrzi konsStantna.

Reguldcia teraz reaguje v zavislosti od vysky hladiny:

— Ked'vyska hladiny klesne, bude sa prevadzka ¢erpadla znovu prevadzkovat s vypocita-
nou prevadzkovou frekvenciou. Sachta sa oderpa aZ po hladinu zastavenia.

— Ked'vyska hladiny prekro¢i hladinu spustenia, bude sa ¢erpadlo prevadzkovat
s menovitou frekvenciou. Sachta sa od¢erpa aZ po hladinu zastavenia. Vypocitana pre-
vadzkova frekvencia sa znovu pouZije aZ pri dal3om procese odCerpania!

Sedimentacia

Pocas procesu ¢erpania sa monitoruje aj priemer potrubia. Ked'je priemer potrubia v désledku
usadenin prili¥ maly (sedimentacia), spusti sa oplach pri menovitej frekvencii. Oplach sa
ukonti, ked'sa dosiahne nastavend hrani¢na hodnota.

V systémovych hraniciach sa ukladaji rozne ramcové parametre zavislé od zariadenia:

Zaplavenie hladiny spustenia a zastavenia

Vyska hladiny pre ochranu proti chodu nasucho

Alternativna hladina zapnutia

LAlternativna hladina zapnutia“ je doplnkova hladina zapnutia na skorsie odcerpanie
Sachty. Tato skorsia hladina zapnutia zvySuje objem ndhradnej Sachty pre pripad Special-
nych udalosti, napr. pri silnom daZdi. Na aktivaciu doplnkovej hladiny zapnutia nastavte
spusta na module 1/0.

Alternativna hladina vypnutia

LAlternativna hladina vypnutia“ je doplnkova hladina vypnutia na hlboky pokles hladiny
v Sachte alebo na prevzdusnenie snimaca hladiny. Doplnkova hladina vypnutia sa auto-
maticky aktivuje po dosiahnuti stanoveného poctu cyklov ¢erpania. Hodnota hladiny sa
musi nachadzat medzi hladinou vypnutia a hladinou pre ochranu proti chodu nasucho.

Minimalna a maximalna prevadzkova frekvencia
Zdroj snimaca chodu nasucho

Frekvenény meni¢ Wilo-EFC

Svorka Oznacenie zil
96 U

97 Vv

98 W

99 Uzemnenie (PE)

Pripojovaci kabel motora prevedte cez kablovi priechodku do frekvenéného menica a upev-
nite ho. Zily pripojte podla schémy pripojenia.
OZNAMENIE! Kabel musi byf tieneny na velkej ploche!
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4.6.4  Pripojenie snima¢a PTC vo vinuti
motora

T
T

ooooo&' o o o o o

TIT

27 29 32 33 20 37 39 42 50 53 54

Fig. 20: Svorka Wilo-EFC

4.6.5  Pripojenie siete

4.6.6  Pripojenie digitalnych vstupov

Frekvenény meni¢ Wilo-EFC

NEBEZPECENSTVO

Nebezpelenstvo ohrozenia Zivota pri nespravnom zapojeni!

Ak sa cerpadlo pouZiva vo vybusnom prostredi, dodrZiavajte pokyny uve-
dené v kapitole ,,Elektrické pripojenie vo vybusnych oblastiach*!

Svorka Zily riadiaceho vedenia  Popis
50 3 +10 V DC napdjacie napatie
Digitalny vstup: PTC/WSK

Softvérové tepelné monitorovanie motora vykonava snimac Pt100 alebo Pt1000 vo vinuti

otora. Aktudlne hodnoty teploty a hrani¢né teploty mozno vidiet a nastavit v pouZivatel-
skom rozhrani. Hardvérovo zabudované snimace PTC definuji max. teplotu vinutia a v pripa-
de nidze odpoja motor.

UPOZORNENIE! Vykonajte funkény test! Pred pripojenim snimaca PTC skontrolujte odpor.
Odmerajte odpor teplotného snimaca pomocou ohmmetra. Snimace PTC maju studeny odpor
s hodnotou medzi 60 a 300 ohmov.

Frekvencény meni¢ Wilo-EFC

Pripravte sietovy kabel riadiaceho vedenia a namontujte dodant zastréku RJ45. Pripojenie
prebieha pomocou sietovej zastréky, napr. na module Ethernet ,MCA 122*.

Pri pripajani digitalnych vstupov dodrZte nasledovné:

= PouZite tienené kable.

» Pocas prvého uvedenia do prevadzky prebehne automatické nastavenie parametrov. Pri
tomto procese budd obsadené jednotlivé digitalne vstupy. Toto obsadenie nemoZno
menit!

« Pre spravnu funkciu lubovolne volitelnych vstupov pridelte prislusnd funkciu v Digital
Data Interface.

NEBEZPECENSTVO

Nebezpelenstvo ohrozenia Zivota pri nespravnom zapojeni!

Ak sa cerpadlo pouZziva vo vybusnom prostredi, dodrZiavajte pokyny uve-
dené v kapitole ,Elektrické pripojenie vo vybusnych oblastiach*!

@ OZNAMENIE
DodrZiavajte pokyny vyrobcu!

Pre dalSie informacie si preditajte a dodrZte navod frekvenéného menica.

Frekvenény meni¢: Wilo-EFC
> Vstupné napatie: +24 V DC, svorka 12 a 13
+ Referen¢ny potencial (0 V): Svorka 20

18 Start Spojovaci kontakt (NO)
27 External Off Rozpinaci kontakt (NC)
37 Safe Torque Off (STO) Rozpinaci kontakt (NC)

19,29,32  Lubovolne volitelny

Popis funkcii pre obsadené vstupy:
. Start

NevyZzaduje sa v systémovom rezime LSI. Namontujte mostik medzi svorku 12 a 18!
- External Off

NevyZzaduje sa v systémovom rezime LSI. Namontujte mostik medzi svorku 12 a 27!
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4.6.7

28

Pripojenie reléovych vystupov

- Safe Torque Off (STO) — bezpecné vypnutie
Hardvérové vypnutie Cerpadla prostrednictvom frekven¢ného menica, nezavisle od
riadenia Cerpadla. Automatické opétovné zapnutie nie je mozné (zablokovanie opitov-
ného zapnutia). OZNAMENIE! Ak tento vstup nebude potrebny, namontujte mostik
medzi svorku 12 a 37!

Volnym vstupom v Digital Data Interface mozno pridelit nasledovné funkcie:

» Leakage Warn
Signal pre externé monitorovanie tesniacej komory. V pripade chyby bude vydané vy-
strazné hlasenie.

« Leakage Alarm
Signal pre externé monitorovanie tesniacej komory. V pripade chyby sa Cerpadlo vypne.
Dali proces moZno nastavit typom alarmu v konfiguracii.
» High Clogg Limit
Aktivécia vy$3ej tolerancie (,Power Limit - High*) pre identifikaciu upchatia.
Funkcie ,High Water*, ,Dry Run“ a ,Reset" sa pripajaju na rozhranie modulu 1/0 a st prira-
dené k rozhraniu Digital Data Interface!

Typ kontaktu pre prislusnu funkciu

Leakage Warn Spojovaci kontakt (NO)
Leakage Alarm Spojovaci kontakt (NO)
High Clogg Limit Spojovaci kontakt (NO)

Pri pripojeni reléovych vystupov dodrZte nasledovné:

> PouZite tienené kable.
+ Pre reléové vystupy mozno lubovolne volit prislusné funkcie. Prislusndi funkciu pridelte v
Digital Data Interface!

@ OZNAMENIE
DodrZiavajte pokyny vyrobcu!

Pre dal3ie informdcie si preditajte a dodrZte navod frekvenZného menica.

Frekvenény menié Wilo-EFC

- 2xtvar C reléovych vystupov. OZNAMENIE! Pre presné umiestnenie reléovych vy-
stupov dodrzte navod vyrobcu!

» Spinacivykon: 240V AC, 2 A
Na reléovom vystupe 2 je na spojovacom kontakte (svorka: 4/5) mozny vy33i spinaci vy-
kon: max. 400 V AC, 2 A

[svorka. | Typ kontakcn

Reléovy vystup 1

1 Stredné pripojenie (COM)
2 Spojovaci kontakt (NO)

3 Rozpinaci kontakt (NC)
Reléovy vystup 2

4 Stredné pripojenie (COM)
5 Spojovaci kontakt (NO)

6 Rozpinaci kontakt (NC)

V Digital Data Interface mozno pridelit nasledovné funkcie:

* Run
Samostatné prevadzkové hlasenie Cerpadla

« Error
Samostatné poruchové hlasenie Cerpadla: Alarm.

*  Warning
Samostatné poruchové hlasenie Cerpadla: Varovanie.
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4.6.8  Pripojenie analégového vstupu

4.6.9  Pripojenie rozsirenia vstupov/vy-
stupov (reZim LSI)

» Cleaning
Hlasenie, ked'sa spusti sekvencia Cistenia Cerpadla.

Funkcie ,Rising Level“, a ,Falling Level* sa prip4jajui na rozhranie modulu /O a st priradené
k rozhraniu Digital Data Interface!

Pri pripajani analégového vstupu dodrZte nasledovné:

> PouZzite tienené kable.
+ Pre vystup mozno lubovolne volit prisluiné funkcie. Prisludnt funkciu pridelte v Digital
Data Interface!

@ OZNAMENIE
DodrZiavajte pokyny vyrobcu!

Pre dal3ie informdcie si preditajte a dodrZte ndvod frekvenéného menica.

Frekvenény meni¢ Wilo-EFC
- Svorka: 39/42
= Rozsahy merania: 0 — 20 mA alebo &4 — 20 mA
OZNAMENIE! Rozsah merania nastavte aj v Digital Data Interface!

V Digital Data Interface mozno pridelit nasledovné funkcie:

* Frequency
Vystup aktualnej skutocnej frekvencie.

« Level
Vystup aktualnej hladiny. OZNAMENIE! Pre vystup musi byt pripojeny prislusny signal-
ny snimac na vstupe!

* Pressure
Vystup aktualneho prevadzkového tlaku. OZNAMENIE! Pre vystup musi byt pripojeny
prislu$ny signalny snimac na vstupe!

> Flow
Vystup aktualneho prietokového mnoZstva. OZNAMENIE! Pre vystup musi byt pripo-
jeny prislusny signalny snima¢ na vstupe!

@ OZNAMENIE

Vezmite do tivahy dalSiu literatiru!

Pre zabezpecenie riadneho pouZivania si precitajte a dodrZiavajte pokyny
vyrobcu.

Vseobecné informacie

Typ ET-7002
Pripojenie na siet 10-30VvDC
Prevadzkova teplota -25-+75°C

Rozmery (S x V x H)
Digitalne vstupy
Pocet

Hladina napatia ,,Zap.”
Hladina napatia ,,Vyp.“
Reléové vystupy
Pocet

Typ kontaktu

Spinaci vykon
Analégové vstupy
Pocet

Rozsah merania volitelny
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72x123x35 mm

6
10-50VvDC
max. 4V DC
3

Spojovaci kontakt (NO)
5A, 250V AC/24V DC

3

ano s mostikom
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RL2 COM

Fig. 21: Wilo 10 2 (ET-7002)
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Mozné rozsahy merania 0-10V,0-20mA, 4 —20mA

V3etky dal3ie technické Udaje st uvedené v ndvode vyrobcu.

Instalacia
OZNAMENIE! Vietky informécie na zmenu IP adresy a montas sii uvedené v navode vy-
robcu!

1. Druh signalu (prid alebo napitie) nastavte pre rozsah merania: Osadte mostik.
OZNAMENIE! Rozsah merania sa nastavi v Digital Data Interface a odovzda na modul
1/0. Rozsah merania nenastavujte v module 1/0.

2. Modul upevnite v rozvodnej skrini.

3. Pripojte vstupy a vystupy.

4. Pripojte sietovu pripojku.

5. Nastavte IP adresu.

6. Nastavte typ pouZitého modulu I/O v Digital Data Interface.

Prehlad modulu 1/0 2

Svorkal -6 Analbgové vstupy
Svorka 8 Sietova pripojka (+)
Svorka 9 Sietova pripojka (-)
Svorka 10 — 15 Reléové vystupy, spojovaci kontakt (NO)
Svorka 16 — 23 Digitalne vstupy
Vstupy a vystupy

OZNAMENIE! Pripojené vstupy a vystupy si priradené v rozhrani Digital Data Interface
hlavna €erpadla! (,Settings = I/O Extension®)
Nasledujice funkcie je mozné priradit k digitalnym vstupom:
= High Water
Signal pre vysoku hladinu vody.
e DryRun
Signal pre ochranu proti chodu nasucho.

* Reset
Externy signal na vynulovanie chybovych hlaseni.

» System Off
Externy signal na vypnutie systému.

= Trigger Start Level
Spustite proces odZerpania. Sachta sa oderpa aZ po hladinu vypnutia.

« Alternative Start Level
Aktivujte alternativnu hladinu zapnutia.

Nasledujice funkcie je moZzné priradit k analégovym vstupom:
OZNAMENIE! Priradte funkciu ,Vy$ka hladiny* k analégovému vstupu pre snimaé hladiny!

- External Control Value
Zadanie pozadovanej hodnoty nadradenym riadenim na ovladanie Cerpacej stanice ako
analégovy signal. OZNAMENIE! V systémovom reZime LS pracuje Eerpacia stanica sa-
mostatne od nadradeného riadenia. Ked'sa poZzadovana hodnota musi zadat cez
nadradené riadenie, skontaktuje sa so zakaznickou sluzbou!

« Level
PoZadovana hodnota pre regulacné rezimy v systémovom rezime LSI.
OZNAMENIE! Predpoklad pre systémovy reZim LSI! Obsadte jeden vstup touto funkci-
ou.

e Pressure
Zaznamenanie aktualneho systémového tlaku na zaznamenanie tdajov.

OZNAMENIE! Je mozné pouZit ako regulaénii hodnotu pre regulitor PID!
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Flow

Zaznamenanie aktudlneho prietoku na zaznamenanie tdajov.

OZNAMENIE! Je mozné pouZit ako regulaénii hodnotu pre regulator PID a vysokoefek-
tivny regulator!

Nasledujtce funkcie je mozné priradit k vystupom relé:

4.7 Elektrické pripojenie vo vybusnych

oblastiach
5 Ovladanie
5.1 PoZiadavky systému

Navod na montéz a obsluhu « Wilo DDI-I

Run

Zberné prevadzkové hlasenie
Rising Level

Hlasenie pri stipajucej hladine.
Falling Level

Hlasenie pri klesajlcej hladine.
System Error

Zberné poruchové hlasenie: Chyba.

System Warning
Zberné poruchové hlasenie: Varovanie.

Cleaning
Hlasenie, ked'je aktivna sekvencia Eistenia ¢erpadla.

NEBEZPECENSTVO

Nebezpelenstvo ohrozenia Zivota pri nespravnom zapojeni!

Ak instalacia ¢erpadla prebehne v ramci vybusného prostredia, ochranu
proti chodu nasucho a tepelné monitorovanie motora pripojte na ,Safe
Torque Off“!

« DodrZiavajte navod frekvencného menica!

 DodrZiavajte vSetky Udaje uvedené v tejto kapitole!

Ked'sa Cerpadlo instaluje v ramci vybu3nych oblasti, dodrZiavajte nasledujlice body:

Signalny snimaé

» Nainstalujte separatny signalny snimac pre ochranu proti chodu nasucho.

= Pripojte plavakovy spinac prostrednictvom rozpajacieho relé pre vybusné priestory.
 Pripojte snimace hladiny prostrednictvom Zenerovej bariéry.

Frekvenény meni¢ Wilo-EFC
« Nainstalujte termistorovu kartu PTC ,MCB 112,
DodrZiavajte navod frekvenéného menica a termistorovej karty PTC!

Systémovy rezim LSI: nain3talujte jednu kartu na frekvenény menic!

 Pripojte snimac PTC na termistorovd kartu PTC ,MCB 112"
Svorky T1a T2

« Pripojte termistorovii kartu PTC ,MCB 112 na ,Safe Torque Off (STO)*“:
— Termistorova karta PTC ,MCB 112“ svorka 10 na svorku 33 na frekvenénom menici.
— Termistorova karta PTC ,MCB 112 svorka 12 na svorku 37 na frekvenénom menici.

- Dodatocne pripojte ochranu proti chodu nasucho na termistorovu kartu PTC ,MCB 112“.
Svorky 3az 9
NEBEZPECENSTVO! Systémovy rezim LSI: Pripojte ochranu proti chodu nasucho na
vsetkych frekvenénych meniéoch!

@ OZNAMENIE
Automatické zapnutie po preruseni privodu pridu

Vyrobok sa zapina a vypina prostrednictvom samostatného riadenia
nezavislého od procesu. Po vypadku pridu mozno vyrobok zapnut auto-
maticky.

Pre konfiguraciu a uvedenie Cerpadla do prevadzky st potrebné nasledovné komponenty:

» Pocitac s prevadzkovym systémom Windows, Macintosh alebo Linux s pripojkou na Et-
hernet
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5.2 Uity pouzivatelov

5.3 Ovladacie prvky

Changeable Alarms
Changeable Warnings
Fig. 22: Rozbalovacia ponuka

Enable DHCP

Use DNS from DHCP

Fig. 23: Zapina¢/vypinat

Input 1 Function
Input 2 Function
Input 3 Function

Input 4 Function

Fig. 24: Pole vyberu

Server URL

Not In Use
Not In Use
High Water

Dry Run

Leakage Warning

Leakage Alarm

Reset

Port

Username

Password

Fig. 25: Textové pole
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« Internetovy prehliada¢ na pristup na pouZivatelské rozhranie. Podporované st nasledov-
né internetové prehliadace:
— Firefox 65 alebo vyssie
— Google Chrome 60 alebo vyssie
— Iné internetové prehliadate moZu mat pri zobrazovani stranok obmedzenia!
- Siet Ethernet: 10BASE-T/100BASE-TX

Digital Data Interface ma dva Ulty pouZivatelov:

* Anonymous user
Standardny pouZivatelsky ticet bez hesla na zobrazenie nastaveni. Nemozno menif Ziad-
ne nastavenia.

= Regular user
PouZivatelsky tcet s heslom na konfiguraciu nastaveni.

— Meno pouzivatela: user

— Heslo: user
Prihlasenie prebieha prostrednictvom vystvacieho menu. Po 2 mindtach dojde k au-
tomatickému odhlaseniu pouzivatela.

OZNAMENIE! Z bezpeénostnych dévodov pri prvej konfiguracii zmefite heslo zadané z
vyroby!

OZNAMENIE! Ak nové heslo stratite, informujte servisni sluzbu! Servisna sluzba mbze
heslo zadané z vyroby obnovit.

Rozbalovacia ponuka
Na zobrazenie bodu menu kliknite na bod ponuky. Zobrazena méZe byt vzdy len jedna ponu-
ka. Po kliknuti na bod ponuky sa rozbaleny bod ponuky zatvori.

Zapinaé/vypinaé

Na zapnutie alebo vypnutie funkcie kliknite na spinac:
= Spinac ,sivy“: Funkcia je vypnuta.

2,

= Spinac ,zeleny“: Funkcia je zapnuta.

Pole vyberu

Pole mozno zvolit dvomi spdsobmi:
+  Obidvomi dipkami vpravo a vlavo moZno preklikadvat medzi hodnotami.

= Kliknutim na pole sa zobrazi zoznam hodnét. Kliknite na poZzadovanu hodnotu.

Textové pole

Do textovych poli mozno prisludni hodnotu zadavat priamo. Znazornenie textovych poli
zavisi od zadania:

= Biele textové pole
Prislusni hodnotu mozno zadavat alebo menit.
= Biele textové pole s Cervenym okrajom
Povinné pole! Prisludni hodnotu je potrebné zadat.

= Sivé textové pole
Zadavanie textu je zablokované. Hodnota sa zapiSe automaticky alebo sa na zmenu hod-
noty prihlaste.
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Date / Time 2019-07-15 15429:00 x
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Time: 02 : 01
Hour:

Min:

Fig. 26: Datum/Zas

5.4 PouZitie zadania/zmeny

5.5 Uvodna stranka

55.1  Uvodna stranka: Systémovy rezim
DDI

Datum a ¢as

Ak sa datum a Cas nesynchronizujd protokolom NTP, ddtum a ¢as nastavte pomocou pola vy-
beru. Na nastavenie datumu a casu kliknite na zadavacie pole:

= Vyberte datum v kalendari a kliknite.
» Nastavte ¢as pomocou posuvného ovladaca.

Vsetky zadania a zmeny v prislusnych ponukach nebudi pouZité automaticky:

= Na pouZzitie zadania a zmien v prisluSnom menu kliknite na ,Save*.
= Na zahodenie zadani a zmien vyberte iné menu alebo prejdite na ivodnu stranku.

Pristup a tieZ riadenie Digital Data Interface je zabezpeceny prostrednictvom grafického
pouzivatelského rozhrania cez internetovy prehliada¢. Po zadani IP adresy sa zobrazi tivod-
na stranka. Na dvodnej stranke st rychlo a prehladne zobrazené v3etky najdéleZitejsie in-
formacie o Cerpadle alebo Cerpacej stanici. Okrem toho je tu pristup do hlavného menu a
tieZ k prihldseniu pouZivatela. Zobrazenie Gvodnej stranky sa lisi podfa zvoleného systémo-
vého rezimu.

1 Data Interface

Overview

PW Birkenallee, Pump Reset Error
Message (100) Code Date - Time o

@ EXI0 Communication Down 4030 2019-07-17 23:52:11

Temp. Sensor 2 Trip 3003 2019-07-17 23:52:07
@ Temp. Sensor 2 Warning 4012 2019-07-17 23:52:07
® Temp. Sensor 2 Fault 4003 2019-07-17 23:52:07
@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2019-07-16 12:27:27
® Fc Communication Down g3t 2010-07-16 12:27:27

Temp. Sensor 2 Trp 3 2019-07-16 12:27:26
@ Temp. Sensor 2 Warning 012 2019-07-16 12:27:26
@ EXIO Communication Down 4030 2019-07-16 00:25:42
® FC Communication Down 4031 2010-07-16 08:51:27

Temp. Sensor 2 Tiip 3003 2019-07-16 08:51:26
© Temp. Sensor 2 Warning w2 2019-07-16 08:51:26

@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2019-07-16 08:51:26
Spat

Prihldseny pouZivatel

Licencia softvéru/systémovy reZim
Vysuvacie menu

Listovat v hlavnom menu

Hlavné menu

Udaje o ¢erpadle

Hodnoty snimacov

O 00 N o u & W N =

Protokol chyb
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5.5.2  Uvodna stranka: Systémovy rezim

Nexos Lift Pump Intell o
LPI Function Modules Data Logger Documentation @
016 o 000
AUTO MANUAL OFF 0.00 0.00
Message (100) Code Date - Time
@ Motor Vibration X - Warning 6002 2019-06-24 13:16:55 oo
@ FC Communication Down 4031 2019-06-14 09:22:40
@ Temp. Sensor 2 Warning 4012 2019-06-14 09:22:36
@ Temp. Sensor 2 Fault 03 2019-06-14 09:22:36
@ Motor Vibration X - Warning 6002 2019-06-04 09:33:56
@ Motor Vibration Y - Warning 6003 2019-06-04 09:33:56
@ FC Communication Down 4031 2019-06-04 08:11:10
@ Temp. Sensor 2 Warning 012 2019-06-04 08:11:02
@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2019-06-04 08:11:02
1 Spat
2 Prihldseny pouZivatel
3 Licencia softvéru/systémovy rezim
4 VysUvacie menu
5 Listovat v hlavnom menu
6 Hlavné menu
7 Udaje o Cerpadle
8 Hodnoty snimacov
9 Protokol chyb
10 Prevadzkovy rezim Cerpadla
5.5.3  Uvodna stranka: Systémovy reZim V systémovom reZime LSI su k dispozicii dve rozne Gvodné stranky:
LSI = Uvodnd stranka Slave

Kazdé Cerpadlo ma vlastnl Gvodnu stranku. Prostrednictvom tejto Uvodnej stranky si
moZete pozriet aktuadlne prevadzkové tdaje Cerpadla. K tomu sa prostrednictvom tejto
Uvodnej stranky nakonfiguruje cerpadlo.

« Uvodna stranka Master
Systém ma nadradent Gvodnu stranku Master. Tu sa zobrazuju prevadzkové parametre
Cerpacej stanice a jednotlivych Cerpadiel. K tomu sa prostrednictvom tejto tivodnej
stranky nastavuju regulacné parametre Cerpacej stanice.
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Uvodna stranka Slave

o @ Nexos Lift System Intelligence - Slavee wilo o

Overview Function Modules @ Data Logger Documentation Settings ®>
Rexa SOLID Q1564 p— . e
999.00 999.00
. 999.00 emp0 38.94
0.14 0.13
MANUAL OFF 2 0.13 @) 0.12
0.16 0.00
Message (100) Code Date - Time I
@ Temp. Sensor 5 Warning 4015 2020-11-15 23:39:02 o 000
@ Temp. Sensor 5 Fault 4006 2020-11-15 23:39:02 . 0.00 0.00
Temp. Sensor 5 Trip 3006 2020-11-15 23:39:01 o0
@ Temp. Sensor 4 Warning 4014 2020-11-15 23:39:00
@ Temp. Sensor 4 Fault 4005 2020-11-15 23:39:00
@ Temp. Sensor 3 Waming 4013 2020-11-15 23:38:59
@ Temp. Sensor 3 Fault 4004 2020-11-15 23:38:59
Tamp) Sarsor 4T 3005 2020-11-15 23
@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2020-11-15
T S S 3004 2020-11-15 23:38:58
@ Temp. Sensor 2 Warning 4012 2020-11-15 23:38:57

Spat

Prihldseny pouZivatel

Licencia softvéru/systémovy rezim
VysUvacie menu

Listovat v hlavnom menu

Hlavné menu

Udaje o ¢erpadle

Hodnoty snimacov

O 00 N o Ul F W N =

Protokol chyb Cerpadla

=
o

Prevadzkovy rezim Cerpadla

11 Prejdite k Gvodnej stranke Master.

Uvodna stranka Master

o o Nexos Lift System Intelligence - Huttee W"O o

Overview Function Modules Data Logger Settings @
Rexa SOLID Q15-84 Running Hours: 18933 AUTO OFF
Kwh : 0
Master Reset
Pumping station 1
Hessage (100 code Dote- Time |
® Ccomm. Error 1/0 Extension s01 2020-11-06 13:46:25
Alarm in Pump (0123456789) 2001 2020-11-06 13:46:20
@ Pipe Settings / Calculation Missing 204 2020-11-06 13:46:17
@ Master Changed (0123456789) 101 2020-11-06 13:46:16
Dry Run 201 2020-11-06 13:46:16
® Comm. Error 1/0 Extension 50t 2020-10-19 07:58:50
Alarm in Pump (0123456789) 2001 2020-10-19 07:58:55
@ Warning in Pump (0123456789) 4001 2020-10-19 07:58:50

Level Flow Pressure

I CE

Spat

Prihlaseny pouZivatel

Licencia softvéru/systémovy rezim

VysUvacie menu

Listovat v hlavnom menu

Hlavné menu

Zobrazenie Cerpadiel s idajmi o Cerpadle dostupnych v systéme

Prevadzkovy rezim systému

O 0 N o uu & W N =

Protokol chyb systému

=
o

Prevadzkové tdaje Cerpacej stanice

5.5.4  Udaje o Cerpadle V zavislosti od nastaveného systémového reZimu sa zobrazia nasledovné tidaje o Cerpadle:
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5.5.5

5.5.6

36

Hodnoty snimacov

Prevadzkovy rezim erpadla

Udaje o Eerpadle Systémovy rezim

Hlavné Zalozné
Cerpadlo cerpadlo

Typ motora . . . .
IP adresa . . . .
Nézov instalacie . . . .
Prevadzkové hodiny . . . .
Cykly Cerpania . . . .
Cykly Cistenia - . . .
Stav snimacov . . . .
Prevadzkova frekvencia - . . .
Prevadzkovy reZzim cerpadla - . . .
Legenda

- =nie je k dispozicii, « = k dispozicii

V zévislosti od nastaveného systémového rezimu a vybavenia motora mozno zobrazit na-
sledovné snimace:

Systémovy rezim

Zalozné

cerpadlo
Teplota vinutia 1 Winding 1 . . .
Teplota vinutia 2 Winding 2 o o o
Teplota vinutia 3 Winding 3 o o o
Teplota loZiska hore Bearing 4 o o o
Teplota loZiska dolu Bearing 5 o o o
Snimac teploty — Digital Data Interface TempOB . . .
Snimac vibracii — Digital Data Interface VibX, VibY, . . .

VibZ
Snimac vibracii loZiska motora MotX, MotY 0 ) o
Priesak tesniacej komory L.sC o 0 o
Priesak presakovacej komory L.LC o 0 o
Prikon P1 - . .
Menovité napdtie Voltage - . .
Menovity prad Current - . .
Frekvencia Frequency - . .
Legenda

- = nie je k dispozicii, o = volitelne, « = k dispozicii
OZNAMENIE! Zobrazujii sa len tie snimace, ktoré sii aj namontované. Zobrazenie sa meni
podla vybavenia motora.

V systémovom reZzime ,LPI“ a ,,LSI“ mdZe byt Cerpadlo aktivované prostrednictvom tvodnej
stranky:
- Off

Cerpadlo vyp.

e Manual
Rutne zapnite ¢erpadlo. Cerpadlo be#i dovtedy, kym nekliknete na spina¢ ,,Off“ alebo
nebude dosiahnuta uroven vypnutia.
OZNAMENIE! Pre manuélnu prevadzku zapiste frekvenciu pre prevadzkovy bod! (po-
zri menu: ,,Function Modules <» Operating Mode =» Frequency in Manual Mode*)
OZNAMENIE! Systémovy rezim ,LSI“: Manualna previdzka je mozna len vtedy, ak je
prevadzkovy rezim Master ,,VYP“!
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* Auto
Automaticky reZim cerpadla.
Systémovy reZzim ,,LPI“: Zadanie poZadovanej hodnoty prostrednictvom nadradeného
riadenia.
Systémovy rezim ,,LSI*: Zadanie poZadovanej hodnoty prostrednictvom systému Master.

5.6 Vysivacie menu

Aktivovat/deaktivovat vysivacie menu

wilo (1)

Anonymous User

LLogin“ (zelené tlacidlo)

LEdit profile* (ZIté tlacidlo)

LLogout* (Eervené tlacidlo)

v & W N

Vyber jazyka menu — aktualny jazyk je zobrazeny zelenou farbou.

Na zobrazenie a skrytie vystvacieho menu kliknite na symbol hamburgera. Vystvacie menu
Regular User poskytuje pristup do nasledujdcich funkcii:

o o « Sprava pouZivatela
— Zobrazenie aktualne prihldseného pouZivatela: Anonymous user alebo Regular user
— Prihlasenie pouzivatela: kliknite na ,,Login“.
— Odhlasenie pouZivatela: kliknite na ,Logout*.
English e — Zmena hesla pouZivatela: kliknite na ,Edit profile*“.
« Jazyk menu
Kliknite na poZadovany jazyk.

6 Konfiguracia
6.1 Povinnosti prevadzkovatela + Tento ndvod na montdZ a obsluhu musi byt dostupny v jazyku personalu.
» Zabezpeclte, aby si cely personal precital ndvod na montaz a obsluhu a pochopil ho.
+ Bezpe&nostné zariadenia (vr. niidzového vypnutia) celého zariadenia st zapnuté a skon-
trolovala sa ich bezchybna funkcia.
6.2 Kvalifikicia personélu « Spolahlivd manipulicia s webovymi uZivatelskymi rozhraniami
 Jazykové znalosti angli¢tiny na odbornej irovni pre nasledovné odborné oblasti
— Elektrotechnika, oblast frekvenénych menicov
— Cerpacia technika, oblast ¢erpacich systémov
— Sietova technika, konfiguracia sietovych komponentov
6.3 Podmienky Pre konfiguraciu Digital Data Interface musia byt splnené nasledovné podmienky:
Podmienka Systémovy rezim
DDI | LPI | Lsi
Siet
Sief Ethernet: 10BASE-T/100BASE-TX, na baze IP, so serve- . . .
rom DHCP*
IP adresa frekvenéného menica - . .

Vyvolava sa z vyroby serverom DHCP*. Na zadanie pevnej IP
adresy dodrzte navod vyrobcu!

IP adresa modulu 1/0 0 0 .
Modul I/0 ma z vyroby pevnui IP adresu. Na zmenu tejto pevnej
IP adresy dodrzte navod vyrobcu!

Ovladaci pristroj

Pocitac s prevadzkovym systémom Windows, Macintosh alebo - . .
Linux s pripojkou na Ethernet a nainStalovanym internetovym
prehliadacom**

Legenda

- =nie je k potrebné, o = v pripade potreby, « = musi byt pritomné

*Siet bez servera DHCP

Digital Data Interface je z vyroby nastavené na DHCP. Tym sa vyvolaji vietky poZadované
sietové parametre prostrednictvom servera DHCP. Pre prvi konfiguraciu musi byt server
DHCP pritomny na sieti. Tym sa méZu poZzadované IP adresy pevne nastavit na prevadzku
bez servera DHCP.
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6.4 Prva konfiguracia

6.4..1  Prva konfiguracia: Systémovy
rezim ,,DDI“

6.4..2  Prva konfiguracia: Systémovy
rezim ,LPI*

38

**Podporované internetové prehliadace
Podporované su nasledovné internetové prehliadace:

» Firefox 65 alebo vyssie
» Google Chrome 60 alebo vyssie

Dalej st uvedené navody krok za krokom pre rdzne systémové rezimy. Predpokladmi pre
navody krok za krokom su:

» Uvedené st vSetky potrebné elektrické pripojky.

» Pre kazdy komponent bola definovana pevna IP adresa.

+ Dostupny notebook alebo dotykovy panel pre pristup na pouZivatelské rozhranie zalo-
7ené na webe (Web-HMI).

,
@ OZNAMENIE
Pre vykonanie alebo zmenu nastaveni sa pouzivatel musi pri-
hlasit!
Prihldsenie pouzivatela prostrednictvom vystvacieho menu

- Meno pouzivatela: user
- Heslo: user

Heslo nastavené z vyroby sa pocas prvej konfiguracie zmeni!

Pre nasledujice komponenty stanovte pred zaciatkom prvého uvedenia do prevadzky pev-
nu IP adresu:

« Cerpadlo

« Notebook/dotykovy panel (Web HMI)

Konfiguracia éerpadla

1. Pripojte cerpadlo k serveru DHCP.
Pre prvi konfiguraciu musi byt server DHCP pritomny na sieti. Digital Data Interface je
z vyroby nastavené na DHCP. Tym sa vyvolaju vietky poZadované sietové parametre
prostrednictvom servera DHCP.

2. Nastavte IP adresu a podsiet Cerpadla na stanovenu konfiguraciu siete.
Settings =» Digital Data Interface =» Network Interface Settings Network Interface
Settings [P 44]

3. Znovu pripojte na nastavenu IP adresu.
Ucet pouZivatela ,Reqular user“: zmenit heslo nastavené z vyroby.
Otvorte vystvacie menu a zmefite profil pouZivatela. Zmena hesla nastaveného z vyro-
by pre et pouZivatela ,Regular User* [ 43]

5. Nastavte ¢as/datum.
Na spravne zaprotokolovanie vSetkych zmien v Digital Data Interface nastavte aktualny
Cas a datum.

Settings =» Clock Clock [P 43]

6. Nastavte jazyk.
Settings < Menu Language Menu Language [P 43]

Pre nasledujice komponenty stanovte pred zaciatkom prvého uvedenia do prevadzky pev-

nu IP adresu:

« Modul I/0 (pokial je k dispozicii)

» Frekvencny menic

« Cerpadlo

+ Notebook/dotykovy panel (Web HMI)

Konfiguracia modulu 1/0 (pokial'je k dispozicii)

1. Druh signalu analégovych vstupov na module I/O (mostik nastavte na prad alebo na-
patovy vstup).

2. IP adresa a podsiet modulu I/O je nastavena na stanovent konfiguréciu siete.
Pozri ndvod na montéZ a obsluhu modulu I/0.

3. Pripojte modul I/O k sieti.

OZNAMENIE! Okrem IP adresy nepotrebuje modul I/O Ziadne dal$ie nastavenia zo strany
softvéru!
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Konfiguracia frekvenéného menica

1. Pripojte frekvenény menic k sieti.

2. Nastavte IP adresu a podsiet frekvencného menica na stanovend konfiguraciu siete.
Pozri navod na montaz a obsluhu frekvencného menica: Parameter 12-0

3. Nastavte prevadzkovy rezim frekvencného menica na ,,Off*“.
Pozri ndvod na montaz a obsluhu frekvencného menica: Stlacte tlacidlo Off na obsluz-
nej Casti.

Konfiguracia ¢erpadla

1. Pripojte Cerpadlo k serveru DHCP.
Pre prvi konfiguraciu musi byt server DHCP pritomny na sieti. Digital Data Interface je
z vyroby nastavené na DHCP. Tym sa vyvolaju vietky poZadované sietové parametre
prostrednictvom servera DHCP.

2. Nastavte IP adresu a podsiet ¢erpadla na stanovenu konfiguraciu siete.
Settings =» Digital Data Interface <» Network Interface Settings [ 44]

3. Znovu pripojte na nastavenu IP adresu.

4. Utet pouzivatela ,Regular user*: zmenit heslo nastavené z vyroby.
Otvorte vystvacie menu a zmefite profil pouZivatela. Zmena hesla nastaveného z vyro-
by pre et pouZivatela ,Regular User* [P 43]

5. Nastavte ¢as/datum.
Na spravne zaprotokolovanie vSetkych zmien v Digital Data Interface nastavte aktualny
¢as a datum.

Settings =» Clock [ 43]

6. Nastavte jazyk.
Settings =» Menu Language [P 43]

7. Nastavte systémovy rezim erpadla na,,LPI*.
Settings =» Digital Data Interface <» System Mode Selection [P 45]

OZNAMENIE! Pockajte, kym sa aktualizuje stranka!

8. Nastavte typ a IP adresu frekvenéného menica v rozhrani Digital Data Interface.
Settings =» Frequency Converter = IP / Type Select [P 47]

9. Vykonajte automatické nastavenie parametrov.
Settings =» Frequency Converter = Auto Setup [P 47]

10. Nastavte Casy rampy frekvencného menica v rozhrani Digital Data Interface.
Settings =» Frequency Converter < Ramp Settings [P 47]

11. Priradte funkcie k vstupov/vystupom frekvenéného menica v rozhrani Digital Data In-
terface.
Settings =» Frequency Converter = Digital Inputs [»> 47]

Settings =» Frequency Converter =< Analog Inputs [P 48]
Settings =» Frequency Converter =» Relay Outputs [P 48]
Settings =» Frequency Converter <> Analog Outputs [P 49]

12. Spustite ,Automatické prispdsobenie motora“ na frekven¢nom menici.
Pozri navod na montaz a obsluhu frekvencného menica: Parameter 1 — 29

UPOZORNENIE! Vykonajte kompletné ,,automatické prispésobenie motora“. Znize-
né ,,automatické prispésobenie motora“ mdZe viest k nespravnym vysledkom!

OZNAMENIE! Po ,,automatickom prispdsobeni motora“ skontrolujte poéet pélov
motora: Parameter 1 — 39!

13. Nastavte typ a IP adresu modulu I/O v rozhrani Digital Data Interface (pokial je k dis-
pozicii).
Settings =» 1/0 Extension =» IP / Type Select [ 50]

14. Priradte funkcie k vstupov/vystupom modulu I/0 v rozhrani Digital Data Interface.
Settings =» 1/0 Extension =» Digital Inputs [» 50]

Settings =» 1/O Extension = Analog Inputs [ 50] (iba Wilo 1/0 2)
Settings =» 1/0 Extension =» Relay Outputs [P 51]

Aktivacia Cerpadla

1. Nastavte frekvencny menic na ,automatickud prevadzku*.

Pozri ndvod na montaz a obsluhu frekvenéného menica: Stlacte tlacidlo Auto On na
obsluznej Casti.

2. Nastavte Cerpadlo do ,,Automatickej prevadzky*.
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6.4.3

40

Prva konfiguracia: Systémovy
rezim ,LSI“

3.

Function Modules -» Operating Mode (Cerpadlo) [P 54]

Aby ste mohli vyuZivat rozpoznanie upchatia, odmerajte referenéni charakteristiku.
Function Modules < Clog Detection = Clog Detection — Teach Power Curve [P 54]

Pre nasledujice komponenty stanovte pred zaciatkom prvého uvedenia do prevadzky pev-

nd
.
.
.
.

IP adresu:

Modul I/0

Pre kazdy frekvencny menic

Pre kazdé Cerpadlo

Master-IP pre systémovy pristup
Notebook/dotykovy panel (Web HMI)

Konfiguracia modulu 1/0

1.

3.

Druh signalu analégovych vstupov na module I/O (mostik nastavte na prud alebo na-
patovy vstup).

IP adresa a podsiet modulu I/O je nastavena na stanovenu konfiguraciu siete.

Pozri ndvod na monté? a obsluhu modulu I/0.

Pripojte modul 1/0 k sieti.

OZNAMENIE! Okrem IP adresy nepotrebuje modul I/O Ziadne dal$ie nastavenia zo strany
softvéru!

Konfiguracia frekvenéného meniéal - &4

OZNAMENIE! Kroky 1 - 3 opakuijte pre kazdy frekvenény menié!

1.
2.

Pripojte frekvencny menic k sieti.
Nastavte IP adresu a podsiet frekvenéného menica na stanovenu konfiguraciu siete.
Pozri navod na montaz a obsluhu frekvencného menica: Parameter 12-0

Nastavte prevadzkovy rezim frekvenéného menica na ,,Off“.
Pozri ndvod na montaz a obsluhu frekvenéného menica: Stlacte tlacidlo Off na obsluz-
nej Casti.

Konfiguracia cerpadla 1 - &4
OZNAMENIE! Opakuijte kroky 1 — 13 pre kazdé &erpadlo!

1.

10.

Pripojte Cerpadlo k serveru DHCP.

Pre prvi konfiguraciu musi byt server DHCP pritomny na sieti. Digital Data Interface je
z vyroby nastavené na DHCP. Tym sa vyvolaju vietky poZadované sietové parametre
prostrednictvom servera DHCP.

Nastavte IP adresu a podsiet Cerpadla na stanovenu konfiguraciu siete.
Settings =» Digital Data Interface <» Network Interface Settings [ 44]

Znovu pripojte na nastavenu IP adresu.

Ucet pouzivatela ,Regular user“: zmenit heslo nastavené z vyroby.

Otvorte vystvacie menu a zmeifite profil pouZivatela. Zmena hesla nastaveného z vyro-
by pre Ucet pouZivatela ,Regular User* [ 43]

Nastavte ¢as/datum.
Na spravne zaprotokolovanie vSetkych zmien v Digital Data Interface nastavte aktualny
as a datum.

Settings =» Clock [P 43]

Nastavte jazyk.
Settings < Menu Language [P 43]

Nastavte systémovy reZim Cerpadla na ,LSI“.
Settings =» Digital Data Interface =<» System Mode Selection [ 45]

OZNAMENIE! Poékajte, kym sa aktualizuje stranka!

V systémovom reZime ,,LSI* sa rozdeluju nastavenia a funkcie podla hlavné a zalozné
erpadlo. Dbajte na prehlad Nastavenia [P 42] a Funk&né moduly [ 52].

Priradte Cerpadlo k systému.
Settings =» Digital Data Interface =» LS| Mode System Settings [ 45]

OZNAMENIE! Pre kazdé Eerpadlo zapiste rovnakii IP adresu hlavna Eerpadla!

Nastavte typ a IP adresu frekvencného menica v rozhrani Digital Data Interface.
Settings =» Frequency Converter <> IP / Type Select [P 47]

Vykonajte automatické nastavenie parametrov.
Settings =» Frequency Converter <> Auto Setup [P 47]
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11. Nastavte Casy rampy frekvencného menica v rozhrani Digital Data Interface.
Settings =» Frequency Converter < Ramp Settings [P 47]

12. Priradte funkcie k vstupov/vystupom frekvenéného menica v rozhrani Digital Data In-
terface.
Settings =» Frequency Converter = Digital Inputs [»> 47]

Settings =» Frequency Converter = Relay Outputs [P 48]
Settings =» Frequency Converter < Analog Outputs [P 49]

13. Spustite ,Automatické prispésobenie motora“ na frekven¢nom menici.
Pozri ndvod na montaz a obsluhu frekvencného menica: Parameter 1 — 29

UPOZORNENIE! Vykonajte kompletné , automatické prispésobenie motora“. Znize-
né ,,automatické prispésobenie motora* médze viest k nespravnym vysledkom!
OZNAMENIE! Po ,,automatickom prispdsobeni motora“ skontrolujte pocet pélov
motora: Parameter 1 — 39!

Konfiguracia nastaveni systému
1. Otvorte tvodnu stranku hlavna éerpadla systému.
Zadajte adresu Master-IP alebo kliknite na symbol domceka Givodnej stranky Slave.

2. Skontrolujte nastavenia pre ¢as/datum.
Settings =» Clock [P 43]

3. Skontrolujte nastavenia jazyka.
Settings = Menu Language [P 43]

4, Nastavte typ a IP adresu modulu 1/0 v rozhrani Digital Data Interface.
Settings =» 1/0 Extension = IP / Type Select [ 50]

5. Priradte funkcie k vstupov/vystupom modulu I/O v rozhrani Digital Data Interface.
Settings =» 1/0 Extension =» Digital Inputs [» 50]

Settings =» 1/0 Extension = Analog Inputs [» 50]
Settings =» 1/0 Extension =» Relay Outputs [P 51]

6. Vyberregulacného rezimu: Auto Mode Selection
Function Modules <» Operating Mode =» Operating Mode (Systém) [» 56]

7. Nastavte hranice systému.
Function Modules =» System Limits =» Levels [ 57]

Function Modules =» System Limits =» Dry Run Sensor Selection [P 57]
Function Modules =» System Limits =» Pump Limits and Changer [P 58]
Function Modules =» System Limits =» Min/Max Frequency [P 58]

8. Konfigurujte parametre pre regulacny rezim:
— Level Control
Function Modules =» Level Controller < Stop Level [P 59]

Function Modules = Level Controller < Level 1 — 6 [»> 59]

— PID
Function Modules =» PID Controller =» PID Settings [» 59]

Function Modules = PID Controller = Controller Parameter [ 60]

— HE-Controller
Function Modules = High Efficiency(HE) Controller < Control Settings [P 61]

Function Modules <» High Efficiency(HE) Controller < Pipe Settings [»> 61]
OZNAMENIE! Ked'sii uloZené v3etky tdaje o potrubi, vykonajte ,,Vypolet ve-
denia“!

Function Modules = High Efficiency(HE) Controller < Tank Geometry [P 62]

Aktivacia €erpadla
OZNAMENIE! Kroky 1 - 4 opakuijte pre kazdé Eerpadlo a kazdy frekvenény menié!

1. Otvorte tvodnu stranku zaloZna cerpadla.

2. Nastavte frekvencny menic na ,automaticku prevadzku*.
Pozri ndvod na montaz a obsluhu frekvencného menica: Stlacte tlacidlo Auto On na
obsluZnej Casti.

3. Nastavte Cerpadlo do ,,Automatickej prevadzky*.
Function Modules =» Operating Mode (Cerpadlo) [ 54]

4, Aby ste mohli vyuZivat rozpoznanie upchatia, odmerajte referencnu charakteristiku.
Function Modules =» Clog Detection =» Clog Detection — Teach Power Curve [»> 54]
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Aktivacia systému

1. Otvorte tvodnu stranku hlavna Eerpadla systému.

2. Nastavenie systému na ,automaticku prevadzku*: Operating Mode Selection
Function Modules < Operating Mode =» Operating Mode (Systém) [P 56]

6.5 Nastavenia

,
@ OZNAMENIE
Pre vykonanie alebo zmenu nastaveni sa pouZivatel musi pri-
hlasit!
Prihldsenie pouzivatela prostrednictvom vystvacieho menu

- Meno pouzivatela: user
- Heslo: user

Heslo nastavené z vyroby sa pocas prvej konfiguracie zmeni!

Prehlad nastaveni v zavislosti od systémového rezimu.

Nastavenia Systémovy rezim
Slave LSI
Menu Language . . . -
Clock . . . -
Units . . - .

Digital Data Interface

Network Interface Settings . . - .
Proxy Settings . . - .
System Mode Selection . . - .
LPI Control Settings - . _ -
LSI Mode System Settings - - - .
Limits Temperature Sensors . . - .
Limits Vibration Sensors . . - .

Frequency Converter

IP/Type Select - . _ .
Auto Setup - . — .
Ramp Settings - . - .
Digital Inputs - . - .
Analog Inputs - . - _
Relay Outputs - . - .
Analog Outputs - . - .
I/O Extension

IP/Type Select . . . -
Digital Inputs . . . _
Analog Inputs (len Wilo 10 2) . . . -
Relay Outputs . . . -
Alarm / Warning Types

Changeable Alarms . . - .
Changeable Warnings . . - .

Legenda

- = nie je k dispozicii, « = k dispozicii
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6.5.1  Zmena hesla nastaveného z vyroby
pre Ulet pouZivatela ,Regular

User*
Na zmenu hesla nastaveného z vyroby otvorte vystvacie menu a kliknite na ,,Edit profile®.
Logged in as User + 0ld password: Zadajte aktualne heslo (z vyroby: ,user)
O possord = New password: Zadajte nové heslo:
Hew passnord: — Alfanumerické heslo s minimélne dvomi ¢islicami.
New password again — Di?ka: min. 6 znakov, max. 10 znakov.

« New password again: Nové heslo potvrdte.
= Na pouzitie nového hesla kliknite na ,,Change my password*.

OZNAMENIE! Ak heslo stratite, informujte servisni sluzbu! Servisna sluzba mdze heslo
zadané z vyroby obnovit.

6.5.2  Menu Language
Jazyk menu a tieZ jazyk pomocnych textov moZzno nastavit samostatne.

Select Language * Menu Language
Menu Language English > Nastavenie z vyroby: Anglictina
Help Text Language * Help Text Language
Nastavenie z vyroby: Anglictina
6.5.3  Clock
Zobrazenie datumu a ¢asu mozno synchronizovat protokolom NTP alebo manualne.
Clock Settings ° Auto T|me
Auto Time Cas a datum sa synchronizuju prostrednictvom protokolu NTP. PoZadovany server NTP sa
date/ Time 20190715 15:29:00 zapide do menu ,Network Interface Settings* (pozri menu: ,Settings =» Digital Data Inter-
=n face = Network Interface Settings®).
Save .
Nastavenie z vyroby: Zap.
- Date/Time
Na manudlne nastavenie Casu a datumu funkciu ,Auto Time" deaktivujte a kliknite na
pole. Otvori sa okno s kalendarom a dvomi posuvnymi ovladacmi pre hodiny a minuty.
6.5.4  Units
Stanovenie jednotiek:
Units Settings . Temperature
Temperature > Nastavenie z vyroby: °C
o )y  zadanie’CCF
= Vibration
Power > . .
Nastavenie z vyroby: mm/s
Pressure bar > zadanie: mm/s, in/s
Flow L wm —]> <+ Power
Level - D Nastavenie z vyroby: kW
zadanie: kW, hp
e Pressure

Nastavenie z vyroby: bar
zadanie: bar, psi
* Flow
Nastavenie z vyroby: I/s
zadanie: I/s, m3/h, US.lig.gal/min
« Level
Nastavenie z vyroby: m
zadanie: m, ft

6.5.5  Digital Data Interface
Zakladné nastavenia Digital Data Interface:

Network Interface Settings « Network Interface Settings

Proxy Settings Nastavenie pre sietovi komunikaciu

System Mode Selection . Proxy Settings

LPI Control Settings Nastavenie pre proxy server

Limits Temperature Sensors « System Mode Selection (viditelné len pre prihlaseného pouZivatela)
Limits Vibration Sensors Vyber poZadovaného systémového reZimu (DDI, LPI, LSI)
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= LPI Control Settings
Nastavenie zadania pozadovanej hodnoty ¢erpadla

e Limits Temperature Sensors
Hrani¢né hodnoty pre varovanie a alarm

 Limits Vibration Sensors
Hrani¢né hodnoty pre varovanie a alarm

6.5.5.1 Network Interface Settings
Zakladné nastavenia pre sietovy pristup Cerpadla na lokalnu siet.

Network Interface Settings « |Interface name
Interface name atho Pevny nazov rozhrania Ethernet.
1P Address 172.16.133.95 « |P Address
T T IP adresa Digital Data Interface.

Nastavenie z vyroby: bude zadané prostrednictvom DHCP
MAC Address C8:DF:84:AC:42:90

« Subnet Mask
Gat 1P Addi 172.16.128.1 . ..
e Maska subsiete Digital Data Interface.
Enable DHCP i Nastavenie z vyroby: bude zadané prostrednictvom DHCP
Use DNS from DHCP “® . MAC Addressz
Use NTP from DHCP - Zobrazenie adresy MAC.
Transferred Bytes 21621250 « Gateway IP Address
_ IP adresa Gateway (routra).

Received Bytes 11898029

Nastavenie z vyroby: bude zadané prostrednictvom DHCP

» Enable DHCP
Lokalne nastavenia siete budu automaticky zadané prostrednictvom protokolu DHCP.
Nastavenie z vyroby: Zap.
Po vypnuti protokolu DHCP zadajte nasledovné tdaje:

— IP Address

— Subnet Mask

— Gateway IP Address

— Custom DNS
UPOZORNENIE! Po zapisani neplatnych hodnét nie je po uloZeni moZny pristup do
Cerpadla!

« Use DNS from DHCP
IP adresa servera DNS sa zasiela prostrednictvom protokolu DHCP.
Nastavenie z vyroby: Zap.
Ak je tato funkcia alebo protokol DHCP vypnuta, IP adresu servera DNS zadajte manualne.

e Custom DNS
IP adresa servera DNS.

* Use NTP from DHCP
Server DHCP zistuje aktualny Cas a datum prostrednictvom protokolu NTP.
Nastavenie z vyroby: Zap.
Ak je tato funkcia alebo protokol DHCP vypnuta, IP adresu/doménu servera NTP zadajte
manualne.

Save

e Custom NTP Server
Adresa servera NTP pre synchronizaciu ¢asu.
Nastavenie z vyroby: pool.ntp.org

+ Transferred Bytes/Received Bytes
Zobrazenie odovzdanych a prijatych balikov Gdajov.

6.5.5.2 Proxy Settings
Zakladné nastavenia pre pristup na siet prostrednictvom servera proxy.

Proxy Settings = Enable Proxy
Enable Proxy Nastavenie z vyroby: Vyp.
Server URL e Server URL

Domeéna alebo IP adresa proxy servera.

Port

* Port
Sietovy port, prostrednictvom ktorého prebieha komunikacia so serverom.

Username

Password

¢ Username
Prihlasovacie meno

Save
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6.5.5.3 System Mode Selection

System Mode Selection

System Mode < LsT

Save

6.5.5.4 LPI Control Settings

LPI Control Settings

Control Source < Fix frequency

Fix Frequency Value 10

Save

6.5.5.5 LSI Mode System Settings

LSI Mode System Settings
Enable ®

Master 1P 172.18.232.11

« Password
Prihlasovacie heslo

Riadenie zahfna tri nasledovné systémové rezimy: ,,DDI*, ,LPI“ a,,LSI*. Povolenie moZného
systémového reZimu zabezpecuje licenény kitG¢. Systémovy reZim je spitne kompatibilny.
« System Mode Selection

Nastavenie z vyroby: v zavislosti od licencie

Zadanie: DDI, LPI, LSI

Popis jednotlivych systémovych reZzimov:

«  Systémovy reZim DDI
Systémovy reZim bez akejkolvek riadiacej funkcie. Zaznamenavaju, vyhodnocuijd a uklada-
ju salen hodnoty snimacov teploty a vibracii. Riadenie cerpadla a frekvenéného menica
(ak je zabudovany) zabezpecuje nadradené riadenie prevadzkovatela.

»  Systémovy reZim LPI
Systémovy rezim s riadiacou funkciou pre frekvenény menic a identifikaciu upchatia. Spa-
rovanie Cerpadla/frekvengného menita pracuje ako jednotka, riadenie frekvencného
menica zabezpeluje Cerpadlo. Vdaka tomu mdZe byt identifikované upchatie a v pripade
potreby moZno spustit proces istenia. Riadenie ¢erpadla v zavislosti od vysky hladiny
prebieha prostrednictvom nadradeného riadenia prevadzkovatela.

» Systémovy rezim LSI
Systémovy rezim na Uplné riadenie Cerpacej stanice so Styrmi Cerpadlami. Tu pracuje
jedno gerpadlo ako Master, vietky ostatné cerpadla ako Slave. Cerpadlo Master riadi viet-
ky ostatné cerpadla v zavislosti od parametrov zariadenia.

Zakladné nastavenia pre systémovy rezim ,LPI“.

= Control Source
Zadanie pozadovanej hodnoty z nadradeného riadenia.
Nastavenie z vyroby: Analog
Zadanie: Analog, Bus, Fix frequency

— Analog
Hodnoty nadradeného riadenia st na frekvencny meni¢ alebo modul I/0 zadévané
analégovo. OZNAMENIE! Analégovy vstup musi byt konfigurovany hodnotou ,,PoZa-
dovana hodnota*!

— Bus
Hodnoty nadradeného riadenia st na ¢erpadlo sprostredkované sietou Ethernet. Ako
komunikacné protokoly sa pouZivaju ModBus TCP alebo OPC UA.

— Fix frequency
Cerpadlo bei s pevnou frekvenciou.

« Fix Frequency Value
Ak je v nastaveni ,,Control Source” zvolena hodnota ,Fix frequency*“ sem zadajte prislusnu
frekvenciu.
Nastavenie z vyroby: 0 Hz
Zadanie: 25 Hz aZ max. frekvencia (f,,) podla typového 3titka

Zhrnutie az do Styroch Cerpadiel v jednom systéme.

« Enable
Aktivujte Cerpadlo v systéme.
Nastavenie z vyroby: vyp.

» MasterIP
Pevna IP adresa, cez ktorti je dostupny systém vrat. systémovej Uvodnej stranky. IP adresu
musi stanovit prevadzkovatell Prisludnost Cerpadiel k systému sa definuje cez tdto defi-
novanu statickd IP adresu. ZapiSte Master IP pri vSetkych Cerpadlach systému. Hlavna fun-
kcia master sa automaticky priradi k ¢erpadlu systému (redundantné hlavné Cerpadlo).

OZNAMENIE! Nastavte vietky IP adresy (zalozné a hlavné Eerpadlo) v tej istej podsieti!
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6.5.5.6 Limits Temperature Sensors

Limits Temperature Sensors

Temp. Input 1 - Warning

Temp. Input 1 - Trip

Temp. Input 2 - Warning

Temp. Input 2 - Trip

Temp. Input 3 - Warning

Temp. Input 3 - Trip

Temp. Input 4 - Warning

Temp. Input 4 - Trip

Temp. Input 5 - Warning

Temp. Input 5 - Trip

6.5.5.7 Limits Vibration Sensors

Limits Vibration Sensors
Vibration X - Warning
Vibration X - Trip

Vibration Y - Warning
Vibration Y - Trip

Vibration Z - Warning
Vibration Z - Trip

Vibration Input 1 - Warning
Vibration Input 1 - Trip
Vibration Input 2 - Warning

Vibration Input 2 - Trip

6.5.6  Frequency Converter

IP / Type Select
Auto Setup
Ramp Settings
Digital Inputs
Analog Inputs
Relay Outputs

Analog Outputs

46

Prehlad moZnych snimalov teploty a zadanie hrani¢nych hodnét.

Prehlad snimacov teploty

B s

Teplota Vstup 1

Teplota vinutia 1

Winding Top/Bot 1

Teplota Vstup 2

Teplota vinutia 2

Winding 2

Teplota Vstup 3

Teplota vinutia 3

Winding 3

Teplota Vstup &

Teplota loziska motora hore

Bearing Top &

Teplota Vstup 5

Teplota lozZiska motora dole

Bearing Bot 5

Zadanie hrani¢nych hodnét

« Temp. Input 1 - Warning
Hrani¢na hodnota pre varovanie v °C.
Nastavenie z vyroby: hodnota zadana z vyroby
Zadanie: 0 °C aZ hodnota zadana z vyroby

e Temp.Inputl - Trip
Hrani¢na hodnota pre vypnutie ¢erpadla v °C.
Nastavenie z vyroby: hodnota zadana z vyroby
Zadanie: 0 °C aZ hodnota zadana z vyroby. Hodnota musi byt o 2 °C vysSia ako je hrani¢na
hodnota pre varovanie.

Legenda

,1“je ako rezervovac miesta pre vstupné Cisla 1 az 5.

Prehlad moZnych snimacov vibracii a zadanie hrani¢nych hodnét.

Prehlad snimacov vibracii

& s ol |
Vibracie X, Y, Z Snimac vibracii v DDI VibX, VibY, VibZ
Vibracie vstup 1/vstup 2 VibHut, VibTop, VibBot

Vstup pre externy snimac
vibracii

Zadanie hraniénych hodnét

« Vibration X - Warning
Hrani¢na hodnota pre varovanie v mm/s.
Nastavenie z vyroby: hodnota zadana z vyroby
Zadanie: 0 % az hodnota zadana z vyroby
= Vibration X - Trip
Hrani¢na hodnota pre vypnutie Eerpadiel v mm/s.
Nastavenie z vyroby: hodnota zadana z vyroby
Zadanie: 0 % aZ hodnota zadana z vyroby. Hodnota musi byt o 2 % vy33ia ako je hrani¢na
hodnota pre varovanie.

Legenda
,X*je ako rezervovac miesta pre vstupné cisla X, Y, Z, 1 alebo 2.

Zakladné nastavenia frekvenéného menica:

« IP/Type Select
Nastavenia na komunikaciu s frekvenénym menicom

¢ Auto Setup
Automaticka konfiguracia frekvenéného menica

* Ramp Settings
Zadané hodnoty ¢asu pre rampu rozbehu a zastavenia

- Digital Inputs
Konfiguracia digitalnych vstupov.

* Analog Inputs
Konfiguracia analdgovych vstupov.

= Relay Outputs
Konfiguracia reléovych vystupov.
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6.5.6.1 IP/Type Select

IP / Type Select

1P Address 192.168.179.152
Type Select WILO EFC

6.5.6.2 Auto Setup

Auto Setup

Start Parameter Transfer

6.5.6.3 Ramp Settings

Ramp Settings
Starting Ramp 5

Braking Ramp 5

Save

6.5.6.4 Digital Inputs

Digital Inputs

Input 18 Function start
Input 19 Function Not In Use >
Input 27 Function External Off (Inverse)
Input 29 Function >
Input 32 Function >
Input 33 Function PTC/WSK
Input 37 Function Safe Torque Off (optional)

Save

= Analog Outputs
Konfiguracia analégovych vystupov.

Zakladné nastavenie pre sietovi komunikaciu medzi Cerpadlom a frekvencnym meni¢om.

- |P Address
IP adresa frekvenéného menica.

» Type Select
Vyberte vhodny frekvenény menic.
Nastavenie z vyroby: Wilo-EFC

Automatickym nastavenim parametrov Digital Data Interface konfiguruje zdkladné nastave-
nia pripojeného frekvenéného menica. Je nutné dbat na nasledovné body:

= Automatické nastavenie parametrov prepiSe vsetky nastavenia vo frekvencnom menici!

» Automatické nastavenie parametrov konfiguruje obsadenie digitalnych vstupov!

= Po automatickom nastaveni parametrov vykonajte automatick( Upravu motora vo
frekvenénom menici!

Vykonajte automatické nastavenie parametrov.
IP adresa frekvencného menica je zapisana.

Zvoleny je spravny frekvenény menic.

Kliknite na , Start Parameter Transfer”

v
v
v Frekvenény menic je v polohe ,Stop*
1.
2. ,Auto Setup, sa spusta.

3.

Na konci prenosu sa zobrazi hlasenie ,,Succesfully Completed*.

e Starting Ramp
Zadanie hodnoty Casu v sekundach.
Nastavenie z vyroby: 5 s
Zadanie: 13z 20's

« Braking Ramp
Zadanie hodnoty casu v sekundach.
Nastavenie z vyroby: 5 s
Zadanie: 1az 20's

Priradenie disponibilnych funkcii k prisluSnym vstupom. Oznacenie vstupnych svoriek stuhlasi
s oznacenim na frekvenénom menici Wilo-EFC.

Automatickym nastavenim parametrov sa pevne obsadia nasledovné parametre:

« Input 18 Function
Funkcia: Start
Popis: Signal zap./vyp. z nadradeného riadenia.

e Input 27 Function
Funkcia: External Off (Inverse)
Popis: Dialkové vypnutie prostrednictvom samostatného spinaca. OZNAMENIE! Vstup
spina priamo frekvenény meni¢!
e Input 33 Function
Funkcia: PTC/WSK
Popis: Pripojenie hardvérového teplotného snimaca vo vinuti motora

e Input 37 Function
Funkcia: Safe Torque Off (STO) — bezpeéné vypnutie
Popis: hardvérové vypnutie ¢erpadla frekvenénym meniom, nezavisle od riadenia cerpad-
la. Automatické opdtovné zapnutie nie je moZné (zablokovanie opdtovného zapnutia).
NEBEZPECENSTVO! Ak sa ¢erpadlo pouziva v ramci vybusného prostredia, tu pripojte
hardvérovy teplotny snimac a ochranu proti chodu nasucho! K tomu nainstalujte zasuv-
nu kartu ,MCB 112 do frekvenéného menica, ktori mozno pripadne zakupit

Nasledovnym vstupom moZno lubovolne priradit disponibilné funkcie:

e Input 19 Function
e Input 29 Function
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6.5.6.5 Analog Inputs

Analog Inputs

Input 53 Function
Input 53 Type
Input 53 Scale Max
Input 54 Function
Input 54 Type

Input 54 Scale Max
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—T—
—TT—
1
E—TTTT—
—TT—

1

Save

Input 32 Function
Nastavenie z vyroby: Not In Use
Zadanie:

— High Water
Signal pre vysoku hladinu vody.

— Dry Run
Signal pre ochranu proti chodu nasucho.

— Leakage Warn
Signal pre externé monitorovanie tesniacej komory. V pripade chyby bude vydané vy-
strazné hlasenie.

— Leakage Alarm
Signal pre externé monitorovanie tesniacej komory. V pripade chyby sa cerpadlo vypne.
Dal$i proces moZno nastavit typom alarmu v konfiguracii.

— Reset
Externy signal na vynulovanie chybovych hlaseni.
— High Clogg Limit
Aktivécia vy33ej tolerancie (,Power Limit - High*) pre identifikaciu upchatia.

OZNAMENIE! Priradenie vstupov musi sihlasit s hardvérovym obsadenim na frekvenénom
menici!

Priradenie disponibilnych funkcii a typov vystupov k prislusnym vstupom. Oznacenie vstup-
nych svoriek suhlasi s oznacenim na frekvenénom menici Wilo-EFC.

Konfigurovat mozno nasledovné vstupy:

Input 53 Function
Input 54 Function

OZNAMENIE! Priradenie musi sihlasit s hardvérovym obsadenim na frekvenénom menicil

Input 53 Function/input 54 Function
Nastavenie z vyroby: Not In Use
Zadanie:

— External Control Value
Zadanie poZadovanej hodnoty na riadenie otacok Cerpadla ako anal6govy signal pro-
strednictvom nadradeného riadenia.

— Level
Zaznamenanie aktualneho stavu naplnenia na zaznamenanie udajov. Zaklad pre fun-
kcie ,stupajica“ a ,klesajuca“ hladina na digitalnom vystupe.

— Pressure
Zaznamenanie aktualneho systémového tlaku na zaznamenanie Udajov.

— Flow
Zaznamenanie aktudlneho prietoku na zaznamenanie Gdajov.

Input 53 Type/input 54 Type

Druh signélu (napitie (U) alebo prdid (1)) nastavte tieZ hardvérovo na frekvenénom menici.
Dodrzte navod na obsluhu frekvenéného menica!

Nastavenie z vyroby: 4 — 20 mA

Zadanie:

— 0-20mA
— 4-20mA
- 0-10V

Input 53 Scale Max/Input 54 Scale Max

Nastavenie z vyroby: 1

Zadanie: Maximalna hodnota ako realna ¢iselna hodnota s jednotkou. Jednotky pre regu-
lacné hodnoty su:

- Level =m
- Pressure = bar
- Flow = /s

Oddelovac pre desatinné miesta: Bod
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6.5.6.6 Relay Outputs

Relay Outputs

Relay 1 Function Not In Use >
Relay 1 Tnvert

Relay 2 Invert

6.5.6.7 Analog Outputs

Analog Outputs

Output 42 Function Not In Use >
Output 42 Type 0..20mA >

Output 42 Scale Max 1

Save

Priradenie disponibilnych funkcii k prislusnym vystupom. Oznacenie vystupnych svoriek st-
hlasi s oznacenim na frekvenénom menici Wilo-EFC.

Konfigurovat mozno nasledovné vystupy:
» Relay 1 Function
« Relay 2 Function
OZNAMENIE! Priradenie musi sihlasit s hardvérovym obsadenim na frekvenénom menici!
« Relay 1 Function/Relay 2 Function
Nastavenie z vyroby: Not In Use
Zadanie:
— Run
Samostatné prevadzkové hlasenie Cerpadla
— Rising Level
Hlasenie pri stipajlcej hladine.
— Falling Level
Hlasenie pri klesajlcej hladine.
— Error
Samostatné poruchové hlasenie Cerpadla: Alarm.
— Warning
Samostatné poruchové hlasenie Cerpadla: Varovanie.
— Cleaning
Hlasenie, ked'sa spusti sekvencia ¢istenia ¢erpadla.
+ Relay 1 Invert/Relay 2 Invert

Sposob prace vystupu: normalne alebo invertujlco.
Nastavenie z vyroby: Vyp (normélne)

Priradenie disponibilnych funkcii k prisluSnym vystupom. Oznacenie vystupnych svoriek st-
hlasi s oznacenim na frekvené¢nom menici Wilo-EFC.

Konfigurovat mozno nasledovné vystupy:

e Output 42 Function

OZNAMENIE! Priradenie musi sthlasit s hardvérovym obsadenim na frekvenénom menici!
e Output 42 Function

Nastavenie z vyroby: Not In Use
Zadanie:

— Frequency
Vystup aktualnej skutocnej frekvencie.

— Level
Vystup aktualnej hladiny. OZNAMENIE! Pre vystup musi byt pripojeny prislu$ny sig-
nalny snimac na vstupe!

— Pressure
Vystup aktualneho prevadzkového tlaku. OZNAMENIE! Pre vystup musi byt pripojeny
prislusny signalny snimac na vstupe!

— Flow
Vystup aktualneho prietokového mnozstva. OZNAMENIE! Pre vystup musi byt pripo-
jeny prislu$ny signalny snimac¢ na vstupe!

« Output 42 Type
Nastavenie z vyroby: 4 — 20 mA

Zadanie:
— 0-20mA
— 4-20mA

= Output 42 Scale Max
Nastavenie z vyroby: 1
Zadanie: Maximdlna hodnota ako redlna ¢iselnd hodnota bez jednotky, oddelova¢ pre
desatinné miesto: Bod

Navod na montaz a obsluhu « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06 49



6.5.7  1/O Extension
IP / Type Select
Digital Inputs

Analog Inputs

Relay Outputs

6.5.7.1 IP/Type Select

IP / Type Select

Enable 1/0 Extension -

1P Address 192.168.1.201
Type Select < WILO 10 2

6.5.7.2 Digital Inputs

Digital Inputs

Input 1 Function Not In Use >
Input 2 Function >
Input 3 Function >
Input 4 Function >
Input 5 Function >
Input 6 Function Not In Use >

Save
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Zakladné nastavenia modulov 1/0 (roz3irenia vstupov/vystupov):

IP/Type Select
Nastavenia na komunikaciu s modulom I/O

Digital Inputs
Konfiguracia digitalnych vstupov.

Analog Inputs
Konfiguracia analégovych vstupov (dostupna iba v Wilo 1/0 2).

Relay Outputs
Konfiguracia reléovych vystupov. Poget vystupov zavisi od zvoleného modulu I/0.

Zakladné nastavenie pre komunikéciu medzi ¢erpadlom a modulom I/0.

Enable I/O Extension
Zapnutie/vypnutie funkcie.
Nastavenie z vyroby: Vyp.

IP Address
IP adresa modulu I/O.

Type Select

Vyberte modul I/0-Modul.

Nastavenie z vyroby: Wilo 10 1

Zadanie: Wilo 10 1 (ET-7060), Wilo 10 2 (ET-7002)

Priradenie disponibilnych funkcii k prisluSnym vstupom. Oznacenie vstupnych svoriek sthlasi
s oznagenim na module 1/0. Nasledovnym vstupom moZno lubovolne priradit disponibilné
funkcie:

Input 1 Function
Input 2 Function
Input 3 Function
Input 4 Function
Input 5 Function
Input 6 Function
Nastavenie z vyroby: Not In Use
Zadanie:
OZNAMENIE! V systémovom reZime LPI sui funkcie na module 1/0 zhodné s frekvené-
nym menicom. Nasledujuci popis sa zameriava na systémovy rezim LSI.
— High Water
Signal pre vysoku hladinu vody.
— Dry Run
Signal pre ochranu proti chodu nasucho.
— Reset
Externy signal na vynulovanie chybovych hlaseni.
— System Off
Externy signal na vypnutie systému.
— Trigger Start Level
Spustite proces od¢erpania. Sachta sa od¢erpé a? po hladinu vypnutia.

— Alternative Start Level
Aktivujte alternativnu hladinu zapnutia.

OZNAMENIE! Priradenie musi sthlasit s hardvérovym obsadenim na module 1/0!
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6.5.7.3 Analog Inputs

Analog Inputs
Input 1 Function
Input 1 Type
Input 1 Scale Max
Input 2 Function
Input 2 Type
Input 2 Scale Max
Input 3 Function
Input 3 Type

Input 3 Scale Max

6.5.7.4 Relay Outputs

Relay Outputs
Relay 1 Function
Relay 1 Invert
Relay 2 Function
Relay 2 Invert
Relay 3 Function

Relay 3 Invert

[ vomwe >
—TT—

1

TR
< 4.20mA >

1

T
{S—TT—

1

E—TTTT—

T

[ wotmuse  ]>

Save

Priradenie disponibilnych funkcii k prislusnym vstupom. Oznacenie vstupnych svoriek suhlasi
s oznatenim na module 1/0. Nasledovnym vstupom mozno lubovolne priradit disponibilné
funkcie:

Input 1 Function
Input 2 Function
Input 3 Function

Nastavenia

Input 1 Function — Input 3 Function

Nastavenie z vyroby: Not In Use

Zadanie:

OZNAMENIE! V systémovom reZime LPI st funkcie na module 1/0 zhodné s frekvené-
nym meni¢om. Nasledujuci popis sa zameriava na systémovy reZim LSI.

— Level
PoZadovana hodnota pre regulacné rezimy v systémovom rezime LSI.

OZNAMENIE! Predpoklad pre systémovy rezim LSI! Obsadte jeden vstup touto fun-
kciou.

— Pressure
Zaznamenanie aktudlneho systémového tlaku na zaznamenanie tdajov.

OZNAMENIE! Je moZné pouit ako regulaénii hodnotu pre regulitor PID!

— Flow
Zaznamenanie aktudlneho prietoku na zaznamenanie Gdajov.

OZNAMENIE! Je moZné pouZit ako regulaénii hodnotu pre regulator PID a vysoko-
efektivny regulator!

— External Control Value
Zadanie poZadovanej hodnoty nadradenym riadenim na ovladanie Cerpacej stanice ako
anal6govy signal. OZNAMENIE! V systémovom reime LS| pracuje Eerpacia stanica
samostatne od nadradeného riadenia. Ked'sa poZadovana hodnota musi zadat cez
nadradené riadenie, skontaktuje sa so zakaznickou sluzbou!

Input 1 Type — Input 3 Type

Zvoleny rozsah merania bude odovzdany na modul /0. OZNAMENIE! Druh signalu (prid
alebo napitie) nastavte hardvérovo. Dodrzte navod vyrobcu!

Nastavenie z vyroby: 4 — 20 mA

Zadanie:

— 0-20mA
— 4 -20mA
- 0-10V

Input 1 Scale Max — Input 3 Scale Max

Nastavenie z vyroby: 1

Zadanie: Maximalna hodnota ako realna Ciselna hodnota s jednotkou. Jednotky pre regu-
lacné hodnoty su:

-Level=m
- Pressure = bar
- Flow = /s

Oddelovac pre desatinné miesta: Bod

Priradenie disponibilnych funkcii k prisluSnym vystupom. Oznacenie vystupnych svoriek st-
hlasi s oznaZenim na module 1/0. Nasledovnym vystupom moZno lubovolne priradit disponi-
bilné funkcie:

Relay 1 Function
Relay 2 Function
Relay 3 Function
Relay 4 Function
Relay 5 Function
Relay 6 Function

OZNAMENIE! Wilo 10 2 m4 len tri reléové vystupy!

Nastavenia
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= Relay 1 Function — Relay 6 Function
Nastavenie z vyroby: Not In Use
Zadanie:
OZNAMENIE! V systémovom reZime LPI sui funkcie na module 1/0 zhodné s frekvené-
nym meni¢om. Nasledujici popis sa zameriava na systémovy reZim LSI.

— Run

Zberné prevadzkové hlasenie
— Rising Level

Hlasenie pri stupajlcej hladine.
— Falling Level

Hlasenie pri klesajucej hladine.
— System Warning

Zberné poruchové hlasenie: Varovanie.

— System Error
Zberné poruchové hlasenie: Chyba.

— Cleaning
Hlasenie, ked'je aktivna sekvencia istenia Cerpadla.

« Relay 1 Function — Relay 6 Function
Spbsob prace vystupu: normalne alebo invertujtco.
Nastavenie z vyroby: vyp. (normédlne)

6.5.8  Alarm /Warning Types
Pre urdité hlasenia alarmu a varovania mozno urcit prioritu v dvoch stuprioch.
Changeable Alarms v

Changeable Warnings v

6.5.8.1 Changeable Alarms
Pre zndzornené hlasenia alarmu moZno zadat nasledovné priority:

Changeable Alarms ~ = Alert Type A: V pripade chyby sa Cerpadlo vypne. Hlasenie alarmu musi byt vynulované
Dry Run Detected < manualne:
Leakage (External Input) < — Reset Error na Uvodnej stranke

— Funkcia ,Reset* na digitalnom vstupe frekvenZného menica alebo modulu I/0

— Prislusny signal prostrednictvom prevadzkovej zbernice
feme Sensor2 e <L memwes [0, Alert Type B: V pripade chyby sa erpadio vypne. Po odstraneni chyby sa hlasenie alarmu
Temp. Sensor 3 Trip < automaticky vynquje.

Save

6.5.8.2 Changeable Warnings
Pre zndzornené varovania mozno zadat nasledovné priority:

CllanceabiclWarninos ~ = Warning Type C: Tieto varovania mézu zapnut reléovy vystup frekventného menica alebo
Emerged Operation Trigger > modulu |/O_
Clog Detection ([ wamngen ] = Warning Type D: Tieto varovania sa len zobrazuju a protokoluju.
Vibration X - Warning >
Vibration Y - Warning >
Vibration Z - Warning >
Vibration Input 1 - Warning >
Vibration Input 2 - Warning >
6.6 Funkéné moduly Prehlad funkcii v zavislosti od systémového rezimu.

Funkéné moduly Systémovy rezim

Slave LSI

Pump Kick - . - .
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Funkéné moduly Systémovy rezim

Master LSI | Slave LSI

‘Emerged Operation - . - .
Operating Mode (Cerpadlo) - . - .
Clog Detection - . - .
Anti-Clogging Sequence - . - .
Operating Mode (Systém) - - . _
System Limits - - . -
Level Controller - - . -
PID Controller - - . —
High Efficiency(HE) Controller - - . -

Legenda

- =nie je k dispozicii, = k dispozicii

6.6.1  Pump Kick
Pre eliminaciu dlhsich déb zastavenia Cerpadla sa mdZe vykonavat cyklicky chod Cerpadla.

Pump Kick « Enable
Enable Funkciu zapnite a vypnite.
segintime — Nastavenie z vyroby: Vyp.
o time e © Endtime aBegin time
Mimo tohto ¢asu nebude vynuteny Ziadny cyklicky chod cerpadla.

Motor Frequenc, 35 .

e Nastavenie z vyroby: 00:00
Time Intervel 2 Zadanie: hh:mm
Pump Runtime 10

¢ Motor Frequency

Prevadzkova frekvencia pre cyklicky chod cerpadla.
Nastavenie z vyroby: 35 Hz

Zadanie: 25 Hz aZ max. frekvencia podla typového 3titka

« Time Interval
Pripustna doba zastavenia medzi cyklickymi chodmi cerpadla.
Nastavenie z vyroby: 24 h
Zadanie: 0 az 99 h.

* Pump Runtime
Doba chodu ¢erpadla pri cyklickom chode ¢erpadla.
Nastavenie z vyroby: 10 s
Zadanie: 03z 30s

6.6.2 Emerged Operation

Vinutie motora je vybavené kontrolou teploty. Toto monitorovanie umoZnuje Cerpadlu vy-
e norenu prevadzku bez toho, aby bola dosiahnuta maximalna teplota vinutia. Teplota sa za-
znamenava prostrednictvom snimaca Pt100.

Emerged Operation
« Enable
Zapnutie a vypnutie funkcie.
Nastavenie z vyroby: Vyp.

Restart Hysteresis 5
Temperature Limit E 100

Operating Mode

« Restart Hysteresis
Teplotny rozdiel voci hranicnej teplote, po ktorej dochadza k opatovnému zapnutiu.
OZNAMENIE! Potrebné len pre prevadzkovy rezim ,,Dvojpolohovy regulator*!
Nastavenie z vyroby: 5 °C
Zadanie: 1 az 20 °C

* Temperature Limit
Po dosiahnuti nastavenej hrani¢nej teploty sa aktivuje obmedzovac teploty.
Nastavenie z vyroby: Hranica pre vystrahu teploty vinutia z vyroby
Zadanie: 40 °C do vypinacej teploty vinutia z vyroby
» Operating Mode
Nastavenie z vyroby: On/Off
Zadanie: On/Off (dvojpolohovy regulétor) alebo PID
— On/Off (dvojpolohovy regulator)
Cerpadlo sa pri dosiahnuti nastavenej hraniénej teploty vypne. Hned ako sa teplota
vinutia znovu zniZi o nastavent hodnotu hysterézy, cerpadlo sa znovu zapne.
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6.6.3  Operating Mode (Cerpadlo)

Operating Mode

Operating Mode Selection Auto >

Frequency in Manual Mode 30

Save

6.6.4  Clog Detection

Teach Power Curve

Detection Settings

6.6.4.1 Clog Detection — Teach Power
Curve

Teach Power Curve

Start Teach (Pump starts!)

Minimum Motor Frequency 30

Maximum Motor Frequency 50

Save
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— PID
Na zabranenie vypnutia Cerpadla sa ota¢ky motora nastavia podla teploty vinutia. So
stUpajlicou teplotou vinutia sa otacky motora zniZia. To umozni dIhsi chod cerpadla.

«  Operating Mode Selection
Urcite, v akom prevadzkovom reZime sa Cerpadlo pouZiva.
Nastavenie z vyroby: Vyp.
Zadanie: Auto, Manual alebo Off

- Off
Cerpadlo vyp.

— Manual
Ruéne zapnite ¢erpadlo. Cerpadlo bezi dovtedy, kym nekliknete na spina¢ , Off“ alebo
nebude dosiahnuta troven vypnutia.
OZNAMENIE! Pre manualnu prevadzku zapiste frekvenciu pre prevadzkovy bod!
(pozri menu: ,,Function Modules < Operating Mode =» Frequency in Manual Mode*)
OZNAMENIE! Systémovy rezim ,LSI“: Manualna previdzka je moZna len vtedy, ak je
prevadzkovy reZim Master ,,VYP“!

— Auto
Automaticky rezim cerpadla.
Systémovy rezim ,,LPI*: Zadanie poZadovanej hodnoty prostrednictvom nadradeného
riadenia.
Systémovy rezim ,,LSI*: Zadanie poZadovanej hodnoty prostrednictvom systému Mas-
ter.

« Frequency in Manual Mode
Zadand hodnota frekvencie pre prevadzkovy bod pri manualnom reZime.
Nastavenie z vyroby: 0 Hz
Zadanie: 25 Hz aZ max. frekvencia podla typového stitka

Cerpadlo je vybavené algoritmom, ktory dokéaze identifikovat upchatie hydrauliky. Zdkladom
algoritmu je odchylka menovitého vykonu od referencnej charakteristiky. Referencna cha-
rakteristika sa zameria prostrednictvom ,,Fazy uenia“. Rimcové podmienky pre identifikaciu
upchatia budi uloZené v ,,Nastavenia*“.

Aby bolo mozné aktivovat identifikaciu upchatia je potrebné zmerat referenénu charakteris-
tiku.

e Minimum Motor Frequency
Minimalna frekvencia, od ktorej pracuje identifikacia upchatia.
Nastavenie z vyroby: 30 Hz
Zadanie: 1 Hz aZ max. frekvencia podla typového 3titka

¢ Maximum Motor Frequency
Maximalna frekvencia, do ktorej pracuje identifikacia upchatia.
Nastavenie z vyroby: Menovita frekvencia podla typového Stitka
Zadanie: 1 Hz aZ max. frekvencia podla typového Stitka

Ked'st nastavené vietky hodnoty, spustite fazu u¢enia kliknutim na tla¢idlo ,Start Teach
(Pump starts!)“. Po ukonZeni fazy ucenia ddjde k prihlaseniu na obrazovke.

OZNAMENIE! Potas fize uéenia identifikacia upchatia neprebieha!
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6.6.4.2 Clog Detection — Detection Settin-
gs

Detection Settings

Enable -
Power Volatility Limit 2
Volatility Trigger Delay 10
Power Limit 10
Power Limit - High 15
Power Limit Trigger Delay 10
Power Rise Limit 3
Frequency Change Latency 5

Definovanie ramcovych podmienok pre identifikaciu upchatia. OZNAMENIE! Aby bolo mozné
aktivovat identifikaciu upchatia, je potrebné uloZit referenéni charakteristiku! (< ,Teach
Power Curve*)

Enable
Funkciu zapnite a vypnite.
Nastavenie z vyroby: Vyp.

Power Volatility Limit

Pripustna odchylka od priemerného prikonu v %.
Nastavenie z vyroby: 2 %

Zadanie: 0 aZz 100 %

Volatility Trigger Delay

Ak je pripustna odchylka od priemerného prikonu v nastavenom intervale vacsia ako je
povolena odchylka, spusti sa proces Cistenia.

Nastavenie z vyroby: 10 s

Zadanie: 03z 60 s

Power Limit

Pripustna odchylka od referencnej charakteristiky v %.
Nastavenie z vyroby: 10 %

Zadanie: 0 aZz 100 %

Power Limit Trigger Delay

Ak je pripustna odchylka vykonu od referencnej charakteristiky v nastavenom intervale
vacsia ako je povolend odchylka, spusti sa proces Cistenia.

Nastavenie z vyroby: 10 s

Zadanie: 0az 60 s

Power Limit - High

Pripustna odchylka od referencnej charakteristiky v %, ak je aktivny digitalny vstup ,High
Clog Limit*.

Nastavenie z vyroby: 15 %

Zadanie: 0 aZz 100 %

Power Rise Limit

Porovnanie priemerného prikonu pocas normalnej prevadzky a identifikacie upchatia.
Priemerny prikon sa zaznamenava pocas normalnej prevadzky a identifikacie upchatia.
Trvanie zaznamu je nastavené z vyroby. Obidve hodnoty sa navzijom porovnavaju. Ak je
hodnota pocas identifikacie upchatia vyssia ako je hodnota pocas normalnej prevadzky o
nastaveny faktor, spusti sa proces Cistenia.

Nastavenie z vyroby: 3 %

Zadanie: 0 az 100 %

Frequency Change Latency

Trvanie po zmene frekvencie skor ako sa uloZia nové namerané Udaje pre vypocet.
Nastavenie z vyroby: 5 s

Zadanie: 03z 60 s
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6.6.5 Anti-Clogging Sequence

Anti-Clogging Sequence
Enable

Enable at Pump Start
Forward Motor Frequency
Forward Run Time

Backward Motor Frequency
Backward Run Time

Stop Time

Cycles per Sequence
Maximum Sequences per Hour
Ramp Up

Ramp Down

6.6.6  Operating Mode (Systém)

Operating Mode
Operating Mode Selection
Auto Mode Selection

Trigger emptying sump

56

38

30

off >
>

Ak je aktivovana identifikacia upchatia, Cerpadlo méZe v pripade potreby spustit sekvenciu
Listenia. Na uvolhenie upchatia a od€erpania ¢erpadlo beZi viackrét striedavo vpred a vzad.

* Enable
Funkciu zapnite a vypnite.
Nastavenie z vyroby: Vyp.

« Enable at Pump Start
Pred kazdym procesom Cerpania sa najskor spusti sekvencia Cistenia.
Nastavenie z vyroby: Vyp.

- Forward Motor Frequency
Zadanie hodnoty frekvencie pre chod vpred pocas sekvencie Cistenia.
Nastavenie z vyroby: 38 Hz
Zadanie: 0 aZz 60 Hz

« Forward Run Time
Doba prevadzky pre chod vpred.
Nastavenie z vyroby: 6 s
Zadanie: 02z 30's

- Backward Motor Frequency
Zadanie hodnoty frekvencie pre chod vzad pocas sekvencie Cistenia.
Nastavenie z vyroby: 30 Hz
Zadanie: 0 aZz 60 Hz

« Backward Run Time
Doba prevadzky pre chod vzad.
Nastavenie z vyroby: 6 s
Zadanie: 03z 30's
« Stop Time
Doba zastavenia medzi chodom vpred a vzad
Nastavenie z vyroby: 5 s
Zadanie:0az10s

« Cycles per Sequence
Pocet chodov vpred a vzad pocas sekvencie Cistenia.
Nastavenie z vyroby: 4
Zadanie: 1 az 10

* Maximum Sequences per Hour
Max. pocCet sekvencii Cistenia za jednu hodinu.
Nastavenie z vyroby: 3
Zadanie: 1 az 10
« Ramp Up
Doba rozbehu motora od 0 Hz po nastavenu frekvenciu.
Nastavenie z vyroby: 2 s
Zadanie: 0az 10's
* Ramp Down
Doba vypnutia motora od nastavenej frekvencie do 0 Hz.

Nastavenie z vyroby: 2 s
Zadanie:0az10s

Stanovte zakladné nastavenia systému.

= Operating Mode Selection

Stanovte, v ktorom prevadzkovom reZzime pracuje systém.

Nastavenie z vyroby: Off

Zadanie: Auto, Off

- Off
Systém vyp. Rucny reZim jednotlivych Cerpadiel je moZny prostrednictvom Gvodnej
stranky prislusného cerpadla.

— Auto
Automaticka prevadzka systému cez nastaveny regulator v ,Auto Mode Selection®.
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6.6.7  System Limits

Levels

Dry Run Sensor Selection
Pump Limits and Changer
Min/Max Frequency

Start Frequency

Alternative Stop Level

6.6.7.1 Levels

Levels

High Water Start Level
High Water Stop Level
Alternative Start Level

Dry Run Level

6.6.7.2 Dry Run Sensor Selection

Dry Run Sensor Selection

Sensor Type

< Sensor

» Auto Mode Selection
Stanovte, ktory regulator riadi systém.
Nastavenie z vyroby: Level Control
Zadanie: Level Control, PID, HE-Controller

« Trigger emptying sump
Spustite ru¢ny proces Cerpania. Max. uvedené Cerpadld (pozri System Limits <» Pump Li-
mits and Changer) pracuju aZ po stanovend hladinu vypnutia/hladinu zastavenia nastave-
ného zaznamenavania vysky hladiny.

Stanovenie pripustnych hranic pouZitia systému:

« Levels
Stanovenie hladiny pre zaplavenie a ochranu proti chodu nasucho.

= Dry Run Sensor Selection
Stanovenie signalneho zdroja pre chod nasucho.

* Pump Limits and Changer
Nastavenia pre pravidelnt vymenu cerpadiel.

«  Min/Max Frequency
Stanovenie minimalnej a maximalnej prevadzkovej frekvencie.

e Start Frequency
Stanovenie zvySenej prevadzkovej frekvencie k spusteniu Cerpadla.

= Alternative Stop Level
Doplnkova hladina vypnutia na kompletné vyprazdnenie Sachty a prevzdusnenia hladi-
novej sondy.

Stanovenie réznych stavov hladin na zapnutie a vypnutie cerpadiel. OZNAMENIE! Na za-
znamenavanie stavov hladin pripojte snima¢ hladiny!

« High Water Start Level
Pri dosiahnuti nastavenej hladiny sa spustia max. stanovené erpadla (pozri System Limits
=» Pump Limits and Changer). Tak sa zrealizuje zaznam v Data Logger.
Nastavenie z vyroby: 100 m
Zadanie: 0,05 az 100 m

= High Water Stop Level
Pri dosiahnuti nastavenej hladiny sa vypnu vsetky dodatocne spustené erpadla. V pre-
vadzke zostanu iba ¢erpad|a, ktoré st potrebné podla riadenia. Tak sa zrealizuje zaznam v
Data Logger.
Nastavenie z vyroby: 100 m
Zadanie: 0,05 aZ 100 m

« Alternative Start Level
Doplnkova hladina zapnutia na skorsSie odcerpanie Sachty. Tato skorsia hladina zapnutia
zvysuje objem nahradnej Sachty pre pripad Specialnych udalosti, napr. pri silnom dazdi. Na
aktivéciu doplnkovej hladiny obsadte digitalny vstup na module 1/0 funkciou ,Alternative
Start Level“. Pri dosiahnuti nastavenej hladiny sa spustia max. stanovené Cerpadla (pozri
System Limits =<» Pump Limits and Changer).
Nastavenie z vyroby: 100 m
Zadanie: 0,05 az 100 m

= DryRun Level
Pri dosiahnuti nastavenej hladiny sa vypnu vSetky Cerpadla. Tak sa zrealizuje zaznam v
Data Logger.
Nastavenie z vyroby: 0,05 m
Zadanie: 0,05 aZ 100 m

Stanovenie snimaca pre chod nasucho.

« Sensor Type
Nastavenie z vyroby: Sensor
Zadanie: Sensor, Dry Run Input

— Sensor
Hladina chodu nasucho sa zistuje prostrednictvom snimaca hladiny.
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6.6.7.3 Pump Limits and Changer

Pump Limits and Changer
Max. Pumps
Pump Change Strategy

Cyclic Period Time

6.6.7.4 Min/Max Frequency

Min/Max Frequency
Max.

Min

6.6.7.5 Start Frequency

Start Frequency
Frequency

Duration

6.6.7.6 Alternative Stop Level

Alternative Stop Level

Enable
Stop Level
Trigger after n Starts

Follow-up time

58

2

Impulse >

60

50

50

— Dry Run Input
Signal pre hladinu chodu nasucho sa zistuje prostrednictvom digitalneho vstupu.

Na vylacenie nerovnomernej doby prevadzky jednotlivych ¢erpadiel pravidelne dochadza k
vymene Cerpadla zakladného zataZenia.

Max. Pumps

Max. poCet Cerpadiel v systéme, ktoré sa smu prevadzkovat sucasne.
Nastavenie z vyroby: 2

Zadanie: 1 az &4

Pump Change Strategy

Zakladné riadenie pre vymenu Cerpadiel.
Nastavenie z vyroby: Impulse

Zadanie: Impulse, Cyclic

— Impulse
Vymena Cerpadiel nastane po zastaveni vsetkych cerpadiel.
— Cyclic
Vymena Cerpadiel nastava po uplynuti nastaveného ¢asu v ,,Cyclic Period Time*.
Cyclic Period Time
Ked'je nastaveny rezim vymeny ,Cyclic®, tu zapiste trvanie, po ktorom nastane vymena
Cerpadiel.
Nastavenie z vyroby: 60 min
Zadanie: 1 az 1 140 min

Stanovenie minimalnej a maximalnej prevadzkovej frekvencie Cerpadiel v systéme:

Max.

Maximalna prevadzkova frekvencia cerpadiel v systéme.

Nastavenie z vyroby: maximalna frekvencia podla typového §titka
Zadanie: od minimalnej po maximalnu frekvenciu podla typového Stitka
Min.

Minimalna prevadzkova frekvencia Cerpadiel v systéme.

Nastavenie z vyroby: minimalna frekvencia podla typového 3titka
Zadanie: od minimalnej po maximalnu frekvenciu podla typového $titka

OZNAMENIE! Zadanie je obmedzené vyrobnou hranicou pouZitia Eerpadla!

Stanovenie zvy3enej prevadzkovej frekvencie k spusteniu cerpadla.

Frequency

Prevadzkova frekvencia pri spusteni ¢erpadla.

Nastavenie z vyroby: maximaélna frekvencia podla typového Stitka
Zadanie: od minimalnej po maximalnu frekvenciu podla typového Stitka

OZNAMENIE! Tto funkcia je aktivna iba vtedy, ked'je poZadovans frekvencia reguli-
tora mensia ako zvySena pociato¢na frekvencia.

OZNAMENIE! Ked'je nastavena hodnota rovna minimalnej frekvencii, deaktivuje sa
funkcia.

Duration

Pocas nastaveného Casu pracuju ¢erpadla so zvySenou prevadzkovou frekvenciou. Potom
nastava individualna requldcia frekvencie v zavislosti od regulacného rezimu.

Nastavenie z vyroby: 1 s

Zadanie: 1az 30s

Doplnkova hladina vypnutia na hiboky pokles hladiny v Sachte a na prevzdusnenie snimaca
hladiny. Doplnkova hladina vypnutia sa aktivuje po dosiahnuti stanoveného poctu cyklov
cerpadla.

OZNAMENIE! Nastavte hladinu vypnutia prostrednictvom hodnoty vypnutia pre ochranu
proti chodu nasucho!

Enable
Zapnite/vypnite funkciu.
Nastavenie z vyroby: Vyp.
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6.6.8 Level Controller

Stop Level
Level 1
Level 2
Level 3
Level 4
Level 5

Level 6

6.6.8.1 Stop Level

Stop Level

Stop Level

6.6.8.2 Levell-6

Level 1
Start Level
Motor Frequency

Number of Pumps

6.6.9 PID Controller

PID Settings

Controller Parameter

= Stop Level
Stanovenie poZadovanej vysky hladiny.
Nastavenie z vyroby: 0,05 m
Zadanie: 0,05 aZ 100 m

- Trigger after n Starts
Pocet cyklov cerpadla, kym sa aktivuje doplnkova hladina vypnutia.
Nastavenie z vyroby: 10
Zadanie: 2 aZz 100

« Follow-up time
Doba dobehu ¢erpadiel aZ po vypnutie.
Nastavenie z vyroby: 0 s
Zadanie: 0 aZz 300 s

Stanovenie samostatnej hladiny spinania:
- Hladina zastavenia

Hladina vypnutia pre vietky Cerpadla.
= Vyskahladiny 1 az 6

Stanovenie az Siestich hladin spinania.

Hladina vypnutia pre vsetky Cerpadla.

OZNAMENIE! Nastavte hladinu vypnutia prostrednictvom hodnoty vypnutia pre ochranu
proti chodu nasucho!

OZNAMENIE! Ked'sa pouZiva ,.alternativna hladina vypnutia“, nastavte tiito hodnotu
hladiny prostrednictvom hodnoty hladiny pre ,.alternativnu hladinu vypnutia“!

= Stop Level
Nastavenie z vyroby: 0,05 m
Zadanie: 0,05 aZ 100 m

Stanovenie aZ Siestich réznych hladin spinania na riadenie cerpadiel. OZNAMENIE! Hladinu
spinania netreba stanovit po poradi!

« Start Level
Hladina spustenia pre proces Cerpania.
Nastavenie z vyroby: 0,05 m
Zadanie: 0,05 aZz 100 m

* Motor Frequency
Predpisy prevadzkovej frekvencie pre proces Cerpania.
Nastavenie z vyroby: Minimalna frekvencia ¢erpadla
Zadanie: Minimalna frekvencia Cerpadla aZ do max. frekvencie Cerpadla podla typového
Stitka

e Number of Pumps
Pocet Cerpadiel, ktoré sa spustia pre proces Cerpania.
Nastavenie z vyroby: 0
Zadanie: 0 az 4

OZNAMENIE! Hodnota 0 deaktivuje stanovenie hladiny!

Nastavenia pre regulaciu erpadiel:

« PID Settings
Zakladné nastavenia pre regulaciu PID.

« Controller Parameter
Zakladné nastavenia pre regulator PID.
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6.6.9.1 PID Settings

PID Settings
Control Value Level >
Set Point Source Analog Input >

Set Point fix Value
Start Level

Stop Level

6.6.9.2 Controller Parameter

Controller Parameter
Proportional Kp

Integral Time Ti
Derivative Time Td
Deviation

Time delay

60

Save

Zakladné nastavenia pre regulaciu PID.

- Control Value
Stanovenie regulacnych charakteristik.
Nastavenie z vyroby: Level
Zadanie: Level, Pressure, Flow

« Set Point Source
Stanovenie poZadovanej hodnoty pre riadenie.
Nastavenie z vyroby: Analog Input
Zadanie: Analog Input, Bus Input, Fix

— Analog Input
Hodnoty nadradeného riadenia sa odovzdavaju analogicky na modul 2 1/0 (ET-7002).
OZNAMENIE! Nakonfigurujte analégovy vstup s hodnotou ,,pofadovana hodnota“!

— BusInput
Hodnoty nadradeného riadenia su ¢erpadlu poskytnuté prostrednictvom siete Ether-
net. Ako komunikacné protokoly sa pouZivaju ModBus TCP alebo OPC UA.
— Fix
Pevné stanovenie pre poZadovanu hodnotu.
» Set Point fix Value
Ak je v nastaveni ,Set Point Source” zvolena hodnota ,,Fix“ sem zadajte prislusnt poZado-
vanu hodnotu.
Nastavenie z vyroby: 0
Zadanie: volné zadanie poZadovanej hodnoty. Jednotky pre regulatné hodnoty su:
- Level=m
- Pressure = bar
- Flow = 1/s
- Start Level
Dosiahnutie nastavenej hladiny spusti minimalne jedno cerpadlo. Skutocny pocet spuste-
nych Cerpadiel zavisi od odchylky od poZadovanej hodnoty. Max. pocet Cerpadiel, ktoré sa
maju spustit, sa nastavuje v ponuke ,,System Limits* (pozri System Limits <» Pump Limits
and Changer).
Nastavenie z vyroby: 0,05 m
Zadanie: 0,05 az 100 m

« Stop Level
Pri dosiahnuti nastavenej hladiny sa vypnu vietky cerpadla.
Nastavenie z vyroby: 0,05 m
Zadanie: 0,05 aZz 100 m

Zakladné nastavenia pre regulator PID.

« Proportional Kp
Faktor zosilnenia
Nastavenie z vyroby: 1
Zadanie: -1 000 az 1 000

OZNAMENIE! Pre reguliciu vysky hladiny nastavte proporcialnu hodnotu Kp na nega-
tivnu (-)!

» Integral Time Ti
Cas donastavenia/integralny ¢as
Nastavenie z vyroby: 0,01 min
Zadanie: 0 az 10 000 min

« Derivative Time Td
Diferencialny ¢as/¢as udrZiavania
Nastavenie z vyroby: 0 min
Zadanie: 0 az 1 000 min

OZNAMENIE! Diferencialny podiel Td sa spravidla nepouziva v odpadovych vodach.
Hodnotu prednostne nastavte na,,0“!
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6.6.10 High Efficiency(HE) Controller

Control Settings
Pipe Settings

Tank Geometry

6.6.10.1 Control Settings

Control Settings

Start Level

Stop Level

Minimum Flow Velocity
Update System Curve

Critical Diameter Ratio of Pipe

ible Flow Ratio for

0.7
01:00
0.5

0.5

Save

» Deviation
Pripustna odchylka medzi skutocnou a poZzadovanou hodnotou.
Nastavenie z vyroby: 5 %
Zadanie: 0 aZz 100 %

Regulacné podmienky

— Odchylka poZadovanej hodnoty sa nachadza mimo definovanej hranice.
— Vystupna frekvencia dosiahne maximalnu frekvenciu.
Ked'sa obidve podmienky tykaju definovaného trvania, zapne sa Cerpadlo.

— Odchylka poZadovanej hodnoty sa nachadza mimo definovanej hranice.
— Vystupna frekvencia dosiahne minimalnu frekvenciu.
Ked'sa obidve podmienky tykaju definovaného trvania, vypne sa cerpadlo.

Hodnoty maximélnej a minimalnej frekvencie si pozri v System Limits < Min/Max Frequ-
ency.

« Time delay
Cas oneskorenia/dobehu
Nastavenie z vyroby: 5 s
Zadanie: 0 aZ 300 s

Nastavenia pre regulaciu Cerpadiel:

« Control Settings

Zakladné nastavenia pre vysokoefektivny regulator.
» Pipe Settings

Udaje o potrubi.
* Tank Geometry

Udaje o geometrii 3achty.

Zakladné nastavenia pre regulaciu cerpadla.

» Start Level
Pri dosiahnuti nastavenej hladiny sa spusti cerpadlo.
Nastavenie z vyroby: 0,05 m
Zadanie: 0,05 az 100 m

= Stop Level
Pri dosiahnuti nastavenej hladiny sa vypne aktivne Cerpadlo.
Nastavenie z vyroby: 0,05 m
Zadanie: 0 2z 100 m

*  Minimum Flow Velocity
Stanovenie minimalnej rychlosti prietoku v potrubi.
Nastavenie z vyroby: 0,7 m/s
Zadanie: 0 a7z 100 m/s

« Update System Curve
Doba spustenia pre meranie paraboly zariadenia.
Nastavenie z vyroby: Cas 00:00
Zadanie: 00:00 aZ 23:59

» Critical Diameter Ratio of Pipe
Pripustny pomer teoretického a skuto¢ného prierezu potrubia. Pri nedosiahnuti pripust-
ného pomeru sa rozpozna sedimentacia potrubia. Vykona sa oplach potrubia pri menovitej
frekvencii.
Nastavenie z vyroby: 0,5
Zadanie: 0 az 1

« Admissible Flow Ratio for Sedimentation
Pripustny pomer prietokov pri prvom uvedeni do prevadzky, ako aj pred a pocas oplachu.
Pri nedosiahnuti pripustného pomeru sa oplach ukondi.
Nastavenie z vyroby: 0,5
Zadanie:0az 1
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6.6.10.2 Pipe Settings

Pipe Settings
Pipe Length
Pipe Diameter
Pipe Roughness
Geodetic Head

Minor Loss Coefficient

6.6.10.3 Tank Geometry

Tank Geometry

Level 5
Area 5
Level 4
Area 4
Level 3
Area 3
Level 2
Area 2
Level 1

Area 1

7 Doplnky
7.1 Backup/Restore

62

0

0

Calculate Values

Udaje o potrubi.

Pipe Length

Dizka celého potrubia aZ po dal3iu Eerpaciu stanicu.
Nastavenie z vyroby: 0 m

Zadanie: 0 az 100 000 m

Pipe Diameter
Nastavenie z vyroby: 0 mm
Zadanie: 0 az 10 000 mm

Pipe Roughness

Udaje absoltitnej drsnosti potrubia.
Nastavenie z vyroby: 0 mm
Zadanie: 0 az 100 mm

Geodetic Head

Vyskovy rozdiel medzi hladinou vody v ¢erpadle a najvyssim bodom v pripojenom vytlac-
nom potrubi.

Nastavenie z vyroby: 0 m

Zadanie: 0 az 100 m

Minor Loss Coefficient

Dimenzionalne charakteristické Cislo na vypocet poklesu tlaku vo vytlatnom potrubi
Nastavenie z vyroby: 0

Zadanie: 0 az 100

Na prevzatie uvedenych hodn6t kliknite na ,Calculate Values*.

Udaje o geometrii 3achty. Prostrednictvom aZ piatich parametrov vypotita systém geometriu
sachty. OZNAMENIE! Parametre nemusia byt stanovené podla poradia!

Level1-5
Nastavenie z vyroby: 0 m
Zadanie: 0 az 100 m

Areal -5

Nastavenie z vyroby: 0 m?

Zadanie: 0 az 100 m?

OZNAMENIE! Hodnota 0 deaktivuje prislu$ny tdaj!

OZNAMENIE! Pre spravnu funkciu uvedte aspofi dve plochy: valcoviti geometria $ach-
ty, minimalna a maximalna vys$ka hladiny!

Nasledujtce funkcie st k dispozicii:

+ Backup/Restore
MoZnost uloZenia aktudlnej konfiguracie alebo obnovenia konfiguracie zo stboru.

» Restore Configuration Files
Obnovte rozhranie Digital Data Interface na stav pri expedicii.

Zalohovanie konfiguracie
1. Kliknite vedla,Save settings to local file* ,Save*.
2. Vokne s vyberom sivyberte miesto uloZenia.
3. Voknesvyberom kliknite na ,,UloZit*“.
» Konfiguracia uloZena.
Obnovenie konfiguracie
1. Kliknite vedla ,Load backup from local file* ,,Browse*.
2.V okne s vyberom sivyberte miesto uloZenia poZadovanej konfiguracie.

3. Vyberte subor.
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7.2

Software update

4.V okne s vyberom kliknite na ,,Otvorit“.
» Konfiguracia sa nahrava.
> Ked je nahrata konfiguracia, objavi sa hlasenie ,Successfully loaded backup file!*.

Obnova stavu pri expedicii
1. Kliknite na,Restore*.

= Objavi sa bezpecnostna otazka: All existing configurations will be lost and default
values will be loaded.

2. Potvrdte bezpelnostni otdzku pomocou ,,Ok*.
» Stav pri expedicii sa nahrava.
» Ked'je nahraty stav pri expedicii, objavi sa hlasenie ,Configuration files are restored
successfully®.

Nasledujtce funkcie st k dispozicii:

* Install new software bundle
Nainstalujte novy firmvér pre rozhranie Digital Data Interface.

= Update device's license
Nainstalujte aktualizaciu rozhrania Digital Data Interface pre prevadzkové rezimy ,LPI*
alebo LSI".

Install new software bundle

Pred aktualizaciou firmvéru uloZte zalohovanie aktudlnej konfiguracie! K tomu sa odporuca
produktivne systémy pred pouZitim v zakaznickom prostredi podrobit internému testu. Na-
priek rozsiahlym opatreniam pre zabezpelenie kvality nedokaze WILO SE vylucit vSetky ri-
zika.

OZNAMENIE! Ked'sa Eerpadlo prevadzkuje v systémovom rezime ,LSI“, deaktivujte Eer-
padlo pred aktualizaciou firmvéru v systéme!

Otvorte Uvodnu stranku zélozna Cerpadla.

Kliknite na Settings.

Kliknite na Digital Data Interface.

Kliknite na LSI Mode System Settings.

Deaktivujte reZim LSI.

Po aktualizacii firmvéru znovu aktivujte reZim LSI.

ReZim LSI: ReZim LSI pre Cerpadlo je deaktivovany.

Cerpadlo vypnuté.

Kliknite vedla ,,Pick update bundle* ,Browse*.

V okne s vyberom si vyberte miesto uloZenia stboru.

Vyberte subor.

V okne s vyberom kliknite na ,,Otvorit“.

i F RN H N 0 FoWwNKE

Kliknite na ,,.Submit*.

= Udaje sa odovzdajti rozhraniu Digital Data Interface. Ked sa odovzda stibor, zobrazia
sa podrobné informacie o novej verzii v pravom okne.

6. Spustenie aktualizacie: Kliknite na ,, Apply*“.
» Novy firmvér sa nahrava.
» Ked je nahraty firmvér, objavi sa hlasenie ,,Bundle uploaded successfully“.

Update device's license

Rozhranie Digital Data Interface zahffa tri najroznejsie systémové rezimy: ,,DDI*, ,LPI*
a,LSI“, ako aj najroznejsie typy zbernic. Povolenie mozZnych systémovych reZzimov a typov
zbernic sa vykondava prostrednictvom licen¢ného klti¢a. Licencia sa aktualizuje prostrednic-
tvom tejto funkcie.

1. Kliknite vedla ,Select license file“ ,,Browse*.
2.V okne s vyberom sivyberte miesto uloZenia stboru.

3. Vyberte subor.
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7.3

Vibration Sample

Vibration Sensor Parameters

Channel

Gain

Sample Rate
Format
Channel Count

Duration

7.4

7.5

64

Dokumentacia

Licencie

I——
T —
[ —
I —

4.V okne s vyberom kliknite na ,,Otvorit“.
5. Kliknite na ,Save*.
» Licencia sa nahrava.

> Ked je licencia nahratd, objavi sa hlasenie ,License is updated successfully*.

Dostupné snimace vibracii zahffiaju v kaZzdom case vibracie Cerpadla. Pomocou Vibration
Sample je moZné uloZit zaznamenané (idaje v sibore wav.

= Channel
Vyber zaznamenavajliceho snimaca.
Nastavenie z vyroby: Internal X/Y
Zadanie:

— Internal X/Y: Snima¢ vibracii X/ v DDI

— Internal Z: Snimac vibracii Z v DDI

— Extern X/Y: Externy snimat vibracii na vstupe 1 alebo 2
* Gain

Zosilnenie zachyteného signalu do cca 60 dB.

Nastavenie z vyroby: 0 %

Zadanie: 0 — 100 % (zodpoveda 0 — 59,5 dB)

Priklad vypoctu:

— Zosilnenie: Faktor 2

— Vypocet: 20log,,(2) = 6,02 dB

— Hodnota, ktorli je potrebné nastavit: 10 (= 10 %)
= Sample Rate

Nastavenie z vyroby: 8 000 Hz

Zadanie: 8 000 Hz, 16 000 Hz, 44 100 Hz

¢ Format
Nastavenie z vyroby: S16_LE (Signed 16 Bit Little Endian)

= Channel Count
Vyber zaznamenavajluceho kanala.
Nastavenie z vyroby: 1
Zadanie: 1 (Interne X/Interne Z/Externe 1), 2 (Interne X a Y/Externe 1 a 2)

e Duration
Dizka zaznamendvania
Nastavenie z vyroby: 1 s
Zadanie:1-5s

Na spustenie merania kliknite na ,,Generate Sample*.

Zobrazit mozZno nasledovné informacie:

« Typeplate Data
Zobrazenie technickych tdajov.

= Instruction Manual
Navod na montaz a obsluhu vo formate PDF.

» Hydraulic Data
Protokol o sktske vo formate PDF.

Prostrednictvom Uctu pre pouZivatela ,Regular user* st k dispozicii okrem toho prevadz-
kovy dennik Udrzby a inStalacie:
» Maintenance Logbook

Pole pre zadanie volného textu na zaznamenanie jednotlivych Gdrzbarskych préc.

- Installation Logbook
Pole pre zadanie volného textu pre popis instaldcie. ,Name of the installation site“ sa
zobrazi na Uvodnej stranke.

OZNAMENIE! Redpektujte ochranu osobnych tidajov! V prevadzkovom denniku tidrzby a
instalacie nezaznamenavajte Ziadne osobné tdaje.

Prehlad vietkych pouZitych licencii a prislu$nych verzii (hlavné menu ,License®).
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8 Poruchy, pri€iny poriich aich
odstrafiovanie NEBEZPECENSTVO

Riziko smrtelného zranenia vplyvom elektrického prudu!

Neodborna manipulacia pri elektrickych pracach spésobuje smrt zasahom
elektrického prudu!

« Elektrické prace musi vykonat odborny elektrikar!

+ Dodrziavajte miestne predpisy!

8.1 Typy chyb V Digital Data Interface sa rozliSuje medzi piatimi réznymi prioritami pre hldsenia alarmu a
varovania:

« Alert Type A
« Alert TypeB
« Warning Type C
* Warning Type D
* Message Type

OZNAMENIE! Funkény princip alarmov a varovani zavisi od systémového reZimu!

8.1.1  Typy chyb: Systémovy reZim DDI Funkény princip roznych poplasnych a vystraznych hlaseni:
aLpi « Alert Type A: V pripade chyby sa Cerpadlo vypne. Manudlne resetovanie poplasného hla-

senia:
— ,Reset Error“na tvodnej stranke
— Funkcia ,Reset* na digitalnom vstupe frekvenZného meni¢a alebo modulu /0
— Prislusny signal prostrednictvom prevadzkovej zbernice

» Alert Type B: V pripade chyby sa ¢erpadlo vypne. Po odstraneni chyby sa hlasenie alarmu
automaticky vynuluje.

+  Warning Type C: Tieto varovania mdZzu zapnit reléovy vystup frekvenného menica
alebo modulu 1/0.

= Warning Type D: Tieto varovania sa len zobrazuju a protokoluju.

» Message Type I: Informacie o prevadzkovom stave.

8.1.2  Typy chyb: Systémovy reZim LSI Funkény princip rdznych poplasnych a vystraznych hlaseni:

+ Alert Type A: V pripade chyby sa ¢erpadlo nevypne. Manualne resetovanie poplasného
hlasenia:
— ,Master Reset” na Uvodnej stranke Master
— Funkcia ,Reset” na digitadlnom vstupe modulu I/0
— Prislusny signal prostrednictvom prevadzkovej zbernice

» Alert Type B: V pripade chyby sa Cerpadlo nevypne. Po odstraneni chyby sa hlasenie
alarmu automaticky vynuluje.
OZNAMENIE! Ochrana proti chodu nasucho vidy vypne ¢erpadlo!

« Warning Type C: Tieto varovania mdZu zapnut reléovy vystup modulu I/O.
» Warning Type D: Tieto varovania sa len zobrazuju a protokoluju.
» Message Type I: Informacie o prevadzkovom stave.

Kédy poruchy

m-m_

100.x Pump Unit Offline Spojenie s uvedenym Cerpadlom sa | Skontrolujte sietové pripojenie.

(SERIAL NUMBER) neda vytvorit. Skontrolujte sietové nastavenia.

101 A Master Changed (SERIAL | Cerpadlo Master sa vymenilo na za- | Skontrolujte stratégiu vymeny v nastaveniach Mas-
NUMBER) klade preddefinovanej stratégie vy- | ter.

meny alebo z dovodu komunikacnej Skontrolujte sietové pripojenie.
chyby.
200 B Alarm in Pump (SERIAL | Alarm pri uvedenom Cerpadle. Skontrolujte protokol chyb uvedeného Cerpadla.
NUMBER)

201 B Dry Run Dosiahnuta vyska hladiny chodu na- | Skontrolujte prevadzkové parametre zariadenia.

sucho Skontrolujte nastavenia hladiny.

Skontrolujte nastavenia digitalnych vstupov.
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T S N

203

400

500

501

900

901

902

903

904

1000

1001

1002

2000

66

High Water

Sensor Error

Warning in Pump
(SERIAL NUMBER)

Pipe Sedimentation High

Comm. Error /O Extensi-
on

More than 4 Pumps in
System

Pump removed from
System (SERIAL NUM-
BER)

Pipe Measurement In-
complete

Pipe Calculation Timeout

Pipe Settings / Calculati-
on Missing

Motor Safe Stop Alarm

Motor Ground Fault
Alarm

Motor Short Circuit
Alarm

Motor Vibration X - Trip

Vyska hladiny zaplavenia dosia-
hnuta

Namerana hodnota je mimo rozsahu
merania, snimac je chybny.

Varovanie pri uvedenom cerpadle.

Blokada v potrubi. Po zisteni sa
spusti oplach pri maximalnej
frekvencii pre dalSie Cerpacie cykly.

Ked'sa prekro¢i pripustny pomer
(Admissible Flow Ratio for Sedimen-
tation), oplach sa ukonéi.

Zlyhala komunikécia s modulom 1/0.

Prekroceny maximalny pocet Cerpa-
diel v systéme.

Cerpadlo bolo odstranené zo systé-
mu.

Vypocet potrubnych parametrov bol
Uspesne vykonany.

Vypocet potrubnych parametrov bol
preruseny na zaklade prekrocenia
Casu.

Vypocet potrubnych parametrov
nebol este vykonany. Vysokovykon-
ny ovladac nie je mozné aktivovat.

»Safe Torque Off* je aktivne.

Zemné spojenie medzi vystupnou
fazou a zemou (medzi frekvencnym
meni¢om a motorom alebo priamo v
motore)

Skrat v motore alebo na pripojke
motora

Doslo k prekro€eniu hrani¢nej hod-
noty vibracii.

Skontrolujte prevadzkové parametre zariadenia.
Skontrolujte nastavenia hladiny.
Skontrolujte nastavenia digitalnych vstupov.

Informujte servisnu sluzbu.
Skontrolujte protokol chyb uvedeného Cerpadla.

Skontrolujte potrubie, odstrarte blokady.

Skontrolujte nastavenia ,High Efficiency(HE) Con-
troller”.

Skontrolujte sietové pripojenie.
Skontrolujte modul I/0.

Skontrolujte nastavenia pre modul I/O v nastave-
niach Master.

Do systému zapojte maximalne 4 Cerpadla.

Skontrolujte sietové pripojenie.

Skontrolujte nastavenia v High Efficiency(HE) Con-
troller/Pipe Settings a znovu ich prepocitajte.

Ked'sa hldsenie bude zobrazovat aj nadalej, upove-
domte zakaznicku sluzbu.

Skontrolujte nastavenia v High Efficiency(HE) Con-
troller/Pipe Settings a znovu ich prepotitajte.

Ked'sa hldsenie bude zobrazovat aj nadalej, upove-
domte zakaznicku sluzbu.

Zadajte nastavenia v High Efficiency(HE) Controller/
Pipe Settings a spustite vypocet.

Kontrola pripojenia: Na svorke 37 frekvencného
meniCa musi byt 24 V DC. Po odstraneni chyby je
potrebné vykonat manualny reset!

InStalacia vo vybusnom prostredi: Skontrolujte pa-
rametre odpojenia (tepelné monitorovanie motora,
ochrana proti chodu nasucho).

Kvalifikovaného elektrikdra nechajte skontrolovat
elektrickd pripojku na frekvenénom menici.

Kvalifikovaného elektrikdra nechajte skontrolovat
elektrickd pripojku na motore.

Kvalifikovaného elektrikdra nechajte skontrolovat
elektrickd pripojku na motore.

Skontrolujte Eerpadlo a in3talaciu (napr. nepokojny
chod, zly prevadzkovy bod, montaz v napnutom
stave).

V Digital Data Interface skontrolujte a prip. upravte
hrani¢né hodnoty vibracii.
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2001

2002

2003

2004

2005

2005

2005

2006

2006

2006

2007
2007

2008

Motor Vibration Y - Trip

Motor Vibration Z - Trip

Vibration Input 1 - Trip

Vibration Input 2 - Trip

FC Overload Alarm

FC Overload Alarm

FC Overload Alarm

FC Line Alarm

FC Line Alarm

FC Line Alarm

FC DC Circuit Alarm
FC DC Circuit Alarm

FC Supply Alarm

Doslo k prekro€eniu hrani¢nej hod-
noty vibracii.

Doslo k prekroceniu hrani¢nej hod-
noty vibracii.

Doslo k prekro€eniu hrani¢nej hod-
noty vibracii.

Doslo k prekro€eniu hrani¢nej hod-
noty vibracii.

Teplotny snimac karty vykonu za-
znamenava prilis vysoku alebo prilis
nizku teplotu.

Je dosiahnutd vypinacia teplota
(75 °C) riadiacej karty.

PretaZenie striedaca

Sietova pripojka: jedna faza chyba

Sietova pripojka: Symetria faz je
prilis vysoka

Pripojka motora: jedna faza chyba

Prepadtie
Podpétie

Napajacie napatie na frekvencnom
menici nie je pritomné
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Skontrolujte Cerpadlo a in3taldciu (napr. nepokojny
chod, zly prevadzkovy bod, montaz v napnutom
stave).

V Digital Data Interface skontrolujte a prip. upravte
hrani¢né hodnoty vibracii.

Skontrolujte Eerpadlo a in3talaciu (napr. nepokojny
chod, zly prevadzkovy bod, montaz v napnutom
stave).

V Digital Data Interface skontrolujte a prip. upravte
hrani¢né hodnoty vibracii.

Skontrolujte Zerpadlo a in3talaciu (napr. nepokojny
chod, zly prevadzkovy bod, montdz v napnutom
stave).

V Digital Data Interface skontrolujte a prip. upravte
hrani¢né hodnoty vibracii.

Skontrolujte Eerpadlo a in3talaciu (napr. nepokojny
chod, zly prevadzkovy bod, montaz v napnutom
stave).

V Digital Data Interface skontrolujte a prip. upravte
hrani¢né hodnoty vibracii.

Skontrolujte odvzdusnenie frekvenéného menica.

Skontrolujte odvzdusnenie frekvencného menica.

Porovnajte menovité prady:

- Porovnajte zobrazeny vystupny prid na LCP s
menovitym priadom frekvenéného menica

- Porovnajte zobrazeny vystupny prid na LCP s na-
meranym pridom motora

Zobrazte tepelné zataZenie na LCP a hodnotu
sledujte:

- Ak je frekvenény menic prevadzkovany nad hod-
notou trvalého menovitého pridu, hodnota po-
Citadla stupa.

- Ak je frekvenény menic prevadzkovany pod hod-
notou trvalého pridu, hodnota pocitadla klesa.

Kvalifikovaného elektrikdra nechajte skontrolovat
elektricku pripojku na frekvenénom menici.

Kvalifikovaného elektrikdra nechajte skontrolovat
elektrickd pripojku na motore.

Kvalifikovaného elektrikara nechajte skontrolovat
elektrickd pripojku na frekvencnom menici.

Kvalifikovaného elektrikdra nechajte skontrolovat
elektrickd pripojku na motore.

Kvalifikovaného elektrikdra nechajte skontrolovat
elektrickd pripojku na frekven¢nom menici.

Kvalifikovaného elektrikdra nechajte skontrolovat
elektrickd pripojku na motore.

PrediZte dobu rampy pre rampu zastavenia.

Kvalifikovaného elektrikdra nechajte skontrolovat
elektrickd pripojku na frekvencnom menici.

Skontrolujte zapojenie obvodu prednabijania.

Kvalifikovaného elektrikdra nechajte skontrolovat
elektrickd pripojku na frekven¢nom menici.
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2008

2008

3000

3001

3002

3003

3004

3005

3006

3007

3007

68

A/B

A/B

A/B

A/B

A/B

A/B

A/B

A/B

A/B

FC Supply Alarm

FC Supply Alarm

Dry Run Detected

Leakage Input Alarm

Temp. Sensor 1 Trip

Temp. Sensor 2 Trip

Temp. Sensor 3 Trip

Temp. Sensor 4 Trip

Temp. Sensor 5 Trip

Motor Overload

Motor Overload

Externé napajanie 24 V DC je preta-
Zené

Napajanie 1,8 V DC riadiacej karty je
mimo rozsahu tolerancie.

Stav naplnenia nadrZe dosiahol
kritickd droven.

Identifikovany priesak

Dosiahnuta hrani¢na hodnota teplo-
ty vinutia

Dosiahnuta hrani¢na hodnota teplo-
ty vinutia

Dosiahnuta hrani¢na hodnota teplo-
ty vinutia

Dosiahnuta hrani¢na hodnota teplo-
ty loZiska

Dosiahnuta hrani¢na hodnota teplo-
ty loZiska

Dosiahnuta hranica kratiaceho
momentu

Nadmerny prad

Kvalifikovaného elektrikdra nechajte skontrolovat
elektrickd pripojku na frekvenénom menici.

Kvalifikovaného elektrikdra nechajte skontrolovat
elektrickd pripojku na frekvenénom menici.

Skontrolujte in3talciu (napr. pritok, odtok, na-
stavenie hladiny).

Skontrolujte nastavenia pre digitalny vstup.
Skontrolujte funkciu externej elektrody (volitelne).
Urobte vymenu oleja v tesniacej komore.
Skontrolujte nastavenia pre digitalny vstup.
Skontrolujte pretaZenie motora.

Skontrolujte chladenie motora.

V Digital Data Interface skontrolujte a prip. upravte
hrani¢né hodnoty teploty.

Skontrolujte pretaZenie motora.
Skontrolujte chladenie motora.

V Digital Data Interface skontrolujte a prip. upravte
hrani¢né hodnoty teploty.

Skontrolujte pretaZenie motora.
Skontrolujte chladenie motora.

V Digital Data Interface skontrolujte a prip. upravte
hrani¢né hodnoty teploty.

Pri suchej instalacii: Skontrolujte teplotu okolia, do-
drzte max. hodnotu.

V Digital Data Interface skontrolujte a prip. upravte
hrani¢né hodnoty teploty.

Pri suchej instalacii: Skontrolujte teplotu okolia, do-
drzte max. hodnotu.

V Digital Data Interface skontrolujte a prip. upravte
hrani¢né hodnoty teploty.

Ak systém prekroci motorickd hranicu kratiaceho
momentu potas rampy rozbehu, predizte dobu pre
rampu rozbehu.

Ak systém prekroci generatorovd hranicu kritiace-
ho momentu pocas rampy zastavenia, predlzte
dobu pre rampu zastavenia.

Ak sa dosiahne hranica kratiaceho momentu pocas
prevadzky, zvyste hranicu kratiaceho momentu.
Zabezpecte, aby systém mohol byt prevadzkovany
s vys$sim kratiacim momentom, prip. informujte
servisnu sluzbu.

Prikon pridu motora je prilis vysoky, skontrolujte
podmienky pouZivania.

Odpojte motor od sietovej pripojky a hriadel otocte
rukou. Ak nemozno hriadel otocit, informujte ser-
visnu sluzbu.

Skontrolujte dimenzovanie vykonu motora/
frekvenéného menica. Ak je vykon motora prilis vy-
soky, informujte servisnu sluzbu.

Skontrolujte spravnost tdajov o motore parametrov
1-20aZ 1-25 vo frekvenénom menici a pripadne
upravte.
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3008

4000

4001

4002

4003

4004

4005

4006

4007

4008

4009

4010

4011

4012

4013

4014

A/B

Motor Overtemp.

High Water Detected

Leakage Input Warning

Temp. Sensor 1 Fault
Temp. Sensor 2 Fault
Temp. Sensor 3 Fault
Temp. Sensor 4 Fault
Temp. Sensor 5 Fault
Internal Vibration Sensor
Fault

Current Sensor 1 Fault
Current Sensor 2 Fault
Onboard Temp. Sensor

Fault

Temp. Sensor 1 Warning

Temp. Sensor 2 Warning

Temp. Sensor 3 Warning

Temp. Sensor 4 Warning

Zareagovalo tepelné monitorovanie
motora.

Stav naplnenia nadrze dosiahol
kritickd droven.

Identifikovany priesak

Snimac je chybny, namerana hod-
nota je mimo rozsahu merania.

Snimac je chybny, namerana hod-
nota je mimo rozsahu merania.

Snimac je chybny, namerana hod-
nota je mimo rozsahu merania.

Snimac je chybny, namerana hod-
nota je mimo rozsahu merania.

Snimac je chybny, namerana hod-
nota je mimo rozsahu merania.

Snimac je chybny, namerana hod-
nota je mimo rozsahu merania.

Snimac je chybny, namerana hod-
nota je mimo rozsahu merania.

Snimac je chybny, namerana hod-
nota je mimo rozsahu merania.

Snimac je chybny, namerana hod-
nota je mimo rozsahu merania.

Dosiahnuta hrani¢na hodnota teplo-
ty vinutia.

Dosiahnuta hrani¢na hodnota teplo-
ty vinutia.

Dosiahnuta hrani¢na hodnota teplo-
ty vinutia.

Dosiahnuta hrani¢na hodnota teplo-
ty loZiska.
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Motor je prehriaty, skontrolujte chladenie a pod-
mienky pouZivania.

Skontrolujte mechanické pretaZenie motora.

Skontrolujte pripojenie tepelného monitorovania
motora (frekvenny menic: svorka 33 a svorka 50
(+10 Vv DC).

Ak sa pouZziva tepelny spinac alebo termistor, skon-
trolujte parameter 1-93 ,Thermistor Source” vo
frekvenZnom menici: Hodnota musi zodpovedat
kablovym rozvodom snimaca.

Skontrolujte instalaciu (napr. pritok, odtok, na-
stavenie hladiny).

Skontrolujte nastavenia pre digitalny vstup.
Skontrolujte funkciu externej elektrody (volitelne).
Urobte vymenu oleja v tesniacej komore.
Skontrolujte nastavenia pre digitalny vstup.

Informujte servisnu sluzbu.
Informujte servisnu sluzbu.
Informujte servisnu sluzbu.
Informujte servisnu sluzbu.
Informujte servisnu sluzbu.
Informujte servisnu sluzbu.
Informujte servisnu sluzbu.
Informujte servisnu sluzbu.
Informujte servisnu sluzbu.

Skontrolujte pretaZenie motora.
Skontrolujte chladenie motora.

V Digital Data Interface skontrolujte a prip. upravte
hrani¢né hodnoty teploty.

Skontrolujte pretaZenie motora.
Skontrolujte chladenie motora.

V Digital Data Interface skontrolujte a prip. upravte
hrani¢né hodnoty teploty.

Skontrolujte pretaZenie motora.
Skontrolujte chladenie motora.

V Digital Data Interface skontrolujte a prip. upravte
hrani¢né hodnoty teploty.

Pri suchej inStalacii: Skontrolujte teplotu okolia, do-
drzte max. hodnotu.

V Digital Data Interface skontrolujte a prip. upravte
hrani¢né hodnoty teploty.
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4015

c

Temp. Sensor 5 Warning

Dosiahnuta hrani¢na hodnota teplo-
ty loZiska.

Pri suchej inStalacii: Skontrolujte teplotu okolia, do-
drzte max. hodnotu.

V Digital Data Interface skontrolujte a prip. upravte
hrani¢né hodnoty teploty.

4016

Temp. On Board Warning

Dosiahnuta hrani¢na hodnota teplo-
ty v Digital Data Interface.

Skontrolujte pretaZenie motora.

Skontrolujte chladenie motora.

4017

General FC Alarm

Frekvencny menic ,Svorka 50*: Na-
pdatie je <10V

Odstrénte kabel na svorke 50:

- Ak frekvenény menic varovanie dalej nezobrazuje,
problém je s kablovymi rozvodmi na strane klienta.
- Ak frekvencny menic varovanie zobrazuje aj
nadalej, vymefite riadiacu kartu.

4017

General FC Alarm

Na vystupe frekvenéného menica
nie je pripojeny Ziadny motor.

Pripojte motor.

4017

General FC Alarm

PretaZenie motora

Motor je prehriaty, skontrolujte chladenie a pod-
mienky pouZivania.

Skontrolujte mechanické pretaZenie motora.

4017

General FC Alarm

Dosiahnuta hranica otacok.

Skontrolujte podmienky pouZivania.

4017

General FC Alarm

Dosiahnuta hranica napatia.

Skontrolujte podmienky pouZivania.

4017

General FC Alarm

Teplota frekvencného menica je
prilis nizka pre prevadzku.

Skontrolujte teplotny snimac vo frekvenénom
menici.

Skontrolujte kabel snimaca medzi IGBT a budiacou
kartou Gate.

4018

Motor Ground Fault
Warning

Zemné spojenie medzi vystupnou
fazou a zemou (medzi frekvenénym
meni¢om a motorom alebo priamo v
motore)

Kvalifikovaného elektrikara nechajte skontrolovat
elektricku pripojku na frekvenénom menici.

Kvalifikovaného elektrikdra nechajte skontrolovat
elektrickd pripojku na motore.

4019

Motor Overload

Dosiahnuta hranica kratiaceho
momentu

Ak systém prekroci motoricku hranicu kratiaceho
momentu po¢as rampy rozbehu, predizte dobu pre
rampu rozbehu.

Ak systém prekroci generatorovu hranicu kritiace-
ho momentu pocas rampy zastavenia, predlzte
dobu pre rampu zastavenia.

Ak sa dosiahne hranica kratiaceho momentu pocas
prevadzky, zvyste hranicu kritiaceho momentu.
Zabezpeclte, aby systém mohol byt prevadzkovany
s vy$sim kratiacim momentom, prip. informujte
servisnu sluzbu.

Prikon pradu motora je prilis vysoky, skontrolujte
podmienky pouZivania.

4019

c

Motor Overload

Nadmerny prad

Odpojte motor od sietovej pripojky a hriadel otocte
rukou. Ak nemozno hriadel otocit, informujte ser-
visnu sluzbu.

Skontrolujte dimenzovanie vykonu motora/
frekvenéného menica. Ak je vykon motora prilis vy-
soky, informuijte servisnu sluzbu.

Skontrolujte spravnost Gidajov o motore parametrov
1-20az 1-25 vo frekvencnom menici a pripadne
upravte.
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4020

4022

4024

4024

4024

4025

4025

4025

4026
4026

4027

c

Motor Overtemp.

Motor Safe Stop War-
ning

FC Overload Warning

FC Overload Warning

FC Overload Warning

FC Line Warning

FC Line Warning

FC Line Warning

FC DC Circuit Warning
FC DC Circuit Warning

FC Supply Warning

Zareagovalo tepelné monitorovanie
motora.

»Safe Torque Off* je aktivne.

Teplotny snimac karty vykonu za-
znamenava prilis vysokd alebo prilis
nizku teplotu.

Je dosiahnuta vypinacia teplota
(75 °C) riadiacej karty.

PretaZenie striedaca

Sietova pripojka: jedna faza chyba

Sietova pripojka: Symetria faz je
prilis vysoka

Pripojka motora: jedna faza chyba

Prepatie
Podpétie

Napajacie napdtie na frekvenc¢nom
menici nie je pritomné

Navod na montaz a obsluhu « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06
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Motor je prehriaty, skontrolujte chladenie a pod-
mienky pouZivania.

Skontrolujte mechanické pretaZenie motora.

Skontrolujte pripojenie tepelného monitorovania
motora (frekvenny menic: svorka 33 a svorka 50
(+10 Vv DC).

Ak sa pouZziva tepelny spinac alebo termistor, skon-
trolujte parameter 1-93 ,Thermistor Source” vo
frekvenZnom menici: Hodnota musi zodpovedat
kablovym rozvodom snimaca.

Kontrola pripojenia: Na svorke 37 frekvencného
meni¢a musi byt 24 V DC. Po odstraneni chyby je
potrebné vykonat manualny reset!

InStalacia vo vybusnom prostredi: Skontrolujte pa-
rametre odpojenia (tepelné monitorovanie motora,
ochrana proti chodu nasucho).

Skontrolujte odvzdusnenie frekvencného menica.

Skontrolujte odvzdusnenie frekvenéného menica.

Porovnajte menovité prudy:

- Porovnajte zobrazeny vystupny prid na LCP s
menovitym pradom frekvenéného menica

- Porovnajte zobrazeny vystupny prid na LCP s na-
meranym pridom motora

Zobrazte tepelné zataZenie na LCP a hodnotu
sledujte:

- Ak je frekvencny menic prevadzkovany nad hod-
notou trvalého menovitého pridu, hodnota po-
Citadla stupa.

- Ak je frekvenény menic prevadzkovany pod hod-
notou trvalého pridu, hodnota pocitadla klesa.

Skontrolujte spravnost tidajov o motore parametrov
1-20az 1-25 vo frekvencnom menici a pripadne
upravte.

Kvalifikovaného elektrikdra nechajte skontrolovat
elektricku pripojku na frekvenénom menici.

Kvalifikovaného elektrikara nechajte skontrolovat
elektrickd pripojku na motore.

Kvalifikovaného elektrikdra nechajte skontrolovat
elektrickd pripojku na frekven¢nom menici.

Kvalifikovaného elektrikdra nechajte skontrolovat
elektrickd pripojku na motore.

Kvalifikovaného elektrikdra nechajte skontrolovat
elektrickd pripojku na frekven¢nom menici.

Kvalifikovaného elektrikdra nechajte skontrolovat
elektrickd pripojku na motore.

PrediZte dobu rampy pre rampu zastavenia.

Kvalifikovaného elektrikdra nechajte skontrolovat
elektrickd pripojku na frekven¢nom menici.

Skontrolujte zapojenie obvodu prednabijania.

Kvalifikovaného elektrikdra nechajte skontrolovat
elektrickd pripojku na frekvenénom menici.
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4027

4027

4028

4029

4029

4029

4029
4029
4029

4030

4031

4034

4035

5000

6000

6001
6002

72

c/o

c/o
c/o

FC Supply Warning

FC Supply Warning

FC Communication War-
ning

General FC Warning

General FC Warning

General FC Warning

General FC Warning
General FC Warning
General FC Warning

EXIO Communication
Down

FC Communication
Down

Leakage Detected 1

Leakage Detected 2

Clog Detection Teach
Failure

Emerged Operation - Li-
mit Temperature

Clog Detection

Motor Vibration X -
Warning

Externé napajanie 24 V DC je preta-
Zené

Napajanie 1,8 V DC riadiacej karty je
mimo rozsahu tolerancie.

Riadiace slovo Timeout

Frekvencny menic ,Svorka 50“: Na-
pdtie je <10V

Na vystupe frekvencného menica
nie je pripojeny Ziadny motor.

PretaZenie motora

Dosiahnuta hranica otacok.
Dosiahnuta hranica napatia.

Teplota frekvenéného menica je
prili§ nizka pre prevadzku.

Zlyhala komunikécia s modulom 1/0.

Zlyhala komunikacia s frekvenénym
menicom.

Identifikovany priesak v presakova-
cej komore.

Identifikovany priesak v tesniacej
komore.

Proces ucenia nebol ukonceny:

- Cerpadlo bolo potas ucenia pre-
stavené na rucny rezim alebo za-
stavené.

- Prekrocenie casu, pretoze nebola
dosiahnuta pozadovana frekvencia.

Bola dosiahnutd nastavena hrani¢na
hodnota teploty.

MoZny sediment v hydraulike

Doslo k prekro€eniu hrani¢nej hod-
noty vibracii.

Kvalifikovaného elektrikdra nechajte skontrolovat
elektrickd pripojku na frekvenénom menici.

Kvalifikovaného elektrikdra nechajte skontrolovat
elektrickd pripojku na frekvenénom menici.

Skontrolujte pripojku Ethernet.

Zvyste parameter 8-03 ,,Control Timeout Time* vo
frekvenénom menici.

Skontrolujte funkciu komunika€nych pristrojov.

Skontrolujte spravnu inStalaciu kdblovych rozvodov
v stlade s elektromagnetickou kompatibilitou.

Odstrante kabel na ,,svorke 50

- Ak frekvenény menic varovanie dalej nezobrazuje,
problém je s kdblovymi rozvodmi na strane klienta.
- Ak frekvencny menic varovanie zobrazuje aj
nadalej, vymerite riadiacu kartu.

Pripojte motor.

Motor je prehriaty, skontrolujte chladenie a pod-
mienky pouZivania.

Skontrolujte mechanické pretaZenie motora.
Skontrolujte podmienky pouZzivania.
Skontrolujte podmienky pouZivania.

Skontrolujte teplotny snimac vo frekvenénom
menici.

Skontrolujte kabel snimaca medzi IGBT a budiacou
kartou Gate.

Skontrolujte nastavenia modulu I/O v Digital Data
Interface.

Skontrolujte nastavenia v module /0.
Skontrolujte pripojku Ethernet.

Skontrolujte nastavenia frekvencného menica v
Digital Data Interface.

Skontrolujte nastavenia vo frekvenénom menici.
Skontrolujte pripojku Ethernet.

Vypustite presakovaciu komoru.
Urobte vymenu oleja v tesniacej komore.

Skontrolujte upchatie cerpadla.

Zabezpecte, aby bola vo vyrovnavacej nadrzi do-
stato¢na hladina.

Skontrolujte nastavenia pre proces ucenia v Digital
Data Interface.

Skontrolujte nastavenia funkcie ,,Vynorena pre-
vadzka*“ v Digital Data Interface.

Aktivujte funkciu ,Sekvencia Cistenia“.

Skontrolujte Cerpadlo a in3talaciu (napr. nepokojny
chod, zly prevadzkovy bod, montaz v napnutom
stave).

V Digital Data Interface skontrolujte a prip. upravte
hrani¢né hodnoty vibracii.
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6003 ¢/
6004 ¢/
6005 ¢/
6006 cPD
8001 D
8002 D
10004
10005
10006
10007 |
10008 |
9 Priloha
9.1

rametrov

Motor Vibration'Y -
Warning

Motor Vibration Z -
Warning

Vibration Input 1 - War-
ning

Vibration Input 2 - War-
ning

Auto Setup Failed

Auto Setup Timed Out

Pump Kick is Running

Cleaning-Cycle is Run-
ning

Teach was Successful

Update Succeeded
Update Failed

Prevadzkova zbernica: Prehlad pa-

Doslo k prekro€eniu hrani¢nej hod-
noty vibracii.

Doslo k prekroceniu hrani¢nej hod-
noty vibracii.

Doslo k prekro€eniu hrani¢nej hod-
noty vibracii.

Doslo k prekro€eniu hrani¢nej hod-
noty vibracii.

Automatické nastavenie parametrov
nebolo mozné ukondit.

Bol prekroceny Casovy limit 2 minut.

Cerpadlo prekrotilo povolenti dobu
statia.

BeZi frekvencia Cistenia:

- Pred kazdym procesom cerpania
- Identifikované upchatie

Proces ucenia pre identifikaciu
upchatia bol ukonceny.

Aktualizacia je dokoncena.

Aktualizaciu nebolo mozné ukondit.

Dalej je uvedeny zoznam jednotlivych parametrov zbernice pre typy zbernic Modbus TCP

a OPC UA.

I T e N S

Skontrolujte Cerpadlo a in3taldciu (napr. nepokojny
chod, zly prevadzkovy bod, montaz v napnutom
stave).

V Digital Data Interface skontrolujte a prip. upravte
hrani¢né hodnoty vibracii.

Skontrolujte Eerpadlo a in3talaciu (napr. nepokojny
chod, zly prevadzkovy bod, montaz v napnutom
stave).

V Digital Data Interface skontrolujte a prip. upravte
hrani¢né hodnoty vibracii.

Skontrolujte Zerpadlo a in3talaciu (napr. nepokojny
chod, zly prevadzkovy bod, montdz v napnutom
stave).

V Digital Data Interface skontrolujte a prip. upravte
hrani¢né hodnoty vibracii.

Skontrolujte Eerpadlo a in3talaciu (napr. nepokojny
chod, zly prevadzkovy bod, montaz v napnutom
stave).

V Digital Data Interface skontrolujte a prip. upravte
hrani¢né hodnoty vibracii.

Frekvencny menic je v polohe ,,Stop*“.

Skontrolujte nastavenia frekvencného menica v
Digital Data Interface a automatické nastavenie pa-
rametrov spustite znovu.

Frekvenény menic je v polohe ,,Stop*“.

Skontrolujte nastavenia frekvencného menica v
Digital Data Interface a automatické nastavenie pa-
rametrov spustite znovu.

Informujte servisnu sluzbu.

OZNAMENIE! Parametre pre hlavné Zerpadlo LSI st pre kazdy typ zbernice uvedeni v zo-

zname v samostatnej tabulke!

OZNAMENIE! Pre zbernicu ,,ModBus TCP* znie &islo zaloZné: 255, port: 502!

Vysvetlivky k jednotlivym skupindam parametrov v systémovom reZime DDI, LPI a LSI

(Slave)
= Skupina parametrov Status

Obsahuje informacie o prevadzkovom stave, varovaniach a alarmoch.

» Skupina parametrov Motor Information

Obsahuje informécie o menovitych hodnotach motora, type motora a hydrauliky, séri-

ovom Cisle Cerpadla, ako aj o minimalnej a maximalnej frekvencii.

« Skupina parametrov Sensor Locations/Types
Obsahuje informécie o typoch snimacov (teplota, prid a vibrécia) a ich instalacii.
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= Skupina parametrov Data Readouts
Obsahuje aktualne hodnoty snimaca, prevadzkové hodiny, cykly Cerpania a Cistenia, ako
aj spotrebu energie Cerpadla.

» Skupina parametrov Time
Obsahuje informacie o datume a Case.

= Skupina parametrov Control Word
Obsahuje nastavenia prevadzkového reZzimu Cerpadla, frekvenciu poZzadovanej hodnoty,
Casy rampy, schvalenie Cerpadla a funkcie cerpadla.

«  Skupina parametrov Sensor Trip/Warning
Obsahuje nastavenia prahovych hodndt pre snimace teploty a vibracii.

Vysvetlivky k jednotlivym skupindm parametrov v systémovom reZime LSI (Master)

» Skupina parametrov System Variables
Obsahuje informacie o prevadzkovom stave systému, systémovych vystrahach a systé-
movych alarmoch.

« Skupina parametrov Analog Variables
Obsahuje aktualne hodnoty o vyske hladiny, tlaku a prietoku, ako aj o frekvencii a pocte
spustenych cerpadiel v systéme.

« Skupina parametrov Data Time Variables
Obsahuje informacie o datume a Case.

« Skupina parametrov Pump 1 ... Pump &4
Obsahuje informacie prislusného Cerpadla: Sériové Cislo, typ motora a hydrauliky, stav,
varovania, alarmy, aktudlny vykon, prevadzkového hodiny, pocet cyklov Cerpania a Cis-
tenia, pocitadlo kWh.

= Skupina parametrov Control Word
Obsahuje schvalenia pre regulaciu PID, pre vyprazdnenie zasobnika a pre alternativnu
hladinu spustenia.

« Skupina parametrov Modes
Obsahuje nastavenia systémového prevadzkového rezimu a regulacny reZim v auto-
matickom reZime.

= Skupina parametrov PID Setpoint
Obsahuje nastavenie pre pozadovanu hodnotu PID.

Pozrite si k tomu aj
» ModBus TCP: DDI/LPI/LSI Slave-Parameter [P 75]
» OPC-UA: DDI/LPI/LSI Slave-Parameter [» 82]
» ModBus TCP: LSI Master-Parameter [» 89]
> OPC-UA: LSI Master-Parameter [» 93]
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9.2 Priklady schém zapojenia pre sys- OZNAMENIE! Nasledujlice schémy zapojenia sa vztahuji na Eerpaciu stanicu s dvomi
témovy rezim LSI cerpadlami. Schémy zapojenia pre pripojenie frekvenéného menica a ¢erpadla platia aj
pre erpadlo 3 a 4 jednej Eerpacej stanice.

Pozrite si k tomu aj
> ReZim systému LSI: priklad pripojenia bez Ex [» 98]
> ReZim systému LSI: priklad pripojenia s Ex [» 101]
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