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Informacje ogélne

O niniejszej instrukcji

Prawa autorskie

Potaczenie sieciowe (LAN)

Zakres funkcji oprogramowania

Dane osobowe

Zastrzezenie mozliwosci zmian

Wykluczenie gwarancji i odpowie-
dzialnosci

Instrukcja stanowi integralng cze$¢ produktu. Stosowanie sie do tej instrukcji stanowi wa-
runek wiasciwego uzytkowania i nalezytej obstugi produktu:

» Przed rozpoczeciem jakichkolwiek czynnosci nalezy starannie zapoznac sie z instrukcja.
- Instrukcje nalezy przechowywac w sposéb umozliwiajacy dostep do niej w kazdej chwili.
= Nalezy stosowac sie do wszystkich informacji o produkcie.

> Nalezy uwzgledni¢ oznaczenia znajdujgce sie na produkcie.

Oryginalna instrukcji obstugi jest napisana w jezyku niemieckim. Wszystkie inne jezyki,

w ktdrych napisana jest niniejsza instrukcja, s przektadami oryginatu.

Whtascicielem praw autorskich do niniejszej instrukcji oraz oprogramowania Digital Data In-
terface jest Wilo. Zabronione jest powielenie, rozpowszechnianie jakichkolwiek tresci lub
nieuprawnione wykorzystywanie ich do celéw konkurencji, a takze przekazywanie ich oso-
bom trzecim.

Nazwa Wilo, logo Wilo oraz nazwa Nexos to zarejestrowane znaki handlowe Wilo. Wszelkie
pozostate nazwy i oznaczenia moga by¢ znakami towarowymi, stanowigcymi wtasnosé ich
wtascicieli. Przeglad stosowanych licencji dostepny jest w oknie uzytkownika oprogramo-
wania Digital Data Interface (menu ,License”).

W celu zapewnienia wtasciwego funkcjonowania (konfiguracja i praca) produkt wymaga

wtgczenia w lokalng sie¢ Ethernet (LAN). W przypadku sieci Ethernet istnieje niebezpie-

czenstwo niedozwolonego dostepu do sieci. Skutkiem moga by¢ manipulacje w obrebie

produktu. Nalezy zatem stosowac sie do postanowiern obowigzujacego prawa i innych re-

gulacji oraz ponizszych wymogoéw:

» Nieuzywane kanaty komunikacyjne nalezy dezaktywowac.

- Nalezy stosowac bezpieczne hasta dostepu.

 Nalezy natychmiast zmienic fabryczne hasta.

» Nalezy dodatkowo korzystac z Security Appliance.

» Nalezy przestrzegac Srodkow bezpieczenstwa wedtug aktualnych wymogéw IT orz obo-
wigzujacych norm (np. VPN dla dostepéw zdalnych).

Wilo nie odpowiada za szkody w obrebie produktu lub szkody powstate wskutek wykorzy-
stywania produktu, jezeli za ich przyczyne nalezy uznac tacze sieciowe lub dostep do niego.

Ta instrukcja opisuje peten zakres funkcji i oprogramowania Digital Data Interface. Klient
powinien otrzymac wiec tylko zakres oprogramowania Digital Data Interface wedtug po-
twierdzenia zlecenia. Klient moze w pdzniejszym terminie naby¢ dalsze, oferowane funkcje
oprogramowania Digital Data Interface.

W zwigzku z korzystaniem z produktu nie dochodzi do przetwarzania danych osobowych.
NOTYFIKACJA! Aby unikng¢ konfliktow z zasadami ochrony danych osobowych, w pola
ksiegi instalacji i konserwaciji nie nalezy wprowadzaé danych osobowych (np. nazwiska,
adresu, adresu e-mail, numeru telefonu ...)!

Wilo zastrzega sobie prawo do zmiany danych wymienionych powyzej bez powiadomienia
oraz nie przejmuje odpowiedzialnoéci za niedoktadno$¢ i/iub niekompletnoéé danych tech-
nicznych. Zastosowane ilustracje moga roznic sie od oryginatu i stuza jedynie prezentacji
przyktadowego wygladu produktu.

Wilo nie przejmuje gwarancji ani odpowiedzialnosci w szczegdélnosci w ponizszych przypad-

kach:

» Brak dostepnego stabilnego zasilania sieciowego w miejscu zastosowania

+ Szkody (posrednie lub bezposrednie) z uwagi na techniczne problemy, np. awaria serwe-
ra, btad transmisji

- Szkody spowodowane przez oprogramowanie obce, bedace wtasnoscia oferentéw trze-
cich

» Szkody spowodowane przez wptywy obce, np. atak hakerski, wirusy

» Niedozwolone zmiany oprogramowania Digital Data Interface

= Nieprzestrzeganie niniejszej instrukcji obstugi

» Uzytkowanie niezgodne z przeznaczeniem

- Niewtasciwe magazynowanie lub transport

» Nieprawidtowy montaz lub demontaz
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2 Bezpieczenstwo

2.1 Kwalifikacje personelu Podtaczenie elektryczne

Prace elektryczne: wykwalifikowany elektryk

Osoba dysponujgca odpowiednim wyksztatceniem specjali-
stycznym, wiedzg i doSwiadczeniem, potrafigca rozpoznawac
zagrozenia zwigzane z energia elektryczna i ich unikac.
Znajomosc sieci

Konfekcjonowanie kabli sieciowych

Obstuga

2.2 Prace elektryczne .

Bezpieczna obstuga internetowych interfejsow uzytkownika

Specjalistyczna znajomos¢ jezyka angielskiego, w nastepuja-

cych dziedzinach specjalistycznych

- Elektrotechnika, dziat przetwornicy czestotliwosci

- Technologia pomp, dziedzina eksploatacji systemoéw pompo-
wych

- Technika sieciowa, konfiguracja komponentow sieciowych

Prace elektryczne powinny by¢ zawsze wykonane przez wy-
kwalifikowanego elektryka.

Przed podjeciem jakichkolwiek prac odtaczy¢ produkt od sieci i
zabezpieczy¢ przed ponownym wtgczeniem.

Przytacze elektryczne nalezy wykona¢ wedtug lokalnych prze-
pisow.

Nalezy stosowac sie do wytycznych lokalnego zaktadu energe-
tycznego.

Produkt musi by¢ uziemiony.

Nalezy stosowac sie do danych technicznych.

Uszkodzone kable zasilajace nalezy wymieni¢ natychmiast.

2.3 Bezpieczenstwo funk- Jesli pompa pracuje w Srodowisku zagrozonym wybuchem, nalezy
cjonalne przestrzegac nastepujacych punktéw:

Zainstalowac zabezpieczenie przed suchobiegiem i podtaczy¢
poprzez przekaznik Ex-i.

Podtaczy¢ czujnik poziomu przez bariere Zenera.

Podtaczy¢ termiczng kontrole silnika za posrednictwem prze-
kaznika dopuszczalnego dla stref zagrozenia wybuchem. Karte
termistora PTC ,MCB 112” w przetwornicy czestotliwosci moz-
na doposazy¢ w celu podtgczenia do Wilo EFC!

W potaczeniu z przetwornicg czestotliwosci, podtaczy¢ zabez-
pieczenie przed suchobiegiem i termiczng kontrole silnika do
Safe Torque Off (STO).

SIL-Level

Nalezy przewidzie¢ urzgdzenie zabezpieczajgce o SIL-Level 1 i to-
lerancji btedéw sprzetowych 0 (zgodnie z norma DIN EN 50495,
kategoria 2). Celem oceny systemu nalezy uwzgledni¢ wszystkie

elementy w obwodzie bezpieczenstwa. W celu uzyskania nie-
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2.4

2.5

3.2

Bezpieczenstwo danych

Tryb awaryjny w sytu-
acjach krytycznych z
punktu widzenia bezpie-
czenstwa

Opis produktu

Budowa

Tryby systemu

zbednych informacji nalezy zapoznac sie z instrukcjami produ-
centa poszczegdlnych elementéw.

Certyfikat Ex czujnika CLPO1

« Zabudowany czujnik pojemnosciowy CLPO1 przeszedt osobne
badania pod katem typu zgodnie z dyrektywg 2014/34/UE.

e Oznaczenie: Il 2G Ex db lIB Gb.

 Na podstawie badania typu, czujnik spetnia rowniez wymagania
zgodnie z IECEXx.

Aby zintegrowac produkt z siecig, nalezy przestrzega¢ wszystkich
wymogow sieciowych, w szczeg6lnosci bezpieczenstwa sieci. W
tym celu nabywca lub uzytkownik musi przestrzega¢ wszystkich
obowigzujgcych krajowych i miedzynarodowych wytycznych (np.
rozporzgdzenie Kritis) lub przepiséw prawa.

Pompa i przetwornica czestotliwosci sg sterowane za pomocg pa-
rametréow wprowadzonych w danym urzadzeniu. Ponadto w trybie
LPIi LSI pompa nadpisuje zestaw parametréw 1 przetwornicy
czestotliwosci. W celu szybkiego rozwigzywania probleméw zale-
ca sie utworzenie kopii zapasowej odpowiednich konfiguracji i
przechowywanie jej w centralnym miejscu.

NOTYFIKACJA! W zastosowaniach o znaczeniu krytycznym dla
bezpieczenstwa, dalsza konfiguracja moze zostac zapisana w
przetwornicy czestotliwosci. W przypadku wystapienia btedu,
przetwornica czestotliwosci moze kontynuowac prace w trybie
awaryjnym poprzez te konfiguracje.

Digital Data Interface jest modutem komunikacyjnym zintegrowanym w silniku z wbudowa-
nym serwerem internetowym. Dostep odbywa sie za pomocg graficznego interfejsu uzyt-
kownika za pomocg przegladarki internetowej. Interfejs uzytkownika umozliwia tatwg kon-
figuracje, sterowanie i monitorowanie pompy. W tym celu w pompie mozna zainstalowa¢
rézne czujniki. Dodatkowo, inne parametry systemu moga by¢ wtaczone do sterowania po-
przez zewnetrzne nadajniki sygnatéw. W zaleznosci od trybu systemu, Digital Data Interfa-
ce moze:

= Kontrolowa¢ pompe.
» Sterowac pompg za pomocg przetwornicy czestotliwosci.
» Sterowac catym systemem z maksymalnie czterema pompami.

Digital Data Interface moze by¢ licencjonowany dla trzech réznych trybéw systemu:

e Tryb systemu DDI
Tryb systemu bez funkcji sterowania. Tylko wartosci czujnikéw temperatury i drgan sg
rejestrowane, analizowane i zapisywane. Pompa i przetwornica czestotliwosci (jesli wy-
stepuje) sg sterowane przez nadrzedne sterowanie uzytkownika.

e Tryb systemu LPI
Tryb systemu z funkcja sterowania dla przetwornicy czestotliwosci i detekcji zatkania.
Parowanie pompa/przetwornica czestotliwosci pracuje jako jednostka, przetwornica
czestotliwosci jest sterowana przez pompe. Pozwala to na wykrycie zatkania i, w razie
potrzeby, rozpoczecie procesu czyszczenia. Zalezne od poziomu sterowanie pompa od-
bywa sie za posrednictwem nadrzednego sterowania uzytkownika.
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3.3

Przeglad funkcji w zaleznosci od
trybu systemu

e Tryb systemu LSI

Tryb systemu do petnego sterowania przepompownig z maksymalnie czterema pompa-
mi. Jedna pompa dziata jako pompa nadrzedna, wszystkie pozostate jako pompy pod-
rzedne. Pompa nadrzedna steruje wszystkimi innymi pompami w zalezno$ci od parame-

tréow zaleznych od systemu.

Tryb systemu jest wtgczany za pomocg klucza licencyjnego. Zawarte sg w nim tryby syste-

mu z mniejszym zakresem funkcji.

Funkcja

Interfejs uzytkownika

Tryb systemu

DDI | LPI

Serwer internetowy

Wybor jezyka

Hasto uzytkownika

Przesytanie/pobieranie konfiguracji

Reset do ustawienia fabrycznego

Wyswietlanie danych

Dane na tabliczce znamionowe;j

Protokot testowy

Dziennik instalacji

Dziennik konserwacji

Rejestrowanie i przechowywanie danych

Wewnetrzne czujniki

Czujniki wewnetrzne poprzez magistrale polowa

Przetwornica czestotliwosci

Przepompownia

Interfejsy

Wsparcie dla zewnetrznych wejs$é/wyjsé

ModBus TCP

OPC UA

Sterowanie przetwornicg czestotliwosci

Funkcje sterowania i regulacji

Praca w wynurzeniu

Wykrywanie zatkania/proces czyszczenia

Zewnetrzne wartosci regulacyjne (analogowe/cyfrowe)

Wyt. zewn.

Okresowe uruchomienie pompy

Zabezpieczenie przed suchobiegiem

Ochrona przeciwpowodziowa

Zamiana pomp

Pompa rezerwowa

Wybor rodzaju pracy pompy

Sterowanie poziomem za pomocg czujnika poziomu i wytgcz-
nika ptywakowego

Regulacja PID

Redundantna pompa nadrzedna

Alternatywne poziomy zatrzymania

High Efficiency (HE) regulator

Legenda
- =niedostepne, o = opcjonalne, « = dostepne
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3.4 Wejscia

3.5 Moduty I/0 - dodatkowe wejscia i

wyjscia
4 Podfgczenie elektryczne
4.1 Kwalifikacje personelu

4.2 Warunki

Digital Data Interface posiada dwa zintegrowane czujniki i dziewiec przytgczy dla czujnikow

zewnetrznych.

Czujniki wewnetrzne (poktadowy)

e Temperatura

Rejestrowanie aktualnej temperatury modutu Digital Data Interface.

«  Wibracja

Rejestrowanie aktualnych wibracji na Digital Data Interface na trzech osiach.

Czujniki wewnetrzne (w silniku)

« Sxtemperatura (Pt100, Pt1000, PTC)

» 2x analogowe wejscia 4-20 mA

«  2x wejscia dla czujnikéw wibracyjnych (maks. 2 kanaty)

Do sterowania pompami/ kombinacjg przetwornicy czestotliwosci (tryb systemu LPI) lub
catym systemem (tryb systemu LSI) wymagana jest duza ilo$¢ danych pomiarowych. Prze-
twornica czestotliwosci zapewnia z reguty wystarczajaca liczbe wejs¢ i wyjsé analogowych i
cyfrowych. W razie potrzeby wejscia i wyjscia mogg by¢ uzupetniane przez dwa moduty 1/0:

« Wilol0 1 (ET-7060): 6x cyfrowych wejs¢ i wyjsé
« Wilo10 2 (ET-7002): 3x wejscia analogowe i 6x wejs¢ cyfrowych, 3x wyjscia cyfrowe

®

NOTYFIKACJA

Wilo 10 2 jest absolutnie konieczne dla trybu systemu LSI!

W celu zarejestrowania wszystkich wymaganych wartosci pomiarowych,
w planowaniu systemu nalezy uwzgledni¢ Wilo 10 2 (ET-7002)! Sterowa-
nie systemem nie jest mozliwe bez dodatkowego Wilo 10 2.

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!
Niewtasciwe zachowanie podczas przeprowadzania prac elektrycznych
prowadzi do Smierci z powodu porazenia prgdem elektrycznym!

+ Prace elektryczne powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowanego

elektryka!
+ Nalezy przestrzega¢ miejscowych przepisoéw!

NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenistwo wybuchu spowodowane przez nieprawi-
diowe podtaczenie!

W razie uzytkowania pompy w wybuchowej atmosferze, wadliwe przyta-

cze moze spowodowac niebezpieczenstwo wybuchu. Nalezy przestrze-

gac ponizszych punktow:

« Instalacja zabezpieczenia przed suchobiegiem.

+ Podtaczy¢ wytacznik ptywakowy za posrednictwem przekaznika Ex-i.

+ Podtaczy¢ czujnik poziomu przez bariere Zenera.

+ Podtaczy¢ termiczng kontrole silnika i zabezpieczenie przed sucho-
biegiem do ,Safe Torque Off (STO)".

+ Nalezy uwzglednic zalecenia przedstawione w rozdziale ,Podtaczenie
elektryczne w strefach Ex”!

» Prace elektryczne: wykwalifikowany elektryk
Osoba dysponujaca odpowiednim wyksztatceniem specjalistycznym, wiedzg i doswiad-
czeniem, potrafigca rozpoznawac zagrozenia zwiazane z energig elektryczng i ich uni-

kac.

= Znajomosc¢ sieci
Konfekcjonowanie kabli sieciowych

Przeglad wymaganych elementéw w zaleznosci od zastosowanego trybu systemu:
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4.3 Kabel zasilajacy Digital Data Inter-
face

Fig. 1: Przedstawienie przyktadowe kabla hy-
brydowego

Instalacja bez Ex
Pompa z Digital Data Interface

Napiecie sterujgce 24 VDC

Urzgdzenie pomiarowe dla przetwornika PTC . . .

Przetwornica czestotliwosci Wilo EF
,MCA 122” (modut ModBus TCP)

Tryb systemu

C z modutem Ethernet

Sterowanie nadrzedne dla wytycznej wartosci zadanej lub wy- - . 0
tycznej start/stop

Wytacznik ptywakowy zabezpieczenie przed suchobiegiem - o 0
Czujnik poziomu dla wytycznej warto$ci zadanej - - .
Przefacznik sieciowy (przetacznik LAN) . . .
Wilo 10 1 (ET-7060) o 0 -
Wilo 10 2 (ET-7002) 0 o .

Dodatkowe wymodgi dla instalacji z mozliwoscig pracy w strefie zagrozenia wybuchem

Rozszerzenie Wilo EFC Karta termistora PTC ,MCB 112" lub . . .

urzadzenie pomiarowe z certyfikate
PTC

Wytacznik ptywakowy zabezpieczenie przed suchobiegiem za - . .
pomocg przekaznika separujacego dla stref zagrozenia wybu-

chem
Bariera Zenera dla czujnika poziomu
Legenda

- = niewymagane, o = w razie potrze

Opis

m Ex dla przetwornikéw

by, « = musi wystepowac

Jako przewdd sterowniczy stosowany jest kabel hybrydowy. Kabel hybrydowy taczy dwa

kable w jednym:

« Przewdd sygnatowy dla napiecia sterujacego i monitorowanie uzwojen

= Kabel sieciowy

Poz. Nr/kolor zyty

1
2
3
A
5 1=+
2=-
6 3/4 = PTC
7 Biaty (wh) = RD+

Z6tty (ye) = TD+
Pomarariczowy (og) = TD-
Niebieski (bu) = RD-

Opis

Zewnetrzny ptaszcz kabla
Zewnetrzne ekranowanie kabla
Wewnetrzny ptaszcz kabla
Wewnetrzne ekranowanie kabla

Zyty potaczeniowe zasilania elektrycznego Digital Da-
ta Interface. Napigcie robocze: 24 VDC (12-30 V FELV,
maks. 4,5 W)

Zyty potaczeniowe przetwornika PTC w uzwojeniu sil-
nika. Napiecie robocze: 2,5 do 7,5 VDC

Przygotowac kabel sieciowy i zamontowa¢ dostarczo-
ng wtyczke RJ45.

NOTYFIKACJA! Potaczy¢ ekran kabla na duzej powierzchni!

Dane techniczne

Typ: TECWATER HYBRID DATA

Zyty, zewnetrzna wigzka przewoddw: 4x0,5 ST
Zyty, wewnetrzna wigzka przewodéw: 2x 2x22AWG
Materiat: Specjalny elastomer, potaczony promieniowaniem, odporny na wode i olej, po-

dwadjnie ekranowany
Srednica: ok. 13,5 mm
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4.4 Tryb systemu DDI

ModBus TCP

Promien giecia: 81 mm
Maks. temperatura wody: 40°C
Temperatura otoczenia: od -25°C do +40°C

Notebook/panel dotykowy
z przegladarka internetows

PLEREREREEEEEE LR EE LR EREEREEREEEE N

OCP UA

Ethernet Przewdd sygnatowy
Modbus

Fig. 2: Propozycja zabudowy

| ]
n
n
n
| Switch/Router |
= o=
LAN :
RJ45 @ - O OE WO OE WO OEOEOE o -~
§ Wilo101
I « 6x cyfrowych wejsé

- 6x cyfrowych wyjsé
§ Wilo102
« 3x analogowe wejscia
« 6x cyfrowych wejsé
« 3x cyfrowe wyjscia

e m---—-—

Przewéd sterowniczy Przytacze zasilania Opcjonalnie

1 Szafa sterownicza
2 Moduty 1/0 z wejéciami/wyj$ciami cyfrowymi i analogowymi
3 Sterowanie nadrzedne po stronie uzytkownika
4 Czujniki poziomu
441  Przylacze sieciowe pompy Podtaczy¢ silnik do rozdzielnicy znajdujacej sie w miejscu zabudowy. Informacje na temat

rodzaju zatgczania i podtgczania silnika znajdujg sie w instrukcji producenta!
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4.4.2

4.43

444

Przytacze zasilania elektrycznego
Digital Data Interface

Przyfacze przetwornika PTC w
uzwojeniu silnika

Przytacze zasilania sieciowego

NOTYFIKACJA! Potaczy¢ ekran kabla na duzej powierzchni!

Podtaczyc zasilanie Digital Data Interface do rozdzielnicy znajdujacej sie w miejscu zabudo-
wy:

- Napiecie robocze: 24 VDC (12-30 V FELV, maks. 4,5 W)

o Zytal:+

o Zyta2:-

Termiczne monitorowanie silnika w oparciu o oprogramowanie jest przeprowadzane przez
czujniki Pt100 lub Pt1000 w uzwojeniu silnika. Aktualne wartosci temperatury i temperatu-
ry graniczne mozna przegladac i ustawiac za posrednictwem interfejsu uzytkownika. Prze-
tworniki PTC zainstalowane po stronie sprzetowej okreslaja maks. temperature uzwojenia i
wytaczaja silnik w sytuacji awaryjne;.

PRZESTROGA! Przeprowadzi¢ kontrole funkcji! Sprawdzi¢ opér przed podtaczeniem
przetwornika PTC. Opo6r czujnika temperatury nalezy zmierzy¢ za pomoca omomierza.
Przetworniki PTC majg oporno$¢ na zimno pomiedzy 60 a 300 Ohm.

Podtaczy¢ przetwornik PTC do rozdzielnicy znajdujacej sie w miejscu zabudowy:

» Napiecie robocze: 2,5 do 7,5 VDC

o Zyty:3ik

» Przekaznik oceny przetwornika PTC, np. rozszerzenie Wilo EFC Karta termistora PTC
,MCB 112" lub przekaznik ,,CM-MSS”

NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo wybuchu spowodowane przez nieprawi-
diowe podtgczenie!

Nieprawidtowe podtaczenie termicznej kontroli silnika w przypadku za-
stosowania w strefach zagrozenia wybuchem moze spowodowac zagro-
Zzenie zycia na skutek wybuchu! Podtgczenie musi by¢ zawsze przepro-
wadzone przez wykwalifikowanego elektryka. W przypadku zastosowa-
nia w strefie Ex obowiazujg nastepujace zalecenia:

+ Podtaczy¢ termiczng kontrole silnika za posrednictwem przekaznika!

+ Wytaczenie za pomocg ogranicznika temperatury musi nastgpic z za-
stosowaniem blokady zabezpieczajgcej przed ponownym witgczeniem!
Ponowne wtaczenie jest mozliwe dopiero wtedy, gdy przycisk odblo-
kowania zostanie uruchomiony recznie!

Przygotowac kabel sieciowy przewodu sterowniczego i zamontowa¢ dostarczong wtyczke
RJ45. Podfgczenie jest wykonywane do gniazda sieciowego.

Instrukcja montazu i obstugi « Wilo DDI-I + Ed.03/2023-06 11



4.5

Tryb systemu LPI

ModBus TCP

OCP UA

*
| |
| |
n
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Start/Sto

p

, SafeTorq

3x wejscia, dowolna konfiguracja:
+ Pow6dz

« Praca na sucho

» Wyciek - Ostrzezenie

» Wyciek - Alarm

* Reset

« High Clog Limit

2x wejscia, dowolna konfiguracja:

« Poziom napetnienia
« Cisnienie
* Przeptyw

Rodzaj sygnatu:
+0-20 mA
«4-20 mA
«0-10V

Ethernet Przewdd sygna

Modbus

. Extern Off

ue QeI

towy

Fig. 3: Propozycja zabudowy z funkcjg Start/Stop
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)
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Wilo-EFC

Wyjscia przekaznika

Analogowe wyjscia

) !

| _Switch/Router |

- EEEEEE.Ey

Przewdd sterowniczy Przytacze zasilania

Notebook/panel dotykowy
z przegladarka internetow:

[ ]
U EEEEEEEEEE S,

j Wilo101
I « 6x cyfrowych wejs¢
- 6x cyfrowych wyjs¢
§ Wilo102
I . - 3x analogowe wejscia
« 6x cyfrowych wejs¢
« 3x cyfrowe wyjscia
L S e

2x wyjscia, dowolna konfiguracja:
- Praca

+ Poziom rosnacy

» Poziom malejacy

+ Ostrzezenie

» Bfad

« Trwa sekwencja czyszczenia

1x wyjscie, dowolna konfiguracja:
« Czestotliwosé

« Poziom napetnienia

+ Ci$nienie

* Przeptyw

Rodzaj sygnatu:

+0-20mA
* 4-20 mA

Opcjonalnie Obowigzkowe
w przypadku zastosowan w strefie zagroze

Przetwornica czestotliwosci

N

Modut do rozbudowy ,MCA 122" dla przetwornicy czestotliwosci (zawarte w za-

kresie dostawy)

Modut do rozbudowy ,,MCB 112” dla przetwornicy czestotliwosci

Wejscia na przetwornicy czestotliwosci

Wyjscia na przetwornicy czestotliwosci

Sterowanie nadrzedne po stronie uzytkownika

N o v W

Czujniki poziomu
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Notebook/panel dotykowy
z przegladarka internetows

ModBus TCP _r
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3 « 3x cyfrowe wyjscia @
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Start/Stop
.Exﬁeln.qft R 2x wyjscia, dowolna konfiguracja:

» Praca
« Poziom rosnacy
« Poziom malejacy
+ Ostrzezenie
b  Bfad
- Trwa sekwencja czyszczenia

— A L3afe Toraue OFF (3T0)

3x wejscia, dowolna konfiguracja: mmm -
+ Powddz

» Praca na sucho

 Wyciek - Ostrzezenie EmmmmE
» Wyciek - Alarm
* Reset

» High Clog Limit

Wejscia cyfrowe

Wyjscia przekaznika

1x wyjscie, dowolna konfiguracja:
« Czestotliwosé

« Poziom napetnienia

« Cisnienie

« Przeptyw

Warto$¢ zadana

1x wejécie, dowolna konfiguracja:

+ Poziom napetnienia LEE LR
+ Ci$nienie

* Przeptyw

Rodzaj sygnatu:
«0-20mA
*4-20 mA

Analogowe wejscia
Analogowe wyjscia

Rodzaj sygnatu:
+0-20 mA

* 4-20 mA
+0-10V

Ethernet Przewdd sygnatowy Przewdd sterowniczy Przytacze zasilania Opcjonalnie Obowigzkowe
Modbus w przypadku zastosowan w strefie zagroze

Fig. 4: Propozycja zabudowy z analogowa wytyczng wartosci zadanej

1 Przetwornica czestotliwosci

2 Modut do rozbudowy ,MCA 122" dla przetwornicy czestotliwosci (zawarte w za-
kresie dostawy)

Modut do rozbudowy ,,MCB 112" dla przetwornicy czestotliwosci

Wejscia na przetwornicy czestotliwosci

Wyjscia na przetwornicy czestotliwosci

Sterowanie nadrzedne po stronie uzytkownika

N oo v & W

Czujniki poziomu
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ModBus TCP

Notebook/panel dotykowy
z przegladarka internetows

OCP UA

Start/Stop

. Extern Ooff

>

3x wejscia, dowolna konfiguracja: .-
« Powddz

« Praca na sucho

» Wyciek - Ostrzezenie .
» Wyciek - Alarm

« Reset

« High Clog Limit

2x wejscia, dowolna konfiguracja:
« Poziom napetnienia

» Ci$nienie

« Przeptyw

Rodzaj sygnatu:

*«0-20mA .
«4-20mA

«0-10V

Ethernet Przewdd sygnatowy

Modbus

2afe Torque Off (2TQ)

Fig. 5: Propozycja zabudowy z modutem ModBus
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» Praca
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- Trwa sekwencja czyszczenia

1x wyjscie, dowolna konfiguracja:
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Rodzaj sygnatu:

+0-20 mA
«4-20 mA

Obowigzkowe
w przypadku zastosowan w strefie zagroze
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Przetwornica czestotliwosci

N

Modut do rozbudowy ,MCA 122~ dla przetwornicy czestotliwosci (zawarte w za-

kresie dostawy)

Modut do rozbudowy ,,MCB 112” dla przetwornicy czestotliwosci

Wejécia na przetwornicy czestotliwosci

Wyjscia na przetwornicy czestotliwosci

Sterowanie nadrzedne po stronie uzytkownika

N o v W

Czujniki poziomu
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4.5.1

Podtaczenie pompy do zasilania

Fig. 6: Podtgczanie pompy: Wilo EFC

4.5.2  Przylcze zasilania elektrycznego

Digital Data Interface

16 c o 0o 0 0 0 0 o
H12 1318 19 27 29 32 33120

ge-e

Fig. 7: Zacisk Wilo EFC

4.5.3  Przylacze przetwornika PTC w

uzwojeniu silnika

o o o o o
39 42 50 53 54

0o 00 o0 o Of
27 29 32 133 20 37°

T

Fig. 8: Zacisk Wilo EFC

4.5.4  Przylacze zasilania sieciowego

4.5.5  Przyfacze wejs¢ cyfrowych

Przetwornica czestotliwosci Wilo EFC

Zacisk Oznaczenie zyt
96 u

97 \%

98 W

99 Uziemienie (PE)

Kable zasilajace silnika nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu do przetwornicy czestotli-
wosci i odpowiednio zamocowac. Nalezy podtaczy¢ zyty zgodnie ze schematem potaczen.

NOTYFIKACJA! Potaczy¢ ekran kabla na duzej powierzchni!

Przetwornica czestotliwosci Wilo EFC

Zacisk Zyta przewodu sterowni- Opis
czego
13 1 Zasilanie elektryczne: +24 VDC
20 2 Zasilanie elektryczne: Potencjat odniesienia
(ov)

Przetwornica czestotliwosci Wilo EFC

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia spowodowane przez nieprawidtowe podta-

czenie!

W razie uzytkowania pompy w wybuchowej atmosferze, nalezy prze-
strzegac zalecen rozdziatu ,,Podtaczenie elektryczne w strefach Ex”!

Zacisk Zyta przewodu sterowni- Opis

czego
50 3 +10 VDC Zasilanie elektryczne
33 4 Wejscie cyfrowe: PTC/WSK

Termiczne monitorowanie silnika w oparciu o oprogramowanie jest przeprowadzane przez
czujniki Pt100 lub Pt1000 w uzwojeniu silnika. Aktualne wartosci temperatury i temperatury
graniczne mozna przegladac i ustawiac za posrednictwem interfejsu uzytkownika. Przetwor-
niki PTC zainstalowane po stronie sprzetowej okreslaja maks. temperature uzwojenia i wyta-
czajg silnik w sytuacji awaryjne;.

PRZESTROGA! Przeprowadzi¢ kontrole funkgji! Sprawdzi¢ opér przed podtaczeniem prze-
twornika PTC. Opér czujnika temperatury nalezy zmierzy¢ za pomocg omomierza. Przetwor-
niki PTC majg oporno$¢ na zimno pomiedzy 60 a 300 Ohm.

Przetwornica czestotliwosci Wilo EFC

Przygotowac kabel sieciowy przewodu sterowniczego i zamontowac dostarczong wtyczke
RJ45. Potaczenie odbywa sie do gniazda sieciowego, np. modutu Ethernet ,MCA 122”.

Podczas podtaczania wejs¢ cyfrowych uwzgledni¢ nastepujgce zalecenia:

> Nalezy wykorzystywac przewody ekranowane.

» Autoparametryzacja nastepuje podczas pierwszego uruchomienia. Podczas tego proce-
su, poszczegdlne wejscia cyfrowe sg wstepnie zajete. Wstepne zajecie nie moze zostac
zmienione!

Instrukcja montazu i obstugi « Wilo DDI-I + Ed.03/2023-06 15
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= Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie dowolnie wybieranych wej$¢, nalezy przypisa¢ od-
powiednig funkcje w Digital Data Interface.

NIEBEZPIECZENSTWO
Zagrozenie zycia spowodowane przez nieprawidtowe podta-
czenie!

W razie uzytkowania pompy w wybuchowej atmosferze, nalezy prze-
strzegac zalecen rozdziatu ,Podtaczenie elektryczne w strefach Ex”!

@ NOTYFIKACJA

Nalezy postepowac zgodnie z instrukcja producenta!

W celu uzyskania dalszych informacji nalezy zapoznac sie z instrukcjg
obstugi przetwornicy czestotliwosci i postepowac zgodnie z nig.

Przetwornica czestotliwosci: Wilo EFC
 Zasilanie energig: +24 VDC, zaciski 12 13
- Potencjat odniesienia (0 V): Zacisk 20

18 Start Styk zwierny (NO)
27 External Off Styk rozwierny (NC)
37 Safe Torque Off (STO) Styk rozwierny (NC)

19,29,32 Dowolny wybor
Opis funkcji wstepnie zajetych wejsé:
e Start

Sygnat wiaczenia/wytaczenia z nadrzednego sterowania. NOTYFIKACJA! Jezeli wejscie
nie jest potrzebne, nalezy zainstalowaé mostek pomiedzy zaciskami 12 i 18!

+ External Off
Wytaczanie zdalne poprzez odrebny przetacznik. NOTYFIKACJA! Wejscie przetacza
bezposrednio przetwornice czestotliwosci!

- Safe Torque Off (STO) - bezpieczne wytgczanieNOTYFIKACJA! Jezeli wejscie nie jest
potrzebne, nalezy zainstalowaé mostek pomiedzy zaciskami 12 i 27!
Sprzetowe wytaczenie pompy przez przetwornice czestotliwosci, niezaleznie od sterow-
nika pompy. Automatyczne ponowne wtgczenie nie jest mozliwe (blokada ponownego
wtgczenia). NOTYFIKACJA! Jezeli wejscie nie jest potrzebne, nalezy zainstalowaé mo-
stek pomiedzy zaciskami 12 i 37!

Nastepujace funkcje mozna przyporzadkowaé wolnym wejsciom w Digital Data Interface:

« High Water
Sygnat dla poziomu powodzi.

* DryRun
Sygnat dla zabezpieczenia przed suchobiegiem.

« Leakage Warn

Sygnat dla zewnetrznej kontroli komory uszczelniajacej. W przypadku wystapienia btedu
wydawany jest komunikat ostrzegawczy.

» Leakage Alarm
Sygnat dla zewnetrznej kontroli komory uszczelniajacej. W przypadku wystapienia btedu
pompa jest wytgczana. Dalsze zachowanie mozna ustawi¢ poprzez typ alarmu w konfi-
guracji.

* Reset
Sygnat zewnetrzny do resetowania komunikatéw o awarii.

» High Clogg Limit
Aktywacja wyzszej tolerancji (,Power Limit - High”) dla wykrywania zatkania.

Instrukcja montazu i obstugi « Wilo DDI-I + Ed.03/2023-06



4.5.6

L

Podfgczenie analogowych wejs$é

Rodzaj styku dla danej funkcji

High Water Styk zwierny (NO)
Dry Run Styk rozwierny (NC)
Leakage Warn Styk zwierny (NO)

Leakage Alarm Styk zwierny (NO

(NO)
Reset Styk zwierny (NO)
(NO)

High Clogg Limit Styk zwierny (NO

Podczas podtaczania wejs¢ analogowych uwzgledni¢ nastepujace zalecenia:

> Nalezy wykorzystywac przewody ekranowane.
» Odpowiednie funkcje moga by¢ dowolnie wybierane dla wejs¢ analogowych. Przypo-
rzgdkowac odpowiednig funkcje w Digital Data Interface!

®

NOTYFIKACJA

Nalezy postepowac zgodnie z instrukcjg producental

W celu uzyskania dalszych informacji nalezy zapoznac sie z instrukcjg
obstugi przetwornicy czestotliwosci i postepowac zgodnie z nig.

Przetwornica czestotliwosci Wilo EFC
» Napiecie zasilania: 10 VDC, 15 mA lub 24 VDC, 200 mA
+ Zaciski: 53, 54
Doktadne podtaczenie zalezy od rodzaju zastosowanego czujnika. PRZESTROGA! Aby
uzyskac informacje na temat prawidtowego podtgczenia, nalezy zapozna¢ sig z in-
strukcja producenta!

L
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Fig. 9: Pozycja przetacznika A53 i A54

4.5.7

Instrukcja montazu i obstugi « Wilo DDI-I + Ed.03/2023-06

« Zakres pomiaru: 0...20 mA, 4...20 mA lub 0...10 V.
Dodatkowo ustawi¢ rodzaj sygnatu (napiecie (U) lub energia elektryczna (1)) za pomoca
dwdch przetacznikéw na przetwornicy czestotliwos$ci. Oba przetgczniki (A53 i A54) znaj-
duja sie pod wyswietlaczem przetwornicy czestotliwosci. NOTYFIKACJA! Zakres pomiaru
ustawic takze w Digital Data Interface!

W Digital Data Interface mozna przyporzadkowac nastepujace funkcje:

- External Control Value
Wytyczna warto$ci zadanej dla sterowania predkoscig obrotowg pompy jako sygnat ana-
logowy przez sterowanie nadrzedne.

Przyfacze wyjs$é przekaznikéw

r_

* Level
Rejestrowanie aktualnego poziomu napetnienia w celu rejestracji danych. Podstawa dla
funkcji ,rosnacej” i ,malejacej” poziomu na wyjsciu cyfrowym.

* Pressure
Rejestrowanie aktualnego cisnienia systemu celem rejestracji danych.

* Flow
Rejestrowanie aktualnego natezenia przeptywu w celu rejestracji danych.

Podczas podtaczania wyjsé przekaznikéw uwzglednic¢ nastepujace zalecenia:

» Nalezy wykorzystywac przewody ekranowane.
- Odpowiednie funkcje moga by¢ dowolnie wybierane dla wyj$¢ przekaznikéw. Przypo-
rzgdkowac odpowiednig funkcje w Digital Data Interface!

®

NOTYFIKACJA

Nalezy postepowac zgodnie z instrukcja producenta!

W celu uzyskania dalszych informacji nalezy zapoznac sie z instrukcja
obstugi przetwornicy czestotliwosci i postepowac zgodnie z nia.

Przetwornica czestotliwosci Wilo EFC
+  2x wyjscia przekaznikow typu C. NOTYFIKACJA! Doktadne pozycjonowanie wyjs$¢
przekaznikéw znajduje sie w instrukcji producenta!

17
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Przyfacze wyjscia analogowego

+ Prad przytaczenia: 240 VAC, 2 A
Wieksza zdolno$¢ przetaczania jest mozliwa na wyjsciu przekaznika 2 przy styku zwier-
nym (zacisk: 4/5): maks. 400 VAC, 2 A

E=m i

Wyjscie przekaznika 1

1 Przytacze posrednie (COM)
2 Styk zwierny (NO)

3 Styk rozwierny (NC)
Wyjscie przekaznika 2

4 Przytacze posrednie (COM)
5 Styk zwierny (NO)

6 Styk rozwierny (NC)

W Digital Data Interface mozna przyporzadkowa¢ nastepujgce funkcje:
* Run
Indywidualna sygnalizacja pracy jednej pompy
= Rising Level
Komunikat, gdy poziom wzrasta.
+ Falling Level
Komunikat, gdy poziom spada.
«  Warning
Indywidualna sygnalizacja awarii pompy: Ostrzezenie.
e Error
Indywidualna sygnalizacja awarii pompy: Alarm.
» Cleaning
Komunikat w chwili uruchomienia sekwencji czyszczenia pompy.

Podczas podtgczania wyjscia analogowego nalezy zwréci¢ uwage na nastepujgce kwestie:

» Nalezy wykorzystywac przewody ekranowane.
» Odpowiednie funkcje moga by¢ dowolnie wybierane dla wyjscia. Przyporzagdkowa¢ od-
powiednig funkcje w Digital Data Interface!

@ NOTYFIKACJA

Nalezy postepowac zgodnie z instrukcja producenta!

W celu uzyskania dalszych informacji nalezy zapoznac sie z instrukcja
obstugi przetwornicy czestotliwosci i postepowac zgodnie z nia.

Przetwornica czestotliwosci Wilo EFC

-« Zacisk: 39/42

» Zakres pomiaru: 0...20 mA lub 4...20 mA
NOTYFIKACJA! Zakres pomiaru ustawic takze w Digital Data Interface!

W Digital Data Interface mozna przyporzadkowac nastepujace funkcje:

* Frequency
Wyswietlanie aktualnej czestotliwosci rzeczywistej.

o Level
Wyswietlanie aktualnego poziomu napetnienia. NOTYFIKACJA! Nalezy podtaczy¢ od-
powiedni nadajnik sygnatu do wejscia celem wyswietlania!

e Pressure
Wyswietlanie aktualnego ci$nienia roboczego. NOTYFIKACJA! Nalezy podtaczy¢ odpo-
wiedni nadajnik sygnatu do wejscia celem wyswietlania!

* Flow

Wyswietlanie aktualnego natezenia przeptywu. NOTYFIKACJA! Nalezy podtaczy¢ od-
powiedni nadajnik sygnatu do wejscia celem wyswietlania!
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4.5.9

Przytacze rozszerzen wejscia/wyj-
Scia (tryb LPI)

@ NOTYFIKACJA

Nalezy uwzglednic literature uzupetiajaca!

Zastosowanie w sposéb zgodny z przepisami wymaga przeczytania

i przestrzegania zalecen instrukgcji producenta.

Informacje ogélne

Typ ET-7060 ET-7002
Przytacze sieciowe 10..30VDC 10...30VDC
Temperatura pracy -25°C..+75°C -25°C..+75°C

Wymiary (Sz. x D x Wys.)

Wejscia cyfrowe

72x123x35 mm

72x123x35 mm

Liczba 6 6

Poziom napiecia ,Wtaczony” 10..50VvDC 10..50VvDC
Poziom napiecia ,Wytaczony” maks. 4 VDC maks. 4 VDC
Wyjscia przekaznika

Liczba 6 3

Rodzaj styku Styk zwierny (NO) Styk zwierny (NO)

Prad przytaczenia

Wejscia analogowe
Liczba

Zakres pomiaru do wyboru

Mozliwe zakresy pomiarowe

5 A, 250 VAC/24 VDC

5 A, 250 VAC/24 VDC

3
tak, z Jumperem
0..10V,0...20 mA,

4..20mA
Wszystkie inne dane techniczne znajduja sie w instrukcji producenta.

Instalacja

NOTYFIKACJA! Wszystkie informacje na temat zmiany adresu IP i montazu znajduja sie
w instrukcji producenta!

1. Ustawié rodzaj sygnatu (energia elektryczna lub napiecie) dla zakresu pomiarowego:
Ustawi¢ Jumper.
NOTYFIKACJA! Zakres pomiaru jest ustawiany w Digital Data Interface i przesytany
do modutu I/0. Zakresu pomiaru nie nalezy ustawia¢ w module I/0.

Zamocowac modut w szafie sterowniczej.
Podtaczy¢ wejscia i wyjscia.
Podtaczy¢ napiecie zasilania.

Ustawic adres IP.

o v F W

Ustawi¢ w Digital Data Interface typ uzywanego modutu I/0.
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Przeglad modutéw 1/O
Zacisk 1 ...7 Wejscia cyfrowe
Zacisk 8 Przytacze sieciowe (+)
Zacisk 9 Przytacze sieciowe (-)
§ Zacisk 12.... 23 Wyjécia przekaznikow, styk zwierny (NO)
Zacisk 1...6 Wejscia analogowe
Zacisk 8 Przytgcze sieciowe (+)
Zacisk 9 Przytacze sieciowe (-)
é é § § Zacisk 10 ... 15 Wyjécia przekaznikow, styk zwierny (NO)
= F % Zacisk 16 ... 23 Wejscia cyfrowe

Funkcje wejs¢ i wyjs¢

Wejsciom i wyjsciom mozna przyporzgdkowac takie same funkcje jak przetwornicy czestotli-
wosci. NOTYFIKACJA! Przyporzadkowacé podigczone wejscia i wyjScia w Digital Data In-
terface! (,Settings =» I/O Extension”)

(B)GND 9

Fig. 11: Wilo 10 2 (ET-7002)
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4.6 Tryb systemu LSI W trybie systemu , LSI” odbywa sie petne sterowanie przepompownig przez Digital Data In-
terface. System sktada sie z nastepujacych podstawowych elementdw:

Do czterech pomp, kazda pompa z Digital Data Interface i wtasna przetwornicg czesto-

tliwosci
- Modut /02
» Czujnik poziomu dla warto$ci zadanej
ModBus TCP
E { ModBus TCP
| Switch/Router |
Wilo I
/02 N
1
1
1 000
1
!
1
1
1
“ e o e e o e o o omm o m o o Em o Em o o o o Em o mm o mm o omm

_d Zalanie start

Poziom startowy

Zalanie start

| _Alternatywny start

Poziom zatrzymania

| _Altematywny poziom wyfczania_

_c, Praca na sucho

max. 4
Ethernet Przewod sygnatowy  System czujnikdw Przewdd sterowniczy Przytacze zasilania O.pzjsrTaTn.ie Obowigzkowe
Modbus w przypadku zastosowan w strefie zagroze

Fig. 12: Przytacze trybu systemowego LSI: Przeglad systemu

Przepompownia pracuje niezaleznie i nie wymaga nadrzednego sterowania. Do ograniczo-
nej interakcji z nadrzednym sterowaniem dostepne sg rézne funkcje wyjs¢ lub magistrala
polowa:

= Zatwierdzenie systemu
= Sygnalizacja ostrzezen i zaktécen
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 Przekazanie wartos$ci pomiarow

PRZESTROGA! Ingerencja nadrzednego sterowania poza zdefiniowanymi kanatami moze
doprowadzi¢ do wadliwej pracy systemu!

Nadrzedne parametry czujnikéw i wyzwalaczy w systemie sterowania sg centralnie podta-
czone do modutu I/O. Przyporzadkowanie wtasciwych funkcji odbywa sie za posrednictwem
Digital Data Interface.

Ethernet

]

| Switch/Router |

3x wyjscia, dowolna konfiguracja:
+ Praca

» Poziom rosnacy

PPPEE - Poziom malejacy

2x wejscia, dowolna konfiguracja:
+ Cisnienie

* Przeptyw

Wilo 1/0 2

- Btad
+ Ostrzezenie
« Aktywny cykl ptukania

o
3
o
sy

°
©
c
©

BiD
[}

el

=

Poziom napetnieniz

Wyjscia przekaznika

4x wejscia, dowolna konfiguracja:
* Reset
« Zatwierdzenie zewnetrzne

Praca na sucho

» Wypompowanie
« Alternatywny poziom startowy

Przetwornica czestotliwosci

@Pafe Torque off (STO)

Bariera
Zenera

Przekaznik rozfac

—

o

Ethernet Przewéd sygnatowy — System czujnikdw Przewdd sterowniczy Przytacze zasilania Opcjonalnie Obowigzkowe
Modbus w przypadku zastosowan w strefie zagroze

Fig. 13: Przytacze trybu systemowego LSI: Modut 1/02
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Rejestracja parametréw pompy (komunikaty robocze i sygnalizacja awarii) pompa pojedyn-
czej odbywa sie przez przetwornice czestotliwosci. Dodatkowo mozna pozyskaé aktualne
wartosci pomiarowe za posrednictwem przetwornicy czestotliwosci. Przyporzadkowanie
funkcji odbywa sie za posrednictwem Digital Data Interface.

E ModBus TCP
LAN
RJ45
| _Switch/Router |
Start/Stop COM-Card
IEEEEEE S MOdBuSTCP u
Extern Off rd =
RS LLEEEEEEEY = S
PTC g COM-Card PTC 6 = 2x wyjscia, dowolna konfiguracja:
CE T EEEEEEEY o ) N
< = < * Praca
. safe Torgue OFF (5T0) B2 = g e
— = - Btad
§ PTC . B - Aktywny cykl ptukania
3x wejscia, dowolna konfiguracja: e A . =
i > i IimEE= L}
xyc!et— Olstrzezeme : 26 VDC
» Wyciek - Alarm . PTC
« High Clog Limit Cmmmmmmmn

1x wyjscie, dowolna konfiguracja:
» Czestotliwosé

« Poziom napetnienia

« Cisnienie

* Przeptyw

Rodzaj sygnatu:
+0-20mA
*+ 4-20 mA

Analogowe wyjscia

Ethernet Przewod sygnatowy  System czujnikdw Przewdd sterowniczy Przytacze zasilania OE)Ej;rTaTn.ie Obowigzkowe
Modbus w przypadku zastosowan w strefie zagroze

Fig. 14: Przytacze trybu systemowego LSI: Przetwornica czestotliwosci

PRZESTROGA! Nalezy zawsze poditgczy¢ wejscia cyfrowe ,,Start/Stop”, ,.Extern off” i
.Safe Torque Off”. Jezeli wejscia s3 zbedne, nalezy zainstalowac mostek!
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4.6.1  Rodzaje regulacji

4.6.1.1 Rodzajregulacji: Level Controller

4.6.1.2 Rodzaj regulacji: PID Controller

Wartosc zad

_>
+

- A

Pojedyncze pompy pracujg wedtug zasady Master/Slave. Ustawienia kazdej pompy mozliwe
sg przez strone startowg Slave tej pompy. Nadrzedna strona startowa Master stuzy do na-
stawy wszelkich parametrow, zaleznych od urzadzenia:

» Operating Mode - Wiaczenie / wytaczanie systemu, ustalenie trybu regulacji.
« System Limits- Ustalanie granicy systemu.
- Podstawowe nastawienia dla trybow regulacji:
— Level Controller
- PID
— High Efficiency(HE) Controller
Ustawione parametry stuzg do sterowania pracg wszystkich pomp w systemie. Pompa nad-

rzedna jest w systemie przyporzadkowana podwadjnie. W razie awarii pompy nadrzednej jej
funkcje przejmie inna pompa.

Mozliwe jest zdefiniowanie do szesciu pozioméw przetaczania. Dla kazdego poziomu prze-
taczania nalezy ustawi¢ liczbe pomp oraz pozgdang czestotliwos¢ pracy.

W przypadku regulacji PID warto$¢ zadana moze dotyczyc¢ statego przeptywu, poziomu na-
petnienia lub ci$nienia w systemie. Regulowana czestotliwo$¢ wyjsciowa jest identyczna dla
wszystkich dotgczonych pomp. Na bazie rozbiezno$ci warto$ci zadanych i czestotliwosci
wyjscia nastgpi wigczenie lub wytaczenie pompy po opdznieniu.

Wartosc rze«

Cisnienie, poziom napetnien
System o
I

e

A§

Czestotliwos
wyjscia
Liczba pomp

Wybor

>
pomp

Fig. 15: Obwdd regulacyjny z kontrolerem PID

Proporcjonalnie

Catka

Rézniczka

Fig. 16: Kontroler PID
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2
FMIN
FMAX

NOTYFIKACJA! Regulacja PID wymaga obecnosci czujnika poziomu w systemie. Do
wprowadzania warto$ci zadanych ci$nienia lub przeptywu nalezy przewidzie¢ odpo-
wiedni czujnik!

Kontroler PID sktada sie z trzech czesci:

= Proporcjonalnie
- Catka
= Rozniczka.

L FMIN/FMAX” dotyczy wprowadzenia Min/Max Frequency do granic systemu.

Warunki regulacji

Jezeli oba warunku zdefiniowanego czasu trwania sg spetnione, nastapi wigczenie pompy:
= Rozbieznos¢ od wartosci zadanej jest poza zdefiniowang granica.

+ Czestotliwo$¢ wyjsciowa osigga czestotliwosé maksymalna.

Jezeli oba warunki zdefiniowanego czasu trwania s spetnione, nastapi wytaczenie pompy:

» Rozbieznos¢ od wartosci zadanej jest poza zdefiniowang granica.
-+ Czestotliwo$¢ wyjsciowa osigga czestotliwos¢ minimalna.
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Wartosé rzeczywista

A Wartosci ponadwymiarowe
Pozostajaca
réznica regulacj’

Wartos$¢ Z%

-

|Czas zasterowania
Czas

Czas wysterowania

Fig. 17: Odpowiedz skokowa obwodu regula-
cji

4.6.1.3 Rodzaj regulacji: High Efficien-
cy(HE) Controller

<77 >, Stanpoziomul

Stan poziomu 2

Q Stan poziomu 3

Stan poziomu

Stan
poziomu §

Fig. 18: Regulator HE: Prezentacja geometrii
studzienki

Funkcje regulacji objasnia ponizsza ilustracja. Ponizsza tabela przedstawia zaleznosci po-
szczegoblnych czesci.

Odpowiedz Czas zastero- | Wartosci po- Czas wystero- | Pozostajaca

skokowa obwo- | wania nadwymiarowe | wania réznica regula-
du regulacji (J]]

Proporcjonalnie = Decrease Increase | Small change | Decrease
Catka Decrease Increase | Increase | Eliminate
Rézniczka Small change Decrease | Decrease | Small change

Tab. 1: Wptyw udziatéw roézniczkowych, catkowych i proporcjonalnych na odpowiedz skoko-
w3 obwodu regulacji

Regulator HE umozliwia energooszczedne sterowanie pompami zatapialnymi do $ciekéw, z
regulacjg wedtug predkos$ci obrotowej. Przy zastosowaniu pomiaru poziomu odbywa sie cig-
gte wyliczanie czestotliwosci pracy, przekazywanej dalej do przetwornicy czestotliwosci. Do
obliczania czestotliwosci pracy nalezy zawsze uwzgledni¢ warunki brzegowe systemu:

« Parametry regulacji

= Parametry rurociggu

« Geometria studzienki

Regulator HE steruje tylko jedng aktywng pompa. Wszystkie inne pompa w systemie stano-
wig pompy rezerwowe. Zamiana pomp uwzglednia wszystkie obecne pompy.

W celu zapewnienia niezawodnosci pracy odbywa sie ciggte monitorowanie charakterystyki
(sieci rurociggéw). W przypadku silnych odchyleri charakterystyki (sieci rurociaggéw) od stanu
zadanego nalezy podja¢ stosowne $rodki zaradcze.

NOTYFIKACJA! Do obliczania charakterystyki (sieci rurociggéw) wykorzystuje si¢ pomia-
ry przeptywu w warunkach réznych czestotliwosci. Jezeli przepompownia nie posiada
systemow do pomiaru przeptywu, nastepuje obliczenie przeptywu.

W jaki spos6b nastgpi aktywowanie regulatora HE?

Aby aktywowac¢ regulator HE, nalezy ustawi¢ nastepujace parametry w Digital Data Interface:
1. Ustawienie parametréw regulacji.

2. Ustawienie parametréw rurociagu.

3. Obliczenie rurociggu. Obliczenie trwa okoto 1 ... 3 minut.

4. Zapisanie geometrii studzienki.

» W chwili kolejnego startu pompy nastapi uruchomienie pomiaru charakterystyki (sieci
rurociggow).

» Dalsze informacje dotyczace nastawien zawarte sg w rozdziale ,Zaawansowane
pierwsze uruchomienie w trybie systemu LSL.”.

Pomiar charakterystyki (sieci rurociggéw)

Do pomiaru stosuje sie zasadniczo cztery czestotliwosci. Chodzi tu o czestotliwosci rowno-
odlegte wobec czestotliwosci znamionowych minimalnych i maksymalnych. Kazda czestotli-
wos¢ uzyta jest tu dwa razy przez 3 minuty. Aby zapewnic ciagle aktualny stan charaktery-
styki (sieci rurociggéw) nalezy codziennie dokonywa¢ pomiaru. Szczegdty podczas pomiaréw:

« W warunkach duzego doptywu najblizsza dobrana czestotliwos¢ jest odpowiednio wyso-
ka. W ten sposdéb zapewnia sie pokonanie doptywu.

» Po osiggnieciu poziomu zatrzymania nastapi przy ponownym procesie pompowania wtg-
czenie pomiaru.

Tryb pracy pompy przy optymalnej czestotliwosci

Po pomiarze charakterystyki (sieci rurociggdéw) nastapi wyliczenie czestotliwosci optymalnej
energetycznie, tzn., czestotliwosci roboczej o najnizszym poborze mocy na metr szescienny.
Czestotliwos¢ pracy zostanie zastosowana dla kolejnych proceséw pompowania. Jezeli do-
ptyw jest wiekszy niz przeptyw, nastepuje ingerencja regulacji:
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4.6.2  Parametry ramowe, zalezne od in-
stalacji

4.6.3  Podfgczenie pompy do zasilania

Fig. 19: Podtaczanie pompy: Wilo EFC

26

Czestotliwo$¢ pracy ulegnie podwyzszeniu do czasu uzyskania przeptywu nieco mniejsze-

go niz doptyw. W ten sposdb osiaga sie wolne napetnianie studzienki do poziomu startu.

Po osiggnieciu poziomu startowego przeptyw zréwna sie z doptywem. W ten sposéb

utrzymuje sie staty poziom w studzience.

Regulacja odbywa sie teraz w zaleznosci od poziomu napetnienia:

— Jezeli poziom napetnienia spada, pompa pracuje z czestotliwoscig wyliczong. Nastapi
odpompowanie studzienki do poziomu zatrzymania.

— Jezeli poziom napetnienia przekracza poziom startu, pompa pracuje z czestotliwoscig
znamionowa. Nastapi odpompowanie studzienki do poziomu zatrzymania. Osiggnieta
czestotliwos¢ pracy jest stosowana dopiero przy kolejnym odpompowaniu!

Sedymentacja

Podczas procesu pompowania odbywa sie réwniez monitorowanie srednicy rurociggdw. Je-
zeli osady (sedymentacja) spowodujg zmniejszenie $rednicy rurociggu, wiaczy sie ptukanie z
czestotliwoécig znamionowa. Ptukanie koriczy sie w chwili osiggniecia ustawionej wartosci
granicznej.

W granicach systemu zapisuje sie rézne parametry ramowe, zalezne od instalacji:

Zalanie poziom startowy i zatrzymania

Poziom zabezpieczenia przed suchobiegiem

Alternatywny poziom wigczania

LAlternatywny poziom wtgczania” to dodatkowy poziom wigczania w celu wczesniejsze-
go wypompowania studzienki. Ten wczesniejszy poziom wtaczania podwyzsza objetosé
studzienki rezerwowej na wypadek szczegdlnych zdarzen, np. silnego deszczu. Aby ak-
tywowa¢ dodatkowy poziom wigczania nalezy zatozy¢ wyzwalacz przy module I/0.

Alternatywny poziom wytgczania

LAlternatywny poziom wytgczania” to dodatkowy poziom odtgczania w celu gtebszego
obnizenia poziomu w studzience lub napowietrzania czujnika poziomu. Aktywowanie
dodatkowego poziomu wytgczenia nastapi automatycznie po osiggnieciu ustalonej licz-
by cykli pompy. Warto$¢ poziomu powinna znajdowac sie pomiedzy poziomem wytgcza-
nia a poziomem zabezpieczenia przed suchobiegiem.

Minimalna i maksymalna czestotliwos¢ pracy

Zrédto czujnik pracy na sucho

Przetwornica czestotliwosci Wilo EFC

Zacisk Oznaczenie zyt
96 u
97 \%
98 w
99 Uziemienie (PE)

Kable zasilajace silnika nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki przewodu do przetwornicy czestotli-
wosci i odpowiednio zamocowac. Nalezy podtgczy¢ zyty zgodnie ze schematem potaczen.

NOTYFIKACJA! Potaczy¢ ekran kabla na duzej powierzchni!
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k.6.4  Przytacze przetwornika PTC w Przetwornica czestotliwosci Wilo EFC
uzwojeniu silnika
NIEBEZPIECZENSTWO
Zagrozenie zycia spowodowane przez nieprawidtowe podta-
czenie!

W razie uzytkowania pompy w wybuchowej atmosferze, nalezy prze-
strzegac zalecen rozdziatu ,Podtaczenie elektryczne w strefach Ex”!

Zacisk Zyta przewodu sterowni- Opis
4k czego
©0o0008 1/ e ° © o9 ° 50 3 +10 VDC Zasilanie elektryczne
27 29 32133 20 37%] F39 4250 53 54
33 4 Wejscie cyfrowe: PTC/WSK
SIS

Termiczne monitorowanie silnika w oparciu o oprogramowanie jest przeprowadzane przez
Fig. 20: Zacisk Wilo EFC czujniki Pt100 lub Pt1000 w uzwojeniu silnika. Aktualne wartos$ci temperatury i temperatury
graniczne mozna przegladac i ustawiac za posrednictwem interfejsu uzytkownika. Przetwor-
niki PTC zainstalowane po stronie sprzetowej okreslaja maks. temperature uzwojenia i wyta-
czajg silnik w sytuacji awaryjne;.

PRZESTROGA! Przeprowadzi¢ kontrole funkgji! Sprawdzi¢ opér przed podtaczeniem prze-
twornika PTC. Opér czujnika temperatury nalezy zmierzy¢ za pomocg omomierza. Przetwor-
niki PTC majg oporno$¢ na zimno pomiedzy 60 a 300 Ohm.

4.6.5  Przyfacze zasilania sieciowego Przetwornica czgstotliwosci Wilo EFC

Przygotowac kabel sieciowy przewodu sterowniczego i zamontowac dostarczong wtyczke
RJ45. Potaczenie odbywa sie do gniazda sieciowego, np. modutu Ethernet ,MCA 122”.

4.6.6  Przyfacze wejs¢ cyfrowych Podczas podtgczania wejs¢ cyfrowych uwzgledni¢ nastepujgce zalecenia:

» Nalezy wykorzystywac przewody ekranowane.

» Autoparametryzacja nastepuje podczas pierwszego uruchomienia. Podczas tego proce-
su, poszczegdlne wejscia cyfrowe sg wstepnie zajete. Wstepne zajecie nie moze zostac
zmienione!

» Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie dowolnie wybieranych wej$¢, nalezy przypisaé od-
powiednig funkcje w Digital Data Interface.

NIEBEZPIECZENSTWO
Zagrozenie zycia spowodowane przez nieprawidtowe podta-
czenie!

W razie uzytkowania pompy w wybuchowej atmosferze, nalezy prze-
strzegac zalecen rozdziatu ,Podtaczenie elektryczne w strefach Ex”!

@ NOTYFIKACJA

Nalezy postepowac zgodnie z instrukcja producenta!

W celu uzyskania dalszych informacji nalezy zapoznac sie z instrukcja
obstugi przetwornicy czestotliwosci i postepowac zgodnie z nia.

Przetwornica cze¢stotliwosci: Wilo EFC
 Zasilanie energig: +24 VDC, zaciski 12 i 13
- Potencjat odniesienia (0 V): Zacisk 20

18 Start Styk zwierny (NO)
27 External Off Styk rozwierny (NC)
37 Safe Torque Off (STO) Styk rozwierny (NC)

19,29,32 Dowolny wybor

Opis funkcji wstepnie zajetych wejsé:
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4.6.7

28

Przyfacze wyjs$é przekaznikéw

« Start
W trybie systemu LSI nie jest potrzebne. Nalezy zainstalowaé mostek pomiedzy zaci-
skami 12 18!

- External Off
W trybie systemu LS nie jest potrzebne. Nalezy zainstalowaé mostek pomiedzy zaci-
skami 12 27!

» Safe Torque Off (STO) — bezpieczne wytaczenie
Sprzetowe wytaczenie pompy przez przetwornice czestotliwosci, niezaleznie od sterow-
nika pompy. Automatyczne ponowne wtaczenie nie jest mozliwe (blokada ponownego
wtgczenia). NOTYFIKACJA! Jezeli wejscie nie jest potrzebne, nalezy zainstalowaé mo-
stek pomiedzy zaciskami 12 i 37!

Nastepujace funkcje mozna przyporzadkowaé wolnym wejsciom w Digital Data Interface:
» Leakage Warn

Sygnat dla zewnetrznej kontroli komory uszczelniajacej. W przypadku wystgpienia btedu
wydawany jest komunikat ostrzegawczy.

» Leakage Alarm
Sygnat dla zewnetrznej kontroli komory uszczelniajacej. W przypadku wystapienia btedu
pompa jest wytgczana. Dalsze zachowanie mozna ustawi¢ poprzez typ alarmu w konfi-
guracji.
» High Clogg Limit
Aktywacja wyzszej tolerancji (,Power Limit - High”) dla wykrywania zatkania.
Funkcje ,High Water”, ,,Dry Run” i ,Reset” podtagczone sg do modutu I/0 i przyporzgdkowa-
ne w Digital Data Interface!

Rodzaj styku dla danej funkcji

Leakage Warn Styk zwierny (NO)
Leakage Alarm Styk zwierny (NO)
High Clogg Limit Styk zwierny (NO)

Podczas podtaczania wyjsé przekaznikéw uwzgledni¢ nastepujace zalecenia:

» Nalezy wykorzystywac przewody ekranowane.
- Odpowiednie funkcje moga by¢ dowolnie wybierane dla wyj$¢ przekaznikéw. Przypo-
rzgdkowac odpowiednig funkcje w Digital Data Interface!

@ NOTYFIKACJA

Nalezy postepowac zgodnie z instrukcja producenta!

W celu uzyskania dalszych informacji nalezy zapoznac sie z instrukcja
obstugi przetwornicy czestotliwosci i postepowac zgodnie z nia.

Przetwornica czestotliwosci Wilo EFC

+  2x wyjScia przekaznikow typu C. NOTYFIKACJA! Doktadne pozycjonowanie wyjsc
przekaznikéw znajduje sie w instrukcji producenta!

+ Prad przytaczenia: 240 VAC, 2 A
Wieksza zdolno$¢ przetaczania jest mozliwa na wyjsciu przekaznika 2 przy styku zwier-
nym (zacisk: 4/5): maks. 400 VAC, 2 A

s oy

Wyjscie przekaznika 1

1 Przytacze posrednie (COM)
2 Styk zwierny (NO)

3 Styk rozwierny (NC)
Wyjscie przekaznika 2

4 Przytacze posrednie (COM)
5 Styk zwierny (NO)

6 Styk rozwierny (NC)
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4.6.8

4.6.9

Przyfacze wyjscia analogowego

Przytacze rozszerzen wejscia/wyj-
Scia (tryb LSI)

W Digital Data Interface mozna przyporzadkowac nastepujace funkcje:

* Run
Indywidualna sygnalizacja pracy jednej pompy
* Error
Indywidualna sygnalizacja awarii pompy: Alarm.
« Warning
Indywidualna sygnalizacja awarii pompy: Ostrzezenie.
« Cleaning
Komunikat w chwili uruchomienia sekwencji czyszczenia pompy.

Funkcje ,Rising Level” i ,Falling Level” podfaczone s do modutu I/O i przyporzadkowane w
Digital Data Interface!

Podczas podtaczania wyjscia analogowego nalezy zwréci¢ uwage na nastepujgce kwestie:

» Nalezy wykorzystywac przewody ekranowane.
- Odpowiednie funkcje moga by¢ dowolnie wybierane dla wyjscia. Przyporzgdkowac od-
powiednig funkcje w Digital Data Interface!

@ NOTYFIKACJA

Nalezy postepowac zgodnie z instrukcja producenta!

W celu uzyskania dalszych informacji nalezy zapoznac sie z instrukcja
obstugi przetwornicy czestotliwosci i postepowac zgodnie z nia.

Przetwornica czestotliwosci Wilo EFC
« Zacisk: 39/42
e Zakres pomiaru: 0...20 mA lub 4...20 mA
NOTYFIKACJA! Zakres pomiaru ustawic takze w Digital Data Interface!

W Digital Data Interface mozna przyporzadkowa¢ nastepujgce funkcje:

* Frequency
Wyswietlanie aktualnej czestotliwosci rzeczywistej.

o Level
Wyswietlanie aktualnego poziomu napetnienia. NOTYFIKACJA! Nalezy podtaczy¢ od-
powiedni nadajnik sygnatu do wejscia celem wyswietlania!

* Pressure
Wyswietlanie aktualnego cisnienia roboczego. NOTYFIKACJA! Nalezy podtaczy¢ odpo-
wiedni nadajnik sygnatu do wejscia celem wyswietlania!

* Flow

Wyswietlanie aktualnego natezenia przeptywu. NOTYFIKACJA! Nalezy podtaczy¢ od-
powiedni nadajnik sygnatu do wejscia celem wyswietlania!

@ NOTYFIKACJA
Nalezy uwzglednic literature uzupetiajaca!

Zastosowanie w sposéb zgodny z przepisami wymaga przeczytania
i przestrzegania zalecen instrukcji producenta.

Informacje ogélne

Typ ET-7002
Przytacze sieciowe 10..30VDC
Temperatura pracy -25°C..+75°C
Wymiary (Sz. x D x Wys.) 72x123x35 mm
Wejscia cyfrowe

Liczba 6

Poziom napiecia ,Wtagczony” 10...50vDC
Poziom napiecia ,Wytagczony” maks. 4 VDC
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RL2 COM

Fig. 21: Wilo 10 2 (ET-7002)
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Wyjscia przekaznika

Liczba 3

Rodzaj styku Styk zwierny (NO)
Prad przytaczenia 5 A, 250 VAC/24 VDC
Wejscia analogowe

Liczba 3

Zakres pomiaru do wyboru tak, z Jumperem

Mozliwe zakresy pomiarowe 0..10V,0..20mA, 4..20 mA

Wszystkie inne dane techniczne znajduja sie w instrukcji producenta.

Instalacja

NOTYFIKACJA! Wszystkie informacje na temat zmiany adresu IP i montazu znajduj3 sie
w instrukcji producenta!

1. Ustawi¢ rodzaj sygnatu (energia elektryczna lub napiecie) dla zakresu pomiarowego:
Ustawi¢ Jumper.
NOTYFIKACJA! Zakres pomiaru jest ustawiany w Digital Data Interface i przesytany
do modutu 1/0. Zakresu pomiaru nie nalezy ustawia¢ w module 1/0.

2. Zamocowac modut w szafie sterowniczej.

3. Podtaczyc¢ wejscia i wyjscia.

4. Podfaczy¢ napiecie zasilania.

5. Ustawic adres IP.

6. Ustawi¢ w Digital Data Interface typ uzywanego modutu I/0.

Przeglad modutu I/0 2

Zacisk1...6 Wejscia analogowe

Zacisk 8 Przytacze sieciowe (+)

Zacisk 9 Przytacze sieciowe (-)

Zacisk 10 ... 15 Wyjscia przekaznikdw, styk zwierny (NO)
Zacisk 16 ... 23 Wejscia cyfrowe

Wejscia i wyjscia
NOTYFIKACJA! Przyporzadkowa¢é podtaczone wejscia i wyjscia w Digital Data Interface
pompy nadrzednej! (,Settings <» I/O Extension”)

Mozliwe jest przyporzgdkowanie nastepujacych funkcji do wejsé cyfrowych:

High Water
Sygnat dla poziomu powodzi.

Dry Run
Sygnat dla zabezpieczenia przed suchobiegiem.

Reset
Sygnat zewnetrzny do resetowania komunikatéw o awarii.

System Off
Zewnetrzny sygnat wytgczenia systemu.

Trigger Start Level
Wtacz proces odpompowania. Nastapi odpompowanie studzienki do poziomu wytgczenia.

Alternative Start Level
Aktywacja alternatywnego poziomu wigczania.

Mozliwe jest przyporzgdkowanie nastepujacych funkcji do wejsé¢ analogowych:

NOTYFIKACJA! Funkcje ,,Poziom napetienia” nalezy przyporzadkowaé do analogowego
wejscia dla czujnika poziomu!

External Control Value

Zalecana warto$¢ zadana nadrzednego sterownika do sterowania przepompownia jako
sygnat analogowy. NOTYFIKACJA! W trybie systemowym LS| przepompownia pracuje
samodzielnie, niezaleznie od nadrzednego systemu sterowania. Jezeli zachodzi po-
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trzeba przekazu wartosci zadanych przez nadrzedny sterownik, nalezy skontaktowaé
sie z serwisem technicznym!

Level
Zalecana warto$¢ zadana dla rodzajéw regulacji ciSnienia w trybie systemowym LSI.

NOTYFIKACJA! Warunki dla trybu systemu ,,LSI”! Wejscie nalezy przypisac do tej funk-
cji.

Pressure

Rejestrowanie aktualnego cisnienia systemu celem rejestracji danych.

NOTYFIKACJA! Mozliwe jest zastosowanie jako wartosci regulacji dla kontrolera PID!

Flow
Rejestrowanie aktualnego natezenia przeptywu w celu rejestracji danych.

NOTYFIKACJA! Mozliwe jest zastosowanie jako wartosci regulacji dla regulatora PID i
HE!

Mozliwe jest przyporzadkowanie nastepujgcych funkcji do wyjsé przekaznika:

4.7 Podfaczenie elektryczne w stre-
fach Ex
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Run

Zbiorcza sygnalizacja pracy
Rising Level

Komunikat, gdy poziom wzrasta.

Falling Level
Komunikat, gdy poziom spada.

System Error
Zbiorcza sygnalizacja awarii: Usterka.

System Warning
Zbiorcza sygnalizacja awarii: Ostrzezenie.

Cleaning
Komunikat o aktywnosci sekwencji czyszczenia pompy.

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia spowodowane przez nieprawidtowe podta-
czenie!

Jesli pompa jest zainstalowana w strefach zagrozonych wybuchem, nale-
zy podtaczyc zabezpieczenie przed suchobiegiem i termiczng kontrole
silnika do ,,Safe Torque Off”!

+ Nalezy przestrzegac instrukcji obstugi przetwornicy czestotliwosci!

+ Nalezy uwzgledni¢ wszystkie dane w tym rozdziale!

Jezeli pompa jest zainstalowana w strefach zagrozonych wybuchem, nalezy stosowac sie
do nastepujacych zalecen:

Nadajnik sygnatu

« Zainstalowac osobny czujnik w celu zabezpieczenia przed suchobiegiem.
+  Wytacznik ptywakowy nalezy podtaczy¢ przez przekaznik separujacy.

= Podtaczy¢ czujniki poziomu przez bariere Zenera.

Przetwornica czestotliwosci Wilo EFC

« Instalacja karty termistora PTC ,MCB 112".
Nalezy przestrzegac instrukcji obstugi przetwornicy czestotliwosci i karty termistora
PTC!

Tryb systemu LSI: dla kazdej przetwornicy czestotliwosci nalezy zainstalowac karte!
» Podtaczy¢ przetwornik PTC do karty termistora PTC ,MCB 112":
Zaciski T1iT2
+ Podtgczanie karty termistora PTC ,MCB 112" do ,Safe Torque Off (STO)*:
— Karta termistora PTC ,MCB 112" zacisk 10 do zacisku 33 na przetwornicy czestotli-
wosci.
— Karta termistora PTC ,MCB 112" zacisk 12 do zacisku 37 na przetwornicy czestotli-
wosci.
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-+ Zabezpieczenie przed suchobiegiem nalezy dodatkowo podtgczy¢ do karty termistora
PTC ,MCB 112".
Zaciski3do 9

NIEBEZPIECZENSTWO! Tryb systemu LSI: Podfaczyé zabezpieczenie przed suchobie-
giem do wszystkich przetwornic czestotliwosci!

5 Obstuga
@ NOTYFIKACJA
Automatyczne ponowne wigczenie po zaniku napiecia
Produkt jest wigczany i wytgczany w zaleznosci od procesu za pomoca
oddzielnego sterowania. Produkt moze wtgczac sie automatycznie po
zaniku zasilania.
5.1 Wymagania systemowe Nastepujace elementy s wymagane do konfiguracji i uruchomienia pompy:
» Komputer z systemem operacyjnym Windows, Macintosh lub Linux z gniazdem Ethernet
» Przegladarka internetowa umozliwiajaca dostep do interfejsu uzytkownika. Wspierane sg
nastepujace przegladarki internetowe:
— Firefox 65 albo wyzszy
— Google Chrome 60 albo wyzszy
— Inne przegladarki internetowe mogg mie¢ ograniczenia w wyswietlaniu strony!
+ Sie¢ Ethernet: 10BASE-T/100BASE-TX
5.2 Konta uzytkownikéw Digital Data Interface posiada dwa konta uzytkownika:

* Anonymous user
Domyslne konto uzytkownika bez hasta do przegladania nastawien. Nie mozna zmienic
zadnych nastawien.

« Regular user
Konto uzytkownika z hastem do konfiguracji nastawien.

— Nazwa uzytkownika: user

— Hasto: user
Logowanie odbywa sie poprzez menu paska bocznego. Po 2 minutach uzytkownik
jest automatycznie wylogowywany.

NOTYFIKACJA! Ze wzgledow bezpieczenstwa nalezy zmieni¢ hasto fabryczne podczas
wstepnej konfiguracji!

NOTYFIKACJA! Jesli nowe hasto zostanie utracone, skontaktuj sie z serwisem technicz-
nym! Serwis techniczny moze przywréci¢ hasto fabryczne.

5.3 Elementy obstugi Menu rozwijane

Aby wyswietli¢ punkt menu, klikng¢ na ten punkt menu. Mozna wyswietlac¢ tylko jedno me-
Changeable Alarms nu. Po kliknieciu punktu menu, rozwiniety punkt menu zostanie zamkniety.

Changeable Warnings W{qcznik/wyl‘qcznik

Fig. 22: Menu rozwijane

Aby wtaczyc¢ lub wytgczy¢ funkcje, kliknaé przetacznik:

Enable DHCP “@® . Przetacznik ,szary”: Funkcja wytgczona.
Use DNS from DHCP e Przetacznik ,zielony”: Funkcja wiaczona.
Pole wyboru

Fig. 23: Wigcznik/wytacznik
Wyboru pél wyboru mozna dokona¢ na dwa sposoby:

Input 1 Function +  Wartos$ci mogg by¢ klikane za pomoca dwdch strzatek po prawej i lewej stronie.
Not In Use

Input 2 Function —— - Klikniecie na pole powoduje wyswietlenie listy wartosci. Kliknaé na zadang warto$c.

Dry Run
Input 3 Function

Leakage Warning

Leakage Alarm

Input 4 Function Reset

Fig. 24: Pole wyboru
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Server URL

Username

Password

Fig. 25: Pole tekstowe

Date / Time 2019-07-15 15£29:00 x ]

« JuL 2019 »

W T F s

T
1.2 3 4 5 6
9

14 15 16 17 18 19 20
21 22 23 24 25 26 27
28 29 30 31

Time: 02 : 01
Hour:

Min:

Fig. 26: Data/czas

5.4 Przejmowanie wprowadzonych da-
nych/zmian
5.5 Strona startowa

5.5.1  Strona startowa: Tryb systemu DDI

Pole tekstowe

W polach tekstowych mozna bezposrednio wprowadzi¢ odpowiednig warto$¢. Wyswietlanie
pél tekstowych zalezy od wprowadzonych danych:

- Biate pole tekstowe
Odpowiednia warto$¢ moze zosta¢ wprowadzona lub zmieniona.

- Biate pole tekstowe z czerwong obwédka
Pole obowigzkowe! Nalezy wprowadzi¢ odpowiednig wartos¢.

= Szare pole tekstowe
Wprowadzanie tekstu zablokowane. Warto$¢ jest wstawiana automatycznie lub nalezy sie
zalogowac w celu zmiany wartosci.

Dataiczas

Jesli data i czas nie sg zsynchronizowane za pomoca protokotu NTP, nalezy ustawi¢ date i
godzine za pomocg pola wyboru. Aby ustawic¢ date i czas, klikng¢ pole wprowadzania:

= Wybra¢ date w kalendarzu i klikna¢ na nig.
= Uzywac suwakow, aby ustawié czas.

Wszystkie wprowadzone dane i zmiany w odpowiednich menu nie s3 automatycznie przej-
mowane:

- Aby zaakceptowac wprowadzone dane i zmiany, klikna¢ na ,,Save” w odpowiednim me-
nu.

» Aby odrzuci¢ wprowadzone dane lub zmiany, wybra¢ inne menu lub przejs¢ do strony
startowej.

Dostep i sterowanie Digital Data Interface odbywajg sie za pomoca graficznego interfejsu
uzytkownika za pomocg przegladarki internetowej. Po wprowadzeniu adresu IP wyswietla-
na jest strona startowa. Wszystkie wazne informacje na temat pompy lub przepompowni sg
wyswietlane szybko i wyraZnie na stronie startowej. Strona startowa zapewnia réwniez do-
step do menu gtdwnego i loginu uzytkownika. Wyswietlanie strony startowej rézni sie w
zaleznosci od wybranego trybu systemu.

| Data Interface

Overview

Reset Error

Message (100) Code. Date - Time o

@ EXI0 Communication Down 4030 2019-07-17 23:52:11

Temp. Sensor 2 Trip 3003 2019-07-17 23:52:07
@ Temp. Sensor 2 Warning 4012 2019-07-17 23:52:07
@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2019-07-17 23:52:07
@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2019-07-16 12:27:27

@ Fc Communication Down 2019-07-16 12:27:27

Temp. Sensor 2 Trip 2019-07-16 12:27:26

@ Temp. Sensor 2 Viarming 12 2019-07-16 12:27:26
® X0 Communication Down 4030 2019-07-16 09:25:42
® Fc Communication Down 4031 2019-07-16 08:51:27

Temp. Sensor 2 Tip 3003 2019-07-16 08:51:26
@ Temp. Sensor 2 Warning a0t 2010-07-16 08:51:26

@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2019-07-16 08:51:26

Wstecz

Zarejestrowany uzytkownik

Licencja oprogramowania/tryb systemu
Menu paska bocznego

Przewijanie menu gtéwnego

Menu gtéwne

Dane pompy

Wartosci czujnika

O 00 N O U1 & W N =

Protokét btedéw
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5.5.2  Strona startowa: Tryb systemu LPI

Nexos Lift Pump Intelli

Function Modules Data Logger Documentation

AUTO MANUAL OFF 0.00 0.00
Message (100) Code Date - Time
@ Motor Vibration X - Warning 6002 2019-06-24 13:16:55 oo
@ FC Communication Down 4031 2019-06-14 09:22:40
@ Temp. Sensor 2 Warning 4012 2019-06-14 09:22:36
@ Temp. Sensor 2 Fault 03 2019-06-14 09:22:36
@ Motor Vibration X - Warning 6002 2019-06-04 09:33:56
@ Motor Vibration Y - Warning 6003 2019-06-04 09:33:56
@ FC Communication Down 4031 2019-06-04 08:11:10
@ Temp. Sensor 2 Warning 2012 2019-06-04 08:11:02
@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2019-06-04 08:11:02
1 Wstecz
2 Zarejestrowany uzytkownik
3 Licencja oprogramowania/tryb systemu
4 Menu paska bocznego
5 Przewijanie menu gtéwnego
6 Menu gtéwne
7 Dane pompy
8 Wartosci czujnika
9 Protokét btedow

=
o

Tryb pracy pompy

5.5.3  Strona startowa: Tryb systemu LSI W trybie systemu LSI dostepne s3 dwie rézne strony startowe:

- Strona startowa Slave
Kazda pompa ma wtasng strone poczgtkowa. Strona startowa pozwala na wglad do ak-
tualnych danych eksploatacyjnych pompy. Ponadto niniejsza strona startowa umozliwia
konfiguracje pompy.

+ Strona startowa Master
System posiada nadrzedna strone startowg Master. Tu wy$wietlane sg parametry robo-
cze przepompowni i kazdej pojedynczej pompy. Ponadto niniejsza strona startowa stuzy
do nastawy parametréw regulacji przepompowni.
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Strona startowa Slave

o @ Nexos Lift System Intelligence - Slavee wilo o

Overview Function Modules @ Data Logger Documentation Settings ®>
Rexa SOLID Q1564 R p— . e
999.00 999.00
. 999.00 emp0 38.94
0.14 0.13
. 0.16 s | i 0.00
Message (100) Code Date - Time I
@ Temp. Sensor 5 Warning 4015 2020-11-15 23:39:02 o 000
@ Temp. Sensor 5 Fault 4006 2020-11-15 23:39:02 . 0.00 0.00
Temp. Sensor 5 Trip 3006 2020-11-15 23:39:01 o0
@ Temp. Sensor 4 Warning 4014 2020-11-15 23:39:00
@ Temp. Sensor 4 Fault 4005 2020-11-15 23:39:00
@ Temp. Sensor 3 Waming 4013 2020-11-15 23:38:59
@ Temp. Sensor 3 Fault 4004 2020-11-15 23:38:59
Tamp) Sarsor 4T 3005 2020-11-15 23:38:59
@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2020-11-15 23:38:58
T S S 3004 2020-11-15 23:38:58
@ Temp. Sensor 2 Warning 4012 2020-11-15 23:38:57

Wstecz

Zarejestrowany uzytkownik

Licencja oprogramowania/tryb systemu
Menu paska bocznego

Przewijanie menu gtéwnego

Menu gtéwne

Dane pompy

Wartosci czujnika

O 00 N o Ul F W N =

Protokét btedu pompy

Tryb pracy pompy
11 Przejscie do strony startowej Master.

=
o

Strona startowa Master

o o Nexos Lift System Intelligence - Huttee W"O o

Overview Function Modules Data Logger Settings @

AUTO o OFF

Master Reset

Pumping station 1
Hessage (100 code Dote- Time |
® Ccomm. Error 1/0 Extension s01 2020-11-06 13:46:25
Alarm in Pump (0123456789) 2001 2020-11-06 13:46:20
@ Pipe Settings / Calculation Missing 204 2020-11-06 13:46:17
@ Master Changed (0123456789) 101 2020-11-06 13:46:16
Dry Run 201 2020-11-06 13:46:16
® Comm. Error 1/0 Extension 50t 2020-10-19 07:58:50
Alarm in Pump (0123456789) 2001 2020-10-19 07:58:55
@ Warning in Pump (0123456789) 4001 2020-10-19 07:58:50
Level Flow Pressure

I CE

Licencja oprogramowania/tryb systemu

Wstecz

Zarejestrowany uzytkownik

Menu paska bocznego

Przewijanie menu gtéwnego

Menu gtéwne

Wyswietlanie pomp. obecnych w systemie wraz z ich danymi

Tryb pracy systemu

O 0 N o uu & W N =

Protokét btedu systemu

=
o

Dane eksploatacyjne przepompowni

5.5.4  Dane pompy W zaleznosci od ustawionego trybu systemu, wyswietlane sg nastepujace dane dotyczace
pompy:
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5.5.5

5.5.6

36

Wartosci czujnika

Tryb pracy pompy

Dane pompy Tryb systemu
LSI-pompa | LSI-pompa
nadrzedna | rezerwowa

Typ pompy . . . .

Typ silnika . . . .

Adres IP . . . .

Nazwa instalacji . . . .

Godziny pracy . . . .

Cykle pompy . . . .

Cykle czyszczenia - . . .

Status czujnika . . . .

Czestotliwos¢ pracy - . . .

Tryb pracy pompy - . . .

Legenda

- =niedostepne, » = dostepne

W zaleznosci od ustawionego trybu systemu i wyposazenia silnika, moga by¢ wyswietlane

nastepujace czujniki:

Wyswietlacz | Tryb systemu

LSI-pom-
parezer-
WTE]
Temperatura uzwojenia 1 Winding 1 . . .
Temperatura uzwojenia 2 Winding 2 o] o o]
Temperatura uzwojenia 3 Winding 3 o] o} o]
Temperatura tozyska u goéry Bearing 4 o o o
Temperatura tozyska u dotu Bearing 5 o o o
Czujnik temperatury Digital Data Interface ~ TempOB . . .
Czujnik drgan Digital Data Interface VibX, VibY, . . .
VibZ
Czujnik drgan tozyska silnika MotX, MotY o o o
Wyciek komory uszczelnienia L.sC 0 0 0
Wyciek komory przeciekdw LLC 0 0 0
Maks. pob6r mocy P1 - . .
Napiecie znamionowe Voltage - . .
Prad znamionowy Current - . .
Czestotliwosé Frequency - . .
Legenda

- =niedostepne, o = opcjonalne, « = dostepne

NOTYFIKACJA! Wyswietlane s3 tylko zainstalowane czujniki. Wskazanie rézni sie w za-

leznosci od wyposazenia silnika.

W trybach systemu ,LPI” i ,LSI” pompa moze by¢ sterowana bezposrednio przez strone

startowa:

- Off
Pompa wyt.

»  Manual

Wtaczy¢ pompe recznie. Pompa pracuje do momentu klikniecia przycisku ,,Off” lub osig-

gniecia poziomu wytgczenia.

NOTYFIKACJA! W przypadku obstugi recznej wprowadzi¢ czestotliwos¢ dla punktu
pracy! (patrz menu: ,Function Modules < Operating Mode =» Frequency in Manual Mo-

de”)

NOTYFIKACJA! Tryb systemu ,,LSI”: Obstuga reczna jest mozliwa tylko wtedy, gdy

nadrzedny tryb pracy jest ,wytgczony”!
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* Auto
Automatyczna praca pompy.
Tryb systemu,,LPI”: Wytyczna warto$ci zadanej przez sterowanie nadrzedne.
Tryb systemu,,LSI”: Wytyczna wartosci zadanej przez system nadrzedny.

5.6 Menu paska bocznego

Pokaz/ukryj menu paska bocznego

wilo (1)

Anonymous User

,Login” (zielony przycisk)

LEdit profile” (z6tty przycisk)

,Logout” (czerwony przycisk)

v & W N

Wybér jezyka menu - aktualny jezyk jest wyswietlany na zielono.

Aby wyswietli¢ lub ukry¢é menu paska bocznego, klikng¢ ikone hamburgera. Menu paska
Regular User bocznego umozliwia dostep do nastepujacych funkcji:

o o « Zarzadzanie uzytkownikami
— Wyswietlanie aktualnie zalogowanego uzytkownika: Anonymous user lub Regular user

— Zalogowanie uzytkownika: klikngé na ,Login”.

— Wylogowanie uzytkownika: klikng¢ na ,Logout”.
English e — Zmiana hasta uzytkownika: klikng¢ na ,,Edit profile”.
« Jezyk menu

Klikng¢ na zadany jezyk.

6 Konfiguracja

6.1 Obowigzki uzytkownika + Przygotowanie instrukcji montazu i obstugi w jezyku personelu obstugujacego.
» Upewnienie sie, ze caty personel obstugujacy urzadzenie zapoznat sie z instrukcjg mon-
tazu i obstugi oraz, ze jest ona dla niego zrozumiata.
+  Systemy zabezpieczer kompletnego systemu (wraz z wytgcznikiem bezpieczenstwa) sa
wigczone, a ich dziatanie jest sprawdzone.

6.2 Kwalifikacje personelu » Bezpieczna obstuga internetowych interfejséw uzytkownika
- Specjalistyczna znajomos¢ jezyka angielskiego, w nastepujacych dziedzinach specjali-
stycznych
— Elektrotechnika, dziat przetwornicy czestotliwosci
— Technologia pomp, dziedzina eksploatacji systeméw pompowych
— Technika sieciowa, konfiguracja komponentéw sieciowych

6.3 Warunki Aby skonfigurowa¢ Digital Data Interface, musza by¢ spetnione nastepujace warunki:

Warunek Tryb systemu

DDI |LPI |LSI

Zasilanie sieciowe

Sie¢ Ethernet: 10BASE-T/100BASE-TX, oparty na protokole IP, - . .
z serwerem DHCP*

Adres IP przetwornicy czestotliwosci - . .
Pobierany fabrycznie z serwera DHCP*. Przydzielanie statego
adresu IP odbywa sie zgodnie z instrukcja producenta!

Adres IP modutu I/O 0 0 .
Modut I/0 ma fabrycznie staty adres IP. Aby zmieni¢ ten adres
IP, nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami producental

Jednostka sterujaca

Komputer z systemem operacyjnym Windows, Macintosh lub . .
Linux, gniazdem Ethernet i zainstalowang przegladarkg inter-
netowg**

Legenda
- = niewymagany, o = w razie potrzeby, « = musi wystepowac

*Sie¢ bez serwera DHCP
Digital Data Interface jest ustawiony fabrycznie na DHCP. W ten sposéb wszystkie wyma-
gane parametry sieci s pobierane przez serwer DHCP. Do wstepnej konfiguracji, serwer
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6.4 Pierwsza konfiguracja

6.4.1  Pierwsza konfiguracja: Tryb syste-
mu ,,DDI”

6.4.2  Pierwsza konfiguracja: Tryb syste-
mu ,LPI”

38

DHCP musi by¢ dostepny w sieci. Dzieki temu adresy IP wymagane do pracy bez serwera
DHCP moga by¢ ustawione na state.

**Obstugiwana przegladarka internetowa
Wspierane sa nastepujace przegladarki internetowe:

- Firefox 65 albo wyzszy
= Google Chrome 60 albo wyzszy

Ponizej instrukcje krok po kroku dla ré6znych trybdw systemowych. Warunki dla instrukcji
krok po kroku to:

+ Wszystkie niezbedne przytacza elektryczne sa wykonane.

» Dlakazdego elementu zdefiniowano staty adres IP.

» Notebook lub panel dotykowy w celu dostepu do internetowego interfejsu uzytkownika
(Web-HMI).

@ NOTYFIKACJA

Aby dokonac nastawien, nalezy zalogowa¢ uzytkownika!

Logowanie uzytkownika poprzez menu paska bocznego:
- Nazwa uzytkownika: user
- Hasto: user

Hasto fabryczne jest zmieniane podczas wstepnej konfiguraciji!

Nastepujgce elementy wymagajg ustalenia statego adresu IP przed rozpoczeciem pierwsze-
go uruchomienia:

* Pompa

« Notebook/panel dotykowy (Web HMI)

Konfiguracja pompy

1. Potaczenie pompy z serwerem DHCP.
Do wstepnej konfiguracji, serwer DHCP musi by¢ dostepny w sieci. Digital Data Interfa-
ce jest ustawiony fabrycznie na DHCP. W ten sposdb wszystkie wymagane parametry
sieci sg pobierane przez serwer DHCP.

2. Nalezy ustawic adres IP i podsie¢ pompy do ustalonej konfiguracji sieciowe;j.
Settings =» Digital Data Interface =» Network Interface Settings Network Interface
Settings [P 44]

3. Ponowne potaczenie z ustawionym adresem IP.
Konto uzytkownika ,Regular user”: fabryczna zmiana hasta.
Nalezy otworzy¢ menu paska bocznego i zmienic profil uzytkownika. Zmieni¢ hasto fa-
bryczne dla konta uzytkownika ,,Regular User” [P 43]

5. Ustawi¢ czas/date.
Aby prawidtowo zarejestrowac wszystkie zmiany w Digital Data Interface, nalezy usta-
wic aktualny czas i date.

Settings =» Clock Clock [P 43]

6. Ustawieniajezyka.
Settings =» Menu Language Menu Language [P 43]

Nastepujgce elementy wymagaja ustalenia statego adresu IP przed rozpoczeciem pierwsze-
go uruchomienia:

« Modut I/O (jesli jest obecny)

» Przetwornica czestotliwosci

* Pompa

« Notebook/panel dotykowy (Web HMI)

Konfiguracja modutu 1/0 (jesli jest obecny)

1. Ustawiono rodzaj sygnatu wej$¢ analogowych na module I/O (Jumper ustawi¢ na wej-
$cia napiecia lub natezenia).

2. Nalezy ustawi¢ adres IP i podsie¢ modutu I/O do ustalonej konfiguracji sieciowej.
Patrz instrukcja montazu i obstugi modutu 1/0.

3. Pofaczenie modutu I/O z zasilaniem sieciowym.

NOTYFIKACJA! Poza adresem modut I/O nie wymaga innych nastawien oprogramowa-
nia!
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Konfiguracja przetwornicy czestotliwosci

1. Potaczenie przetwornicy czestotliwosci z zasilaniem sieciowym.

2. Nalezy ustawic adres IP i podsie¢ przetwornicy czestotliwosci do ustalonej konfiguracji
sieciowe;j.
Patrz instrukcja montazu i obstugi przetwornicy czestotliwosci: Parametr 12-0

3. Ustawic tryb pracy przetwornicy czestotliwosci , Off”.
Patrz instrukcja montazu i obstugi przetwornicy czestotliwosci: wcisngé przycisk Off na
elemencie obstugowym.

Konfiguracja pompy

1. Potaczenie pompy z serwerem DHCP.
Do wstepnej konfiguracji, serwer DHCP musi by¢ dostepny w sieci. Digital Data Interfa-
ce jest ustawiony fabrycznie na DHCP. W ten sposdb wszystkie wymagane parametry
sieci sg pobierane przez serwer DHCP.

2. Nalezy ustawic adres IP i podsie¢ pompy do ustalonej konfiguracji sieciowej.
Settings =» Digital Data Interface <» Network Interface Settings [ 44]

3. Ponowne potaczenie z ustawionym adresem IP.
Konto uzytkownika ,Regular user”: fabryczna zmiana hasta.
Nalezy otworzy¢ menu paska bocznego i zmieni¢ profil uzytkownika. Zmieni¢ hasto fa-
bryczne dla konta uzytkownika ,,Regular User” [P 43]

5. Ustawi¢ czas/date.
Aby prawidtowo zarejestrowac wszystkie zmiany w Digital Data Interface, nalezy usta-
wic aktualny czas i date.

Settings =» Clock [ 43]

6. Ustawienia jezyka.
Settings =» Menu Language [P 43]

7. Ustawienie trybu systemu pompy na,,LPI”.
Settings =» Digital Data Interface <» System Mode Selection [P 45]

NOTYFIKACJA! Nalezy poczekac¢ na aktualizacje strony!

8. Ustawic typ i adres IP przetwornicy czestotliwosci w Digital Data Interface.
Settings =» Frequency Converter = IP / Type Select [P 47]

9. Wykonac automatyczng parametryzacje.
Settings =» Frequency Converter = Auto Setup [P 47]

10. Ustawic czas zmiany przetwornicy czestotliwosci w Digital Data Interface.
Settings =» Frequency Converter < Ramp Settings [P 47]

11. Funkcje wej$é/wyjsé przetwornicy czestotliwosci nalezy przyporzadkowaé w Digital
Data Interface.
Settings =» Frequency Converter = Digital Inputs [»> 47]

Settings =» Frequency Converter =< Analog Inputs [P 48]
Settings =» Frequency Converter =» Relay Outputs [P 49]
Settings =» Frequency Converter <> Analog Outputs [P 49]

12. Uruchomi¢ ,Automatyczne dostosowanie silnika” przy przetwornicy czestotliwosci.
Patrz instrukcja montazu i obstugi przetwornicy czestotliwosci: Parametr 1-29
PRZESTROGA! Wykona¢ w catosci ,,automatyczne dostosowanie silnika”. Zreduko-
wane ,,automatyczne dostosowanie silnika” moze powodowac niewtasciwe rezulta-
ty!
NOTYFIKACJA! Po ,,automatycznym dostosowaniu silnika” sprawdzic liczbe biegu-
noéw silnika: Parametr 1-39!

13. Ustawic typ i adres IP modutu I/O w Digital Data Interface (jezeli jest obecny).
Settings =» 1/0 Extension = IP / Type Select [ 50]

14. Funkcje wejs¢ /wyjsé modutu I/O nalezy przyporzadkowaé w Digital Data Interface.
Settings =» 1/0 Extension =» Digital Inputs [» 50]
Settings =» 1/0 Extension = Analog Inputs [ 51] (tylko Wilo 1/0 2)
Settings =» 1/0 Extension =» Relay Outputs [»> 52]

Aktywowanie pompy

1. Ustawic przetwornice czestotliwosci w ,tryb auto”.

Patrz instrukcja montazu i obstugi przetwornicy czestotliwosci: Wcisng¢ przycisk Auto
On na elemencie obstugowym.
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6.4.3

40

Pierwsza konfiguracja: Tryb syste-
mu ,,LSI”

2. Ustawienie pompy w ,trybie automatycznym”.
Function Modules =<» Operating Mode (Pompa) [P 54]

3. Aby zastosowac system rozpoznania zatkania nalezy dokona¢ pomiaru charakterystyki
referencyjnej.
Function Modules < Clog Detection = Clog Detection - Teach Power Curve [P 55]

Nastepujgce elementy wymagaja ustalenia statego adresu IP przed rozpoczeciem pierwsze-
go uruchomienia:

« Modutl/0

- Dla kazdej przetwornicy czestotliwosci
» Dla kazdej pompy

» Master-IP do dostepu systemowego

« Notebook/panel dotykowy (Web HMI)

Konfiguracja modutu 1/0

1. Ustawiono rodzaj sygnatu wej$¢ analogowych na module I/O (Jumper ustawi¢ na wej-
$cia napiecia lub natezenia).

2. Nalezy ustawié¢ adres IP i podsie¢ modutu I/O do ustalonej konfiguracji sieciowej.
Patrz instrukcja montazu i obstugi modutu 1/0.

3. Pofaczenie modutu I/O z zasilaniem sieciowym.

NOTYFIKACJA! Poza adresem modut /O nie wymaga innych nastawier oprogramowa-
nia!

Konfiguracja przetwornicy czestotliwosci 1 ... 4
NOTYFIKACJA! Dla kazdej przetwornicy czestotliwosci nalezy powt6rzy¢ kroki 1-3!

1. Potaczenie przetwornicy czestotliwosci z zasilaniem sieciowym.

2. Nalezy ustawic adres IP i podsie¢ przetwornicy czestotliwosci do ustalonej konfiguracji
sieciowe;j.
Patrz instrukcja montazu i obstugi przetwornicy czestotliwosci: Parametr 12-0

3. Ustawic tryb pracy przetwornicy czestotliwosci , Off”.
Patrz instrukcja montazu i obstugi przetwornicy czestotliwosci: wcisngé przycisk Off na
elemencie obstugowym.

Konfiguracja pompy 1... &
NOTYFIKACJA! Dla kazdej pompy nalezy powtérzy¢ kroki 1-13!

1. Pofaczenie pompy z serwerem DHCP.
Do wstepnej konfiguracji, serwer DHCP musi by¢ dostepny w sieci. Digital Data Interfa-
ce jest ustawiony fabrycznie na DHCP. W ten sposdb wszystkie wymagane parametry
sieci sg pobierane przez serwer DHCP.

2. Nalezy ustawic adres IP i podsie¢ pompy do ustalonej konfiguracji sieciowe;j.
Settings =» Digital Data Interface <» Network Interface Settings [ 44]

3. Ponowne potaczenie z ustawionym adresem IP.
Konto uzytkownika ,Regular user”: fabryczna zmiana hasta.
Nalezy otworzy¢ menu paska bocznego i zmieni¢ profil uzytkownika. Zmieni¢ hasto fa-
bryczne dla konta uzytkownika ,Regular User” [ 43]

5. Ustawi¢ czas/date.
Aby prawidtowo zarejestrowac wszystkie zmiany w Digital Data Interface, nalezy usta-
wic aktualny czas i date.

Settings =» Clock [P 43]

6. Ustawieniajezyka.
Settings < Menu Language [P 43]

7. Ustawienie trybu systemu pompy na,,LSI".
Settings =» Digital Data Interface <» System Mode Selection [ 45]

NOTYFIKACJA! Nalezy poczeka¢ na aktualizacje strony!

W trybie systemu,,LSI” obowigzuje podziat nastawien i funkcji na pompa nadrzedna i
pompa rezerwowa. Nalezy uwzgledni¢ przeglad Nastawienia [P 42] i Moduty funkcji
[»53].

8. Przyporzadkowanie pompy do systemu.
Settings =» Digital Data Interface =» LS| Mode System Settings [ 45]
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10.

11.

12.

13.

NOTYFIKACJA! Dla kazdej pompy nalezy wprowadzi¢ identyczny adres IP nadrzed-
ny!

Ustawic typ i adres IP przetwornicy czestotliwosci w Digital Data Interface.

Settings =» Frequency Converter = IP / Type Select [P 47]

Wykona¢ automatyczng parametryzacje.

Settings =» Frequency Converter <> Auto Setup [P 47]

Ustawi¢ czas zmiany przetwornicy czestotliwosci w Digital Data Interface.

Settings =» Frequency Converter < Ramp Settings [P 47]

Funkcje wejs¢/wyjsé przetwornicy czestotliwosci nalezy przyporzadkowaé w Digital
Data Interface.

Settings =» Frequency Converter = Digital Inputs [»> 47]

Settings =» Frequency Converter = Relay Outputs [ 49]

Settings =» Frequency Converter <» Analog Outputs [P 49]

Uruchomi¢ ,, Automatyczne dostosowanie silnika” przy przetwornicy czestotliwosci.
Patrz instrukcja montazu i obstugi przetwornicy czestotliwosci: Parametr 1-29
PRZESTROGA! Wykona¢ w catosci ,,automatyczne dostosowanie silnika”. Zreduko-
wane ,,automatyczne dostosowanie silnika” moze powodowac niewtasciwe rezulta-
ty!

NOTYFIKACJA! Po ,,automatycznym dostosowaniu silnika” sprawdzic liczbe biegu-
noéw silnika: Parametr 1-39!

Konfiguracja ustawien systemowych

1.
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Wywota¢ strone startowa nadrzedng pompy sistemu.
Wprowadzi¢ adres Master-IP lub klikng¢ symbol domu strony startowej Slave.

Sprawdzi¢ nastawienia godziny / daty.
Settings =» Clock [ 43]

Sprawdzi¢ ustawienia jezykowe.
Settings = Menu Language [P 43]

Ustawic typ i adres IP modutu I/O w Digital Data Interface.
Settings =» 1/0 Extension = IP / Type Select [ 50]

Funkcje wejs¢ / wyj$é modutu I/O nalezy przyporzagdkowaé w Digital Data Interface.
Settings =» 1/0 Extension =» Digital Inputs [» 50]

Settings =» 1/0 Extension = Analog Inputs [ 51]
Settings =» 1/0 Extension = Relay Outputs [ 52]

Wybér rodzaju regulacji: Auto Mode Selection
Function Modules <» Operating Mode =» Operating Mode (System) [P 57]

Ustawic granice systemu.
Function Modules =<» System Limits = Levels [»> 57]

Function Modules <> System Limits = Dry Run Sensor Selection [P 58]
Function Modules <> System Limits =» Pump Limits and Changer [P 58]
Function Modules =» System Limits =» Min/Max Frequency [P 58]

Konfiguracja parametréw dla rodzaju regulacji:
— Level Control
Function Modules =<» Level Controller < Stop Level [ 59]

Function Modules =» Level Controller =» Level 1 ... 6 [ 59]

— PID
Function Modules =» PID Controller =» PID Settings [P 60]

Function Modules =» PID Controller =» Controller Parameter [ 61]

— HE-Controller
Function Modules <» High Efficiency(HE) Controller < Control Settings [P 61]

Function Modules =» High Efficiency(HE) Controller < Pipe Settings [P 62]
NOTYFIKACJA! Po wprowadzeniu wszystkich danych rurociggu nalezy wykonac,
,,Obliczenie przewodu”!

Function Modules =» High Efficiency(HE) Controller < Tank Geometry [P 62]
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Aktywowanie pompy

NOTYFIKACJA! Dla kazdej przetwornicy czestotliwosci i kazdej pompy nalezy powté-
rzy¢ kroki 1-4!
1. Wywotac strone startowa rezerwowg pompy.
2. Ustawi¢ przetwornice czestotliwosci w ,tryb auto”.
Patrz instrukcja montazu i obstugi przetwornicy czestotliwosci: Wcisng¢ przycisk Auto
On na elemencie obstugowym.

3. Ustawienie pompy w ,trybie automatycznym”.
Function Modules < Operating Mode (Pompa) [ 54]

4. Aby zastosowac system rozpoznania zatkania nalezy dokona¢ pomiaru charakterystyki
referencyjnej.
Function Modules =<» Clog Detection =<» Clog Detection - Teach Power Curve [P 55]

Aktywacja systemu

1. Wywotac strong startowg nadrzedng pompy sistemu.

2.  Wprowadzenie systemu w ,tryb automatyczny”: Operating Mode Selection
Function Modules = Operating Mode =» Operating Mode (System) [ 57]

6.5 Nastawienia
@ NOTYFIKACJA
Aby dokonac nastawien, nalezy zalogowa¢ uzytkownika!

Logowanie uzytkownika poprzez menu paska bocznego:
- Nazwa uzytkownika: user
- Hasto: user

Hasto fabryczne jest zmieniane podczas wstepnej konfiguracji!

Przeglad nastawien w zaleznosci do trybu systemu.

Nastawienia Tryb systemu

LSI-Master | LSI-Slave

Menu Language . . . -
Clock . . . -
Units . . - .

Digital Data Interface

Network Interface Settings . . - .
Proxy Settings . . - .
System Mode Selection . . _ .
LPI Control Settings - . - -
LSI Mode System Settings - - - .
Limits Temperature Sensors . . - .
Limits Vibration Sensors . . - .

Frequency Converter

IP/Type Select - . - .
Auto Setup - . - .
Ramp Settings - . - .
Digital Inputs - . - .
Analog Inputs - . - -
Relay Outputs - . - .
Analog Outputs - . - .
I/O Extension

IP/Type Select . . . -
Digital Inputs . . . -
Analog Inputs (tylko Wilo 10 2) . . . -
Relay Outputs . . . -
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6.5.1  Zmieni¢ hasto fabryczne dla konta
uzytkownika ,,Regular User”
Logged in as User
0ld password:
New password:
New password again:
6.5.2  Menu Language

Select Language

Menu Language English >

Save

Help Text Language

6.5.3 Clock

Clock Settings
Auto Time

Date / Time 2019-07-15 15:29:00

Save

6.5.4  Units
Units Settings
T
T
=
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Nastawienia

Tryb systemu

LSI-Master | LSI-Slave

Alarm /Warning Types

Changeable Alarms . . - .
Changeable Warnings . . - .
Legenda

- = nie wystepuje, « = wystepuje

Aby zmieni¢ hasto fabryczne, otworzyé menu paska bocznego i kliknaé na ,Edit profile”.

+ 0Old password: Wprowadzi¢ aktualne hasto (ustawienie fabryczne: ,user”)
= New password: Wprowadzi¢ nowe hasto:
— Hasto alfanumeryczne z co najmniej dwoma cyframi.
— Dtugos$é: min. 6 znakéw, maks. 10 znakdw.
» New password again: Potwierdzi¢ nowe hasto.
= Aby zaakceptowac nowe hasto, klikng¢ na ,,Change my password”.

NOTYFIKACJA! Jesli hasto zostanie utracone, skontaktuj sie z serwisem technicznym!
Serwis techniczny moze przywroci¢ hasto fabryczne.

Jezyk menu oraz jezyk tekstéw pomocy mozna ustawi¢ oddzielnie.

¢ Menu Language
Ustawienie fabryczne: Angielski

= Help Text Language
Ustawienie fabryczne: Angielski

Wyswietlanie daty i czasu mozna zsynchronizowac za pomoca protokotu NTP lub ustawié¢
recznie.
* Auto Time
Czas i data s3 synchronizowane za pomocg protokotu NTP. Zadany serwer NTP jest wpro-
wadzany w menu ,Network Interface Settings” (patrz menu:,Settings < Digital Data In-
terface = Network Interface Settings”).
Ustawienie fabryczne: Wt.

- Date/Time
Aby recznie ustawi¢ czas i date, nalezy wytaczy¢ funkcje ,,Auto Time” i klikngé w pole.
Otworzy sie okno z kalendarzem i dwoma suwakami do ustawienia godziny i minuty.

Ustalenie jednostek:

e Temperature
Ustawienie fabryczne: °C
Wprowadzanie: °C, °F

« Vibration
Ustawienie fabryczne: mm/s
Wprowadzanie: mm/s, in/s

* Power
Ustawienie fabryczne: kW
Whprowadzanie: kW, KM

e Pressure
Ustawienie fabryczne: bar
Wprowadzanie: bar, psi

* Flow
Ustawienie fabryczne: I/s
Wprowadzanie: I/s, m3/h, US.lig.gal/min

- Level
Ustawienie fabryczne: m
Wprowadzanie: m, ft
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6.5.5  Digital Data Interface

Network Interface Settings
Proxy Settings

System Mode Selection

LPI Control Settings

Limits Temperature Sensors

Limits Vibration Sensors

6.5.5.1 Network Interface Settings

Network Interface Settings

Interface name

1P Address

Subnet Mask

MAC Address
Gateway IP Address
Enable DHCP

Use DNS from DHCP
Use NTP from DHCP
Transferred Bytes

Received Bytes
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eth0
172.16.133.95
255.255.248.0
C8:DF:84:AC:42:90
172.16.128.1

-

-

-
21621250

11898029

Save

Ustawienia podstawowe Digital Data Interface:

Network Interface Settings
Nastawienia komunikacji sieciowej

Proxy Settings

Nastawienia serwera proxy

System Mode Selection (widoczne tylko dla zalogowanych uzytkownikéw)
Wybér zgdanego trybu systemu (DDI, LPI, LSI)

LPI Control Settings

Nastawienie wytycznej wartosci zadanej pompy

Limits Temperature Sensors

Wartosci graniczne ostrzezen i alarmow

Limits Vibration Sensors
Wartosci graniczne ostrzezen i alarmow

Podstawowe ustawienia dostepu pompy do sieci lokalnej.

Interface name
Stata nazwa interfejsu Ethernet.

IP Address
Adres IP Digital Data Interface.
Ustawienie fabryczne: ustalane poprzez DHCP

Subnet Mask
Maska podsieci Digital Data Interface.
Ustawienie fabryczne: ustalane poprzez DHCP

MAC Address
Wyswietlanie adresu MAC.

Gateway IP Address
Adres IP bramy (routera).
Ustawienie fabryczne: ustalane poprzez DHCP

Enable DHCP

Ustawienia sieci lokalnej sg automatycznie przesytane za posrednictwem protokotu DHCP.
Ustawienie fabryczne: Wt.

Jesli protokét DHCP jest wytaczony, nalezy wprowadzi¢ nastepujace informacje:

— IP Address

— Subnet Mask

— Gateway IP Address

— Custom DNS
PRZESTROGA! W przypadku wprowadzenia nieprawidtowych wartosci, dostep do
pompy nie jest mozliwy po zapisaniu!

Use DNS from DHCP

Adres IP serwera DNS jest przesytany przez protok6t DHCP.

Ustawienie fabryczne: Wt.

Jesli ta funkcja lub protokét DHCP sg wytaczone, adres IP serwera DNS nalezy wprowadzié

recznie.

Custom DNS
Adres IP serwera DNS.

Use NTP from DHCP

Serwer DHCP przesyta biezacy czas i date za posrednictwem protokotu NTP.

Ustawienie fabryczne: Wt.

Po wytaczeniu tej funkcji lub protokotu DHCP, recznie wprowadzi¢ adres IP/domene ser-
wera NTP.

Custom NTP Server
Adres serwera NTP do synchronizacji czasu.
Ustawienie fabryczne: pool.ntp.org

Transferred Bytes/Received Bytes
Wyswietlanie nadawanych i odbieranych pakietéw danych.
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6.5.5.2 Proxy Settings

Proxy Settings
Enable Proxy
Server URL

Port

Username

Password

Save

6.5.5.3 System Mode Selection

System Mode Selection

System Mode < LsI

Save

6.5.5.4 LPI Control Settings

LPI Control Settings

Control Source < Fix frequency

Fix Frequency Value 10

Save

Podstawowe ustawienia dostepu do sieci poprzez serwer proxy.

= Enable Proxy
Ustawienie fabryczne: Wyt.

e Server URL
Adres domeny lub IP serwera proxy.

* Port
Port sieciowy stuzgcy do komunikacji z serwerem.

* Username
Nazwa uzytkownika

- Password
Hasto logowania

Sterownik sktada sie z trzech réznych trybéw pracy systemu: ,,DDI”, ,,LPI” i ,LSI”. Mozliwe
tryby systemu s3 zatwierdzane za pomoca kluczy licencyjnych. Tryby systemu sg kompaty-
bilne malejgco.

= System Mode Selection
Ustawienia fabryczne: zalezne od licencji
Wprowadzenie: DDI, LPI, LSI

Opis pojedynczych trybow systemu:
e Tryb systemu DDI
Tryb systemu bez funkcji sterowania. Tylko wartosci czujnikéw temperatury i drgan sg re-

jestrowane, analizowane i zapisywane. Pompa i przetwornica czestotliwosci (jesli wyste-
puje) s3 sterowane przez nadrzedne sterowanie uzytkownika.

* Tryb systemu LPI
Tryb systemu z funkcjg sterowania dla przetwornicy czestotliwosci i detekcji zatkania. Pa-
rowanie pompa/przetwornica czestotliwosci pracuje jako jednostka, przetwornica czesto-
tliwosci jest sterowana przez pompe. Pozwala to na wykrycie zatkania i, w razie potrzeby,
rozpoczecie procesu czyszczenia. Zalezne od poziomu sterowanie pompga odbywa sie za
posrednictwem nadrzednego sterowania uzytkownika.

e Tryb systemu LSI
Tryb systemu do petnego sterowania przepompownig z maksymalnie czterema pompami.
Jedna pompa dziata jako pompa nadrzedna, wszystkie pozostate jako pompy podrzedne.
Pompa nadrzedna steruje wszystkimi innymi pompami w zaleznosci od parametréw zalez-
nych od systemu.

Podstawowe ustawienia dla trybu systemu ,LPI”.

« Control Source
Wytyczna wartosci zadanych z nadrzednego sterowania.
Ustawienie fabryczne: Analog
Wprowadzenie: Analog, Bus, Fix frequency

— Analog
Wartosci nadrzednego sterowania sg przesytane analogicznie do przetwornicy czesto-
tliwosci lub modutu 1/0. NOTYFIKACJA! Wejscie analogowe musi by¢ skonfigurowa-
ne z wartoscia ,,Wartos¢ zadana”!

— Bus
Wartosci nadrzednego sterowania sg przesytane do pompy poprzez sie¢ Ethernet.
ModBus TCP/IP lub OPC UA sg uzywane jako protokoty komunikacyjne.

— Fix frequency
Pompa pracuje dalej ze statg czestotliwoscia.

- Fix Frequency Value
Jezeli w nastawieniu ,,Control Source” wybrana jest wartosc ,Fix frequency”, wprowadzic
tutaj odpowiednig czestotliwos¢.
Ustawienie fabryczne: 0 Hz
Wprowadzenie: 25 Hz do maks. czestotliwosci (f,,) zgodnie z tabliczkg znamionowa
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6.5.5.5 LSI Mode System Settings

LSI Mode System Settings
Enable

Master IP

L J

172.18.232.11

Save

6.5.5.6 Limits Temperature Sensors

Limits Temperature Sensors

Temp. Input 1 - Warning

Temp. Input 1 - Trip

Temp. Input 2 - Warning

Temp. Input 2 - Trip

Temp. Input 3 - Warning

Temp. Input 3 - Trip
Temp. Input 4 - Warning
Temp. Input 4 - Trip

Temp. Input 5 - Warning

Temp. Input 5 - Trip

6.5.5.7 Limits Vibration Sensors

Limits Vibration Sensors
Vibration X - Warning
Vibration X - Trip

Vibration Y - Warning
Vibration Y - Trip

Vibration Z - Warning
Vibration Z - Trip

Vibration Input 1 - Warning
Vibration Input 1 - Trip
Vibration Input 2 - Warning

Vibration Input 2 - Trip
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Zestawienie do czterech pomp w jednym systemie.

* Enable
Aktywowanie pompy w systemie.
Ustawienie fabryczne: wytgczone

* MasterIP
Staty adres IP, przez ktéry dostepny jest system wraz ze strong startowg systemu. Adres IP
powinien nadac uzytkownik! Przynalezno$¢ pomp do systemu definiuje ten statyczny ad-
res IP. Master IP wprowadzi¢ dla wszystkich pomp systemu. Nadrzedna funkcja przypo-
rzadkowywana jest automatycznie jednej pompie w systemie (podwdjna pompa nadrzed-
na).
NOTYFIKACJA! Nalezy ustanowi¢ wszystkie adresy IP (pompa rezerwowa i pompa
nadrzedna) w tej samej podsieci!

Przeglad mozliwych czujnikéw temperatury i wprowadzanie wartosci granicznych.

Przeglad czujnikéw temperatury

Temp. Wejscie 1

Temperatura uzwojenia 1

Winding Top/Bot 1

Temp. Wejscie 2

Temperatura uzwojenia 2

Winding 2

Temp. Wejscie 3

Temperatura uzwojenia 3

Winding 3

Temp. Wejscie 4

Temperatura tozyska silnika

Bearing Top 4

u gory
Temperatura fozyska silnika
u dotu

Temp. Wejscie 5 Bearing Bot 5

Wprowadzanie wartosci granicznych

e Temp. Input 1 - Warning
Wartos¢ graniczna dla ostrzezenia w °C.
Ustawienie fabryczne: fabryczne wytyczne
Wprowadzenie: 0°C do wytycznej fabrycznej

* Temp. Input 1 - Trip
Warto$¢ graniczna wytaczenia pompy w °C.
Ustawienie fabryczne: fabryczne wytyczne
Wprowadzenie: 0°C do wytycznej fabrycznej. Warto$¢ musi by¢ o 2°C wyzsza niz wartosé
graniczna dla ostrzezenia.

Legenda

,1” 0znacza miejsce na numery wejscia od 1 do 5.

Przeglad mozliwych czujnikéw drgan i wprowadzenie wartosci granicznych.

Przeglad czujnikéw drgan

Drganie X, Y, Z Czujnik drgan w DDI VibX, VibY, VibZ
VibHut, VibTop, VibBot

Drgania wejscie 1/wejscie 2 Wejscia dla zewnetrznego

czujnika drgan

Wprowadzanie wartosci granicznych

« Vibration X - Warning
Warto$¢ graniczna dla jednego ostrzezenia w mm/s.
Ustawienie fabryczne: fabryczne wytyczne
Wprowadzenie: 0% do wytycznej fabrycznej

= Vibration X - Trip
Warto$¢ graniczna wytaczenia pompy w mm/s.
Ustawienie fabryczne: fabryczne wytyczne
Wprowadzenie: 0% do wytycznej fabrycznej. Warto$¢ musi by¢ o 2% wyzsza niz wartosc
graniczna dla ostrzezenia.
Legenda
,X" 0znacza miejsce na numery wejscia X, Y, Z, 1 lub 2.
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6.5.6  Frequency Converter

IP / Type Select
Auto Setup
Ramp Settings
Digital Inputs
Analog Inputs
Relay Outputs

Analog Outputs

6.5.6.1 IP/Type Select

IP / Type Select

IP Address

192.168.179.152

Type Select WILO EFC

6.5.6.2 Auto Setup

Auto Setup

Start Parameter Transfer

6.5.6.3 Ramp Settings

Ramp Settings
Starting Ramp

Braking Ramp

Save

Save

Ustawienia podstawowe przetwornicy czestotliwosci:

IP/Type Select
Nastawienia komunikacji z przetwornicg czestotliwosci

Auto Setup

Automatyczna konfiguracja przetwornicy czestotliwosci
Ramp Settings

Wytyczne czasowe dla ramp podjazdu i zwalniania
Digital Inputs

Konfiguracja wejs¢ cyfrowych.

Analog Inputs

Konfiguracja wejs¢ analogowych.

Relay Outputs

Konfiguracja wyj$¢ przekaznikéw.

Analog Outputs
Konfiguracja wyjs¢ analogowych.

Podstawowe ustawienie komunikacji pomiedzy pompg a przetwornica czestotliwosci.

IP Address
Adres IP przetwornicy czestotliwosci.

Type Select
Wybierz odpowiednie przetwornice czestotliwosci.
Ustawienie fabryczne: Wilo EFC

Przy automatycznej parametryzacji Digital Data Interface konfiguruje podstawowe ustawie-
nia podtaczonej przetwornicy czestotliwosci. Nalezy zwrdci¢ uwage na nastepujace punkty:

Automatyczna parametryzacja nadpisuje wszystkie nastawienia przetwornicy czestotli-
wosci!

Automatyczna parametryzacja konfiguruje zajecie wejs¢ cyfrowych!

Po automatycznej parametryzacji nalezy przeprowadzi¢ automatyczng adaptacje silnika w
przetwornicy czestotliwosci!

Wykonac automatyczng parametryzacje.

v
v
v
1
2
3

Wprowadzony zostaje adres IP przetwornicy czestotliwosci.
Wybrano wtasciwa przetwornice czestotliwosci.
Przetwornica czestotliwosci ustawiona na ,,Stop”

Kliknij na ,,Start Parameter Transfer”

uruchamia sie ,,Auto Setup”.

”

Na koncu przekazania pojawia sie komunikat ,,Succesfully Completed”.

Starting Ramp

Wytyczna czasowa w sekundach.
Ustawienie fabryczne: 5's
Wprowadzenie: od 1 do 20 s

Braking Ramp

Wytyczna czasowa w sekundach.
Ustawienie fabryczne: 5s
Wprowadzenie: od 1 do 20 s
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6.5.6.4 Digital Inputs

Digital Inputs
Input 18 Function
Input 19 Function
Input 27 Function
Input 29 Function
Input 32 Function
Input 33 Function

Input 37 Function

6.5.6.5 Analog Inputs

Analog Inputs
Input 53 Function
Input 53 Type
Input 53 Scale Max
Input 54 Function
Input 54 Type

Input 54 Scale Max
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Start

>
External Off (Inverse)

>
Not In Use >

PTC/WSK
Safe Torque OFf (optional)

Save

Not In Use >
—w—

1

E—TTT—
(—TT—

Save

Przyporzadkowanie dostepnych funkcji do odpowiednich wejs¢. Oznaczenie zaciskow wej-
Sciowych odpowiada oznaczeniu na przetwornicy czestotliwosci Wilo EFC.

Nastepujace wejscia sg trwale zajmowane poprzez automatyczng parametryzacje:

e Input 18 Function
Funkcja: Start
Opis: Sygnat wtgczenia/wytgczenia z nadrzednego sterowania.

* Input 27 Function
Funkcja: External Off (Inverse)
Opis: Wytaczanie zdalne poprzez odrebny przetacznik. NOTYFIKACJA! Wejscie przefacza
bezposrednio przetwornicg czestotliwosci!

e Input 33 Function
Funkcja: PTC/WSK
Opis: Przytgcze czujnika temperatury w uzwojeniu silnika po stronie sprzetu

e Input 37 Function
Funkcja: Safe Torque Off (STO) — bezpieczne wytgczenie
Opis: sprzetowe wytgczenie pompy przez przetwornice czestotliwosci, niezaleznie od ste-
rowania pompa. Automatyczne ponowne wtgczenie nie jest mozliwe (blokada ponownego
wigczenia).
NIEBEZPIECZENSTWO! Jesli pompa jest uzywana w strefach zagrozonych wybuchem,
podigczy¢ w tym miejscu sprzetowy czujnik temperatury i zabezpieczenie przed su-
chobiegiem! W tym celu nalezy zainstalowa¢ w przetwornicy czestotliwosci opcjonalnie
dostepna karte wtykowa ,MCB 112".

Istniejgce funkcje mozna dowolnie przyporzgdkowac do nastepujacych wejsé:

e Input 19 Function

e Input 29 Function

« Input 32 Function
Ustawienie fabryczne: Not In Use
Wprowadzenie:

— High Water
Sygnat dla poziomu powodzi.
— Dry Run
Sygnat dla zabezpieczenia przed suchobiegiem.
— Leakage Warn
Sygnat dla zewnetrznej kontroli komory uszczelniajacej. W przypadku wystapienia bte-
du wydawany jest komunikat ostrzegawczy.
— Leakage Alarm
Sygnat dla zewnetrznej kontroli komory uszczelniajacej. W przypadku wystgpienia bte-
du pompa jest wytaczana. Dalsze zachowanie mozna ustawic poprzez typ alarmu w
konfiguracji.
— Reset
Sygnat zewnetrzny do resetowania komunikatéw o awarii.
— High Clogg Limit
Aktywacja wyzszej tolerancji (,Power Limit - High”) dla wykrywania zatkania.
NOTYFIKACJA! Przyporzadkowanie wej$¢ musi odpowiadaé przyporzadkowaniu sprzeto-
wemu na przetwornicy czestotliwosci!

Przyporzadkowanie dostepnych funkcji i rodzajow wejs¢ do odpowiednich wejs¢. Oznaczenie
zaciskéw wejsciowych odpowiada oznaczeniu na przetwornicy czestotliwosci Wilo EFC.

Moga by¢ konfigurowane nastepujace wejscia:
e Input 53 Function
e Input 54 Function

NOTYFIKACJA! Przyporzadkowanie musi by¢ zgodne z obtozeniem sprzetowym prze-
twornicy czestotliwosci!

« Input 53 Function/input 54 Function
Ustawienie fabryczne: Not In Use
Wprowadzenie:
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6.5.6.6 Relay Outputs

Relay Outputs

Relay 1 Invert
Relay 2 Function Not In Use >

Relay 2 Invert

Save

— External Control Value
Wytyczna wartosci zadanej dla sterowania predkoscig obrotowa pompy jako sygnat
analogowy przez sterowanie nadrzedne.

— Level
Rejestrowanie aktualnego poziomu napetnienia w celu rejestracji danych. Podstawa dla
funkcji ,rosngcej” i ,malejacej” poziomu na wyjsciu cyfrowym.

— Pressure
Rejestrowanie aktualnego ci$nienia systemu celem rejestracji danych.

— Flow
Rejestrowanie aktualnego natezenia przeptywu w celu rejestracji danych.

Input 53 Type/input 54 Type

Ustawi¢ rodzaj sygnatu (napiecie (U) lub energia elektryczna (1)) réwniez po stronie sprze-
towej na przetwornicy czestotliwosci. Nalezy przestrzegac instrukcji obstugi przetwornicy
czestotliwosci!

Ustawienie fabryczne: 4...20 mA

Wprowadzenie:

— 0...20mA

- 4..20mA

- 0..10V

Input 53 Scale Max/Input 54 Scale Max

Ustawienie fabryczne: 1

Wprowadzenie: Maksymalna wartos¢ jako rzeczywista wartos¢ liczbowa z jednostka. Jed-
nostki wartosci regulacyjnych to:

- Level =m
- Pressure = bar
- Flow =1/s

Znak podziatu dla miejsc po przecinku: Punkt

Przyporzadkowanie dostepnych funkcji do odpowiednich wyjs¢. Oznaczenie zaciskéw wyj-

$ciowych odpowiada oznaczeniu na przetwornicy czestotliwosci Wilo EFC.

Nastepujace wyjscia moga by¢ konfigurowane:

Relay 1 Function
Relay 2 Function

NOTYFIKACJA! Przyporzadkowanie musi by¢ zgodne z obtozeniem sprzetowym prze-
twornicy czestotliwosci!

Relay 1 Function/Relay 2 Function
Ustawienie fabryczne: Not In Use
Wprowadzenie:

— Run
Indywidualna sygnalizacja pracy jednej pompy
— Rising Level
Komunikat, gdy poziom wzrasta.
— Falling Level
Komunikat, gdy poziom spada.
— Error
Indywidualna sygnalizacja awarii pompy: Alarm.
— Warning
Indywidualna sygnalizacja awarii pompy: Ostrzezenie.

— Cleaning
Komunikat w chwili uruchomienia sekwencji czyszczenia pompy.

Relay 1 Invert/Relay 2 Invert

Tryb pracy wyjscia: normalny lub odwrotny.
Ustawienie fabryczne: Wytaczone (normalne)
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6.5.6.7 Analog Outputs

Analog Outputs

Output 42 Function Not In Use >
Output 42 Type 0..20mA >

Output 42 Scale Max 1

Save

6.5.7 /O Extension

IP / Type Select
Digital Inputs
Analog Inputs

Relay Outputs

6.5.7.1 IP/Type Select

IP / Type Select
Enable 1/0 Extension -

1P Address 192.168.1.201
Type Select < WILO 10 2
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Przyporzadkowanie dostepnych funkcji do odpowiednich wyj$¢. Oznaczenie zaciskow wyj-
Sciowych odpowiada oznaczeniu na przetwornicy czestotliwosci Wilo EFC.

Nastepujace wyjscia moga by¢ konfigurowane:

Output 42 Function

NOTYFIKACJA! Przyporzadkowanie musi by¢ zgodne z obtozeniem sprzetowym prze-
twornicy czestotliwosci!

Output 42 Function
Ustawienie fabryczne: Not In Use
Wprowadzenie:

Frequency
Wyswietlanie aktualnej czestotliwosci rzeczywistej.

Level
Wyswietlanie aktualnego poziomu napetnienia. NOTYFIKACJA! Nalezy podtaczy¢ od-
powiedni nadajnik sygnatu do wejscia celem wyswietlania!

Pressure
Wyswietlanie aktualnego ci$nienia roboczego. NOTYFIKACJA! Nalezy podtaczy¢ od-
powiedni nadajnik sygnatu do wejscia celem wyswietlania!

Flow
Wyswietlanie aktualnego natezenia przeptywu. NOTYFIKACJA! Nalezy podtaczy¢ od-
powiedni nadajnik sygnatu do wejscia celem wyswietlania!

Output 42 Type
Ustawienie fabryczne: 4...20 mA
Wprowadzenie:

— 0...20mA

- 4..20mA

Output 42 Scale Max

Ustawienie fabryczne: 1

Wprowadzenie: Maksymalna warto$¢ jako rzeczywista warto$¢ liczbowa bez jednostki,
separator dla miejsc po przecinku: Punkt

Podstawowe ustawienia modutéw 1/0 (rozszerzenia wejécia/wyjscia):

IP/Type Select
Nastawienia dotyczgce komunikacji z modutem 1/0

Digital Inputs
Konfiguracja wejs¢ cyfrowych.

Analog Inputs
Konfiguracja wejs¢ analogowych (dostepna tylko w Wilo 1/0 2).

Relay Outputs
Konfiguracja wyj¢ przekaznikéw. Liczba wyjéé zalezy od wybranego modutu I/0.

Podstawowe ustawienie komunikacji pomigdzy pompg a modutem 1/0.

Enable I/O Extension

Funkcja wigczania/wytaczania.

Ustawienie fabryczne: Wyt.

IP Address

Adres IP modutu 1/0.

Type Select

Wybierz modut 1/0.

Ustawienie fabryczne: Wilo 10 1

Wprowadzenie: Wilo 10 1 (ET-7060), Wilo 10 2 (ET-7002)
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6.5.7.2 Digital Inputs
Przyporzadkowanie dostepnych funkcji do odpowiednich wejs¢. Oznaczenie zaciskow wej-

Digital Inputs $ciowych odpowiada oznaczeniu na module I/O. Istniejgce funkcje mozna dowolnie przypo-
Input 1 Function Not In Use > rzqdkowac do naStqujqcyCh Wejsc.
[ wmwe > * InputlFunction

* Input 2 Function
Input 3 Function Not In Use > .

¢ Input 3 Function
[ s . jnout 4 Function
input 5 Function [ wemue ][> o Input 5 Function
" wwwe >+ Input6 Function

Ustawienie fabryczne: Not In Use

Wprowadzenie:
NOTYFIKACJA! W trybie systemu LPI funkcje przy module I/O s3 réwne przetwornicy
czestotliwosci. Ponizszy opis dotyczy trybu systemu LSI.

— High Water
Sygnat dla poziomu powodzi.
— Dry Run
Sygnat dla zabezpieczenia przed suchobiegiem.

— Reset
Sygnat zewnetrzny do resetowania komunikatéw o awarii.

— System Off
Zewnetrzny sygnat wytgczenia systemu.

— Trigger Start Level
Wt3cz proces odpompowania. Nastapi odpompowanie studzienki do poziomu wyta-
czenia.

— Alternative Start Level
Aktywacja alternatywnego poziomu wigczania.

NOTYFIKACJA! Przyporzadkowanie musi by¢ zgodne z zajeciem po stronie sprzetu na
module 1/0!

6.5.7.3 Analog Inputs
Przyporzadkowanie dostepnych funkcji do odpowiednich wejs¢. Oznaczenie zaciskow wej-
$ciowych odpowiada oznaczeniu na module I/0. Istniejgce funkcje mozna dowolnie przypo-

Analog Inputs

Input 1 Function [ e ]D rzagdkowac do nastepujacych wejsc:
([ maws ]y " Inputlfunction

* Input 2 Function
« Input 3 Function

Input 1 Scale Max 1

Input 2 Function Not In Use > ..
Nastawienia
e < e > . Input 1 Function ... Input 3 Function
Input 2 Scale Max ! Ustawienie fabryczne: Not In Use
Input 3 Function > Wprowadzenie:
Tt 3 Type < S NOTYFIKACJA! W trybie systemu LPI funkcje przy module I/O s3 réwne przetwornicy
czestotliwosci. Ponizszy opis dotyczy trybu systemu LSI.
Input 3 Scale Max 1

— Level

Save

Zalecana warto$¢ zadana dla rodzajéw regulacji ciSnienia w trybie systemowym LSI.
NOTYFIKACJA! Warunki dla trybu systemu ,,LSI"! Wejscie nalezy przypisa¢ do tej
funkgcji.

— Pressure
Rejestrowanie aktualnego ci$nienia systemu celem rejestracji danych.
NOTYFIKACJA! Mozliwe jest zastosowanie jako wartosci regulacji dla kontrolera
PID!

— Flow
Rejestrowanie aktualnego natezenia przeptywu w celu rejestracji danych.
NOTYFIKACJA! Mozliwe jest zastosowanie jako wartosci regulacji dla regulatora PID
i HE!

— External Control Value
Zalecana warto$¢ zadana nadrzednego sterownika do sterowania przepompownig jako
sygnat analogowy. NOTYFIKACJA! W trybie systemowym LSI przepompownia pracu-
je samodzielnie, niezaleznie od nadrzednego systemu sterowania. Jezeli zachodzi
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potrzeba przekazu wartosci zadanych przez nadrzedny sterownik, nalezy skontak-
towac sie z serwisem technicznym!

e InputlType...Input 3 Type
Wybrany zakres pomiarowy jest przekazywany do modutu I/0. NOTYFIKACJA! Ustawié
rodzaj sygnatu (energia elektryczna lub napigcie) po stronie sprzetu. Nalezy postepo-
wac zgodnie z instrukcjg producenta!
Ustawienie fabryczne: 4 ... 20 mA
Wprowadzenie:

— 0..20mA
- 4...20mA
— 0..10V

= Input 1 Scale Max ... Input 3 Scale Max
Ustawienie fabryczne: 1
Wprowadzenie: Maksymalna wartos¢ jako rzeczywista wartos¢ liczbowa z jednostka. Jed-
nostki wartosci regulacyjnych to:

-Level=m
- Pressure = bar
- Flow = I/s

Znak podziatu dla miejsc po przecinku: Punkt

6.5.7.4 Relay Outputs
Przyporzadkowanie dostepnych funkcji do odpowiednich wyjs¢. Oznaczenie zaciskéw wyj-
Relay Outputs $ciowych odpowiada oznaczeniu na module 1/0. Istniejace funkcje mozna dowolnie przypo-

ety 1 Function T D rzgdkowac do nastepujacych wyjsc:

« Relay 1 Function
= Relay 2 Function
» Relay 3 Function
« Relay 4 Function

Relay 3 Function Not In Use > . Re|ay 5 Function

» Relay 6 Function

Relay 1 Invert

Relay 2 Function Not In Use >

Relay 2 Invert

Relay 3 Invert

NOTYFIKACJA! Wilo 10 2 ma tylko trzy wyjscia przekaznikowe!
Nastawienia

= Relay 1 Function ... Relay 6 Function
Ustawienie fabryczne: Not In Use
Wprowadzenie:
NOTYFIKACJA! W trybie systemu LPI funkcje przy module I/O s3 réwne przetwornicy
czestotliwosci. Ponizszy opis dotyczy trybu systemu LSI.
— Run
Zbiorcza sygnalizacja pracy
— Rising Level
Komunikat, gdy poziom wzrasta.

— Falling Level
Komunikat, gdy poziom spada.

— System Warning
Zbiorcza sygnalizacja awarii: Ostrzezenie.

— System Error
Zbiorcza sygnalizacja awarii: Usterka.
— Cleaning
Komunikat o aktywnosci sekwencji czyszczenia pompy.

« Relay 1 Function ... Relay 6 Function
Tryb pracy wyjscia: normalny lub odwrotny.
Ustawienie fabryczne: wytgczone (stan normalny)

6.5.8  Alarm /Warning Types
W przypadku niektoérych alarmoéw i ostrzezen priorytet mozna ustawi¢ w dwéch stopniach.

Changeable Alarms

Changeable Warnings
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6.5.8.1 Changeable Alarms
Wyswietlanym komunikatom alarmowym mozna przypisa¢ nastepujgce priorytety:

@i A ~ « Alert Type A: W przypadku wystapienia btedu pompa jest wytgczana. Komunikat alarmo-
Dry Run Detected < wy musi zostaé zresetowany manualnie:
Leakage (External Tnput) < — Reset Error na stronie startowej

— Funkcja ,Reset” na wejsciu cyfrowym przetwornicy czestotliwosci lub modutu 1/0
Temp. Sensor 1 Trip < S .

— Odpowiedni sygnat poprzez magistrale polowa
Temp. Sensor 2 TP [ Aomwes ] + Alert Type B: W przypadku wystgpienia btedu pompa jest wytgczana. Po usunieciu btedu
Temp. Sensor 3 Trip < sygnat alarmowy jest automatycznie resetowany.

Save

6.5.8.2 Changeable Warnings
Do wyswietlanych komunikatéw ostrzegawczych mozna przypisac nastepujace priorytety:

Changeable Warnings ~ - Warning Type C: Ostrzezenia te moga przetgczac wyjscie przekaznikowe przetwornicy
Emerged Operation Trigger > czestotliwosci lub modutu 1/0.

Clog Detection < « Warning Type D: Ostrzezenia te s3 tylko wyswietlane i protokotowane.

Vibration X - Warning >

Vibration Y - Warning >

Vibration Z - Warning >

Vibration Input 1 - Warning >

Vibration Input 2 - Warning >

Save

6.6 Moduty funkcji Przeglad funkcji w zaleznosci od trybu systemu.
Moduty funkgcji Tryb systemu
LSI-Master | LSI-Slave
Pumpkick - : - :
Emerged Operation - . - .
Operating Mode (Pompa) - . - .
Clog Detection - . - .
Anti-Clogging Sequence - . - .
Operating Mode (System) - - . -
System Limits - - . -
Level Controller - - . -
PID Controller - - . _
High Efficiency(HE) Controller - - . -
Legenda

— = nie wystepuje, » = wystepuje

6.6.1  Pump Kick
W celu unikniecia dtuzszych przestojéow pompy mozna stosowac cykliczne uruchomienia

Pump Kick pompy
Enable = Enable
seain time oo Funkcja wtaczania/wytaczania.
Ustawienie fabryczne: Wyt.

End time 02:00

« EndtimeiBegin time
ey ” Poza tym okresem nie jest wymuszona cykliczna praca pompy.
Time Interval # Ustawienie fabryczne: 00:00
Pump Runtime s 10 Wprowadzenie: gg:mm

Save
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6.6.2 Emerged Operation

Motor Frequency

Czestotliwos$¢ pracy dla pracy cyklicznej pompy.

Ustawienie fabryczne: 35 Hz

Wprowadzenie: 25 Hz do maks. czestotliwos$ci zgodnie z tabliczkg znamionowa

Time Interval

Dopuszczalny czas stanu czuwania miedzy dwoma cyklami pracy pompy.
Ustawienie fabryczne: 24 h

Wprowadzenie: od 0 do 99 h.

Pump Runtime

Okres pracy pompy przy okresowym uruchamianiu pompy.
Ustawienie fabryczne: 10 s

Wprowadzenie: od 0 do 30 s

Uzwojenie silnika jest wyposazone w monitorowanie temperatury. Monitorowanie to pozwa-

Emerged Operation
Emerged Operation

.
Restart Hysteresis 5

Temperature Limit 100

Operating Mode

Save

6.6.3  Operating Mode (Pompa)

Operating Mode

Frequency in Manual Mode 30

Save

54

la na prace w wynurzeniu pompy bez osiggania maksymalnej temperatury uzwojenia. Tem-
peratura jest mierzona za pomocg czujnikow Pt100.

Enable
Funkcja wigczania/wytaczania.
Ustawienie fabryczne: Wyt.

Restart Hysteresis

Rdznica temperatur w stosunku do temperatury granicznej, po ktdrej nastepuje ponowne
wigczenie. NOTYFIKACJA! Wymagane tylko dla trybu pracy ,,regulator dwupunktowy”!
Ustawienie fabryczne: 5°C

Wprowadzenie: od 1 do 20°C

Temperature Limit

Po osiggnieciu ustawionej temperatury granicznej, ogranicznik temperatury staje sie ak-
tywny.

Ustawienie fabryczne: Fabryczny prég ostrzegawczy temperatury uzwojenia
Wprowadzenie: Fabryczna temperatura wytgczenia uzwojenia 40°C

Operating Mode
Ustawienie fabryczne: On/Off
Wprowadzenie: Wtgczanie/wytaczanie (regulator dwupunktowy) lub PID

— Wigczanie/wytgczanie (regulator dwupunktowy)
Pompa wytacza sie po osiggnieciu ustawionej temperatury granicznej. Gdy tylko tem-
peratura uzwojenia ponownie spadnie o ustawiong warto$¢ histerezy, pompa wtacza
sie ponownie.

— PID
Aby zapobiec wytgczeniu pompy, predkos¢ obrotowa silnika jest requlowana w zalez-
nosci od temperatury uzwojenia. Predko$¢ obrotowa silnika jest zmniejszana wraz ze
wzrostem temperatury uzwojenia. Umozliwia to dtuzsza prace pompy.

Operating Mode Selection

Okresli¢, w ktorym trybie pracy pompa jest uzywana.
Ustawienie fabryczne: Wyt.

Wprowadzenie: Auto, Manual lub Off

— Off
Pompa wyt.

— Manual
Wtaczyé pompe recznie. Pompa pracuje do momentu klikniecia przycisku ,,Off” lub
osiggniecia poziomu wytaczenia.
NOTYFIKACJA! W przypadku obstugi recznej wprowadzi¢ czestotliwos¢ dla punktu
pracy! (patrz menu: ,Function Modules <» Operating Mode =» Frequency in Manual
Mode”)
NOTYFIKACJA! Tryb systemu ,,LSI”: Obstuga reczna jest mozliwa tylko wtedy, gdy
nadrzedny tryb pracy jest ,wytgczony”!

— Auto
Automatyczna praca pompy.
Tryb systemu,,LPI”: Wytyczna warto$ci zadanej przez sterowanie nadrzedne.
Tryb systemu ,LSI”: Wytyczna warto$ci zadanej przez system nadrzedny.
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6.6.4  Clog Detection

Teach Power Curve

Detection Settings

6.6.4.1 Clog Detection - Teach Power Cu-
rve

Teach Power Curve

Start Teach (Pump starts!)

Minimum Motor Frequency 30

Maximum Motor Frequency 50

Save

6.6.4.2 Clog Detection - Detection Set-
tings

Detection Settings

Enable -
Power Volatility Limit 2
Volatility Trigger Delay 10
Power Limit 10
Power Limit - High 15
Power Limit Trigger Delay 10
Power Rise Limit 3

Frequency Change Latency 5

« Frequency in Manual Mode
Wytyczne czestotliwosci dla punktu pracy w recznym trybie pracy.
Ustawienie fabryczne: 0 Hz
Wprowadzenie: 25 Hz do maks. czestotliwo$ci znamionowej zgodnie z tabliczkg znamio-
nowg

Pompa wyposazona jest w algorytm, ktéry moze wykry¢ zatkanie w uktadzie hydraulicznym.
Podstawg algorytmu jest odchylenie mocy znamionowej od charakterystyki odniesienia.
Krzywa charakterystyki jest mierzona poprzez ,,Faze przyuczania”. Ogdlne warunki wykry-
wania zatkania s3 zapisane w ,,Nastawienia”.

W celu aktywacji wykrywania zatkania nalezy zmierzy¢ krzywa charakterystyki.

e Minimum Motor Frequency
Minimalna czestotliwos¢, z jakg dziata wykrywanie zatkania.
Ustawienie fabryczne: 30 Hz
Wprowadzenie: 1 Hz do maks. czestotliwosci znamionowej zgodnie z tabliczka znamiono-
wq
«  Maximum Motor Frequency
Maksymalna czestotliwos¢, do ktorej dziata wykrywanie zatkania.
Ustawienie fabryczne: Czestotliwo$¢ nominalna zgodnie z tabliczka znamionowa
Wprowadzenie: 1 Hz do maks. czestotliwosci znamionowej zgodnie z tabliczka znamiono-
wq
Gdy wszystkie wartosci s ustawione, nalezy uruchomic faze przyuczania klikajac przycisk
,Start Teach (Pump starts!)”. Po zakoAczeniu fazy przyuczania, na ekranie wyswietlany jest
komunikat zwrotny.

NOTYFIKACJA! Podczas fazy przyuczania nie nastepuje rozpoznanie zatkania!

Definicja warunkéw ramowych dla rozpoznania zatkania. NOTYFIKACJA! Aby aktywowac
rozpoznanie zatkania, utworzy¢ krzywga charakterystyki! (=, Teach Power Curve”)

« Enable
Funkcja wigczania/wytaczania.
Ustawienie fabryczne: Wyt.

« Power Volatility Limit
Dopuszczalne wahanie od Sredniego poboru mocy w %.
Ustawienie fabryczne: 2%
Wprowadzenie: od 0 do 100%

= Volatility Trigger Delay
Jezeli dopuszczalne wahanie $redniego poboru mocy w ustawionym okresie jest wieksze
niz dopuszczalna fluktuacja, rozpoczyna sie proces czyszczenia.
Ustawienie fabryczne: 10 s
Wprowadzenie: od 0 do 60 s

« Power Limit
Dopuszczalne wahania krzywej charakterystyki w %.
Ustawienie fabryczne: 10%
Wprowadzenie: od 0 do 100%

= Power Limit Trigger Delay
Jesli dopuszczalne odchylenie mocy od krzywej charakterystyki w ustawionym czasie jest
wieksze niz dopuszczalne odchylenie, rozpoczyna sie proces czyszczenia.
Ustawienie fabryczne: 10 s
Wprowadzenie: od 0 do 60 s
« Power Limit - High
Dopuszczalne wahania krzywej charakterystyki w %, jesli aktywne jest wejscie cyfrowe
High Clog Limit.
Ustawienie fabryczne: 15%
Wprowadzenie: od 0 do 100%
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6.6.5 Anti-Clogging Sequence

Anti-Clogging Sequence
Enable

Enable at Pump Start
Forward Motor Frequency
Forward Run Time

Backward Motor Frequency
Backward Run Time

Stop Time

Cycles per Sequence
Maximum Sequences per Hour
Ramp Up

Ramp Down

56

38

30

Power Rise Limit

Poréwnanie Sredniego poboru mocy podczas normalnego trybu i wykrywanie zatkania.
Usredniony pobdr mocy jest rejestrowany podczas normalnego trybu i wykrywania zatka-
nia. Czas trwania rejestracji jest ustawiany fabrycznie. Obie wartosci s3 ze soba poréwny-
wane. Jesli podczas wykrywania zatkania warto$¢ ta przekroczy warto$¢ podczas normal-
nego trybu o ustawiony wspétczynnik, rozpoczyna sie proces czyszczenia.

Ustawienie fabryczne: 3%

Wprowadzenie: od 0 do 100%

Frequency Change Latency

Czas trwania po zmianie czestotliwosci przed zapisaniem nowych danych pomiarowych
do obliczen.

Ustawienie fabryczne: 5's

Wprowadzenie: od 0 do 60 s

Jesli funkcja wykrywania zatkania jest wtaczona, pompa moze w razie potrzeby uruchomié
sekwencje czyszczenia. Aby zwolni¢ i wypompowac zatkanie, pompa pracuje naprzemiennie
kilka razy w przéd i w tyt.

Enable
Funkcja wigczania/wytaczania.
Ustawienie fabryczne: Wyt.

Enable at Pump Start
Przed kazdg operacjg pompowania najpierw uruchamiana jest sekwencja czyszczenia.
Ustawienie fabryczne: Wyt.

Forward Motor Frequency

Wytyczna czestotliwosci dla pracy do przodu podczas sekwencji czyszczenia.
Ustawienie fabryczne: 38 Hz

Wprowadzenie: od 0 do 60 Hz

Forward Run Time

Okres pracy biegu do przodu.
Ustawienie fabryczne: 6 s
Wprowadzenie: od 0 do 30 s

Backward Motor Frequency

Wytyczna czestotliwosci dla biegu wstecznego podczas sekwencji czyszczenia.
Ustawienie fabryczne: 30 Hz

Wprowadzenie: od 0 do 60 Hz

Backward Run Time

Czas biegu wstecznego.
Ustawienie fabryczne: 6 s
Wprowadzenie: od 0 do 30 s

Stop Time

Czas czuwania miedzy biegiem do przodu i wstecz.
Ustawienie fabryczne: 5's

Wprowadzenie: od 0 do 10's

Cycles per Sequence

Liczba biegéw do przodu i wstecz podczas sekwencji czyszczenia.
Ustawienie fabryczne: &4

Wprowadzenie: 1 do 10

Maximum Sequences per Hour

Maks. liczba sekwencji czyszczenia w ciggu jednej godziny.
Ustawienie fabryczne: 3

Wprowadzenie: 1 do 10

Ramp Up

Czas rozruchu silnika od 0 Hz do ustawionej czestotliwosci.
Ustawienie fabryczne: 2's

Wprowadzenie: od 0 do 10 s

Ramp Down

Czas wytaczenia silnika od ustawionej czestotliwosci do 0 Hz.
Ustawienie fabryczne: 2 s

Wprowadzenie: od 0 do 10 s
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6.6.6  Operating Mode (System)

Operating Mode
Operating Mode Selection
Auto Mode Selection

Trigger emptying sump

6.6.7  System Limits

Levels

Dry Run Sensor Selection
Pump Limits and Changer
Min/Max Frequency

Start Frequency

Alternative Stop Level

6.6.7.1 Levels

Levels

High Water Start Level
High Water Stop Level
Alternative Start Level

Dry Run Level

Off

|>

Level Control >

Save

0.05

Nalezy ustali¢ podstawowe ustawienia systemu.

Operating Mode Selection
Ustalenie trybu pracy systemu.
Ustawienie fabryczne: Off
Wprowadzenie: Auto, Off

— Off
System wytgczony. Tryb reczny dla kazdej pompy jest mozliwy przez strone startowa
tej pompy.

— Auto
Automatyczna praca systemu za posrednictwem ustawionego regulatora pod , Auto
Mode Selection”.

Auto Mode Selection

Ustalenie regulatora sterujgcego systemem.

Ustawienie fabryczne: Level Control

Wprowadzenie: Level Control, PID, HE-Controller

Trigger emptying sump

Start recznego procesu odpompowania. Maks. wyznaczone pompy (patrz System Limits
=» Pump Limits and Changer) pracujg do wyznaczonego poziomu wytaczania / zatrzyma-
nia ustawionej rejestracji poziomu napetnienia.

Ustalenie dodatkowych granic zastosowania w systemie:

Levels
Ustalenie dla poziomu zalania i zabezpieczenia przed suchobiegiem.

Dry Run Sensor Selection
Ustalenie zrédta sygnatu pracy na sucho.

Pump Limits and Changer
Nastawienia regularnej zamiany pomp.

Min/Max Frequency
Ustalenie minimalnej i maksymalnej czestotliwosci pracy.

Start Frequency
Ustalenie podwyzszonej czestotliwosci pracy dla startu pompy.

Alternative Stop Level
Dodatkowy poziom wytaczania do catkowitego opréznienia studzienki i napowietrzenia
sondy poziomu.

Ustalenie réznych poziomdw napetnienia do wtaczania i wytaczania pomp. NOTYFIKACJA! W
celu rejestracji poziomu napetienia nalezy podtgczy¢ czujnik poziomu!

High Water Start Level

Po osiagnieciu ustawionego poziomu uruchamiajg sie maks. wyznaczone pompy (patrz
System Limits =» Pump Limits and Changer). Nastgpi wprowadzenie do Data Logger.
Ustawienie fabryczne: 100 m

Wprowadzenie: od 0,05 do 100 m

High Water Stop Level

Po osiggnieciu ustawionego poziomu nastapi wytgczenie wszystkich dodatkowo urucho-
mionych pomp. Pracuja tylko te pompy, ktérych praca jest wymagana przez sterownik.
Nastgpi wprowadzenie do Data Logger.

Ustawienie fabryczne: 100 m

Wprowadzenie: od 0,05 do 100 m

Alternative Start Level

Dodatkowy poziom wtgczania do wczesniejszego wypompowania studzienki. Ten wcze-
$niejszy poziom wtgczania podwyzsza objetos¢ studzienki rezerwowej na wypadek szcze-
gélnych zdarzen, np. silnego deszczu. Aby aktywowaé dodatkowy poziom witgczania nale-
zy przypisa¢ jedno wejscie cyfrowe modutu I/O do funkcji ,Alternative Start Level”. Po
osiggnieciu ustawionego poziomu uruchamiajg si¢ maks. wyznaczone pompy (patrz Sys-
tem Limits <» Pump Limits and Changer).

Ustawienie fabryczne: 100 m

Wprowadzenie: od 0,05 do 100 m
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6.6.7.2 Dry Run Sensor Selection

Dry Run Sensor Selection

Sensor Type

< Sensor

Save

6.6.7.3 Pump Limits and Changer

Pump Limits and Changer

Max. Pumps 2

[ e >

Cyclic Period Time 60

Pump Change Strategy

6.6.7.4 Min/Max Frequency

Min/Max Frequency
Max. 50

Min 30

6.6.7.5 Start Frequency

Start Frequency
Frequency 50

Duration 1

58

= DryRun Level
Po osiggnieciu ustawionego poziomu nastapi wytgczenie wszystkich pomp. Nastapi wpro-
wadzenie do Data Logger.
Ustawienie fabryczne: 0,05 m
Wprowadzenie: od 0,05 do 100 m

Ustalenie czujnika pracy na sucho.

« Sensor Type
Ustawienie fabryczne: Sensor
Wprowadzenie: Sensor, Dry Run Input

— Sensor
Poziom pracy na sucho ustala czujnik poziomu.

— Dry Run Input
Sygnat poziomu pracy na sucho przekazuje wejscie cyfrowe.

W celu unikniecia nieréwnomiernych okreséw pracy poszczegdlnych pomp nastapi regularnie
zmiana pomp obcigzenia podstawowego.
*  Max. Pumps

Maks. liczba pomp w systemie, ktére mogg pracowac razem.

Ustawienie fabryczne: 2

Wprowadzenie: 1 do 4

« Pump Change Strategy
Podstawowe sterowanie zamiang pomp.
Ustawienie fabryczne: Impulse
Wprowadzenie: Impulse, Cyclic

— Impulse
Zamiana pomp nastapi po zatrzymaniu wszystkich pomp.
— Cyclic
Zamiana pomp nastapi po uptywie czasu, ustawionego w ,,Cyclic Period Time”.
« Cyclic Period Time
Jezeli ustawiony jest tryb zmienny ,,Cyclic” nalezy wpisac czas, po ktérym nastapi zamiana
pomp.
Ustawienie fabryczne: 60 Min
Wprowadzenie: 1 do 1140 m/s

Ustalenie minimalnej i maksymalnej czestotliwosci pracy pompy w systemie:

*  Max.
Maksymalna czestotliwos¢ pracy pomp w systemie.
Ustawienie fabryczne: maksymalna czestotliwo$¢ wedtug tabliczki znamionowej
Wprowadzenie: od minimalnej do maksymalnej czestotliwosci wedtug tabliczki znamio-
nowej

* Min.
Minimalna czestotliwo$¢ pracy pomp w systemie.
Ustawienie fabryczne: minimalna czestotliwo$¢ wedtug tabliczki znamionowe;j
Wprowadzenie: od minimalnej do maksymalnej czestotliwosci wedtug tabliczki znamio-
nowe;j

NOTYFIKACJA! Wprowadzenie ogranicza fabrycznie ustalona granica zastosowania pom-
py!

Ustalenie podwyzszonej czestotliwosci pracy dla startu pompy.

* Frequency
Czestotliwos$¢ pracy podczas startu pompy.
Ustawienie fabryczne: maksymalna czestotliwo$¢ wedtug tabliczki znamionowej
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Wprowadzenie: od minimalnej do maksymalnej czestotliwosci wedtug tabliczki znamio-
nowej

NOTYFIKACJA! Funkgja jest aktywna tylko wtedy, gdy czestotliwos$¢ zadana regulato-
ra jest mniejsza niz podwyzszona czestotliwos¢ startu.

NOTYFIKACJA! Jezeli ustawiona wartos¢ jest rowna min. czestotliwosci, nastapi dez-
aktywacja funkcji.

e Duration
W ustawionym czasie pompy pracuja z podwyzszong czestotliwoscig pracy. W ten sposéb
odbywa sie indywidualna regulacja czestotliwosci w zaleznosci od rodzaju regulacji.
Ustawienie fabryczne: 1's
Wprowadzenie: od 1 do 30's

6.6.7.6 Alternative Stop Level
Dodatkowy poziom wytgczania do gtebszego obnizenia poziomu w studzience lub napowie-
(TR S e trzania czujnika poziomu. Aktywowanie dodatkowego poziomu wytaczenia nastapi po osig-
eroble gnieciu ustalonej liczby cykli pompy.

NOTYFIKACJA! Poziom wytgczania nalezy ustawi¢ powyzej poziomu zabezpieczenia
przed suchobiegiem!

Stop Level 0.05

Trigger after n Starts 10

« Enable
Follow-up time 0 . . .
Funkcja wigczania/wytaczania.
[ soe | Ustawienie fabryczne: Wyt.
« Stop Level

Ustalenie pozagdanego poziomu napetnienia.
Ustawienie fabryczne: 0,05 m
Wprowadzenie: od 0,05 do 100 m

= Trigger after n Starts
Liczba cykli pomp do aktywacji dodatkowego poziomu wytgczania.
Ustawienie fabryczne: 10
Wprowadzenie: 2 do 100

» Follow-up time
Opéznienie pomp do wytaczenia.
Ustawienie fabryczne: 0 s
Wprowadzenie: od 0 do 300 s

6.6.8  Level Controller
Ustalenie pojedynczego poziomu przetgczania:

Stop Level » Poziom zatrzymania

Level 1 Poziom wytgczania dla wszystkich pomp.
Level 2 - Stan poziomu ldo 6

Level 3 Ustalenie do szesciu poziomoéw przetgczania.

Level 4
Level 5

Level 6

6.6.8.1 Stop Level
Poziom wytgczania dla wszystkich pomp.

Stop Level NOTYFIKACJA! Poziom wyfgczania nalezy ustawic¢ powyzej poziomu zabezpieczenia
Stop Level oos|  przed suchobiegiem!
I NOTYFIKACJA! W razie stosowania ,alternatywnego poziomu wytaczania” nalezy wartos¢
poziomu ustawi¢ wedtug wartosci poziomu ,alternatywnego poziomu wytgczania”!
« Stop Level

Ustawienie fabryczne: 0,05 m
Wprowadzenie: od 0,05 do 100 m
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6.6.8.2 Levell..6

Level 1
Start Level
Motor Frequency

Number of Pumps

6.6.9 PID Controller

PID Settings

Controller Parameter

6.6.9.1 PID Settings

PID Settings

Control Value

Set Point Source
Set Point fix Value
Start Level

Stop Level

60

>
Analog Input >

Ustalenie do szesciu réznych poziomdw przetaczania do sterowania pompg. NOTYFIKA-
CJA! Ustalenie poziomu przetgczania nie musi odbywac sie¢ wedtug kolejnosci!

Start Level

Poziom startowy procesu pompowania.
Ustawienie fabryczne: 0,05 m
Wprowadzenie: od 0,05 do 100 m

Motor Frequency

Zalecenie czestotliwosci pracy dla procesu pompowania.

Ustawienie fabryczne: Minimalna czestotliwo$¢ pompy

Wprowadzanie: Minimalna czestotliwo$¢ pompy do maks. czestotliwo$¢ pompy wedtug
tabliczki znamionowej

Number of Pumps

Liczba pomp, uruchamianych w procesie startu.

Ustawienie fabryczne: 0

Wprowadzenie: 0 do &4

NOTYFIKACJA! Wartos¢ 0 dezaktywuje wyznaczony poziom!

Nastawienia regulacji pompy:

PID Settings
Podstawowe ustawienia dla regulacji PID.

Controller Parameter
Podstawowe ustawienia dla kontrolera PID.

Podstawowe ustawienia dla regulacji PID.

Control Value

Ustalanie wielkoSci charakterystycznej dla regulacji.
Ustawienie fabryczne: Level

Wprowadzenie: Level, Pressure, Flow

Set Point Source

Zalecana warto$¢ zadana dla sterownika.
Ustawienie fabryczne: Analog Input
Wprowadzenie: Analog Input, Bus Input, Fix

— Analog Input
Wartosci nadrzednego sterowania s3 przesytane analogicznie do modutu 1/0 2
(ET-7002). NOTYFIKACJA! Wejscie analogowe nalezy skonfigurowaé z warto$cia
»Warto$¢ zadana™!

— BusInput
Wartosci nadrzednego sterowania sg przesytane do pompy poprzez zasilanie sieciowe
Ethernet. Jako protokoty komunikacyjne stosuje sie ModBus TCP lub OPC UA.
— Fix
Stata pozycja wartosci zadane;j.
Set Point fix Value
Jezeli w nastawieniu ,Set Point Source” wybrana jest warto$¢ ,Fix”, wprowadzic¢ tutaj od-
powiednig warto$¢ zadana.
Ustawienie fabryczne: 0
Wprowadzenie: swobodne wprowadzenie zadanej wartosci zadanej. Jednostki wartosci
regulacyjnych to:
- Level=m
- Pressure = bar
- Flow = /s

Start Level

Po osiggnieciu ustawionego poziomu uruchamia sie co najmniej jedna pompa. Faktyczna
liczba uruchomionych pomp jest zalezna od rozbieznosci wartosci zadanej. Maks. liczbe
uruchamianych pomp ustawia sie w menu ,,System Limits” (patrz System Limits <» Pump
Limits and Changer).

Ustawienie fabryczne: 0,05 m

Wprowadzenie: od 0,05 do 100 m
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6.6.9.2 Controller Parameter

Controller Parameter
Proportional Kp

Integral Time Ti
Derivative Time Td
Deviation

Time delay

6.6.10 High Efficiency(HE) Controller

Control Settings
Pipe Settings

Tank Geometry
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Stop Level

Po osiggnieciu ustawionego poziomu nastapi wytgczenie wszystkich pomp.
Ustawienie fabryczne: 0,05 m

Wprowadzenie: od 0,05 do 100 m

Podstawowe ustawienia dla kontrolera PID.

Proportional Kp

Wspdtczynnik wzmocnienia!
Ustawienie fabryczne: 1
Wprowadzenie: -1000 do 1000

NOTYFIKACJA! W celu regulacji poziomu napetnienia nalezy ustawi¢ wartos¢ propor-
cjonalng Kp ujemng (-)!

Integral Time Ti

Czas trwania odbioru / catkowy

Ustawienie fabryczne: 0,01 min

Wprowadzenie: 0 do 10000 m/s

Derivative Time Td

Czas trwania odbioru /r()inicowy
Ustawienie fabryczne: 0 min
Wprowadzenie: 0 do 1000 m/s

NOTYFIKACJA! Udziat r6znicowy Td stosowany jest zasadniczo w gospodarce $cieko-
wej. Preferencyjnie warto$¢ nalezy ustawic na,,0”!

Deviation

Dopuszczalne odchylenie pomiedzy wartoscig rzeczywista a wartoscig zadang.
Ustawienie fabryczne: 5%

Wprowadzenie: od 0 do 100%

Warunki regulacji

— Rozbieznos¢ od wartosci zadanej jest poza zdefiniowang granica.

— Czestotliwo$¢ wyjsciowa osigga czestotliwos¢é maksymalna.

Jezeli oba warunku zdefiniowanego czasu trwania sg spetnione, nastapi wigczenie pom-
py-

— Rozbieznos¢ od warto$ci zadanej jest poza zdefiniowang granica.

— Czestotliwos¢ wyjsciowa osigga czestotliwos¢ minimalna.

Jezeli oba warunku zdefiniowanego czasu trwania sg spetnione, nastapiwyfaczenie pom-
py-

W sprawie minimalnych i maksymalnych wartosci czestotliwosci patrz System Limits =»
Min/Max Frequency.

Time delay

Czas opdznienia /ruchu bezwtadnego
Ustawienie fabryczne: 5's
Wprowadzenie: od 0 do 300 s

Nastawienia regulacji pompy:

Control Settings
Podstawowe ustawienia dla regulatora HE.

Pipe Settings
Dane dotyczgce rurociggdw.

Tank Geometry
Dane dotyczace geometrii studzienki.
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6.6.10.1 Control Settings

Control Settings

Start Level

Stop Level

Minimum Flow Velocity
Update System Curve

Critical Diameter Ratio of Pipe

Admissible Flow Ratio for Sedimentation

6.6.10.2 Pipe Settings

Pipe Settings
Pipe Length
Pipe Diameter
Pipe Roughness
Geodetic Head

Minor Loss Coefficient
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0.7
01:00
0.5

0.5

0

0

Calculate Values

Podstawowe ustawienia dla regulacji pompy.

Start Level

Po osiggnieciu ustawionego poziomu uruchamia sie jedna pompa.
Ustawienie fabryczne: 0,05 m

Wprowadzenie: od 0,05 do 100 m

Stop Level

Po osiggnieciu ustawionego poziomu nastapi wytgczenie aktywnej pompy.
Ustawienie fabryczne: 0,05 m

Wprowadzenie: od 0 do 100 m

Minimum Flow Velocity

Ustalenie minimalnej predkosci przeptywu w rurociagu.
Ustawienie fabryczne: 0,7 m/s

Wprowadzenie: 0 do 100 m/s

Update System Curve

Czas startu pomiaru charakterystyki (sieci rurociggéw).
Ustawienie fabryczne: godzina 00:00

Wprowadzenie: 00:00 do 23:59

Critical Diameter Ratio of Pipe

Dopuszczalny stosunek teoretycznej srednicy rurociggu do faktycznego przekroju ruro-
ciggu. W razie nieosiggniecia dopuszczalnych warunkéw nastapi rozpoznanie sedymenta-
cji w rurociggu. Nastapi ptukanie rurociggu przy czestotliwosci znamionowe;j.

Ustawienie fabryczne: 0,5

Wprowadzenie: 0 do 1

Admissible Flow Ratio for Sedimentation

Dopuszczalny stosunek przeptywéw w warunkach pierwszego uruchomienia oraz podczas
ptukania. W razie przekroczenia dopuszczalnych warunkéw ptukanie zatrzymuije sie.
Ustawienie fabryczne: 0,5

Wprowadzenie: 0 do 1

Dane dotyczace rurociggéw.

Pipe Length

Dtugos¢ catosci rurociggu do nastepnej przepompowni.
Ustawienie fabryczne: 0 m

Wprowadzenie: od 0 do 100,000 m

Pipe Diameter
Ustawienie fabryczne: 0 mm
Wprowadzenie: od 0 do 10 000 mm

Pipe Roughness

Wartos¢ absolutnej szorstkosci rury.
Ustawienie fabryczne: 0 mm
Wprowadzenie: od 0 do 100 mm

Geodetic Head

Réznica wysokos$ci pomiedzy powierzchnig wody w pompie i najwyzszym punktem w
podtgczonym przewodzie cisnieniowym.

Ustawienie fabryczne: 0 m

Wprowadzenie: od 0 do 100 m

Minor Loss Coefficient

Wymiarowy wspotczynnik do obliczenia straty cisnienia w przewodzie ciSnieniowym.
Ustawienie fabryczne: 0

Wprowadzenie: 0 do 100

Aby zapisaé podane wartosci nalezy klikna¢ ,,Calculate Values”.
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6.6.10.3 Tank Geometry
Dane dotyczace geometrii studzienki. System geometrii studzienki oblicza do pieciu parame-

Tank|Geometry tréw. NOTYFIKACJA! Podawanie parametrow nie musi odbywac sie w kolejnosci!
Level 5 0  Levell..5
e s . Ustawienie fabryczne: 0 m

Wprowadzenie: od 0 do 100 m
Level 4 0

e Areal..5

Area 4 0

Ustawienie fabryczne: 0 m2
revel3 E Wprowadzenie: 0 do 100 m?
area3 0 NOTYFIKACJA! Wartos¢ 0 dezaktywuje wprowadzone dane!
Level 2 0 NOTYFIKACJA! Dla uzyskania prawidtowej funkcji pomiedzy co najmniej dwoma po-
aren2 0 wierzchniami nalezy podaé: cylindryczng geometrie studzienki, stan poziomu minimal-

ny i maksymalny!

Level 1 0

Area 1 0

7 Dodatki
7.1 Backup/Restore Dostepne sg nastepujace funkcje:
« Backup/Restore
Mozliwo$¢ zapisu aktualnej konfiguracji lub odtworzenia konfiguracji z pliku.
» Restore Configuration Files
Digital Data Interface nalezy doprowadzi¢ do stanu w chwili dostawy.
Zabezpieczenie konfiguracji
1. Oprocz ,Save settings to local file” klikngé na ,Save”.
2. W oknie wyboru nalezy wybra¢ miejsce zapisu.
3. W oknie wyboru wcisna¢ przycisk ,,Zapisz”.
» Konfiguracja zapisana.
Przywrécenie konfiguracji
1. Oprécz,Load backup from local file” klikng¢ na ,,Browse”.
2. W oknie wyboru nalezy wybraé miejsce zapisu pozadanej konfiguracji.
3. Wybrac dane.
4. W oknie wyboru wcisna¢ przycisk ,,Otworz”.
» Trwa tadowanie konfiguracji.
» Po zatadowaniu konfiguracji ukazuje sie komunikat ,Successfully loaded backup fi-
le!”.
Przywracanie stanu fabrycznego
1. Klikng¢ na,Restore”.
= Pojawia sie pytanie zabezpieczajace: All existing configurations will be lost and de-
fault values will be loaded.
2. Nalezy potwierdzi¢ pytanie zabezpieczajace ,,OK”.
» Trwa przywracanie stanu fabrycznego.
» Po zatadowaniu stanu fabrycznego pojawi sie komunikat ,,Configuration files are re-
stored successfully”.
7.2 Software update Dostepne s3 nastepujace funkcje:

* Install new software bundle
Zainstalowac nowe oprogramowanie uktadowe dla Digital Data Interface.

« Update device's license
Nalezy zainstalowa¢ aktualizacje Digital Data Interface dla trybéw pracy ,,LPI” lub ,LSI”.
Install new software bundle

Przed aktualizacja oprogramowania uktadowego nalezy zapisac zabezpieczenie aktualnej
konfiguracji! Ponadto zaleca sie przeprowadzic test system produkcyjnych przed ich zasto-
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7.3

Vibration Sample

Vibration Sensor Parameters

Channel

Gain

Sample Rate
Format
Channel Count

Duration
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sowaniem u klienta. Mimo szeroko zakrojonych dziatan stuzacych zabezpieczeniu jakosci
WILO SE nie pozwala na wykluczenie kazdego ryzyka.

NOTYFIKACJA! W przypadku pracy pompy w trybie systemu ,,LSI” nalezy przed aktuali-
zacjg sprzetu dezaktywowac pompe w systemie!

i B W N H QN 0 FowNKE

Wywotac strone startowg pompy nadrzednej.
Klikng¢ na ,Settings”.

Klikng¢ na ,Digital Data Interface”.

Klikngé¢ na , LSl Mode System Settings”.
Dezaktywacja trybu LSI.

Po aktualizacji oprogramowania uktadowego nalezy ponownie aktywowac tryb LSI.
Tryb LSI: Tryb LSI dla pompy jest nieaktywny.
Pompa wytaczona.

Oproécz ,Pick update bundle” klikng¢ na ,,Browse”.
W oknie wyboru nalezy wybra¢ miejsce zapisu pliku.
Wybra¢ dane.

W oknie wyboru wcisng¢ przycisk ,,Otwdrz”.

Klikng¢ na ,,Submit”.

= Transmisja danych odbywa sie przez Digital Data Interface. Po przekazaniu danych
w prawym oknie ukazg sie szczegdtowe informacje dotyczace nowej wersji.

Wykona¢ aktualizacje: klikng¢ na ,,Apply”.
» Trwa tadowanie oprogramowania uktadowego.

» Po zatadowaniu oprogramowania uktadowego ukazuje sie komunikat, Bundle uplo-
aded successfully”.

Update device's license

Digital Data Interface obejmuje trzy rézne tryby systemu: ,,DDI”, ,LPI”i,LSI” oraz rézne ty-
py magistral polowych. Mozliwe tryby systemu i typy magistrali s zatwierdzane za pomoca
kluczy licencyjnych. Aktualizacja licencji odbywa sie za posrednictwem tej funkgii.

1.

v oF N

Oprécz ,Select license file” klikng¢ na ,,.Browse”.

W oknie wyboru nalezy wybra¢ miejsce zapisu pliku.
Wybra¢ dane.

W oknie wyboru wcisng¢ przycisk ,,Otworz”.

Klikng¢ na ,Save”.

» Trwa tadowanie licencji.

» Po zatadowaniu licencji ukazuje sie komunikat ,License is updated successfully”.

Obecne czujniki wibracji rejestrujag w kazdej chwili wibracje pompy. Za pomocg Vibration
Sample mozliwy jest zapis zarejestrowanych danych w pliku wav.

Channel

Wybér rejestrowanego czujnika.
Ustawienie fabryczne: Internal XN
Wprowadzenie:

— Internal X/Y: Czujnik drgan X/Y w DDI

— Internal Z: Czujnik drgan Z w DDI

— Extern X/Y: Zewnetrzny czujnik wibracji na wejsciu 1 lub 2
Gain

Wzmocnienie odebranego sygnatu do ok. 60 dB.

Ustawienie fabryczne: 0%

Wprowadzenie: 0 ... 100% (odpowiada 0 ... 59,5 dB)

Obliczenie przyktadowe:

— Wzmocnienie: Czynnik 2
— Obliczenie: 20log,,(2) = 6,02 dB
— Warto$¢ nastawy: 10 (= 10%)
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7.4 Dokumentacja

7.5 Licencje

8 Usterki, przyczyny usterek i ich
usuwanie

8.1 Typy btedow

8.1.1  Typy btedéw: Tryb systemu DDI i
LPI

« Sample Rate
Ustawienie fabryczne: 8000 Hz
Wprowadzenie: 8000 Hz, 16000 Hz, 44100 Hz

¢« Format
Ustawienie fabryczne: S16_LE (Signed 16 Bit Little Endian)

= Channel Count
Wybor rejestrowanego kanatu.
Ustawienie fabryczne: 1
Wprowadzenie: 1 (Wewnetrzne X /Wewnetrzne Z / Zewnetrzne 1), 2 (Wewnetrzne XiY /
Zewnetrzne 1i2)

» Duration
Czas trwania odbioru
Ustawienie fabryczne: 1's
Wprowadzenie: 1...5s

Aby wtgczy¢ pomiar nalezy klikng¢ ,,Generate Sample”.

Mozna wyswietli¢ nastepujgce informacje:

« Typeplate Data
Wyswietlanie danych technicznych.

* Instruction Manual
Instrukcja montazu i obstugi w formacie PDF.

» Hydraulic Data
Protokédt kontrolny w formacie PDF.

Dziennik konserwacji i instalacji jest réwniez dostepny poprzez konto uzytkownika ,Regular
user”:

» Maintenance Logbook
Wolne pole tekstowe do zapisu poszczegdlnych prac konserwacyjnych.

- Installation Logbook
Pole tekstowe opisujace instalacje. Na stronie startowej wySwietlane jest ,Name of the
installation site”.

NOTYFIKACJA! Przestrzegac ochrony danych! Nie nalezy wprowadzaé zadnych danych
osobowych do dziennika konserwacji i instalacji.

Przeglad wszystkich uzywanych licencji i ich wersji (menu gtéwne , License”).

NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia zwigzane z pragdem elektrycznym!

Niewtasciwe zachowanie podczas przeprowadzania prac elektrycznych

prowadzi do Smierci z powodu porazenia pragdem elektrycznym!

+ Prace elektryczne powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowanego
elektryka!

+ Nalezy przestrzega¢ miejscowych przepisow!

Digital Data Interface rozr6znia piec roznych priorytetéw dla komunikatéw alarmowych i
ostrzegawczych:

= Alert Type A
« Alert TypeB
« Warning Type C
« Warning Type D
e Message Type

NOTYFIKACJA! Sposédb dziatania alarméw i ostrzezen jest zalezna od trybu systemu!

Sposob dziatania réznych urzadzen alarmowych i ostrzegawczych:

+ Alert Type A: W przypadku wystapienia btedu pompa jest wytgczana. Rgczne resetowa-
nie komunikatu alarmowego:
— ,Reset Error” na stronie startowej
— Funkcja ,Reset” na wejsciu cyfrowym przetwornicy czestotliwosci lub modutu 1/0
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— Odpowiedni sygnat poprzez magistrale polowa

+ Alert Type B: W przypadku wystapienia btedu pompa jest wytgczana. Po usunieciu btedu
sygnat alarmowy jest automatycznie resetowany.

»  Warning Type C: Ostrzezenia te mogg przetaczaé wyjscie przekaznikowe przetwornicy
czestotliwosci lub modutu 1/0.

= Warning Type D: Ostrzezenia te s3 tylko wyswietlane i protokofowane.

» Message Type I: Informacje o statusie pracy.

8.1.2  Typy btedéw: Tryb systemu LSI Sposoéb dziatania réznych urzgdzen alarmowych i ostrzegawczych:

+ Alert Type A: W przypadku wystgpienia btedu pompa nie wytaczy sie. Rgczne resetowa-
nie komunikatu alarmowego:
— ,Master Reset” na stronie startowej Master
— Funkcja ,Reset” na wejsciu cyfrowym modutu I/0
— Odpowiedni sygnat poprzez magistrale polowa

= Alert Type B: W przypadku wystapienia btedu pompa nie wytaczy sie. Po usunieciu btedu
sygnat alarmowy jest automatycznie resetowany.

Kody btedow

NOTYFIKACJA! Zabezpieczenie przed suchobiegiem zawsze powoduje wylaczenie

pompy!

- Warning Type C: Ostrzezenia te moga przetacza¢ wyjscie przekaznikowe modutu 1/0.
= Warning Type D: Ostrzezenia te sg tylko wyswietlane i protokotowane.
» Message Type I: Informacje o statusie pracy.

T S S

100.x Pump Unit Offline (SE- | Nie mozna utworzy¢ potgczenia z Nalezy sprawdzi¢ przytacze sieciowe.
RIAL NUMBER) Wyznaczong pompg. Nalezy sprawdzi¢ ustawienia sieci.
101 Master Changed (SERIAL | Zmiana pompy Masterodbywa sie Sprawdzi¢ zmienng strategie w nastawieniach Ma-
NUMBER) wedtug wstepnie zdefiniowanej ster.
strategii zmiany lub btedu komuni- Nalezy sprawdzi¢ przytacze sieciowe.
kacyjnego.
200 Alarm in Pump (SERIAL | Alarm okreslonej pompy. Sprawdzi¢ protokét btedu okreslonej pompy.
NUMBER)
201 Dry Run Osiagniety poziom pracy na sucho | Sprawdzi¢ parametry robocze urzadzenia.
Sprawdzi¢ ustawienia poziomu.
Sprawdzi¢ nastawienia wejs¢ cyfrowych.
202 High Water Osiggnieto poziom zalania Sprawdzi¢ parametry robocze urzadzenia.
Sprawdzi¢ ustawienia poziomu.
Sprawdzi¢ nastawienia wejs¢ cyfrowych.
203 Sensor Error Warto$¢ pomiarowa znajduje sie po-| Nalezy skontaktowac sie z serwisem technicznym.
za zakresem pomiaru, czujnik
uszkodzony.
400 Warning in Pump (SE- Ostrzezenie okreslonej pompy. Sprawdzi¢ protokét btedu okreslonej pompy.
RIAL NUMBER)
500 Pipe Sedimentation High | Blokada w rurociggu. Po rozpozna- | Sprawdzi¢ rurocigg, usuna¢ blokady.
niu nastapi uruchomienie’p’rukania Z | sprawdzi¢ nastawienia ,High Efficiency(HE) Con-
maksymalng czestotliwoscia dla na- troller”
stepnych cykli pompy.
W razie przekroczenia dopuszczal-
nego warunku (Admissible Flow Ra-
tio for Sedimentation) ptukanie
konczy sie.
501 Comm. Error I/O Exten- | Komunikacja z modutem 1/O nie po- | Nalezy sprawdzi¢ przytacze sieciowe.
sion wiodta sig. Sprawdzenie modutu I/0.
Sprawdzi¢ nastawienia modutu I/O w ustawieniach
Master.
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T N S

901

902

903

904

1000

1001

1002

2000

2001

2002

2003

More than 4 Pumps in
System

Pump removed from
System (SERIAL NUM-
BER)

Pipe Measurement In-
complete

Pipe Calculation Timeout

Pipe Settings / Calcula-
tion Missing

Motor Safe Stop Alarm

Motor Ground Fault
Alarm

Motor Short Circuit
Alarm

Motor Vibration X - Trip

Motor Vibration Y - Trip

Motor Vibration Z - Trip

Vibration Input 1 - Trip

Przekroczona maksymalna liczba
pomp w systemie.

Pompa zostata usunieta z systemu.

Obliczenie parametréw rurociggu
nie zostato wykonane prawidtowo.

Obliczenie parametréw rurociggu
zostato przerwane z powodu prze-
kroczenia czasu.

Obliczenie parametréw rurociagu
jeszcze nie zostato wykonane. Ak-
tywowanie regulatora HE nie jest
mozliwe.

»Safe Torque Off” jest aktywny.

Zwarcie doziemne miedzy fazg wyj-
$ciowg a uziemieniem (miedzy prze-
twornicg czestotliwosci a silnikiem
lub bezposrednio w silniku)

Zwarcie w silniku lub na przytaczu
silnika

Warto$¢ graniczna drgan zostata
przekroczona.

Warto$¢ graniczna drgan zostata
przekroczona.

Warto$¢ graniczna drgan zostata
przekroczona.

Wartos¢ graniczna drgan zostata
przekroczona.
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Maksymalnie 4 pompy nalezy wtgczy¢ w system.

Nalezy sprawdzi¢ przytacze sieciowe.

Sprawdzi¢ nastawienia w High Efficiency(HE) Con-
troller/Pipe Settings i wykona¢ ponowne obliczenie.

Jezeli komunikat ukazuje si¢ nadal, nalezy skontak-
towac sie z serwisem technicznym.

Sprawdzi¢ nastawienia w High Efficiency(HE) Con-
troller/Pipe Settings i wykonaé ponowne obliczenie.

Jezeli komunikat ukazuje sie nadal, nalezy skontak-
towac sie z serwisem technicznym.

Wprowadzi¢ nastawienia w High Efficiency(HE)
Controller/Pipe Settings i wigczy¢ obliczenia.

Sprawdzi¢ przytacze: Zacisk 37 przetwornicy cze-
stotliwosci musi by¢ podtgczony do zasilania 24
VDC. Po usunieciu btedu nalezy przeprowadzi¢
reczny reset!

Instalacja w obrebie strefy zagrozenia wybuchem:
Sprawdzi¢ parametry wytgczania (termiczna kon-
trola silnika, zabezpieczenie przed suchobiegiem).

Zleci¢ sprawdzenie podtaczenia elektrycznego na
przetwornicy czestotliwoéci wykwalifikowanemu
elektrykowi.

Zleci¢ sprawdzenie podtaczenia elektrycznego na
silniku wykwalifikowanemu elektrykowi.

Zleci¢ sprawdzenie podtaczenia elektrycznego na
silniku wykwalifikowanemu elektrykowi.

Sprawdzi¢ pompe i instalacje (np. nierdwnomierna
praca, nieprawidtowy punkt pracy, szczelna instala-
cja).

Sprawdzi¢ wartosci graniczne drgan w Digital Data
Interface i ew. skorygowac.

Sprawdzi¢ pompe i instalacje (np. nieréwnomierna
praca, nieprawidtowy punkt pracy, szczelna instala-
cja).

Sprawdzi¢ wartosci graniczne drgan w Digital Data
Interface i ew. skorygowac.

Sprawdzi¢ pompe i instalacje (np. nieréwnomierna
praca, nieprawidtowy punkt pracy, szczelna instala-
cja).

Sprawdzi¢ wartosci graniczne drgan w Digital Data
Interface i ew. skorygowac.

Sprawdzi¢ pompe i instalacje (np. nieréwnomierna
praca, nieprawidtowy punkt pracy, szczelna instala-
cja).

Sprawdzi¢ wartosci graniczne drgan w Digital Data
Interface i ew. skorygowac.
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2004

2005

2005

2005

2006

2006

2006

2007
2007

2008

2008

2008

3000

68

B

B

B

A/B

Vibration Input 2 - Trip

FC Overload Alarm

FC Overload Alarm

FC Overload Alarm

FC Line Alarm

FC Line Alarm

FC Line Alarm

FC DC Circuit Alarm
FC DC Circuit Alarm

FC Supply Alarm

FC Supply Alarm

FC Supply Alarm

Dry Run Detected

Warto$¢ graniczna drgan zostata
przekroczona.

Czujnik temperatury karty zasilania
wykrywa, czy temperatura jest zbyt
wysoka czy zbyt niska.

Osiaggnieto temperature wytaczenia
(75°C) karty sterowania.

Przecigzenie falownika

Przytacze sieciowe: brak jednej fazy

Przytacze sieciowe: Zbyt wysoka
asymetria fazy

Przytacze silnika: brak jednej fazy

Przepiecie

Zbyt niskie napiecie

Na przetwornicy czestotliwosci nie
wystepuje napiecie zasilania

Zasilanie zewnetrzne 24 VDC prze-
cigzone

Zasilanie 1,8 VDC karty sterowania
znajduje sie poza zakresem toleran-
cji.

Poziom napetnienia w zbiorniku
osiggnat poziom krytyczny.

Sprawdzi¢ pompe i instalacje (np. nierdwnomierna
praca, nieprawidtowy punkt pracy, szczelna instala-
cja).

Sprawdzi¢ wartosci graniczne drgan w Digital Data
Interface i ew. skorygowac.

Sprawdzi¢ napowietrzanie przetwornicy czestotli-
wosci.

Sprawdzi¢ napowietrzanie przetwornicy czestotli-
wosci.

Poréwnanie pragdéw znamionowych:

- Porédwnac prad wyjsciowy wyswietlany na LCP z
pradem znamionowym przetwornicy czestotliwosci
- Porédwnac prad wyjsciowy wyswietlany na LCP z
pragdem wedtug pomiaru silnika

Wyswietli¢ obcigzenie termiczne na LCP i monito-
rowac warto$¢:

- Jesli przetwornica czestotliwosci pracuje powyzej
statego pragdu znamionowego, wartos¢ licznika ro-
Snie.

- Jesli przetwornica czestotliwosci pracuje ponizej
statego pragdu znamionowego, wartos¢ licznika
spada.

Zleci¢ sprawdzenie podtaczenia elektrycznego na
przetwornicy czestotliwosci wykwalifikowanemu
elektrykowi.

Zleci¢ sprawdzenie podtaczenia elektrycznego na
silniku wykwalifikowanemu elektrykowi.

Zleci¢ sprawdzenie podtaczenia elektrycznego na
przetwornicy czestotliwo$ci wykwalifikowanemu
elektrykowi.

Zleci¢ sprawdzenie podtaczenia elektrycznego na
silniku wykwalifikowanemu elektrykowi.

Zleci¢ sprawdzenie podtaczenia elektrycznego na
przetwornicy czestotliwoéci wykwalifikowanemu
elektrykowi.

Zleci¢ sprawdzenie podtaczenia elektrycznego na
silniku wykwalifikowanemu elektrykowi.

Przedtuzy¢ czas zmiany hamowania.

Zleci¢ sprawdzenie podtaczenia elektrycznego na
przetwornicy czestotliwo$ci wykwalifikowanemu
elektrykowi.

Sprawdzi¢ przetaczanie obwodu wstepnego tado-
wania.

Zleci¢ sprawdzenie podtaczenia elektrycznego na
przetwornicy czestotliwosci wykwalifikowanemu
elektrykowi.

Zleci¢ sprawdzenie podtaczenia elektrycznego na
przetwornicy czestotliwosci wykwalifikowanemu
elektrykowi.

Zleci¢ sprawdzenie podtaczenia elektrycznego na
przetwornicy czestotliwoéci wykwalifikowanemu
elektrykowi.

Sprawdzi¢ instalacje. (np. wlot, wylot, ustawienia
poziomu).

Sprawdzi¢ nastawienia wejscia cyfrowego.
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3001 A/B Leakage Input Alarm Wyciek rozpoznany Sprawdzi¢ funkcje elektrody zewnetrznej (opcjo-
nalnie).
Przeprowadzi¢ wymiane oleju w komorze uszczel-
nienia.
Sprawdzi¢ nastawienia wejscia cyfrowego.
3002 A/B Temp. Sensor 1 Trip Osiggnieto wartos¢ graniczng tem- | Sprawdzic silnik pod katem przecigzenia.
peratury uzwojenia Sprawdzi¢ chtodzenie silnika.
Sprawdzi¢ wartosci graniczne temperatury w Digital
Data Interface i ew. skorygowac.
3003 A/B | Temp. Sensor 2 Trip Osiagnieto warto$¢ graniczng tem- | Sprawdzi¢ silnik pod katem przecigzenia.
peratury uzwojenia Sprawdzi¢ chtodzenie silnika.
Sprawdzi¢ warto$ci graniczne temperatury w Digital
Data Interface i ew. skorygowac.
3004 A/B | Temp. Sensor 3 Trip Osiagnieto warto$¢ graniczng tem- | Sprawdzic silnik pod katem przecigzenia.
peratury uzwojenia Sprawdzi¢ chtodzenie silnika.
Sprawdzi¢ wartosci graniczne temperatury w Digital
Data Interface i ew. skorygowac.
3005 A/B Temp. Sensor 4 Trip Osiggnieto wartos$¢ graniczng tem- | Przy ustawieniu na sucho: Sprawdzi¢ temperature
peratury tozyska otoczenia, przestrzega¢ maks. wartosci.
Sprawdzi¢ wartosci graniczne temperatury w Digital
Data Interface i ew. skorygowac.
3006 A/B | Temp. Sensor 5 Trip Osiggnieto warto$¢ graniczng tem- | Przy ustawieniu na sucho: Sprawdzi¢ temperature
peratury tozyska otoczenia, przestrzega¢ maks. wartosci.
Sprawdzi¢ wartosci graniczne temperatury w Digital
Data Interface i ew. skorygowac.
3007 A/B Motor Overload Osiggnieto granice momentu obro- | Jedli podczas rampy rozruchowej system przekro-
towego czy granice momentu obrotowego silnika, nalezy
wydtuzy¢ czas rampy rozruchowej.
Jesli podczas rampy hamowania system przekroczy
granice momentu obrotowego generatora, nalezy
wydtuzy¢ czas rampy hamowania.
Jesli podczas pracy osiggnieta zostanie granica mo-
mentu obrotowego, nalezy zwiekszy¢ granice mo-
mentu obrotowego. Upewnic sig, ze system moze
pracowac z wyzszym momentem obrotowym, w ra-
zie potrzeby skontaktowac sie z serwisem tech-
nicznym.
Zbyt wysoki pobér pradu przez silnik, sprawdz wa-
runki pracy.
3007 A/B | Motor Overload Prad przecigzeniowy Odtaczy¢ silnik od przytacza sieciowego i obrocic

wat recznie. Jesli wat nie moze by¢ obracany, nalezy
skontaktowac sie z serwisem technicznym.

Sprawdzi¢ konfiguracje mocy silnika/przetwornicy
czestotliwosci. Jesli moc silnika jest zbyt wysoka,
nalezy skontaktowac sie z serwisem technicznym.

Sprawdzi¢ parametr 1-20 do 1-25 w przetwornicy
czestotliwosci pod katem prawidtowych danych sil-
nika i ew. dopasowac.
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3008

4000

4001

4002

4003

4004

4005

4006

4007

4008

4009

4010

4011

4012

70

A/B

Motor Overtemp.

High Water Detected

Leakage Input Warning

Temp. Sensor 1 Fault

Temp. Sensor 2 Fault

Temp. Sensor 3 Fault

Temp. Sensor 4 Fault

Temp. Sensor 5 Fault

Internal Vibration Sensor

Fault

Current Sensor 1 Fault

Current Sensor 2 Fault

Onboard Temp. Sensor

Fault

Temp. Sensor 1 Warning

Temp. Sensor 2 Warning

Termiczna kontrola silnika ulegta
aktywacji.

Poziom napetnienia w zbiorniku
osiggnat poziom krytyczny.

Wyciek rozpoznany

Uszkodzony czujnik, warto$¢ po-
miarowa znajduje sie poza zakresem
pomiaru.

Uszkodzony czujnik, warto$¢ po-
miarowa znajduje sie poza zakresem
pomiaru.

Uszkodzony czujnik, warto$¢ po-
miarowa znajduje sie poza zakresem
pomiaru.

Uszkodzony czujnik, warto$¢ po-
miarowa znajduje sie poza zakresem
pomiaru.

Uszkodzony czujnik, warto$¢ po-
miarowa znajduje sie poza zakresem
pomiaru.

Uszkodzony czujnik, warto$¢ po-
miarowa znajduje sie poza zakresem
pomiaru.

Uszkodzony czujnik, warto$¢ po-
miarowa znajduje sie poza zakresem
pomiaru.

Uszkodzony czujnik, warto$¢ po-
miarowa znajduje sie poza zakresem
pomiaru.

Uszkodzony czujnik, warto$¢ po-
miarowa znajduje sie poza zakresem
pomiaru.

Osiagnieto warto$¢ graniczna tem-
peratury uzwojenia.

Osiagnieto warto$¢ graniczng tem-
peratury uzwojenia.

Silnik przegrzewa sie, sprawdzi¢ chtodzenie i wa-
runki zastosowania.

Sprawdzi¢ silnik pod katem przecigzenia mecha-
nicznego.

Sprawdzi¢ podtaczenie termicznej kontroli silnika
(przetwornica czestotliwosci: zacisk 33 i zacisk 50
(+10VvDC).

Jesdli uzywany jest wytacznik termiczny lub termi-
stor, nalezy sprawdzi¢ parametr 1-93 ,Thermistor
Source” w przetwornicy czestotliwosci: Warto$¢
musi odpowiadac okablowaniu czujnika.

Sprawdzi¢ instalacje. (np. wlot, wylot, ustawienia
poziomu).

Sprawdzi¢ nastawienia wejscia cyfrowego.

Sprawdzi¢ funkcje elektrody zewnetrznej (opcjo-
nalnie).

Przeprowadzi¢ wymiane oleju w komorze uszczel-
nienia.

Sprawdzi¢ nastawienia wejscia cyfrowego.

Nalezy skontaktowac sie z serwisem technicznym.

Nalezy skontaktowac sie z serwisem technicznym.

Nalezy skontaktowac sie z serwisem technicznym.

Nalezy skontaktowac sie z serwisem technicznym.

Nalezy skontaktowac sie z serwisem technicznym.

Nalezy skontaktowac sie z serwisem technicznym.

Nalezy skontaktowac sie z serwisem technicznym.

Nalezy skontaktowac sie z serwisem technicznym.

Nalezy skontaktowac sie z serwisem technicznym.

Sprawdzi¢ silnik pod katem przeciazenia.
Sprawdzi¢ chtodzenie silnika.

Sprawdzi¢ wartosci graniczne temperatury w Digital
Data Interface i ew. skorygowac.

Sprawdzi¢ silnik pod katem przecigzenia.
Sprawdzi¢ chtodzenie silnika.

Sprawdzi¢ wartosci graniczne temperatury w Digital
Data Interface i ew. skorygowac.
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4013 C
4014 C
4015 C
4016 C
4017 C
4017 C
4017 C
4017 C
4017

4017

4018 C
4019 C

Temp. Sensor 3 Warning

Temp. Sensor 4 Warning

Temp. Sensor 5 Warning

Temp. On Board Warning

General FC Alarm

General FC Alarm

General FC Alarm

General FC Alarm

General FC Alarm

General FC Alarm

Motor Ground Fault
Warning

Motor Overload

Osiagnieto warto$¢ graniczna tem-
peratury uzwojenia.

Osiggnieto wartos¢ graniczng tem-
peratury tozyska.

Osiagnieto warto$¢ graniczna tem-
peratury tozyska.

Warto$¢ graniczna temperatury
osiggnieta w Digital Data Interface.

Przetwornica czestotliwosci , zacisk
50”: Napiecie wynosi <10 V

Do wyjscia przetwornicy czestotli-
wosci nie jest podtaczony zaden sil-
nik.

Przecigzenie silnika

Osiagnieto granice predkosci obro-
towej.
Osiagnieto granice naprezenia.

Temperatura przetwornicy czesto-
tliwosci zbyt zimna dla pracy.

Zwarcie doziemne miedzy fazg wyj-
$ciowg a uziemieniem (miedzy prze-
twornica czestotliwosci a silnikiem
lub bezposrednio w silniku)

Osiaggnieto granice momentu obro-
towego
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Sprawdzi¢ silnik pod katem przeciazenia.
Sprawdzi¢ chtodzenie silnika.

Sprawdzi¢ wartosci graniczne temperatury w Digital
Data Interface i ew. skorygowac.

Przy ustawieniu na sucho: Sprawdzi¢ temperature
otoczenia, przestrzega¢ maks. wartosci.

Sprawdzi¢ warto$ci graniczne temperatury w Digital
Data Interface i ew. skorygowac.

Przy ustawieniu na sucho: Sprawdzi¢ temperature
otoczenia, przestrzega¢ maks. wartosci.

Sprawdzi¢ wartosci graniczne temperatury w Digital
Data Interface i ew. skorygowac.

Sprawdzi¢ silnik pod katem przeciazenia.
Sprawdzi¢ chtodzenie silnika.

Usunac kabel na ,,zacisku 507:

- Jesli przetwornica czestotliwosci nie wyswietla
juz ostrzezenia, istnieje problem z okablowaniem
klienta.

- Jezeli przetwornica czestotliwosci nadal pokazuje
ostrzezenie, nalezy wymieni¢ karte sterownika.

Podtaczy silnik.

Silnik przegrzewa sie, sprawdzi¢ chtodzenie i wa-
runki zastosowania.

Sprawdzi¢ silnik pod katem przecigzenia mecha-
nicznego.

Sprawdzi¢ warunki zastosowania.

Sprawdzi¢ warunki zastosowania.

Sprawdzi¢ czujnik temperatury na przetwornicy
czestotliwosci.

Sprawdzi¢ kabel czujnika pomiedzy IGBT a karta
sterowania bramy.

Zleci¢ sprawdzenie podtaczenia elektrycznego na
przetwornicy czestotliwo$ci wykwalifikowanemu
elektrykowi.

Zleci¢ sprawdzenie podtaczenia elektrycznego na
silniku wykwalifikowanemu elektrykowi.

Jesli podczas rampy rozruchowej system przekro-
czy granice momentu obrotowego silnika, nalezy
wydtuzy¢ czas rampy rozruchowej.

Jesli podczas rampy hamowania system przekroczy
granice momentu obrotowego generatora, nalezy
wydtuzy¢ czas rampy hamowania.

Jesli podczas pracy osiggnieta zostanie granica mo-
mentu obrotowego, nalezy zwiekszy¢ granice mo-
mentu obrotowego. Upewnic sig, ze system moze
pracowac z wyzszym momentem obrotowym, w ra-
zie potrzeby skontaktowac sie z serwisem tech-
nicznym.

Zbyt wysoki pobér pradu przez silnik, sprawdz wa-
runki pracy.
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4019

c

Motor Overload

Prad przecigzeniowy

Odtaczyc silnik od przytacza sieciowego i obrocic
wat recznie. Jesli wat nie moze by¢ obracany, nalezy
skontaktowac sie z serwisem technicznym.

Sprawdzi¢ konfiguracje mocy silnika/przetwornicy
czestotliwosci. Jesli moc silnika jest zbyt wysoka,
nalezy skontaktowac sie z serwisem technicznym.

Sprawdzi¢ parametr 1-20 do 1-25 w przetwornicy
czestotliwosci pod katem prawidtowych danych sil-
nika i ew. dopasowac.

4020

c

Motor Overtemp.

Termiczna kontrola silnika ulegta
aktywacji.

Silnik przegrzewa sie, sprawdzi¢ chtodzenie i wa-
runki zastosowania.

Sprawdzi¢ silnik pod katem przecigzenia mecha-
nicznego.

Sprawdzi¢ podtaczenie termicznej kontroli silnika
(przetwornica czestotliwosci: zacisk 33 i zacisk 50
(+10VvDC).

Jesli uzywany jest wytacznik termiczny lub termi-
stor, nalezy sprawdzi¢ parametr 1-93 ,Thermistor
Source” w przetwornicy czestotliwosci: Warto$¢
musi odpowiadac okablowaniu czujnika.

4022

Motor Safe Stop War-
ning

»Safe Torque Off” jest aktywny.

Sprawdzi¢ przytacze: Zacisk 37 przetwornicy cze-
stotliwosci musi by¢ podtaczony do zasilania 24
VDC. Po usunieciu btedu nalezy przeprowadzi¢
reczny reset!

Instalacja w obrebie strefy zagrozenia wybuchem:
Sprawdzi¢ parametry wytgczania (termiczna kon-
trola silnika, zabezpieczenie przed suchobiegiem).

4024

FC Overload Warning

Czujnik temperatury karty zasilania
wykrywa, czy temperatura jest zbyt
wysoka czy zbyt niska.

Sprawdzi¢ napowietrzanie przetwornicy czestotli-
wosci.

4024

FC Overload Warning

Osiggnieto temperature wytaczenia
(75°C) karty sterowania.

Sprawdzi¢ napowietrzanie przetwornicy czestotli-
wosci.

4024

FC Overload Warning

Przecigzenie falownika

Poréwnanie pradéw znamionowych:

- Poréwnac prad wyjsciowy wyswietlany na LCP z
pradem znamionowym przetwornicy czestotliwosci
- Poréwnac prad wyjsciowy wyswietlany na LCP z
pradem wedtug pomiaru silnika

Wyswietli¢ obcigzenie termiczne na LCP i monito-
rowac wartos¢:

- Jesli przetwornica czestotliwosci pracuje powyzej
statego pragdu znamionowego, wartos$¢ licznika ro-
Snie.

- Jesli przetwornica czestotliwosci pracuje ponizej
statego pragdu znamionowego, wartos¢ licznika
spada.

Sprawdzi¢ parametr 1-20 do 1-25 w przetwornicy
czestotliwosci pod katem prawidtowych danych sil-
nika i ew. dopasowac.

4025

C

FC Line Warning

Przytacze sieciowe: brak jednej fazy

Zleci¢ sprawdzenie podtaczenia elektrycznego na
przetwornicy czestotliwoéci wykwalifikowanemu
elektrykowi.

Zleci¢ sprawdzenie podtaczenia elektrycznego na
silniku wykwalifikowanemu elektrykowi.
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4025 C FC Line Warning Przytacze sieciowe: Zbyt wysoka Zleci¢ sprawdzenie podtaczenia elektrycznego na

asymetria fazy przetwornicy czestotliwo$ci wykwalifikowanemu
elektrykowi.
Zleci¢ sprawdzenie podtaczenia elektrycznego na
silniku wykwalifikowanemu elektrykowi.

4025 C FC Line Warning Przytacze silnika: brak jednej fazy Zleci¢ sprawdzenie podtaczenia elektrycznego na
przetwornicy czestotliwosci wykwalifikowanemu
elektrykowi.

Zleci¢ sprawdzenie podtaczenia elektrycznego na
silniku wykwalifikowanemu elektrykowi.

4026 FC DC Circuit Warning Przepiecie Przedtuzy¢ czas zmiany hamowania.

4026 FC DC Circuit Warning Zbyt niskie napiecie Zleci¢ sprawdzenie podtaczenia elektrycznego na
przetwornicy czestotliwo$ci wykwalifikowanemu
elektrykowi.

Sprawdzi¢ przetaczanie obwodu wstepnego tado-
wania.

4027 C FC Supply Warning Na przetwornicy czestotliwoscinie | Zleci¢ sprawdzenie podtaczenia elektrycznego na

wystepuje napiecie zasilania przetwornicy czestotliwo$ci wykwalifikowanemu
elektrykowi.

4027 C FC Supply Warning Zasilanie zewnetrzne 24 VDC prze- | Zleci¢ sprawdzenie podtaczenia elektrycznego na
cigzone przetwornicy czestotliwosci wykwalifikowanemu

elektrykowi.

4027 C FC Supply Warning Zasilanie 1,8 VDC karty sterowania | Zleci¢ sprawdzenie podtaczenia elektrycznego na
znajduje sie poza zakresem toleran- | przetwornicy czestotliwosci wykwalifikowanemu
cji. elektrykowi.

4028 @ FC Communication War- | Timeout dla hasta sterowania Sprawdzi¢ przytacze Ethernet.

ning Zwiekszy¢ parametr 8-03 ,Control Timeout Time”
w przetwornicy czestotliwosci.
Sprawdzi¢ dziatanie urzadzen komunikacyjnych.
Sprawdzi¢ okablowanie pod katem instalacji zgod-
nej z wymogami kompatybilnosci elektromagne-
tycznej.

4029 c General FC Warning Przetwornica czestotliwosci ,zacisk | Usuna¢ kabel na ,zacisku 50
50”: Napiecie wynosi <10 V - Jesli przetwornica czestotliwosci nie wyswietla

juz ostrzezenia, istnieje problem z okablowaniem
klienta.

- Jezeli przetwornica czestotliwosci nadal pokazuje
ostrzezenie, nalezy wymieni¢ karte sterownika.

4029 C General FC Warning Do wyjscia przetwornicy czestotli- | Podtaczyc silnik.
wosci nie jest podtaczony zaden sil-
nik.

4029 C General FC Warning Przecigzenie silnika Silnik przegrzewa sie, sprawdzi¢ chtodzenie i wa-

runki zastosowania.
Sprawdzi¢ silnik pod katem przecigzenia mecha-
nicznego.

4029 c General FC Warning Osiagnieto granice predkosci obro- | Sprawdzi¢ warunki zastosowania.
towe;j.

4029 General FC Warning Osiggnieto granice naprezenia. Sprawdzi¢ warunki zastosowania.

4029 General FC Warning Temperatura przetwornicy czesto- | Sprawdzi¢ czujnik temperatury na przetwornicy

tliwosci zbyt zimna dla pracy.

czestotliwosci.

Sprawdzi¢ kabel czujnika pomiedzy IGBT a kartg
sterowania bramy.
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4030 C EXIO Communication Komunikacja z modutem I/O nie po- | Sprawdzi¢ nastawienia modutu I/O w Digital Data
Down wiodta sie. Interface.

Sprawdz nastawienia modutu I/0.
Sprawdzi¢ przytacze Ethernet.

4031 c FC Communication Komunikacja z przetwornicg czesto-| Sprawdzi¢ nastawienia przetwornicy czestotliwosci
Down tliwosci nie powiodta sie. w Digital Data Interface.

Sprawdzi¢ nastawienia w przetwornicy czestotli-
wosci.

Sprawdzi¢ przytacze Ethernet.

4034 c Leakage Detected 1 Wykryto przeciek w komorze prze- | Oprézni¢ komore przeciekdw.
ciekow.
4035 c Leakage Detected 2 W komorze uszczelnienia rozpozna- | Przeprowadzi¢ wymiane oleju w komorze uszczel-
no wyciek. nienia.
5000 D Clog Detection Teach Proces przyuczania nie zostat za- Sprawdzi¢ pompe pod katem zatkania.
Failure konczony:

Upewnic sie, ze poziom w zbiorniku wstepnym jest
- Pompa zostata przetgczona na

tryb reczny lub zatrzymana podczas
procesu przyuczania.

- Przekroczenie czasu, poniewaz
czestotliwoé¢ zadana nie zostata

wystarczajacy.

Sprawdzi¢ nastawienia procesu przyuczania w Digi-
tal Data Interface.

osiggnieta.
6000 C/D | Emerged Operation - Li- | Ustawiona warto$¢ graniczna tem- | Sprawdzié nastawienia funkcji ,,Praca w wynurze-
mit Temperature peratury zostata osiggnieta. niu” w Digital Data Interface.
6001 C/D | Clog Detection Mozliwe osady w uktadzie hydrau- | Aktywacja funkcji ,sekwencji czyszczenia”.
licznym
6002 C/D | Motor Vibration X - Warto$¢ graniczna drgan zostata Sprawdzi¢ pompe i instalacje (np. nieréwnomierna
Warning przekroczona. praca, nieprawidtowy punkt pracy, szczelna instala-
cja).
Sprawdzi¢ wartosci graniczne drgan w Digital Data
Interface i ew. skorygowac.
6003 C/D | Motor Vibration Y - Warto$¢ graniczna drgan zostata Sprawdzi¢ pompe i instalacje (np. nierdwnomierna
Warning przekroczona. praca, nieprawidtowy punkt pracy, szczelna instala-
cja).
Sprawdzi¢ wartosci graniczne drgan w Digital Data
Interface i ew. skorygowac.
6004 C/D | Motor Vibration Z - Warto$¢ graniczna drgan zostata Sprawdzi¢ pompe i instalacje (np. nieréwnomierna
Warning przekroczona. praca, nieprawidtowy punkt pracy, szczelna instala-
cja).
Sprawdzi¢ wartosci graniczne drgan w Digital Data
Interface i ew. skorygowac.
6005 C/D | Vibration Input 1 - War- | Warto$¢ graniczna drgan zostata Sprawdzi¢ pompe i instalacje (np. nierdwnomierna
ning przekroczona. praca, nieprawidtowy punkt pracy, szczelna instala-
cja).
Sprawdzi¢ wartosci graniczne drgan w Digital Data
Interface i ew. skorygowac.
6006 C/D | Vibration Input 2 - War- | Warto$¢ graniczna drgan zostata Sprawdzi¢ pompe i instalacje (np. nieréwnomierna
ning przekroczona. praca, nieprawidtowy punkt pracy, szczelna instala-
cja).
Sprawdzi¢ wartosci graniczne drgan w Digital Data
Interface i ew. skorygowac.
8001 D Auto Setup Failed Autoparametryzacja nie mogta zo- | Przetwornica czestotliwo$ci ustawiona na ,,Stop”.

stat zakonczona. Sprawdzi¢ nastawienia przetwornicy czestotliwosci

w Digital Data Interface i ponownie uruchomic au-
toparametryzacje.
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Auto Setup Timed Out

Pump Kick is Running

Cleaning-Cycle is Run-
ning

Teach was Successful

I Update Succeeded
I Update Failed

Zatacznik

Magistrala polowa: Przeglad para-
metréw

Limit czasowy wynoszacy 2 minuty
zostat przekroczony.

Pompa przekroczyta dopuszczalny
czas stanu czuwania.

Trwa sekwencja czyszczenia:
- Przed kazda operacja pompowania
- Rozpoznano zatkanie

Proces przyuczania dla rozpoznawa-
nia zatkania zostat zakonczony.

Zamknieto aktualizacje.

Aktualizacja nie mogta zostac za-
konczona.

Przetwornica czestotliwosci ustawiona na ,,Stop”.

Sprawdzi¢ nastawienia przetwornicy czestotliwosci
w Digital Data Interface i ponownie uruchomic au-
toparametryzacje.

Nalezy skontaktowac sie z serwisem technicznym.

Ponizej przedstawiono poszczeg6lne parametry magistrali polowej systeméw Modbus TCP i
OPC UA.

NOTYFIKACJA! Parametry LS| pompy nadrzedng s3 wyszczegélnione w tabeli osobno dla
kazdego typu magistrali!

NOTYFIKACJA! Dla magistrali polowej ,,ModBus TCP” numer pompy rezerwow3 to: 255,
Port: 502!

Objasnienia do poszczegdlnych grup parametréw w trybie systemu DDI, LPI i LSI (Slave)

Grupa parametréw Status
Zawiera informacje o statusie pracy systemu, ostrzezeniach i alarmach.

Grupa parametréw Motor Information
Zawiera informacje o warto$ciach znamionowych silnikéw, typie silnika i hydrauliki, nu-
mer serii pompy oraz czestotliwosci minimalnej i maksymalnej.

Grupa parametréw Sensor Locations/Types
Zawiera informacje o przetwornikach (temperatura, prad i wibracje) i ich montazu.

Grupa parametréw Data Readouts

Zawiera aktualne wartosci czujnikéw, godziny pracy, cykle pompy i czyszczenia oraz zu-
zycie energii przez pompe.

Grupa parametréw Time

Zawiera informacje dotyczaca daty i czasu.

Grupa parametréw Control Word
Zawiera nastawienia trybu pracy pomp, czestotliwos¢ wartosci zadanej, czas zmiany, za-
twierdzenie pomp i ich funkcje.

Grupa parametréw Sensor Trip/Warning
Zawiera nastawienia wartosci progowych czujnikéw temperatury i wibracji.

Objasnienia do poszczegélnych grup parametréw w trybie systemu LSI (Master)

Grupa parametréw System Variables
Zawiera informacje o statusie pracy systemu, ostrzezeniach i alarmach systemowych.

Grupa parametréw Analog Variables

Zawiera aktualne wartosci poziomu napetnienia, ci$nienia i przeptywu oraz czestotliwo$¢
i liczbe pracujagcych pomp w systemie.

Grupa parametréw Data Time Variables

Zawiera informacje dotyczaca daty i czasu.

Grupa parametréw Pump 1 ... Pump &4

Zawiera informacje pojedynczej pompy: Numer seryjny, typ uktadu hydraulicznego i sil-
nika, status, ostrzezenia, alarmy, aktualna moc, godziny pracy, liczba cykli pomp i czysz-
czenia, licznik kWh.

Grupa parametréw Control Word
Zawiera informacje o regulacji PID, opréznianiu zbiornika i alternatywnym poziomie star-
tu.

75



76

» Grupa parametrow Modes
Zawiera nastawienia trybu pracy systemu i rodzaju regulacji w trybie automatycznym.

» Grupa parametrow PID Setpoint
Zawiera nastawienia warto$ci zadanych do PID.

Zobacz tez
» ModBus TCP: DDI/LPI/LSI Slave-Parameter [» 77]
» OPC-UA: DDI/LPI/LSI Slave-Parameter [» 84]
> ModBus TCP: LS| Master-Parameter [P 91]
» OPC-UA: LSI Master-Parameter [» 95]
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9.2 Przyktadowe schematy potaczen NOTYFIKACJA! Ponizsze schematy pofaczen dotycza przepompowni z dwoma pompami.
dla trybu systemu LSI Schematy potaczen do przytacza przetwornicy czestotliwosci i pompy dotyczga réwniez
pompy 3 i 4 przepompowni.

Zobacz tez
> Tryb systemu LSI: przyktad potgczenia bez Ex [ 100]
> Tryb systemu LSI: przyktad potgczenia z Ex [» 103]
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