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1 Generalidades

11 Acerca de estas instrucciones Estas instrucciones forman parte del producto. El cumplimiento de las presentes instruccio-
nes es requisito para la manipulacion y el uso correctos:

« Leaatentamente las instrucciones antes de realizar cualquier actividad.
« Mantenga las instrucciones siempre en un lugar accesible.

= Observe todas las indicaciones relativas al producto.

« Tenga en cuenta todas las indicaciones del producto.

El idioma original de las instrucciones de funcionamiento es el aleman. Las instrucciones en
otros idiomas son una traduccidn de las instrucciones de instalacion y funcionamiento ori-
ginales.

1.2 Derechos de autor Los derechos de autor de las presentes instrucciones y el software Digital Data Interface
son propiedad de Wilo. Ningun tipo de contenido debe reproducirse, distribuirse, aprove-
charse sin autorizacion para beneficio de la competencia ni divulgarse a terceras personas.

El nombre Wilo, el logotipo de Wilo y el nombre Nexos son marcas registradas de Wilo. To-
dos los demas nombres y denominaciones utilizados pueden ser marcas o margas registra-
das del titular correspondiente. En la interfaz de usuario de Digital Data Interface hay dispo-
nible una vista general de las licencias utilizadas (mend «License»).

1.3 Conexion de red (LAN) Para un funcionamiento correcto (configuracién y funcionamiento) conecte el producto a
una red Ethernet local (LAN). En las redes Ethernet existe el peligro de accesos no autoriza-
dos a lared. De este modo, se pueden realizar manipulaciones en el producto. Por ello, junto
con las disposiciones legales u otras normas internas, se deben cumplir los siguientes requi-
sitos:

» Desactive los canales de comunicacion que no se utilicen.

« Asigne contrasefias seguras para el acceso.

» Modifique inmediatamente las contrasefias de fabrica.

» Asimismo, conecte previamente un Security Appliance.

= Respete las medidas de proteccidén conforme a los requisitos actuales de seguridad de IT
y las normas vigentes (por ejemplo: configure la VPN para accesos remotos).

Wilo no asume la responsabilidad por los dafios en el producto o los dafios producidos por el
producto, siempre que estos se remitan a la conexion de red o a su acceso.

1.4 Gama de funciones del software Estas instrucciones ofrecen una descripcion completa de la gama de funciones del software
Digital Data Interface. Sin embargo, el cliente abonara tinicamente la gama del software Di-
gital Data Interface que estipula la confirmacion del pedido. El cliente tiene también la op-
cion de adquirir posteriormente otras funciones ofertadas del software Digital Data Interfa-
ce.

1.5 Datos personales En relacion con el uso del producto no se tratan datos personales. AVISO Para evitar con-
flictos con las leyes de proteccion de datos, no introduzca datos personales en los cam-
pos para los libros de registro de instalacién y mantenimiento (por ejemplo: nombre, di-
reccién, direccion de correo electrénico, niimero de teléfono ...).

1.6 Reservado el derecho de modifica-  Wilo se reserva el derecho de modificar sin previo aviso los datos mencionados y no asume
cion la garantia por imprecisiones técnicas u omisiones. Las ilustraciones utilizadas pueden dife-
rir del original y sirven como representacion a modo de ejemplo del producto.

1.7 Exclusién de garantia y responsa- En concreto, Wilo no asume la garantia o responsabilidad en los siguientes casos:

bilidad » Lainexistencia de una red estable en el lugar de aplicacion
- Dafios (directos o indirectos) debidos a problemas técnicos, por ejemplo, averia del ser-
vidor, error de transmision
 Dafios por software de terceros proveedores
« Danos por acciones externas, por ejemplo, ataque de hacker, virus
» Modificaciones no autorizadas en el software Digital Data Interface
» Incumplimiento de estas instrucciones
« Uso no previsto
- Almacenamiento o transporte incorrectos
= Montaje o desmontaje incorrectos
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Seguridad

Cualificacion del perso-
nal

Trabajos eléctricos

Seguridad funcional

Conexion eléctrica

Trabajos eléctricos: electricista especializado con formacién
Persona con una formacién especializada, conocimientos y ex-
periencia adecuados que le permiten detectary evitar los peli-
gros de la electricidad.

Conocimientos sobre redes

Confeccion de cables de red

Manejo

Manejo seguro de interfaces de usuario basadas en web

Conocimientos lingiiisticos especializados en inglés para las si-
guientes areas especializadas

— Electrotecnia, area de especializacién: convertidores de fre-
cuencia

- Tecnologia de bombas, area de especializacion: funciona-
miento de sistemas de bombas

- Tecnologia de red, configuracion de componentes de red

Confie los trabajos eléctricos a un electricista cualificado.

Desconecte el producto de la red eléctrica y asegurelo contra
reconexiones antes de realizar cualquier trabajo.

Cumpla las normativas locales al conectar la corriente.
Cumpla las especificaciones de la compaiiia eléctrica local.
Conecte el producto a tierra.

Respete las indicaciones técnicas.

Sustituya los cables de conexion defectuosos de inmediato por
otros nuevos.

Sila bomba funciona dentro de atmdsferas explosivas, observe
los siguientes puntos:

Instale la proteccidén contra marcha en seco y conéctela me-
diante un relé de evaluacién Ex-i.

Conecte el sensor de nivel mediante una barrera Zener.

Conecte el control térmico del motor mediante un relé de eva-
luacién homologado para uso en zonas explosivas. Para la co-
nexion en Wilo-EFC se puede equipar posteriormente la tarjeta
de termistor PTC «MCB 112» en el convertidor de frecuencia.

Junto con un convertidor de frecuencia, conecte la proteccion
contra marcha en seco y el control térmico del motor al Safe
Torque Off (STO).

Nivel SIL

Prevea un dispositivo de seguridad con nivel SIL-Level 1y la tole-
rancia de errores de hardware 0 (segtin DIN EN 50495, catego-

ria 2). Para evaluar la instalacidon observe todos los componentes
del circuito de seguridad. Consulte la informacién necesaria en las
instrucciones del fabricante de los distintos componentes.



2.4

2.5

3
31

3.2

Seguridad de datos

Modo operativo de
emergencia en aplicacio-
nes criticas de seguridad

Descripcion del producto

Estructura

Modos de sistema

Homologacion para uso en zonas explosivas del sensor CLP01

« El sensor capacitivo CLPO1 montado cuenta con una aprobacién
independiente seguin la Directiva 2014/34/UE.

« Laidentificacion es: 1l 2G Ex db 1IB Gb.

 Segun la prueba de modelo de construccion, el sensor también
cumple los requisitos seguin IECEX.

Para conectar el producto a la red se deben cumplir todos los re-
quisitos de la red, en particular de la seguridad de red. Para ello el
comprador o el operador debe observar todas las directivas vigen-
tes nacionales e internacionales (por ejemplo, reglamento sobre
infraestructuras criticas).

El control de la bomba 'y del convertidor de frecuencia se realiza
mediante los parametros introducidos en el aparato correspon-
diente. Asimismo, la bomba sobrescribe el conjunto de parame-
tros 1 del convertidor de frecuencia en los modos LPIy LSI. Para
subsanar rapidamente los fallos se recomienda crear una protec-
cion de las configuraciones correspondientes y guardarla de ma-
nera centralizada.

AVISO En aplicaciones criticas de seguridad se puede guardar
otra configuracion en el convertidor de frecuencia. En caso de
fallo, el convertidor de frecuencia puede seguir funcionando en
el modo operativo de emergencia por medio de esta configura-
cion.

Digital Data Interface es un médulo de comunicacion integrado en el motor con servidor
web integrado. El acceso tiene lugar por medio de la interfaz grafica de usuario mediante un
navegador de internet. Por medio de la interfaz de usuario se permite una sencilla configu-
racion, control y vigilancia de la bomba. Para ello se pueden montar distintos sensores en la
bomba. Ademas, otros parametros externos pueden influir en el control mediante sondas
externas. En funcion del médulo del sistema, Digital Data Interface puede:

+ Vigilar la bomba.
» Controlar la bomba con convertidor de frecuencia.
« Controlar la instalaciéon completa con dos a cuatro bombas.

Digital Data Interface puede poseer licencia para tres modos de sistema diferentes:

» Modo de sistema DDI
Modo de sistema sin funciones de control. Solo se registran, evaltan y guardan los valo-
res de los sensores de temperatura y de vibracion. El control de la bomba y del converti-
dor de frecuencia (si hubiera) se realiza por medio del control superior del operador.

* Modo de sistema LPI
Modo de sistema con funcién de control para el convertidor de frecuenciay la deteccion
de obstrucciones. La combinaciéon bomba/convertidor de frecuencia funciona como uni-
dad, el control del convertidor de frecuencia se realiza por medio de la bomba. De este
modo se pueden detectar las obstruccionesy, en caso necesario, iniciar un proceso de
limpieza. El control de la bomba en funcién del nivel se realiza por medio del control su-
perior del operador.

* Modo de sistema LSI
Modo de sistema para controlar completamente la estacion de bombeo con hasta cuatro
bombas. En este caso, una bomba opera como principal y las demas bombas como se-
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cundarias. La bomba principal controla todas las demas bombas en funcién de los para-
metros de la instalacion.
La habilitacién del modo de sistema se realiza mediante una clave de licencia. Los modos de
sistema con las pequefias gamas de funciones estan incluidos.

3.3 Vista general de las funciones se-
gun el modo de sistema

Modo de sistema

Interfaz de usuario

Servidor web . . .
Seleccion del idioma . . .
Contrasefa de usuario . . .
Carga/descarga de configuracion . . .
Restablecimiento al ajuste de fabrica . . .

Indicacién de datos

Datos de la placa de caracteristicas . . .
Protocolo de prueba o 0 o
Registro de instalacion . . .
Registro de mantenimiento . . .

Registro y almacenamiento de datos

Sensores internos . . .
Sensores internos mediante bus de campo . . .
Convertidor de frecuencia - . .
Estacion de bombeo - — .
Interfaces

Soporte para entradas/salidas externas . . .
ModBus TCP . . .
OPCUA o 0 o
Control del convertidor de frecuencia - . .

Funciones de control y regulacién

Funcionamiento en superficie - . .
Deteccion de obstrucciones/proceso de limpieza - . .
Valores de regulacién externa (anal6gicos/digitales) - . .
OFF externo - . .
Arranque periddico - . .
Proteccion contra marcha en seco - . .
Proteccion contra inundaciones - . .
Alternancia de bombas - - .
Bomba de reserva - - .
Seleccion del modo de funcionamiento de la bomba - - .
Control de nivel con sensor de nivel e interruptor de flotador - - .
Regulador PID - - .
Bomba principal redundante - - .
Niveles de parada alternativos - - .
Regulador High Efficiency (HE) - - .

Leyenda

— =no disponible, o = opcional, « = disponible

3.4 Entradas Digital Data Interface posee dos sensores integrados y nueve conexiones para sensores ex-
ternos.

Instrucciones de instalacién y funcionamiento « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06 7



3.5

4.1

4.2

Sensores internos (a bordo)

Temperatura

Registro de la temperatura actual del médulo Digital Data Interface.

Vibracion

Registro de las vibraciones actuales en Digital Data Interface en tres ejes.

Sensores internos (en el motor)

-« 5xtemperatura (Pt100, Pt1000, PTC)

2 x entradas analdgicas 4 — 20 mA

+ 2 xentradas para sensores de vibracion (méx. 2 canales)

Médulos I/O - Entradas y salidas Para controlar la combinacién bombas/convertidores de frecuencia (modo de sistema LPI) o

adicionales la instalacién completa (modo de sistema LSI) se requieren numerosos datos de medicién.
Normalmente el convertidor de frecuencia pone a disposicién una cantidad suficiente de
entradas y salidas analdgicas y digitales. En caso necesario, se pueden complementar las
entradas y salidas con dos médulos 1/0:

« Wilo10 1 (ET-7060): 6 x entradas y salidas digitales
« Wilo 10 2 (ET-7002): 3 x entradas analdgicas y 6 x entradas digitales, 3 x salidas digitales

®

AVISO

El uso de Wilo 10 2 es obligatorio para el modo de sistema LSI.

Para registrar todos los valores de medicién necesarios prevea un Wilo
10 2 (ET-7002) en la planificacién de la instalacion. No es posible contro-
lar el sistema sin un Wilo 10 2 adicional.

Conexion eléctrica

Cualificacion del personal

PELIGRO

Riesgo de lesiones mortales por corriente eléctrica.

Un comportamiento indebido durante los trabajos eléctricos puede pro-
vocar la muerte por electrocucion.

« Confie los trabajos eléctricos a un electricista cualificado.

+ Respete las normativas locales.

PELIGRO

Peligro de explosion por conexion incorrecta.

Si la bomba se utiliza dentro de una atmdsfera explosiva, existe peligro

de explosion debido a una conexidn incorrecta. Debe observar los si-

guientes aspectos:

» Instale la proteccion contra marcha en seco.

+ Conecte el interruptor de flotador mediante un relé de evaluacion Ex-
i.

+ Conecte el sensor de nivel mediante una barrera Zener.

+ Conecte el control térmico del motory la proteccion contra marcha en
seco en el «Safe Torque Off (STO)».

+ Observe las indicaciones del capitulo «Conexion eléctrica en areas con
riesgo de explosion».

Trabajos eléctricos: electricista especializado con formacion
Persona con una formacién especializada, conocimientos y experiencia adecuados que le
permiten detectary evitar los peligros de la electricidad.

Conocimientos sobre redes
Confeccion de cables de red

Requisitos Vista general de los componentes necesarios segun el modo de sistema utilizado:
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Requisito Modo de sistema

Instalacién sin homologacién para uso en zonas explosivas

Bomba con Digital Data Interface . . .
Tensién de mando de 24 VDC . . .
Dispositivo evaluador para sensores PTC . . .

Convertidor de frecuencia Wilo-EFC con mddulo Ethernet
«MCA 122» (médulo ModBus TCP)

Control superior para especificacion de valor de consigna o es- - . 0
pecificacion de inicio/parada

Interruptor de flotador para proteccion contra marcha en seco - o 0
Sensor de nivel para especificacion de valor de consigna - - .
Interruptor de red (interruptor LAN) . . .

Wilo 10 1 (ET-7060) o 0 -

Wilo 10 2 (ET-7002) 0 o .
Requisitos adicionales para instalaciones con homologacién para uso en zonas explosi-
vas

Ampliacion de Wilo-EFC con tarjeta de termistor PTC . . .

«MCB 112» o dispositivo evaluador con homologacién para
uso en zonas explosivas para sensores PTC

Interruptor de flotador para proteccion contra marcha en seco  « . .
con relé de separacion galvanica con homologacion para uso
en zonas explosivas

Barrera Zener para sensor de nivel - - .
Leyenda
— =no necesario, 0 = en caso necesario, « = debe estar presente
4.3 Cable de conexién de Digital Data Descripcién
Interface

Se utiliza un cable hibrido como cable de control. El cable hibrido une dos cables en un:
= Cable de sefial para tension de mando y vigilancia de bobina

« Cable dered

Pos. N.2/color de hilo Descripcién

Cubierta de cable externa

Pantalla de cable externa

Cubierta de cable interna

Pantalla de cable interna

v W N

1=+ Hilos de conexién de suministro eléctrico de Digital

Fig. 1: Representacion esquematica del cable Data Interface. Tension de funcionamiento: 24 VCC

hibrido 2=- (12-30 V FELV, méx. 4,5 W)
6 3/4=PTC Hilos de conexion del sensor PTC en la bobina del mo-
tor. Tension de funcionamiento: 2,5a 7,5 VCC
7 Blanco (wh) = RD+ Prepare el cable de red y monte el enchufe RJ45 su-

Amarillo (ye) = TD+ ministrado.

Naranja (og) = TD-
Azul (bu) = RD-

AVISO Coloque la pantalla del cable de manera amplia.

Datos técnicos

« Tipo: TECWATER HYBRID DATA

+ Hilos, mazo de cables exterior: 4 x 0,5 ST

» Hilos, mazo de cables interior: 2 x 2x22 AWG

= Material: elastémero especial, irradiado, resistente al agua y al aceite, doble apantallado
» Didmetro: aprox. 13,5 mm

= Radio de flexion: 81 mm
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4.4 Modo de sistema DDI

ModBus TCP
OCP UA

.
L ]
L]
L]
L]
L]
L

Ethernet Cable de sefal
Modbus

Fig. 2: Opcion de montaje

4.41  Alimentacion eléctrica de la bomba

10

Temperatura maxima del agua: 40 °C
Temperatura ambiente: -25 °Ca +40 °C

Ordenador portatil/panel t:
con navegador de internet

EEEmEEEEESEEEEEEEEEESEEESSEEEEEEEEEEEEEEEEEEE .,
| ]
n
n
n
| _Switch/Router |
| ]
LAN H
RJ45 (:)------------------~
J Wilo10 1
- 6 x entradas digitales

« 6 x salidas digitales

J Wilo10 2
. - 3 x entradas digitales

- 6 x entradas digitales
« 3 x salidas digitales

ER R L L L L R d

- om o
D I I

~

Cable de mando Conexi6n de corriente Opcional

Armario de distribucion

Médulos I/0 con entradas y salidas analégicas y digitales

Control superior de operador

1
2
3
4

Sonda de nivel

Conecte el motor a la instalacién de conmutacién a cargo del propietario. Consulte los da-
tos relativos al tipo de arranque y la conexion del motor en las instrucciones del fabricante.
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AVISO Coloque la pantalla del cable de manera amplia.

4.4.2  Conexién de suministro eléctrico Conecte el suministro eléctrico para Digital Data Interface a la instalacion de conmutacioén a
de Digital Data Interface cargo del propietario:
« Tensién de funcionamiento: 24 VCC (12-30 V FELV, méx. 4,5 W)
» Hilo1: +
» Hilo 2: -
4.4.3  Conexion del sensor PTC en la bo- El control térmico del motor del software se realiza mediante sensores Pt100 o Pt1000 en la
bina del motor bobina del motor. Los valores de temperatura actuales y las temperaturas limite se pueden

visualizary ajustar por medio de la interfaz de usuario. Los sensores PTC montados en el
hardware definen la temperatura del bobinado maximay desconectan el motor en caso de
emergencia.

ATENCION Realice la prueba de funcionamiento. Compruebe la resistencia antes de co-
nectar el sensor PTC. Mida la resistencia del sensor de temperatura con un ohmimetro. Los
sensores PTC tienen una resistencia al frio de entre 60 y 300 ohmios.

Conecte el sensor PTC a la instalacion de conmutacion a cargo del propietario:

» Tension de funcionamiento: 2,5a 7,5 VCC

e Hilos:3y4

= Relé de evaluacion para sensores PTC, por ejemplo, ampliacion de Wilo-EFC con tarjeta
de termistor PTC «MCB 112» o relé «CM-MSS»

PELIGRO

Peligro de explosion por conexion incorrecta.

Si el control térmico del motor no esta conectado correctamente, existe

un riesgo de lesiones mortales por explosion en las areas con riesgo de

explosion. Encargue siempre la conexion a un electricista especializado.

En el uso dentro de areas con riesgo de explosion rige:

+ Conecte el control térmico del motor mediante un relé de evaluacion.

+ La desconexion mediante el delimitador de temperatura debe realizar-
se con un bloqueo de reconexion. Una vez se acciona manualmente la
tecla de desbloqueo, es posible volver a conectar.

4.4t  Conexion de red Prepare el cable de red del cable de control y monte el enchufe RJ45 suministrado. La cone-
xién se realiza a una toma de red.

Instrucciones de instalacién y funcionamiento « Wilo DDI-| Ed.03/2023-06 11



4.5

Modo de sistema LPI

ModBus TCP

OCP UA

*
| |
| |
n
L]
| |
a

Start/Sto

p

, SafeTorq

3 x entradas de libre configuracion:
* rebose

» marcha en seco

- escape - advertencia

« fuga - alarma

« restablecimiento

« High Clog Limit

2 x entradas de libre configuracion:
« nivel de llenado

« presion

« caudal

Tipo de sefal:
+0-20mA
«4—20mA
+0-10V

. Extern Off

ue QeI

Ethernet Cable de sefal

Modbus

Fig. 3: Opcién de montaje con inicio/parada

12
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Ordenador porttil/panel t:
con navegador de internet

[

] :

ﬁ | Switch/Router |
.

COM-Card +COM-Card pmmmmmmmmmemmanmnna,
ModBus TCP ,_pC / ] § Wilo101 E
LAN PTC i . + 6 x entradas digitales *
RJ45 1 - 6 x salidas digitales =
| ]
2 1 § Wilo102 '
w . fen u
I3 ] . « 3 x entradas digitales a
3 i « 6 x entradas digitales |
k. « 3 x salidas digitales 3

Entradas digitales

wv
©
g
=)

©
©
c
©
wv
T
=]
©
°
b=
c
w

‘sssssssssss s e

2 x salidas de libre configuracion:
« funcionamiento
+ nivel en aumento

« nivel en descenso

« advertencia

- fallo

« secuencia de limpieza en ejecucioén

Salidas de relé

1 x salida de libre configuracion:
« frecuencia

« nivel de llenado

* presion

- caudal

Tipo de sefal:
+0-20mA
4 —-20mA

Salidas analégicas

Cable de mando Conexion de corriente Opciddhligatorio en aplicaciones homolt
para uso en zonas explosiva:

Convertidor de frecuencia

N

Médulo de ampliacién «MCA 122» para convertidores de frecuencia (incluido en
el suministro)

Médulo de ampliacion «MCB 112» para convertidores de frecuencia

Entradas en el convertidor de frecuencia

Salidas en el convertidor de frecuencia

Control superior de operador

N o v W

Sonda de nivel
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Ordenador portatil/panel t:
con navegador de internet

ModBus TCP S
¢EEEEEEEEEEEEEEESSSsSEEEEEESSSSSEEEEEEEEEEEEEEEEEE,
] OCP UA ]
[ ] ]
: [ ] :
. .
: ﬁ > “Switch/Router |
; :
1
COM-Card 1COM-Card pmm .
]
ModBus TCP ‘s _ ETC_ _e : I Wilo 10 1 :
LAN PTC k - 6 x entradas digitales .
RJ45 ] - 6 x salidas digitales =
] | ]
re s § Wilo102 '
I [] - 3 x entradas digitales
-; i - 6 x entradas digitales |
i - 3 x salidas digitales  *®
VemmmmssmssssssammEnt
Start/Stop
Extern Off 2 x salidas de libre configuracion:

« funcionamiento
* nivel en aumento
« nivel en descenso
- advertencia
Rl - fallo
- secuencia de limpieza en ejecucioén

— A L3afe Toraue OFF (3T0)

3 x entradas de libre configuracion: Yulkelalalale
* rebose

» marcha en seco

« escape - advertencia [
» fuga - alarma

» restablecimiento
« High Clog Limit

Salidas de relé

Entradas digitales

1 x salida de libre configuracién:
« frecuencia

+ nivel de llenado

* presion

- caudal

Valor de consigna

-
1 x entrada de libre configuracion:

+ nivel de llenado mEmmme-
* presion

- caudal

Tipo de sefal:
+0-20mA
4 —-20mA

Entradas analdgicas
Salidas analdgicas

Tipo de sedal:
+0-20mA

4 —-20mA
+0-10V

Ethernet Cable de sefial Cable de mando Conexién de corriente Opciddkligatorio en aplicaciones homolc
Modbus para uso en zonas explosiva:

Fig. 4: Opcion de montaje con especificacion de valor de consigna analégico

1 Convertidor de frecuencia

2 Médulo de ampliacion «MCA 122» para convertidores de frecuencia (incluido en
el suministro)

Médulo de ampliacién «MCB 112» para convertidores de frecuencia

Entradas en el convertidor de frecuencia

Salidas en el convertidor de frecuencia

Control superior de operador

N oo v & W

Sonda de nivel
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Ordenador portatil/panel t:
con navegador de internet

ModBus TCP N

[ ]

ﬁ B [ “Switch/Router |

' :
COM-Card 1COM-Cards e hmmmmmmemee————.
ModBus TCP ', _pC ./ § Wilol01
LAN PTC I « 6 x entradas digitales
RJ45 « 6 x salidas digitales

I § Wilo102

« 3 x entradas digitales
- 6 x entradas digitales
- 3 x salidas digitales

‘sssssssssss s e

Wilo-EFC

| Start/Stop

Extern Off 2 x salidas de libre configuracion:
tmmmemmEmmEEes « funcionamiento

e , safe Torque Off (STO) _ « nivel en aumento

- nivel en descenso
3 x entradas de libre configuracion: Ykalalaaiel - advertencia
- rebose

- fallo
- marcha en seco « secuencia de limpieza en ejecucion
- escape - advertencia -
« fuga - alarma
- restablecimiento
« High Clog Limit

Entradas digitales
Salidas de relé

1 x salida de libre configuracion:
- frecuencia

+ nivel de llenado

* presion

- caudal

2 x entradas de libre configuracion:
« nivel de llenado

* presion

« caudal

Tipo de sefal:

«0-20mA immmmEm
4 —-20mA

+0-10V

Tipo de sefal:
+0-20mA
4 —-20mA

Salidas analdgicas

Entradas analégicas

Ethernet Cable de sefial Cable de mando Conexién de corriente Opciddkligatorio en aplicaciones homolc
Modbus para uso en zonas explosiva:

Fig. 5: Opcion de montaje con ModBus

1 Convertidor de frecuencia

N

Médulo de ampliacion «MCA 122» para convertidores de frecuencia (incluido en
el suministro)

Médulo de ampliacién «MCB 112» para convertidores de frecuencia

Entradas en el convertidor de frecuencia

Salidas en el convertidor de frecuencia

Control superior de operador

N o v W

Sonda de nivel
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Alimentacion eléctrica de la bomba

4.5.1

Fig. 6: Conexion de la bomba: Wilo-EFC

Conexién de suministro eléctrico
de Digital Data Interface

4.5.2

16 c o 0o 0 0 0 0 o
H12 1318 19 27 29 32 33120

sis-le)

Fig. 7: Abrazadero Wilo-EFC

Conexion del sensor PTC en la bo-
bina del motor

4.5.3

T
IT

o 0o 0 0 o O] o o o o o

27 29 32133 20 378 39 42 50/ 53 54

Fig. 8: Abrazadero Wilo-EFC

4.5.4  Conexion de red

4.5.5  Conexion de entradas digitales

Convertidor de frecuencia Wilo-EFC

Abrazadero Denominacién de los hilos
96 u

97 \%

98 W

99 Tierra (PE)

Introduzca el cable de conexion del motor por el prensaestopas en el convertidor de frecuen-
ciay fijelo. Conecte los hilos conforme al esquema de conexion.

AVISO Coloque la pantalla del cable de manera amplia.

Convertidor de frecuencia Wilo-EFC

Abrazadero Hilo de cable de control  Descripcion
13 1 Suministro eléctrico: +24 VCC
20 2 Suministro eléctrico: potencial de referencia

(ov)

Convertidor de frecuencia Wilo-EFC

PELIGRO

Riesgo de lesiones mortales por conexién incorrecta.

Sila bomba se utiliza dentro de una atmésfera explosiva, observe el capi-
tulo «Conexion eléctrica en areas con riesgo de explosion».

Abrazadero Hilo de cable de control
50 3

4 Entrada digital: PTC/WSK

Descripcion

Suministro eléctrico de +10 VCC

33
27 1< BRRDS DT
El control térmico del motor del software se realiza mediante sensores Pt100 o Pt1000 en la

bobina del motor. Los valores de temperatura actuales y las temperaturas limite se pueden
visualizary ajustar por medio de la interfaz de usuario. Los sensores PTC montados en el
hardware definen la temperatura del bobinado méaximay desconectan el motor en caso de
emergencia.

ATENCION Realice la prueba de funcionamiento. Compruebe la resistencia antes de co-
nectar el sensor PTC. Mida la resistencia del sensor de temperatura con un ohmimetro. Los
sensores PTC tienen una resistencia al frio de entre 60 y 300 ohmios.

Convertidor de frecuencia Wilo-EFC

Prepare el cable de red del cable de control y monte el enchufe RJ45 suministrado. La cone-
Xion se realiza a una toma de red, por ejemplo, al médulo Ethernet «MCA 122».

Observe lo siguiente al conectar las entradas digitales:

« Utilice cables apantallados.

- Durante la puesta en marcha inicial se realiza una parametrizacién automatica. En este
proceso se predefine cada entrada digital. No se puede modificar la predefinicion.

» Para un funcionamiento correcto de las entradas de libre seleccion asigne la funcién co-
rrespondiente en Digital Data Interface.

Instrucciones de instalacién y funcionamiento « Wilo DDI-| Ed.03/2023-06 15



PELIGRO

Riesgo de lesiones mortales por conexion incorrecta.

Sila bomba se utiliza dentro de una atmoésfera explosiva, observe el capi-
tulo «Conexion eléctrica en areas con riesgo de explosion».

@ AVISO
Observe las instrucciones del fabricante.

Para mas informacion lea y respete las instrucciones del convertidor de
frecuencia.

Convertidor de frecuencia: Wilo-EFC
» Tension de entrada: +24 VDC, bornes 12y 13
« Potencial de referencia (0 V): Borne 20

18 Inicio Contacto normalmente abierto (NO)
27 External Off Contacto normalmente cerrado (NC)
37 Safe Torque Off (STO) Contacto normalmente cerrado (NC)

19,29,32 Delibre eleccion

Descripcion de las funciones para las entradas predefinidas:

 Inicio
Sefial de ON/OFF del control superior. AVISO Si no se requiere la entrada, monte un
puente entre los bornes 12y 18.

- External Off
Desconexidn a distancia mediante interruptor independiente. AVISO La entrada conmu-
ta directamente el convertidor de frecuencia.

- Safe Torque Off (STO): desconexién segura AVISO Si no se requiere la entrada, monte
un puente entre los bornes 12y 27.
Desconexion de la bomba por hardware mediante el convertidor de frecuencia, indepen-
dientemente del control de bomba. No se puede reconectar automaticamente (bloqueo
de reconexidn). AVISO Si no se requiere la entrada, monte un puente entre los bornes
12y 37.

Las siguientes funciones pueden asignarse a las entradas libres en Digital Data Interface:

» High Water
Sefial de nivel de inundacion.

e DryRun
Sefal de proteccion contra marcha en seco.

» Leakage Warn
Sefal de control externo de la secciéon impermeable. En caso de fallo se emite un mensa-
je de advertencia.

» Leakage Alarm
Sefial de control externo de la seccion impermeable. En caso de fallo se desconecta la
bomba. El comportamiento posterior se puede ajustar mediante el tipo de alarma en la
configuracion.

* Reset
Sefial externa para restablecer las indicaciones de fallo.

+ High Clogg Limit
Activacion de la tolerancia maxima («Power Limit - High») para la deteccién de obstruc-
ciones.

Tipo de contacto para la funcién correspondiente

High Water Contacto normalmente abierto (NO)

Dry Run Contacto normalmente cerrado (NC)

Instrucciones de instalacién y funcionamiento « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06



Leakage Warn Contacto normalmente abierto (NO)

Leakage Alarm Contacto normalmente abierto (NO)

Reset Contacto normalmente abierto (NO)

High Clogg Limit Contacto normalmente abierto (NO)
4.5.6  Conexion de entradas analdgicas Observe lo siguiente al conectar las entradas analdgicas:

- Utilice cables apantallados.
- Paralas entradas analdgicas pueden seleccionarse libremente las funciones correspon-
dientes. Asigne la funcién correspondiente en Digital Data Interface.

@ AVISO

Observe las instrucciones del fabricante.

Para mas informacion lea y respete las instrucciones del convertidor de
frecuencia.

Convertidor de frecuencia Wilo-EFC
»  Tension de suministro: 10 VCC, 15 mA o 24 VCC, 200 mA
= Abrazaderos: 53, 54
La conexion precisa depende del tipo de sensor empleado. ATENCION Para la conexién
L correcta observe las instrucciones del fabricante.

= Rangos de medicién: 0...20 mA, 4..20mA 0 0..10 V.
Ajuste también el tipo de sefial (tensién [U] o corriente [I]) mediante dos interruptores del

DDDD convertidor de frecuencia. Los dos interruptores (A53 y A54) se encuentran bajo la panta-
O &D lla del convertidor de frecuencia. AVISO Ajuste también el rango de medicion en Digital
Data Interface.
%QDDD Q@ Lo . . .
— Las siguientes funciones pueden asignarse en Digital Data Interface:

OOQO « External Control Value

BUSTER s34 Especificacion del valor de consigna para controlar la velocidad de la bomba como sefial
OFF-ON 54 PN . .
ON ULﬁl_l U@ analdgica por medio del control superior.
130BD530.10 i * Level
Registro del nivel de llenado actual para el registro de datos. Base para las funciones «Au-

Fig. 9: Posicion de los interruptores A53 'y A54 mento» y «Descenso» de nivel en la salida digital.

e Pressure
Registro de la presion de sistema actual para el registro de datos.

« Flow
Registro del caudal actual para el registro de datos.

4.5.7  Conexidn de salidas de relé Observe lo siguiente al conectar las salidas de relé:

- Utilice cables apantallados.
 Para las salidas de relé pueden seleccionarse libremente las funciones correspondientes.
Asigne la funcién correspondiente en Digital Data Interface.

@ AVISO

Observe las instrucciones del fabricante.

Para més informacion lea y respete las instrucciones del convertidor de
frecuencia.

Convertidor de frecuencia Wilo-EFC

2 xsalidas de relé con forma C AVISO Observe las instrucciones del fabricante para el
posicionamiento exacto de las salidas de relé.

= Potencia de conmutacion: 240 VCA, 2 A
En la salida de relé 2 es posible una potencia de conmutacién mayor en el contacto nor-
malmente abierto (abrazadero: 4/5): max. 400 VCA, 2 A

Salidaderelé 1
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4.5.8

4.5.9

18

Conexidn de salida analégica

Conexion de ampliaciones de en-
trada/salida (modo LPI1)

1 Conexion media (COM)

2 Contacto normalmente abierto (NO)
3 Contacto normalmente cerrado (NC)
Salida de relé 2

4 Conexion media (COM)

5 Contacto normalmente abierto (NO)
6 Contacto normalmente cerrado (NC)

Las siguientes funciones pueden asignarse en Digital Data Interface:

* Run
Indicacién individual de funcionamiento de la bomba

« Rising Level
Mensaje en caso de aumento de nivel.

« Falling Level
Mensaje en caso de descenso de nivel.

*  Warning
Indicacion simple de averia de la bomba: advertencia.

e Error
Indicacion simple de averia de la bomba: alarma.

» Cleaning
Mensaje cuando se inicia la secuencia de limpieza de la bomba.

Observe lo siguiente al conectar la salida analégica:

» Utilice cables apantallados.
- Parala salida pueden seleccionarse libremente las funciones correspondientes. Asigne la
funcién correspondiente en Digital Data Interface.

@ AVISO

Observe las instrucciones del fabricante.

Para mas informacion leay respete las instrucciones del convertidor de
frecuencia.

Convertidor de frecuencia Wilo-EFC
- Abrazadero: 39/42
= Rangos de medicion: 0...20 mA 0 4...20 mA
AVISO Ajuste también el rango de medicion en Digital Data Interface.
Las siguientes funciones pueden asignarse en Digital Data Interface:

* Frequency
Emision de la frecuencia real actual.

« Level
Emision del nivel de llenado actual. AVISO Para la emisidn se debe conectar la sonda
correspondiente a una entrada.

* Pressure
Emision de la presion de trabajo actual. AVISO Para la emisin se debe conectar la son-
da correspondiente a una entrada.

- Flow
Emisién de la cantidad de caudal actual. AVISO Para la emisién se debe conectar la
sonda correspondiente a una entrada.

@ AVISO

Tenga en cuenta la bibliografia complementaria.

Para utilizar el producto de forma reglamentaria lea y siga también las
instrucciones del fabricante.
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Generalidades

Tipo ET-7060 ET-7002
Alimentacion eléctrica 10...30 VDC 10...30 VDC
Temperatura de funcionamiento ~ -25...+75 °C -25..475°C

Dimensiones (AnxAlIxP)

72x123 x35mm

72x123 x35mm

Entradas digitales

Cantidad 6 6

Nivel de tension «ON» 10...50 vDC 10...50 VDC
Nivel de tension «OFF» max. 4 VDC max. 4 VDC
Salidas de relé

Cantidad 6 3

Tipo de contacto

Contacto normalmente
abierto (NO)

Contacto normalmente
abierto (NO)

Potencia de conmutacion

5 A, 250 VAC/24 VDC

5 A, 250 VAC/24 VDC

Entradas analdgicas

Cantidad

3

Rango de medicion seleccionable

Si, con jumper

Rangos de medicion posibles

0..10V,0..20 mA,
4..20 mA

Consulte todos los demas datos técnicos en las instrucciones del fabricante.

Instalacion

AVISO Consulte toda la informacién relativa a la modificacion de la direccién IP y el
montaje en las instrucciones del fabricante.

1. Ajuste el tipo de sefial (corriente o tensidn) para el rango de medicion: coloque el jum-

per.

AVISO El rango de medicion se ajusta en Digital Data Interface y se transmite al mé-

dulo 1/0. No ajuste el rango de medicion en el médulo 1/0.

Ajuste la direccion IP.

o v F oW
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Conecte las entradas y salidas.

Fije el mddulo en el armario de distribucion.

Conecte la alimentacion eléctrica.

Ajuste el tipo de médulo 1/0 empleado en Digital Data Interface.
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Vista general de los médulos I/0

Bornes 1...7 Entradas digitales
Borne 8 Alimentacién eléctrica (+)
Borne 9 Alimentacién eléctrica (-)
§ Bornes 12...23 Salida de relé, contacto normalmente abierto (NO)
Bornes 1...6 Entradas analdgicas
Borne 8 Alimentaci6n eléctrica (+)
Borne 9 Alimentacién eléctrica (-)
é é § § Bornes 10...15 Salida de relé, contacto normalmente abierto (NO)
= F % Bornes 16...23 Entradas digitales

Funciones de las entradas y salidas

(B)GND 9

A las entradas y salidas se les pueden asignar las mismas funciones que al convertidor de fre-
cuencia. AVISO Asigne las entradas y salidas conectadas en Digital Data Interface. («Set-
tings =» 1/0 Extension»)

Fig. 11: Wilo 10 2 (ET-7002)
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4.6 Modo de sistema LSI En el modo de sistema «LSI» se realiza el control completo de la estacién de bombeo me-
diante la Digital Data Interface. Aqui, un sistema se compone al menos de los siguientes
productos:

= Hasta &4 bombas, cada bomba con Digital Data Interface y convertidor de frecuencia pro-
pio

< Un moédulo 1/02

+ Un sensor de nivel para la especificacion del valor de consigna

ModBus TCP
E { ModBus TCP
| Switch/Router |
Wilo I
/02 N
1
1
I 000
1 (]
o
- A B
1 1
1 1
1 1
“ e o e e o e o o omm o m o o Em o Em o o o o Em o mm o mm o omm

_d Inicio de rebose

Nivel de inicio

Parada de rebose

Inicio alternativo

Nivel de parada

Nivel de desconexion alternativo

_c, Marcha en seco

Ethernet Cable de sefial sensores Cable de mando Conexion de corriente Opciddhligatorio en aplicaciones homolc
Modbus para uso en zonas explosiva:

Fig. 12: Conexion del modo de sistema LSI: vista general

La estacion de bombeo funciona aqui de manera autosuficiente y no requiere de un control
superior. Para una interaccién limitada con un control superior hay varias funciones disponi-
bles en las salidas o mediante el bus de campo:

« Autorizacion del sistema
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Ethernet

 Sefializacion de averias y advertencias

- Transferencia de valores de medicién

ATENCION Una intervenci6n del control superior fuera de los canales definidos puede
provocar un fallo de funcionamiento del sistema.

Los parametros de sensores y disparador de control para todo el sistema se conecta de for-
ma centralizada al médulo I/0. La asignacién de las funciones correspondientes se realiza
por medio de la Digital Data Interface.

2 x entradas de libre configuracion:
* Presion

« Caudal

Nivel de llenado

»

— |

Barrera
Zener

Relé de descone
antideflagran

Ethernet Cable de sefal

Modbus

Fig. 13: Conexién del modo de sistema LSI
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Convertidor de frecuencia

@?afe Torque Off (STO)

(%)
I
=)
>
o
©
c
<
(%)
S
=]
©
s
f=]
c
w

a3 x salidas de libre configuracion:
« Funcionamiento
« Nivel en aumento

Ll I/O 2 S - Nivel en descenso

« Error
« Advertencia
» Ciclo de limpieza activo

0
3}
2
©
°
wv
T
S
©
wn

Entradas digitales

Rebose

4 x entradas de libre configuracion:
* Reset
+ Autorizacion externa

Marcha en seco

+ Bombeo
« Nivel de inicio alternativo

__

— — T mm
sensores Cable de mando Conexién de corriente Opciddhligatorio en aplicaciones homolt
para uso en zonas explosiva:

: médulo 1/02
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El registro de los parametros de las bombas (indicaciones de funcionamiento y de averia) de
la bomba simple se realiza mediante el convertidor de frecuencia. Ademas, se puede emitir
los valores de medicion actuales mediante el convertidor de frecuencia. La asignacién de las
funciones se realiza por medio de la Digital Data Interface.

ModBus TCP
LAN
RJ45
| Switch/Router |
Start/Stop (GOl eI
I EEEEE s EE . ModBus TCP

L Extem Off

PTC

. Safe Jorgue OFF(570)

3 x entradas de libre configuracion:
« Escape - Advertencia

+ Fuga - Alarma
« High Clog Limit

Ethernet Cable de sefal
Modbus

w
2
©
52
=2
©
(%]
S
=]
<
4
f=]
c
i

COM-Card PTC

MCB 112

PTC

sensores

Wilo-EFC

24 VDC
PTC

LR

Cable de mando Conexion de corriente

Fig. 14: Conexion del modo de sistema LSI: Convertidor de frecuencia
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Salidas de relé

Salidas analdgicas

2 x salidas de libre configuracion:
« Funcionamiento

+ Advertencia

« Error

« Ciclo de limpieza activo

1 x salida de libre configuracion:
« frecuencia

« nivel de llenado

* presion

« caudal

Tipo de sefal:
+0-20mA
+ 4 —20mA

.
Opciddhligatorio en aplicaciones homolc
para uso en zonas explosiva:

ATENCION Asigne siempre las entradas digitales «Inicio/Paradas», «External Off» y
«Safe Torque Off». Si no se requieren las entrada, monte un puente.
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4.6.1  Modos de regulacién

4.6.1.1 Modo de regulacién: Level Contro-

ller

4.6.1.2 Modo de regulacién: PID Controller

Valor de cons

_>
+

- A

Las distintas bombas funcionan segun el principio deMaster/Slave. Aqui, cada bomba se
ajusta para ella misma mediante la pantalla de inicio Slave. Mediante la pantalla de ini-
cio Master superior se ajustan los parametros dependientes de la instalacion:

» Operating Mode: conexion y desconexion del sistema, establecimiento de un modo de
regulacion.
» System Limits: establecimiento de los limites del sistema.
» Ajustes basicos para los modos de regulacion:
— Level Controller
— PID
— High Efficiency(HE) Controller

Mediante los parametros ajustados se controlan todas las bombas del sistema. La bomba
principal se ha creado de forma redundante en el sistema. Si la actual bomba principal falla,
se transfiere la funcion de principal a otra bomba.

Se pueden definir hasta 6 niveles de conmutacion. Para cada nivel se ajustan el nimero de
bombasy la frecuencia de funcionamiento deseado.

Con el regulador PID, el valor de consigna se puede referir a un caudal constante, un nivel de
llenado o una presion en el sistema. La frecuencia de salida regulada es idéntica para todas
las bombas conectadas. Basandose en la divergencia del valor de consignay la frecuencia
de salida, una bomba se conecta o desconecta después un retardo de tiempo.

Valor real
Presion, nivel de llenado, cat
— et Sistema i
- e
Frecuencia
de salida
Numero de bombas
- Seleccion
de bombas

Fig. 15: Circuito de regulacién con regulador PID

Proporcional

Integral

- 2

Diferencial

Fig. 16: Regulador PID
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-
FMIN
FMAX

AVISO Para el regulador PID siempre debe haber un sensor de nivel en el sistema. Para la
especificacion del valor de consigna para el registro de presion o caudal debe prever
ademas un sensor correspondiente.

El regulador PID consta de 3 partes:

= Proporcional
= Integral
- Diferencial

«FMiN/FMAX» se refiere a la indicacion de Min/Max Frequency en los limites del sistema.
Condiciones de regulacién
Cuando se cumplen ambas condiciones por un tiempo definido, se conecta una bomba:

- Ladivergencia del valor de consigna se encuentra fuera del limite definido.
« Lafrecuencia de salida alcanza la frecuencia maxima.

Cuando se cumplen ambas condiciones por un tiempo definido, se desconecta una bomba:

- Ladivergencia del valor de consigna se encuentra fuera del limite definido.
« Lafrecuencia de salida alcanza la frecuencia minima.
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La siguiente figura explica la funcién de regulacion. La siguiente tabla muestra de forma

Valor real comprensible las dependencias de las distintas partes.

A S_obreoscilacién
Diferencia de regi
permaner‘tl

Valor de cw-a/(_r

Respuesta gra- | Tiempo de subi-
dual de un cir- | da
cuito de regula-

Sobreoscilacion | Tiempo de es-

tablecimiento

Diferencia de
regulacion per-

manente

1 .e
1 cion
1 1
! X Proporcional Decrease Increase Small change Decrease
1 ! .
1 ! Integral Decrease Increase Increase Eliminate
1
1 . .
X 1 Diferencial Small change Decrease Decrease Small change

|Tiemp0 de subida
Hora

Tiempo de establecinfiento

Tab. 1: Influencia de las partes proporcional, integral y diferencial sobre la respuesta gradual
de un circuito de regulacion

Fig. 17: Respuesta gradual de un circuito de
regulacion

4.6.1.3 Modo de regulacién: High Effi-

ciency(HE) Controller
El regulador HE permite controlar de una forma energéticamente eficiente las bombas para
aguas residuales con regulacion de velocidad. Utilizando la medicién de nivel se calcula cons-
tantemente la frecuencia de funcionamiento, que se transferira al convertidor de frecuencia.
Para el célculo de la frecuencia de funcionamiento siempre se tendran en cuenta las condi-
_ ciones marco del sistema:

Nivel de agua 1

Nivel de agua 2

= parametros de regulacion
» Pardmetros de tuberia
Geometria del pozo

Nivel de agua 3 ‘
El regulador HE controla Ginicamente una bomba activa. Todas las demas bombas del sistema

se consideraran bombas de reserva. En una alternancia de bombas, se tendran en cuenta to-
das las bombas existentes.

Nivel de agua 4
Para garantizar la fiabilidad se supervisara permanentemente la curva caracteristica de la ins-

talacion. En caso de divergencias muy significativas de la curva caracteristica de la instalacion
con respecto al estado de consigna, se adoptaran contramedidas.

Nivel de
agua 5

AVISO Para calcular la curva caracteristica de la instalacién se requieren medidas de cau-
dal para diferentes frecuencias. Si la estacién de bombeo no dispone de aparatos de me-
dicién de caudal, se calcularan los caudales.

Fig. 18: Regulador HE: representacion de la
geometria del pozo
¢Cémo se activa el regulador HE?

Para activar el regulador HE se ajustan los siguientes parametros en la Digital Data Interface:
1. Ajuste los parametros de regulacion.

2. Ajuste los parametros de tuberia.

3. Calcule la tuberia. El célculo se realiza aproximadamente en 1...3 minutos.

4, Guarde la geometria del pozo.

» Lamedicion de la curva caracteristica de la instalacion se inicia automaticamente con
el siguiente inicio de bomba.

» Consulte mas informacion sobre los ajustes en el capitulo «Puesta en marcha inicial
ampliada para el modo de sistema LSI».

Medicidn de la curva caracteristica de la instalacion

Para la medicion se utilizan preferentemente &4 frecuencias. Aqui se trata de frecuencias
equidistantes entre la frecuencia minima y la frecuencia nominal. Cada frecuencia se utiliza
aqui 2 veces durante 3 minutos. Para asegurar que la curva caracteristica de la instalacion
siempre esté actualizada, se realiza diariamente una medicion. Caracteristicas especiales du-
rante la medicion:

= Sielvolumen de entrada es muy elevado, se seleccionara al alza de forma correspondiente
la siguiente frecuencia. Asi se asegura que se puede controlar el volumen de entrada.

 Sise alcanza el nivel de parada, se continta la medicion con el siguiente proceso de bom-
beo.
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4.6.2  Parametros marco dependientes
de la instalacién

4.6.3  Alimentacion eléctrica de la bomba

Fig. 19: Conexion de la bomba: Wilo-EFC
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Funcionamiento de la bomba con la frecuencia éptima

Después de medir la curva caracteristica de la instalacion, se realiza el calculo de la frecuencia
6ptima desde el punto de vista energético, es decir, la frecuencia de funcionamiento con el
menor consumo de potencia por cada metro clbico impulsado. Esta frecuencia de funciona-
miento se utiliza para los siguientes procesos de bombeo. Si el volumen de entrada es mayor
que el caudal, interviene la regulacién:

 Lafrecuencia de funcionamiento se aumentara hasta que el caudal sea algo menor que el
volumen de entrada. De este modo se lograra llenar lentamente el pozo hasta el nivel de
inicio.
« Sisealcanza el nivel de inicio, se equipara el caudal al volumen de entrada. De este modo
se mantiene constante el nivel de agua en el pozo.
= Laregulacion reacciona ahora en funcién del nivel de llenado:
— Siel nivel baja, la bomba opera de nuevo con la frecuencia de funcionamiento calcula-
da. El pozo se bombea hasta el nivel de parada.
— Si el nivel de llenado supera el nivel de inicio, la bomba funcionara con la frecuencia
nominal. El pozo se bombea hasta el nivel de parada. La frecuencia de funcionamiento
calculada se utilizara de nuevo en el siguiente proceso de bombeo.

Sedimentacion

Durante el proceso de bombeo se supervisa también el diametro de la tuberia. Si el diametro
de la tuberia es demasiado pequefio debido a depdsitos (sedimentacion), se iniciard una lim-
pieza con la frecuencia nominal. La limpieza finalizara cuando se alcance el valor limite ajus-
tado.

En los limites del sistema se guardan diversos parametros marco dependientes de la instala-

cion:

« Niveles de inicio y parada de rebose

 Nivel de proteccion contra marcha en seco

+ Nivel de conexion alternativo
El «Nivel de conexion alternativo» es un nivel de conexién adicional del bombeo del po-
zo anterior. Este nivel de conexidn anterior aumenta el volumen del pozo de reserva para
eventos especiales, por ejemplo, con lluvias fuertes. Para activar el nivel de conexién
adicional cree un disparador en el médulo /0.

+ Nivel de desconexién alternativo
El «Nivel de desconexion alternativo» es un nivel de desconexion adicional para un des-
censo mas profundo del nivel de llenado en el pozo o para la aeracion del sensor de nivel.
El nivel de desconexion adicional se activa automaticamente tras alcanzar un nimero
establecido de ciclos de bombeo. El valor de nivel se debe encontrar entre el nivel de
desconexion y el nivel de proteccién contra marcha en seco.

» Frecuencias de funcionamiento minima y maxima
= Fuente del sensor de marcha en seco

Convertidor de frecuencia Wilo-EFC

Abrazadero Denominacion de los hilos
96 u

97 \%

98 w

99 Tierra (PE)

Introduzca el cable de conexion del motor por el prensaestopas en el convertidor de frecuen-
ciay fijelo. Conecte los hilos conforme al esquema de conexion.

AVISO Coloque la pantalla del cable de manera amplia.
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4.6.4  Conexi6n del sensor PTC en la bo- Convertidor de frecuencia Wilo-EFC

bina del motor

Abrazadero
50

T
T

o 0o 0 0 o O] o o o o o
27 29 32 33 20 37° 39 42 50 53 54

TIT

PELIGRO

Riesgo de lesiones mortales por conexién incorrecta.

Sila bomba se utiliza dentro de una atmésfera explosiva, observe el capi-
tulo «Conexion eléctrica en areas con riesgo de explosion».

Hilo de cable de control  Descripcion
3 Suministro eléctrico de +10 VCC
4 Entrada digital: PTC/WSK

El control térmico del motor del software se realiza mediante sensores Pt100 o Pt1000 en la

bobina del motor. Los valores de temperatura actuales y las temperaturas limite se pueden
Fig. 20: Abrazadero Wilo-EFC visualizary ajustar por medio de la interfaz de usuario. Los sensores PTC montados en el
hardware definen la temperatura del bobinado méaximay desconectan el motor en caso de

emergencia.

ATENCION Realice la prueba de funcionamiento. Compruebe la resistencia antes de co-
nectar el sensor PTC. Mida la resistencia del sensor de temperatura con un ohmimetro. Los
sensores PTC tienen una resistencia al frio de entre 60 y 300 ohmios.

4.6.5  Conexién de red Convertidor de frecuencia Wilo-EFC

Prepare el cable de red del cable de control y monte el enchufe RJ45 suministrado. La cone-
Xion se realiza a una toma de red, por ejemplo, al médulo Ethernet «MCA 122».

4.6.6 Conexion de entradas digitales Observe lo siguiente al conectar las entradas digitales:

« Utilice cables apantallados.

- Durante la puesta en marcha inicial se realiza una parametrizacién automatica. En este
proceso se predefine cada entrada digital. No se puede modificar la predefinicion.

» Para un funcionamiento correcto de las entradas de libre seleccion asigne la funcién co-
rrespondiente en Digital Data Interface.

PELIGRO

Riesgo de lesiones mortales por conexion incorrecta.

Sila bomba se utiliza dentro de una atmésfera explosiva, observe el capi-
tulo «Conexién eléctrica en areas con riesgo de explosion».

®

AVISO

Observe las instrucciones del fabricante.

Para mas informacion lea y respete las instrucciones del convertidor de
frecuencia.

Convertidor de frecuencia: Wilo-EFC
» Tension de entrada: +24 VDC, bornes 12y 13
+ Potencial de referencia (0 V): Borne 20

18
27
37
19, 29,32

Inicio Contacto normalmente abierto (NO)
External Off Contacto normalmente cerrado (NC)
Safe Torque Off (STO) Contacto normalmente cerrado (NC)

De libre eleccion

Descripcion de las funciones para las entradas predefinidas:

= Inicio

No se requiere en el modo de sistema LSI. Monte un puente entre los bornes 12 y 18.

» External Off

No se requiere en el modo de sistema LSI. Monte un puente entre los bornes 12y 27.

Instrucciones de instalacién y funcionamiento « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06 27



4.6.7

28

Conexion de salidas de relé

Safe Torque Off (STO) — Desconexidn segura

Desconexion de la bomba por hardware mediante el convertidor de frecuencia, indepen-
dientemente del control de bomba. No se puede reconectar autométicamente (bloqueo
de reconexion). AVISO Si no se requiere la entrada, monte un puente entre los bornes
12y 37.

Las siguientes funciones pueden asignarse a las entradas libres en Digital Data Interface:

Leakage Warn
Sefal de control externo de la seccion impermeable. En caso de fallo se emite un mensa-
je de advertencia.

Leakage Alarm

Senal de control externo de la seccion impermeable. En caso de fallo se desconecta la
bomba. El comportamiento posterior se puede ajustar mediante el tipo de alarma en la
configuracion.

High Clogg Limit

Activacion de la tolerancia méxima («Power Limit - High») para la deteccién de obstruc-
ciones.

Las funciones «High Water», «Dry Run» y «Reset» se conectan al médulo I/O y se asignan
en la Digital Data Interface.

Tipo de contacto para la funcién correspondiente

Leakage Warn Contacto normalmente abierto (NO)
Leakage Alarm Contacto normalmente abierto (NO)
High Clogg Limit Contacto normalmente abierto (NO)

Observe lo siguiente al conectar las salidas de relé:

Utilice cables apantallados.
Para las salidas de relé pueden seleccionarse libremente las funciones correspondientes.
Asigne la funcién correspondiente en Digital Data Interface.

@ AVISO

Observe las instrucciones del fabricante.

Para mas informacion lea y respete las instrucciones del convertidor de
frecuencia.

Convertidor de frecuencia Wilo-EFC

2 x salidas de relé con forma C AVISO Observe las instrucciones del fabricante para el
posicionamiento exacto de las salidas de relé.

Potencia de conmutacion: 240 VAC, 2 A

En la salida de relé 2 es posible una potencia de conmutacién mayor en el contacto nor-
malmente abierto (borne: 4/5): méax. 400 VAC, 2 A

Tipo de contacto

Salidaderelé 1

1 Conexién media (COM)

2 Contacto normalmente abierto (NO)
3 Contacto normalmente cerrado (NC)
Salida de relé 2

4 Conexién media (COM)

5 Contacto normalmente abierto (NO)
6 Contacto normalmente cerrado (NC)

Las siguientes funciones pueden asignarse en Digital Data Interface:

Run
Indicacion individual de funcionamiento de la bomba

Error
Indicacion simple de averia de la bomba: alarma.
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4.6.8

4.6.9

Conexion de salida analégica

Conexién de ampliaciones de en-
trada/salida (modo LSI)

»  Warning
Indicacion simple de averia de la bomba: advertencia.

« Cleaning
Mensaje cuando se inicia la secuencia de limpieza de la bomba.

Las funciones «Rising Level» y «Falling Level» se conectan al médulo I/O y se asignan en |a
Digital Data Interface.

Observe lo siguiente al conectar la salida analdgica:

« Utilice cables apantallados.
- Paralasalida pueden seleccionarse libremente las funciones correspondientes. Asigne la
funcién correspondiente en Digital Data Interface.

@ AVISO

Observe las instrucciones del fabricante.

Para mas informacion lea y respete las instrucciones del convertidor de
frecuencia.

Convertidor de frecuencia Wilo-EFC
- Abrazadero: 39/42
» Rangos de medicién: 0...20 mA 0 4...20 mA
AVISO Ajuste también el rango de medicién en Digital Data Interface.

Las siguientes funciones pueden asignarse en Digital Data Interface:
* Frequency
Emisién de la frecuencia real actual.

» Level
Emisidn del nivel de llenado actual. AVISO Para la emision se debe conectar la sonda
correspondiente a una entrada.

* Pressure
Emision de la presion de trabajo actual. AVISO Para la emision se debe conectar la son-
da correspondiente a una entrada.

* Flow
Emision de la cantidad de caudal actual. AVISO Para la emision se debe conectar la
sonda correspondiente a una entrada.

@ AVISO

Tenga en cuenta la bibliografia complementaria.

Para utilizar el producto de forma reglamentaria lea y siga también las
instrucciones del fabricante.

Generalidades

Tipo ET-7002
Alimentacion eléctrica 10...30 VDC
Temperatura de funcionamiento -25..475°C
Dimensiones (AnxAlIxP) 72x123x 35 mm
Entradas digitales

Cantidad 6

Nivel de tension «ON» 10...50 VDC

Nivel de tension «OFF» max. 4 VDC

Salidas de relé

Cantidad 3
Tipo de contacto Contacto normalmente abierto (NO)
Potencia de conmutacion 5 A, 250 VAC/24 VDC
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RL2 COM

Fig. 21: Wilo 10 2 (ET-7002)
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Entradas analdgicas

Cantidad 3

Rango de medicion seleccionable Si, con jumper

0..10V, 0..20 mA, 4..20 mA

Rangos de medicion posibles

Consulte todos los demas datos técnicos en las instrucciones del fabricante.

Instalacion

AVISO Consulte toda la informacién relativa a la modificacién de la direccién IP y el
montaje en las instrucciones del fabricante.

1. Ajuste el tipo de sefial (corriente o tension) para el rango de medicién: coloque el jum-
per.
AVISO El rango de medicién se ajusta en Digital Data Interface y se transmite al mé-
dulo 1/0. No ajuste el rango de medicién en el médulo 1/0.

Fije el mddulo en el armario de distribucion.

Conecte las entradas y salidas.

2
3
4. Conecte la alimentacion eléctrica.
5. Ajuste la direccion IP.

6

Ajuste el tipo de médulo /0 empleado en Digital Data Interface.

Vista general del médulo 1/0 2

Bornes 1...6 Entradas analdgicas

Borne 8 Alimentacion eléctrica (+)

Borne 9 Alimentacién eléctrica (-)

Bornes 10...15 Salida de relé, contacto normalmente abierto (NO)
Bornes 16...23 Entradas digitales

Entradas y salidas
AVISO Asigne las entradas y salidas en la Digital Data Interface de la bomba principal
(«Settings =» 1/0 Extension»).
Las siguientes funciones se pueden asignar a las entradas digitales:
« High Water
Sefal de nivel de inundacion.
e DryRun
Sefal de proteccion contra marcha en seco.
* Reset
Sefal externa para restablecer las indicaciones de fallo.
e System Off
Sefial externa para desconectar el sistema.
« Trigger Start Level
Inicie el proceso de bombeo. El pozo se bombea hasta el nivel de desconexidn.
= Alternative Start Level
Active el nivel de conexion alternativo.
Las siguientes funciones se pueden asignar a las entradas analdgicas:
AVISO Asigne la funcién «Nivel de llenado» a la entrada analdgica para el sensor de nivel.
« External Control Value
Especificacion del valor de consigna de un control superior para controlar la estacién de
bombeo como sefial analégica. AVISO En el modo de sistema LSI, la estacién de bombeo
funciona de manera autosuficiente de un control superior. Si la especificacion del valor
de consigna debe ser realizada por un control superior, péngase en contacto con el
servicio técnico.

« Level
Especificacion del valor de consigna para los modos de regulacion en el modo de siste-
ma LSI.

AVISO Requisito para el modo de sistema LSI. Ocupe una entrada con esta funcién.
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Pressure
Registro de la presion de sistema actual para el registro de datos.

AVISO Se puede utilizar como valor de regulacién para el regulador PID.

Flow
Registro del caudal actual para el registro de datos.

AVISO Se puede utilizar como valor de regulacion para los reguladores PID y HE.

Las siguientes funciones se pueden asignar a las salidas de relé:

4.7 Conexion eléctrica en areas con
riesgo de explosion

Run

Indicacion general de funcionamiento
Rising Level

Mensaje en caso de aumento de nivel.
Falling Level

Mensaje en caso de descenso de nivel.
System Error

Indicacion general de averia: error.
System Warning

Indicacion general de averia: advertencia.

Cleaning
Mensaje cuando estd activa una secuencia de limpieza de una bomba.

PELIGRO

Riesgo de lesiones mortales por conexion incorrecta.

Silainstalacion de la bomba se realiza dentro de las areas con riesgo de
explosion, conecte la proteccidon contra marcha en seco y el control tér-
mico del motor a «Safe Torque Off».

+ Observe las instrucciones del convertidor de frecuencia.

+ Observe todas las indicaciones de este capitulo.

Silainstalacion de la bomba se realiza dentro de las dreas con riesgo de explosion, observe
los siguientes puntos:

Sonda

Instale la sonda para la proteccion contra marcha en seco por separado.
Conecte el interruptor de flotador mediante el relé de separacidn galvanica.
Conecte los sensores de nivel mediante una barrera Zener.

Convertidor de frecuencia Wilo-EFC

Instale la tarjeta del termistor PTC «MCB 112».
Observe las instrucciones del convertidor de frecuencia y de la tarjeta del termistor PTC.

Modo de sistema LSI: instale una tarjeta por cada convertidor de frecuencia.

Conecte el sensor PTC a la tarjeta del termistor PTC «MCB 112»:
Bornes T1y T2

Conecte la tarjeta del termistor PTC «MCB 112» a «Safe Torque Off (STO)»:

— Tarjeta del termistor PTC «MCB 112», borne 10 en borne 33 al convertidor de fre-
cuencia.

— Tarjeta del termistor PTC «MCB 112», borne 12 en borne 37 al convertidor de fre-
cuencia.

Conecte también la proteccion contra marcha en seco a la tarjeta del termistor PTC

«MCB 112».

Bornes3a9

PELIGRO Modo de sistema LSI: conecte la proteccion contra marcha en seco a todos
los convertidores de frecuencia.
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5 Manejo

5.1 Requisitos del sistema
5.2 Cuentas de usuario
5.3 Elementos de mando

Changeable Alarms

Changeable Warnings

Fig. 22: Menu desplegable

Enable DHCP -

Use DNS from DHCP

Fig. 23: Interruptor ON/OFF

Input 1 Function Not In Use >
Not In Use
High Water >

Dry Run

Input 2 Function

Input 3 Function

Leakage Warning

Leakage Alarm

Input 4 Function Reset

Fig. 24: Campo de seleccion

32

AVISO

Arranque automatico tras un corte de corriente

®

El producto se conectay desconecta en funcién del proceso por medio
de controles independientes. Después de cortes de corriente, el producto
se puede conectar automaticamente.

Para la configuracidn y la puesta en marcha de la bomba se requieren los siguientes compo-
nentes:

» Ordenador con sistema operativo Windows, Macintosh o Linux y conexion Ethernet
» Navegador de internet para acceder a la interfaz de usuario. Los siguientes navegadores
de internet son compatibles:
— Firefox 65 o superior
— Google Chrome 60 o superior
— Otros navegadores de internet pueden tener limitaciones en la representacion de
pantallas.
+ Red de Ethernet: 10BASE-T/100BASE-TX

Digital Data Interface posee dos cuentas de usuario:

*  Anonymous user
Cuenta de usuario estandar sin contrasefia para visualizar los ajustes. No se pueden mo-
dificar los ajustes.

« Regular user
Cuenta de usuario con contrasefia para configurar los ajustes.

— Nombre de usuario: user

— Contrasefia: user
Elinicio de sesion se realiza mediante el menu de la barra lateral. Transcurridos 2 mi-
nutos se cierra automaticamente la sesion del usuario.

AVISO Por motivos de seguridad modifique la contrasefia de fabrica durante la configu-
racién inicial.

AVISO Si se pierde la nueva contrasefia, comuniqueselo al servicio técnico. El servicio
técnico puede restablecer la contrasefia de fabrica.

Menu desplegable

Para visualizar una opcidon de menu haga clic en ella. Solo se puede visualizar un Gnico men.
Si se hace clic en una opcién de men, se cerrara la opcion de ment desplegada.

Interruptor ON/OFF

Para conectar o desconectar la funciéon haga clic en el interruptor:

= Interruptor «gris»: funcién desconectada.
= Interruptor «verde»: funcion conectada.

Campo de seleccién

La seleccion en los campos de seleccion puede realizarse de dos formas:

-+ Mediante las dos flechas (derecha e izquierda) se puede navegar por los valores.
» Haciendo clic en el campo aparece la lista de valores. Haga clic en el valor deseado.
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Server URL

Username

Password

Fig. 25: Campo de texto

Date / Time
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Hour:

Fig. 26: Fecha/hora

5.4 Aplicacién de entradas/modifica-
ciones

5.5 Pantalla de inicio

5.5.1 Pantalla de inicio: Modo de sistema

DDI

Campo de texto

En los campos de texto se puede introducir directamente el valor correspondiente. La repre-
sentacion de los campos de texto depende de la introduccién:

» Campo de texto blanco
El valor correspondiente se puede introducir o modificar.

= Campo de texto blanco con borde rojo
Campo obligatorio Se debe introducir el valor correspondiente.

- Campo de texto gris
Introduccién de texto bloqueada. El valor se introduce automaticamente o inicie sesion
para modificar el valor.

Fechay hora

Sila fechay la hora no estan sincronizadas mediante el protocolo NTP, ajuste la fechay la
hora por medio del campo de seleccion. Para ajustar la fechay la hora haga clic en el campo
de introduccion:

= Seleccione la fecha en el calendario y haga clic en ella.
= Ajuste la hora con el control deslizante.

Todas las entradas y modificaciones no se aplicaran automaticamente en los mends corres-
pondientes:

 Para aplicar las entradas y modificaciones haga clic en el menu «Save» correspondiente.
- Para descartar las entradas o aplicaciones seleccione otro ment o cambie a la pantalla de
inicio.

El accesoy el control a/de Digital Data Interface se realizan por medio de una interfaz grafi-
ca de usuario mediante un navegador de internet. Después de introducir la direccion IP se
muestra la pantalla de inicio. En la pantalla principal se muestra de forma rapiday clara toda
la informacion relativa a la bomba o la estacion de bombeo. Ademas, aqui se accede al me-
nu principal y al inicio de sesion del usuario. La representacion de la pantalla de inicio varia
segun el modo de sistema seleccionado.

| Data Interface

Overview

Message (100) Code. Date - Time o

@ EXI0 Communication Down 4030 2019-07-17 23:52:11

Temp. Sensor 2 Trip 3003 2019-07-17 23:52:07
@ Temp. Sensor 2 Warning 4012 2019-07-17 23:52:07
@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2019-07-17 23:52:07
@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2019-07-16 12:27:27
@ FC Communication Down 2019-07-16 12:27:27

Temp. Sensor 2 Trip 2019-07-16 12:27:26

@ Temp. Sensor 2 Warning 2019-07-16 12:27:26

® X0 Communication Down 4030 2019-07-16 09:25:42
® Fc Communication Down 4031 2019-07-16 08:51:27

Temp. Sensor 2 Tip 3003 2019-07-16 08:51:26
@ Temp. Sensor 2 Warning a0t 2010-07-16 08:51:26

@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2019-07-16 08:51:26

Volver

Usuario con sesion iniciada

Licencia de software/modo de sistema
Mend de barra lateral

Navegar por el mend principal

Mend principal

Datos de bomba

Valores del sensor

O 00 N O U1 & W N =

Protocolo de fallos
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5.5.2 Pantalla de inicio: Modo de sistema
LPI

Nexos Lift Pump Intelli

Function Modules Data Logger Documentation

AUTO MANUAL OFF 0.00 0.00
Message (100) Code Date - Time
@ Motor Vibration X - Warning 6002 2019-06-24 13:16:55 0.00
@ FC Communication Down 4031 2019-06-14 09:22:40
@ Temp. Sensor 2 Warning 4012 2019-06-14 09:22:36
@ Temp. Sensor 2 Fault 03 2019-06-14 09:22:36
@ Motor Vibration X - Warning 6002 2019-06-04 09:33:56
@ Motor Vibration Y - Warning 6003 2019-06-04 09:33:56
® FC Communication Down 4031 2019-06-04 08:11:10
@ Temp. Sensor 2 Warning 2012 2019-06-04 08:11:02
@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2019-06-04 08:11:02
1 Volver
2 Usuario con sesion iniciada
3 Licencia de software/modo de sistema
4 Menu de barra lateral
5 Navegar por el mend principal
6 Men principal
7 Datos de bomba
8 Valores del sensor
9 Protocolo de fallos
10 Modo de funcionamiento de la bomba

5.5.3  Pantalla de inicio: Modo de sistema En el modo de sistema LSI hay 2 pantallas de inicio diferentes:

LSI - Pantalla de inicio Slave
Cada bomba posee su propia pantalla de inicio. Mediante esta pantalla de inicio se pue-
den ver los datos de funcionamiento actuales de la bomba. Ademas, la bomba se confi-
gura por medio de esta pantalla de inicio.

« Pantalla de inicio Master
El sistema tiene posee una pantalla de inicio Master superior. Aqui se muestran los para-
metros de funcionamiento de la estacion de bombeo y de las distintas bombas. Ademas,
los parametros de regulacion de la estacion de bombeo se ajustan por medio de esta
pantalla de inicio.
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Pantalla de inicio Slave

o @ Nexos Lift System Intelligence - Slavee wilo o

Overview Function Modules @ Data Logger Documentation Settings ®>
Rexa SOLID Q1564 R p— . e
999.00 999.00
. 999.00 emp0 38.94
0.14 0.13
. 0.16 s | i 0.00
Message (100) Code Date - Time I
@ Temp. Sensor 5 Warning 4015 2020-11-15 23:39:02 o 000
@ Temp. Sensor 5 Fault 4006 2020-11-15 23:39:02 . 0.00 0.00
Temp. Sensor 5 Trip 3006 2020-11-15 23:39:01 o0
@ Temp. Sensor 4 Warning 4014 2020-11-15 23:39:00
@ Temp. Sensor 4 Fault 4005 2020-11-15 23:39:00
@ Temp. Sensor 3 Waming 4013 2020-11-15 23:38:59
@ Temp. Sensor 3 Fault 4004 2020-11-15 23:38:59
Tamp) Sarsor 4T 3005 2020-11-15 23:38:59
@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2020-11-15 23:38:58
T S S 3004 2020-11-15 23:38:58
@ Temp. Sensor 2 Warning 4012 2020-11-15 23:38:57

Volver

Usuario con sesion iniciada

Licencia de software/modo de sistema
Menu de barra lateral

Navegar por el mend principal

Menu principal

Datos de bomba

Valores del sensor

O 00 N o Ul F W N =

Protocolo de errores de la bomba

=
o

Modo de funcionamiento de la bomba

11 Cambie a la pantalla de inicio Master.

Pantalla de inicio Master

o o Nexos Lift System Intelligence - Huttee W"O o

Overview Function Modules Data Logger Settings @

AUTO o OFF

Master Reset

Pumping station 1
Hessage (100 code Dote- Time |
® Ccomm. Error 1/0 Extension s01 2020-11-06 13:46:25
Alarm in Pump (0123456789) 2001 2020-11-06 13:46:20
@ Pipe Settings / Calculation Missing 204 2020-11-06 13:46:17
@ Master Changed (0123456789) 101 2020-11-06 13:46:16
Dry Run 201 2020-11-06 13:46:16
® Comm. Error 1/0 Extension 50t 2020-10-19 07:58:50
Alarm in Pump (0123456789) 2001 2020-10-19 07:58:55
@ Warning in Pump (0123456789) 4001 2020-10-19 07:58:50
Level Flow Pressure

I CE

Licencia de software/modo de sistema

Volver

Usuario con sesion iniciada

Menu de barra lateral

Navegar por el mend principal

Men principal

Visualizacion de las bombas existentes en el sistema con los datos de las bombas

Modo de funcionamiento del sistema

O 0 N o uu & W N =

Protocolo de errores del sistema

=
o

Datos de funcionamiento de la estacion de bombeo

5.5.4  Datos de bomba En funcion del modo de sistema ajustado se muestran los siguientes datos de la bomba:
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5.5.5

5.5.6

36

Valores del sensor

Modo de funcionamiento de la
bomba

Datos de bomba Modo de sistema
Principal Depen-
diente LSI

Tipo de motor . . . .
Direccion IP . . . .
Nombre de la instalacion . . . .
Horas de funcionamiento . . . .
Ciclos de bombeo . . . .
Ciclos de limpieza - . . .
Estado de sensores . . . .
Frecuencia de funcionamiento - . . .
Modo de funcionamiento de la bomba - . . .

Leyenda
— =no disponible, + = disponible

En funcién del modo de sistema ajustado y del equipo del motor se pueden mostrar los si-
guientes sensores:

Descripcion Pantalla Modo de sistema
Depen-
diente LSI

Temperatura del bobinado 1 Winding 1 . . .

Temperatura del bobinado 2 Winding 2 o o o

Temperatura del bobinado 3 Winding 3 o o o

Temperatura del cojinete superior Bearing 4 o o o

Temperatura del cojinete inferior Bearing 5 o] o o]

Sensor de temperatura de Digital DataIn- ~ TempOB . . .

terface

Sensor de vibracion de Digital Data Interface VibX, VibY, . . .

VibZ

Sensor de vibracion de soporte del motor MotX, MotY o 0 o

Escape de camara de separacion L.SC 0 ) 0

Escape de camara de fugas L.LC o 0 o

Consumo de potencia P1 - . .

Tension asignada Voltage - . .

Corriente nominal Current - . .

Frecuencia Frequency - . .

Leyenda

— =no disponible, o = opcional, « = disponible

AVISO Solo se muestran los sensores que estan montados. Las indicaciones varian en

funcién del equipo del motor.

En los modos de sistema «LPI» y «LSI», la bomba se puede controlar directamente por me-

dio de la pantalla principal:

- Off
Bomba desconectada.

= Manual

Conecte manualmente la bomba. La bomba opera hasta que se haga clic en el bo-

ton «Off» o se alcance el nivel de desconexion.

AVISO Para el funcionamiento manual introduzca una frecuencia para el punto de
funcionamiento (véase el menu «Function Modules < Operating Mode =» Frequency in

Manual Mode»).

AVISO Modo de sistema «LSI»: un funcionamiento manual solo es posible cuando el

modo de funcionamiento principal esté «OFF».
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5.6 Menii de barra lateral

wilo

Anonymous User

Regular User

English

6 Configuracién

6.1 Obligaciones del operador
6.2 Cualificacién del personal
6.3 Requisitos

* Auto
Funcionamiento automatico de la bomba.
Modo de sistema «LPlI»: especificacion del valor de consigna mediante el control supe-
rior.
Modo de sistema «LSlI»: especificacion del valor de consigna mediante el sistema princi-

pal.

Mostrar/ocultar ment de barra lateral

«Login» (botdn verde)

«Edit profile» (botén amarillo)

«Logout» (botén rojo)

v & W N

Seleccion del idioma de menu: el idioma actual se muestra en verde.

Para mostrary ocultar el menu de barra lateral haga clic en el simbolo de hamburguesa. Por
medio del ment de barra lateral se accede a las siguientes funciones:

= Administracion de usuarios
— Indicacioén del usuario con sesién iniciada actualmente: Anonymous user o Regular user
— Inicio de sesion del usuario: haga clic en «Login».
— Cierre de sesion del usuario: haga clic en «Logout».
— Modificacion de la contrasefia de usuario: haga clic en «Edit profile».
» Idioma del menu
Haga clic en el idioma deseado.

 Facilite al personal las instrucciones de instalacion y funcionamiento en su idioma.

» Asegurese de que todo el personal haya leido y comprendido las instrucciones de insta-
lacién y funcionamiento.

« Los dispositivos de seguridad (incluida la parada de emergencia) de toda la instalacién
estan conectados y se ha comprobado su correcto funcionamiento.

= Manejo seguro de interfaces de usuario basadas en web
- Conocimientos lingliisticos especializados en inglés para las siguientes areas especiali-
zadas
— Electrotecnia, area de especializacion: convertidores de frecuencia
— Tecnologia de bombas, drea de especializacion: funcionamiento de sistemas de bom-
bas
— Tecnologia de red, configuracién de componentes de red

Para configurar Digital Data Interface se deben cumplir los siguientes requisitos:

Requisito Modo de sistema
DDI | LPI | LsI

Red

Red de Ethernet: 10BASE-T/100BASE-TX, basada en IP, con . . .

servidor DHCP*

Direccion IP del convertidor de frecuencia - . .

Se verifica de fabrica desde el servidor DHCP*. Para asignar
una direccion IP fija observe las instrucciones del fabricante.

Direccién IP del médulo I/O 0 0 .
El médulo 1/0 posee una direccion IP fija de fabrica. Para modi-

ficar esta direccion IP observe las instrucciones del fabricante.

Dispositivo de mando

Ordenador con sistema operativo Windows, Macintosh o Li- . . .

nux, conexion Ethernet y navegador de internet** instalado

Leyenda
— =no necesario, 0 = en caso necesario, « = debe estar presente

*Red sin servidor DHCP
Digital Data Interface esta ajustada de fabrica en DHCP. De este modo se verifican todos los
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parametros de red necesarios por medio del servidor DHCP. Para la configuracion inicial de-
be existir un servidor DHCP en la red. Asi se pueden ajustar de manera fija las direcciones IP
necesarias para el funcionamiento sin un servidor DHCP.

**Navegadores de internet compatibles
Los siguientes navegadores de internet son compatibles:

- Firefox 65 o superior
= Google Chrome 60 o superior

6.4 Configuracién inicial A continuacion se muestran las instrucciones paso a paso para los distintos modos del sis-
tema. Los requisitos para las instrucciones paso a paso son:

» Seindican todas las conexiones eléctricas necesarias.

= Para cada componente se defini6 una direccién IP fija.

+ Ordenador portatil o panel tactil disponibles para acceder a la interfaz de usuario basada
en web (Web-HMI).

@ AVISO

El usuario debe iniciar sesion para realizar ajustes.

Inicio de sesion de usuario por medio del menu de barra lateral:
- Nombre de usuario: user
- Contrasenfia: user

La contrasefia de fabrica se modifica durante la configuracion inicial.

6.4.1  Configuracion inicial: modo de sis- Determine una direccion IP fija para los siguientes componentes antes de comenzar con la
tema «DDlI» puesta en marcha inicial:
- Bomba

« Ordenador portatil/panel tactil (Web HMI)

Configuracion de la bomba

1. Conecte la bomba con el servidor DHCP.
Para la configuracion inicial debe existir un servidor DHCP en la red. Digital Data Inter-
face estd ajustada de fabrica en DHCP. De este modo se verifican todos los parametros
de red necesarios por medio del servidor DHCP.

2. Ajusteladireccion IPy la subred de la bomba en la configuracion de red establecida.
Settings =» Digital Data Interface =» Network Interface Settings Network Interface
Settings [P 44]

3. Conecte de nuevo a la direccién IP ajustada.

Cuenta de usuario «Regular user»: modifique la contrasefia de fabrica.
Abra el mend de barra lateral y modifique el perfil de usuario. Modificacion de la con-
trasefa de fabrica para la cuenta de usuario «Regular User» [» 43]

5. Ajuste la hora/fecha.
Para protocolizar correctamente todas las modificaciones en Digital Data Interface
ajuste la horay fecha actuales.
Settings =» Clock Clock [P 43]

6. Ajuste el idioma.
Settings =» Menu Language Menu Language [P 43]

6.4.2  Configuracién inicial: modo de sis- Determine una direccion IP fija para los siguientes componentes antes de comenzar con la
tema «LPI» puesta en marcha inicial:
« Médulo I/0 (si hubiera)
» Convertidor de frecuencia
* Bomba
+ Ordenador portatil/panel tactil (Web HMI)

Configuracién del médulo I/O (si hubiera)

1. Tipo de sefial de las entradas analdgicas ajustado en el médulo I/O (establecer el jum-
per en la corriente o la entrada de tensidn).

2. Direccion IPy subred del médulo /0 ajustadas en la configuracién de red establecida.
Véanse las instrucciones de instalacién y funcionamiento del médulo 1/0.

3. Conecte el médulo I/O ala red.

AVISO Salvo la direccién IP, el médulo 1/0 no requiere de otros ajustes de software.
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Configuracién del convertidor de frecuencia

1.
2.

Conecte el convertidor de frecuencia a la red.

Ajuste la direccién IPy subred del convertidor de frecuencia en la configuracion de red
establecida.

Véanse las instrucciones de instalacion y funcionamiento del convertidor de frecuen-
cia: parametro 12-0

Ajuste el modo de funcionamiento des convertidor de frecuencia en «Off».
Véanse las instrucciones de instalacion y funcionamiento del convertidor de frecuen-
cia: pulse la tecla Off del dispositivo de control.

Configuracion de la bomba

1.

10.

11.

12.

13.

14,

Conecte la bomba con el servidor DHCP.

Para la configuracion inicial debe existir un servidor DHCP en la red. Digital Data Inter-
face estd ajustada de fabrica en DHCP. De este modo se verifican todos los parametros
de red necesarios por medio del servidor DHCP.

Ajuste la direccién IP y la subred de la bomba en la configuracién de red establecida.
Settings =» Digital Data Interface <» Network Interface Settings [ 44]

Conecte de nuevo a la direccién IP ajustada.

Cuenta de usuario «Regular user»: modifique la contrasefia de fabrica.

Abra el menu de barra lateral y modifique el perfil de usuario. Modificacion de la con-
trasefia de fabrica para la cuenta de usuario «Regular User» [P 43]

Ajuste la hora/fecha.

Para protocolizar correctamente todas las modificaciones en Digital Data Interface
ajuste la horay fecha actuales.

Settings =» Clock [ 43]

Ajuste el idioma.

Settings =» Menu Language [P 43]

Ajuste el modo de sistema de la bomba en «LPI».

Settings =» Digital Data Interface <» System Mode Selection [P 45]

AVISO Espere hasta que se actualice la pantalla.

Ajuste el tipo y la direcciéon IP del convertidor de frecuencia en la Digital Data Interface.
Settings =» Frequency Converter = IP / Type Select [P 47]

Ejecute la parametrizacion automatica.

Settings =» Frequency Converter = Auto Setup [P 47]

Ajuste los tiempos de rampa del convertidor de frecuencia en la Digital Data Interface.
Settings =» Frequency Converter < Ramp Settings [P 47]

Asigne funciones a las entradas/salidas del convertidor de frecuencia en la Digital Data
Interface.

Settings =» Frequency Converter = Digital Inputs [»> 47]

Settings =» Frequency Converter =< Analog Inputs [P 48]
Settings =» Frequency Converter =» Relay Outputs [P 49]
Settings =» Frequency Converter <> Analog Outputs [P 50]

Inicie «Adaptacion automatica de motor» en el convertidor de frecuencia.
Véanse las instrucciones de instalacion y funcionamiento del convertidor de frecuen-
cia: parametro 1-29

ATENCION Ejecute la «Adaptacién automatica de motor» completa. La «Adapta-
cién automatica de motor» reducida puede causar resultados incorrectos.

AVISO Después de la «Adaptacién automatica de motor», compruebe el nimero de
polos del motor: parametro 1-39.

Ajuste el tipo y la direccién IP del médulo 1/O en la Digital Data Interface (si hubiera).
Settings =» 1/0 Extension =» IP / Type Select [ 50]

Asigne funciones a las entradas/salidas del médulo I/O enla Digital Data Interface.
Settings =» 1/0 Extension =» Digital Inputs [»> 51]

Settings =» 1/0 Extension = Analog Inputs [ 51] (solo Wilo I/0 2)
Settings =» 1/0 Extension =» Relay Outputs [P 52]

Activacion de la bomba

1.

Establezca el convertidor de frecuencia en el «Funcionamiento automatico».
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Véanse las instrucciones de instalacion y funcionamiento del convertidor de frecuen-
cia: pulse la tecla Auto On del dispositivo de control.

2. Establezcala bomba en el «Funcionamiento automatico».
Function Modules <> Operating Mode (bomba) [P 54]

3. Para poder utilizar la deteccion de obstrucciones mida la curva caracteristica de refe-
rencia.
Function Modules =» Clog Detection =» Clog Detection — Teach Power Curve [P 55]

6.4.3  Configuracion inicial: modo de sis- Determine una direccion IP fija para los siguientes componentes antes de comenzar con la
tema «LSI» puesta en marcha inicial:
« Médulo I/0

- Para cada convertidor de frecuencia

» Para cada bomba

= Master-IP para acceso al sistema

+ Ordenador portatil/panel tactil (Web HMI)

Configuracion del médulo 1/0

1. Tipo de sefial de las entradas analdgicas ajustado en el mddulo I/O (establecer el jum-
per en la corriente o la entrada de tensidn).

2. Direccion IPy subred del médulo /0 ajustadas en la configuracién de red establecida.
Véanse las instrucciones de instalacién y funcionamiento del médulo 1/0.

3. Conecte el médulo I/O ala red.

AVISO Salvo la direccién IP, el médulo 1/0 no requiere de otros ajustes de software.

Configuracién de los convertidores de frecuencia 1...4
AVISO Repita los pasos 1 — 3 para cada convertidor de frecuencia.

1. Conecte el convertidor de frecuencia a la red.

2. Ajuste la direccion IPy subred del convertidor de frecuencia en la configuracion de red
establecida.
Véanse las instrucciones de instalacion y funcionamiento del convertidor de frecuen-
cia: parametro 12-0

3. Ajuste el modo de funcionamiento des convertidor de frecuencia en «Off».

Véanse las instrucciones de instalacion y funcionamiento del convertidor de frecuen-
cia: pulse la tecla Off del dispositivo de control.

Configuracién de las bombas 1...4
AVISO Repita los pasos 1 — 13 para cada bomba.

1. Conecte labomba con el servidor DHCP.
Para la configuracion inicial debe existir un servidor DHCP en la red. Digital Data Inter-
face esta ajustada de fabrica en DHCP. De este modo se verifican todos los parametros
de red necesarios por medio del servidor DHCP.

2. Ajuste la direccion IPy la subred de la bomba en la configuracion de red establecida.
Settings =» Digital Data Interface <» Network Interface Settings [ 44]

3. Conecte de nuevo ala direccién IP ajustada.
Cuenta de usuario «Regular user»: modifique la contrasefa de fabrica.
Abra el ment de barra lateral y modifique el perfil de usuario. Modificacion de la con-
trasefia de fabrica para la cuenta de usuario «Regular User» [P 43]

5. Ajuste la hora/fecha.
Para protocolizar correctamente todas las modificaciones en Digital Data Interface
ajuste la horay fecha actuales.

Settings =» Clock [P 43]

6. Ajuste el idioma.
Settings < Menu Language [P 43]

7. Ajuste el modo de sistema de la bomba en «LSI».
Settings =» Digital Data Interface =<» System Mode Selection [ 45]

AVISO Espere hasta que se actualice la pantalla.

En el modo de sistema «LSI» se clasifican los ajustes y las funciones por principal y de-
pendiente. Observe la vista general de los Ajustes [P 42] y M6dulos de funcién
[» 53].

8. Asigne la bomba al sistema.
Settings =» Digital Data Interface < LSI Mode System Settings [P 45]
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10.

11.

12.

13.

AVISO Introduzca la misma direccién IP principal para cada bomba.

Ajuste el tipo y la direcciéon IP del convertidor de frecuencia en la Digital Data Interface.
Settings =» Frequency Converter = IP / Type Select [ 47]

Ejecute la parametrizacion automatica.

Settings =» Frequency Converter =» Auto Setup [P 47]

Ajuste los tiempos de rampa del convertidor de frecuencia en la Digital Data Interface.

Settings =» Frequency Converter <» Ramp Settings [P 47]

Asigne funciones a las entradas/salidas del convertidor de frecuencia en la Digital Data
Interface.

Settings =» Frequency Converter = Digital Inputs [ 47]

Settings =» Frequency Converter <> Relay Outputs [P 49]
Settings =» Frequency Converter <> Analog Outputs [P 50]

Inicie «Adaptacion automatica de motor» en el convertidor de frecuencia.
Véanse las instrucciones de instalacion y funcionamiento del convertidor de frecuen-
cia: parametro 1-29

ATENCION Ejecute la «Adaptacién automatica de motor» completa. La «Adapta-
cién automatica de motor» reducida puede causar resultados incorrectos.

AVISO Después de la «Adaptacion automatica de motor», compruebe el nimero de
polos del motor: parametro 1-39.

Configuracion de los ajustes de sistema

1.

Acceda a la pantalla de inicio «Principal» del sistema.
Introduzca la direccion Master-IP o haga clic en el simbolo de la casa de la pantalla de
inicio Slave.

Compruebe los ajustes de hora/fecha.
Settings =» Clock [P 43]

Compruebe los ajustes de idioma.
Settings = Menu Language [P 43]

Ajuste el tipo y la direccién IP del médulo 1/O en la Digital Data Interface.
Settings =» 1/0 Extension = IP / Type Select [ 50]

Asigne funciones a las entradas/salidas del médulo 1/O en la Digital Data Interface.
Settings =» 1/0 Extension =» Digital Inputs [P 51]

Settings =» 1/0 Extension =» Analog Inputs [» 51]
Settings =» 1/0 Extension =» Relay Outputs [P 52]

Seleccione el modo de regulaciéon: Auto Mode Selection
Function Modules = Operating Mode <» Operating Mode (sistema) [»57]

Ajuste lo limites del sistema.
Function Modules <> System Limits =» Levels [» 57]

Function Modules =» System Limits =» Dry Run Sensor Selection [P 58]
Function Modules =» System Limits =<» Pump Limits and Changer [ 58]
Function Modules = System Limits =» Min/Max Frequency [ 58]

Configure los parametros para el modo de regulacion:

— Level Control

Function Modules = Level Controller < Stop Level [P 59]

Function Modules = Level Controller < Level 1...6 [P 60]

PID

Function Modules =» PID Controller =» PID Settings [P 60]

Function Modules = PID Controller = Controller Parameter [ 61]
HE-Controller

Function Modules = High Efficiency(HE) Controller < Control Settings [P 61]

Function Modules =» High Efficiency(HE) Controller < Pipe Settings [P 62]
AVISO Cuando estén guardados todos los datos sobre la tuberia, ejecute «Calcular
tuberia».

Function Modules = High Efficiency(HE) Controller < Tank Geometry [P 62]

Activacion de la bomba

AVISO Repita los pasos 1 — 4 para cada bomba y cada convertidor de frecuencia.
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1. Acceda ala pantalla de inicio «Dependiente» de la bomba.

2. Establezca el convertidor de frecuencia en el «Funcionamiento automatico».
Véanse las instrucciones de instalacion y funcionamiento del convertidor de frecuen-
cia: pulse la tecla Auto On del dispositivo de control.

3. Establezcala bomba en el «Funcionamiento automatico».
Function Modules = Operating Mode (bomba) [ 54]

4. Para poder utilizar la deteccion de obstrucciones mida la curva caracteristica de refe-
rencia.
Function Modules =<» Clog Detection =<» Clog Detection — Teach Power Curve [P 55]

Activacion del sistema

1. Acceda ala pantalla de inicio «Principal» del sistema.

2. Establezca el sistema en el «<Funcionamiento automatico»: Operating Mode Selection
Function Modules =» Operating Mode =» Operating Mode (sistema) [P 57]

@ AVISO

El usuario debe iniciar sesion para realizar ajustes.

6.5 Ajustes

Inicio de sesion de usuario por medio del menu de barra lateral:
- Nombre de usuario: user
- Contrasefia: user

La contrasefia de fabrica se modifica durante la configuracién inicial.

Vista general de los ajustes segtin el modo de sistema.

Modo de sistema

Master de | Slave de

Menu Language . . . -
Clock . . . -
Units . . - .

Digital Data Interface

Network Interface Settings . . - .
Proxy Settings . . - .
System Mode Selection . . _ .
LPI Control Settings - . - -
LSI Mode System Settings - - - .
Limits Temperature Sensors . . - .
Limits Vibration Sensors . . - .

Frequency Converter

IP/Type Select - . - .
Auto Setup - . - .
Ramp Settings - . - .
Digital Inputs - . - .
Analog Inputs - . - -
Relay Outputs - . - .
Analog Outputs - . - .
I/O Extension

IP/Type Select . . . -
Digital Inputs . . . -
Analog Inputs (solo Wilo 10 2) . . . -
Relay Outputs . . . -

Alarm / Warning Types

Changeable Alarms . | . | - .
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Modo de sistema

Master de | Slave de

LSl

Changeable Warnings . . - .

Leyenda
— =no disponible, « = disponible

6.5.1  Modificacion de la contrasefa de
fabrica para la cuenta de usuario
«Regular User»
Para modificar la contrasefia de fabrica abra el mend de barra lateral y haga clic en «Edit pro-
Logged in as User file».

0ld password:

+ 0Old password: introduzca la contrasefia actual (de fabrica: «user»)
New password: = New password: Introduzca la nueva contrasefia:
New password agaln: — Contrasefia alfanumérica con al menos dos niimeros.
Sy — Longitud: min. 6 caracteres, max. 10 caracteres.
« New password again: Introduzca la nueva contrasefia.
» Para aplicar la nueva contrasefia haga clic en «Change my password».

AVISO Si se pierde la contrasefia, comuniqueselo al servicio técnico. El servicio técnico
puede restablecer la contrasefia de fabrica.

6.5.2  Menu Language
Elidioma de los mends y el idioma de los textos de ayuda se pueden ajustar por separado.

Select Language « Menu Language
Menu Language > Ajuste de fabrica: inglés
Help Text Language * Help Text Language

Ajuste de fabrica: inglés

6.5.3  Clock
La indicacion de fechay hora puede sincronizarse por medio del protocolo NTP o ajustarse
Clock Settings manualmente.
Auto Time « Auto Time
date Time 01907 15 1529:00 La horay la fecha se sincronizan por medio del protocolo NTP. El servidor NTP deseado se
introduce en el menu «Network Interface Settings» (véase el menu: «Settings =» Digital
Data Interface <» Network Interface Settings»).
Ajuste de fabrica: ON
- Date/Time

Para ajustar manualmente la hora y la fecha desactive la funciéon «Auto Time» y haga clic
en el campo. Se abre una ventana con un calendario y dos controles deslizantes para las
horas y los minutos.

6.5.4  Units
Establecimiento de las unidades:

Units Settings . Temperature
Temperature > Ajuste de fabrica: °C
o )y  Entrada’CCF
« Vibration
power > . .
Ajuste de fabrica: mm/s
pressure br > Entrada: mm/s, in/s
Flow < >+ Power
Level = D Ajuste de fabrica: kW
Entrada: kW, hp

e Pressure

Ajuste de fabrica: bar

Entrada: bar, psi
* Flow

Ajuste de fabrica: I/s

Entrada: I/s, m3/h, US.lig.gal/min
» Level

Ajuste de fabrica: m

Entrada: m, ft
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6.5.5  Digital Data Interface
Ajustes basicos de Digital Data Interface:

Network Interface Settings = Network Interface Settings

Proxy Settings Ajustes para las comunicaciones de red

System Mode Selection « Proxy Settings

LPI Control Settings Ajustes para un servidor Proxy

Limits Temperature Sensors + System Mode Selection (solo visible para usuarios con sesion iniciada)
Limits Vibration Sensors Seleccién del modo de sistema deseado (DDI, LPI, LSI)

« LPI Control Settings
Ajuste para la especificacion del valor de consigna de la bomba

e Limits Temperature Sensors
Valores limite de advertencia y alarma

« Limits Vibration Sensors
Valores limite de advertencia y alarma

6.5.5.1 Network Interface Settings
Ajustes basicos para el acceso de red de la bomba a la red local.

Network Interface Settings . |nterface name
Interface name etho Nombre fijo de la interfaz de Ethernet.
1P Address 172.16.133.95 = |IP Address

Direccion IP de Digital Data In