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Obecné

O tomto navodu

Autorské pravo

Pfipojeni k siti (LAN)

Rozsah funkci softwaru

Osobni udaje

Vyhrazeni zmény

Vylouéeni zaruéniho pInéni a
ruéeni

Bezpecnost
Kvalifikace personalu

Tento navod je nedilnou soucasti vyrobku. DodrZovani navodu je predpokladem pro
spravnou manipulaci a pouZivani:

» Pred jakoukoliv Cinnosti si peclivé prectéte navod.

= Navod uschovejte tak, aby byl vZdy pfistupny.

» Respektujte vSechny tdaje k vyrobku.

» Respektujte vSechna oznaceni na vyrobku.

Jazykem originadlniho navodu k obsluze je némcina. VSechny ostatni jazyky tohoto navodu
jsou prekladem originalniho navodu k obsluze.

Autorské pravo k tomuto navodu a k softwaru Digital Data Interface naleZi Wilo. Obsah
tohoto navodu nesmi byt kopirovan, distribuovan ani neopravnéné pouzivan za ucelem
hospodarské soutéze i sdélen tietim osobam.

Jméno Wilo, Wilologo a nazev Nexos patfi k registrovanym znackam spolecnosti Wilo.
Vsechna ostatni pouZitd jména a oznaceni mohou predstavovat znacky nebo registrované
znacky pfislusnych majiteld. Prehled pouzitych licenci je k dispozici na uZivatelské plose
softwaru Digital Data Interface (menu ,License®).

Pro fadné fungovani (konfiguraci a provoz) pfipojte vyrobek k mistni siti Ethernet (LAN). U
siti Ethernet vznika nebezpeci neopravnénych zasahi do sité. Kvili tomu Ize s vyrobkem
manipulovat. Proto je nutné kromé zdkonnych ustanoveni nebo jinych internich predpist
dodrZovat nasledujici poZadavky:

» Deaktivujte nepouzivané komunikacni kanaly.

 Pro pfistup zadejte bezpecna hesla.

 Hesla nastavena z vyroby ihned zménte.

+ Navic pfedfadte Security Appliance.

» DodrZujte ochranna opatfeni podle aktualnich poZadavki na bezpecnost IT a podle
platnych norem (zfidte napf. VPN pro dalkovy pfistup).

Wilo neruci za Skody na vyrobku nebo Skody zptisobené vyrobkem, pokud jsou zpiisobeny
pfipojenim k siti nebo zasahem této sité.

Tento navod popisuje kompletni rozsah funkci softwaru Digital Data Interface. Zakaznikovi
vsak nalezi pouze rozsah softwaru Digital Data Interface podle potvrzeni zakazky. Zalezi na
zakaznikovi, zda si dodatecné koupi dalsi nabizené funkce softwaru Digital Data Interface.

V souvislosti s uzivanim vyrobku nejsou zpracovavany zadné osobni tidaje. OZNAMENi! Aby
se zabranilo konfliktiim se zékony o ochrané udaji, nezadavejte do poli pro pfihlaseni k
instalaci a idrzbé Zadné osobni tdaje (napf. jméno, adresu, e-mailovou adresu, telefonni
Cislo atd.)!

Wilo si vyhrazuje pravo uvedené udaje bez ozndmeni zménit a neruci za technické
nepfesnosti a/nebo neuvedené idaje. PouZité obrazky se mohou lisit od originalu a slouZi
pouze k ilustracnimu znazornéni vyrobku.

Wilo neposkytuje zarucni pInéni ani neruci zejména v nasleduijicich pfipadech:

» V misté pouZiti neni k dispozici stabilni sit

+ (Pfimé nebo nepiimé) $kody zplsobené technickymi problémy, napt. vypadek serveru,
chyba prenosu

« Skody zpiisobené cizim softwarem od cizich poskytovatelii

« Skody zptisobené cizimi vlivy, nap¥. ttoky hackerd, viry

» Nedovolené zmény softwaru Digital Data Interface

» Nedodrzovani tohoto navodu

» PouZiti v rozporu s urenim

> Neodborné skladovani nebo preprava

» Nespravna instalace nebo demontaz

Elektrické pripojeni
» Prace na elektrické soustavé: odbornik se vzdélanim v oblasti
elektfiny
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Osoba s prislusnym odbornym vzdélanim, znalostmi a
zkusenostmi, ktera dokaZe rozeznat nebezpedi spojena s
elektfinou a dokaze jim zabranit.

Znalosti sité

Montaz sitovych kabell

Ovladani

2.2  Prace na elektricke .
soustaveé

Spolehlivé zachazeni s webovym uZivatelskym rozhranim

Odborné jazykové znalosti v anglictiné, pro nasledujici
odbornosti

— Elektrotechnika, oblast frekvenénich ménicu
— Cerpaci technika, oblast provozu &erpacich systémi
- Sitova technika, konfigurace sitovych komponent

Zajistéte, aby prace na elektrické soustavé vzdy provadél
kvalifikovany elektrikar.

Pred zahajenim jakychkoliv praci vyrobek odpojte od sité a
zajistéte jej proti opétovnému zapnuti.

PFi pfipojeni do elektfiny dodrZujte mistni predpisy.
DodrZujte pfedpisy mistniho energetického zavodu.
Vyrobek uzemnéte.

Dodrzujte technické udaje.

Defektni pfivodni kabel ihned vyménte.

2.3 Funk¢ni bezpecnost P¥i provozu Cerpadla ve vybusnych atmosférach dodrzte

nasledujici body:

Nainstalujte ochranu proti chodu nasucho a pres Ex-i pfipojte
vyhodnocovaci relé.

Pfipojte snimac hladiny pfes Zenerovu bariéru.

Tepelnou ochranu motoru pfipojte pres vyhodnocovaci relé
schvalené pro Ex. Pro pfipojeni k Wilo EFC Ize frekvencni ménic
dovybavit termistorovou kartou PTC ,MCB 112*!

V kombinaci s frekvencnim ménicem pfipojte ochranu proti

chodu nasucho a tepelnou ochranu motoru Safe Torque Off
(STO).

Urover SIL

Zajistéte bezpecnostni zafizeni s SIL-Level 1 a hardwarovou
toleranci viigi porucham na trovni 0 (podle DIN EN 50495,
Kategorie 2). Pro vyhodnoceni zafizeni zohlednéte vechny
komponenty bezpecnostniho okruhu. Potfebné informace
najdete v navodech od vyrobcl jednotlivych komponentd.

Senzor CLP01 s atestem pro vybusné prostiedi
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Zkouska konstrukcniho vzoru instalovaného kapacitniho cidla
CLPO1 byla provedena samostatné podle smérnice 2014/34/EU.

Oznaceni zni: Il 2G Ex db 1IB Gb.



2.4

2.5

3.2

3.3

Datova bezpecnost

Nouzovy rezim v
bezpecnostné-kritickych
pouzitich

Popis vyrobku

Konstrukce

Systémové rezimy

Prehled funkci v zavislosti na
systémovém reZimu

 Na zakladé zkousky prototypu senzor spliuje také poZadavky
podle normy IECEx.

Pro integraci produktu do sité musi byt spinény vSechny
poZadavky na sit, zejména zabezpeceni sité. Za timto ucelem
musi kupujici nebo provozovatel dodrZzovat vSechny prislusné
vnitrostatni a mezinarodni predpisy (napf. nafizeni Kritis) nebo
zakony.

Rizeni ¢erpadla i frekvenéniho ménice se provadi zadanymi
parametry v pfisluSném zafizeni. Dale Cerpadlo v reZimu LPI a LSl
prepisuje sadu parametrl 1 frekvencniho ménice. Pro rychlé
odstranovani problém( se doporucuje vytvofrit zalohu pfislusnych
konfiguraci a uloZit je centralné.

OZNAMENI! V bezpeénostné kritickych pouZitich Ize ve

ewve

frekvencni ménici ulozit dalsi konfiguraci. P¥i chybé muze

v

frekvencni ménic s touto konfiguraci nadale zistav v provozu v
nouzovém rezimu.

Digital Data Interface je v motoru integrovany komunikacni modul s integrovanym
webovym serverem. Pfistup se provadi prostiednictvim grafického uZivatelského rozhraniv
internetovém prohliZeci. UZivatelské rozhrani umoZziuje jednoduchou konfiguraci, fizeni a
kontrolu Cerpadla. Pro tento Ucel Ize do Cerpadla namontovat réizné senzory. Kromé toho
Ize z externich signalnich Cidel pfivadét do fizeni dalsi systémové parametry. V zavislosti na
systémovém reZimu m(zZe Digital Data Interface:

= Monitorovat ¢erpadlo.
« Ridit ¢erpadlo pomoci frekvenéniho ménice.
- Ridit celé zafizeni aZ se ¢tyfmi erpadly.

Digital Data Interface Ize licencovat pro tfi rizné systémové rezimy:

e Systémovy reZim DDI
Systémovy reZzim bez fidici funkce. Zaznamenavaji se, vyhodnocuji a ukladaji pouze
hodnoty snimact teploty a vibraci. Rizeni ¢erpadla a frekvenéniho ménice (je-li k
dispozici) se provadi pomoci vy33i Grovné fizeni provozovatele.

» Systémovy reZim LPI
Systémovy rezim s fidici funkci pro frekvenéni ménic a detekci ucpani. Parovani
Cerpadlo/frekvenéni méni¢ pracuje jako jednotka, fizeni des frekvenéniho ménice
probiha prostfednictvim Cerpadlo. Timto zptsobem miZe probéhnout detekce ucpani a
v pfipadé potfeby Ize spustit Cisténi. Rizeni ¢erpadla v zavislosti na hladiné se provadi
pomoci vyssi Urovné fizeni provozovatele.

e Systémovy reZim LSI
Systémovy reZzim pro kompletni fizeni Cerpaci stanice aZ se Ctyfmi Cerpadly. Jedno
Zerpadlo pfitom pracuje jako Master, viechna ostatni jako Slave. Cerpadlo Master ¥idi
vSechna ostatni Cerpadla v zavislosti na systémové specifickych parametrech.

Uvolnéni systémového reZimu se provadi prostfednictvim licencniho klice. Systémové
rezimy s malym funkénim rozsahem jsou zahrnuty.

Systémovy rezim

UzZivatelské rozhrani

Webovy server .

Volba jazyka .
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UZivatelské heslo

Systémovy rezim

Upload/download konfigurace

Resetovani na nastaveni z vyroby

Zobrazeni dat

Udaje na typovém stitku

Testovaci protokol

Denik instalace

Denik udrzby

Sbér a ukladani dat

Interni senzory

Interni senzory pres provozni sbérnici

Frekvencni ménic

Cerpaci stanice

Rozhrani

Podpora pro externi zapinani/vypinani

ModBus TCP

OPC UA

Rizeni frekvenéniho ménice

Ridici a regulaéni funkce

Provoz pfi vynofeni

Detekce ucpani/isténi

Externi regulatni hodnoty (analogové/digitalni)

Externi vypnuti (Ext. Off)

Protaceni cerpadla

Ochrana proti béhu nasucho

Protipovodiova ochrana

Vyména Cerpadel

ZaloZni Cerpadlo

Volba provozniho rezimu cerpadla

MéFeni hladiny se snimacem hladiny a plovakovym spinacem

Regulace PID

Redundantni hlavni ¢erpadlo

Alternativni hladiny zastaveni

High Efficiency (HE) regulator

Legenda

- = neni k dispozici/mozné, o = volitelng, « = k dispozici

3.4 Vstupy Digital Data Interface ma dva integrované senzory a devét konektor( pro externi senzory.

Interni senzory (na desce)

Teplota

Detekce aktualni teploty modulu Digital Data Interface.

Vibrace

Detekce aktualnich vibraci na Digital Data Interface na tfech osach.

Interni senzory (v motoru)

+ 2 xvstupy pro vibralni senzory (max. 2 kanaly)

Névod k montéZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06

5 x teplota (Pt100, Pt1000, PTC)
2 x analogové vstupy 4—20 mA



3.5 1/0 moduly - doplfiujici vstupy a K ¥izeni kombinace ¢erpadlo/frekveneni ménic (systémovy reZim LPI) nebo kompletniho
vystupy zafizeni (systémovy rezim LSI) je nutné velké mnoZstvi dat mé&Feni. Frekvenéni ménic
zpravidla poskytuje dostatecny pocet analogovych a digitalnich vstupt a vystupd. V pripadé
potieby Ize vstupy a vystupy doplnit pomoci dvou /O moduld:
« Wilol0 1 (ET-7060): 6 x digitalni vstupy a vystupy
+ Wilo10 2 (ET-7002): 3 x analogové a 6 x digitalni vstupy, 3 x digitalni vystupy

@ OZNAMENI
Wilo 10 2 je bezpodmineéné vyZadovano pro systémovy rezim
LSl!

Pro detekci vsech potfebnych hodnot méfeni zahrite do planu zafizeni
také Wilo 10 2 (ET-7002)! Bez doplfikového Wilo 10 2 neni moZné fizeni
systému.

4 Elektrické pfipojeni 20
NEBEZPECI

Riziko smrtelného poranéni elektrickym proudem!

Neodborné pocinani pfi provadéni elektrickych praci vede k usmrceni
elektrickym proudem!

+ Prace na elektrické soustavé smi provadét jen kvalifikovany elektrikar!
+ DodrZujte mistni predpisy!

NEBEZPECI

Nebezpeéi vybuchu v disledku nespravného pfipojeni!

Pokud se cerpadlo pouZiva v prostorach s vybusnou atmosférou, hrozi v

disledku nespravného pfipojeni nebezpeci vybuchu. Dbejte nasledujicich

bodu:

» Instalujte ochranu proti béhu nasucho.

+ Plovakovy spinac pfipojte pres vyhodnocovaci relé Ex-i.

+ Pripojte snimac hladiny ptes Zenerovu bariéru.

+ Termickou kontrolu motoru a ochranu proti béhu nasucho pfipojte na
,Safe Torque Off (STO)“.

+ Respektujte Gdaje uvedené v kapitole ,,Elektrické pfipojeni v oblastech
ohrozenych vybuchem*!

41 Kvalifikace personalu » Prace na elektrické soustavé: odbornik se vzdélanim v oblasti elektfiny
Osoba s pfislusnym odbornym vzdélanim, znalostmi a zkuSenostmi, kterd dokaze
rozeznat nebezpedi spojend s elektfinou a dokaze jim zabranit.

» Znalosti sité
Montaz sitovych kabeld

4.2 Predpoklady Prehled potiebnych konstrukénich soudasti v zavislosti na pouZitém systémovém rezimu:

Predpoklad Systémovy rezim

Instalace bez Ex

Cerpadlo s Digital Data Interface . . .
Ridici napéti 24 V DC . . .
Vyhodnocovaci pfistroj pro ¢idlo PTC . . .
Frekvencni méni¢ Wilo EFC s Ethernet modulem ,MCA 122 - . .
(modul ModBus TCP)

Rizeni vy3si tirovné pro specifikaci pozadovanych hodnot a - . 0
nebo spusténi/zastaveni

Plovakovy spinac ochrany proti béhu nasucho - 0 o
Snimac hladiny pro zadani poZadované hodnoty - _ .

8 Névod k montaZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06



Predpoklad Systémovy rezim

Sitovy spinac (LAN spinac) . . .
Wilo 10 1 (ET-7060) 0 o -
Wilo 10 2 (ET-7002) 0 0 .
Dopliujici poZadavky na instalace s Ex
Rozsiteni Wilo-EFC termistorova karta PTC ,MCB 112“ nebo - . .
vyhodnocovaci pfistroj se schvalenim pro vybusné prostredi
pro ¢idlo PTC
Plovakovy spinac ochrany proti béhu nasucho s Ex- . . .
oddélovacim relé
Zenerova bariéra pro snimac hladiny - _ .

Vysvétlivky

- =neni nutné, o = podle potfeby, « = musi byt k dispozici

4.3 Pfivodni kabel Digital Data Popis
Interface

Jako fidici vedeni se pouZiva hybridni kabel. Hybridni kabel slucuje dva kabely do jednoho:

« Signalni kabel pro fidici napéti a monitorovani vinuti
« Sitovy kabel

Poz. €. vodige/barva Popis

1 Vnéjsi plast kabelu

2 Vnéjsi odstinéni kabelQ

3 Vnitfni plast kabelu

4 Vnitini odstinéni kabeld
Fig. 1: Schématické zobrazeni hybridniho 5 1=+ PFipojov?civcidEEe napéjeni Digital Data Interface.
kabelu 2o Provozni napéti: 24 VDC (12-30 V FELV, max. 4,5 W)

6 3/4 =PTC Pripojovaci vodice senzoru PTC ve vinuti motoru.

Provozni napéti: 2,5 az 7,5V DC
7 Bily (wh) = RD+ Pfipravte sitovy kabel a namontujte dodany konektor
Zluty (ye) = TD+ RJ4S.

OranZovy (og) = TD-
Modra (bu) = RD-

OZNAMENI! Stinéni kabel&i montujte velkoplo3né!

Technické tdaje

e Typ: TECWATER HYBRID DATA

= Vodice, vnéjsi kabelovy svazek: 4 x 0,5 ST

= Vodice, vnitini kabelovy svazek: 2 x 2x22AWG

+ Material: Specialni elastomer, radiacné sitovany, odolny proti vodé a olejiim, dvojité
stinény

e Prlmeér: priblizné 13,5 mm

= Radius ohybu: 81 mm

» Max. teplota vody: 40 °C

= Okolniteplota: -25°Caz 40 °C

Névod k montéZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06 9



4. Systémovy reZim DDI

Notebook/dotykovy panel
s internetovym prohlizecer

ModBus TCP ———
e
] OCP UA ]
| | |
| | |
| | |
' :
. [Switch/Router |
1
LAN H
RJ45 @-------------------s
J Wilol01
« 6 x digitalni vstupy

- 6 x digitalni vystupy

§ Wilo102
. « 3x digitalni vstupy

- 6x digitalni vystupy
- 3x digitalni vystupy

- om o
e

~

- mmmEEEEEE-----

l | 24VDC
)

Ethernet Signalni vedeni Ridici kabel Pfipoj proudu Volitelné
Modbus

Fig. 2: Tip pro montaz

Skfinovy rozvadéc

1

2 I/0 moduly s digitalnimi a analogovym vstupy/vystupy
3 .
4

Provozovatel, fizeni vyssi drovné

Snimac hladiny

4.4.1  Sitova pripojka Cerpadla Pipojte motor ke startovacimu zafizeni na strané zakaznika. Udaje o druhu startu a
pfipojeni motoru jsou uvedeny v navodu od vyrobce!

OZNAMENI! Stinéni kabel&i montujte velkoplo3né!

10 Navod k montaZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06



4.4.2

4.43

4k

Pfipojeni napajeni Digital Data
Interface

Pfipojeni senzoru PTC ve vinuti
motoru

Pfipojeni sité

Pripojte napajeni pro Digital Data Interface ke startovacimu zafizeni na strané zakaznika:

 Provozni napéti: 24 VDC (12-30V FELV, max. 4,5 W)
« Vodic 1: +
» Vodi¢ 2: —

Softwarova termicka kontrola motoru se provadi prostrednictvim senzorti Pt100 nebo
Pt1000 ve vinuti motoru. Aktualni hodnoty teploty a mezni teploty Ize zobrazit a nastavit
pomoci uZivatelského rozhrani. Hardwarové instalované senzory PTC definuji max. teplotu
vinuti a v pfipadé nouze vypinaji motor.

UPOZORNENI! Provedte funkéni zkousku! Pfed pFipojenim senzoru PTC zkontrolujte
odpor. Odpor teplotniho ¢idla zméfte ohmmetrem. Senzor PTC ma odpor za studena
mezi 60 a 300 ohmy.

Pripojte senzor PTC ke startovacimu zafizeni na strané zakaznika:

» Provozninapéti: 2,5a7 7,5V DC

- Vodice:3a4

= Vyhodnocovaci relé pro senzor PTC, napf. rozsifeni Wilo EFC termistorovou kartou PTC
,MCB 112“ nebo relé ,,CM-MSS*

NEBEZPECI
Nebezpedi vybuchu v disledku nespravného pripojeni!
V pfipadé chybného zapojeni termické kontroly motoru hrozi v oblastech
ohrozenych vybuchem riziko smrtelného poranéni! Zajistéte, aby
pripojeni vzdy provedl kvalifikovany elektrikar. Pfi pouZiti uvnitf oblasti
ohrozenych vybuchem plati:
+ Termickou kontrolu motoru pfipojte pres vyhodnocovaci relé!
+ Kvypnuti omezenim teploty musi dojit se zablokovanim opétovného
zapnuti! Opétovné zapnuti smi byt umoZnéno az po ru¢nim stisknuti
odblokovaciho tlacitka!

Pfipravte sitovy kabel fidiciho vedeni a namontujte dodany konektor RJ45. Pfipojeni se
provede pfes sitovou zasuvku.
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4.5 Systémovy rezim LPI
Notebook/dotykovy panel
s internetovym prohlizecer
ModBus TCP —=
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LAN PTC i I . + 6 x digitIni vstupy ~ *
RJ45 1 « 6 x digitalni vystupy

| ]

re : § Wilo10 2 '
i s N u
Iy ] I . « 3x digitalni vstupy '
= i - 6x digitélni vystupy 1
= 1 '
. '

- 3x digitalni vystupy

‘sssssssssss s e

Start/Stop

Extern Off 2 x vystupy, volné konfigurovatelné:

EEmEEEEE .
« Provoz

Q . Safe Torque Off (STO) _ « Stoupajici hladina

« Klesajici hladina
3 x vstupy, volné konfigurovatelné: Ylalalalall « Varovani
+ Vysoka hladina s Chyba
« Chod na sucho « BéZi Cistici sekvence
« Netésnost — varovani e mm e
« Netésnost — alarm
« Resetovani
« High Clog Limit

Digitalni vstupy
Vystupy relé

1 x vystup, volné konfigurovatelny:
+ Kmitocet

+ Stav naplnéni

« Tlak

« Prtok

2 x vstup, volné konfigurovatelny:

« Stav naplnéni

« Tlak

» Priitok rEmmmas

Druh signalu:

+0-20 mA P
*4-20mA

«0-10V

Druh signalu:
«0-20mA
e 4-20mA

>
o
=]
frar)
©n
>
)
>
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©
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<

Analogové vystupy

_ _—

Ethernet Signalni vedeni Ridici kabel Pfipoj proudu Volitelné Povinnost pfi
Modbus pouZzitich do vybusného prostft

Fig. 3: Tip pro montaz s spusténim/zastavenim

Frekvencni ménic

Rozsifovaci modul ,MCA 122* pro frekven&ni ménic (v obsahu dodavky)

Rozsifovaci modul ,MCB 112* pro frekvencni ménic

Vstupy na frekvencnim ménici

Vystupy na frekvencnim ménici

Provozovatel, fizeni vyssi Grovné

N o W N R

Snimac hladiny
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ModBus TCP

Notebook/dotykovy panel
s internetovym prohlizecer

¢ TN EE R RS S S S S S S NS S S NS S S NS S S S S S S S S EEEEEEEEEEEEEEEE,

OCP UA

Start/Stop

[

T :
]
]
1
COM-Card !COM-Card1
ModBus TCP nPIE
LAN PTC
RJ45

ExtermOft

3 x vstupy, volné konfigurovatelné:
+ Vysoka hladina

+ Chod na sucho

+ Netésnost — varovani

+ Netésnost — alarm

+ Resetovani

« High Clog Limit

PoZadovana hodnota

A L3afe Toraue OFF (3T0)

1x vstup, volné konfigurovatelny:
» Stav napInéni

» Tlak

« Priitok

Druh signalu:
+0-20 mA

* 4-20 mA
+0-10V

Ethernet Signalni vedeni

Modbus

>
a
=
2
d
>
N
>
o
o
Lo
©
c
<<

Wilo-EFC

Vystupy relé

Analogové vystupy

Ridici kabel

Fig. 4: Tip pro montaZz se zadavanim pozadovanych analogovych hodnot

Névod k montéZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06

Pfipoj proudu

| |
| |
]-
| |

| Switch/Router |

[ ]
PLERLERERRENERERERLLLLEEREE I

I j Wilo101
- 6 x digitalni vstupy
- 6 x digitalni vystupy
I § Wilo10 2
- 3x digitalni vstupy
- 6x digitalni vystupy
- 3x digitalni vystupy

‘sssssssssss s

2 x vystupy, volné konfigurovatelné:
* Provoz

» Stoupajici hladina

« Klesajici hladina

« Varovani

+ Chyba

« BéZi cistici sekvence

1 x vystup, volné konfigurovatelny:
+ Kmitocet

+ Stav naplnéni

» Tlak

« Prtok

Druh signalu:
«0-20mA
*4-20mA

Povinnost pfi
pouZzitich do vybusného prostft

Volitelné

1 Frekvencni ménic

2 Rozsifovaci modul ,MCA 122* pro frekvenéni ménic (v obsahu dodéavky)
3 Rozsifovaci modul ,MCB 112* pro frekvenéni ménic

4 Vstupy na frekvencnim ménici

5 Vystupy na frekvencnim ménici

6 Provozovatel, fizeni vyssi trovné

7 Snimac hladiny
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Notebook/dotykovy panel
s internetovym prohlizecer

ModBus TCP - - -
OCP UA
ﬁ 2 [Switch/Router |
' :
COM-Card 1COM-Cards e heeeeemeeeem———
ModBus TCP ', _pC ./ 1 § Wilo101 k
LAN PTC I I « 6 x digitalni vstupy ¢
RJ45 ' « 6 x digitalni vystupy
| | ]
i . J Wilo102 .
w L Rl 1
I [ I « 3x digitalni vstupy ]
2 1 AP '
= 1 - 6x digitalni vystupy
; L} | ]
. ’

| Start/Stop

3 x vstupy, volné konfigurovatelné:
+ Vysoka hladina

« Chod na sucho

« Netésnost — varovani

+ Netésnost — alarm

« Resetovani

« High Clog Limit

2 x vstup, volné konfigurovatelny:

« Stav naplnéni
» Tlak
- Priitok

Druh signalu:
+0-20mA
*«4-20mA
«0-10V

. Extern Ooff

. 23fe Torqu

2Qft(5T0),

« 3x digitalni vystupy

‘sssssssssss s e

2 x vystupy, volné konfigurovatelné:
* Provoz
« Stoupajici hladina

Digitalni vstupy

Analogové vstupy

Ethernet Signalni vedeni

Modbus

Fig. 5: Tip pro montaz s ModBus
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« Klesajici hladina

« Varovani

+ Chyba

« BéZi Cistici sekvence

Vystupy relé

1 x vystup, volné konfigurovatelny:
+ Kmitocet

» Stav naplnéni

» Tlak

« Pratok

Druh signalu:
«0-20mA
*4-20mA

Analogové vystupy

Ridici kabel Pfipoj proudu Volitelné Povinnost pfi
pouZzitich do vybusného prostft

Frekvencni ménic

Rozsifovaci modul ,MCA 122* pro frekven¢ni ménic (v obsahu dodéavky)

Rozsifovaci modul ,MCB 112* pro frekvenéni ménic

Vstupy na frekvencnim ménici

Vystupy na frekvencnim ménici

Provozovatel, fizeni vyssi trovné

N o u W N e

Snimac hladiny
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4.5.1  Sitova pfipojka cerpadla

Fig. 6: Pfipojeni ¢erpadla: Wilo-EFC

4.5.2  PFipojeni napajeni Digital Data
Interface

16 0o o 0 0 0 0 0 o0 &
H12 1318 19 27 29 32 33120 37°

Fig. 7: Svorka Wilo-EFC

4.5.3  PFipojeni senzoru PTC ve vinuti

motoru
© 0000 &[] [[o0000
27 29 3233 20 37" P39 42 50 53 54

Fig. 8: Svorka Wilo-EFC

v

4.5.4  Pripojeni sité

4.5.5  Pripojeni digitalnich vstupi

Frekvenéni ménié Wilo-EFC

Svorka Oznaceni vodicl
96 U

97 \

98 W

99 Zem (PE)

Kabel pro pfipojeni motoru protdhnéte Sroubenim kabelu do frekvencniho ménic a upevnéte.
Vodice pfipojte podle schématu zapojeni.
OZNAMENI! Stinéni kabelii montujte velkoplo$né!

Frekvenéni ménic¢ Wilo-EFC

Svorka Vodic fidiciho vedeni Popis
13 1 Napajeni: +24 VDC
20 2 Napajeni: Referencni potencial (0 V)

Frekvenéni ménié Wilo-EFC

NEBEZPECi
Riziko smrtelného poranéni pfi nespravném pfipojeni!

Pokud se cerpadlo pouZiva v prostorach s vybusnou atmosférou,
respektujte kapitolu ,,Elektrické pfipojeni v oblastech ohroZenych

vybuchem®!
Svorka Vodié Fidiciho vedeni Popis
50 3 Napajeni +10 V DC

Digitalni vstup: PTC/WSK

33 4
27 12 BEDS D
Softwarova termicka kontrola motoru se provadi prostfednictvim senzor( Pt100 nebo

Pt1000 ve vinuti motoru. Aktudlni hodnoty teploty a mezni teploty Ize zobrazit a nastavit
pomoci uZivatelského rozhrani. Hardwarové instalované senzory PTC definuji max. teplotu
vinuti a v pfipadé nouze vypinaji motor.

UPOZORNENI! Provedte funkéni zkousku! Pfed pFipojenim senzoru PTC zkontrolujte
odpor. Odpor teplotniho Cidla zméfte ohmmetrem. Senzor PTC ma odpor za studena mezi 60
a 300 ohmy.

Frekvenéni méni¢ Wilo-EFC

Pfipravte sitovy kabel fidiciho vedeni a namontujte dodany konektor RJ45. Pfipojeni se
provede pfes sitovou zasuvku, napf. na Ethernet modulu ,MCA 122*.

= PouZivejte stinéné kabely.

= Béhem prvni uvedeni zafizeni do provozu probiha automaticka parametrizace. Pfi tomto
postupu se obsadi jednotlivé digitalni vstupy. Obsazeni nelze ménit!

+ Pro spravnou funkci volné volitelnych vstupd pfifadte odpovidajici funkci v Digital Data
Interface.
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NEBEZPECI
Riziko smrtelného poranéni pfi nespravném pfipojeni!
Pokud se cerpadlo pouZziva v prostorach s vybusnou atmosférou,

respektujte kapitolu ,,Elektrické pfipojeni v oblastech ohroZenych
vybuchem®“!

@ OZNAMENI

DodrZujte navod vyrobce!

Dalsiinformace si prostudujte v navodu k frekvenénimu ménici a
dodrZujte je.

Frekvenéni ménic: Wilo-EFC
» Vstupni napéti: +24 VDC, svorka 12 a 13
+ Referencni potencidl (0 V): Svorka 20

18 Start Zapinaci kontakt (NO)
27 External Off Rozpinaci kontakt (NC)
37 Safe Torque Off (STO) Rozpinaci kontakt (NC)

19, 29,32 Libovolné volitelné

Popis funkci pro obsazené vstupy:

« Start
Signél vstupu/vystupu z fizeni vy33i Grovné. OZNAMENI! Pokud neni tento vstup
zapotfebi, namontujte miistek mezi svorku 12 a 18!

- External Off
Délkové vypnuti pomoci samostatného spinate. OZNAMENI! Vstup pfimo spina
frekvenéni ménic!

« Safe Torque Off (STO) - bezpe&né vypnuti OZNAMENI! Pokud neni tento vstup
zapotiebi, namontujte mustek mezi svorku 12 a 27!
Hardwarové vypnuti Cerpadla frekvencnim ménicem, nezavislé na fizeni Cerpadel.
Opétovné automatické zapnuti neni mozné (blokovani op&tovného zapnuti).
OZNAMENI! Pokud neni tento vstup zapotfebi, namontujte mistek mezi svorku 12 a
37!

Nasledujici funkce Ize pfifadit volnym vstup(im v Digital Data Interface:

» High Water
Signal pro vysokou hladinu vody.
e DryRun
Signal pro ochranu proti béhu nasucho.
» Leakage Warn
Signal pro externi kontrolu tésnici komory. V pfipadé chyby se generuje varovné hlaseni.

» Leakage Alarm
Signal pro externi kontrolu tésnici komory. Pfi chybé se Cerpadlo vypina. Dalsi chovani
Ize nastavit prostrednictvim typu alarmu v konfiguraci.

* Reset
Externi signal pro resetovani chybovych hlaseni.

+ High Clogg Limit
Aktivace vys3i tolerance (,Power Limit - High*) pro detekci ucpani.

Druh kontaktu pro pfislusnou funkci

High Water Zapinaci kontakt (NO)
Dry Run Rozpinaci kontakt (NC)
Leakage Warn Zapinaci kontakt (NO)
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Leakage Alarm Zapinaci kontakt (NO)

Reset Zapinaci kontakt (NO)

High Clogg Limit Zapinaci kontakt (NO)
4.5.6  Pripojeni analogovych vstupi Pfi pfipojovani analogovych vstupd dbejte na nasledujici:

» PouZivejte stinéné kabely.
+ U analogovych vstupli Ize libovolné zvolit odpovidajici funkce. Pfislusnou funkci pfifadte
v Digital Data Interface!

@ OZNAMENI

DodrZujte navod vyrobce!

Dalsiinformace si prostudujte v navodu k frekvenénimu ménici a
dodrZujte je.

Frekvenéni méni¢ Wilo-EFC
= Napajeci napéti: 10 VDC, 15 mA nebo 24 VDC, 200 mA
= Svorky: 53, 54
Pfesné pfipojeni zavisi na pouzitém druhu senzoru. UPOZORNENI! Pro spravné pfipojeni
L se fidte ndvodem od vyrobce!
» Rozsahy méfeni: 0—-20 mA, 4—20 mA nebo 0-10 V.
Dale nastavte druh signélu (napé&ti (U) nebo proud (I)) pomoci dvou spina&ii na

DDDD frekven&nim ménici. Oba spinace (A53 a A54) se nachazeji pod displejem frekveniniho
O &D ménite. OZNAMENI! Rozsah méFeni také nastavte v Digital Data Interface!
() Nasledujici funkce Ize pfiradit v Digital Data Interface:
=00\ = j p g
QQ N « External Control Value
QOO Zadani poZzadované hodnoty otacek Cerpadla jako analogovy signal z vyssi trovné Fizeni.
i ¢ Level
ULﬁl_l & Detekce aktualniho stavu naplnéni pro sbér dat. Zaklad pro funkce , stoupajici“ a
130BD530.10 H »klesajici“ hladina na digitalnim vystupu.
* Pressure
Fig. 9: Poloha spinace A53 a A54 Detekce aktudlniho systémového tlaku pro shér dat.
* Flow
Detekce aktualniho pratoku pro shér dat.
4.5.7  PFipojeni vystupu relé PTi pfipojovani vystupd relé dbejte na nasledujici:

+ PouZivejte stinéné kabely.
« U vystup relé Ize libovolné zvolit odpovidajici funkce. Pfislusnou funkci pfiradte v
Digital Data Interface!

@ OZNAMENI

DodrZujte navod vyrobce!

Dalsiinformace si prostudujte v navodu k frekvenénimu ménici a
dodrZujte je.

Frekvenéni méni¢ Wilo-EFC

- 2 xvystupy relé Form C. OZNAMENI! Pro pFesné umisténi vystupii relé se Fidte
navodem od vyrobce!

 Spinacivykon: 240V AC, 2 A
Na reléovém vystupu 2 je mozny vy33i spinaci vykon na zapinacim kontaktu (svorka:
4/5): max. 400 VAC, 2 A

Vystup relé 1
1 Stfedni pfipojka (COM)
2 Zapinaci kontakt (NO)
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4.5.8

4.5.9

18

Pfipojeni analogového vystupu

Pfipojeni rozsiteni vstupu/vystupu
(rezim LPI)

3 Rozpinaci kontakt (NC)
Vystup relé 2

4 Stfedni pfipojka (COM)
5 Zapinaci kontakt (NO)
6 Rozpinaci kontakt (NC)

Nasledujici funkce Ize pfifadit v Digital Data Interface:
* Run

Jednotlivé provozni hlaSeni cerpadla
» Rising Level

Hlaseni pfi stoupajici hladiné.
« Falling Level

Hlaseni pfi klesajici hlading.
« Warning

Signalizace jednotlivé poruchy Cerpadla: Varovani.
e Error

Signalizace jednotlivé poruchy Cerpadla: Alarm.

» Cleaning
Hlaseni, jakmile se spusti sekvence ¢isténi cerpadla.

P¥i pfipojeni analogového vystupu dbejte na nasledujici:

= Pouzivejte stinéné kabely.
+ U vystupu Ize libovolné zvolit odpovidajici funkce. Pfisludnou funkci pfifadte v Digital
Data Interface!

@ OZNAMENI

DodrZujte navod vyrobce!

Dalsi informace si prostudujte v navodu k frekvenénimu ménici a
dodrZujte je.

Frekvenéni méni¢ Wilo-EFC
- Svorka: 39/42
> Rozsahy méfeni: 0—20 mA nebo 4—20 mA
OZNAMENI! Rozsah méfeni také nastavte v Digital Data Interface!

Nasledujici funkce Ize pfifadit v Digital Data Interface:

* Frequency
Vystup aktualni skutecny kmitocet.

o Level
Vystup aktualni hladiny naplnéni. OZNAMENI! Pro vystup musi byt na vstupu pfipojeno
odpovidajici signalni ¢idlo!

* Pressure
Vystup aktualniho provozniho tlaku. OZNAMENI! Pro vystup musi byt na vstupu
pfipojeno odpovidajici signalni Cidlo!

> Flow
Vystup aktualniho pritokového mnoZstvi. OZNAMENI! Pro vystup musi byt na vstupu
pfipojeno odpovidajici signalni Eidlo!

@ OZNAMENI
Dbejte pokynu dalsi literatury!

Pro pouZziti v souladu s predpisy si preCtéte a dodrZujte také navod
vyrobce.

Wilo 10 1 Wilo 10 2

Obecné
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Typ ET-7060 ET-7002
Sitova pfipojka 10-30VDC 10-30VDC
Provozni teplota -25az+75°C -25az+75°C

Rozméry (SxVxH) 72x 123 x 35 mm 72x123 x 35 mm
Digitalni vstupy

Pocet 6 6

Urovefi napéti ,Zap*“ 10-50 VDC 10-50 VDC
Urovefi napéti ,Vyp* max. 4 VDC max. 4 VDC
Vystupy relé

Pocet 6 3

Druh kontaktu

Zapinaci kontakt (NO)

Zapinaci kontakt (NO)

Spinaci vykon

5 A, 250 VAC /24 VDC

5A, 250 VAC /24 VDC

Analogové vstupy

Pocet

3

Rozsah méreni je volitelny

ano, s propojkou

MoZné rozsahy méreni

0-10V,0-20 mA, 4-
20 mA

Vsechny ostatni technické Gidaje uvadi navod od vyrobce.

Instalace

OZNAMENI! Viechny informace pro zménu IP adresy a instalaci naleznete v nvodu

vyrobce!

1. Nastavte druh signalu (proud nebo napéti) pro rozsah méfeni: Nastavte propojku.
OZNAMENI! Rozsah méFeni se nastavi v Digital Data Interface a pfenese se do I/0

modulu. Nenastavujte rozsah méfeni v modulu 1/0.
Pfipevnéte modul ve skfini rozvadéce.

Pripojte vstupy a vystupy.

Pfipojte sitovou pfipojku.

Nastavte IP adresu.

o v FoWwN

Nastavte typ pouZitého I/O modulu v Digital Data Interface.
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Prehled 1/0 modulii

Svorka 1-7 Digitalni vstupy
Svorka 8 Sitova pFipojka (+)
Svorka 9 Sitova pfipojka (-)
§ Svorka 12-23 Vystupy relé, zapinaci kontakt (NO)
Svorka 1-6 Analogové vstupy
Svorka 8 Sitova pfipojka (+)
Svorka 9 Sitova pfipojka (-)
é é § § Svorka 10-15 Vystupy relé, zapinaci kontakt (NO)
= F % Svorka 16-23 Digitalni vstupy

Funkce vstupt a vystupt

Vstuplim a vystuptm lze pfifadit stejné funkce jako na frekvencnim ménici.

OZNAMENI! Pfifadte pfipojené vstupy a vystupy v Digital Data Interface! (,Settings = /0
Extension®)

(B)GND 9

Fig. 11: Wilo 10 2 (ET-7002)
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4.6 Systémovy rezim LSI V systémovém reZzimu ,LSI“ se provadi kompletni fizeni Cerpaci stanice pfes Digital Data
Interface. Zafizeni se pfitom skldda minimalné z nasledujicich produktd:
o AZ Ctyfi Cerpadla, kazdé Cerpadlo s Digital Data Interface a vlastnim frekvencnim
ménicem
« Jeden modul 1/02
 Snimac hladiny pro zadani poZadované hodnoty

ModBus TCP
E { ModBus TCP
| Switch/Router |
WiIo
/02 N
1
1
I 00
1
!
1
1
1
“ e o e e o e o o omm o m o o Em o Em o o o o Em o mm o mm o omm

_d Vysoka hladina vody Start

Uroven pro spusténi

Vysoka hladina vody Stop

Alternativni start

Uroven pro zastaveni

Alternativni Groven pro vypnuti

_c, Chod na sucho

max. 4
Ethernet Signalni vedeni Senzory Ridici kabel Pfipoj proudu Volitelné Povinnost pfi
Modbus pouZzitich do vybusného prostt

Fig. 12: Pfipojeni systémového reZimu LSI: Pfehled zafizeni

ve s

Cerpaci stanice pfitom pracuje sobéstacné a nepotiebuje adné Fizeni vysi Grovné. Pro
omezenou interakci s fizenim vyssi Grovné jsou k dispozici rtizné funkce vystupl nebo
provozni sbérnice:

 Schvaleni zafizeni

- Signalizace poruch a varovani
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 Predavani namérenych hodnot

UPOZORNENI! Zasah fizeni vy3$i trovné mimo definované kanaly mize zptisobit
chybnou funkci zafizeni!

Parametry Cidel a spoustéZe Fizeni presahujici zafizeni jsou pfipojeny centralng k modulu I/
O. Prifazeni pfislusnych funkci probiha prostfednictvim Digital Data Interface.

Ethernet

| Switch/Router |

3x vystup, volné konfigurovatelny:
* Provoz

« Stoupajici uroven

IS - Klesajici uroven

2x vstup, volné konfigurovatelny:
* Tlak

» Pratok

Wilo 1/0 2

« Chyba
+ Varovani
« Cyklus oplachu aktivni

>
=L
=] .
=] i)
wn (<%
> =
N >
4 2
o =
=y &
° =
© >
=

<<

Hladina

Digitalni vstupy

> [ ] [ ] [ ] [ ]
-8. M M M M
S [] [] [] []

[] [] [] []

¢ni ménic

@Pafe Torque off (STO)

Chod na sucho

L] » Reset
wv

©

=

io

< . X 2 ..
3 4x vystup, volné konfigurovatelny:
(e}

S<'Bl ° Externi schvéleni

]

Frekven

» Odcerpavani
» Alternativni Groven pro spusténi

Zenerova
bariéra

Rozpojovaci
relé do vybusného

—

Ethernet Signalni vedeni Senzory Ridici kabel Pfipoj proudu Volitelné Povinnost pfi
Modbus pouZzitich do vybusného prostt

Fig. 13: Pfipojeni systémového reZimu LSI: Modul 1/02
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Zaznamendvani parametr( samostatnych cerpadel (provozni a poruchova hlaseni) se
provadi pres frekvencni ménic. Kromé toho Ize aktudlni namérené hodnoty pfenaset pres
frekvencni ménic. Pfifazeni funkci probiha prostfednictvim Digital Data Interface.

ModBus TCP

]

| Switch/Router |

COM-Card

. _Start/Stop ModBus TCP

Extern Off

2x vystup, volné konfigurovatelné:
* Provoz

« Varovani

« Chyba

« Cyklus oplachu aktivni

COM-Card PTC

. -Safe Torgue Off (STO),

Vystupy relé

>
o
=
2
d
>
£
‘©
&=
2
o

3x vstup, volné konfigurovatelné:
+ Netésnost - varovani tmmaa

» Netésnost - alarm
« High Clog Limit

1 x vystup, volné konfigurovatelny:
» Kmitocet

« Stav naplnéni

- Tlak

* Pratok

Druh signalu:
+0-20 mA
* 4—20 mA

Analogové vystupy

Ethernet Signalni vedeni Senzory Ridici kabel Pfipoj proudu Volitelné Povinnost pfi
Modbus pouZzitich do vybusného prostt

Fig. 14: Pfipojeni systémového reZimu LSI: Frekvencni ménic
UPOZORNENI! Digitalni vstupy ,,Start/Stop“, , Externi OFF“ a ,Safe Torque Off* vidy
obsadte. Nejsou-li vstupy zapotfebi, instaluje mosty!
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4.6.1  Zpusoby regulace

4.6.1.1 Zpusob regulace: Level Controller

4.6.1.2 Zpusob regulace: PID Controller

Pozadovana X
_> —

- A

Jednotliva Cerpadla pracuji podle principu Master-/Slave. Pfitom se kazdé cerpadlo
nastavuje samostatné pres Uvodni stranku Slave. Parametry zavislé na zafizeni se nastavuji
pfes Gvodni stranku vy3si Grovné Master:

» Operating Mode - Zapnuti a vypnuti zafizeni, stanoveni zplsob0 regulace.
» System Limits- Stanoveni meznich hodnot zafizeni.
» Zakladni nastaveni zpisob( regulace:

— Level Controller

— PID

— High Efficiency(HE) Controller

Vsechna Cerpadla v zafizeni jsou fizena pres nastavené parametry. Hlavni Cerpadlo je v
zafizeni vloZeno redundantné. Jakmile vypadne aktudlni hlavni Cerpadlo, bude hlavni funkce
prevedena na jiné cerpadlo.

Lze definovat aZ Sest trovni pro sepnuti. Pro kaZzdou Uroven sepnuti se nastavi pocet
Cerpadel a poZadovana provozni frekvence.

Diky regulaci PID se mliZe poZadovana hodnota vztahovat ke konstantnimu pritoku,
hladiné nebo tlaku v zafizeni. Regulovana vystupni frekvence je shodna pro vsechna
pfipojena Cerpadla. Na zakladé odchylky od poZadované hodnoty a vystupni frekvenci se
Cerpadlo po Casové prodleveé pfipoji nebo odpoji.

Skuteéna ho

Tlak, hladina, pratok
Zarizeni -
k4 ’ >
Vystupni
kmitocet

pocet Cerpadel

Vybér

- Cerpadel

Fig. 15: Regulacni okruh s regulatorem PID

Proporcionalni

Integralni
FMIN
FMAX

Diferenéni

Fig. 16: Regulator PID

24

OZNAMENI! Pro regulaci PID musi byt v zafizeni vidy k dispozici snima¢ hladiny. Pro
zadani poZadované hodnoty za uéelem zaznamenavani tlaku a priitoku je navic uréeno
pFislu$né ¢idlo!

Regulator PID se sklada ze tfi Casti:

= Proporcionalni
 Integralni
- Diferencni.

L FMIN/FMAX“ se vztahuje na uvedeni Min/Max Frequency v hrani¢nich hodnotéch zafizen.
Regulaéni podminky
Cerpadlo se pfipoji, jakmile jsou spinény ob& podminky pro stanoveny ¢as:

= Odchylka od poZadované hodnoty se nachazi mimo definované hranice.
« Vystupni frekvence dosahuje maximalniho kmitoZtu.

Cerpadlo se odpoji, jakmile jsou spinény ob& podminky pro stanoveny ¢as:

= Odchylka od poZadované hodnoty se nachazi mimo definované hranice.
« Vystupni frekvence dosahuje minimalniho kmitoctu.
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Skuteéna hodnota
A P_FekroEeni

Zbyvajici
rozdil v regulac4

Nasledujici obrazek vysvétluje regulacni funkci. Nasledujici tabulka uvadi zavislost

jednotlivych ¢asti.

Krokova reakce | Cas pro

regulaéniho
okruhu

spusténi
regulace

Prekroceni

Cas pro
zastaveni
regulace

Zbyvajici rozdil
v regulaci

i Poiadovawrm}(_r

! . Proporcionalni ~ Decrease Increase Small change Decrease
1 ! . , . .

1 ! Integralni Decrease Increase Increase Eliminate
1

1 . v .

X ! Diferenéni Small change Decrease Decrease Small change
1 1

1 ! . T . S . v o) vae e .
Tas pro spusteni reguiake > Tab. 1: Vliv na proporcionalnich, integralnich a diferencnich asti na krokovou reakci

,_.17 I Cas

regulacniho okruhu
Cas pro zastaveni reglilace

Fig. 17: Krokova reakce regulacniho okruhu

4.6.1.3 Zpusob regulace: High

Efficiency(HE) Controller
Regulator HEumoZiuje energeticky Usporné fizeni Cerpadel na odpadni vodu s moZnosti
regulace otacek. S pouZzitim méfeni Urovné se stale vypocitava provozni frekvence, ktera je
pak odesilana do frekvencniho ménice. Pro vypocet provozni frekvence jsou stale sledovany

marginalni podminky zafizen:

Stav tirovné 1

Stav urovné 2 L.
- » Regulacni parametry

= Parametry potrubi
« Geometrie Sachty

Regulator HEFidi aktivni Cerpadlo. VSechna ostatni Cerpadla v zafizeni jsou povaZzovana za
zaloZni Cerpadla. Pfi vyméné Cerpadla jsou sledovana vSechna stavajici cerpadla.

Pro zaru€eni provozni spolehlivosti je stale sledovana charakteristika potrubni sité. V pfipadé
vysoké odchylky charakteristiky potrubni sité od poZzadovaného stavu se spusti napravna

Stav lrovné 4
opatreni.

Stav drovhé OZNAMENI! Pro vypocet charakteristiky potrubni sité je zapotfebi méFeni pritoku pro
5 rizné kmitoéty. Nema-li Eerpaci stanice k dispozici Zadné pfistroje na méfeni prutoku,

vypocitava se €erpaci vykon.

© Stav irovné 3

Fig. 18: Regulator HE: Zobrazeni geometrie

. Jak se aktivuje regulator HE?
Sachty

Pro aktivaci regulatoru HE, nastavte v Digital Data Interface nasledujici parametry:
1. Nastavte regulacni parametry.

2. Nastavte parametry potrubi.

3. Vypoctéte potrubi. Vypocet trva cca 1-3 minuty.

4. UloZte geometrii Sachty.

» Méfeni charakteristiky potrubni sité se automaticky spusti pfi dalSim spusténi
Cerpadla.

» Dalsiinformace k nastaveni |ze vycist z kapitoly ,Rozsifené prvni uvedeni zafizeni do
provozu pro systémovy rezim LSI*.

MéFeni charakteristiky potrubni sité

Pro méfeni jsou pfednostné pouZzivany Ctyfi kmitoCty. Jedna se pfitom o stejné vzdalené
kmitocty mezi minimalnim a jmenovitym kmitoCtem. Kazdy kmitocCet se pfitom pouZiva
dvakrat 3 minuty. Aby se zajistilo, Ze charakteristika potrubni sité bude vZdy aktualni, provadi
se méfeni kazdy den. Zvlastnosti béhem méreni:

= Pokud je pfitokové mnoZstvi pfilis vysoké, pristi kmitocet se podle toho analogicky zvysi.
Tim se zajisti, Ze se zvladne pfitokové mnoZstvi.
= Je-li dosaZeno Urovné pro zastaveni, méfeni pfi dalSim procesu Cerpani pokracuje.

Provoz cerpadla pfi optimalnim kmitoctu

Po zméfeni charakteristiky potrubni sité se provadi vypocet energeticky optimalniho
kmitoctu, tzn. provozniho kmitoCtu s nejnizsim pfikonem na cerpany metr kubicky. Tento
provozni kmitocet se pouZije pro dalsi Cerpani. Je-li pfitokové mnoZstvi vétsi nez Cerpaci
vykon, zasdhne regulace:
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= Provozni frekvence se bude zvySovat, dokud nebude Cerpaci vykon trochu mensi nez
pfitokové mnoZstvi. Tim se dosahne pomalého pInéni Sachty cerpadla aZ do trovné pro
spusténi.
= Jakmile je dosazeno Urovné pro spusténi, rovna se erpaci vykon pfitokovému mnoZzstvi.
Tim se zachova konstantni stav Grovné v Sachté.
= Regulace nyni reaguje v zavislosti na hladiné:
— Jakmile hladina kles3, je ¢erpadlo opét provozovano s vypoctenou provozni frekvenci.
Sachta se od¢erpa aZ do trovné pro zastaveni.
— Jakmile dojde k pfekroceni trovné pro spusténi, je Cerpadlo provozovano se
jmenovitym kmito¢tem. Sachta se od¢erpa a? do tirovné pro zastaveni. Vypo&itana
provozni frekvence se opét pouZije teprve v okamZiku dalSiho procesu odcerpavani!

Sedimentace

Béhem Cerpani je sledovan také primér potrubi. Je-li primér potrubi kvili usazovani pfilis
maly (sedimentace), spusti se proplachovéni se jmenovitym kmito¢tem. Proplachovani se
ukondi, jakmile je dosaZeno nastaveni mezni hodnoty.

4.6.2 Ramcové parametry zavislé na V hranicich zafizeni jsou uloZeny rizné ramcové parametry zavislé na zafizeni:

zafizeni + Vysokd hladina vody pro spusténi a pro zastaveni

« Urovefi pro ochranu proti b&hu nasucho

« Alternativni Urovefi pro zapnuti
odcCerpavani Sachty. Tato dfivéjsi Uroven pro zapnuti zvySuje objem zaloZni Sachty pro
zvlastni udalosti, napt. pfi silném desti. Pro aktivaci doplfiujici irovné pro zapnuti
aktivujte spou3t&¢ na modulu I/0.

- Alternativni uroven pro vypnuti
LAlternativni iroven pro vypnuti“ je dopliujici Groven pro vypnuti za icelem hlubsiho
poklesu hladiny v Sachté nebo za Gi¢elem odvétravani snimace hladiny. Doplfujici troven
pro vypnuti se automaticky aktivuje po dosazeni stanoveného poctu cykll ¢erpani.
Hodnota Grovné se musi nachazet mezi rovni pro vypnuti a Grovni pro ochranu proti
béhu nasucho.

e Minimalni a maximalni provozni frekvence
+ Zdroj ¢idla chodu na sucho

4.6.3  Sitova pfipojka Eerpadla Frekven&ni ménic Wilo-EEC
Svorka Oznaceni vodicd
96 U
97 \
98 W
99 Zem (PE)

Kabel pro pfipojeni motoru protdhnéte Sroubenim kabelu do frekvencniho ménic a upevnéte.
Vodice pfipojte podle schématu zapojeni.

OZNAMENI! Stinéni kabel&i montujte velkoplo3né!

Fig. 19: Pfipojeni Cerpadla: Wilo-EFC
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4.6.4  PFipojeni senzoru PTC ve vinuti
motoru

T
T

ooooo&' o o o o o

TIT

27 29 32 33 20 37 39 42 50 53 54

sgscgs)

Fig. 20: Svorka Wilo-EFC

4.6.5  Pripojeni sité

4.6.6  Pripojeni digitalnich vstupi

Frekvenéni ménié Wilo-EFC

NEBEZPECi
Riziko smrtelného poranéni pfi nespravném pripojeni!

Pokud se cerpadlo pouZiva v prostorach s vybusnou atmosférou,
respektujte kapitolu ,,Elektrické pfipojeni v oblastech ohroZenych

vybuchem®*!
Svorka Vodic Fidiciho vedeni Popis
50 3 Napajeni +10 V DC
33 4 Digitalni vstup: PTC/WSK

Softwarova termicka kontrola motoru se provadi prostfednictvim senzor( Pt100 nebo
Pt1000 ve vinuti motoru. Aktudlni hodnoty teploty a mezni teploty Ize zobrazit a nastavit
pomoci uZivatelského rozhrani. Hardwarové instalované senzory PTC definuji max. teplotu
vinuti a v pfipadé nouze vypinaji motor.

UPOZORNENI! Provedte funkéni zkousku! Pfed pFipojenim senzoru PTC zkontrolujte
odpor. Odpor teplotniho ¢idla zméfte ohmmetrem. Senzor PTC ma odpor za studena mezi 60
a 300 ohmy.

Frekvenéni méni¢ Wilo-EFC

Pfipravte sitovy kabel fidiciho vedeni a namontujte dodany konektor RJ45. Pfipojeni se
provede pfes sitovou zasuvku, napf. na Ethernet modulu ,MCA 122*.

» PouZivejte stinéné kabely.

= Béhem prvni uvedeni zafizeni do provozu probiha automaticka parametrizace. Pfi tomto
postupu se obsadi jednotlivé digitalni vstupy. Obsazeni nelze ménit!

« Pro spravnou funkci volné volitelnych vstupd pfifadte odpovidajici funkci v Digital Data
Interface.

NEBEZPECI
Riziko smrtelného poranéni pfi nespravném pfipojeni!
Pokud se cerpadlo pouZziva v prostorach s vybusnou atmosférou,

respektujte kapitolu ,,Elektrické pfipojeni v oblastech ohrozenych
vybuchem®“!

@ OZNAMENI

DodrZujte navod vyrobce!

Dalsi informace si prostudujte v navodu k frekvencénimu ménici a
dodrZujte je.

Frekvenéni ménié: Wilo-EFC
» Vstupni napéti: +24 VDC, svorka 12 a 13
- Referenini potencidl (0 V): Svorka 20

18 Start Zapinaci kontakt (NO)
27 External Off Rozpinaci kontakt (NC)
37 Safe Torque Off (STO) Rozpinaci kontakt (NC)

19, 29,32 Libovolné volitelné

Popis funkci pro obsazené vstupy:

+ Start
V systémovém rezimu LS| neni zapotfebi. Namontujte mustek mezi svorku 12 a 18!
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4.6.7

28

Pfipojeni vystupi relé

External Off
V systémovém reZzimu LS| neni zapotfebi. Namontujte mistek mezi svorku 12 a 27!

Safe Torque Off (STO) — bezpetné vypnuti

Hardwarové vypnuti Cerpadla frekvencnim ménicem, nezavislé na fizeni Cerpadel.
Opétovné automatické zapnuti neni mozné (blokovéani opé&tovného zapnuti).
OZNAMENI! Pokud neni tento vstup zapotiebi, namontujte miistek mezi svorku 12 a
37!

Nasledujici funkce Ize pfifadit volnym vstup(im v Digital Data Interface:

Leakage Warn
Signal pro externi kontrolu tésnici komory. V pfipadé chyby se generuje varovné hlaseni.

Leakage Alarm

Signal pro externi kontrolu tésnici komory. Pfi chybé se ¢erpadlo vypina. Dalsi chovani
Ize nastavit prostfednictvim typu alarmu v konfiguraci.

High Clogg Limit

Aktivace vyssi tolerance (,,Power Limit - High*) pro detekci ucpani.

Funkce ,High Water*, ,Dry Run“ a ,Reset* se pfipojuji v modulu I/0 a pfidéluji v Digital Data
Interface!

Druh kontaktu pro pfislusnou funkci

Leakage Warn Zapinaci kontakt (NO)
Leakage Alarm Zapinaci kontakt (NO)
High Clogg Limit Zapinaci kontakt (NO)

Pfi pfipojovani vystupd relé dbejte na nasledujici:

Pouzivejte stinéné kabely.
U vystupi relé Ize libovolné zvolit odpovidajici funkce. Pfislusnou funkci pfifadte v
Digital Data Interface!

@ OZNAMENI

DodrZujte navod vyrobce!

Dalsiinformace si prostudujte v navodu k frekvenénimu ménici a
dodrZujte je.

Frekvenéni méni¢ Wilo-EFC

2 x vystupy relé Form C. OZNAMENI! Pro pfesné umisténi vystupii relé se fidte
navodem od vyrobce!

Spinaci vykon: 240 V AC, 2 A

Na reléovém vystupu 2 je moZny vy33i spinaci vykon na zapinacim kontaktu (svorka:
4/5): max. 400 V AC, 2 A

Svorka Druh kontaktu

Vystup relé 1

1 Stiedni pfipojka (COM)
2 Zapinaci kontakt (NO)
3 Rozpinaci kontakt (NC)
Vystup relé 2

4 Stfedni pfipojka (COM)
5 Zapinaci kontakt (NO)
6 Rozpinaci kontakt (NC)

Nasledujici funkce Ize pfifadit v Digital Data Interface:

Run
Jednotlivé provozni hlaseni cerpadla

Error
Signalizace jednotlivé poruchy Cerpadla: Alarm.
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4.6.8

4.6.9

Pfipojeni analogového vystupu

Pfipojeni rozsifeni vstupu/vystupu
(rezim LSI)

»  Warning
Signalizace jednotlivé poruchy Cerpadla: Varovani.
« Cleaning
Hlaseni, jakmile se spusti sekvence Cisténi cerpadla.

Funkce ,Rising Level* a ,Falling Level“ se pfipojuji v modulu I/O a pFid&luji v Digital Data
Interface!

Pi pfipojeni analogového vystupu dbejte na nasledujici:

= PouZivejte stinéné kabely.

« U vystupu Ize libovolné zvolit odpovidajici funkce. Pfisludnou funkci pfifadte v Digital
Data Interface!

@ OZNAMENI

DodrZujte navod vyrobce!

Dalsi informace si prostudujte v navodu k frekvenénimu ménici a
dodrZujte je.

Frekvenéni méni¢ Wilo-EFC
- Svorka: 39/42
> Rozsahy méfeni: 0—20 mA nebo 4—-20 mA
OZNAMENI! Rozsah méFeni také nastavte v Digital Data Interface!

Nasledujici funkce Ize pfifadit v Digital Data Interface:

* Frequency
Vystup aktualni skutecny kmitocet.

* Level
Vystup aktualni hladiny napInéni. OZNAMENI! Pro vystup musi byt na vstupu pfipojeno
odpovidajici signalni idlo!

* Pressure
Vystup aktudlniho provozniho tlaku. OZNAMENI! Pro vystup musi byt na vstupu
pfipojeno odpovidajici signalni Eidlo!

* Flow
Vystup aktualniho pritokového mnozstvi. OZNAMENI! Pro vystup musi byt na vstupu
pFipojeno odpovidajici signalni Eidlo!

@ OZNAMENI
Dbejte pokynu dalsi literatury!

Pro pouziti v souladu s predpisy si preCtéte a dodrZujte také navod

vyrobce.

I

Obecné

Typ ET-7002

Sitova pfipojka 10-30VDC

Provozni teplota -25az+75°C

Rozméry (SxVxH) 72x123x 35 mm

Digitalni vstupy

Pocet 6

Uroveri napéti ,, Zap* 10-50 VDC

Uroveri napéti , Vyp* max. 4 VDC

Vystupy relé

Pocet 3

Druh kontaktu Zapinaci kontakt (NO)

Spinaci vykon 5A, 250 VAC /24 VDC
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RL2 COM

Fig. 21: Wilo 10 2 (ET-7002)
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Analogové vstupy

Pocet 3
Rozsah méreni je volitelny ano, s propojkou
MoZné rozsahy méreni 0-10V, 0-20 mA, 4-20 mA

Vsechny ostatni technické Udaje uvadi ndvod od vyrobce.

Instalace

OZNAMENI! Vsechny informace pro zménu IP adresy a instalaci naleznete v navodu
vyrobce!

1. Nastavte druh signalu (proud nebo napéti) pro rozsah méfeni: Nastavte propojku.
O0ZNAMENI! Rozsah méFeni se nastavi v Digital Data Interface a pfenese se do I/0
modulu. Nenastavujte rozsah méfeni v modulu 1/0.

2. Pripevnéte modul ve skfini rozvadéce.

3. Pripojte vstupy a vystupy.

4. Pfipojte sitovou pfipojku.

5. Nastavte IP adresu.

6. Nastavte typ pouZitého I/O modulu v Digital Data Interface.

Piehled modulu 1/0 2

Svorka 1-6 Analogové vstupy
Svorka 8 Sitové pfipojka (+)
Svorka 9 Sitova pfipojka (-)
Svorka 10-15 Vystupy relé, zapinaci kontakt (NO)
Svorka 16-23 Digitalni vstupy
Vstupy a vystupy

OZNAMENI! Pfifadte pFipojené vstupy a vystupy v Digital Data Interface hlavna Eerpadla!
(,Settings =» I/O Extension®)

K digitalnim vstup(im Ize pfifadit nasledujici funkce:

« High Water
Signal pro vysokou hladinu vody.
e DryRun
Signal pro ochranu proti béhu nasucho.

* Reset
Externi signal pro resetovani chybovych hlaseni.

e System Off
Externi signal pro vypnuti zafizeni.

« Trigger Start Level
Spusténi odZerpavani. Sachta se odZerpa aZ do tirovné pro vypnuti.
+ Alternative Start Level
Aktivujte alternativni Groven pro zapnuti.
K analogovym vstupiim Ize pfifadit nasledujici funkce:
OZNAMENI! Pfifadte funkci ,Hladina* k analogovému vstupu pro snima¢ hladiny!

« External Control Value
Zadani pozadované hodnoty z fizeni vyssi Urovné do fizeni Cerpaci stanice v podobé
analogového signalu. OZNAMENI! V systémovém reZimu LSI pracuje Eerpaci stanice
nezavisle na fizeni vyssi trovné. Musi-li dojit k zadani poZadované hodnoty pres fizeni
vy$Si drovné, obratte se na zikaznicky servis!

» Level
Zadani pozadované hodnoty pro zplisoby regulace v systémovém reZimu LSI.

OZNAMENI! Pfedpoklad pro systémovy rezim LSI! Touto funkci obsadte jeden vstup.

* Pressure
Detekce aktualniho systémového tlaku pro sbér dat.

OZNAMENI! Lze poutit jako regulaéni hodnotu pro regulator PID!
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* Flow
Detekce aktualniho pritoku pro sbér dat.

OZNAMENI! Lze poutit jako regulaéni hodnotu pro regulator PID a HE!
K reléovym vystuplim Ize pfifadit nasledujici funkce:
* Run
Sbérné provozni hlaseni
= Rising Level
Hlaseni pfi stoupajici hladiné.
« Falling Level
Hlaseni pfi klesajici hladiné.
« System Error
Sbérné poruchové hlaseni: Porucha.

» System Warning
Sbérné poruchové hlaseni: Varovani.

= Cleaning
Hlaseni, pokud je aktivni Cistici sekvence Cerpadla.

4.7 Elektrické pfipojeni v oblastech ..
ohrozenych vybuchem NEBEZPECI

Riziko smrtelného poranéni pfi nespravném pfipojeni!

Pokud se cerpadlo instaluje v oblasti ohroZené vybuchem, pfipevnéte na
»Safe Torque Off* ochranu proti béhu nasucho a termickou kontrolu
motoru!

+ Respektujte navod vztahujici se k frekvenénimu ménici!
+ Respektujte vSechny tdaje uvedené v této kapitole!

Pokud je Cerpadlo instalovano v oblasti ohroZené vybuchem, dodrZujte nasledujici body:
Signalni ¢idlo

= Nainstalujte samostatné signalni Cidlo pro ochranu proti béhu nasucho.

- Pripojte plovakovy spinac pres Ex-oddélovaci relé.

 Pfipojte snimace hladiny pres Zenerovu bariéru.

Frekvenéni méni¢ Wilo-EFC
» Nainstalujte kartu termistoru PTC ,MCB 112*.
Respektujte navod vztahujici se k frekvencnimu ménici a karté termistoru PTC!

Systémovy rezim LSI: Pro kazdy frekvencni méni¢ nainstalujte jednu kartu!

- Pripojte cidlo PTC na kartu termistoru PTC ,MCB 112*:
Svorky T1a T2

- PFipojte kartu termistoru PTC ,MCB 112* na ,Safe Torque Off (STO)*“:
— Karta termistoru PTC ,MCB 112* svorka 10 na svorce 33 na frekven¢nim ménici.
— Karta termistoru PTC ,MCB 112* svorka 12 na svorce 37 na frekvenénim ménici.
 Pripojte ochranu proti béhu nasucho navic na kartu termistoru PTC ,MCB 112*.
Svorky 3az 9

NEBEZPECi! Systémovy rezim LSI: Pfipojte ochranu proti béhu nasucho na viechny
frekvenéni ménice!

@ OZNAMENI

Automatické spousténi po vypadku proudu

Produkt se zapina a vypina pres samostatné fizeni v zavislosti na procesu.
Po vypadcich proudu se produkt miiZze automaticky zapnout.

5.1 Systémové pozadavky Pro konfiguraci a uvedeni ¢erpadla do provozu jsou nutné nasledujici komponenty:

» PocitaC se systémem Windows, Macintosh nebo Linux s pfipojkou Ethernet

= Internetovy prohliZzec pro pfistup k uZivatelskému rozhrani. Podporovany jsou nasledujici
internetové prohlizece:
— Firefox 65 nebo vyssi
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— Google Chrome 60 nebo vyssi
— Ostatni internetové prohliZzece mohou vykazovat omezeni pfi zobrazeni stranek!
« Sit Ethernet: 10BASE-T/100BASE-TX

5.2 UzZivatelské uéty Digital Data Interface ma dva uZivatelské ucty:

* Anonymous user
Standardni uZivatelsky ulet bez hesla pro zobrazeni nastaveni. Nelze ménit Zadna
nastaveni.

» Regular user
UZivatelsky tcet s heslem pro konfiguraci nastaveni.

— UzZivatelské jméno: user
— Heslo: user
PrihlaSeni se provadi pomoci postranniho menu. Po 2 minutach dojde k
automatickému odhlaseni uzivatele.
OZNAMENI! Z bezpeénostnich diivodii zméte pfi prvni konfiguraci vychozi heslo z
vyroby!
OZNAMENI! Pokud ztratite nové heslo, obrafte se na zikaznicky servis! Zakaznicky
servis mliZe obnovit vychozi heslo z vyroby.

5.3 Ovlddaci prvky Rozbalovaci menu

PoloZku menu zobrazite kliknutim. Zobrazit Ize vZdy pouze jedno menu. Po kliknuti na
ErTE e AT poloZku nabidky se rozbalené menu zavie.
Changeable Warnings ZapinaE/VypinaE

Fig. 22: Rozbalovaci menu
Pro zapnuti nebo vypnuti funkce kliknéte na spinac:

Enable DHCP @@ . Spinac,Sedy“: Funkce vypnuta.

/6

Use DS from DHCP = Spinac ,zeleny*: Funkce zapnuta.

. S VVb&rové pol

Fig. 23: Zapina¢/vypinat yberove pole
Vybér ve vybérovém poli Ize provést dvojim zplsobem:

Input 1 Function - Sipkou doprava a doleva se mizete proklikat na hodnoty.

Not In Use

Input 2 Function — = Kliknutim na pole se zobrazi seznam hodnot. Kliknéte na poZzadovanou hodnotu.

Dry Run .
Input 3 Function Leakage Warning Textove pOle

Leakage Alarm

Input 4 Function Reset

Fig. 24: Vybérové pole
U textovych poli miiZete odpovidajici hodnotu zadat pfimo. Zobrazeni textovych poli zavisi
Server URL na zadani:

Port | < Bilétextové pole
Odpovidajici hodnotu lze zadat nebo zménit.

Username

- Bilé textové pole s Cervenym okrajem
Povinné pole! Odpovidajici hodnotu je nutné zadat.

Password

Fig. 25: Textové pole « Sedé textové pole
Textové zadani je blokovano. Hodnota se pfida automaticky, anebo je nutné se pro zménu
hodnoty pfihlasit.

Datum a ¢as

Pokud se datum a ¢as nesynchronizuji pomoci protokolu NTP, nastavte datum a ¢as pomoci
Date / Time o715 52000« | VYbErového pole. Pro nastaveni data a Casu kliknéte na vstupni pole:

JuL 2019

= Vyberte a kliknéte na datum v kalendari.
T .Y ... + Nastavte ¢as posuvnikem.

7 8 9 10 1 12 13
14 15 16 17 18 19 20
21 22 23 24 25 26 27
28 29 30 31

Time: 02 01
Hour:

Min:

Fig. 26: Datum/&as
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5.4

5.5

5.5.1

5.5.2

Pfevzeti zadani/zmén

Uvodni stranka

Uvodni stranka: Systémovy reZim
DDI

Uvodni stranka: Systémovy rezim
LPI

V3echna zadani a zmény v pfislusnych menu se neprebiraji automaticky:

 Pro prevzeti zadani a zmén kliknéte v pfisluSném menu na ,Save*.
» Chcete-li zrusit zaznamy nebo zmény, vyberte jinou nabidku nebo prejdéte na tvodni
stranku.

Pristup a fizeni Digital Data Interface se provadi prostfednictvim grafického uZivatelského
rozhraniv internetovém prohliZeci. Po zadani IP adresy se zobrazi Gvodni stranka. Na tvodni
strance jsou rychle a pfehledné zobrazeny vSechny duleZité informace o Cerpadle nebo
Cerpaci stanici. Jejim prostfednictvim se pfistupuje na hlavni menu a na pfihlaseni uZivatele.
Zobrazeni Uvodni stranky se méni podle zvoleného systémového reZzimu.

Digital Data Interface

Overview Documentation

Running H

PV Birker e Reset Error =
Message (100) Code Date - Time

@ EXI0 Communication Down 4030 2019-07-17 23:52:11 00
Temp. Sensor 2 Trip 3003 2019-07-17 23:52:07

@ Temp. Sensor 2 Warning 4012 2019-07-17 23:52:07

@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2019-07-17 23:52:07

@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2019-07-16 12:27:27

@ FC Communication Down 4031 2019-07-16 12:27:27

@ Temp. Sensor 2 Warning 2019-07-16 12:27:26

® X0 Communication Down 4030 2019-07-16 09:25:42
® Fc Communication Down 4031 2019-07-16 08:51:27

Temp. Sensor 2 Tip 3003 2019-07-16 08:51:26
@ Temp. Sensor 2 Warning a0t 2010-07-16 08:51:26
@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2010.07-16 08:51:26

Zpét

Prihlaseny uZivatel

Softwarova licence/systémovy rezim
Postranni menu

Prochazet hlavni menu

Hlavni menu

Udaje o ¢erpadlu

Hodnoty senzoru

O 00 N O Ul & W N =

Chybovy protokol

Nexos Lift Pump Intelligen

Overview Function Modules

Data Logger Documentation Settings

999.00 4104
0.12 0.13
0.12 0.14

Reset Error

AUTO MANUAL OFF 0.00 0.00

0.00 0.00
Message (100) Code Date - Time

@ Motor Vibration X - Warning 6002 2019-06-24 13:16:55 0.00
@) Communication Down 4031 2019-06-14 09:22:40

@ Temp. Sensor 2 Warning 4012 2019-06-14 00:22:36

@ Temp. Sensor 2 Fault £ 2019-06-14 09:22:36

@ Wotor Vibration X - Warning 6002 2019-06-04 09:33:56

@ Motor Vibration Y - Warning 6003 2019-06-04 09:33:56

@ Fc Communication Down 4031 2019-06-04 08:11:10

@ Temp. Sensor 2 Warning 4012 2019-06-04 08:11:02

@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2019-06-04 08:11:02

Zpét

PrihlaSeny uZivatel

Softwarova licence/systémovy rezim
Postranni menu

Prochazet hlavni menu

Hlavni menu

Udaje o &erpadlu

Hodnoty senzoru

O 00 N o u1 & W N =

Chybovy protokol

=
o

Provozni reZim Cerpadla
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5.5.3  Uvodni stranka: Systémovy rezim V systémovém rezimu LSI existuji dvé rozdilné tvodni stranky:

LSI « Slave Uvodni stranka
Kazdé Cerpadlo ma vlastni Gvodni stranku. Pfes tuto stranku si mdZete prohlédnout
aktualni provozni Udaje Cerpadla. Navic se pfes tuto Gvodni stranku konfiguruje cerpadlo.

« Master Uvodni stranka
Zafizeni ma Gvodni stranku vy3si Grovné Master. Zde se zobrazuji provozni parametry
Cerpaci stanice a jednotlivych Cerpadel. Navic se pfes tuto Uvodni stranku nastavuji
regulacni parametry Cerpaci stanice.

Slave Uvodni stranka

.
(1) [— ] wilo O
@ Data Logger Documentation Settings ®>

Overview Function Modules

umping sation 1

Message (100) Code Date - Time I
@ Temp. Sensor 5 Warning 2015 2020-11-15 23:30:02 0.00 0.00
@ Temp. Sensor 5 Fault 4006 2020-11-15 23:39:02 0.00 0.00
@ Temp. Sensor 4 Warning 4014 2020-11-15 23:39:00
@ Temp. Sensor 3 Warning 4013 2020-11-15 23:38:59
© T S Sl 4004 2020-11-15 23:38:50
@ Temp. Sensor 2 Fault 4003 2020-11-15 23:38:58
@ Temp. Sensor 2 Warning 4012 2020-11-15 23:38:57
1 Zpét
2 PrihlaSeny uZivatel
3 Softwarova licence/systémovy rezim
4 Postranni menu
5 Prochazet hlavni menu
6 Hlavni menu
7 Udaje o Cerpadlu
8 Hodnoty senzoru
9 Chybovy protokol ¢erpadla
10 Provozni reZim Cerpadla
11 Prejit na Master tvodni stranku.
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Master Uvodni stranka
o Nexos Lift System Intelligence - Hastee wilo o
Overview Function Modules @ Data Logger Settings ®
' AUTO o OFF

Master Reset

Message (100) Code  Date - Time [}

® Comm. Error 1/0 Extension 501 2020-11-06 13:46:25

@ Alarm in Pump (0123456789) 2001 2020-11-06 13:46:20
© Pipe Settings / Calculation Missing 904 2020-11-06 13:46:17
0 Master Changed (0123456789) 101 2020-11-06 13:46:16
® DryRun 201 2020-11-06 13:46:16

® Comm. Error 1/0 Extension 501 2020-10-19 07:58:59
@ Alarm in Pump (0123456789) 2001 2020-10-10 07:58:55
@ Warning in Pump (0123456789) 4001 2020-10-19 07:58:50

Level Flow Pressure

N CE

Softwarova licence/systémovy rezim

Zpét

PrihlaSeny uZivatel

Postranni menu

Prochazet hlavni menu

Hlavni menu

Zobrazeni Cerpadel dostupnych v zafizeni i s Gdaji o Cerpadlech

Provozni rezim zafizeni

O 0 N OO u & W N =

Chybovy protokol zafizeni

=
o

Provozni Gdaje Cerpaci stanice

5.5.4  Udaje o éerpadlu V zavislosti na nastaveném systémovém reZimu se zobrazuji nasledujici data cerpadel:

Udaje o Eerpadiu Systémovy rezim

Hlavni ZaloZni
Cerpadlo cerpadlo

Typ motoru . . . .
IP adresa . . . .
Nézev instalace . . . .
Provozni hodiny . . . .
Cykly Cerpadla . . . .
Cistici cykly - . . .
Stav senzoru . . . .
Provozni frekvence - . . .
Provozni rezim Cerpadla - . . .

Legenda

— = neni k dispozici, » = k dispozici

5.5.5 Hodnoty senzoru V zavislosti na nastaveném reZimu systému a konfiguraci motoru Ize zobrazit nasledujici
senzory:

Systémovy rezim

Zalozni

Cerpadlo
Teplota vinuti 1 Winding 1 . . .
Teplota vinuti 2 Winding 2 o o o
Teplota vinuti 3 Winding 3 0 0 0
Skladovaci teplota nad Bearing &4 o o o
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Systémovy rezim

Zalozni

cerpadlo
Skladovaci teplota pod Bearing 5 o o o
Teplotni senzor Digital Data Interface TempOB . . .
Vibracni senzor Digital Data Interface VibX, VibY, . . .

VibZ
Vibraéni senzor motorového loZiska MotX, MotY o ) o
Netésnost tésnici komory L.SC 0 o o
Netésnost prisakové komory L.LC 0 0 o
Prikon P1 - . .
Dimenzované napéti Voltage - . .
Jmenovity proud Current - . .
Kmitocet Frequency - . .
Legenda

— = neni k dispozici/mozné, o = volitelng, « = k dispozici
OZNAMENI! Zobrazuji se pouze senzory, které jsou namontovany. Zobrazeni se li3i podle
vybaveni motoru.

5.5.6  ProvoznireZim Eerpadla V systémovych rezimech ,LPI“ a LS| Ize Eerpadlo fidit pfimo z Uvodni strany:

- Off
Cerpadlo vyp.

* Manual
Zapnéte Cerpadlo ru¢né. Cerpadlo béZi, dokud nestisknete tla¢itko ,Off“ nebo nebude
dosazeno Urovné pro vypnuti.
OZNAMENI! U ruéniho reZimu zadejte kmitoet pro provozni bod! (viz menu:
,Function Modules <» Operating Mode = Frequency in Manual Mode*)
OZNAMENI! Systémovy reZim ,,LSI“: Ruéni reZim je mozny, pouze pokud je hlavni
provozni reZim ,,Vypnuty*“!

+ Auto
Automaticky provoz Cerpadla.
Systémovy rezim ,LPI“: Zadani poZzadované hodnoty fizenim vyssi trovné.
Systémovy rezim ,LSI*: Zadani poZzadované hodnoty zafizenim Master.

5.6 Postranni menu

Zobrazit/skryt postranni menu

wilo (1)

Anonymous User

wLogin*“ (zelené tlatitko)

LEdit profile* (Zluté tlacitko)

LLogout*” (Cervené tlacitko)

v W N

Vybér jazyka menu — aktualni jazyk se zobrazuje zelené.

Pro zobrazeni a skryti postranniho menu kliknéte na symbol hamburgeru. Pfes postranni
Regular User menu se pristupuje k nasledujicim funkcim:

= Sprava uZivatell
— Zobrazeni aktualné prihlaseného uZivatele: Anonymous user nebo Regular user
— Prihlaseni uZivatele: Kliknéte na ,Login*“.
— Odhlaseni uZivatele: Kliknéte na ,Logout®.
— Zména uZivatelského hesla: Kliknéte na ,,Edit profile*.
» Jazyk menu
Kliknéte na poZadovany jazyk.

English

6 Konfigurace

= Navod k montazi a obsluze musi byt k dispozici v jazyce personalu.

-+ Zajistéte, aby veskery personal preCetl ndvod k montaZzi a obsluze a porozumél mu.

+ Bezpecnostni zafizeni (vE. nouzového vypnuti) celého zafizeni jsou zapnuta a
zkontrolovana pro jejich bezchybnou funkénost.

6.1 Povinnosti provozovatele
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6.2 Kvalifikace personalu » Spolehlivé zachazeni s webovym uZivatelskym rozhranim
» Odborné jazykové znalosti v anglicting, pro nasledujici odbornosti
— Elektrotechnika, oblast frekvencnich ménica
— Cerpaci technika, oblast provozu ¢erpacich systémii
— Sitova technika, konfigurace sitovych komponent

6.3 Predpoklady Pred konfiguraci rozhrani Digital Data Interface museji byt splnény nasledujici predpoklady:

Predpoklad Systémovy rezim

DDI |LPI |LSI

Sit

Sit Ethernet: 10BASE-T/100BASE-TX, na bazi IP, se serverem -« . .
DHCP*

IP adresa frekvencniho ménice - . .

Podle nastaveni z vyroby se zjistuje ze serveru DHCP*. Pro
zadani pevné IP adresy se fidte navodem od vyrobce!

IP adresa I/O modulu 1) 0 .
I/0 modul ma z vyroby pevnou IP adresu. Chcete-li IP adresu
zménit, fidte se ndvodem od vyrobce!

Ovladaci pfistroj

Pocitac se systémem Windows, Macintosh nebo Linux, . . .
pripojka Ethernet a nainstalovany internetovy prohlize¢**

Vysvétlivky

- =neni nutné, o = podle potfeby, « = musi byt k dispozici

*Sit bez serveru DHCP

Digital Data Interface je z vyroby nastaven na DHCP. Timto zplisobem se vSechny potfebné
parametry sité nacitaji ze serveru DHCP. Pro prvni konfiguraci musi byt v siti k dispozici
server DHCP. Timto zplisobem se pevné nastavuji potfebné IP adresy pro provoz bez
serveru DHCP.

**Podporované internetové prohliZece:
Podporovany jsou nasledujici internetové prohlizece:

» Firefox 65 nebo vyssi
» Google Chrome 60 nebo vyssi

6.4 Prvni konfigurace Nasledné jsou uvedeny navody krok za krokem pro riizné reZimy zatizeni. Predpokladem pro
navody krok za krokem je:
= Vsechna nutna elektricka pfipojeni jsou pfipojena.
= Pro kazdy z komponent(l byla definovéna jedna pevnd IP adresa.
« Kdispozici je notebook nebo dotykovy panel pro pfistup na webovou uZivatelskou
plochu (Web-HMI).

@ OZNAMENI

Chcete-li provést nastaveni, pfihlaste se jako uZivatel!

Prihlaseni uZivatele pfes postranni menu:
— UZivatelské jméno: user
— Heslo: user

Heslo z vyroby se méni béhem prvni konfigurace!

6.4.1  Prvnikonfigurace: Systémovy Pro nasledujici komponenty se pred za¢atkem prvniho uvedeni zafizeni do provozu stanovi
rezim ,,DDI* pevna IP adresa:
« Cerpadlo

« Notebook/dotykovy panel (Web HMI)

Konfigurace ¢erpadla

1. Spojte Cerpadlo se serverem DHCP.
Pro prvni konfiguraci musi byt v siti k dispozici server DHCP. Rozhrani Digital Data
Interface je z vyroby nastaveno na DHCP. Timto zplisobem se vSechny potiebné
parametry sité nacitaji ze serveru DHCP.

2. Nastavte IP adresu a podfizenou sit ¢erpadla na stanovenou konfiguraci sité.
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6.4.2
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Prvni konfigurace: Systémovy
rezim ,LPI*

Settings =» Digital Data Interface =» Network Interface Settings Network Interface
Settings [P 43]

3. Nové se spojte s nastavenou IP adresou.

4. UZivatelsky ucet ,Regular user*: zmérite heslo z vyroby.
Oteviete postranni menu a zménte uZivatelsky profil. Zména hesla z vyroby pro
uZivatelsky tcet ,Regular User” [ 42]

5. Nastavte ¢as/datum.
Pro spravné protokolovani vsech zmén v Digital Data Interface nastavte aktualni as a
datum.

Settings =» Clock Clock [P 42]

6. Nastavte jazyk.
Settings =» Menu Language Menu Language [P 42]

Pro nasledujici komponenty se pfed zacatkem prvniho uvedeni zafizeni do provozu stanovi
pevna IP adresa:

« Modul I/O (pokud je k dispozici)

«  Frekvenéni ménic

« Cerpadlo

« Notebook/dotykovy panel (Web HMI)

Konfigurace modulu 1/0 (Pokud je dispozici)

1. Druh signalu analogovych vstupti na modulu I/O je nastaven (nastavte propojku na
proud nebo na napétovy vstup).

2. IP adresa a podfizena sit modulu I/O je nastavena na stanovenou konfiguraci sité.
Viz ndvod k montaZi a obsluze modulu I/0.

3. PFipojte modul I/O k siti.

OZNAMENI! Kromé IP adresy nepotfebuje modul I/0 Zadné dalsi nastaveni softwaru!

Konfigurace frekvenéniho ménice

1. Pripojte frekvencni ménic k siti.

2. Nastavte IP adresu a podfizenou sit frekvenéniho ménice na stanovenou konfiguraci
sité.
Viz navod k montaZzi a obsluze frekvenéniho ménice: Parametry 12—0

3. Provoznirezim frekvenéniho ménice nastavte na ,,Off*.
Viz navod k montaZi a obsluze frekvencniho ménice: Stisknéte tlacitko Off na
ovladacim dilu.

Konfigurace ¢erpadla

1. Spojte cerpadlo se serverem DHCP.
Pro prvni konfiguraci musi byt v siti k dispozici server DHCP. Rozhrani Digital Data
Interface je z vyroby nastaveno na DHCP. Timto zplisobem se vSechny potiebné
parametry sité nacitaji ze serveru DHCP.

2. Nastavte IP adresu a podfizenou sit Cerpadla na stanovenou konfiguraci sité.
Settings =» Digital Data Interface <» Network Interface Settings [P 43]

3. Nové se spojte s nastavenou IP adresou.
UZivatelsky ucet ,Regular user”: zménte heslo z vyroby.
Otevrete postranni menu a zménte uZivatelsky profil. Zména hesla z vyroby pro
uZivatelsky Gcet ,Regular User” [ 42]

5. Nastavte ¢as/datum.
Pro spravné protokolovani vSsech zmén v Digital Data Interface nastavte aktualni ¢as a
datum.

Settings =» Clock [P 42]

6. Nastavte jazyk.
Settings =<» Menu Language [P 42]

7. Systémovy rezim Cerpadla nastavte na ,LPI“.
Settings =» Digital Data Interface <» System Mode Selection [P 44]

OZNAMENI! VyZkejte, dokud se stranka neaktualizuje!

8. Nastavte typ a IP adresu frekvenéniho ménice v Digital Data Interface.
Settings =» Frequency Converter = IP / Type Select [P 46]

9. Provedte automatickou parametrizaci.
Settings =» Frequency Converter <> Auto Setup [P 46]
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10. Nastavte dobu béhu rampy frekvenéniho ménice v Digital Data Interface.
Settings =» Frequency Converter < Ramp Settings [P 47]

11. Pfifadte funkce vstupd a vystup( frekvenZniho ménice v Digital Data Interface.
Settings =» Frequency Converter = Digital Inputs [»> 47]

Settings =» Frequency Converter <> Analog Inputs [ 47]
Settings =» Frequency Converter = Relay Outputs [P 48]
Settings =» Frequency Converter <» Analog Outputs [P 49]

12. Spustte na frekvenénim ménici ,,Automatické pfizpiisobeni motoru“.
Viz navod k montaZi a obsluze frekvenéniho ménice: Parametry 1-29
UPOZORNENI! Provedte kompletni ,,automatické pfizpiisobeni motoru®. Snizené
»automatické pfizpliisobeni motoru* miiZe zpisobit chybné vysledky!
OZNAMENI! Po ,,automatickém pfizptisobeni motoru“ zkontrolujte poéet pélti
motoru: Parametry 1-39!

13. Nastavte typ a IP adresu modulu I/O v Digital Data Interface (pokud je k dispozici).
Settings =» 1/0 Extension =» IP / Type Select [P 49]

14. Pfifadte funkce vstup(i a vystupd modulu I/O v Digital Data Interface.
Settings =» 1/0 Extension =» Digital Inputs [ 49]
Settings =» 1/O Extension = Analog Inputs [ 50] (pouze Wilo I/0 2)

Settings =» 1/0 Extension =» Relay Outputs [P 51]

Aktivace Cerpadla

1. Frekvencni ménic nastavte na , Automaticky rezim*“.
Viz navod k montazi a obsluze frekvencéniho ménice: Stisknéte tlacitko Auto On na
ovladacim dilu.

2. Cerpadlo nastavte na ,Automaticky rezim“.
Function Modules = Operating Mode (Cerpadlo) [P 53]

3. Abyste mohli vyuZivat funkci rozpoznani ucpani, zmérte referencni charakteristiku.
Function Modules =» Clog Detection =» Clog Detection - Teach Power Curve [» 54]

6.4.3  Prvni konfigurace: Systémovy Pro nasledujici komponenty se pfed zacatkem prvniho uvedeni zafizeni do provozu stanovi
rezim ,LSI“ pevna IP adresa:
- Modul I/0

Pro kazdy frekvencni ménic

» Pro kazdé cerpadlo

= Master-IP pro pfistup do zafizeni

+ Notebook/dotykovy panel (Web HMI)

Konfigurace modulu 1/0

1. Druh signalu analogovych vstupii na modulu I/O je nastaven (nastavte propojku na
proud nebo na napétovy vstup).

2. IP adresa a podfizena sit modulu I/O je nastavena na stanovenou konfiguraci sité.
Viz navod k montazi a obsluze modulu 1/0.

3. Pipojte modul I/O k siti.

OZNAMENI! Kromé IP adresy nepotiebuje modul 1/0 2adné dal$i nastaveni softwaru!

Konfigurace frekvenéniho ménice 1-4

OZNAMENI! Opakuijte kroky 1-3 pro kazdy frekvenéni méni¢!

1. Pripojte frekvencni ménic k siti.

2. Nastavte IP adresu a podfizenou sit frekvenéniho ménice na stanovenou konfiguraci
sité.
Viz navod k montézi a obsluze frekvencniho ménice: Parametry 12—-0

3. Provoznirezim frekvenéniho ménice nastavte na ,,Off*.
Viz navod k montaZi a obsluze frekvencniho ménice: Stisknéte tlacitko Off na
ovladacim dilu.

Konfigurace cerpadla 1-4
OZNAMENI! Opakuijte kroky 1-13 pro kazdé Eerpadlo!
1. Spojte cerpadlo se serverem DHCP.
Pro prvni konfiguraci musi byt v siti k dispozici server DHCP. Rozhrani Digital Data

Interface je z vyroby nastaveno na DHCP. Timto zplisobem se vSechny potiebné
parametry sité nacitaji ze serveru DHCP.
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10.

11.

12.

13.

Nastavte IP adresu a podfizenou sit Cerpadla na stanovenou konfiguraci sité.
Settings =» Digital Data Interface <» Network Interface Settings [P 43]

Nové se spojte s nastavenou IP adresou.

UZivatelsky ucet ,Regular user”: zménte heslo z vyroby.

Oteviete postranni menu a zménte uZivatelsky profil. Zména hesla z vyroby pro
uZivatelsky tcet ,Regular User” [ 42]

Nastavte ¢as/datum.
Pro spravné protokolovani vsech zmén v Digital Data Interface nastavte aktualni as a
datum.

Settings =» Clock [ 42]

Nastavte jazyk.
Settings =<» Menu Language [P 42]

Systémovy rezim Cerpadla nastavte na ,LSI".
Settings =» Digital Data Interface <» System Mode Selection [P 44]

OZNAMENi! Vyékejte, dokud se stranka neaktualizuje!

V systémovém rezimu ,LSI“ se déli nastaveni a funkce na hlavni a zéloZni cerpadlo.
Respektujte pfehled Nastaveni [» 41] a Funkéni moduly [» 52].

Pfifadte Cerpadlo k zafizeni.
Settings =» Digital Data Interface =<» LS| Mode System Settings [ 45]
OZNAMENI! Pro kazdé Eerpadlo zadejte stejnou IP adresu hlavna Eerpadla!

Nastavte typ a IP adresu frekvencéniho ménice v Digital Data Interface.
Settings =» Frequency Converter = IP / Type Select [P 46]

Provedte automatickou parametrizaci.
Settings =» Frequency Converter =» Auto Setup [P 46]

Nastavte dobu béhu rampy frekvenéniho ménice v Digital Data Interface.
Settings =» Frequency Converter <» Ramp Settings [ 47]

PFifadte funkce vstup( a vystupt frekvenéniho ménice v Digital Data Interface.
Settings =» Frequency Converter = Digital Inputs [ 47]

Settings =» Frequency Converter =< Relay Outputs [P 48]

Settings =» Frequency Converter =< Analog Outputs [P 49]

Spustte na frekvenénim ménici ,Automatické pfizptsobeni motoru“.

Viz navod k montaZzi a obsluze frekvenéniho ménice: Parametry 1-29
UPOZORNENI! Provedte kompletni ,,automatické pfizpiisobeni motoru®. Snizené
»automatické pfizplisobeni motoru* miZe zpisobit chybné vysledky!
OZNAMENI! Po ,,automatickém pfizplisobeni motoru*“ zkontrolujte poget pélii
motoru: Parametry 1-39!

Konfigurace nastaveni systému

1.

Vyzadejte si uvodni stranu hlavna erpadla ze zafizeni.
Zadejte adresu Master-IP nebo kliknéte na Uvodni stranku se symbolem domu Slave.

Zkontrolujte nastaveni hodiny/data.
Settings =» Clock [P 42]

Zkontrolujte nastaveni jazyka.
Settings < Menu Language [P 42]

Nastavte typ a IP adresu modulu I/O v Digital Data Interface.
Settings =» 1/0 Extension = IP / Type Select [P 49]

PFifadte funkce vstup( a vystup(i modulu 1/O v Digital Data Interface.
Settings =» 1/0 Extension =» Digital Inputs [P 49]

Settings =» 1/O Extension =» Analog Inputs [P 50]
Settings =» 1/0 Extension =» Relay Outputs [P 51]

Vyberte regulacni reZim: Auto Mode Selection
Function Modules < Operating Mode =» Operating Mode (Zafizeni) [ 55]

Nastavte hranice zafizeni.
Function Modules =» System Limits =» Levels [P 56]

Function Modules =» System Limits =» Dry Run Sensor Selection [P 56]
Function Modules = System Limits =» Pump Limits and Changer [P 57]
Function Modules =<» System Limits =» Min/Max Frequency [P 57]
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8. Konfigurace parametrd pro regulacni rezim:
— Level Control
Function Modules =» Level Controller < Stop Level [ 58]

Function Modules =» Level Controller =» Level 1 aZ 6 [ 58]

— PID
Function Modules =» PID Controller =» PID Settings [P 59]
Function Modules =» PID Controller =» Controller Parameter [P 59]

— HE-Controller
Function Modules =» High Efficiency(HE) Controller = Control Settings [P 60]
Functjon Mf)dules =» High Efficiency(HE) Controller = Pipe Settings [P 61]
OZNAMENI! Jsou-li uloZeny vSechny tidaje o potrubi, provedte ,,Vypocet potrubi!
Function Modules =» High Efficiency(HE) Controller < Tank Geometry [P 61]

Aktivace ¢erpadla
OZNAMENI! Opakuijte kroky 1-4 pro kazdé erpadlo a pro kazdy frekvenéni ménic!
1. Vyzadejte si uvodni stranku zaloZna cerpadla k Cerpadlu.
2. Frekvenéni ménic nastavte na ,Automaticky rezim*.
Viz navod k montazi a obsluze frekvencniho ménice: Stisknéte tlacitko Auto On na
ovladacim dilu.

3. Cerpadlo nastavte na ,Automaticky rezim“.
Function Modules =» Operating Mode (Cerpadlo) [ 53]

4. Abyste mohli vyuZivat funkci rozpoznani ucpani, zmérte referencni charakteristiku.
Function Modules = Clog Detection = Clog Detection - Teach Power Curve [P 54]

Aktivace zafizeni

1. VyZadejte si vodni stranu hlavna Eerpadla ze zafizen.

2. Zafizeninastavte na ,Automaticky rezim“: Operating Mode Selection
Function Modules =» Operating Mode =» Operating Mode (Zafizeni) [» 55]

6.5 Nastaveni . A
@ OZNAMENI
Chcete-li provést nastaveni, prihlaste se jako uZivatel!

Prihlaseni uZivatele pfes postranni menu:
— UZivatelské jméno: user
— Heslo: user

Heslo z vyroby se méni béhem prvni konfigurace!

Prehled nastaveni v zavislosti na systémovém rezimu.

Nastaveni Systémovy rezim

LSI Master | LSISlave

Menu Language . . . -
Clock . . . _
Units . . .

Digital Data Interface

Network Interface Settings . : _ .
Proxy Settings . . — .
System Mode Selection . . _ .
LPI Control Settings - . _ -
LSI Mode System Settings - _ _ .
Limits Temperature Sensors . . _ .
Limits Vibration Sensors . . .

Frequency Converter

IP/Type Select - . _ .
Auto Setup - . _ .
Ramp Settings - . _ .
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6.5.1 Zména hesla z vyroby pro

, v

uzivatelsky ucet ,Regular User*

Logged in as User

0ld password:
New password:

New password again:

6.5.2  Menu Language

Select Language

Menu Language English >

Save

6.5.3 Clock

Clock Settings
Auto Time

Date / Time 2019-07-15 15:29:00

Save

42

Systémovy rezim

LSI Master | LSI Slave

Digital Inputs - . _ .
Analog Inputs - . _ -
Relay Outputs - . _ .
Analog Outputs - . _ .
I/O Extension

IP/Type Select . . . -
Digital Inputs . . . -
Analog Inputs (pouze Wilo 10 2) . . . -
Relay Outputs . . . -
Alarm / Warning Types

Changeable Alarms . . _ .
Changeable Warnings . . _ .

Legenda

- = neni k dispozici; » = k dispozici

Pro zménu hesla z vyroby otevrete postranni menu a kliknéte na ,,Edit profile*“.

+ 0ld password: Zadejte aktualni heslo (nastaveni z vyroby: ,user*)
» New password: Zadejte nové heslo:
— Alfanumerické heslo s min. dvéma &islicemi.
— Délka: min. 6 znak({, max. 10 znakd.
« New password again: Potvrdte nové heslo.
= Pro prevzeti nového hesla kliknéte na ,,Change my password*.

OZNAMENI! Pokud ztratite heslo, obratte se na zakaznicky servis! Zikaznicky servis miize
obnovit vychozi heslo z vyroby.

Jazyk manu a jazyk popisek Ize nastavit samostatné.

* Menu Language
Nastaveni z vyroby: Anglicky

» Help Text Language
Nastaveni z vyroby: Anglicky

Indikaci data a Casu Ize synchronizovat prostfednictvim protokolu NTP nebo nastavit rucné.

* Auto Time
Cas a datum se synchronizuji protokolem NTP. PoZadovany server NTP se zadéva do menu
~Network Interface Settings“ (viz menu: ,Settings = Digital Data Interface =» Network
Interface Settings*).
Nastaveni z vyroby: Zap.

- Date/Time
Pro ru¢ni nastaveni ¢asu a data deaktivujte funkci ,Auto Time" a kliknéte na pole. Otevie
se okno s kalendafem a dvéma posuvniky pro hodiny a minuty.
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6.5.4 Units

Units Settings
Temperature
Vibration

Power

Pressure

Flow

Level

6.5.5

Network Interface Settings
Proxy Settings
System Mode Selection

LPI Control Settings

Limits Temperature Sensors

Limits Vibration Sensors

L < P
L oms 1>
L w1
[ e 1>
w5
L~ D

Digital Data Interface

6.5.5.1 Network Interface Settings

Network Interface Settings

Interface name

IP Address

Subnet Mask

MAC Address

Gateway IP Address

Enable DHCP

Use DNS from DHCP

Use NTP from DHCP

Transferred Bytes

Received Bytes

eth0
172.16.133.95
255.255.248.0
C8:DF:84:AC:42:90
172.16.128.1

-

L J

-
21621250

11898029

Save

Stanoveni jednotek:

e Temperature
Nastaveni z vyroby: °C
Zadani: °C, °F

« Vibration
Nastaveni z vyroby: mm/s
Zadani: mm/s, in/s

« Power
Nastaveni z vyroby: kW
Zadani: kW, hp

* Pressure
Nastaveni z vyroby: bar
Zadani: bar, psi

* Flow
Nastaveni z vyroby: I/s
Zadani: I/s, m3/h, US.lig.gal/min

* Level
Nastaveni z vyroby: m
Zadani: m, ft

Zakladni nastaveni Digital Data Interface:

« Network Interface Settings
Nastaveni sitovou komunikaci
« Proxy Settings
Nastaveni pro proxy server
«  System Mode Selection (viditelné pouze pro pfihlaseného uZivatele)
Vybér pozadovaného systémového reZimu (DDI, LPI, LSI)
= LPI Control Settings
Nastaveni pro zadani poZzadovanych hodnot cerpadla
« Limits Temperature Sensors
Mezni hodnoty pro varovani a alarm
= Limits Vibration Sensors
Mezni hodnoty pro varovani a alarm

Zakladni nastaveni sitového pfistupu erpadla k mistni siti.

 Interface name
Pevny nazev rozhrani Ethernet.
« |P Address
IP adresa pro Digital Data Interface.
Nastaveni z vyroby: prenasi se pomoci DHCP
* Subnet Mask
Maska podsité pro Digital Data Interface.
Nastaveni z vyroby: prenasi se pomoci DHCP
* MAC Address
Zobrazeni adresy MAC.
- Gateway IP Address
IP adresa brany (routeru).
Nastaveni z vyroby: prenasi se pomoci DHCP
« Enable DHCP
Protokolem DHCP se automaticky prendaseji nastaveni mistni sité.
Nastaveni z vyroby: Zap.
Je-li protokol DHCP vypnuty, zadejte nasledujici idaje:
— IP Address
— Subnet Mask
— Gateway IP Address

Navod k montaZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06 43



6.5.5.2 Proxy Settings

Proxy Settings
Enable Proxy
Server URL

Port

Username

Password

6.5.5.3 System Mode Selection

System Mode Selection

System Mode

44

<

Save

Save

— Custom DNS
UPOZORNENI! Pokud jsou zadany neplatné hodnoty, neni jiz po uloZeni mozny
pFistup k Eerpadiu!

» Use DNS from DHCP

IP adresa serveru DNS se prenasi pomoci protokolu DHCP.

Nastaveni z vyroby: Zapnuto

Pokud jsou tato funkce nebo protokol DHCP vypnuté, zadejte ru¢né adresu IP serveru

DNS.

e Custom DNS
IP adresa serveru DNS.

= Use NTP from DHCP
Server DHCP prenasi aktualni ¢as a datum prostfednictvim protokolu NTP.
Nastaveni z vyroby: Zapnuto
Pokud jsou tato funkce nebo protokol DHCP vypnuté, zadejte ruéné adresu IP / doménu
serveru NTP.

e Custom NTP Server
Adresa serveru NTP pro synchronizaci ¢asu.
Nastaveni z vyroby: pool.ntp.org

« Transferred Bytes/Received Bytes
Zobrazeni pfenesenych a pfijatych datovych paket(.

Zakladni nastaveni pro pfistup do sité pfes proxy server.

» Enable Proxy
Nastaveni z vyroby: Vyp.

» Server URL
Doména nebo IP adresa proxy serveru.

* Port
Sitovy port, pfes ktery probihda komunikace se serverem.

¢ Username
PfihlaSovaci jméno

= Password
Pfihlasovaci heslo

Rizeni zahruije tfi rzné systémové rezimy: ,DDI*, ,LPI* a ,LSI*. Uvolnéni moznych

systémovych rezim( se provadi prostfednictvim licencniho klice. Systémové rezimy jsou

zpétné kompatibilni.

= System Mode Selection
Nastaveni z vyroby: podle licence
Zadani: DDI, LPI, LSI

Popis jednotlivych systémovych rezima:

= Systémovy reZim DDI
Systémovy rezim bez fidici funkce. Zaznamenavaji se, vyhodnocuji a ukladaji pouze
hodnoty snimati teploty a vibraci. Rizeni Zerpadla a frekvenéniho ménice (je-li k
dispozici) se provadi pomoci vy33i irovné Fizeni provozovatele.

e Systémovy reZim LPI
Systémovy reZim s fidici funkci pro frekvenéni ménic a detekci ucpani. Parovani cerpadlo/
frekvencni ménic pracuje jako jednotka, fizeni des frekvenéniho ménice probiha
prostfednictvim Cerpadlo. Timto zplisobem miZe probéhnout detekce ucpani a v pfipadé
potfeby Ize spustit ¢isténi. Rizeni Eerpadla v zavislosti na hladiné se provadi pomoci vy$si
Urovné fizeni provozovatele.

= Systémovy reZim LSI
Systémovy reZzim pro kompletni fizeni Cerpaci stanice aZ se ¢tyfmi Cerpadly. Jedno
¢erpadlo pfitom pracuje jako Master, viechna ostatni jako Slave. Cerpadlo Master Fidi
vSechna ostatni Cerpadla v zavislosti na systémoveé specifickych parametrech.
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6.5.5.4 LPI Control Settings

LPI Control Settings

Control Source < Fix frequency

Fix Frequency Value

6.5.5.5 LSI Mode System Settings

LSI Mode System Settings
Enable

Master 1P

10

N J

172.18.232.11

Save

6.5.5.6 Limits Temperature Sensors

Limits Temperature Sensors

Temp. Input 1 - Warning

Temp. Input 1 - Trip

Temp. Input 2 - Warning

Temp. Input 2 - Trip

Temp. Input 3 - Warning

Temp. Input 3 - Trip

Temp. Input 4 - Warning

Temp. Input 4 - Trip

Temp. Input 5 - Warning

Temp. Input 5 - Trip

100
110
100
110

90
100

90

100

Zakladni nastaveni pro systémovy rezim ,LPI“.

Control Source

Zadani pozadované hodnoty z fizeni vyssi Grovné.
Nastaveni z vyroby: Analog

Zadani: Analog, Bus, Fix frequency

— Analog
Hodnoty nadfazeného fizeni se prenaseji analogové do frekven&niho ménice nebo 1/0
modulu. OZNAMENI! Analogovy vstup musi byt nakonfigurovin s hodnotou
»Pozadovana hodnota“!

— Bus
Hodnoty Fizeni vyssi Grovné se do Cerpadla prenaseji siti Ethernet. Jako komunikacni
protokol se pouziva ModBus TCP nebo OPC UA.

— Fix frequency
Cerpadlo béZi s pevnym kmitoctem.

Fix Frequency Value

Je-liv nastaveni ,Control Source* zvolena hodnota ,Fix frequency*, zadejte zda
odpovidajici kmitocet.

Nastaveni z vyroby: 0 Hz

Zadani: 25 Hz aZ max. kmitocet (f,,) podle typového Stitku

Shrnuti aZ Ctyr Cerpadel do jednoho zafizeni.

Enable
Aktivujte Cerpadlo v zafizeni.
Nastaveni z vyroby: vyp

Master IP

Pevnad IP adresa je dostupna pres IP adresu zafizeni v€etné Gvodni stranky zafizeni. IP
adresu musi zadat provozovatel! Pfislusnost Cerpadel k zafizeni je definovano pres
statickou IP adresu. ZapiSte Master IP u vSech Cerpadel v zafizeni. Hlavni funkce je
pridélena automaticky k Eerpadlu v zafizeni (redundantni hlavni ¢erpadlo).

OZNAMENI! Viechny IP adresy (zilozni a hlavni Eerpadlo) zaloZte ve stejné podiizené
siti!

Prehled moZznych teplotnich senzorid a zadani meznich hodnot.

Piehled teplotnich senzorii

100 ”
_m
110

Tepl. Vstup 1 Teplota vinuti 1 Winding Top/Bot 1

Tepl. Vstup 2 Teplota vinuti 2 Winding 2

Tepl. Vstup 3 Teplota vinuti 3 Winding 3

Tepl. Vstup 4 Teplota motorového loZiska  Bearing Top &4
nahore

Tepl. Vstup 5 Teplota motorového loZiska  Bearing Bot 5

Zadani meznich hodnot

Temp. Input 1 - Warning

dole

Mezni hodnota pro varovaniv °C.
Nastaveni z vyroby: specifikace z vyroby
Zadani: 0 °C azZ specifikace z vyroby

Temp. Input 1 - Trip

Mezni hodnota pro vypnuti Cerpadlav °C.
Nastaveni z vyroby: specifikace z vyroby
Zadani: 0 °C azZ specifikace z vyroby. Hodnota musi byt o 2 °C vyssi neZ mezni hodnota pro

varovani.

Legenda
»1“ predstavuje zastupnou poloZku pro vstup €. 1 aZ 5.
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6.5.5.7 Limits Vibration Sensors
Prehled moZnych vibracnich senzorl a zadani meznich hodnot.

Limits Vibration Sensors ~  PrFehled vibraénich senzori
Vibration X - Warning 15 =
O R =
Vibration X - Trip 50
Vibrace X, Y, Z Vibra¢ni senzor v DDI VibX, VibY, Vibz
Vibration Y - Warning 15
ooy = Vibrace vstup 1/vstup 2 Vstup pro externi vibracni VibHut, VibTop, VibBot
ibration Y - Tip
senzor
Vibration Z - Warning 12
Zadani meznich hodnot
Vibration Z - Trip 50
« Vibration X - Warning
Vibration Input 1 - Warning 50 . ..
Mezni hodnota pro varovaniv mm/s.
Vibration nput 1 =T % Nastaveni z vyroby: specifikace z vyroby
Vibration Input 2 - Warning 50 Zadani: 0 % az specifikace z vyroby
Vibration Input 2 - Trip 50 * Vibration X - Tr|p
Mezni hodnota pro vypnuti erpadla v mm/s.

Nastaveni z vyroby: specifikace z vyroby
Zadani: 0 % az specifikace z vyroby. Hodnota musi byt o 2 % vyssi neZ mezni hodnota pro
varovani.

Legenda
LX“ predstavuje zastupnou poloZku pro vstup €. X, Y, Z, 1 nebo 2.

6.5.6  Frequency Converter
Zakladni nastaveni frekvencniho ménice:

1P / Type Select v |P /Type Select

Auto Setup Nastaveni pro komunikaci s frekvencnim ménicem
Ramp Settings ¥« Auto Setup

Digital Inputs Automaticka konfigurace frekvencéniho ménice
Analog Inputs ¥« Ramp Settings

Relay Outputs Zadani ¢asu pro nabéhovou a brzdnou rampu

Analog Outputs -« Digital Inputs

Konfigurace digitalnich vstup(.

» Analog Inputs

Konfigurace analogovych vstupd.
» Relay Outputs

Konfigurace vystupd relé.

* Analog Outputs
Konfigurace analogovych vystupu.

6.5.6.1 IP/Type Select
Zakladni nastaveni pro sitovou komunikaci mezi cerpadlem a frekvencnim ménicem.

1P / Type Select ~ « |P Address
1P Address 192.168.179.152 IP adresa frekvenéniho ménice.
Type Select * Type Select

Vyberte vhodny frekvenéni ménic.
Nastaveni z vyroby: Wilo-EFC

6.5.6.2 Auto Setup
P¥i automatické parametrizaci Digital Data Interface konfiguruje zakladni nastaveni
Auto Setup . pripojeného frekvencniho ménice. Dbejte nasledujicich bodu:

» Automaticka parametrizace pfepisuje vSechna nastaveni ve frekvenénim ménici!

= Automaticka parametrizace konfiguruje obsazeni digitalnich vstup!

+ Poautomatické parametrizaci provedte automatické nastaveni motoru ve frekvenZnim
ménici!

Provedte automatickou parametrizaci.

v IP adresa frekvencniho ménice je zadana.

Je zvolen spravny frekvenéni ménic.

Frekven¢ni ménic je ve stavu ,Zastaveni®

Kliknéte na ,Start Parameter Transfer”

NERS S

Spusti se ,,Auto Setup*.
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6.5.6.3 Ramp Settings

Ramp Settings
Starting Ramp

Braking Ramp

6.5.6.4 Digital Inputs

Digital Inputs
Input 18 Function
Input 19 Function
Input 27 Function
Input 29 Function
Input 32 Function
Input 33 Function

Input 37 Function
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Save

Start

T

External OFf (Inverse)

E—TTTT—

PTC/WSK

Safe Torque Off (optional)

Save

3.

Na konci pfenosu se zobrazi hlaseni ,,Succesfully Completed*.

Starting Ramp

Zadani Casu v sekundach.
Nastaveni z vyroby: 5 s
Zadani:1az 20s

Braking Ramp

Zadani casu v sekundach.
Nastaveni z vyroby: 5 s
Zadani: 1az 20 s

Pfitazeni dostupnych funkci k pfislusnym vstuptm. Oznaceni svorek vstupu souhlasi s
oznacenim na frekvenénim ménici Wilo-EFC.

Automaticka parametrizace napevno obsadi nasledujici vstupy:

Input 18 Function

Funkce: Start

Popis: Signél vstupu/vystupu z fizeni vy33i Grovné.

Input 27 Function

Funkce: External Off (Inverse)

Popis: Dalkové vypnuti pomoci samostatného spinate. OZNAMENI! Vstup pfimo spina
frekvenéni ménic!

Input 33 Function

Funkce: PTC/WSK

Popis: Hardwarové pfipojeni teplotniho Cidla ve vinuti motoru

Input 37 Function

Funkce: Safe Torque Off (STO) — bezpeéné vypnuti

Popis: hardwarové odpojeni cerpadla frekvenénim ménicem, nezavislé na fizeni Cerpadel.
Opétovné automatické zapnuti neni mozné (blokovani opé&tovného zapnuti).
NEBEZPECi! Pokud se Eerpadlo pouZiva v oblasti ohroZena vybuchem, pfipojte zde
hardwarova teplotni ¢idla a ochranu proti béhu nasucho! Pro tento el nainstalujte ve
frekvenénim ménici zasuvnou kartu ,MCB 112*.

Nasledujicim vstuptm lze volné pfifadit dostupné funkce:

Input 19 Function
Input 29 Function
Input 32 Function
Nastaveni z vyroby: Not In Use
Zadani:
— High Water
Signal pro vysokou hladinu vody.

— Dry Run
Signal pro ochranu proti béhu nasucho.

— Leakage Warn
Signal pro externi kontrolu tésnici komory. V pfipadé chyby se generuje varovné
hlaseni.

— Leakage Alarm
Signal pro externi kontrolu tésnici komory. Pfi chybé se cerpadlo vypina. DalSi chovani
Ize nastavit prostiednictvim typu alarmu v konfiguraci.

— Reset
Externi signal pro resetovéani chybovych hlaseni.
— High Clogg Limit
Aktivace vyssi tolerance (,Power Limit - High“) pro detekci ucpéni.

OZNAMENI! Pfifazeni vstupl musi odpovidat hardwarovému obsazeni na frekvenénim
ménici!
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6.5.6.5 Analog Inputs

Analog Inputs

Input 53 Function Not In Use >
TN
Input 53 Scale Max 1
Input 54 Function >
Input 54 Type < 4..20mA >
Input 54 Scale Max 1

Save

6.5.6.6 Relay Outputs

Relay Outputs

Relay 1 Function Not In Use >
Relay 1 Invert
Relay 2 Function Not In Use >

Relay 2 Invert

Save
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Pfitazeni dostupnych funkci a druhl vstupu k pfislusnym vstuptm. Oznaceni svorek vstupu
souhlasi s oznacenim na frekvencnim ménici Wilo-EFC.

Konfigurovat Ize nasledujici vstupy:

e Input 53 Function
* Input 54 Function

OZNAMENI! Pfifazeni musi odpovidat hardwarovému obsazeni na frekvenénim ménigi!

« Input 53 Function/Input 54 Function

Nastaveni z vyroby: Not In Use

Zadani:

— External Control Value
Zadani poZadované hodnoty otacek cerpadla jako analogovy signal z vyssi trovné
fizeni.

— Level
Detekce aktudlniho stavu naplnéni pro sbér dat. Zaklad pro funkce ,stoupajici a
»klesajici“ hladina na digitalnim vystupu.

— Pressure
Detekce aktualniho systémového tlaku pro sbér dat.

— Flow
Detekce aktualniho pritoku pro sbhér dat.

 Input 53 Type/input 54 Type
Nastavte druh signalu (napéti (U) nebo proud (1)) také hardwarové na frekvenénim ménici.
Dodrzujte navod k provozu a obsluze frekvenéniho ménice!
Nastaveni z vyroby: 4—20 mA
Zadani:
- 0-20mA
— 4az20mA
- 0-10V
« Input 53 Scale Max/Input 54 Scale Max
Nastaveni z vyroby: 1
Zadani: Maximalni hodnota jako realna ¢iselna hodnota s jednotkou. Jednotky regulacnich
hodnot:

- Level =m
- Pressure = bar
- Flow = /s

Délici znaménka pro mista za desetinnou €arkou: Bod

Pfitazeni dostupnych funkci k pfislusnym vystuptim. Oznaceni vystupnich svorek souhlasi s
oznacenim na frekvenénim ménici Wilo-EFC.

Konfigurovat lze nasledujici vystupy:

« Relay 1 Function
« Relay 2 Function

4 ’ Ve ’ ’ ’ ’ ’ v e, v _ewve
OZNAMENI! Pfirazeni musi odpovidat hardwarovému obsazeni na frekvencnim meénici!

-+ Relay 1 Function/Relay 2 Function
Nastaveni z vyroby: Not In Use
Zadani:
— Run
Jednotlivé provozni hlaseni Cerpadla
— Rising Level
Hlaseni pfi stoupajici hladiné.
— Falling Level
Hlaseni pfi klesajici hladiné.
— Error
Signalizace jednotlivé poruchy Cerpadla: Alarm.
— Warning
Signalizace jednotlivé poruchy Cerpadla: Varovani.

— Cleaning
Hlaseni, jakmile se spusti sekvence Cisténi cerpadla.
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+ Relay 1 Invert/Relay 2 Invert
Pracovni postup vystupu: normalizovany nebo invertujici.
Nastaveni z vyroby: Vypnuti (normalizované)

6.5.6.7 Analog Outputs
Pfifazeni dostupnych funkci k pfislusnym vystupim. Oznaceni vystupnich svorek souhlasi s

Analog Outputs oznacenim na frekvencnim ménici Wilo-EFC.

Output 42 Function [ wamuse |>  Konfigurovat Ize nasledujici vystupy:

Output 42 Type [ o2ma ]> + Output 42 Function

Output 42 Scale Max . OZNAMENI! Pfifazeni musi odpovidat hardwarovému obsazeni na frekvenénim ménici!

+ Output 42 Function
Nastaveni z vyroby: Not In Use

Zadani:
— Frequency
Vystup aktualni skutecny kmitocet.

— Level
Vystup aktualni hladiny napln&ni. OZNAMENI! Pro vystup musi byt na vstupu
pfipojeno odpovidajici signalni Cidlo!
— Pressure
Vystup aktualniho provozniho tlaku. OZNAMENI! Pro vystup musi byt na vstupu
pfipojeno odpovidajici signalni Cidlo!
— Flow
Vystup aktualniho priitokového mnoZstvi. OZNAMENI! Pro vystup musi byt na vstupu
pfipojeno odpovidajici signalni Cidlo!
« Output 42 Type
Nastaveni z vyroby: 4—20 mA
Zadani:
- 0-20mA
— 4az20mA
= Output 42 Scale Max
Nastaveni z vyroby: 1
Zadani: Maximalni hodnota jako realna ¢iselna hodnota bez jednotky, oddélovaciho
znaménka pro pocet desetinnych mist: Bod

6.5.7  1/O Extension
Zakladni nastaveni I/O modulii (rozsifeni vstupu/vystupu):

1P / Type Select « |P /Type Select

Digital Inputs Nastaveni pro komunikaci s /0 modulem
Analog Inputs . Digital Inputs

Relay Outputs Konfigurace digitalnich vstupd.

= Analog Inputs
Konfigurace analogovych vstupt (je k dispozici pouze v Wilo 1/0 2).

« Relay Outputs

Konfigurace vystupd relé. Pocet vstupd a vystup( zavisi na zvoleném modulu 1/0.

6.5.7.1 IP/Type Select
Zakladni nastaveni pro sitovou komunikaci mezi Eerpadlem a I/0O modulem.

1P / Type Select « Enable I/O Extension
Enable 1/0 Extension - Zapnuti/vypnuti funkce.
IP Address 192.168.1.201 NaStavenI z Verby: Vyp.
< * IPAddress

IP adresa /O modulu.

« Type Select
Vyberte /0 modul.
Nastaveni z vyroby: Wilo 10 1
Zadani: Wilo 10 1 (ET-7060), Wilo 10 2 (ET-7002)
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6.5.7.2 Digital Inputs

Digital Inputs
Input 1 Function
Input 2 Function
Input 3 Function
Input 4 Function
Input 5 Function

Input 6 Function

6.5.7.3 Analog Inputs

Analog Inputs
Input 1 Function
Input 1 Type
Input 1 Scale Max
Input 2 Function
Input 2 Type
Input 2 Scale Max
Input 3 Function
Input 3 Type

Input 3 Scale Max
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T
T
[ ane >
T

Not In Use >
——
1

Not In Use >

N —w—
1

T —
—s—

1

Save

Pritazeni dostupnych funkci k prislusSnym vstuplm. Oznaceni svorek vstupu souhlasi s
oznacenim na I/0 modulu. Nésledujicim vstupdm Ize volné pfifadit dostupné funkce:

e Input 1 Function
* Input 2 Function
* Input 3 Function
e Input 4 Function
e Input 5 Function
* Input 6 Function
Nastaveni z vyroby: Not In Use
Zadani:
OZNAMENI! V systémovém reZimu LPI jsou funkce v modulu I/O stejné jako ve
frekvenénim méniéi. Nasledujici popis je zaméFen na systémovy reZim LSI.
— High Water
Signal pro vysokou hladinu vody.
— DryRun
Signal pro ochranu proti béhu nasucho.

— Reset
Externi signal pro resetovani chybovych hlaseni.

— System Off

Externi signal pro vypnuti zafizeni.
— Trigger Start Level

Spusténi od¢erpavani. Sachta se odcerpé aZ do trovné pro vypnuti.
— Alternative Start Level

Aktivujte alternativni Groven pro zapnuti.

OZNAMENI! Pifazeni musi odpovidat hardwarovému obsazeni na /0 modulu!

Pfitazeni dostupnych funkci k pfislusnym vstuplm. Oznaceni svorek vstupu souhlasi s
oznalenim na /0 modulu. Nasledujicim vstupiim Ize volné pfifadit dostupné funkce:

* Input 1 Function
* Input 2 Function
* Input 3 Function

Nastaveni

= Input 1 Function aZ Input 3 Function
Nastaveni z vyroby: Not In Use
Zadani:
OZNAMENI! V systémovém rezimu LPI jsou funkce v modulu 1/O stejné jako ve
frekvenénim ménici. Nasledujici popis je zaméfen na systémovy rezim LSI.
— Level
Zadani poZzadované hodnoty pro zpUsoby regulace v systémovém reZzimu LSI.

OZNAMENI! Pfedpoklad pro systémovy rezim LSI! Touto funkci obsadte jeden
vstup.

— Pressure
Detekce aktualniho systémového tlaku pro sbér dat.

OZNAMENI! Lze pouzit jako regulaéni hodnotu pro regulator PID!

— Flow
Detekce aktualniho pritoku pro sbhér dat.

OZNAMENI! Lze pouZit jako regulaéni hodnotu pro regulator PID a HE!

— External Control Value
Zadani poZzadované hodnoty z fizeni vyssi Urovné do fizeni Cerpaci stanice v podobé
analogového signalu. OZNAMENI! V systémovém reZimu LS| pracuje Eerpaci stanice
nezavisle na Fizeni vy$si urovné. Musi-li dojit k zadani poZadované hodnoty pfes
Fizeni vys$Si trovné, obratte se na zakaznicky servis!

= Input 1 Type aZ Input 3 Type

Zvoleny rozsah méfeni se piendsi do I/O modulu. OZNAMENI! Nastavte hardwarové druh

signalu (proud nebo napéti). DodrZujte navod vyrobce!

Nastaveni z vyroby: 4—20 mA

Zadani:
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— 0-20mA
— 4-20mA
- 0-10V
» Input 1 Scale Max az Input 3 Scale Max
Nastaveni z vyroby: 1
Zadani: Maximalni hodnota jako realna ¢iselna hodnota s jednotkou. Jednotky regulacnich
hodnot:
- Level=m
- Pressure = bar
- Flow = /s
Délici znaménka pro mista za desetinnou Carkou: Bod

6.5.7.4 Relay Outputs
Pfitazeni dostupnych funkci k pfislusnym vystupim. Oznaceni vystupnich svorek souhlasi s
Relay Outputs oznalenim na /0 modulu. Nasledujicim vystuptm Ize volné pfifadit dostupné funkce:

Relay 1 Function [ wamue  |> ¢ Relay 1Function

» Relay 2 Function
= Relay 3 Function

Relay 1 Invert

« Relay 4 Function
Relay 2 Invert « Relay 5 Function
Relay 3 Function [ wemuwe |> « Relay 6 Function
Relay 3 Invert OZNAMENI! Wilo 10 2 ma pouze tfi reléové vystupy!

Nastaveni

= Relay 1 Function aZ Relay 6 Function
Nastaveni z vyroby: Not In Use
Zadani:
OZNAMENI! V systémovém reZimu LPI jsou funkce v modulu I/O stejné jako ve
frekvencnim ménici. Nasledujici popis je zaméFen na systémovy reZim LSI.
— Run
Sbérné provozni hlaseni
— Rising Level
Hlaseni pfi stoupajici hladiné.
— Falling Level
Hlaseni pfi klesajici hladiné.
— System Warning
Sbérné poruchové hlaseni: Varovani.
— System Error
Sbérné poruchové hlaseni: Porucha.
— Cleaning
Hlaseni, pokud je aktivni Cistici sekvence Cerpadla.

= Relay 1 Function az Relay 6 Function
Pracovni postup vystupu: normalizovany nebo invertujici.
Nastaveni z vyroby: vyp (normalni)

6.5.8  Alarm /Warning Types
Pro urcita hlaseni alarmu a varovani Ize stanovit prioritu ve dvou stupnich.

Changeable Alarms

Changeable Warnings
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6.5.8.1 Changeable Alarms

Changeable Alarms

Dry Run Detected

Leakage (External Input)

Temp. Sensor 1 Trip

Temp. Sensor 2 Trip

Temp. Sensor 3 Trip

Temp. Sensor 4 Trip

Temp. Sensor 5 Trip

Motor Overload

Motor Overtemp.

Pro zobrazena vystrazna hlaseni lze zadat nasledujici priority:

~ « Alert Type A: Pfi chybé se Cerpadlo vypina. Vystrazné hlaSeni je nutné ruéné resetovat:
— Reset Error na Gvodni strance
— Funkce ,Reset” na digitalnim vstupu frekvencniho ménice nebo /0 modulu
— Odpovidajici signal pres provozni sbérnici
= Alert Type B: Pfi chybé se Cerpadlo vypina. Po odstranéni chyby se vystrazné hlaseni
automaticky resetuje.

([ rommes ]
T
([ omwes ]
([ rommes ]
([ romwes ]
([ rommes ]
([ romwes ]
([ Aommes ]
([ rommes ]

6.5.8.2 Changeable Warnings

Changeable Warnings

Emerged Operation Trigger

Clog Detection

Vibration X - Warning

Vibration Y - Warning

Vibration Z - Warning

Vibration Input 1 - Warning

Vibration Input 2 - Warning

6.6 Funkéni moduly

6.6.1 Pump Kick

Pump Kick
Enable

Begin time

End time

Motor Frequency
Time Interval

Pump Runtime
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Pro zobrazena varovna hlaseni Ize zadat nasledujici priority:

~

« Warning Type C: Tato varovani mohou spinat vystup relé frekvenéniho ménice nebo I/0
[ wammgpec > modulu.
([ wemmgmeen ] « Warning Type D: Tato varovani se pouze zobrazuji a protokoluji.
[ wemngpec ]
[ wammmec >
[ Wamngtypec ]
[ wommemec >
[ wemmmee >

Prehled funkci v zavislosti na systémovém reZimu.

Funkéni moduly Systémovy rezim
LSI Slave
Pump Kick - . _ .
Emerged Operation - . _ .
Operating Mode (Cerpadlo) - . _ .
Clog Detection - . _ .
Anti-Clogging Sequence - . _ .
Operating Mode (Zafizeni) - _ . -
System Limits - _ . -
Level Controller - _ . -
PID Controller - _ . -
High Efficiency(HE) Controller - _ . -
Legenda

- = neni k dispozici; » = k dispozici

Cyklickym zku$ebnim chodem Ize zabranit déle trvajici dobé necinnosti Cerpadla.

« Enable
Zapnéte a vypnéte funkci.
Nastaveni z vyroby: Vyp.

02:00
« Endtime a Begin time
Mimo tento interval se nevynucuje Zadny cyklicky chod cerpadla.
Nastaveni z vyroby: 00:00
% Zadéni: hh:mm

02:00
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6.6.2 Emerged Operation

Emerged Operation
Emerged Operation
Restart Hysteresis
Temperature Limit

Operating Mode

100

Save

6.6.3  Operating Mode (Cerpadlo)

Operating Mode

Frequency in Manual Mode
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30

Save

¢ Motor Frequency
Provozni frekvence pro cyklicky chod cerpadla.
Nastaveni z vyroby: 35 Hz
Zadani: 25 Hz aZ max. kmitocCet podle typového Stitku

« Time Interval
Pripustna doba zastaveni mezi dvéma cyklickymi chody cerpadla.
Nastaveni z vyroby: 24 Hz
Zadani: 0 az 99 h.

e Pump Runtime
Doba chodu Cerpadla pfi cyklickém chodu cerpadla.
Nastaveni z vyroby: 10 s
Zadani: 0az30s

Vinuti motoru je vybaveno snimacem teploty. Tato kontrola dovoluje cerpadlu provoz pfi
vynoreni bez dosaZeni max. teploty vinuti. Detekce teploty se provadi senzorem Pt100.

« Enable
Zapnéte a vypnéte funkci.
Nastaveni z vyroby: Vyp.

« Restart Hysteresis
Teplotni rozdil oproti mezni teploté, po které dojde k opétovnému zapnuti.
O0ZNAMENI! VyZadovino pouze pro provozni reZim ,,Dvoubodovy regulator*!
Nastaveni z vyroby: 5 °C
Zadani:1az20°C

e Temperature Limit
Je-li dosaZeno nastavené mezni teploty, aktivuje se omezovac teploty.
Nastaveni z vyroby: Prah varovani teploty vinuti z vyroby
Zadani: 40 °C aZ odpojovaci teplota vinuti z vyroby

« Operating Mode
Nastaveni z vyroby: On/Off
Zadani: On/Off (dvoubodovy regulator) nebo PID

— On/Off (dvoubodovy regulator)
Cerpadlo vypina pfi dosaZeni nastavené mezni teploty. Jakmile teplota vinuti opét
poklesne o nastavenou hodnotu hysteréze, Cerpadlo se opét zapne.

— PID
Aby se zabranilo vypnuti cerpadla, otacky motoru se reguluji v zavislosti na teploté
vinuti. S rostouci teplotou vinuti se snizuji otacky motoru. Timto zptsobem se
prodluZuje chod Cerpadla.

= Operating Mode Selection
Urcete, v jakém provoznim rezimu se Cerpadlo pouZziva.
Nastaveni z vyroby: Vyp
Zadani: Auto, Manual nebo Off

— Off
Cerpadlo vyp.

— Manual
Zapnéte terpadlo ruéné. Cerpadlo bézi, dokud nestisknete tlacitko ,Off“ nebo nebude
dosaZeno Grovné pro vypnuti.
OZNAMENI! U ruéniho reZimu zadejte kmitoet pro provozni bod! (viz menu:
,Function Modules < Operating Mode =» Frequency in Manual Mode*)
OZNAMENI! Systémovy rezim ,.LSI*: Ruéni reZim je mozny, pouze pokud je hlavni
provozni rezim ,,Vypnuty*“!

— Auto
Automaticky provoz Cerpadla.
Systémovy rezim ,,LPI“: Zadani poZadované hodnoty fizenim vyssi trovné.
Systémovy rezim ,,LSI*: Zadani poZadované hodnoty zafizenim Master.

« Frequency in Manual Mode

Specifikovany kmitoCet pro provozni bod pfi ruénim provozu.

Nastaveni z vyroby: 0 Hz

Zadani: 25 Hz aZz max. jmenovita frekvence podle typového Stitku
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6.6.4  Clog Detection

Teach Power Curve

Detection Settings

6.6.4.1 Clog Detection - Teach Power
Curve

Teach Power Curve

Start Teach (Pump starts!)

Minimum Motor Frequency 30

Maximum Motor Frequency 50

Save

6.6.4.2 Clog Detection - Detection
Settings

Detection Settings

Enable -
Power Volatility Limit 2
Volatility Trigger Delay 10
Power Limit 10
Power Limit - High 15
Power Limit Trigger Delay 10
Power Rise Limit 3
Frequency Change Latency 5
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Cerpadlo je vybaveno algoritmem, ktery dokaze detekovat ucpani hydrauliky. Zakladem
algoritmu je odchylka jmenovitého vykonu od referencni charakteristiky. Referencni
charakteristika se zaméfuje béhem ,,Faze zau€ovani“. Rimcové podminky pro detekci ucpani
se ukladaji do ,,Nastaveni“.

Pro aktivaci detekce ucpani zamérte referencni charakteristiku.

e Minimum Motor Frequency
Minimalni kmitocet, od které pracuje detekce ucpani.
Nastaveni z vyroby: 30 Hz
Zadani: 1 Hz aZ max. jmenovita frekvence podle typového Stitku

* Maximum Motor Frequency
Maximalni kmitocet, do které pracuje detekce ucpani.
Nastaveni z vyroby: Jmenovita frekvence podle typového Stitku
Zadani: 1 Hz aZz max. jmenovita frekvence podle typového stitku

Jsou-li nastaveny v3echny hodnoty, spustte fazi zau€ovani kliknutim na tlacitko ,Start Teach
(Pump starts!)“. Po dokonZeni faze zau¢ovani se na obrazovce zobrazi hlaseni.

OZNAMENI! Béhem faze zau€ovani neprobiha zadni detekce ucpani!

Definice ramcovych podminek pro detekci ucpani. OZNAMENI! Pro aktivaci detekce ucpani
uloZte referenéni charakteristiku! (<, Teach Power Curve*)

« Enable
Zapnéte a vypnéte funkci.
Nastaveni z vyroby: Vyp.

« Power Volatility Limit
Pripustna odchylka oproti primérnému pfikonu v %.
Nastaveni z vyroby: 2 %
Zadani: 0 az 100 %
« Volatility Trigger Delay
Jakmile je pfipustné kolisani vii¢i zprdmérovanému piikonu po nastavenou dobu vétsi nez
pfipustné kolisani, spusti se iSténi.
Nastaveni z vyroby: 10 s
Zadani: 0az60s

« Power Limit
Pripustna odchylka oproti referencni charakteristice v %.
Nastaveni z vyroby: 10 %
Zadani: 0 az 100 %

« Power Limit Trigger Delay
Jakmile je pfipustnd odchylka vykonu vici referencni charakteristice vétsi neZ nastavena
doba, spusti se Cisténi.
Nastaveni z vyroby: 10 s
Zadani: 0az60s

» Power Limit - High
Pripustna odchylka oproti referencni charakteristice v %, je-li aktivni digitalni vstup ,High
Clog Limit*.
Nastaveni z vyroby: 15 %
Zadani: 0 az 100 %

» Power Rise Limit
Porovnani primérného pfikonu béhem normalniho provozu a detekce ucpani. Primérny
pfikon se zaznamenava béhem normalniho provozu a detekci ucpani. Doba zaznamu je
nastavena z vyroby. Vzajemné se porovnavaji obé hodnoty. Pokud béhem detekce ucpani
leZi hodnota o nastaveny faktor nad hodnotou v normalnim provozu, spusti se CiSténi.
Nastaveni z vyroby: 3 %
Zadani: 0 az 100 %
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6.6.5 Anti-Clogging Sequence

Anti-Clogging Sequence
Enable

Enable at Pump Start
Forward Motor Frequency
Forward Run Time

Backward Motor Frequency
Backward Run Time

Stop Time

Cycles per Sequence
Maximum Sequences per Hour
Ramp Up

Ramp Down

6.6.6  Operating Mode (Zafizeni)

Operating Mode

Operating Mode Selection off >
Auto Mode Selection Level Control >

Save

« Frequency Change Latency
Doba trvani po zméné kmitoCtu, neZ se uloZi data méreni pro vypocet.
Nastaveni z vyroby: 5 s
Zadani: 0az60s

Je-li aktivovana detekce ucpani, ¢erpadlo miiZe v pfipadé potreby spustit Cistici sekvenci.
Aby se ucpani uvolnilo a odcerpalo, bézi cerpadlo stfidavé nékolikrat dopfedu a dozadu.
- Enable

Zapnéte a vypnéte funkci.

Nastaveni z vyroby: Vyp.

« Enable at Pump Start
Pred kazdym Cerpanim se nejprve spusti Cistici sekvence.
Nastaveni z vyroby: Vyp.

- Forward Motor Frequency
Specifikace kmitoCtu pro dopfedny chod béhem Cistici sekvence.
Nastaveni z vyroby: 38 Hz
Zadani: 0 az 60 Hz

« Forward Run Time
Doba chodu pro dopfedny chod.
Nastaveni z vyroby: 6 s
Zadani:0az30s
« Backward Motor Frequency
Specifikace kmitoCtu pro zpétny chod béhem Cistici sekvence.
Nastaveni z vyroby: 30 Hz
Zadani: 0 aZz 60 Hz

« Backward Run Time
Doba chodu pro zpétny chod.
Nastaveni z vyroby: 6 s
Zadani:0az30s
e Stop Time
Doba zastaveni mezi dopfednym a zpétnym chodem.
Nastaveni z vyroby: 5 s
Zadani:0az10s

« Cycles per Sequence
Pocet chodl dopfedu a dozadu béhem jedné Cistici sekvence.
Nastaveni z vyroby: &4
Zadani: 1az 10

* Maximum Sequences per Hour
Max. pocet Cisticich sekvenci za jednu hodinu.
Nastaveni z vyroby: 3
Zadani: 1az 10

* Ramp Up
Nabéh motoru z 0 Hz az do nastaveného kmitoctu.
Nastaveni z vyroby: 2 s
Zadani:0az10s

¢ Ramp Down
Vypinaci doba motoru od nastaveného kmitoctu do 0 Hz.
Nastaveni z vyroby: 2 s
Zadani:0az10s

Stanovte zakladni nastaveni pro zafizeni.

= Operating Mode Selection
Urcete, v jakém provoznim rezimu zafizeni pracuje.
Nastaveni z vyroby: Off
Zadani: Auto, Off

— Off

Zafizeni vypnuto. Manudlni reZim jednotlivych Cerpadel je moZny pfes tvodni stranku

pfislusného Cerpadla.
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6.6.7  System Limits

Levels

Dry Run Sensor Selection
Pump Limits and Changer
Min/Max Frequency

Start Frequency

Alternative Stop Level

6.6.7.1 Levels

Levels

High Water Start Level 5
High Water Stop Level 4
Alternative Start Level 3
Dry Run Level 0.05

6.6.7.2 Dry Run Sensor Selection

Dry Run Sensor Selection
Sensor Type < Sensor

56

— Auto
Automaticky provoz zafizeni pfes nastaveny regulator na ,Auto Mode Selection®.

« Auto Mode Selection
Urcete, ktery regulator zafizeni fidi.
Nastaveni z vyroby: Level Control
Zadani: Level Control, PID, HE-Controller

» Trigger emptying sump
Spusténi manudlniho Zerpani. Max. uvedena erpadla (viz System Limits =» Pump Limits
and Changer) b&Zi aZ do stanovené (irovné pro vypnuti/zastaveni nastaveného
zaznamenani hladiny.

Stanoveni pripustnych hranic pouZiti zafizen:
- Levels
Stanoveni Grovné pro vysokou hladinu a ochranu proti béhu na sucho.

« Dry Run Sensor Selection
Stanoveni zdroje signalu pro chod na sucho.

e Pump Limits and Changer
Nastaveni pro pravidelnou vyménu cerpadel.

+ Min/Max Frequency
Stanoveni minimalni a maximalni provozni frekvence.

e Start Frequency
Stanoveni zvySené provozni frekvence za Gcelem spusténi Cerpadla.

« Alternative Stop Level
Dopliujici uroven pro vypnuti ke kompletnimu vypousténi Sachty a odvétravani hladinové
sondy.

Stanoveni rGiznych hladin pro zapnuti a vypnuti Cerpadel. OZNAMENI! Pro zaznamenani
hladiny pfipojte snimaé hladiny!
« High Water Start Level
PFi dosaZeni nastavené tirovné se spusti max. uvedena erpadla (viz System Limits =»
Pump Limits and Changer). Dojde k zdznamu v Data Logger.
Nastaveni z vyroby: 100 m
Zadani: 0,05 az 100 m

« High Water Stop Level
Pfi dosaZeni nastavené urovné se odpoji vSechna doplfiujici spusténa Cerpadla. V provozu
zUstanou pouze Cerpadla, které jsou podle fizeni zapotrebi. Dojde k zdznamu v Data
Logger.
Nastaveni z vyroby: 100 m
Zadani: 0,052z 100 m

= Alternative Start Level
pro zapnuti zvySuje objem zaloZni Sachty pro zvlastni udalosti, napf. pfi silném desti. Pro
aktivaci doplfiujici hladiny zapnuti obsadte digitalni vstup na modulu I/O s funkci
+Alternative Start Level“. Pfi dosaZeni nastavené Urovné se spusti max. uvedend cerpadla
(viz System Limits =» Pump Limits and Changer).
Nastaveni z vyroby: 100 m
Zadani: 0,05 az 100 m

« DryRun Level
Pfi dosaZeni nastavené urovné se odpoji vSechna Cerpadla. Dojde k zaznamu v Data
Logger.
Nastaveni z vyroby: 0,05 m
Zadani: 0,052z 100 m

Stanoveni ¢idla pro chod na sucho.

« Sensor Type
Nastaveni z vyroby: Sensor
Zadani: Sensor, Dry Run Input
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6.6.7.3 Pump Limits and Changer

— Sensor
Uroven chodu na sucho se zjistuje pres snimac hladiny.

— Dry Run Input
Signal pro Uroven chodu na sucho se zjistuje pres digitalni vstup.

Aby jednotliva Cerpadla nebéZela nerovnomérng, probiha pravidelna vyména Cerpadla

Pump Limits and Changer zékladniho zatiZeni.

Max. Pumps >« Max.Pumps

Pump Change Strateoy e D Max. pocet Cerpadel v zafizeni, ktera sméji byt provozovana soucasné.
Nastaveni z vyroby: 2

Cyclic Period Time 60

6.6.7.4 Min/Max Frequency

Zadani:1az 4

Pump Change Strategy

Zakladni fizeni pro vyménu Cerpadel.
Nastaveni z vyroby: Impulse

Zadani: Impulse, Cyclic

— Impulse
K vyméné Cerpadel dojde po zastaveni vsech Cerpadel.
— Cyclic
K vyméné Cerpadel dojde po uplynuti nastaveného casu v ,,Cyclic Period Time*.
Cyclic Period Time
Jakmile je nastaven rezim stfidani ,Cyclic”, zadejte zde cas, po kterém dojde k vyméné
Cerpadel.
Nastaveni z vyroby: 60 min
Zadani: 1 az 1 140 min

Stanoveni minimalni a maximalni provozni frekvence Cerpadel v zafizeni:

Min/Max Frequency °

Max. 50

Min. 30

Max.

Maximalni provozni frekvence cerpadel v zafizeni.

Nastaveni z vyroby: maximalni kmitocet podle typového Stitku

Zadani: od minimalniho do maximalniho kmito¢tu podle typového Stitku
Min.

Minimalni provozni frekvence Cerpadel v zafizeni.

Nastaveni z vyroby: minimalni kmitocet podle typového Stitku

Zadani: od minimalniho do maximalniho kmitoCtu podle typového Stitku

OZNAMENI! Zadani je omezeno hranici pouZiti éerpadla z diivodu nastaveni z vyroby!

6.6.7.5 Start Frequency

Stanoveni zvySené provozni frekvence za Gcelem spusténi Cerpadla.

Start Frequency 3
Frequency 50

Duration 1
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Frequency

Provozni frekvence pfi spusténi Cerpadla.

Nastaveni z vyroby: maximalni kmitocet podle typového stitku

Zadani: od minimalniho do maximalniho kmitoCtu podle typového Stitku

OZNAMENI! Tato funkce je aktivni pouze tehdy, pokud je poZadovany kmitoéet
regulatoru nizsi, neZ je zvySeny kmitocet startu.

OZNAMENI! Pokud se nastavena hodnota rovna minimalnimu kmito&tu, funkce se
deaktivuje.

Duration

Béhem nastavené doby bézi Cerpadla se zvysenou provozni frekvenci. Poté dojde k
individualni regulaci kmitoctu v zavislosti na zptisobu regulace.

Nastaveni z vyroby: 1 s

Zadani:1az30s
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6.6.7.6 Alternative Stop Level

Alternative Stop Level

Enable
Stop Level 0.05
Trigger after n Starts 10

Follow-up time 0

6.6.8 Level Controller

Stop Level
Level 1
Level 2
Level 3
Level 4
Level 5

Level 6

6.6.8.1 Stop Level

Stop Level

Stop Level 0.05

6.6.8.2 Levellaz6

Level 1
Start Level 0.05
Motor Frequency 50

Number of Pumps 0
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Doplnujici troven pro vypnuti za ic¢elem hlubsiho poklesu hladiny v Sachté a za icelem
odvétravani snimace hladiny. Doplfujici Uroven pro vypnuti se aktivuje po dosazeni
stanoveného poctu cykld ¢erpani.

OZNAMENI! Nastavte tirovef pro vypnuti pfes hodnotu tirovné za tiéelem ochrany proti
béhu nasucho!

« Enable
Zapnuti/vypnuti funkci.
Nastaveni z vyroby: Vyp

» Stop Level
Stanoveni poZadované hladiny.
Nastaveni z vyroby: 0,05 m
Zadani: 0,05 az 100 m

= Trigger after n Starts
Pocet cykll Cerpani, dokud nebude aktivni dopliujici Groven pro vypnuti.
Nastaveni z vyroby: 10
Zadani: 2 az 100
« Follow-up time
Doba dobéhu cerpadla az do vypnuti.
Nastaveni z vyroby: 0 s
Zadani:0az300s

Stanoveni jednotlivych drovni pro sepnuti:

= Uroven pro zastaveni
Uroven pro vypnuti vSech Cerpadel.

- Stavirovné laz6
Stanoveni aZ Sesti Urovni pro sepnuti.

Uroven pro vypnuti véech cerpadel.

OZNAMENI! Nastavte iirovef pro vypnuti pfes hodnotu tirovné za tiéelem ochrany proti
béhu nasucho!

‘6
1

OZNAMENI! Pokud se pouZiva ,alternativni irovef pro vypnuti®, nastavte tuto hodnotu
urovné pies hodnotu trovné platnou pro ,,alternativni Groveri pro vypnuti“!

» Stop Level
Nastaveni z vyroby: 0,05 m
Zadani: 0,05az 100 m

Stanoveni aZ Sesti rliznych Urovni pro sepnuti za Gcelem fizeni Cerpadel.
OZNAMENI! Stanoveni trovni pro sepnuti nemusi probihat po Fadé!

« Start Level
Hladina pro spusténi Cerpani.
Nastaveni z vyroby: 0,05 m
Zadani: 0,052z 100 m

* Motor Frequency
Zadani provozni frekvence pro Cerpani.
Nastaveni z vyroby: Minimalni frekvence Cerpadla
Zadani: Minimalni frekvence Cerpadla aZz do max. kmitoctu Cerpadla podle typového Stitku

« Number of Pumps
Pocet Cerpadel, které jsou spustény pro Cerpani.
Nastaveni z vyroby: 0
Zadani:0az 4
OZNAMENI! Hodnota 0 deaktivuje zadani Girovné!
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6.6.9 PID Controller

PID Settings

Controller Parameter

6.6.9.1 PID Settings

PID Settings

Control Value

Set Point Source
Set Point fix Value
Start Level

Stop Level

Nastaveni pro regulaci Cerpadel:

« PID Settings
Zakladni nastaveni pro regulaci PID.

« Controller Parameter
Zakladni nastaveni pro regulator PID.

Zakladni nastaveni pro regulaci PID.

« Control Value
T R ) Stanoveni regulacnich ukazatel(.

T Nastaveni z vyroby: Level

Zadani: Level, Pressure, Flow

» Set Point Source
Zadani poZzadované hodnoty pro fizeni.
Nastaveni z vyroby: Analog Input

Save Zadani: Analog Input, Bus Input, Fix

— Analog Input
Hodnoty Fizeni vy$3i irovné se pfenaseji analogové do 1/0 modulu 2 (ET-7002).
OZNAMEN:i! Analogovy vstup nakonfigurujte s hodnotou ,,PoZadovana hodnota“!

— Bus Input
Hodnoty fizeni vyssi Grovné se do Cerpadla pfenaseji siti Ethernet. Jako komunikacni
protokoly jsou pouZivany ModBus TCP nebo OPC UA.

— Fix
Fixni zadani poZadované hodnoty.

+ Set Point fix Value

Je-liv nastaveni ,Set Point Source* zvolena hodnota ,Fix*“, zadejte odpovidajici

pozadovana hodnota.

Nastaveni z vyroby: 0

Zadani: libovolné zadan pozadované hodnoty. Jednotky regulacnich hodnot:

-Level=m
- Pressure = bar
- Flow = /s

« Start Level
Pfi dosaZeni nastavené urovné se spusti minimalné jedno Cerpadlo. Skutecny pocet

spusténych Cerpadel zavisi na odchylce od poZzadované hodnoty. Max. poCet spousténych

Cerpadel se nastavuje v menu ,,System Limits“ (viz System Limits =<» Pump Limits and
Changer).

Nastaveni z vyroby: 0,05 m

Zadani: 0,052z 100 m

= Stop Level
Pfi dosaZeni nastavené urovné se odpoji vSechna Cerpadla.
Nastaveni z vyroby: 0,05 m
Zadani: 0,05aZ 100 m

6.6.9.2 Controller Parameter

Controller Parameter

Proportional Kp

Integral Time Ti

Derivative Time Td

Deviation

Time delay

Navod k montaZi a obsluze «

Zakladni nastaveni pro regulator PID.

= Proportional Kp
1 Zesilujici faktor
Nastaveni z vyroby: 1
Zadani: -1 000 az 1 000

OZNAMENI! Pro regulaci hladiny nastavte proporcionalni hodnotu Kp negativné (-)!

= Integral Time Ti
Integracni ¢as / derivacni ¢as
Nastaveni z vyroby: 0,01 min
Zadani: 0 az 10 000 min
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= Derivative Time Td
Diferen¢ni ¢as /retenéni ¢as
Nastaveni z vyroby: 0 min
Zadani: 0 az 1 000 min

OZNAMENI! Diferenéni podil Td se v zafizenich na odpadni vodu zpravidla nepouZiva.
Primarné nastavte hodnotu na ,,0“!

» Deviation
Pripustna odchylka mezi skute¢nou a poZadovanou hodnotou.
Nastaveni z vyroby: 5 %
Zadani: 0 az 100 %
Regulaéni podminky
— Odchylka od pozadované hodnoty se nachazi mimo definované hranice.
— Vystupni frekvence dosahuje maximalniho kmitoCtu.
Cerpadlo se pFipoji, jakmile jsou spinény obé podminky pro stanoveny ¢as.
— Odchylka od pozadované hodnoty se nachazi mimo definované hranice.
— Vystupni frekvence dosahuje minimalniho kmitoctu.
Cerpadlo se odpoji, jakmile jsou spInény obé podminky pro stanoveny ¢as.
Pro hodnoty maximalniho a minimalniho kmito&tu viz System Limits <» Min/Max
Frequency.

« Time delay
Cas prodleni / doba dobé&hu
Nastaveni z vyroby: 5 s
Zadani: 0az 300's

6.6.10 High Efficiency(HE) Controller
Nastaveni pro regulaci Cerpadel:

Control Settings « Control Settings
Pipe Settings Zakladni nastaveni pro Regulator HE.
Tank Geometry o Plpe Settings

Udaje o potrubi.

» Tank Geometry
Udaje o geometrii $achty.

6.6.10.1 Control Settings
Zakladni nastaveni pro regulaci cerpadel.

Control Settings « Start Level

Start Level 006 Pfi dosaZeni nastavené urovné se spusti minimalné jedno Cerpadlo.
Nastaveni z vyroby: 0,05 m

Zadani: 0,052z 100 m

Stop Level 0.05

Minimum Flow Velocity 0.7
= Stop Level
Update System Curve 01:00 “. “ . P “ .r . v
Pfi dosaZeni nastavené trovné se odpoji aktivni Cerpadlo.
Critical Diameter Ratio of Pipe 0.5 Nastavenl' 7 VYroby 0 05 m
Admissible Flow Ratio for Sedimentation 0.5 Zadani: 0az 100 m

PIEXS - Minimum Flow Velocity
Stanoveni minimalni pratokové rychlosti v potrubi.

Nastaveni z vyroby: 0,7 m/s
Zadani: 0 az 100 m/s

» Update System Curve
Doba spusténi pro zméfeni charakteristiky potrubni sité.
Nastaveni z vyroby: 00:00 hodin
Zadani: 00:00 aZ 23:59 hodin

 Critical Diameter Ratio of Pipe
Pripustny pomér teoretického a skute¢ného prifezu potrubi. Pokud je pfipustny pomér
mensi, detekuje se v potrubi sedimentace. Dojde k proplachu potrubi's jmenovitym
kmitoctem.
Nastaveni z vyroby: 0,5
Zadani:0az 1

= Admissible Flow Ratio for Sedimentation
Pripustny pomér priitoku pfi prvnim uvedeni zafizeni do provozu a pred a béhem
proplachu. Pokud je pfipustny pomér vétsi, proplach se ukonci.
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6.6.10.2 Pipe Settings

Pipe Settings
Pipe Length
Pipe Diameter
Pipe Roughness
Geodetic Head

Minor Loss Coefficient

6.6.10.3 Tank Geometry

Tank Geometry

Level 5
Area S5
Level 4
Area 4
Level 3
Area 3
Level 2
Area 2
Level 1

Area 1

7 Navic

7.1 Backup/Restore

0

0

Calculate Values

Nastaveni z vyroby: 0,5
Zadani:0az1

Udaije o potrubi.

Pipe Length
Nastaveni z vyroby: 0 m
Zadani: 0 az 100 000 m

Pipe Diameter
Nastaveni z vyroby: 0 mm
Zadani: 0 az 10 000 mm

Pipe Roughness

Zadani absolutni drsnosti trubky.
Nastaveni z vyroby: 0 mm
Zadani: 0 az 100 mm

Geodetic Head

Vyskovy rozdil mezi hladinou vody v ¢erpadle a nejvy$sim bodem v pfipojeném vytlacném
potrubi.

Nastaveni z vyroby: 0 m

Zadani: 0az 100 m

Minor Loss Coefficient

Rozmérovy ukazatel k vypoctu tlakové ztraty ve vytlacném potrubi.
Nastaveni z vyroby: 0

Zadani: 0 az 100

Pro pfijeti uvedenych hodnot, kliknéte na ,,Calculate Values*.

Udaje o geometrii Sachty. Systém vypocita geometrii achty s pomoci aZ péti parametri.
OZNAMENI! Parametry nemuseji byt uvedeny v poradi!

Level 1az 5
Nastaveni z vyroby: 0 m
Zadani: 0 az 100 m

Arealazib

Nastaveni z vyroby: 0 m?2

Zadani: 0 az 100 m?

OZNAMENI! Hodnota 0 deaktivuje pfislu$né zadani!

OZNAMENI! Pro sprivnou funkci uvedte minimalné dvé plochy: cylindricki geometrie
Sachty, minimalni a maximalni stav hladiny!

K dispozici jsou nasledujici funkce:

« Backup/Restore
Moznost uloZeni aktualni konfigurace nebo obnoveni konfigurace ze souboru.

« Restore Configuration Files
Digital Data Interface resetujte zpét na stav pfi dodani.

Zajisténi konfigurace
1. Kliknéte vedle ,Save settings to local file* ,Save*.
2. Ve vybérovém okné vyberte misto uloZeni.
3. Ve vybérovém okné kliknéte na ,UloZit".
» Konfigurace uloZena.
Obnoveni konfigurace

1. Kliknéte vedle ,Load backup from local file* ,Browse*.
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7.2
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Software update

2. Ve vybérovém okné vyberte misto uloZeni poZadované konfigurace.
3. Vyberte soubor.
4, Ve vybérovém okné kliknéte na , Oteviit®.
» Konfigurace se nahrava.
» Po dokonceni nahravani konfigurace se objevi hlaseni ,Successfully loaded backup
file!”.
Obnoveni stavu pfi dodani
1. Kliknéte na ,Restore”.

= Objevi se bezpecnostni dotaz: All existing configurations will be lost and default
values will be loaded.

2. Bezpetnostni dotaz potvrdte pomoci ,Ok*.
» Nahrava se stav pfi dodani.
» Po dokonceni nahravani stavu pfi dodani se objevi hlaseni ,,Configuration files are
restored successfully”.
K dispozici jsou nasledujici funkce:

¢ Install new software bundle
Instalujte novy Firmware pro Digital Data Interface.

« Update device's license
Nainstalujte aktualizace Digital Data Interface pro provozni reZimy ,LPI“ nebo ,,LSI“.

Install new software bundle

Pred aktualizaci Firmware uloZte zalohu aktuélni konfigurace! Navic doporucujeme, provést
u produktivnich systémdi pred pouzitim v zakaznickém prostiedi interni test. | pres rozsahla
opatieni k zajisténi kvality nemGze WILO SE vyloucit vSechna rizika.

OZNAMENI! Jsou-li éerpadla provozovina v systémovém rezimu ,LSI*, deaktivujte v
zarizeni €erpadlo pred aktualizaci Firmware!

VyZzadejte si Uvodni stranku k zaloZni cerpadlu.
Kliknéte na Settings.

Kliknéte na Digital Data Interface.

Kliknéte na LSI Mode System Settings.
Deaktivujte reZzim LSI.

Po aktualizaci Firmware opét aktivujte rezim LSI.
ReZim LSI: ReZim LSI pro Cerpadlo je deaktivovan.

Cerpadlo vypnuto.

Kliknéte vedle ,,Pick update bundle” ,Browse*".

Ve vybérovém okné vyberte misto uloZeni souboru.
Vyberte soubor.

Ve vybérovém okné kliknéte na ,,Oteviit*.

i F W N H QN FownN e

Kliknéte na ,,Submit”.

= Data budou prenesena do Digital Data Interface. Po pfeneseni souboru se v pravém
okné zobrazi podrobné informace o nové verzi.

6. Provedeni aktualizaci: Kliknéte na ,,Apply*“.
» Nahrava se novy Firmware.
» Po dokonceni nahravani Firmware se objevi hlaseni ,,Bundle uploaded successfully*.

Update device's license

Digital Data Interface obsahuje tfi rozdilné systémové rezimy: ,DDI, ,LPI“ a,LSI“ a rizné
typy sbérnic. Schvaleni moznych systémovych reZim( a typl sbérnic se provadi
prostfednictvim licencniho kli¢e. Aktualizace licence se provadi pfes tuto funkci.

1. Kliknéte vedle ,Select license file* ,Browse".
2. Ve vybérovém okné vyberte misto uloZeni souboru.

3. Vyberte soubor.
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7.3 Vibration Sample

Vibration Sensor Parameters

Channel Internal X/Y >
——
Channel Count [ S )

Generate Sample

7.4 Dokumentace

7.5 Licence

4. Ve vybérovém okné kliknéte na ,Otevrit".
5. Kliknéte na ,Save*“.
» Licence se nahrava.

» Po dokonceni nahravani licence se objevi hlaseni ,License is updated successfully*.

Pfitomné vibracni Cidla neustale zaznamenavaji vibrace cerpadla. Pomoci Vibration Sample
Ize ziskané Gdaje ulozit v souboru wav.

= Channel
Vybér Cidla, které ma provadét zaznam.
Nastaveni z vyroby: Internal X/Y
Zadani:
— Internal X/Y: Vibraéni senzor X/Y v DDI
— Internal Z: Vibracni senzor Z v DDI
— Extern X/Y: Externi ¢idlo vibraci na vstupu 1 nebo 2
* Gain
Zesileni pfijatého signalu aZz cca 60 dB.
Nastaveni z vyroby: 0 %
Zadani: 0-100 % (to odpovid4d 0-59,5 dB)
Prikladovy vypocet:
— Zesileni: Faktor 2
— Vypocet: 20log,,(2) = 6,02 dB
— Nastavovana hodnota: 10 (= 10 %)
« Sample Rate

Nastaveni z vyroby: 8 000 Hz
Zadani: 8 000 Hz, 16 000 Hz, 44 100 Hz

¢ Format
Nastaveni z vyroby: S16_LE (Signed 16 Bit Little Endian)

= Channel Count
Vybér kanalu, ktery ma provadét zaznam.
Nastaveni z vyroby: 1
Zadani: 1 (Interni X /Interni Z /Externi 1), 2 (Interni X a Y /Externi 1 a 2)

« Duration
Trvani zaznamu
Nastaveni z vyroby: 1 s
Zadani: 1-5s

Pro spusténi méfeni kliknéte na ,,Generate Sample®.

Mohou se zobrazit nasledujici informace:

« Typeplate Data
Zobrazeni technickych tdaja.

= Instruction Manual
Navod k montazi a obsluze ve formatu PDF.

» Hydraulic Data
ZkuSebni protokol ve formatu PDF.

Prostfednictvim uZivatelského tGctu ,Regular user* je navic k dispozici idrzbovy a instalacni
denik:
» Maintenance Logbook
Textové pole pro zaznam jednotlivych ddrzbovych praci.
- Installation Logbook
Textové pole pro popis instalace. ,Name of the installation site“ se zobrazuje na tivodni
strance.
OZNAMENI! Dbejte na ochranu tidaji! V deniku GdrZby a instalace se neshromazduji
zadné osobni udaje.

Prehled viech dostupnych licenci a pfislusné verze (hlavni menu ,License®).
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8 Poruchy, pFi€iny a odstrafiovani

8.1 Typy poruch

8.1.1  Typy poruch: Systémovy rezim DDI
alLPI

8.1.2  Typy poruch: Systémovy reZim LSI

Chybové kédy

NEBEZPECIi

Riziko smrtelného poranéni elektrickym proudem!

Neodborné pocinani pri provadéni elektrickych praci vede k usmrceni
elektrickym proudem!

« Prace na elektrické soustavé smi provadét jen kvalifikovany elektrikar!
+ DodrZujte mistni pfedpisy!

Digital Data Interface rozliSuje pét riiznych zplisobl stanoveni priorit pro alarmy a varovani:

« Alert Type A
« Alert Type B
« Warning Type C
* Warning Type D
* Message Type

OZNAMENI! Zpisob fungovani alarmi a varovani zavisi na systémovém reZimu!

ZpUsob fungovani riznych alarmovych a vystraznych hlasent:

« Alert Type A: Pfi chybé se Cerpadlo vypina. Manualni resetovani vystrazného hlasent:
— ,Reset Error* na tvodni strance
— Funkce ,Reset* na digitalnim vstupu frekvenéniho ménice nebo modulu I/0
— Odpovidajici signal pfes provozni sbérnici

« Alert Type B: Pfi chybé se ¢erpadlo vypind. Po odstranéni chyby se vystrazné hlaseni
automaticky resetuje.

» Warning Type C: Tato varovani mohou spinat vystup relé frekvencniho ménice nebo
modulu 1/0.

» Warning Type D: Tato varovani se pouze zobrazuji a protokoluji.

» Message Type I: Informace o provoznim stavu.

ZpUsob fungovani riznych alarmovych a vystraznych hlasent:

+ Alert Type A: Pfi chybé se Cerpadlo nevypina. Manualni resetovani vystrazného hlaseni:
— ,Master Reset" na Gvodni strance Master
— Funkce ,Reset* na digitalnim vstupu modulu 1/0
— Odpovidajici signal pfes provozni sbérnici

« Alert Type B: Pfi chybé se ¢erpadlo nevypina. Po odstranéni chyby se vystrazné hlaseni
automaticky resetuje.
OZNAMENI! Ochrana proti béhu nasucho &erpadlo vidy odpoji!

+ Warning Type C: Tato varovani mohou spinat vystup relé modulu I/0.

= Warning Type D: Tato varovani se pouze zobrazuji a protokoluji.

» Message Type I: Informace o provoznim stavu.

-m__

100.x Pump Unit Offline
(SERIAL NUMBER)

101 A Master Changed (SERIAL
NUMBER)

200 B Alarm in Pump (SERIAL
NUMBER)

201 B Dry Run

202 B High Water

64

Nelze navazat spojeni s uvedenym | Zkontrolujte pfipojeni k siti.

cerpadlem. Zkontrolujte sitova nastaveni.

Cerpadlo Master bylo vyménéno Zkontrolujte strategii vymény v nastaveni Master.
kvali prednastavené strategii

o - . Zkontrolujte pfipojeni k siti.
vymény nebo kvili chybé v

komunikaci.

Alarm u uvedeného €erpadla. Zkontrolujte u uvedeného Eerpadla chybovy
protokol.

Bylo dosazeno hladiny chodu Zkontrolujte provozni parametry zafizeni.

nasucho

Zkontrolujte nastaveni hladiny.
Zkontrolujte nastaveni digitalnich vstupd.
Bylo dosazeno vysoké hladiny vody | Zkontrolujte provozni parametry zafizeni.

Zkontrolujte nastaveni hladiny.

Zkontrolujte nastaveni digitalnich vstupa.
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400

500

501

900

901

902

903

904

1000

1001

1002

2000

2001

Sensor Error

Warning in Pump
(SERIAL NUMBER)

Pipe Sedimentation High

Comm. Error I/O
Extension

More than 4 Pumps in
System

Pump removed from
System (SERIAL
NUMBER)

Pipe Measurement
Incomplete

Pipe Calculation Timeout

Pipe Settings /
Calculation Missing

Motor Safe Stop Alarm

Motor Ground Fault
Alarm

Motor Short Circuit
Alarm

Motor Vibration X - Trip

Motor Vibration Y - Trip

Namérend hodnota leZzi mimo rozsah
méfeni, ¢idlo je vadné.

Varovani u uvedeného cerpadla.

Zablokované potrubi. Po rozpoznani
se béhem dalSich cykli Cerpani
spusti proplach s maximalnim
kmitoctem.

Pokud je pfipustny pomér vétsi
(Admissible Flow Ratio for
Sedimentation), proplach se ukonéi.

Komunikace s /0 modulem selhala.

Prekrocen maximalni pocet Cerpadel
v zarizeni.

Cerpadlo bylo ze zafizenf
odstranéno.

Vypocet parametrli potrubi se
nezdafil.

Vypocet parametrli potrubi se
nezdafil kvili prekroceni ¢asu.

Jesté nedoslo k vypoctu parametr(
potrubi. Nelze aktivovat regulator
HE.

»Safe Torque Off“ je aktivni.

Zemni spojeni mezi vystupni fazi a
zemi (mezi frekven&nim ménicem a
motorem nebo pfimo v motoru)

Zkrat v motoru nebo na pfipojeni
motoru

Byla prekrocena mezni hodnota
vibrace.

Byla prekrocena mezni hodnota
vibrace.
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Obratte se na zdkaznicky servis.

Zkontrolujte u uvedeného cerpadla chybovy
protokol.

Zkontrolujte potrubi, odstrante zablokovani.

Zkontrolujte nastaveni ,High Efficiency(HE)
Controller®.

Zkontrolujte pfipojeni k siti.
Zkontrolujte modul 1/0.

Zkontrolujte nastaveni modulu 1/0 v nastaveni
Master.

Zapojte do zafizeni maximalné 4 Cerpadla.

Zkontrolujte pfipojeni k siti.

Zkontrolujte nastaveni v High Efficiency(HE)
Controller/Pipe Settings a provedte novy vypocet.

Zobrazuje-li se hlaseni i nadale, kontaktujte
zakaznicky servis.

Zkontrolujte nastaveni v High Efficiency(HE)
Controller/Pipe Settings a provedte novy vypocet.

Zobrazuje-li se hlaseni i nadale, kontaktujte
zakaznicky servis.

Zadejte nastaveni nizsi neZ High Efficiency(HE)
Controller/Pipe Settings a spustte vypocet.

Kontrola pfipojeni: Na svorce 37 frekvencniho
ménice musi byt 24 V DC. Po odstranéni chyby je
nutné provést ru¢ni resetovani!

Instalace v oblasti ohroZena vybuchem:
Zkontrolujte parametr odpojeni (termickd kontrola
motoru, ochrana proti béhu nasucho).

Nechte elektrickou pfipojku na frekvenénim ménici
zkontrolovat odbornym elektrikarem.

Nechte elektrickou pfipojku na motoru
zkontrolovat odbornym elektrikarem.

Nechte elektrickou pfipojku na motoru
zkontrolovat odbornym elektrikarem.

Zkontrolujte ¢erpadlo a instalaci (nap¥. neklidny
chod, $patny provozni bod, pfili§ upnuta montaz).

Zkontrolujte mezni hodnoty vibrace v Digital Data
Interface a pfipadné provedte korekci.

Zkontrolujte ¢erpadlo a instalaci (napf. neklidny
chod, 3patny provozni bod, pfili3 upnutd montaz).

Zkontrolujte mezni hodnoty vibrace v Digital Data
Interface a pfipadné provedte korekci.
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2002

2003

2004

2005

2005

2005

2006

2006

2006

2007
2007

2008

2008

2008
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Motor Vibration Z - Trip

Vibration Input 1 - Trip

Vibration Input 2 - Trip

FC Overload Alarm

FC Overload Alarm

FC Overload Alarm

FC Line Alarm

FC Line Alarm

FC Line Alarm

FC DC Circuit Alarm
FC DC Circuit Alarm

FC Supply Alarm

FC Supply Alarm

FC Supply Alarm

Byla prekrocena mezni hodnota
vibrace.

Byla prekrocena mezni hodnota
vibrace.

Byla prekrocena mezni hodnota
vibrace.

Teplotni ¢idlo vykonové karty
detekuje pfilis vysokou nebo prilis
nizkou teplotu.

Odpojovaci teplota (75 °C) fidici
karty dosazena.

PfetiZeni invertoru

Sitova pfipojka: chybi jedna faze

Sitova pfipojka: Pilis velka
asymetrie fazi

Pripojka motoru: chybi jedna faze

Prepéti
Podpéti

Chybi napajeci napéti na
frekvencnim ménici

Externi napdjeni 24 V DC pretiZzeno

Napajeni 1,8 V DC fidici karty je
mimo rozsah toleranci.

Zkontrolujte ¢erpadlo a instalaci (napf. neklidny
chod, 3patny provozni bod, pfili3 upnutd montaz).

Zkontrolujte mezni hodnoty vibrace v Digital Data
Interface a pfipadné provedte korekci.

Zkontrolujte Eerpadlo a instalaci (napf. neklidny
chod, $patny provozni bod, pfili§ upnuta montaz).

Zkontrolujte mezni hodnoty vibrace v Digital Data
Interface a pfipadné provedte korekci.

Zkontrolujte ¢erpadlo a instalaci (napf. neklidny
chod, $patny provozni bod, pfili§ upnuta montaz).

Zkontrolujte mezni hodnoty vibrace v Digital Data
Interface a pfipadné provedte korekci.

Zkontrolujte odvétravani frekvencniho ménice.

Zkontrolujte odvétravani frekvencniho ménice.

Porovnani jmenovity proudu:

— Zobrazeny vystupni proud na LCP porovnejte s
jmenovitym proudem frekvencniho ménice

— Zobrazeny vystupni proud na LCP porovnejte
naméfenym proudem motoru

Zobrazeni tepelného zatiZeni na LCP a sledovani
hodnoty:

— Kdyz se frekven¢ni ménic pouZziva nad hodnotou
trvalého jmenovitého proudu, zvySuje se hodnota
pocitadla.

— Kdyz se frekvencni ménic pouziva pod hodnotou
trvalého jmenovitého proudu, hodnota pocitadla se
snizuje.

Nechte elektrickou pfipojku na frekvenénim ménici
zkontrolovat odbornym elektrikarem.

Nechte elektrickou pfipojku na motoru
zkontrolovat odbornym elektrikarem.

Nechte elektrickou pfipojku na frekvenénim ménici
zkontrolovat odbornym elektrikarem.

Nechte elektrickou pfipojku na motoru
zkontrolovat odbornym elektrikarem.

Nechte elektrickou pfipojku na frekvenénim ménici
zkontrolovat odbornym elektrikarem.

Nechte elektrickou pfipojku na motoru
zkontrolovat odbornym elektrikarem.

Prodluzte dobu béhu rampy pro brzdnou rampu.

Nechte elektrickou pfipojku na frekvenénim ménici
zkontrolovat odbornym elektrikarem.

Zkontrolujte spinani okruhu predbézného pInéni.

Nechte elektrickou pfipojku na frekvenénim ménici
zkontrolovat odbornym elektrikarem.

Nechte elektrickou pfipojku na frekvenénim ménici
zkontrolovat odbornym elektrikarem.

Nechte elektrickou pfipojku na frekvenénim ménici
zkontrolovat odbornym elektrikarem.
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3000

A/B

Dry Run Detected

Stav naplnéni v nadrzi dosahl
kritické hodnoty.

Zkontrolujte instalaci. (nap¥. pfitok, odtok,
nastaveni hladiny).

Zkontrolujte nastaveni digitalniho vstupu.

3001

A/B

Leakage Input Alarm

Byla detekovana netésnost

Zkontrolujte funkci externi elektrody (volitelné).
Vymeénte olej tésnici komory.

Zkontrolujte nastaveni digitalniho vstupu.

3002

A/B

Temp. Sensor 1 Trip

Mezni hodnota teploty vinuti
dosazena

Zkontrolujte pretiZzeni motoru.
Zkontrolujte chlazeni motoru.

Zkontrolujte mezni hodnoty teploty v Digital Data
Interface a pfipadné provedte korekci.

3003

A/B

Temp. Sensor 2 Trip

Mezni hodnota teploty vinuti
dosaZena

Zkontrolujte ptetiZzeni motoru.
Zkontrolujte chlazeni motoru.

Zkontrolujte mezni hodnoty teploty v Digital Data
Interface a pfipadné provedte korekci.

3004

A/B

Temp. Sensor 3 Trip

Mezni hodnota teploty vinuti
dosazena

Zkontrolujte pretiZzeni motoru.
Zkontrolujte chlazeni motoru.

Zkontrolujte mezni hodnoty teploty v Digital Data
Interface a pfipadné provedte korekci.

3005

A/B

Temp. Sensor 4 Trip

Mezni hodnota teploty loZiska
dosazena

U instalace do suchého prostfedi: Zkontrolujte
okolni teplotu, dodrzte max. hodnotu.

Zkontrolujte mezni hodnoty teploty v Digital Data
Interface a pfipadné provedte korekci.

3006

A/B

Temp. Sensor 5 Trip

Mezni hodnota teploty loZiska
dosazena

U instalace do suchého prostfedi: Zkontrolujte
okolni teplotu, dodrZte max. hodnotu.

Zkontrolujte mezni hodnoty teploty v Digital Data
Interface a pfipadné provedte korekci.

3007

A/B

Motor Overload

Byly dosazeny limity tocivého
momentu

Pokud systém béhem nabéhové rampy prekroci
mez motorového tocivého momentu, prodluzte
dobu ndbéhové rampy.

Pokud systém béhem brzdné rampy prekroc¢i mez
generatorového tocivého momentu, prodluzte
dobu brzdné rampy.

Pokud se v provozu dosahne mezi tocivého
momentu, zvySte meze to€ivého momentu.
Ujistéte se, Ze systém lze provozovat s vyssim
to€ivym momentem, v pfipadé potfeby informujte
zakaznicky servis.

Prikon motoru je pfilis vysoky, ovéite podminky
pouzivani.

3007

A/B

Motor Overload

Nadproud

Odpojte motor od sitové pfipojky a protocte rukou
hfidel. Pokud nelze protocit hfidel, informujte
zakaznicky servis.

Zkontrolujte dimenzovani vykonu motoru/
frekvenéniho ménice. Je-li vykon motoru pfilis
vysoky, informujte zakaznicky servis.

Zkontrolujte parametry 1-20 az 1-25 ve
frekvencnim ménici, zda obsahuji spravné tdaje o
motoru, a v pfipadé potieby je upravte.
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3008 A/B | Motor Overtemp. Termicka kontrola motoru se Motor je prehfaty, zkontrolujte chlazeni a podminky
spustila. pouZivani.
Zkontrolujte mechanické pretizeni motoru.
Zkontrolujte pfipojeni termické kontroly motoru
(frekvenéni ménic: svorka 33 a svorka 50
(+10 vDC).
Pokud je pouZit tepelny spinac nebo termistor,
zkontrolujte parametr 1-93 , Thermistor Source* ve
frekvenénim ménici: Hodnota musi odpovidat
kabelaZi senzoru.
4000 c High Water Detected Stav naplnéni v nadrzi dosahl Zkontrolujte instalaci. (nap¥. pfitok, odtok,
kritické hodnoty. nastaveni hladiny).
Zkontrolujte nastaveni digitalniho vstupu.
4001 c Leakage Input Warning | Byla detekovana netésnost Zkontrolujte funkci externi elektrody (volitelné).
Vymeénte olej tésnici komory.
Zkontrolujte nastaveni digitalniho vstupu.
4002 C Temp. Sensor 1 Fault Senzor je vadny, naméfend hodnota | Obratte se na zakaznicky servis.
leZi mimo rozsah méfeni.
4003 C Temp. Sensor 2 Fault Senzor je vadny, naméfena hodnota | Obratte se na zakaznicky servis.
leZi mimo rozsah méfeni.
4004 C Temp. Sensor 3 Fault Senzor je vadny, naméfena hodnota | Obratte se na zakaznicky servis.
leZi mimo rozsah méfeni.
4005 C Temp. Sensor 4 Fault Senzor je vadny, naméfena hodnota | Obratte se na zakaznicky servis.
leZi mimo rozsah méfeni.
4006 C Temp. Sensor 5 Fault Senzor je vadny, naméfena hodnota | Obratte se na zakaznicky servis.
leZi mimo rozsah méfeni.
4007 C Internal Vibration Sensor | Senzor je vadny, naméfend hodnota | Obratte se na zakaznicky servis.
Fault leZi mimo rozsah méfeni.
4008 C Current Sensor 1 Fault | Senzor je vadny, naméfena hodnota | Obratte se na zakaznicky servis.
leZi mimo rozsah méfeni.
4009 c Current Sensor 2 Fault Senzor je vadny, naméfend hodnota | Obratte se na zakaznicky servis.
leZi mimo rozsah méreni.
4010 c Onboard Temp. Sensor | Senzor je vadny, naméfena hodnota | Obratte se na zakaznicky servis.
Fault leZi mimo rozsah méfeni.
4011 C Temp. Sensor 1 Warning | Mezni hodnota teploty vinuti Zkontrolujte pretiZzeni motoru.
dosazena. Zkontrolujte chlazeni motoru.
Zkontrolujte mezni hodnoty teploty v Digital Data
Interface a pfipadné provedte korekci.
4012 C Temp. Sensor 2 Warning | Mezni hodnota teploty vinuti Zkontrolujte pretiZzeni motoru.
dosazena. Zkontrolujte chlazeni motoru.
Zkontrolujte mezni hodnoty teploty v Digital Data
Interface a pfipadné provedte korekci.
4013 C Temp. Sensor 3 Warning | Mezni hodnota teploty vinuti Zkontrolujte pretiZzeni motoru.
dosazena. Zkontrolujte chlazeni motoru.
Zkontrolujte mezni hodnoty teploty v Digital Data
Interface a pfipadné provedte korekci.
4014 C Temp. Sensor 4 Warning | Mezni hodnota teploty loZiska U instalace do suchého prostiedi: Zkontrolujte
dosazena. okolni teplotu, dodrZte max. hodnotu.
Zkontrolujte mezni hodnoty teploty v Digital Data
Interface a pfipadné provedte korekci.
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4015 C Temp. Sensor 5 Warning | Mezni hodnota teploty loZiska U instalace do suchého prostfedi: Zkontrolujte
dosazena. okolni teplotu, dodrZte max. hodnotu.

Zkontrolujte mezni hodnoty teploty v Digital Data
Interface a pfipadné provedte korekci.

4016 C Temp. On Board Warning | Mezni hodnota teploty v Digital Zkontrolujte pretiZzeni motoru.

Data Interface byla dosazena. Zkontrolujte chlazeni motoru.

4017 c General FC Alarm Frekvencni ménic ,,svorka 50*: Odpojte kabel na svorce 50:

Napétije <10V — Pokud jiz frekvencni ménic neukazuje varovani,
jedna se o problém kabelaZe na strané zakaznika.
— Pokud frekvenéni ménic¢ nadale zobrazuje
varovani, vyménte fidici kartu.

4017 C General FC Alarm Na vystupu frekvencniho ménice Pripojte motor.
neni pfipojen Zadny motor.

4017 C General FC Alarm Pretizeni motoru Motor je prehfaty, zkontrolujte chlazeni a podminky
pouZivani.

Zkontrolujte mechanické pretizeni motoru.

4017 C General FC Alarm Byly dosazeny limity otacek. Zkontrolujte podminky pouZiti.
4017 C General FC Alarm Byly dosaZeny meze napéti. Zkontrolujte podminky pouZiti.
4017 C General FC Alarm Teplota frekvencniho ménice je Zkontrolujte teplotni Cidlo ve frekvencnim ménici.

prilis nizka pro provoz. Zkontrolujte kabel senzoru mezi IGBT a fidici kartou

brany.
4018 C Motor Ground Fault Zemni spojeni mezi vystupni fazia | Nechte elektrickou pfipojku na frekvenénim ménici
Warning zemi (mezi frekvenZnim méni¢em a | zkontrolovat odbornym elektrikafem.

motorem nebo pfimo v motoru) Nechte elektrickou pfipojku na motoru

zkontrolovat odbornym elektrikarem.

4019 C Motor Overload Byly dosazeny limity toCivého Pokud systém béhem nabéhové rampy prekroci
momentu mez motorového tocivého momentu, prodluzte
dobu nab&hové rampy.

Pokud systém béhem brzdné rampy pfekro¢i mez
generatorového tocivého momentu, prodluzte
dobu brzdné rampy.

Pokud se v provozu dosahne mezi to€ivého
momentu, zvySte meze toCivého momentu.
Ujistéte se, Ze systém lze provozovat s vyssim
toCivym momentem, v pfipadé potfeby informujte
zakaznicky servis.

Prikon motoru je pfilis vysoky, ovéite podminky
pouZivani.

4019 C Motor Overload Nadproud Odpojte motor od sitové pfipojky a protocte rukou
hridel. Pokud nelze protocit hfidel, informujte
zakaznicky servis.

Zkontrolujte dimenzovani vykonu motoru/
frekvencniho ménice. Je-li vykon motoru pfilis
vysoky, informujte zakaznicky servis.

Zkontrolujte parametry 1-20 az 1-25 ve
frekvencnim ménici, zda obsahuji spravné tdaje o
motoru, a v pfipadé potieby je upravte.
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4020 C
4022 c
4024 C
4024 c
4024 c
4025 c
4025 C
4025 C
4026

4026

4027 c
70

Motor Overtemp.

Motor Safe Stop
Warning

FC Overload Warning

FC Overload Warning

FC Overload Warning

FC Line Warning

FC Line Warning

FC Line Warning

FC DC Circuit Warning
FC DC Circuit Warning

FC Supply Warning

Termicka kontrola motoru se
spustila.

»Safe Torque Off* je aktivni.

Teplotni ¢idlo vykonové karty
detekuje pfilis vysokou nebo pfilis
nizkou teplotu.

Odpojovaci teplota (75 °C) fidici
karty dosazena.

PfetiZeni invertoru

Sitova pfipojka: chybi jedna faze

Sitova pfipojka: PFili§ velka
asymetrie fazi

Pfipojka motoru: chybi jedna faze

Prepéti
Podpéti

Chybi napajeci napéti na
frekvencnim ménici

Motor je prehfaty, zkontrolujte chlazeni a podminky
pouZivani.
Zkontrolujte mechanické pretizeni motoru.

Zkontrolujte pfipojeni termické kontroly motoru
(frekvenéni ménié: svorka 33 a svorka 50
(+10VvDC).

Pokud je pouZit tepelny spinac nebo termistor,
zkontrolujte parametr 1-93 , Thermistor Source* ve
frekvenénim ménici: Hodnota musi odpovidat
kabelazi senzoru.

Kontrola pfipojeni: Na svorce 37 frekvencniho
ménice musi byt 24 V DC. Po odstranéni chyby je
nutné provést rucni resetovani!

Instalace v oblasti ohroZena vybuchem:
Zkontrolujte parametr odpojeni (termicka kontrola
motoru, ochrana proti béhu nasucho).

Zkontrolujte odvétravani frekvencniho ménice.

Zkontrolujte odvétravani frekvencniho ménice.

Porovnani jmenovity proud(:

— Zobrazeny vystupni proud na LCP porovnejte s
jmenovitym proudem frekvencniho ménice

— Zobrazeny vystupni proud na LCP porovnejte
namérenym proudem motoru

Zobrazeni tepelného zatiZeni na LCP a sledovani
hodnoty:

— Kdyz se frekvenéni ménic pouZziva nad hodnotou
trvalého jmenovitého proudu, zvySuje se hodnota
pocitadla.

— Kdyz se frekvencni ménic pouziva pod hodnotou
trvalého jmenovitého proudu, hodnota pocitadla se
sniZuje.

Zkontrolujte parametry 1-20 az 1-25 ve
frekvencnim ménici, zda obsahuji spravné tdaje o
motoru, a v piipadé potfeby je upravte.

Nechte elektrickou pfipojku na frekven¢nim ménici
zkontrolovat odbornym elektrikarem.

Nechte elektrickou pfipojku na motoru
zkontrolovat odbornym elektrikarem.

Nechte elektrickou pfipojku na frekvenénim ménici
zkontrolovat odbornym elektrikarem.

Nechte elektrickou pfipojku na motoru
zkontrolovat odbornym elektrikarem.

Nechte elektrickou pfipojku na frekvenénim ménici
zkontrolovat odbornym elektrikarem.

Nechte elektrickou pfipojku na motoru
zkontrolovat odbornym elektrikarem.

Prodluzte dobu béhu rampy pro brzdnou rampu.

Nechte elektrickou pfipojku na frekvenénim ménici
zkontrolovat odbornym elektrikarem.

Zkontrolujte spinani okruhu predbézného pInéni.

Nechte elektrickou pfipojku na frekvenénim ménici
zkontrolovat odbornym elektrikarem.
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4029

4029

4029

4029
4029
4029

4030

4031

4034

4035

5000

6000

6001
6002

c/o

c/o
c/o

FC Supply Warning

FC Supply Warning

FC Communication
Warning

General FC Warning

General FC Warning

General FC Warning

General FC Warning
General FC Warning
General FC Warning

EXIO Communication
Down

FC Communication
Down

Leakage Detected 1

Leakage Detected 2

Clog Detection Teach
Failure

Emerged Operation -
Limit Temperature

Clog Detection

Motor Vibration X -
Warning

Externi napdjeni 24 V DC pretiZzeno

Napajeni 1,8 V DC fidici karty je
mimo rozsah toleranci.

Ridici p¥ikaz Timeout

Frekvencni ménic ,.svorka 50
Napétije <10V

Na vystupu frekvencniho ménice
neni pfipojen Zadny motor.

PfetiZzeni motoru

Byly dosazeny limity otacek.
Byly dosaZzeny meze napéti.

Teplota frekvencniho ménice je
pfili§ nizka pro provoz.

Komunikace s I/O modulem selhala.

Komunikace s frekvencnim
ménicem selhala.

V prliisakové komore je detekovana
netésnost.

V tésnici komofte je detekovana
netésnost.

Zauceni nebylo dokonceno:

— Cerpadlo bylo b&hem zaucovéni
pfepnuto do manualniho rezimu
nebo zastaveno.

— PrekrocCeni Casu, protoze nebylo
dosazeno poZadované frekvence.

Bylo dosaZeno zvolené mezni
hodnoty teploty.

MoZné usazeniny v hydraulice

Byla prekrocena mezni hodnota
vibrace.
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Nechte elektrickou pfipojku na frekvenénim ménici
zkontrolovat odbornym elektrikarem.

Nechte elektrickou pfipojku na frekvenénim ménici
zkontrolovat odbornym elektrikarem.

Zkontrolujte pfipojeni Ethernet.

Zvyste parametr 8-03 ,,Control Timeout Time“ ve
frekvencnim ménici.

Zkontrolujte funkci komunikacniho zafizeni.

Zkontrolujte kabelaz instalace z hlediska
elektromagnetické kompatibility.

Odpojte kabel na ,,Svorce 50

— Pokud jiz frekvenc¢ni ménic neukazuje varovani,
jedna se o problém kabeldze na strané zakaznika.
— Pokud frekvencni ménic nadale zobrazuje
varovani, vyménte fidici kartu.

Pfipojte motor.

Motor je prehfaty, zkontrolujte chlazeni a podminky
pouZzivani.

Zkontrolujte mechanické pretiZzeni motoru.
Zkontrolujte podminky pouZiti.

Zkontrolujte podminky pouZiti.

Zkontrolujte teplotni ¢idlo ve frekvencnim ménici.

Zkontrolujte kabel senzoru mezi IGBT a fidici kartou
brany.

Zkontrolujte nastaveni /O modulu v Digital Data
Interface.

Zkontrolujte nastaveni v /0 modulu.
Zkontrolujte pfipojeni Ethernet.

Zkontrolujte nastaveni frekvencniho ménice v
Digital Data Interface.

Zkontrolujte nastaveni ve frekvenénim ménici.
Zkontrolujte pfipojeni Ethernet.

Vypustte prisakovou komoru.
Vymeénte olej tésnici komory.

Zkontrolujte ucpani Cerpadla.

Zajistéte, aby byla dostatecna hladina v predlohové
nadrzi.

Zkontrolujte nastaveni pro zaucovani v Digital Data
Interface.

Zkontrolujte nastaveni pro funkci ,,Provoz pfi
vynoreni“ v Digital Data Interface.

Aktivujte funkci ,Frekvence Cisténi*.

Zkontrolujte ¢erpadlo a instalaci (napf. neklidny
chod, 3patny provozni bod, pfili3 upnutd montaz).

Zkontrolujte mezni hodnoty vibrace v Digital Data
Interface a pfipadné provedte korekci.
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6003

6004

6005

6006

8001

8002

10004

10005

10006

10007
10008

9
9.1

72

C/D | Motor Vibration Y -
Warning

C/D | Motor Vibration Z -
Warning

C/D | Vibration Input 1 -
Warning

C/D | Vibration Input 2 -

Warning
D Auto Setup Failed
D Auto Setup Timed Out

Pump Kick is Running

Cleaning-Cycle is
Running

Teach was Successful

I Update Succeeded
I Update Failed

Priloha

Provozni sbérnice: Pfehled
parametri

Byla prekrocena mezni hodnota Zkontrolujte ¢erpadlo a instalaci (napf. neklidny
vibrace. chod, 3patny provozni bod, pfili3 upnutd montaz).

Zkontrolujte mezni hodnoty vibrace v Digital Data
Interface a pfipadné provedte korekci.

Byla prekrocena mezni hodnota Zkontrolujte Eerpadlo a instalaci (napf. neklidny
vibrace. chod, $patny provozni bod, pfili§ upnuta montaz).

Zkontrolujte mezni hodnoty vibrace v Digital Data
Interface a pfipadné provedte korekci.

Byla prekrocena mezni hodnota Zkontrolujte ¢erpadlo a instalaci (napf. neklidny
vibrace. chod, $patny provozni bod, pfili§ upnuta montaz).

Zkontrolujte mezni hodnoty vibrace v Digital Data
Interface a pfipadné provedte korekci.

Byla prekrocena mezni hodnota Zkontrolujte Eerpadlo a instalaci (nap¥. neklidny
vibrace. chod, $patny provozni bod, pfili§ upnuta montaz).

Zkontrolujte mezni hodnoty vibrace v Digital Data
Interface a pfipadné provedte korekci.

Automatickou parametrizaci se Frekvencni ménic je ve stavu ,Zastaveni*.

nepodafilo dokoncit. Zkontrolujte nastaveni frekvencniho ménice v

Digital Data Interface a znovu spustte
automatickou parametrizaci.

Byl prekrocCen ¢asovy limit 2 minut. | Frekvencni ménic je ve stavu ,Zastaveni*.

Zkontrolujte nastaveni frekvencniho ménice v
Digital Data Interface a znovu spustte
automatickou parametrizaci.

Cerpadlo prekrotilo pFipustnou
dobu zastaveni.

— Pred kazdym cerpanim
— Detekovano ucpani

Zauceni pro detekci ucpani
dokonceno.

Update je dokoncen.

Update se nepodarilo dokoncit. Obratte se na zdkaznicky servis.

NiZe jsou uvedeny jednotlivé parametry provoznich sbérnic pro typy Modbus TCP a OPC UA.

OZNAMENI! Parametry pro hlavni éerpadlo LSl jsou pro kazdy typ provozni shérnice
uvedeny v samostatné tabulce!

OZNAMEN:I! Pro provozni sbérnici ,ModBus TCP* zni &islo zilozné Eerpadla: 255, Port:
502!

Vysvétlivky k jednotlivym skupinam parametrii v systémovém rezimu DDI, LP1 a LSI
(Slave)
» Skupina parametr( Status

Obsahuje informace o provoznim stavu, varovani a alarmech.

 Skupina parametr Motor Information
Obsahuje informace o jmenovitych hodnotach motor(, typu motord a hydraulickych
zafizeni a 0 minimalnim a maximalnim kmitoctu.

« Skupina parametr(i Sensor Locations/Types
Obsahuje informace o typech ¢idel (teplota, elektricky proud a vibrace) a o jejich
instalaci.

e Skupina parametr( Data Readouts
Obsahuje aktualni hodnoty Cidel, provozni hodiny, cykly Cerpani a CiSténi a spotiebu
energie Cerpadla.
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Skupina parametril Time
Obsahuje informace o datu a Case.

Skupina parametr(i Control Word

Obsahuje nastaveni druhu provozu cerpadla, poZzadovanou hodnotu kmitoctu, dobu
béhu rampy, schvaleni cerpadel a funkce erpadel.

Skupina parametrii Sensor Trip/Warning

Obsahuje nastaveni meznich hodnot pro teplotni a vibracni ¢idla.

Vysvétlivky k jednotlivym skupinam parametrii v systémovém reZimu LSI (Master)

Skupina parametr(i System Variables
Obsahuje informace o provoznim stavu systému, systémovych varovanich a
systémovych alarmech.

Skupina parametril Analog Variables

Obsahuje aktualni hodnoty hladiny, tlaku a prdtoku a kmitocet a pocet béZicich cerpadel
v zafizeni.

Skupina parametr(i Data Time Variables

Obsahuje informace o datu a Case.

Skupina parametr(i Pump 1 ... Pump &4

Obsahuje informace o jednotlivych ¢erpadlech: Sériové Cislo, typ motoru a hydraulického
zarizeni, stav, varovani, alarmy, aktudlni vykon, provozni hodiny, pocet cykl( ¢erpani a
Cisténi, pocitadlio kWh.

Skupina parametr(i Control Word

Obsahuje schvaleni pro regulaci PID, pro vypousténi nadrZe a pro alternativni hladinu pro
spusténi.

Skupina parametrii Modes

Obsahuje nastaveni druhu provozu zafizeni a regula¢niho reZimu v automatickém
rezimu.

Skupina parametr( PID Setpoint

Obsahuje nastaveni pro pozadovanou hodnotu PID.

Viz k tomu také
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» ModBus TCP: DDI/LPI/LSI Slave-Parameter [» 74]
» OPC-UA: DDI/LPI/LSI Slave-Parameter [» 81]

> ModBus TCP: LSI Master-Parameter [} 88]

> OPC-UA: LSI Master-Parameter [P 92]

73



: DDI/LPI/LSI Slave-

ModBus TCP
Parameter

9.1.1

G00Y| Jney  dwa | g
00t jney ¢ dwa ]| b
€00t jney z dwa] | e
2007 )ney | dway | z
LooY| Indu| abexoea] 1
000¥ pajoaep Jajep YoiH 0 pieyyg| (Mo - ubiH) adoMma siepsiboy Indu| gS7 IO Buluepm SN sniejs
8pow |gQ u! 8|qelieAe jou 2008 noswi| dmjesoiny 04| 9L
apouw |gq u! s|qejieAe jou 1008 pajiey dnjesoiny O Sl
vl
€l
apouw |gq ut siqejieAe jou 000S pajie) yoes uopoele( 60j0 (43
Seoy abeyoea g jualny i
vE0Y abeyoean | jualny oL
9009 Bujusep z uoneiqip| 6
S009 Bujutep) | uopeIqiA 8
009 Buluiep\ Z uoneiqip| /
€009 Bujutep A uonelqi 9
2009 Buiutepn X uonelqiA g
apouwl |gq ul siqejieAe jou 1009 uonasieq 6ojo 14
apow |aq u! a|qe|iene jou 0009 QAo Jejsounay | €
(4
I
apow |dg Ui 8|qe|ieAe jou LEOY 04 10413 uonedlUNWWOY 0 plag (mo7 - ybIH) adoMa sig)sibay nduj gSI PJoM Buluep\ SN snelg
apow |aq ut a|qejieAe jou §000L Bujuuny Bopnuy/| S
apow |gQ u! s|gejieAe Jou #0004 Bujuuny >o1y dwing 4
apow |gQ u! 8|qe|ieAe jou HO [ewsixg €
apow |gQ u! 3|qe|ieAe Jou |eAeT Jojepn Bulje z
apow |gQ Ul |qe|ieAe jou |onaT Jayep Buisty L
apow |gQ u! 8|qe|ieAe jou uny 0 pleyig ININ sia)sibay Indu| PIOASNIBIS gIN snjejs

Navod k montaZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06

74



apow | u! a|q 200l Hous Jojol L
apow | u! &|q 100} }Ine4 punois IojoN 0 pleyng| (Mo - ybiH) a¥oma z L L L siejsiboy ndu ST PIOM ULelY SN sniejs
pwig]  (mo7 - ubiH) a¥OMdA z S S S sieysiboy Indu S PIOM ™ ULely SN snjeis
apow |S7 ul 8|q 0€0Y| uoIsSu8lx3 Q| JoaI3 uonedIUNWWOD 1€
apow |a@ ul a|q 620 Buiutep 04 [eseuen| o€
apow | ut a(q 820%| uogealunwwo) Od| 62
apow |aQ u! alq 1207 Buiuiem Addns 04| 82|
apow | u! 8|q 920%| Bulwem inong 0@ 04| 2z
apow |a@ ul 8|q 520y Buiwep aurn 04| 92
apow |Q u! s|qe|iere Jou ¥20t| Buiuiep peopsn0 04| S|
apow |aq ut 8lq £20%] MOouvav| vz
apow |aq u! 8|q z20y doig ees| ez
44
apow |q ut 8(q 020%| dwapeno JoloN| 1z
apow |q ut 8lq 6L0% PEOLIBAQ JOJON| 02|
apow |aq u! 8|q 810 JIney punouo JojoN| 6L
apow |aq ut eiq L10¥ wiely 04 [erusn| gL
Ll
910 dwe] pieoquo| 91
SOy gdwayr| g
71L0¥ ydwar| ¢
€10y gdwayr| €
(404 zdwayr| zy
Loy Ldwayr| 1
0L0Y yney dwa) pieoquo| oL
600t 3iney  3nduj Juennd 6
800% ney | 3nduj Juennd 8
200¥ }INey UoReIqIA [BwiBly| L
900¥% yney g dwa] 9

uonduoasag

uonoung-yg

Buijesg

IS Id1 laa

edAlEea | o8 Ul SS2IPPY Ul SSAIPPY Ul SSaIpPY

adA] Ja)sibay

JoquiAs

75

Navod k montaZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06



zH (Mo - YbIH) ZeLVOT z 250l 250l 250l siejsiboy yndu baiy"uINTdN uoljeuLoju| JojoN

zH (Mo - YbIH) Ze1vVOT4 z 0501 0504 0501 siejsiboy ndu baiy"xeN"dN uoleuLoju| JoJoN

(Mo - ybiH) ZeLVOTd @ 8v0l 80l 8v0l s1gsibay Indu) INOH Jed 1S XeN dN uonewoju| JOJON

zH (Mo - ybIH) Ze1vOT4 z 9v0L 9¥0L 9¥0L siajsiboy indu baiy euloN” dN uopeunoju| JOJoN

v (Mo - YBIH) Ze1VOT4 z rr0L ¥v0L 70l siejsiboy yndu LN~ [eulWoN " dN uojjeuLoju| JojoN

A (mo7 - ubIH) ZeLYOTd4 4 Zvol zvolL Zvol s19)siBay induj JOA™ [eUILION "IN uoljewuopu] JOJo

M (mo7 - ybiH) ZzeLVO14 z 0v0lL (] 0v0lL s1gs16oy Indu) IMd ™ [BUIWON dN uoewoju| JOJON

(z¢)Buns 9l 20l ¥20L ¥2oL sieysiboy indu adA1"dwnd"dN uoleunoju| JoJoN

(z€)buns 9L 800} 8001 8004 siejsiboy yndu 8dALI0JON dN uojjeuLoju| JojoN

(91)buns 8 0001 0004 0001 s19)s1Bay induj JaquinN~[euas dN uoneuIoju| JoJo
apow |gq u! 9|qejiee jou 800€ dwsapen0 JoJoN| 02,
apow |dq u! 9|qe|leAe jou £00€ peopanQ Jolo| - 6L
900€ duy g Josuag dway| gL
§00€ duy ¢ sosuag dway| 21
00€ duy ¢ Josuag dway| 9}
€00€ duy z Josuag dwal| gL
200¢€ duy | Josuag dway| ¢l
100€ wuele nduj sbexoea ¢l
000€ pajpsjep uny Aig|  zi
apow |aq u! a|q 8002 Addng 04| 11
apow |dQ u! alq 2002, oo 0d 04| ok
apow |gQ ut 9|q 9002 aur 04 6
apow |dq u! 8|q 5002 peopar0 04 8
¥002 duy Z uonesqIn L
€002 duy | uoneiqip 9
2002 duy Z uoneiqiA S
1002 duy A uoneiqiA| ¥
0002 duy X uonesqIA| €
apow |q ut 8(q 0004 dojs sjes z

Navod k montaZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06

76



Sjww (mo7 - ybIH) Ze1vOT14 910€ 9l0€ 9l0¢€ sie)sibay induj anjeA’[oJuonelaiA— Ol sjnopesy eeq
yw (mo7 - ybIH) ZeLVO14 710€ 10€ v10€ s19ysibay 1ndu anjeALueuny Ol sjnopesy eleq
yu (mo7 - ybiH) ZeLYOTd z10e zL0e z10g s19)sibay indu| anjeAfolusungy Ol sinopeay ereq

Do (Mo - ubIH) Ze1vO14d 0L0€ 0lL0g 0L0g s1gsibay Indu| anjeA[oleimesedwa ] Ol sinopesy eeq

[o S (mo7 - ubiH) 2Z€LVOT14 800€ 800€ 800€ sig)sibey induj anjeA’[Glainjesadwa 101 sjnopesy eyeq

o} (mo7 - ubiH) ZeLYOTd 900€ 900€ 900€ s1gs16ay Indu) anjeA[y]einjesedwa | Ol sjnopeay eleq

B (mo7 - ybIH) ZeLVO14 #00€ 00€ #00€ s1g)s16ay Indu| anjeA[gleinjesedwia |01 sinopesy ejeq

Do (mo7 - ubiH) ZeLVOT1d 200€ 200¢ 200€ sig)siBey induj anjeA[¢leinjesadwa Ol sjnopeay eeq

8 (mo7 - YbIH) Ze1VOT4d 000g 000§ 000€ siejsibay yndu anjeA’[1]einjesadwa) Ol sinopeay eleq

20N d10 ebesoesl=p / LOA 10 Bulless=¢ / youms - . —
~sBexoesl=z / Ajuo jeubis jusLNo=), / pasnun=g INNNZ ININ 8002 8002 8002 sieysibay ndu adA | T1osusg [Lliueung ||  sedA1/suoneoo Josueg
LOA™ 10 9besioes=t / LOA d10” Buliess=¢ / yoyms - . —

—sBexoesj=z / Ajuo jeubis jusuno=|, / pasnun=q INNNZ ININ 1002 1002 1002 sieysibey ndu adA | "1osusg [oliuenn ||  sedA/suoneoo Josues
A wonoq Buuesq=9 / X wonoq Buuesq=g / A doj|

“Buueaq=t / X doy Buueag=¢ WNN3 1ININ 9002 9002 9002 sig)sibay ndu| UOo[}E00T ZUJAIXJUONBIGIA_ IS sadA | /suoneoo Josuag
/ANy Iojow=g / X Ny~ Jojow=], / pasnun=Q
A wopoq~Buueag=9 / X Wwopoq buueaq=s / A doy

~Buueaq=y / x_doy Buneaq=g WNN3 1ININ 5002 5002 5002| sig)sibay nduj uoneooT Lusslx3uonelqin S| sedA/suoneooT Josuss
/ ANy Iojowi=g / X Ny Jojow=], / pasnun=Q
suoneulwe| Jojow=9 /

pinbi|~Buljooo=6 / woypoq Buuesq=y / doy Bueag=g NNN3 1ININ 002 002! 002 slajsibay ndu| uoneosoT[gleunjesedwa ) T|S sadA | /suoneoo Josuag
/ wopoq Buipuim=g / doy Buipuim=| / pasnun=Q
SuoljeulWwe|Iojow=g /

pinbi|~Buijooo=G / woypoq Buueaq=y / doy Buueag=g WNN3 1ININ €002 €002 €002 sla)sibay nduj uonesoT [plaimesadws] IS sadA | /suoneoo Josuas
/ wopoq Buipuim=g / doy” Bulpuim=|, / pasnun=Q
suoneulwe| Jojow=9 /

pinbi|~Buljooo=6 / wopoq Buueaq=y / doy Buueag=g WNN3 1ININ 2002 2002 2002 sJa)sibay ndu| uoneosoT [glaimesadwa] IS sadA | /suoneoo Josuag
/ woyoq Buipuim=g / doy Buipuim=| / pasnun=Q
suoljeulwe|Iojow=g /

pinbi|~Buljooo=g / woyoq Buuesq=t / doy Buesag=g WNN3 1ININ 1002 1002, 1002 sia)sibay ndu| uoneosoT [glainesadws] IS sadA | /suoneoo] Josuag
/ wonoq Buipum=g / doy Bulpuim=| / pasnun=Q
suoneulwe| Jojow=9 /

pinbi|~Buljooo=g / woyoq Buuesq=t / doy Buuesq=¢ WNN3 1ININ 0002 0002 0002 sJa)sibay ndu| uoneosoT [} Jaunessdws ] IS sadA | /suoneoo] Josuag
/ woyoq Bulpuim=g / do} Buipuim=| / pasnun=Q

uonduoasag

uun

8po) uogouni-yg  yg  Buiess

adA] eyeq

1S1
u| ssaIppy

I1d1
u| ssaippy

1aa
ul ssaippy

adA] Ja)sibay

77

Navod k montaZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06



apouwl |47 404 Ajuo sa)ddy|

Hels l

uonduoasag

Josay 0 pleyng ININ 0 0 0| stersiBay BuipoH PO 1043U0D” N PIOA [013U0D

sw (mo7 - ybiH) a¥oMa 800%/ 800% 800V s1gsibay indu) S uaLN) wielsAS 1Y awil

s (mo7 - ybiH) adoMma 900% 900% 900% s1gsibay indu| swndn” waysAsS Iy awi|

S LNIN S00¥ S00%] 500t sieysibey ynduj puodag JUBLINY WSS Y awiL
uw ANIN $00% Y00y $00¥ sie)sibay nduj SINUINTJUBLND” WBISAS™ Y swiL
u ININ €00 €00V €00V s1gsibay indu) JNOH JuBLND” WalsAS Iy awil
fep ANIN 200 200y z00% sieysibay yndul Re@ eund weyshs 1y awiL
Ypuow LNIN L00Y 100t L00Y siejsiboy yndu Uuo JuaLIND” WaysAS Ty awiL
Jeak ANIN: 000%, 0007 000%, s1gsifay Indu| JBd A uBLND WRISAS 1Y awi|
UM (mo7 - ybiH) a¥oma 9r0e 9y0€e - sieysibay ynduj NOILIWNSNOD AD¥INT LY s;nopeay eleq
(mo7 - ybiH) a¥oma 7¥0€ ¥70€ R sieysibay yndul NLY LNO ITOAD ONINVITO 1Y sjnopeay eleq

(mo7 - ybiH) a¥oma Zroe Zhoe: Y€0€ siejsiboy yndu NLY LNO 310A0 dANd LY sinopeay eleq

1y (mo7 - ybiH) a¥oMa 010€ 0¥0€! 2€0¢€ sigjsiboy indu NLY INIL ONINNNY LY sinopeay ejeq

s/l (Mo - ybiH) ze1vOT4 8£0€ 8€0€ 00 sieysibey Induj enfeA Mol Ol sinopeay elea
Jleq (Mo - YbIH) ZELVYO14 9€0€ 9€0€ 820€ sieysibey Induj anjeA'ainssald Ol sinopeay ejeq
w (Mo - UBIH) Ze1VOT4 Y£0€ YE0E! 9z0€ siejsiboy yndu anjeA’[eAeT Ol sinopeay ejeq

ZH (mo7 - YbIH) e LVO14 z€0€e 2€0€! = s1gysibay Indu) anjeAAousnbaig 0401 sinopesy ereq

v (Mo - ybIH) Ze1vOT4 0€0€ 0€0€ - sieysibay ynduj anjeAuaLNy 04 Ol sjnopeay eleq

A (Mo - ybIH) Ze1vVOT4 820€ 820€ - sieysibey Induj anjeA'a6e}loA 04 Ol sinopeay ejeq
MY (mo7 - ybiH) zeLVOTd 9z0€ 920€ - sia)siBay induj anjeAtamod 04 Ol sinopeay eleq
s/ww (Mo - YBIH) ZELVYO14 v20€ y20€e ¥20€ sieysibey nduj anje [yluonesqiA~ol sinopeay eleq
s/ww (Mo - ybIH) ze1vVOT4 ze0e ze0e z20e sieysibey nduj anjep’[gluonelqiA~Ol synopeay eleq
s/ww (Mo - YbIH) ZELVO14 020€ 020€ 020 sieysibey Induj anjeA’[z]uonesain~ol sinopeay ejeq
s/ww (Mo - YbIH) ze1vOT4 810€ 810€ 810€ sieysiboy Indu anjeA’[}]uonesain~ol sinopeay ejeq

uun

9po9

uogouni-yg  yg  Buiess

adA] eyeq

1s1
u| ssaippy

I1d1
u| ssaippy

1aa
ul ssappy

adA] Ja)sibay

Navod k montaZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06

78



ol ININ 6001 6001} 6001 sueisiBoy BuipjoH du [y]siosueg dwa g Buiutepy/du Josusg

oL ANIN 800} 8001 800L| ssasiBay BuiploH Buiuten [plsiosues™dwe 1 g Bujurepn/duL sosues

oL LNIN 2001 2001 L00L|  sis169y BuiploH du_ [e]siosuag™dwo1 g Bujurep/di) tosueg

oL ANIN 900} 900} 9004| ssasiBay BuipioH Buiuten [g]siosuag™dwa g Bujurep/di) Josuas

ol ININ 5001 5004 G00L| sueysiBoy BuipjoH du ‘[¢]siosusg dwa | g Buiutepy/du] Josusg

oL ANIN 700} ¥001 ¥00L| siais1B9y BuiploH Buiuten [g]siosues™dwe 1 g Bujurep/duL tosues

ol LNIN €001 €004 €00L| sss169y BuiploH du[}]s1osueg dwol g Bujurep/di) tosueg

(o] ININ 2001 2001 200L| sueisiBoy BuipjoH Buiutepy[1]siosuss dwa | ~an Buiutepy/du] sosusg

ol ININ 100} 1001 100L| sseysiBoy BuipjoH du [olsiosueg dwa | g Buiurey/du sosusg

oL LNIN 000} 000} 0004| ssas169y BuiploH Buiuren [psiosues™dwe 1 g Bujurepn/duL Josues

uo=| /40=0 WNN3 LNIN 8 8 -| ssasiboy Buiploy Bopnuy ™ molly g PIO [04U0D
uo=| / 40=0 WNNN3 ANIN: 9| 9 -| sussisiBay BuipioH SpONJejsounsy]d|qeus g PIOAN [023U0D
uo=| / 4Jo=0 NNN3 LNIN L L -| sseisiboy Buiploy oIy dwind8jqeus”an PIOM [03U0D
S 00k ANIN ] S -| sseisiboy BuipioH awi1~umo@ dwey 04 @ PIO [05U0D

S| 00l ININ v ¥ - sJa)s16ay BuipjoH awi]—dn dwey 04 gan PIOAA [04JU0D

ZH 00l ANIN € € -| ste)s160y BuipjoH Kousnbai4~jenuepy g PIOAA [0UOD

40=Z / Oine=|, / [ENUEW=0 WNN3 LNIN z 4 | ssasiboy BuipioH epop uonesedoan PIOA [013U0D
ZH 00L ANIN 1 L -| sis)sibay BuipjoH anjeA” |onuo) sng ginl PIOM [03U0D

anjep”j04uo)sng g pue Jejs ‘1asay 1oy ajqedlidde
jou si sIy| * piop [o4uo) dnob ay) jo Jeyewered
e Buibueyo Jaye papaau si Jig siy) Jo abpa Buisiy

Byuo) aneg

Sl

vl

€l

cl

oL

79

Navod k montaZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06



oL ININ 6101 6101 6101 sssisibey BuiploH du [y]siosuss™aIN_gIN Buiuieydu) Josusg
oL ININ 8L0L 8104 8L0L| ssalsiboy BuipjoH Buiuiep [y]siosuss™aIN“ g Buiiep/du) Josues
ol 1NIN 2101 101 210L|  suseysiBay BuipjoH du [glsiosuas AN GIN Buiutepy/du Josuseg
oL ANIN 9Lol 9L0L 910L| sssiBay BupioH Buiuren [g]siosues™aIN "GN Bujurep/du) sosues
oL ININ SLOoL SloL GLOL|  sssiBay BuiploH du_ [¢]siosuas™aIN" 8N Bujurepn/di sosueg
oL LNIN yL0L 7104 vL0L|  sislsiboy BuipjoH Buluiep [g]siosuss™aIN“ g Buiuiep/du) Josues
ol ININ €101 €10b €10L| sssisibey BuiploH duy [}]si0suss™aIN EIN Buiuiey/du) Josuss
oL ININ zL0L zLob z10L|  sssisibey BuiploH Buiuiep [} ]siosuss™aIN“EIN Buiuieydu) Josuss
ol ININ 110 Lok LLoL|  sseysiBay BuiploH du_[0]s10suss™aIN" 8N Bujurep/di) tosueg
oL ININ 0L0L oLob 0L0L|  sialsiboy BuipjoH Buiuiep [olsiosuss™aIN“aIN Buiiep/du) Josuss

Névod k montaZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06

80



DDI/LPI/LSI Slave-

Parameter

OPC-UA

9.1.2

9007¥| )ney g dwa 9
G00Y| )ney 4 dwa ®
00V Jney ¢ dwa ) 3
€00Y| Jney g dwa ] [
2007 )ney | dwa] z
L00v| jndu| abexoes] 1
000% pajosep Jelem UBIH| 0 ZEININ x Ajuo peal asT piom Buusep| smeis
dpow |gq u! s|qejieae jou 2008 noswi) dnjesoiny O 9l
dpow |dqg ul s|qejieAe jou 1008 pajiey dmjasony O Sl
43
€l
dpow |gq u! s|qejieAe jou 0005 pajie) yoes | uoposieq Bolo| 2L
SEOY obexoea zuauny| L1
E0P abesoea | juaundy| oL
9009 Buiuiepy z uoneigin| - 6
5009 Buiuiepn | uoneiqin 8
009 Buluiepn Z uoneiqip /
€009 Buiurepp A uoneigin 9
2009 Buiusepm x uonesgin| g
dpow |dqg ul a|qejiene jou 1009 uonosjeq boj 14
apow |gq u a|qeliene jou 0009 ajoe jejsowsayl| €
(4
l
apow |gQ u! 8|qe|ieAe jou LE0Y] 04 Jou3 uonesiunwwod| 0 pleuig ZEININ X Ajuo peal GSIN_PIOp Buiuepn| snejs
|spouw |gQ u! 8|qejieAe jou S000L Buiuuny Bojnuy S
dpouw |gq ut s|qetene jou 0001 Buiuuny sory dwng ¥
apow |gQg ul 8|qeleAe jou HO [eusexg €
apow |gq Ul 3|qereAe jou |ona Jajyen Buljieq z
apow |gQ U d|qeleAe jou |onaT Jejen Buisiy L
|pow |gQ u! |qe|ieAe jou uny 0 preYIg 9LININ X Ajuo peai pIOMSNIR)S snjeis
onduosag apo 0 g g B d aa ao oG e

81

Navod k montaZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06



0002 diny X uoneiqin €

|apow |gQa u! 8|gejieAe jou 0001 dojs sjes 4

apouw |gQ Ul 8|ge|ieAe jou 2001 Hoys JojoN L
dpow |gq u! s|qejieAe jou 1001 }ine4 punoig J0J0N 0 pieg CEININ Ajuo peai ST PIOM wiely snjeis
pieig C¢ELNIN Ajuo peas GSINPIOM” WieY| snjeis

apow ST Ul 8|qejieAe jou 0€07|  uoisuslx3 Q) Joug uopesunwiwod|  Lg

apow |QQ ul 9|ge|ieAe jou 6207 Buiuiep 04 [essusn|  og

apow |gQ Ul a|ge|ieAe jou 820V uonesunwwod 04| 62

|spow |gQ u! 8|gejieAe jou 120% Buuiepn Alddng o4 8¢

|pow |gQ ut |qejieAe jou 9207 Lz

apow |gQ u! a|qe|ieAe jou [erAii4 9

apow |gQ ul s|ge|ieAe jou $20v| Buiuiep peopano 04| sz

|spow |gQ u! 8|qejieAe jou €20y MO OUVAV| V2

dpow |gqQ u!l s|qejieAe jou 220y dojs ajes| €z

[44

dpow |dqg ul s|qejieAe jou 020y dwapanQ Jojo0pN 74

|spow |gQ u! 8|gejieAe jou 6L0% PEOBAQ J010 0C

dpow |aQ ut 8|qe|ieAe jou 810¥ }ine} punoi9 I0JoN 6l

|pow |gQ ul d|ge|ieAe jou pATY4 wiely O [eeus9| gL

Ll

9l0¥ dwa] pieoquo| 9L

Slop gdwsylf g

[0 ydwelf vl

€loy gdwsl| €1

cloy zdway| zL

(A%014 pdwayf 1y

oloy yney dws) preoquo| 0L

6007 ney g nduj usungy 6

8007 jIney | Induj juaund 8

L00¥ }iney uoneIqIA |eussjul L

Navod k montaZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06

82



suoneulwe|Jojow=g /

pinbyj~BuIjooo=g / wonoq™ Buesq=y / doy Buneaq=g INNNZ 8LNIN Ajuo peas uopeooiuidwa)|  sedA/suoneco tosueg
/ wopoq Bulpuim=g / doy Bulpuim=|, / pashun=Q

ZH (Mo - ybiH) ZeLVOT1d Ajuo peai baig—un uoljewou] JOJop

ZH (Mo - YBIH) ZELVOT4 Ajuo peas bai4 e uonEWLIOU| OO

(Mo - ybIH) Ze1vVO1d Ajuo peas InoHlad 18 XeIN uojewoju] 10joly

2H (mo7 - ybIH) ZeLVO 14 Ajuo peas bei4 euiLoN uonewIoU| JOJON

v (mo7 - ybIH) zeLVO14 Aluo pees 1N9[eUIWON uoljewLou| JOJON

A (m07 - ybIH) Z€1VOT1d Ajuo pea JOA”[eulwoN uonewIolU] JOJON

M (Mo - ybiH) ZeLYOT14 Ajuo peal Mg [euiwoN uonewIolU] J0J0N

8GZONIYLS Ajuo peas adA)] dwng uoljewLIou| JOJojN

LSZONIYLS Ajuo peas adA| Jojop uonew.oju| JOJON

9GZONIYLS Aluo peas JaquinN~[euss uonew.ou| JOJoN
dpow |aqQ ul 8|qe|leAe jou 800€ dwapanQ Jojop 0z
|apow |gQ ul d|gejieAe jou 100€ peopanQ Joopn| 61
900€ duj g uosuag dway| gL
S00€ duy p Josuag dway| /1
00€ duy ¢ Josuag dway| 9|
€00€ duj zsosusg dway| gL
200€ duy | Josuag dwal| 1
L00€ wuele nduj ebexoea]| ¢
000€ pajoajep uny g cl
opou |QQ ut Sjqe|ieAe jou 8002 Addng o4 11
apouw |ag ul s|qejieAe jou 12002 IN2IID Od O4 (o]3
apow |gQ ul d|ge|ieAe jou 9002 suo4| 6
dpow |aqQ u! 8|qejieAe jou $002 peousnQ 04 [}
002 duy Z uoneigip /
€002 duy | uoneiqip 9
2002 duy Z uoneigip S
1002] duy A uonesginl -+ ¥

onduosag apo 0 q q e d ao oq dno

83

Navod k montaZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06



A (mo7 - ybIH) ZeLVO14 Ajuo peai abejjon 04 sinopesy eeq

sl (mo7 - ybIH) ZeLvVO14 Ajuo peai Jamod 04 sjnopeay ejeq

S/ww (Mo - ybIH) 2e1VO1d Ajuo peai uonelqIA sinopeay ejeq

S/ww (Mo - ybIH) ze1vO14 Ajuo peas guonelqIA sinopesy eleq

s/ww (mo7 - ybiH) Ze1vOT14d Ajuo peas ZuoneliqiA| sjnopeay ejeq

s/ww (mo7 - ybiH) ZeLvVOT14 Ajuo peal LuoneiqIn sjnopesy eyeq

S/ww (Mo - ybIH) 2e1VO14 Ajuo peai QuonelqIA sinopesy ejeq

vw (Mo - ybIH) ZeLVO14 Ajuo peas Lusun) sinopesy eleq

vw (mo7 - ybIH) ZeLVO14 Ajuo peal oweuny sinopesy ejeq

(mo7 - ybiH) zeLvVOT1d Ajuo peas gainjesadwa | sjnopeay ejeq

o8 (mo7 - ybiH) ZeLvOT14 Ajuo peai yoinjesadwa | sinopesy ejeq

(mo7 - ybiH) ZeLvOT1d Kjuo peai gainjesadwa | sjnopeay eleq

(mo7 - ybiH) zeLvOT1d Ajuo peas Zainjeasdwa | sjnopeay ejeq

(moT - ybiH) zeLVO1d Ajuo peas Jainjesadwa] sjnopeay ejeq

o8 (mo7 - ybiH) ZeLVOT14 Ajuo peai oainjesadwa sinopesy ejleq

€0N d10 obexoes|=y / LOA d10 Bulleas=¢ / yoyms £ dk Ak
“abeyoes|=g / Ajuo” [eubis juaund=| / pasnun=Q WAN3 8LNIN uo peai adhleunusiing SediL/suoneoT Josues
ZON d10 ebexoeal=y / LOA d1O Bulless=g¢ / yoyms i dk dk

“obeyoes|=z / Ajuo” |eubis juaund=| / pashun=Q NN3 8LNIN U peal eahLiunueLng sedhl/suonesoT Josues
A wopoq~ Buuesq=9 / X wopoq Buuesq=g / A do}

“Buuesq=y / X doy Buueaq=¢ / ANy Iojow=g / X Ny Jojow=| / pasnun=Q NN3 8LNIN Auo pea UoReEOOTgUIBIXIUORRIIN sedk/suopeoo Josues
K wopoq Buueaq=9 / X wopoq buuesq=g / A do}

“Bupeag=y / X do) Buueag=¢ / A Iny Jojow=g / X INY Jojow=] / pasnun=Q WNN3 81NIN Mo e UopeooT | waiguoeqiA| - sedAL/suoneoct Josues
suoljeuIWe|Jojow=g /

pinbi|~Buljooo=g ; wopoq Buuesq=y / doy Buueaq=g WNN3 8ININ Ajuo peas uofjeoogujdway | sadA | /suoneoo Josuag
/ wopoq Buipuim=g / doy Buipuim=|, / pasnun=Q
suoljeulWe| Jojow=g /

pinbi|~Buljooo=g ; wopoq Buueaq=y / doy Buueaq=g| WNN3 8ININ Ajuo peas uopesojpuidwa]|  sadA]/suonedo Josuss
/ wopoq Buipuim=g / doy Buipuim=|, / pasnun=Q
suoleuIWe| Jojow=g /

bi|~Buljooo=G / wopoq Buueaq=y / doy Buuesq=g WNN3 8ININ Ajuo peas uoneooguidwa]|  sadA]/suoneooT Josuag
/ wopoq Buipuim=g / doy Buipuim=|, / pasnun=Q
suoljeulwe| Jojow=g /

pinbi|~6uljooo=g / wopoq Buueaq=y / doy Buueaq=g| WNN3 8ININ Ajuo peas uonesojguidwa]| sadA]/suoneso Josuss

/ wopoq Buipuim=g / doy Buipuim=|, / pasnun=Q

uonduasag

nun

3apo) uopduni-yig g Buieog

JloquiAg

Navod k montaZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06

84



43

L

I3

6

8

A

9

S

14

€

(4

apow |47 Joy Ajuo saiddy Hels l
josay 0 pieig 9LININ Sjum/peal PIOA\ [04u0D) PIOA\ [0jU0D
sw ZEININ Ajuo peas ST IUBLIND” Wa)SAS awi]
8 ZELNIN Ajuo peal awndn~wayshs awiy
s 8ININ Ajuo peal puooag JUBLINY Wa)SAS awil]
uiw 81NIN Ajuo peas QNUIN JUBLND~ WaISAS awil] |
4 8LNIN Ajuo peas INOH JuaLINy” WesAs awl] |
Kep 81ININ Ajuo peal Re@ uaun) weisAs swiy
yjuow 8ININ Ajuo peai YIUo Juany” wiajshs awil]
Jeak| 8ININ Ajuo peas Jea A juaun) wajsAs awi] |
UMy Y91NIN Ajuo peau uondwnsuo) ABiaug sjnopeay ejeq
Y9LNIN Ajuo peas s9joA) Buiues|n sinopeay ejeq
$91ININ Aluo peas sojpAy dwing sinopeay ejeq
ay Y91ININ Ajuo peas SINoH ™ Buiuuny sjnopesy ejeq
S/l (mo7 - ybIH) ZeLVO14 Ajuo peal Mol sinopesy eleq
leq (mo7 - ybiH) Ze1vO1d Aluo peas ainssald sjnopeay ejeq
w (mo7 - ybIH) Ze1vO1d Ajuo peas |oAeT sinopeay eleq
ZH (mo7 - YBIH) zeLVO14 Ajuo peas Kousnbaiy 04 sjnopesy eleq
\4 (mo7 - ybiH) zeLVO1d Ajuo peai auny 04 sjnopesy eleq

uonduasag

uopoung-yg

ua

Buijeag

loquiAs

85

Navod k montaZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06



oL 9LININ ajum/peal du]gslosuas qIA Buiutepn/du] Josuag

ol 9LININ d)um/peal Buluiepy gsiosuag qip Buiuiepn/du ] Josueg

oL 9LININ ojum/peal duj "gslosuas qIA Buiuiepy/du] Josueg

] 9LLNIN a)um/peal Bujuie N gsiosusas qIA Buiuiepy/du ] Josuss

oL 9LININ ajum/peal du] L slosuas ™ qIA Buiutepp/du] Josuag

ol 9LININ d)um/peal Buiuiepp~ | siosuag qip Buiuiepn/du Josueg

oL 9LININ ojum/peal duj " pslosuas qIA Buiuiepy/du Josusg

oL 9LLNIN a)um/peal Bujuiep\—0sI0SUSS qIA Buiwiepy/du ] Josusg

ol 9LININ Qum/peal du] psiosuag dwa] Bujuiepy/du Josueg

oL 9LLININ dum/peal Buiuiep\~ psiosuag dwa | Buiuiepy/du ] Josueg

oL 9LININ dIM/peas du] "gslosuag dwa | Buluiepy/du] Josusg

oL 9LININ a)um/peal Buiuie )~ gsiosuag dwa] Bujuiepn/du] Josusg

ol 9LININ Qum/peal du] "gsiosuag dwa] | Bujuiepy/du Josueg

oL 9LININ dum/peal Buiuiep\ gsiosuag dwsa ] Buluiepy/du] Josusg

ol 9LININ a)um/peal du] | siosues dwa] Buiuiepy/du] Josuag

oL 9LININ a)um/peal Buiuiep\~ | siosuag dwa] Bujuiepy/du] Josuas

ol 9LININ dum/peal dujpslosuag dwa | Buiuiepy/du Josuesg

oL 9LLININ dum/peal Buiuiep\—psJosuas dwa ] Buiuiepy/du] Josusg

uo=} / 4§0=0 WNNN3 LZININ Sjm/peal Bojonuy™ Moy, PIOA [04ju0)
uo=| / }jo=0 WNN3 0ZLININ ajum/peal o1y dwnd e|qeuq PIOM [03U0D
uo=| / o=0 WNN3 6LININ ojum/peal QPO Jejsowlay |~ a|qeuy PIOM [03U0D
s (o[o] 8LININ sjum/peas swi]~umoq dwey 04 PIOAN [023U0D

s ool LLININ Sjm/peal awi|~dn dwey D4 PIOA\ [04ju0D

zH 00l 9LININ a)um/peal Aouanbai4~|enuepy PIOM [0U0D

#0=¢ / one=| / [enuew=Q WNN3 8LNIN |jm/peal apojN~uonesado PIOM [03u0D
ZH 00l 9LININ Sjlim/peal anjeA”[ojuoy” sng PIOAA [0jU0D

anjeA”jouo) " sng g pue uejs ‘1esey 1oy ajqeoljdde jou si siyl
* p4om jo4u0) dnoub ayy jo Jejewesed e Buibueyo Jaye papaau si jig siy} jo abpa Buisry

Biyuoy eneg

Sl

vl

uonduasag

nun

apo9

uopdung-yg

€l

ua

Buijeasg

JloquiAg

Navod k montaZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06

86



oL 9LLININ X X X a)um/peal dulpsiosuag qIA| Bujuiepy/du Josueg

ol 9LLININ X X X d)um/peal Buiurepy psiosuss qip Buiuiepy/du Josueg

uonduasag nun  8pon uonouniy-g g Buijeag 1S1 [CLITAS

87

Névod k montéZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06



LSI Master-

ModBus TCP
Parameter

9.1.3

ZH (Mo - ybIH) ze1vO14 SL00L sueisifey Indu) Aousnbaig Q| se|qene) bojeuy
s/ (mo7 - ybIH) Ze1VO1d €100L suieysibey nduj enjeA' Mol Ol sa|qelen Bojeuy
Jeq (mo7 - YbIH) ZeLVOT4 LLooL sie)siBay Indu anjep'ainssald” Ol sa|qelen Bojeuy
w (Mo - yBIH) ZELVOT4 60001 sieysiboy Indu anjeA’19AeT Ol sa|qeueA Bojeuy

€0Z| Jolig Josuag 1

20z selem UbHl 0L

Loz uny Aig 6

002 uwuely  dund 8

€00C wJely ¢ dwnd /

2002 wiely g dund 9

1002 wiely | dund S

Lol payoums Jajsep |

001 auyo ¥ dwnd €

€00} aulyo ¢ dwng z

z00} aulyo ¢ dwng }
100} auiyo | dwnd 0 pleyngl  (mo7-ybiH) adoma 20001 1838169y yndu €S PJoM” wiely SASTSIN se|qele) waeysks
pieual  (mo1-ubiH) a@doma 50004 siesibey Induj SN PIOM wiely SASTSIN sa|qele/ weysks

10g| Jouz wwo) uoisualx3y Q) @

00G|  uieMm uoneuBWIPSS adid 14

'00v| Bujurep) y dwng €

€'00% Bujusepp ¢ dwng z

200 Bujusep g dund )
100 Buiusepn | dung 0 pleyig (mo7 - ubIH) @¥4OMa €000L s1eysibay induy gS7 piop BuiutepysASTSIN so|qeleA waysks
pleyigl  (mo7-ybiH) adoma 1000L sJ@ysibay nduy GSW PioM Bulutepy sASTSIN se|qele) waysks

S0001L Buiuuny Bojonuy [

14

4O [eusaix3 €

1ene Jeje M Bullle z

|anaT Jayepn Buisry 1
uny 0 pleig ANIN 0000} s19)sibay indu pIopM SNl sASTaIN so|qele) waysks

Navod k montaZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06

88



uonduasag

(mo7 - ybIH) a¥OMa z 1¥02) siepsiboy Indu s wuepy [} ]soju oS z duing

(mo7 - uBIH) a¥OMaA g S¥0ZL sieysiboy Jndu| aSW ey [L]soju oS 2 duind

(mo7 - uBIH) a¥OMaA z £¥021 sieysiboy Induj gs7 buiepm [L]sou"OSIN Z duing

(mo7 - ybIH) a¥oMma g 1¥0Z) siajsibay indu| asW Buluep [L]soju oSN ¢ duing

ANIN | 0v0zl sieysiboy Indu sneis [LIsoju oSN z dwnd

(ze)bums 9L ¥20z) sieysiboy Induj adA1~dwnd [} ]sou" oSN 2 duing

(ze)Buns 9L 8002} sieysiboy Indu adA L "Io10 [L]soul oSN z duing

(91)Bums 8 0002} siejsibay Indu| JaquinN”[eras [L]soju oSN ¢ duing

Y (Mo - ybiH) 2e1vO14 @ 15041 sJ@ysibay indu) uondwnsuod ABiau3[olsoju oSN | dwnd
(mo7 - ybiH) adoma 4 SSOLL sia)siBay induj Buiues|9 40 sequinN[o]soju " OSIN | dwng

(mo7 - ybIH) a¥oma z €5041 sia)sibay indu| HejsTJ0 JequinN'[o]soju OSIN | dwng

ay (mo7 - ybiH) gOMa 4 LG0LL sJeysibay indu sinoHuonesado [0]lsoul OSW | dwng
| (Mo - YbIH) ZELVO14 z 67011 sieysiboy Indu| Jamod O [olsopuI" oSN | duind
(mo7 - uBIH) a¥oMa z L¥0LL sieysiboy Induy as7 wuepy[olsou oSN | duing

(mo7 - yBIH) a¥oma z ShOLL sieysiboy Indu| S ey [olsou oS | duing

(mo7 - ybiH) a¥oMa z £V0LL siepsiBoy Induy gs7 Buiwem[olsoju oSN | duing

(mo7 - uBIH) a¥OMaA z L¥0LL siejsiboy indu asW” buluey[o]soju"OSIN | duind

ANIN L 0voLL sieysiboy Indu snjeis [olsojul” OSI | duing

(ze)Buns 9L yZoLL sie)sibay Indu| adA1~dwng [o]sojuI" oSN | duing

(ze)buns 9L 80041 siepsiboy Indu adA Lol [olsopul oSN | duing

(91)Bums 8 00041 sieysiboy Induy JaquinN™[enes [o]soju OSIN | duind

sw (mo7 - ybiH) a¥oma z 9200} sie)siboy indu| SWJuBLND” welsAS Y| selqeuen swi) eleq
s (mo7 - ybIH) gOMa 4 #2001 s1aysibay indu awndn waisAS Y| selqeueA swil eleq

s AININ L £2001 sig)sibay ndu| puooag juauny wa)sAs Y| ss|qeuep swi) eyeq
ulw ANIN L 22001 sieysibey nduj eInuINJueLND” welsAS Y| selqeuen ewil eleq
4y ANIN l 12001 sieysibey Jndu| InoH juauny”wesAS Y|  seiqenen swiy ejeq
Kep ININ 1 02001 sisysibay nduj Reg weuny waysAS Y| sejqeuen swiy eeq
Ypuow ANIN ! 61001 sieysibey nduj Yo JueLnd” wieyshs 1y|  seiqeuen swil eleq
Jeak ININ L 8100} sJoysibay ndu| Jea A uaun)  wasAs Y| selqeuep swiy eyeq
AININ L 21001 s1gysibay Indu sdwnd™JO ON SAS so|qelie) Bojeuy

uonaduni-jig

na

Buijesg

adA) ejeq

1S 1 SS8IPPY

adA} J9)sibay

89

Navod k montaZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06



(mo7 - ybiIH) a¥oMma 4 ele[R 4% siejsiboy ndu BujuesJ0 JequinN’[elsojuI oSN ¥ duing

(mo7 - uBIH) @¥OMa g €SIyl siejsiboy ndu HejSTJ0 JequinN'[e]soju"OSIN ¥ dwind

1y (mo7 - uBIH) ¥OMa 4 XA s1eysibay Indu sinoH~uonesado[glsoju " OSW ¥ dwng
vl (mo7 - ybiH) ZELVO14 z 6vipL sieysiboy Induj Jamod O [elsojuI oS ¥ duing
(mo1 - ubiH) @oma 4 LyLyL sieysibey nduj as1 wey[elsoju oSN y dwnd

(mo7 - uBIH) @¥OMaA z Shipl sieysiboy Jnduj aSW™ ey [glsoju  OSIN ¥ duing

(mo7 - ybiH) a¥oMa z evivL sieysiBoy Induy gs7 Bulwem [elsoju oSN ¥ duing

(mo7 - ybIH) a¥oMa g iyl siajsibay indu| asW™ Buluep[e]soju"OSIN ¥ duing

ININ L orLyl sigysibey Induj snjeis [elsoju oSN y dwnd

(ze)Bums 9l veLvL si9siboy nduj adA 1" dwing [e]sou"OSIN ¥ dwing

(ze)Buns 9L 80LYL sieysiboy Indu adA Lol [glsopul oSN ¥ duing

(91)Bums 8 00L¥L siejsiboy Indu| JaquinN”[enes [e]soju oSN ¥ duind

Y (Mo - ybIH) Ze1vO14 Zl 150€L sJ@ysibey indu| uondwnsuoABiauz[Z]soju oSN ¢ dwng
(mo7 - uBIH) a¥oMa z GS0€EL sieysibey Induj Bujues|g™J0 JequinN-[zlsojuI oSN € dung

(mo7 - ybIH) a¥oma z €50€1 sia)sibay indu| MejSTJO JequinN'[e]soju oSN € duing

y (mo7 - ybiH) @¥oma 4 LG0EL sigsibey Induj sinoH uonesedo’[glsojul oSN € dwnd
| (m07 - ybIH) ZE1VOT14 z 6Y0€L siesibey nduj Jemod O [glsoju oSN € dwnd
(mo7 - uBIH) a¥OMa z 1¥0€L siesibey Induj 87 wuepy[zlsoju oSN ¢ duing

(mo7 - ybIH) a¥oma z SY0eL sieysibay Indu| S ey [Z]soju oS € duing

(mo7 - ybIH) a¥OMa z £V0EL sieysiBoy Induy gs7 buiwem [elsoju oSN € duing

(mo7 - uBIH) a¥OMaA g LYOEL sieysibay indu aSW™ Buluiep [elsoju oSN € duing

ANIN L 0v0€EL s1eysibay Indu smejs’[z]soju"osn € dwng

(ze)Bung 9L y20€el sieysibay Indu| adA1~dwng [z]sopu"osW € dung

(ze)buns 9L 800€} siepsiboy Indu adA LIl [Z]soul oSN € duing

(91)Bums 8 000€} sieysiboy Jnduj JaquinN"|enes [elsoju oSN € dung

UM (M0 - ybIH) Ze1VOT4 z 16024 si9)siboy Induj uondwinsuodABieuz [} 1sopul"OSN z dwng
(mo7 - ybiH) a¥oMa 4 §5021 siaisiboy Indu Bujues| 0 JequnN-[}Isoju oS z duing

(mo7 - ubIH) @¥oma z €502 sieysibay indul Hels 40 JequinN-[LIsoju oSN z dwnd

1y (mo7 - uBIH) a¥OMa z 15021 sieysibey Induj sinoH™uopesado [LIsoju"OSIN Z duing
| (mo7 - ybiH) ZeLVOT4 z 67021 sieysiboy Indu| Jamod O [1]sopu"osw ¢ dung

Navod k montaZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06

90



(%001 = 0000} ‘%0 = 0) 00} Aq palidiinw 8eas Jo %, ul juiodjes % 00l ANIN 3 0020L| stelsiBay BuipjoH juiodies™ald sAS an juodies ald
Jajjonuo) Aousig YbiH=g / J9]|0Au0D Ald=| / [03U0D [AST=0 INNN3 ANIN I 2000L| ss@3siBbay BuipjoH uonodjeS BpoN oIy SAS™ N S8po
uo=|/ 40=0 WNNN3 ININ L 1000L| sieisibay BuipioH spopy~ Bunelado sASan sapon
10 piopA jospuo) dnodb ay) Jo 1eyeweled e WMMNW;NO_WMMNMMMM:«M._L:Mwm___”h._u. hom MMMM_\%_.__._M__M Byuoo anes sk
143
€l
cl
L
oL
6
8
A
9
S
14
doel9luUl goMm BIA U@.:@c_._oo |9A3]| LE)S BAlleUIB) B BY) SBIBAINDY |9A87 HE)S BAlleUld)|Y [
dwns dwnd ay} buifidws pelg |oA8T Hels 1abbu ] z
19]|0u02 J|d JO UOHEBAIOY| 8|qeu3 Jgjjonquo) did 3
19 siy} Jo abpa Buisli  UO S10LS Josay josay 0| Pleig ANIN 3 0000} s19)sibay BuipjoH PIOM103U0DSAST AN PIOAA [04jU0D
UM (M0 - YbBIH) ZE1VO14 z 1GL¥L si9ysiBay Induj uondwinsuop ABIeuz [glsoju OSI ¥ dwng

uonduasag nun apo) uonoung-jg Buijesg adf) ejeq azIS IS ul ssaippy adA} J9)sibay

91

Navod k montaZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06



LSI Master-Parameter

OPC-UA

9.1.4

2H (Mo - UBIH) zeLvO1d|  Aluo peas anjep-Aousnbaiy se|qeueA Bojeuy
sh (Mo - yBIH) ZE1VOT4|  Aluo peas anjep'mol4 sajqeven Bojeuy]
leq (mo7 - ybiH) ZzeLvO1d Ajuo peau anje)'ainssald sa|qene Bojeuy
w (mo7 - ybIH) zeLvO1d|  Ajuo peas EWLINEICR sa|qene/\ Bojeuy
€0¢ 10113 JOSUSS 1
(404 Jelem ubHl oL
(1014 uny Aig 6
002 wJely  dwnd 8
€00C wlely ¢ dwng /
2002 wlely gz dwng 9
1002 wiely | dwng [
(10]% Payoums Jajsepy v
001 aunyo ¥ duind €
€001 aulyo ¢ dwng z
z00} aunyo ¢ duing |
1001 aulyo | dwnd 0 piayIg ZeININ| Ao peas €ST PIOM uuely sAs sa|qene wayshs
plag ZeININ|  Auo peas S PIOM ™ uLely sAs sa|qeneA wayshs)
108 Joug wwoY uolsualx3y Q| [
00§|  wepm uonejuswipes adig 14
'00v| Buiuep # dwng €
€007 Bulutepn ¢ dwng z
2007 Buiuiep z dwng 1
34 Buepm | dund| 0 ployg ZeININ|  Auo peas g7 pIom BuuiemsAs solqele A Walshs
pleg 2eININ| Ao peas S PO Buluiepy”sAg| sa|qeneA weysAs)
G000k Buluuny Bojonuy| [
12
H0 [eusaxg €
lonaT J8je ) Buljiey k4
|anaT Jajepn Buisty 1
uny 0 pleig 9LININ|  Ajuo peas PIOMSNjelS” SAG| sa|qene)\ wayshs

Navod k montaZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06

92



CELNIN Ajuo peas ST wiey Lisjsep zdwngd
CELININ Ajuo peas GSIN Wuely Lisisely zdwng
ZELININ Ajuo peau as7 bululep\” Lieyse zdwng
ZELININ Ajuo peals dSIN_ Buluiepn” Lisisepy zdwng
9LININ|  Aluo peas snjeis” LIelsey zdwng
9GZONIYLS Ajuo peau adA] dwnd LJe)sepy zdwng
9GZONIYLS Ajuo peal adA] 1010\ LIsseN zdwng
9GZONIMLS|  Ajuo peas JaquinN~[eusS |IaiseN zdwng
umy (moT - ybIH) Ze1vVOT1d Ajuo peas uondwnsuo) ABiaug~ pJeisepy Ldwng
ZEININ Auo peals Buiues|y JO JequinN_pJalsepy Ldwng
ZEININ Ajuo peas HEeISTJO JequINN QIe)se) Ldwng
1y ZEININ Ajuo peas sinoH BunesadQ pJeIseN Jdwng
W (Mo - ybIH) ze1vOTd|  Aluo peas Jamod 04~ 0JaIsEN Ldwind
ZEININ|  Auo peas 457 Wiey pseisep Jdwng
zeININ| Ao peas SN wiey 0Ja1sBIN Ldwing
ZELININ Ajuo peals gs7 Buiuiepy pieise pdwng
ZELININ Ajuo peau dSIN Buluiepn oseisey Ldwnd
9LININ Ajuo peau snjejg— pJalsey Ldwng
9GZONIYLS Ajuo peals adA] “dwngpJeIsepy Ldwng
9GZONIELS Ajuo peals adA] 10j0\ " 0IR3SBIN Jdwng
9GZONIYLS Aluo peas JaquinN~[euss” 0laiselN Ldwng
sw ZELININ Ajuo peai SN JUBLND” Wa)sAg| sa|qele/ awl] ejeq
S| ZELNIN Ajuo peal awndn~weysAs so|qele/\ swi] eyeq
S| 8ININ Ajuo peas puo9agTIUBLINY WAISAS| so|qeLe swi] ejeq
uw 8ININ Ajuo peau NUIN JUBLND~ Wa)SAS sa|qeleA awl] ejeq
1y 8ININ Ajuo peas INOH JuaLN) ™~ WajsAg| se|qele ) awi| eyeq
Aep 81ININ Ajuo peal Re@ uaun)” wajshs se|qele)\ swi]| eyeq
yjuow 8LNIN Ajuo peas YIUO\JuaLNg WajsAg so|qeLeA swi] ejeq
Jeak 8ININ Aluo peau Jea A JuaLND” WasAg sa|qeleA awl] ejeq
8ININ Auo peal sdwnd 0 ON sa|qeue) Bojeuy|

ag d ao oq dno

93

Navod k montaZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06



ZELININ Ajuo peas Buiues|) JO JequinN_ glalsepy pdwnd

ZELININ Ajuo peau He)S JO JequinN glalsepy ydwng

4y ZEININ Ajuo peal sinoH BunesadQ” gleisep pdwing
M (mo7 - ybiH) zeLvO1d| Ao peas Jemod 04 gJeisen pdwng
CELNIN Auo peas gS7 wiey giolsep ydwngd

ZEININ|  Ajuo peas SN Wiy gieisepy pdwng

ZELININ Ajuo peals gs7 Buluiep\ cieysey pdwng

ZELININ Ajuo peals dSIN Buluiepn” glsisepy pdwndg

9LININ| Ao peas snjejs” gleise pdwing

9GZONIYLS Ajuo peal adA] “dwng gisisepy pdwng

9GZONIYLS Ajuo peal adA] 1010\ cumNsEN pdwng

9GZONIMLS| Ao peas JoquINN”[eLas” eiviseN ydwing

UM (moT - ybiH) ze1lvo14 Ajuo peau uopdwnsuo) ABiaug zielsepy edwnd
ZEININ Ajuo peau Buiues|) JO JequinN zlalsep gdwng

ZEININ| Ao peas HeISTJO JequInN” ZIsisely edwng

ay ZELNIN Ajuo peai sinoH ™ Bunesedo™ gisisen edwng
M (m07-ubIH) ze1vOT1d|  Aluo peas Jamod 04 glaIseN gdwind
CEININ Ajuo peal gST wieyy zisjsep gdwng

Z€ININ| Ao peas GSIN” Wiely zieisey gdwng

ZELININ Ajuo peals ds7 buluiepy” zieysey gdwnd

ZELININ Ajuo peau dSIN Buluiepy zisisey edwnd

9LININ Auo peas snjeig zlalsey gdwng

9GZONIYLS Ajuo peas adA] “dwng zieisepy gdwnd

9GZONIYLS Ajuo peals adA] 100\ zieIseN gdwnd

9GZONIYLS Aluo peas JaquinN[euas” zlaiselN gdwng

UM (mo7 - UbIH) Ze1VOT14 Ajuo peals uondwnsuo)~ABisug ™ Lia)sep zdwng
ZEININ Ajuo peals Buiues|) JO JequinN~ Lialsepy zdwng

ZeININ|  Aluo peas MejSTJO JequinN LIsisep zdwng

a1y ZEININ Ajuo peau sinoHy BunesadQ LJeisep zdwng
MY (mo7 - ybiH) zeLvOT14|  Auo peas Jamod O LIslsep zdwing

Navod k montaZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06

94



(%001 = 0000} ‘%0 = 0) 001 Aq panidninw 8jeos Jo 9 ut juiodies % 00L 9LININ|  Swmypeas s|qerepu0dies™ald SAS juodies did
Jajjou0g Aouawg YbiH=g / J8]j03u0d Ald=| / [043U0D [9AST=0 INNN3 8ININ|  ewmm/peas UolOB[eS BPON OINY SAS| Sepo
uo=|/ }0=0 WNN3 8LNIN SjMm/pess epopBunesedo”sAs SOpO
uopeinblyuod aneg Byuo) eneg Sh
143
€l
cl
L
ol
6
8
A
9
S
14
20BBJUI M BIA PRINBILUOD [9AS] LEJS SAIJRUIS)[E BU) SBIBANOY |9A97 HEIS SAlRUIBYY &
dwns dwnd sy} buikidws pe}s |ona Hels Jabbu z
19]|0J3u02 Q|d JO UOHBARDY/| 8|qeu3 Jgjjonuo) did L
11 siy} Jo 9Bpa Buisl € uo sioLd josay JEEEN 0 9LININ|  ewmpeas PIOANT[013UOD SAS PIOA [01UOD
UM (mo7 - ybIH) Ze1VOT14 Ajuo peal uondwnsuo)~ABisug~gia)sep pdwng
ond a 0 g g Buije d ao oq dno

95

Navod k montaZi a obsluze « Wilo DDI-I « Ed.03/2023-06



9.2

96

Pfiklady spinacich planti pro
systémovy reZim LSI

OZNAMENI! Nasledujici schémata zapojeni se vztahuji k jedné Eerpaci stanici se dvéma
cerpadly. Schémata zapojeni pro pfipojeni frekvenéniho ménice a Cerpadla plati také pro
cerpadlo 3 a ¢erpadlo 4 v jedné Eerpaci stanici.

Viz k tomu také
> ReZim systému LSI: pfiklad pfipojeni bez Ex [» 97]
> ReZim systému LSI: pfiklad pfipojeni s Ex [» 100]
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