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1.2

13

1.4

2.1

Genel hususlar
Bu kilavuzla ilgili

Telif hakki

Degisiklik yapma hakki sakhidir

Garanti reddi ve sorumluluk reddi

Giivenlik

Giivenlik uyanlarniyla ilgili isaretler

Genel hususlar “

Bu kilavuz tirlintin ayrilmaz bir parcasidir. Bu kilavuzda yer verilen talimatlara uyulmasi

trliniin amacina uygun ve dogru kullanimiigin kosuldur:

- Uriin iizerinde ve {irlin ile herhangi calisma yapmadan énce talimatlari dikkatlice
okuyun.

—~ Kilavuzu daima erisilebilir sekilde saklaym.

- Uriinle ilgi tiim bilgileri ve tiriindeki isaretleri dikkate alin.

Orijinal montaj ve kullanma kilavuzunun dili Aimancadir. Bu kilavuz tiim diger dillerde,
orijinal montaj ve kullanma kilavuzunun bir cevirisidir.

Bu kilavuzun telif hakki Wilo'ya aittir. iceriklerin hicbiri:
- Codaltilamaz.

-~ Dagitilamaz.

— Ticari amacla izinsiz olarak kullanilamaz.

Wilo belirtilen verileri dnceden bildirmeksizin degistirme hakkini sakl tutar ve teknik
hatalar ve/veya eksiklikler icin hicbir sorumluluk kabul etmez.

Wilo, diriinde veya bilesenlerde teknik degisiklikler yapma hakkini sakli tutar. Kullanilan
cizimler Griintin 6rnek niteliginde gosterimidir ve orijinalden farkli olabilir.

Asagidaki durumlarda Wilo 6zellikle garanti taleplerini kabul etmez:
- isletici veya siparisi veren tarafindan saglanan eksik veya yanlis bilgi nedeniyle
yetersiz tasarm

Bu kilavuzda yer verilen talimatlara uyulmamasi

Amacina uygun olmayan kullanim

Usuliine aykiri depolama veya nakliye

Hatali montaj veya sékme islemi

Yetersiz bakim

Yetkisiz onarim

Yetersiz insaat zemini

Kimyasal, elektriksel veya elektrokimyasal etkiler

Asinma

N R R N N N N R R\ 2

Bu bdliim, her bir asama icin temel bilgiler icerir. Bu bilgilerin dikkate alinmamasi

durumunda asagidaki tehlikeler s6z konusu olabilir:

— Elektriksel, mekanik ve bakteriyel nedenlerden ve elektromanyetik alanlardan
kaynaklanan personel yaralanmalari

- Tehlikeli maddelerin sizmasi nedeniyle cevre icin tehlikeli bir durum olusabilir

~ Maddi hasarlar

- Uriiniin 8nemli islevlerinin devre disi kalmas

Bilgilerin dikkate alinmamasi durumunda tazminat talebinde bulunulamaz.

Ek olarak diger boliimlerdeki talimatlan ve giivenlik talimatlarini dikkate alin!

Bu montaj ve kullanma kilavuzunda, maddi ve kisisel hasarlara yonelik glivenlik uyarilari

kullanilmaktadir. Bu giivenlik uyarlan farkl sekilde goriintiilenir:

- insanlara yénelik tehlikelerle ilgili giivenlik talimatlar bir uyar sézciigiiyle baslar,
onlerinde ilgili simge bulunur ve gri arka planla gosterilir.

TEHLIKE

Tehlikenin tiirii ve kaynag!
Tehlikenin etkileri ve kacinma talimatlari.

- Maddi hasarlara yonelik giivenlik talimatlari bir uyari kelimesiyle baslar ve sembol
olmadan goriintilenir.

DIKKAT

Tehlikenin tiirii ve kaynagi!
Etkiler veya bilgiler.
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Guvenlik

Uyari kelimeleri
- TEHLIKE!
Uyulmamasi, 6liime veya en agir yaralanmalara yol acar!
- UYARI!
Uyulmamasi (agir) yaralanmalara neden olabilir!
- DIKKAT!
Uyulmamasi sistemin tiimiine zarar verecek maddi hasarlara neden olabilir.
- NOT!
Uriiniin kullanimina yénelik faydali bilgi

isaretlemeler
v Kosul
1. is adimi/numaralandirma
= Bilgi/kilavuz

» Sonug

Semboller

Bu kilavuzda asagidaki semboller kullaniimaktadir:

Elektrik gerilimi tehlikesi

Bakteriyel enfeksiyon tehlikesi

Gliclii manyetik alan nedeniyle tehlike

Patlama tehlikesi

Patlayici atmosfer nedeniyle tehlike

Genel uyari sembolii

Kesilmeye bagli yaralanma uyarisi

Sicak ylizey uyarisi

Yiiksek basing uyarisi

Asiliyiik uyarisi

Kisisel koruyucu ekipman: Koruyucu kask kullanin

Kisisel koruyucu ekipman: Ayak korumasi kullanin

Kisisel koruyucu ekipman: El koruyucusu kullanin

=1riol 4 g 44 g 2 2
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2.2

2.3

2.4

Montaj ve kullanma kilavuzu Wilo Motor T 17.3, 20.2:, EMU FA, Rexa SUPRA, Rexa SOLID

Personel egitimi

Elektrik isleri

Denetleme tertibatlan

Givenlik “

Kisisel koruyucu ekipman: Agizlik kullanin

Kisisel koruyucu ekipman: Koruyucu gozliik kullanin

Yalniz calismak yasaktir! ikinci bir kisi bulunmaldir.

Faydal duyuru

®

Personel mutlaka:
-~ Yerel kaza 6nleme yonetmeliklerinden haberdar olmalidir.
- Montaj ve kullanma kilavuzunu okumus ve anlamis olmalidir.

Personel asagidaki vasiflara sahip olmahdir:

~ Elektrik isleri: Bir elektrik teknisyeni, elektrik islerini gerceklestirmelidir.

- Montaj/sékme ¢alismalari: Uzman, mevcut insaat zemini igin gereken sabitleme
malzemeleri ve gerekli aletlerin kullanimiyla ilgili egitim almis olmahdir.

—~ Bakim ¢alismalar: Uzman, kullanilan ekipmanla ve bunun imha edilmesiyle ilgili bilgi
sahibi olmalidir. Ayrica, uzmanin makine miihendisligiyle ilgili bilgi sahibi olmasi
gerekir.

"Elektrik teknisyeni"” tanimi

Elektrik teknisyeni, uygun mesleki egitim, bilgi ve deneyime sahip olan ve elektrikle ilgili
tehlikeleri fark edebilen ve bunlar giderebilen kisidir.

Elektrik isleri bir elektrik uzmani tarafindan gerceklestirilmelidir.

Tim calismalardan 6nce uriinii elektrik sebekesinden ayirin ve tekrar agilmaya karsi

emniyete alin.

Elektrik baglantisini kurarken yerel yénetmelikleri dikkate alin.

Yerel enerji dagitim sirketinin talimatlarina uyun.

Personeli elektrik baglantisinin kurulmasi hakkinda bilgilendirin.

Personeli tirintin kapatma olanaklari konusunda bilgilendirin.

Bu montaj ve kullanma kilavuzunda ve tip levhasinda yer alan teknik bilgilere

uyulmalidir.

Uriinii topraklayin.

Elektrikli anahtarlama donanimina baglanti ile ilgili yonetmeliklere uyun.

~ Elektronik mars kontrol tiniteleri (6rn. yumusak mars veya frekans konvertérii)
kullaniliyorsa, elektromanyetik uyumluluk yénetmeliklerine uyulmalidir. Gerekirse
dzel 6nlemler alinmalidir (6rn. blendajl kablo, filtre vs.).

- Hasarli bagdlanti kablolari degistirilmelidir. Yetkili servise danisin.

9
9
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Asagidaki denetleme tertibatlar miisteri tarafindan saglanmaldir:

Hat koruma galteri

Hat koruma salterinin biiyukltigl ve devre 6zellikleri, bagl durumdaki triintin nominal
akimiile baglantiidir. Yerel yénetmelikleri dikkate alin.

Motor koruma salteri

Fis olmayan drriinlerde, miisteri tarafindan bir motor koruma salteri dngoriilmelidir!
Minimum gereksinim, yerel yonetmeliklere gore sicaklik dengeleme, diferansiyel
tetikleme ve tekrar acmaya karsi kilitleme &zelliklerine sahip bir termik réle/motor
koruma salteridir. Hassas elektrik sebekelerinde miisteri tarafindan ilave koruma
tertibatlar (8rn. asin voltaj rélesi, diisiik voltaj rélesi veya faz kesinti rolesi vs.)
ongorilmelidir.

Kagak akima karsi koruma salteri (RCD)

Yerel enerji dagitim sirketinin yonetmeliklerine uyun! Kagak akim koruma salterinin
kullaniimasi 6nerilir.



2.5

2.6

2.7

2.8

2.9

Saghg tehdit eden akigkanlarda
kullanim

Siirekli manyetik motor

Nakliye

Montaj/sékme caligmalari

isletme sirasinda

Guvenlik

insanlarin Girlinle ve iletken sivilarla temas ihtimali s6z konusu ise, baglanti bir kacak
akima kargl koruma salteri (RCD) ile emniyete alinmalidir.

Uriiniin saghg tehdit eden akiskanlarda kullanimi sirasinda bakteriyel enfeksiyon
tehlikesi mevcuttur! Uriin, sdkme isleminden sonra ve sonraki kullanimdan &énce iyice
temizlenmeli ve dezenfekte edilmelidir. isletici asagidaki hususlar saglamalidir:
- Uriiniin temizligi esnasinda, asagidaki koruyucu ekipmanlar saglanmis ve giyilmistir:
— Kapali koruyucu gozlik
— Solunum maskesi
— Koruyucu eldiven
- Tim personel, akiskan, akiskandan kaynaklanan tehlikeler ve akiskanin kullanimi
konusunda bilgilendirilmistir!

Sirekli manyetik motorlar, daimi manyetize edilmis rotor tarafindan tahrik edilir. Stirekli

manyetik motorlarin kullanimi sirasinda asagidaki noktalari dikkate alin:

- Miknatis ve manyetik alan
Motor gévdesi kapali oldugu siirece, miknatislar ve manyetik alan nedeniyle tehlike
olusmaz. Kalp pili tasiyan kisiler icinde 6zel bir tehlike s6z konusu olmaz. Kapak
civatalari bakim amaciyla tereddiit etmeden ¢ikartilabilir. Motor gévdesini higbir
zaman a¢mayin! Acik motordaki ¢alismalar sadece yetkili servisi tarafindan
yurutilebilir!

~ Jenerator isletimi
Rotor, elektrik enerjisi olmadan tahrik ediliyorsa (6rn. akiskan geri dt’)nu§Unde) motor
tarafindan bir endiiktif gerilim olusturulur. Bu durumda baglanti kablosu gerilim tasir.
Ayrica pompa kapaliyken, bagh frekans konvertdriinde bir enerji geri beslemesi
gerceklestirilir. Frekans konvertoriiniin ve motorun asiri voltaj nedeniyle tahrik
olmasini 6nlemek icin asagidaki olanaklar sunulmustur:

— Uygulanan enerjinin besleme sebekesine geri beslenmesi.
— Uygulanan enerjinin fren direnci tizerinden disari verilmesi.

-~ Asagidaki koruyucu ekipman kullaniimahdir:
— Emniyet ayakkabisi
— Koruyucu kask (kaldirma araclarn kullanilirken)
- Urilinii tasimak igin daima tagima sapindan kavrayin. Asla baglanti kablosundan
cekmeyin!
Sadece yasal olarak belirtilen ve izin verilen yiik baglama araglarini kullanin.
Baglama araglarini mevcut kosullara gére (hava, baglama noktasi, yiik vs.) secin.
Baglama araglarini daima baglama noktalarina (tagima sapi veya kaldirma halkasi)
sabitleyin.
— Kullamim sirasinda kaldirma araci devrilmeye karsi emniyete alinmahdir.
- Kaldirma araglan kullanildiginda, gerekli durumda (6rn. gériis engellendiginde)
koordinasyon icin ikinci bir kisiyi dahil edin.
-~ insanlarin asili yiiklerin altinda durmasi yasaktir. Yiikleri, insanlarin bulundugu ¢alisma
alanlarinin tizerinden tagimayin.

N 2R\ Z

—~ Asagidaki koruyucu ekipman kullaniimahdir:
— Emniyet ayakkabisi
— Kesilmeye bagli yaralanmalara karsi giivenlik eldiveni
— Koruyucu kask (kaldirma araglarn kullanilirken)

- Kullanim alaninda is giivenligi ve kaza 6nlemeye yonelik gegerli kanun ve
yénetmeliklere uyun.

- Uriinii sebeke baglantisindan ayirin ve yetkisiz sekilde aciimaya karsi emniyete alin.

= Tim donen parcalar durmalidir.

-~ Kapali alanlarda yeterli havalandirma saglanmahdir.

- Kuyularda ve kapali alanlarda yapilan ¢alismalarda, koruma icin mutlaka ikinci bir kisi
olmahdir.

~ Zehirli veya bogucu gazlarin birikme ihtimali varsa karsi tedbirler alinmahdir!

- Uriinii itinal bir sekilde temizleyin. Saghg tehdit eden akiskanlarda kullanilmig

urtinler dezenfekte edilmelidir!
- Elektrikli cihazlarla yapilan tiim kaynak isleri veya calismalarda patlama tehlikesi
olmadigindan emin olun.

- Asagidaki koruyucu ekipman kullaniimalidir:
— Emniyet ayakkabisi
— Koruyucu kulaklik (isletme kurallarina gére)

WILO SE 2019-10



Givenlik “

= Uriiniin caligma alani ortak bir alan degildir. isletme sirasinda calisma alaninda kimse
bulunmamahdir.

- Uriin, prosese bagh sekilde ayn kumandalar iizerinden acilir ve kapatilir. Elektrik
kesintilerinden sonra Uriin otomatik olarak acilabilir.

- Operator her arizayi veya diizensizligi derhal sorumluya rapor etmelidir.

- Glivenligi tehlikeye atacak kusurlarin olmasi durumunda operatér acil bir devre disi
birakma islemi gerceklestirmelidir:
— Giivenlik ve denetleme tertibatlarinda ariza
— Govde parcalarnnin hasar gérmesi
— Elektrikli donanimlarin hasar gérmesi

- Asla emme agzina elinizi sokmayin. Déner parcalar uzuvlari ezebilir ve kesip
kopartabilir.

- Isletme sirasinda motor sudan gikarilirsa, motor gévdesinin sicakigi 40 °C (104 °F)
lizerine ¢ikabilir.

-~ Emme ve basing tarafinda bulunan boru hattindaki tiim siirgiilii vanalar agin.

Bir kuru ¢alisma korumasi ile minimum su seviyesinin olmasini saglayin.

- Uriin, normal isletim kosullarinda 85 dB(A) degerinin altinda ses basincina sahiptir.
Ancak, gercek ses basinci birkag faktore baghdir:
— Montaj derinligi
— Kurulum

Aksesuarlarin ve boru hatlarinin sabitlenmesi

Calisma noktasi
— Daldirma derinligi

- Uriin gecerli isletim kosullari altinda calisiyorken isletici tarafindan bir ses basinci
dlctimi gergeklestirilmelidir. Ses basinci 85 dB(A) tizerindeyse koruyucu kulaklik
takilmali ve ¢alisma alani isaretlenmelidir!

N2

2.10 Bakim caligmalan - Asagidaki koruyucu ekipman kullaniimalidir:
— Kapali koruyucu gozlik
— Emniyet ayakkabisi
— Kesilmeye bagli yaralanmalara karsi giivenlik eldiveni
- Bakim calismalarini daima calisma yerinin/kurulum yerinin disinda gerceklestirin.
- Sadece bu montaj ve kullanma kilavuzunda agiklanan bakim ¢alismalarini
gerceklestirin.
—~ Bakim ve onanim ¢alismalari icin sadece lreticinin orijinal parcalari kullamiimalidir.
Orijinal parcalarin kullanilmamasi, treticiyi herhangi bir sorumluluktan kurtarir.
—~ Akiskan ve isletme sivilarinin sizintisi derhal toplanmali ve yerel yénetmeliklere gére
imha edilmelidir.
Alet, belirtilen yerlerde tutulmalidir.
Calismalarin tamamlanmasindan sonra, tiim giivenlik ve denetleme tertibatlarini
yeniden takin ve dogru calisip caismadigini kontrol edin.

9
9

isletme sivisi degisimi

Motorda ariza durumunda birkag bar degerinde basing olusabilir! Bu basing, vidali

kapaklar a¢ildiginda bosalir. Dikkatsizce agilan vidali kapaklar biiyiik bir hizla firlayabilir!

Yaralanmalan 6nlemek icin asagidaki talimatlara uyun:

- Calisma adimlannin éngériilen sirasina uyulmaldir.

- Vidal kapaklari yavasca gevsetin ve kesinlikle tamamen cikarmayin. Basing disari
atilir atilmaz (bir i1shk sesi veya tislama duyulur), artik déndiirmeyin.
UYARI! Basing digan atilirken sicak igletme sivisi da digan piiskiirebilir. Bu,
haslanmaya yol acabilir! Haslanmalari 6nlemek icin motorun tiim ¢alismalardan
once ortam sicakhgina gelinceye kadar sogumasi beklenmelidir!

- Basing tamamen bosaldiginda, vidali kapagr komple ¢ikarin.

211 Isletme sivilan Motor, yalitim haznesinde beyaz yag ile doldurulur. isletme sivisinin, periyodik bakim
calismalarni sirasinda dedistirilmesi ve yerel yonetmeliklere gére imha edilmesi gerekir.
2.12 isleticinin yiikiimliiliikleri - Montaj ve kullanma kilavuzu, personelin dilinde kullanima sunulur.

- Belirtilen isler icin personelin yeterince egitilmesini saglayin.

- Gerekli koruyucu ekipman saglayin ve personelin koruyucu ekipmanlari
kullandigindan emin olun.

Uriin iizerinde yer alan giivenlik ve uyari levhalar siirekli okunabilir tutun.
Personeli, sistemin isleyis sekli ile ilgili bilgilendirin.

Elektrik akimindan kaynaklanan tehlikeden kaginin.

Sistem icindeki tehlikeli komponentleri, miisteri tarafindan saglanan bir temas
koruyucusuyla donatin.

N N2
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“ Kullanim

- Calisma alanini isaretleyin ve giivenligini saglayin.
— Guvenli biris akist icin personelin is boltimiinii belirleyin.
16 yasindan kiiciik veya algilama acgisindan psikolojik, duyusal veya ruhsal agidan engeli

olan ¢ocuklarin ve kisilerin, triinti kullanmalari yasaktir! Bir uzman, 18 yasindan kiiciik
kisileri denetlemelidir!

3 Kullanim
31 Amacina uygun kullanim Dalgi¢ motorlu pompalar asagidaki akiskanlar icin uygundur:
-~ Foseptik iceren atik su
- Kirli su (diisiik miktarda kum ve cakillar ile)
- Proses atik suyu
—~ Maks. %8 kuru madde iceren akiskanlar
3.2 Amacina uygun olmayan kullanim
TEHLIKE
Patlayici akiskanlarin pompalanmasindan kaynaklanan patlama!
Son derece yanici ve patlayici akigkanlarin (benzin, gaz yagi vs.) saf formlarinda
tasinmasi kesinlikle yasaktir. Patlama sonucu 6liim tehlikesi bulunmaktadir!
Pompalar, bu akiskanlar icin tasarlanmamistir.
TEHLIKE
& Saghga zararh akiskanlardan kaynaklanan tehlike!
Pompa sagliga zararh akiskanlarda kullaniliyorsa, sékme isleminden sonra ve tiim
diger calismalardan 6nce pompanin temizlenmesi gerekir! Oliim tehlikesi vardir!
isletme kurallarindaki bilgileri dikkate alin! isletici, personelin isletme kurallarin
aldigindan ve okudugundan emin olmalidir!
Dalgi¢c motorlu pompalar asagidaki akiskanlarla kullanilamaz:
- icme suyu
- Sert bilegenleri olan akiskanlar (6rn. tas, odun, metal vs.)
- Bilylik miktarda agindirici bilesenleri olan akiskanlar (6rn. kum, cakil)
Bu kilavuzdaki talimatlara uyulmasi da rliniin amacina uygun kullanimi kapsamindadir.
Kilavuza uygun olmayan her tiirlii kullanim, amacina uygun degildir.
4 Uriiniin agiklamasi
4.1 Konstriiksiyon - -
Islak ve kuru kurulum icin dalgig¢ blok tinite olarak atik su dalgi¢c motorlu pompa.
1 Baglanti kablosu kablo gelisi
2 Motor
3 Conta/yatak govdesi
4 Basma agzi
5 Emme agzi
6 Hidrolik govdesi
7 Baglama noktasi/tutamak
8 Koordinat sistemi: Digital Data Interface icindeki titresim sensorii

Fig. 1: Ornek gdsterim

411 Hidrolik Farkh cark sekillerine, basing tarafinda yatay flans baglantisina, sabit asinma halkasina
ve hareket halkasina sahip santrifj hidroligi.
Hidrolik kendinden emigli degildir, yani akiskanin kendiliginden veya én basingla
girmesi gerekir.
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4.1.2 Motor

Uriiniin aciklamasi

Cark sekilleri

Miinferit cark sekilleri hidrolik boyutuna baghdir ve her hidrolik icin her cark sekli
mevcut degildir. Asagida farkli cark sekillerine iliskin bir genel bakis sunulmustur:
- Serbest akis carki

-~ Tek kanall cark

- Cift kanall ¢ark

- Ug kanalli gark

-~ Dért kanalli ¢ark

—~ SOLID carklar, kapali veya yari acik

Sabit asinma halkasi ve hareket halkasi (hidrolige bagli)

Emme agzi ve cark, basma sirasinda genellikle zorlanir. Kanal ¢arklarinda, sabit bir
verimlilik derecesinin elde edilmesi icin ¢ark ile emme agzi arasindaki bosluk dnemli bir
faktordiir. Cark ile emme agzi arasindaki bosluk ne kadar biiylikse, basma giictindeki
kayiplar da o kadar fazla olur. Bu durumda verimlilik derecesi diiser ve tikanma tehlikesi
artar. Hidroligin uzun ve verimli sekilde ¢alismasini garanti etmek icin, ¢arka ve hidrolige
bagl olarak bir hareket ve/veya sabit asinma halkasi monte edilir.
—~ Hareket halkasi

Hareket halkasi, kanal carklarina takilir ve carkin akis gelis kenarini korur.

- Sabit asinma halkasi
Sabit asinma halkasi, hidroligin emme agzina takilir ve déner haznedeki akis gelis
kenarini korur.

Asinma durumunda her iki parca da yetkili servis tarafindan kolayca dedgistirilebilir.

Trifaze akim modelinde, yiizey sogutmali asenkron veya siirekli manyetik motor.
Sogutma, ortamdaki akiskan vasitasiyla gerceklesir. Atik 1si, motor govdesi lizerinden
dogrudan akiskana iletilir veya ortam havasina verilir. isletim sirasinda motor sivinin
ustiine ¢ikabilir, kuru kurulum yapilabilir. DUYURU! Motorun kuru kurulumda asin
isinmasini 6nlemek igin, gii¢ ve agilma zamanlari icin uyarlama yapilmasi gerekir!
Baglanti kablosu agik kablo uglarina sahiptir.

Motor donanimina genel bakig

Asenkron motor

Siirekli manyetik motor

T 20.2 T17.3..-P

Konstriiksiyon Asenkron  |senkon |Semkron
Max. verimlilik derecesi sinifi (IEC 60034 IE3 IE5 IE5
uyarinca)
Frekans konvertorii ile isletim o ! (Wilo-EFC) ! (Wilo-EFC)
Digital Data Interface o . .
Su altinda isletim tipi S1 S1 S1
Su altindan ¢ikarilmis isletim tipi S2* S2* S2*
Kuru kurulum isletim tipi S2* S2* S2*
Ust rulmanl yatak: Siirekli yaglanmistir, az . . .
bakim gerektirir
Alt rulmanli yatak: Stirekli yaglanmistir, az . . .
bakim gerektirir
Uzunlamasina su sizdirmazligi olan dokiim . . .
baglanti kablosu

| = gerekli/6nkosul, « = standart, o = miimkiin, — = mevcut degil

4.1.3 Sizdirmazhk

* Dakika cinsinden isletim siiresi motor giicline baghdir, bkz. Tip levhasi.

Akiskan ve motor odasi yalitimi farkli sekillerde gerceklestirilir:
- "G" modeli: iki ayrn mekanik salmastra
-~ "K" modeli: Paslanmaz celik bir blok sizdirmazlik kaseti icinde iki mekanik salmastra

Yalitimdaki bir sizinti, yalitim haznesi veya sizinti odasi tarafindan alinir:
- Akiskan tarafindaki yalitimda olabilecek bir sizinti, yalitim haznesi tarafindan alinir.
Yalitim haznesi fabrikada beyaz yag ile doldurulmustur.

-~ Motor tarafindaki yalitimda olabilecek bir sizinti, sizinti odasi tarafindan alnir.

Montaj ve kullanma kilavuzu Wilo Motor T 17.3, 20.2:, EMU FA, Rexa SUPRA, Rexa SOLID 11



n Uriiniin aciklamasi

Sizinti odasi fabrikadan bos olarak teslim edilir.

DIKKAT! ilave sizinti odasi olmayan motorlarda, motor tarafindaki yalitimda olan
sizinti motor icerisinde absorbe edilir!

Yalitim haznesine ve sizinti odasina genel bakig

Asenkron motor Siirekli manyetik motor
T 20.2 T17.3...-P
Yalitim haznesi . . .
Sizinti odasi . - .
« = standart, — = mevcut dedil

14 Malzeme Standart modelde asagidaki malzemeler kullaniimistir:

-~ Pompa govdesi: Pik dokiim
—~ Cark: Pik dokiim
- Motor govdesi: Pik dokim
- Yalitim, motor tarafi:
— "G" = Kémiir/seramik veya SiC/SiC
— "K" =Sic/sic
- Yalitim, akiskan tarafi: SiC/SiC
- Yalrtim, statik: FKM (ASTM D 1418) veya NBR (nitril)

Kullanilan malzemelere iliskin ayrintili bilgiler ilgili konfiglirasyonda gosterilmistir.

4.2 Digital Data Interface

DUYURU

@ Digital Data Interface icin kilavuz dikkate alinmalidir!
Ayrintili bilgiler ve gelismis ayarlar igin Digital Data Interface ile ilgili ayn kilavuzu
okuyun ve kilavuza uygun hareket edin.

Digital Data Interface, entegre bir web sunucusuna sahip olan motora entegre bir
iletisim modaliidiir. Erisim, internet tarayicisi araciligiyla grafiksel kullanici araylizi
tizerinden gerceklestirilir. Pompadaki konfigiirasyon, kumanda ve denetleme islemleri,
kullanici arayiizii aracihgiyla kolayca gerceklestirilebilir. Bunun icin pompaya farkh
sensorler monte edilebilir. Ayrica harici sinyal vericiler lizerinden kumandaya bagka tesis
parametreleri de dahil edilebilir. Sistem moduna bagl olarak Digital Data Interface ile
asagidakiler gerceklestirilebilir:

-~ Pompanin denetlenmesi.

- Pompanin frekans konvertorii ile kumanda edilmesi.

- En fazla dort pompadan olusabilecek komple tesisin kumanda edilmesi.

4.3 Denetleme tertibatlar .
Denetleme tertibatlarina genel bakis

Asenkron motor Siirekli manyetik motor

T 20.2

Dahili denetleme tertibatlarn

Digital Data Interface - . . .
Motor sargisi: Bimetal . - - -
Motor sargisi: PTC o « (+1...3x Pt100) « (+1..3x Pt100) « (+1...3x Pt100)
Motor yatagi: Pt100 e} o o o
Yalitim haznesi: iletken sensor - - - -
Yalitim haznesi: Kapasitif sensor - . . .
Sizint1 odasi: Samandira salter . - - -
Sizinti odasi: Kapasitif sensor - . - .
Titresim sensori - . . .

Harici denetleme tertibatlar

Yalitim haznesi: iletken sensor o) - - -
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4.3.1

4.3.2

4y

Digital Data Interface olmayan

motor

Digital Data Interface 6zellikli

motor

isletim tipileri

®

Uriiniin aciklamasi “

- = standart, - = mevcut dedil, o = opsiyonel

Tiim mevcut denetleme tertibatlar daima bagl olmahdir!

Motor sargisi denetimi

Termik motor denetimi motor sargisini asiri iIsinmaya karsi korur. Standart olarak bimetal
sensorli bir sicaklik sinirlayict monte edilmistir. Devreye girme sicakligina ulasildiginda,
tekrar agma blokaji ile bir devre disi birakma islemi gerceklesmelidir.

Opsiyonel olarak sicaklik algilamasi PTC sensorii ile de gergeklestirilebilir. Ayrica termik
motor denetimi, sicaklik ayarlayici olarak da tasarlanabilir. Bu sayede iki sicakhgin
algilanmasi miimkdin olur. Diislik devreye girme sicakligina ulasildiginda, motor
soguduktan sonra otomatik bir yeniden agma gerceklestirilebilir. Yiiksek devreye girme
sicakhgina ulasildiginda ise, yeniden agma kilidi ile devre disi birakma islemi
gerceklestirilmelidir.

Harici yalitim haznesi denetimi

Yalitim haznesi, harici bir cubuk elektrot ile donatilabilir. Elektrot, akiskan tarafinda
mekanik salmastra aracihgiyla akiskan girisini kaydeder. Bdylece pompa kumandasi
lizerinden pompada alarm veya kapatma gerceklestirilebilir.

Sizint1 odasi denetimi

Sizinti odasi bir samandira salter ile donatiimistir. Samandira salter, motor tarafindaki
mekanik salmastra aracihgiyla akiskan girisini kaydeder. Boylece pompa kumandasi
lizerinden pompada alarm veya kapatma gerceklestirilebilir.

Motor yatagi denetimi

Motor yataginin termik denetimi, yuvarlanma yatagini asir isinmaya karsi korur. Sicaklik
algilamasi icin Pt100 sensorler kullanilir.

DUYURU

Digital Data Interface icin kilavuz dikkate alinmaldir!
Ayrintili bilgiler ve gelismis ayarlar icin Digital Data Interface ile ilgili ayn kilavuzu
okuyun ve kilavuza uygun hareket edin.

Mevcut tiim sensorlerin dederlendirilmesi Digital Data Interface araciligiyla
gerceklestirilir. Digital Data Interface grafiksel kullanici araytizii aracihgiyla giincel
degerler goriintiilenir ve sinir parametreleri ayarlanir. Sinir parametrelerin asilmasi
durumunda bir uyari veya alarm sinyali verilir. Pompanin giivenli sekilde devre disi
birakilabilmesi icin, motor sargisi ilave olarak PTC sensorler ile donatilmistir.

isletim tipi S1: Siirekli isletim

Pompa izin verilen maksimum sicakhklar asmadan devamli olarak anma yiikiinde
cahisabilir.

isletim tipi: Daldinimamus isletim

"Daldinlmamus isletim" isletim tipi, motorun pompalama islemi sirasinda su uistiine
cikabilecegini agiklar. Boylece su seviyesi hidrolik sistemin {ist kenarina kadar alcalabilir.

Daldinlmamis isletim sirasinda asagidaki noktalara dikkat edilmelidir:
- "Su altindan c¢ikanimis” isletim tipi belirtildi
"Su altindan ¢ikarimis” isletim tipinde motor su Ustiine ¢ikabilir.

- "Su altindan ¢ikanimis" isletim tipi belirtilmedi
Motorda bir sicaklik regiilasyonu (2 devreli sicaklik denetimi) donanimi mevcutsa
motor dedistirilebilir. Diisiik sicakliga ulasildiginda, motor soguduktan sonra
otomatik bir yeniden agma gerceklestirilebilir. Yiksek sicakliga ulasildiginda ise,
yeniden acma kilidi ile devre disi birakma islemi gerceklestirilmelidir. DIKKAT! Motor
sargisini fazla iIsinmaya karsi korumak icin, motor bir sicaklik regiilasyonuile
donatilmig olmalidir! Sadece bir sicaklik sinirlamasi takilmissa, igletim sirasinda
motor sudan ¢ikanlamaz.

- Entegre Digital Data Interface olan motor

Montaj ve kullanma kilavuzu Wilo Motor T 17.3, 20.2:, EMU FA, Rexa SUPRA, Rexa SOLID 13



4.5 Frekans konvertorii ile isletim
4.5.1 Asenkron motor

4.5.2 Siirekli manyetik motor

Uriiniin aciklamasi

Motorun degistirilmesi miimkiindir. Cerceve parametreler, kullanici arayiizii
aracihgiyla "Daldinimamis isletim” fonksiyonunda belirlenir.

— Maks. akiskan ve ortam sicakhgi: Maksimum ortam sicakhd, tip levhasina gore
maksimum akiskan sicakhgina esittir.

Frekans konvertoriinde asenkron motorlarin isletilmesi miimkiindir. Frekans
konvertoriinde en azindan asagidaki baglantilarin mevcut olmasi gerekir:

- Bimetal ve PTC sensor

- Nem elektrodu

- Pt100 sensor (motor yatagi denetimi mevcutsal)

Diger gereklilikler icin "Frekans konvertériinde isletim [» 52]" bslimiinii inceleyin ve
buradaki bilgileri dikkate alin!

Motorda bir Digital Data Interface donanimi mevcutsa, ilave olarak asagidaki kosullar da
garanti edilmelidir:

- Ag: Ethernet 10BASE-T/100BASE-TX, IP tabanli

- Protokol destegi: Modbus TCI/IP

Ayrintili gereklilikleri Digital Data Interface ile ilgili ayr kilavuzdan 6grenebilirsiniz!

Sitrekli manyetik motorlarin ¢alistinimasi icin asagidaki kosullar garanti edilmelidir:
- PTC sensor baglantili frekans konvertori

~ Ag: Ethernet 10BASE-T/100BASE-TX, IP tabanli

- Protokol destegi: Modbus TCI/IP

Ayrintili gereklilikleri Digital Data Interface ile ilgili ayr kilavuzdan 6grenebilirsiniz!

Sirekli manyetik motorlarin asagidaki frekans konvertorleri ile birlikte ¢alistirilmasina
izin verilmistir:
- Wilo-EFC

Talep iizerine diger frekans konvertorleri de sunulur!

4.6 Patlayici atmosferde calisma
Asenkron motor Siirekli manyetik motor
T 20.2 T17.3..-P

IEC-Ex onayi (o] o o

ATEX onay! (o] o 0

FM onayi (o] o 0

CSA-Ex onayi - - -
Aciklama
- = mevcut/miimkiin degil, o = opsiyonel, » = standart
Patlayici ortamlarda kullanim icin, pompanin tip levhasinda asagidaki isaretlerin
bulunmasi gerekir:
- llgili onayin "Ex" sembolii
- Patlama korumasi siniflandirmasi
Patlama korumasi béliimiinde belirtilen gereklilikler, bu montaj ve kullanma
kilavuzunun ekinde mevcuttur ve bunlar dikkate alinmalidir!
ATEX sertifikasi
Pompalar, patlama tehlikesi olan yerlerde kullanim i¢in uygundur:
-~ Cihaz grubu: I
-~ Kategori: 2, Bolge 1 ve Bolge 2

Pompalar Bolge 0 icinde kullanilamaz!

FM onayi
Pompalar, patlama tehlikesi olan yerlerde kullanim i¢in uygundur:
-~ Koruma sinifi: Explosionproof
- Kategori: Class I, Division 1
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Uriiniin aciklamasi

Duyuru: Kablolama Division 1 kapsamindaki gereklilikleri karsilar nitelikte

gerceklestirildiyse Class I, Division 2 kapsaminda bir kurulumun yapilmasina da izin

verilir.
i Tip levhasi Tip levhasindaki verilere ve kisaltmalara iligkin bir genel bakis asagida verilmistir:

tanimi
P-Typ pompatipi
M-Typ Motor tipi
S/N Seri numarasi
Art.-No. Uriin numarasi
MFY Uretim tarihi*
@) Calisma noktasi debisi
Qurax Maks. debi
Hy Calisma noktasi basma yiiksekligi
[ F Maks. basma yliksekligi
Hoin Min. basma yiiksekligi
n Devir sayisi
T Maks. akiskan sicakhgi
IP Koruma sinifi
| Nominal akim
s Baslangi¢ akimi
Iz Servis faktoriinde nominal akim
Pl Cektigi glic
B Nominal giic
u Olciim voltaji
Uge Enduktif gerilim
f Frekans
fop Max. ¢alisma frekansi
Cos @ Motor verimlilik derecesi
SF Servis faktorii
oT, isletim tipi: su altinda
Ol isletim tipi: su altindan ¢ikanlmig
AT Mars tipi
IM 4 Cark capt: Orijinal
117/ Cark capi: Diizeltilen

*Uretim tarihi, ISO 8601 uyarinca belirtilir: JJJJWww

- JJJ=vi

- W = Hafta icin kisaltma

- ww = Takvim haftasi bilgisi

4.8 Tip kodlamasi

4.8.1 Hidrolik tip kodu: EMU FA

Her bir hidrolik igin tip kodu farkhidir. Asagida miinferit tip kodlar gosterilmistir.

Ornek: Wilo-EMU FA 15.52-245E

FA Atik su pompasi
15 x10 = Basing baglantisi nominal capi
52 Dahili gli¢ rakami

Orijinal cark capi
245 (sadece standart modeller igindir, konfigiire edilmis olan pompalarda
mevcut degildir)

Montaj ve kullanma kilavuzu Wilo Motor T 17.3, 20.2:, EMU FA, Rexa SUPRA, Rexa SOLID
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4.8.2 Hidrolik tip kodu: Rexa SUPRA

4.8.3 Hidrolik tip kodu: Rexa SOLID

4.8.4 Motor tip kodu: T motor

16

Uriiniin aciklamasi

Ornek: Wilo-EMU FA 15.52-245E

Cark sekli:

W = Serbest akis carki

E = Tek kanalli cark

Z = Cift kanalli cark

D = Ug kanalli gark

V = Dort kanalh ¢ark

T = Kapali ¢ift kanalli ¢ark

G = Yari acik tek kanalli ¢ark

Ornek: Wilo-Rexa SUPRA-V10-736A

SUPRA Atik su pompasi
Cark sekli:
v V = Serbest akis carki
C = Tek kanalli cark
M = Cok kanall ¢ark
10 x10 = Basing baglantisi nominal ¢api
73 Dahili gli¢ rakami
6 Karakteristik egri numarasi
Malzeme modeli:
A = Standart model
A B = Korozyon korumasi 1

D = Asinma korumasi 1
X = Ozel konfigiirasyon

Ornek: Wilo-Rexa SOLID-Q10-768A

SOLID SOLID carkh atik su pompasi
Cark sekli:
Q T = Kapali ¢ift kanalli ¢ark
G = Yarn aglk tek kanalli cark
Q = Yan acik ¢ift kanalli cark
10 x10 = Basing baglantisi nominal ¢api
76 Dahili gli¢ rakami
8 Karakteristik egri numarasi
Malzeme modeli:
A = Standart model
A B = Korozyon korumasi 1

D = Asinma korumasi 1
X = Ozel konfigiirasyon

Ornek: T 20.2M-4/32GX-P5

T Yiizey sogutmali motor
20 Yapi boyutu
2 Model varyanti
M Mil modeli
4 Kutup sayisi
32 Paket uzunlugu, cm
Yalitim modeli
Ex onayli
Motor modeli:
p - sembolsiiz = standart asenkron motor

- E = verimliligi yiiksek asenkron motor
- P = siirekli manyetik motor
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4.9 Teslimat kapsami

4.10 Aksesuarlar

5 Nakliye ve depolama
5.1 Teslimat
5.2 Nakliye

Nakliye ve depolama “

Ornek: T 20.2M-4/32GX-P5

IE enerji verimliligi sinifi (IEC 60034-30 uyarinca):
Sembolsiiz = IEQila IE2

5 3=1E3
4 = |EL
5=IE5

Standart pompa

—~ Acik kablo u¢lu pompa
-~ Montaj ve kullanma kilavuzu

Konfigiire edilmis pompa

Acik kablo uglu pompa

Mdsterinin istegine uygun kablo uzunlugu

Monte edilmis aksesuar, &rn. harici cubuk elektrot, pompa ayagi, vb.
Montaj ve kullanma kilavuzu

R R N2

Asma diizenegi

Pompa ayagi

Ceram kaplamalarin veya 6zel malzemelerin oldugu 6zel modeller
Yalitim haznesini denetlemek icin harici cubuk elektrot

Seviye kumandalari

Baglanti aksesuarlari ve zincirler

Kumanda cihazlari, réleler ve fisler

N 2R 2N NN 2

Gonderi teslim alindiktan sonra, bu génderide herhangi bir kusur (hasarlar, eksiksizlik)
olup olmadigr hemen kontrol edilmelidir. Mevcut kusurlar nakliye belgeleri tizerinde
belirtiimek zorundadir! Ayrica, kusurlar, daha teslim alindigi tarihte nakliye sirketine
veya Ureticiye gosterilmelidir. Daha sonra gosterilen talepler gecerli sayiimaz.

UYARI

Asih yiiklerin altinda durulmamahdir!

Asiliyiiklerin altinda kimse bulunmamalidir! Diisen parcalar nedeniyle (agir)
yaralanma tehlikesi vardir. Yiik, insanlarin bulundugu calisma alanlarinin tizerinden
tasinmamalidir!

UYARI

Eksik koruyucu ekipman nedeniyle bas ve ayak yaralanmalari!
Calisma sirasinda (agir) yaralanma tehlikesi vardir. Asagidaki koruyucu ekipman
kullanmlmahdir:

« Emniyet ayakkabisi

« Kaldirma ekipmanlari kullanihyorsa koruyucu kask kullaniimalidir!

DUYURU

Sadece teknik agidan sorunsuz kaldirma araclarini kullanin!

Pompanin kaldirimasi ve indirilmesi icin sadece teknik agidan sorunsuz kaldirma
araclan kullanin. Kaldirma ve indirme esnasinda pompanin sikismamasi saglanmalidir.
Kaldirma aracinin izin verilen maks. tasima kapasitesi asilmamahdir! Kaldirma
araclanni kullanmadan 6nce sorunsuz islevinden emin olun!

Pompanin tasima sirasinda hasar gérmemesi i¢in dis ambalaj ancak kullanim yerinde
ctkanlmahdir. Kullanilmis pompalar génderim icin yirtiimaz ve yeterli biiyiikliikte plastik
torbalarda sizdirmaz sekilde ambalajlanmalidir.

Ayrica, asagidaki hususlar dikkate ahinmalidir:

Montaj ve kullanma kilavuzu Wilo Motor T 17.3, 20.2:, EMU FA, Rexa SUPRA, Rexa SOLID 17



Fig. 2: Baglama noktasi

5.3 Depolama

18

Nakliye ve depolama

Gecerli olan ulusal giivenlik yonetmeliklerine uyun.

Yasal olarak 6ngériilen ve izin verilen baglama ekipmanlarini kullanin.

Baglama ekipmanlarini mevcut kosullara bagli olarak (hava, baglama noktasi, yiik vs.)
secin.

- Yiik baglama aparatlarini sadece baglama noktasinda sabitleyin. Sabitleme, bir aski
goziiile gerceklestirilmelidir.

Yeterli tasima kapasitesine sahip kaldirma ekipmanlari kullanin.

Kullanim sirasinda kaldirma araci devrilmeye karsi emniyete alinmahdir.

Kaldirma araclan kullanilirken gerekirse (6rn. acik gériis yoksa) koordinasyon icin
ikinci bir kisi tayin edilmelidir.

N 2R Z

N ZR\Z

TEHLIKE

Saghga zararh akiskanlardan kaynaklanan tehlike!

Pompa saghga zararh akiskanlarda kullaniliyorsa, sékme isleminden sonra ve tiim
diger calismalardan 6nce pompanin temizlenmesi gerekir! Oliim tehlikesi vardir!
isletme kurallarindaki bilgileri dikkate alin! isletici, personelin isletme kurallarini
aldigindan ve okudugundan emin olmahdir!

UYARI

Cark ve emme agzindaki keskin kenarlar!
Cark ve emme agzinda, keskin kenarlar olusabilir. Uzuvlarin kesilme tehlikesi vardir!
Kesilmeye bagli yaralanmalara karsi koruyucu eldiven kullaniimaldir.

DIKKAT

Siirekli manyetik motorlar: Baglanti kablosu gerilim tasiyabilir!
Rotorun déndiiriilmesiyle baglanti kablolarinda gerilim olusabilir. Baglanti kablolari
izole edilmeli ve kablolarda kisa devre yapilmamalidir!

DIKKAT

Nem girigi kaynakl tam hasar

Baglanti kablosuna nem girisi olmasi durumunda kablo ve pompa hasar goriir!
Baglanti kablolarinin uglari asla bir siviya degmemelidir ve depolama boyunca siki bir
sekilde kapatilmahdir.

Yeni teslim edilen pompalar bir yil depolanabilir. Bir yildan uzun depolama i¢in yetkili
servise danisin.

Depolama icin asagidakilere dikkat edin:

- Pompa dik duracak (dikey) sekilde saglam bir zemin iizerine emniyetli sekilde
yerlestiriimelidir. Pompayi devrilmemesi ve kaymamasi icin emniyete alin!

~ Maks. depolama sicakhgi -15 °Cile +60 °C (5 — 140 °F) arasindadir. Maks. hava nemi
%90 oranindadir (yogusmasiz). Dona karsi emniyetli bir depolama &nerilir. Ortam
sicakhgi: 5ila 25 °C (41 — 77 °F), bagil nem: %40 ila 50.

-~ Pompa, kaynak isleri yapilan yerlerde depolanmamalidir. Olusan gazlar ve
radyasyonlar elastomer parcalara ve kaplamalara zarar verebilir.

-~ Emme ve basing baglantisini sikica kapatin.

-~ Baglanti kablosunu biikiilmeye ve hasara karsi koruyun. Bilkme yari¢apini dikkate
alin!

- Carklan diizenli araliklarla (3 — 6 ay) 180° déndiiriin. Bdylece yataklarin sikismasi
6nlenir ve mekanik salmastranin yag tabakasi yenilenir. UYARI! Cark ve emme
agzindaki keskin kenarlar nedeniyle yaralanma tehlikesi vardir!

-~ Elastomer parcalar ve kaplamalar dogal yipranmaya tabidir. 6 aydan uzun depolama
icin yetkili servise danisin.
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Depolamadan sonra pompayi toz ve yagdan arindirin ve kaplamalarda hasar olup
olmadigini kontrol edin. Hasarli kaplamalari tekrar kullanmadan 6nce diizeltin.

6 Montaj ve elektrik baglantisi
6.1 Personel egitimi —~ Elektrik isleri: Bir elektrik teknisyeni, elektrik islerini gerceklestirmelidir.
- Montaj/sékme ¢alismalari: Uzman, mevcut ingaat zemini igin gereken sabitleme
malzemeleri ve gerekli aletlerin kullanimiyla ilgili egitim almis olmahdir.

6.2 Kurulum tiirleri - Dikey sabit i1slak kurulum
—~ Dikey tasinabilir islak kurulum
- Dikey sabit kuru kurulum

Asagidaki kurulum tiirlerine izin verilmez:
- Yatay kurulum
6.3 isleticinin yiikiimliiliikleri Meslek kuruluslarinin yerel kaza 6nleme ve giivenlik yonetmeliklerini dikkate alin.
Agir ve askida bulunan yiiklerle calismaya yonelik tiim yénetmelikleri dikkate alin.
- Koruyucu ekipman saglayin ve personelin koruyucu ekipmanlar kullandigindan emin
olun.
- Atik su teknigi sistemlerinin isletimi icin atik su tekniginin yerel yonetmeliklerine
uyun.
— Basing darbelerini 6nleyin!
Belirgin arazi profiline sahip uzun basin¢h boru hatlarinda, basing darbeleri olusabilir.
Bu basing darbeleri, pompanin hasar gérmesine yol acabilir!

9
9

- Motorun soguma siiresi, calisma kosullarina ve baca boyutuna bagh olarak
belirlenmelidir.

- Giivenli ve fonksiyonel bir montaj icin yapinin/temelin yeterli saglamlikta olmasi
gerekir. Yapi parcalannin/temellerin hazirlanmasi ve uygunlugu, isleticinin
sorumlulugundadir!

- Mevcut planlama belgelerinin (montaj planlari, ¢alisma yerinin yapisi, besleme
kosullar) eksiksizligini ve dogrulugunu kontrol edin.

6.4 Montaj

TEHLIKE

Siirekli manyetik motorlar: Endiiktif gerilim nedeniyle 6liim tehlikesi!
Rotor, elektrik enerjisi olmadan tahrik ediliyorsa (6rn. akigkan geri déniisiinde) motor
tarafindan bir endiiktif gerilim olusturulur. Bu durumda baglanti kablosu gerilim tasir.
Elektrik carpmasi nedeniyle hayati tehlike s6z konusudur! Baglantiyi yapmadan énce
baglanti kablosu topraklanmali ve enduiktif gerilim disari verilmelidir!

TEHLIKE

Tehlikeli tek bagina calisma nedeniyle 6liim tehlikesi!

Kuyularda ve dar alanlarda ve diisme tehlikesinin bulundugu kosullarda yapilan
cahsmalar tehlikeli calismalar olarak adlandirilir. Bu ¢alismalar tek kisi tarafindan
gerceklestiriimemelidir! Glivenligin saglanmasi igin ikinci bir kisi olmalidir.

e »

UYARI

Eksik koruyucu ekipman nedeniyle el ve ayak yaralanmalan!
Caligma sirasinda (agir) yaralanma tehlikesi vardir. Asagidaki koruyucu ekipman
kullanilmahdir:

+ Kesilmeye bagl yaralanmalara karsi giivenlik eldiveni
« Emniyet ayakkabisi

+ Kaldirma ekipmanlari kullanihyorsa koruyucu kask kullaniimalidir!

000
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ikiz pompa isletimine iliskin

Fig. 3: Asgari mesafeler

Bakim calismalari

Montaj ve elektrik baglantisi

DUYURU

Sadece teknik acidan sorunsuz kaldirma araglarini kullanin!
Pompanin kaldirlmasi ve indirilmesi icin sadece teknik agidan sorunsuz kaldirma

araclar kullanin. Kaldirma ve indirme esnasinda pompanin sikismamasi saglanmalidir.

Kaldirma aracinin izin verilen maks. tasima kapasitesi asiilmamahdir! Kaldirma
araclarini kullanmadan 6nce sorunsuz islevinden emin olun!

- Calisma yeri/kurulum yeri asagidaki gibi hazirlanmahdir:
— Temiz, biylik kati maddelerden arindinlmis
— Kuru
— Dona karsi korumali
— Dekontamine edilmis

- Zehirli veya bogucu gazlarin birikme ihtimali varsa karsi tedbirler alinmahdir!

- Kaldirma Unitesi bir aski gézii ile baglama noktasina sabitlenmelidir. Sadece yapi
teknigi acisindan gerekli izne sahip baglama araclari kullanilmalidir.

-~ Pompayi kaldirmak, indirmek ve tasimak icin bir kaldirma nitesi kullaniimalidir.
Pompayi kesinlikle baglanti kablosundan ¢ekmeyin!

- Kaldirma araci tehlikesiz bir sekilde monte edilebilmelidir. Depo yeri ve calisma yeri/

kurulum yeri, kaldirma aract ile ulasilabilir olmaldir. Yerlestirme yerinin saglam bir
zemini olmalidr.

-~ Dosenmis baglanti kablolar tehlikesiz bir isletime olanak vermelidir. Kablo kesitinin

ve kablo uzunlugunun secilen déseme sekli icin yeterli olup olmadigi kontrol
edilmelidir.

- Kumanda cihazlan kullanilirken ilgili IP sinifi dikkate alinmalidir. Kumanda cihazini
taskina karsi korumali ve patlama tehlikesi olan yerlerin disina yerlestirin!

- Akiskana hava girisi 6nlenmelidir, giris icin kilavuz saclar veya deflektorler
kullanilmahdir. Giren hava, boru hatti sisteminde toplanabilir ve izin verilmeyen

isletim kosullarina yol acabilir. Hava cepleri, hava tahliye tertibatlariyla giderilmelidir!

-~ Pompanin kuru ¢alismasi yasaktir! Hidrolik gévdesinde veya boru hatti sisteminde
hava ceplerinin olugsmasi énlenmelidir. Asla minimum su seviyesinin altinda
kalinmamaldir. Bir kuru calisma korumasinin takilmasi onerilir!

Bir calisma yerinde birden fazla pompa kullaniliyorsa, pompalar ve duvar arasindaki
asgari mesafelere uyulmalidir. Mesafeler, sistemin tiirline bagh olarak degisiklik
gosterebilir: Donuistimlii isletim veya paralel isletim.
d Hidrolik govdesi ¢capi
Minimum duvar mesafesi:
A, - Déniistimli isletim: min. 0,3 x d
- Paralel isletim: min. 1 x d
Basinch boru hatlar mesafesi
A, - Donlislimlii isletim: min. 1,5 x d
- Paralel isletim: min. 2 x d

6 aydan uzun bir depolamadan sonra, montaj 6ncesinde asagidaki bakim calismalari
yuritilmelidir:

—~ Carki dondiiriin.

- Yalitim haznesindeki yagi kontrol edin.
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6.4.2.1 Carkin dondiiriilmesi

6.4.2.2 Yalitim haznesindeki yagin
kontrol edilmesi

®

Fig. 4: Yalitim haznesi: Yagin kontrol edilmesi

Montaj ve kullanma kilavuzu Wilo Motor T 17.3, 20.2:, EMU FA, Rexa SUPRA, Rexa SOLID
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UYARI

Cark ve emme agzindaki keskin kenarlar!
Cark ve emme agzinda, keskin kenarlar olusabilir. Uzuvlarin kesilme tehlikesi vardir!
Kesilmeye bagli yaralanmalara karsi koruyucu eldiven kullaniimalidir.

Kiigiik pompalar (DN 100 éncesi basma agizlari)
4 Pompa elektrik sebekesine bagli degil!

v Koruyucu ekipman kullanihyor!

1. Pompayi yatay olarak saglam bir zemin tizerine yerlestirin. UYARI! Ellerin ezilmesi
tehlikesi. Pompanin devrilmemesini veya kaymamasini saglayin!

2. Dikkatlice ve yavasca hidrolik gdvdesinin icine elinizi asagidan sokun ve carki
donduriin.

Biiyiik pompalar (DN 150 sonrasi basma agizlari)
v Pompa elektrik sebekesine bagli degil!

v Koruyucu ekipman kullanihyor!

1. Pompayi dikey olarak saglam bir zemin lizerine yerlestirin. UYARI! Ellerin ezilmesi
tehlikesi. Pompanin devrilmemesini veya kaymamasini saglayin!

2. Basma agzi lizerinden yavasca hidrolik gévdesinin icine elinizi sokun ve ¢arki
donduriin.

DUYURU

Yag doldurmak icin motoru hafifce yatirin!
Yalitim haznesine tiimiyle yag doldurabilmek icin motoru hafifce yatirin. Dolum
islemi sirasinda motoru devrilmeye ve kaymaya karsi emniyete alin!

Motor T 17.3...-P (siirekli manyetik motor)

+ Yalitim haznesine yagin doldurulmasi

- Yalitim haznesindeki yagin bosaltiimasi

v Pompa takili degil.
4 Pompa elektrik sebekesine bagli degil.

v Koruyucu ekipman kullanihyor!

1. Pompayi dikey olarak saglam bir zemin tizerine yerlestirin.UYARI! Ellerin ezilmesi
tehlikesi. Pompanin devrilmemesini veya kaymamasini saglayin!

2. isletme sivisinin toplanmasi icin uygun bir kap yerlestirin.
3. Vidali kapag (+) sékiin.

4. Vidal kapag (<) sokiin ve isletme sivisini bosaltin. Cikis deligine bir kiiresel vana
monte edilmisse, kiiresel vanayi agin.
DUYURU! Tiimiiyle bosaltmak icin yag emisi gerceklestirin veya yalitim
haznesini durulayin.

5. isletme sivisinin kontrol edilmesi:
= isletme sivisi berrak ise, isletme sivisini yeniden kullanabilirsiniz.

= isletme sivisi kirli (siyah) ise, yeni isletme sivisi doldurun. isletme sivisini yerel
yonetmeliklere gore bertaraf edin!

= isletme sivisinda su olmasi halinde yeni isletme sivisi doldurun. isletme sivisini
yerel yonetmeliklere gore bertaraf edin!

= isletme sivisinda metal talaslar varsa yetkili servisi bilgilendirin!

6. Cikis deligine bir kiiresel vana monte edilmisse, kiiresel vanayi kapatin.
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Fig. 5: Yalitim haznesi: Yagin kontrol edilmesi

6.4.3 Sabit i1slak kurulum

®

22

Montaj ve elektrik baglantisi

7. Vidali kapagi (=) temizleyin, yeni bir sizdirmazlik halkasi takin ve tekrar vidalayin.
Maks. sikma torku: 8 Nm (5,9 ft-Ib)!

8. isletme sivisini vidali kapak (+) deliginden doldurun.

= isletme sivisi tiirli ve miktarina iliskin verilere uyun! isletme sivisinin yeniden
kullanimi sirasinda, miktar da kontrol edilmeli ve gerekirse uyarlanmalidir!

9. Vidali kapag! (+) temizleyin, yeni bir sizdirmazlik halkasi ile takin ve tekrar vidalayin.
Maks. sikma torku: 8 Nm (5,9 ft-Ib)!

Motor T 20.2 (asenkron ve siirekli manyetik motor)

+ Yalitim haznesine yagin doldurulmasi

- Yalitim haznesindeki yagin bosaltiimasi

4 Pompa takili degil.
v Pompa elektrik sebekesine bagli degil.

v Koruyucu ekipman kullanihyor!

1. Pompayi dikey olarak saglam bir zemin tizerine yerlestirin.UYARI! Ellerin ezilmesi
tehlikesi. Pompanin devrilmemesini veya kaymamasini saglayin!

2. isletme sivisinin toplanmasi igin uygun bir kap yerlestirin.
3. Vidali kapagi (+) sokiin.

4. Vidal kapag (=) sokiin ve isletme sivisini bosaltin. Cikis deligine bir kiiresel vana
monte edilmisse, kiiresel vanayi agin.
DUYURU! Tiimiiyle bosaltmak icin yag emisi gerceklestirin veya yalitim
haznesini durulayin.

5. isletme sivisinin kontrol edilmesi:
= lsletme sivisi berrak ise, isletme sivisini yeniden kullanabilirsiniz.

= isletme sivisi kirli (siyah) ise, yeni isletme sivisi doldurun. isletme sivisini yerel
yonetmeliklere gore bertaraf edin!

= isletme sivisinda su olmasi halinde yeni isletme sivisi doldurun. isletme sivisini
yerel yonetmeliklere gore bertaraf edin!

= isletme sivisinda metal talaslar varsa yetkili servisi bilgilendirin!
6. Cikis deligine bir kiiresel vana monte edilmisse, kiiresel vanayi kapatin.

7. Vidali kapagi (=) temizleyin, yeni bir sizdirmazlik halkasi takin ve tekrar vidalayin.
Maks. sikma torku: 8 Nm (5,9 ft-Ib)!

8. isletme sivisini vidali kapak (+) deliginden doldurun.

= isletme sivisi tiirli ve miktarina iliskin verilere uyun! isletme sivisinin yeniden
kullanimi sirasinda, miktar da kontrol edilmeli ve gerekirse uyarlanmalidir!

9. Vidali kapag! (+) temizleyin, yeni bir sizdirmazlik halkasi ile takin ve tekrar vidalayin.
Maks. sikma torku: 8 Nm (5,9 ft-Ib)!

DUYURU

Diisiik su seviyesi nedeniyle basma sorunlar

Akiskan seviyesi ¢cok fazla diisttiglinde, debinin kesilmesi meydana gelebilir. Ayrica
hidrolikte, izin verilmeyen calisma davranislarina neden olabilecek hava yastiklari
olusabilir. izin verilen minimum su seviyesi hidrolik gévdesinin iist kenarina kadar
ulagmalidir!

Islak kurulumda, pompa akigkan icinde monte edilir. Bunun i¢in bacaya bir asma
diizenegi monte edilmelidir. Asma diizenegine, basing tarafinda miisteri tarafindan
saglanan boru hatti sistemi baglanir, emis tarafinda ise pompa baglanir. Bagli boru hatti
sistemi kendinden destekli olmalidir. Asma diizenegi, boru hatti sistemini
desteklememelidir!
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Calisma adimlari

@_5 1 Siirgiilii vana
@ 2 Cek valf
8 3 Asma diizenedgi
4 Kilavuz borusu (mU§teri tarafindan saglanir)
] 5 Kaldirma araclari icin baglama noktasi
6 Asgari su seviyesi
v Calisma yeri/kurulum yeri montaj icin hazirlanmustir.

v’ Asma diizenegi ve boru hatti sistemi monte edilmistir.

4 Pompa, asma diizeneginde isletim icin hazirdir.

Fig. 6: Islak kurulum, sabit 1. Kaldirma aracini, aski gzl ile pompanin baglama noktasina sabitleyin.

2. Pompayi kaldirin, baca acikhigi tizerine cevirin ve kilavuz kelepcelerini yavasca
kilavuz borusuna bosaltin.

3. Pompayl, pompa asma diizenegine yerlesip otomatik olarak baglanana kadar
indirin. DIKKAT! Pompanin bosaltilmasi sirasinda baglanti kablolarini hafifce
gergin durumda tutun!

4. Yiik baglama aparatlarini kaldirma ekipmanlarindan ¢6ziin ve baca ¢ikisini diismeye
karsi emniyete alin.

5. Baglanti kablosunun bir elektrik teknisyeni tarafindan bacaya désenmesini ve
uygun sekilde bacadan cikarilmasini saglayin. DIKKAT! Baglant: kablosu hasar
gormemelidir (biikiilme yeri olmamal, biikme yaricap: dikkate alinmalidir)!

» Pompa monte edildiginde, elektrik uzmani elektrik baglantisini gerceklestirebilir.

6.4.4 Tasinabilir 1slak kurulum

UYARI

Sicak yiizeylerde yanma tehlikesi!

isletme sirasinda motor govdesi sicak olabilir. Bu, yanmalara yol acabilir. Kapattiktan
sonra, pompa sicakliginin ortam sicakligina diismesini bekleyin!

UYARI

Basing hortumunun kopmasi!

Basing hortumunun kopmasi veya etrafa savrulmasi (agir) yaralanmalara yol acabilir.
Basing hortumunu, ¢ikisa giivenli bir sekilde sabitleyin! Basing hortumunun
biikiilmesini 6nleyin.

DUYURU

@ Diisiik su seviyesi nedeniyle basma sorunlari
Akiskan seviyesi ¢ok fazla diistiigiinde, debinin kesilmesi meydana gelebilir. Ayrica
hidrolikte, izin verilmeyen calisma davranislarina neden olabilecek hava yastiklari
olusabilir. izin verilen minimum su seviyesi hidrolik gévdesinin iist kenarina kadar
ulasmalidir!

Bu tasinabilir kurulum tiirlinde pompanin bir pompa ayagiyla donatilmasi gerekir. Pompa
ayagi emme bolgesinde zeminden minimum yiikseklikte ve saglam zeminde giivenli bir
sekilde durmasini saglar. Bdylece, bu kurulum tiiriinde, calisma yerinde/kurulum yerinde
istege uygun bir konumlandirma mimkiindiir. Yumusak zeminlerde zemine batmayi
6nlemek icin kurulum yerinde sert bir altlik kullaniimaldir. Basma tarafina bir basing
hortumu baglanir. Daha uzun isletme siireleri icin pompa zemine sabit sekilde monte
edilmelidir. Boylece titresimler engellenir ve sessiz ve az aginmali ¢alisma saglanir.
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Fig. 7: 1slak kurulum, tasinabilir
6.4.5 Sabit kuru kurulum
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Fig. 8: Kuru kurulum
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Calisma adimlari

N o v & W N

Pompa ayagi

Dirsek

Storz kaplin

Basing hortumu

Kaldirma araclan

Kaldirma araclari icin baglama noktasi

Asgari su seviyesi

v Pompa ayagi monte edilmistir.

4 Basing baglantisi hazir: Hortum baglantili dirsek veya Storz kaplinli dirsek monte

= W N

edilmistir.
. Kaldirma aracini, aski gozii ile pompanin baglama noktasina sabitleyin.
. Pompayi kaldirin ve éngériilen calisma yerine (kanal, cukur) indirin.
. Pompay! saglam bir zemine yerlestirin. DIKKAT! Batma olugmasi 6nlenmelidir!

. Basing hortumunu ddseyin ve belirtilen yerde (6rn. cikis) sabitleyin.
TEHLIKE! Basing hortumunun kopmasi veya etrafa savrulmasi (agir)
yaralanmalara yol acabilir! Basing hortumunu, cikis yerine giivenli bir sekilde
sabitleyin.

5. Baglanti kablosu usuliine uygun sekilde désenmelidir. DIKKAT! Baglanti kablosu

hasar gérmemelidir (biikiilme yeri olmamali, bilkme yaricapi dikkate alinmaldir)!

» Pompa monte edildiginde, elektrik uzmani elektrik baglantisini gerceklestirebilir.

DUYURU

Diisiik su seviyesi nedeniyle basma sorunlar

Akiskan seviyesi ¢ok fazla diistiigiinde, debinin kesilmesi meydana gelebilir. Ayrica
hidrolikte, izin verilmeyen calisma davranislarina neden olabilecek hava yastiklari
olusabilir. izin verilen minimum su seviyesi hidrolik gévdesinin iist kenarina kadar
ulagmalidir!

Kuru kurulumda, ¢alisma yeri toplama odasi ve makine odasi olarak béllinmiistiir.
Toplama odasinda, akiskan iceri girer ve toplanir. Makine odasina ise pompa teknolojisi
monte edilmistir. Pompa, makine odasina kurulur ve emme ve basing tarafindaki boru
hatti sistemine baglanir. Kurulum icin asagidaki noktalar dikkate alinmalidir:

9

9

9

Emme ve basma tarafindaki boru hatti sistemi kendinden destekli olmalidir. Pompa,
boru hatti sistemini desteklememelidir.

Pompa, boru hatti sistemine gerilimsiz ve titresimsiz olarak baglanmalidir. Esnek
baglanti parcalarinin (kompansatérler) kullanilmasi tavsiye edilir.

Pompa kendinden emisli degildir, yani akiskanin kendiliginden veya 6n basingla
girmesi gerekir. Toplama odasindaki min. seviye, hidrolik gévdesinin st kenariyla
ayni yiikseklikte olmahdir!

Maks. ortam isisi: 40 °C (104 °F)

Calisma adimlar

1 Surgiilii vana

2 Cek valf

3 Kompansator

4 Kaldirma araclari icin baglama noktasi
5 Toplama odasindaki asgari su seviyesi

v’ Makine odasi/kurulum yeri montaj icin hazirlanmistir.

v Boru hatti sistemi usuliine uygun sekilde kurulmustur ve kendinden destekli

durumdadir.
1. Kaldirma aracini, aski gozii ile pompanin baglama noktasina sabitleyin.

2. Pompayi kaldirin ve makine odasina konumlandirin. DIKKAT! Pompanin
konumlandinimasi sirasinda baglanti kablolarini hafifce gergin durumda tutun!

WILO SE 2019-10



Montaj ve elektrik baglantisi “

3. Pompayi usuliine uygun sekilde temele sabitleyin.

4. Pompayi boru hatti sistemine baglayin. DUYURU! Baglantinin gerilimsiz ve
titresimsiz olmasina dikkat edilmelidir. Gerekli olmasi halinde esnek baglanti
parcalari (kompansatérler) kullanilmaldir.

5. Yik baglama aparatlarini pompadan ¢oziin.

6. Baglanti kablolarinin bir elektrik uzmani tarafindan makine odasina désenmesini
saglayin. DUYURU! Baglanti kablosu hasar gérmemelidir (biikiilme yeri olmamali,
biikme yaricapi dikkate alinmalidir)!

» Pompa monte edildiginde, elektrik uzmani elektrik baglantisini gerceklestirebilir.

6.4.6 Seviye kumandasi

TEHLIKE

Hatali montaj nedeniyle patlama tehlikesi!

Seviye kumandasi patlama tehlikesi olan bir yerde bulunuyorsa, sinyal vericinin
baglantisi bir patlama korumasi ayirma rélesi veya bir Zener bariyeri tizerinden
gerceklestirilir. Hatali baglanti nedeniyle patlama tehlikesi olusur! Baglantinin bir
elektrik uzmani tarafindan yapilmasini saglayin.

Bir seviye kumandasi ile glincel dolum seviyeleri tespit edilir ve pompa, dolum

seviyelerine bagh olarak otomatik olarak acilir ve kapatilir. Burada dolum seviyesi, farkli

sensor tiirleri (samandira salterleri, basing ve ultrason dlciimleri veya elektrotlar)

araciligiyla tespit edilir. Bir seviye kumandasi kullanildiginda, asagidaki hususlarn dikkate

alin:

-~ Samandira salterleri serbest hareket edebilmelidir!

- izin verilen minimum su seviyesinin altinda kalinmamaldir!

-~ Maksimum kumanda sikligr agiimamalidir!

—~ Cok dalgalanan dolum seviyelerinde, iki lciim noktasi ile bir seviye kumandasi
onerilir. Bununla birlikte daha biiylik kumanda farklari elde edilebilir.

6.7 Kuru caligma korumasi Kuru calisma korumasi, pompanin akiskansiz ¢alistirlmasini ve havanin hidrolige niifuz

etmesini dnlemelidir. Bunun icin izin verilen minimum dolum seviyesi bir sinyal
vericisinin yardimiyla belirlenebilir. Belirtilen limit dederine ulasildiinda, pompa, ilgili
sinyal ile devre disi birakilmalidir. Kuru ¢alisma korumasi, mevcut seviye kumandalari ek
bir 6l¢lim noktasina genisletilebilir ve tek bir kapatma cihazi olarak ¢alisabilir. Sistem
emniyetine bagli olarak pompanin yeniden agilmasi otomatik veya manuel olarak
gerceklesebilir. Optimum isletim glivenligi icin bir kuru cahisma korumasi monte
edilmesini onerilir.

6.5 Elektrik baglantisi

TEHLIKE

Elektrik akimindan kaynaklanan dliim tehlikesi!

Elektrik isleri sirasinda yanls davranis, elektrik carpmasi kaynakli 6liime yol acar!
Elektrik isleri, bir elektrik teknisyeni tarafindan yerel yonetmeliklere gore
gerceklestirilmelidir.

TEHLIKE
Hatali baglanti nedeniyle patlama tehlikesi!

« Pompanin elektrik baglantisi, her zaman patlama tehlikesi olan alanin disinda
gerceklestirilmelidir. Baglanti patlama tehlikesi olan bir alanda
gerceklestirilecekse, patlayici ortamlarda kullanimi onaylanmis (DIN EN 60079-0
uyarinca atesleme korumasi) bir gévde icinde gerceklestirilmelidir! Uyulmadig
takdirde patlama sonucu 6liim tehlikesi vardir!

Potansiyel esitleme iletkenini isaretli topraklama terminaline baglayin.
Topraklama terminali, baglanti kablosunun bulundugu alana takilidir. Potansiyel
esitleme iletkeni icin yerel yonetmeliklere uygun bir kablo kesiti kullaniimalidir.

Baglanti her zaman bir elektrik uzmani tarafindan yapilmalidir.

Elektrik baglantisi icin bu montaj ve kullanma kilavuzunun ekinde yer alan
patlama korumasi boliimiindeki diger bilgiler de dikkate alinmalidir!
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6.5.1 Sebeke tarafindaki koruma

6.5.2 Bakim calismalar

6.5.2.1 Motor sargisinin izolasyon
direncini kontrol edin

6.5.2.2 Sicaklk sensoriiniin direncinin
kontrol edilmesi

6.5.3 Asenkron motor gii¢ baglantisi
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-~ Elektrik sebekesi baglantisi, tip levhasi tizerindeki verilerle uyumlu olmahdir.

—~ Saga dogru donen dénme alanli trifaze akim motorlari icin sebeke tarafinda gii¢
kaynagi.

- Baglanti kablosunu, yerel yonetmeliklere uygun olarak doseyin ve kablo diizenine
gore baglayin.

-~ Denetleme tertibatlarini baglayin ve bunlarin islevini kontrol edin.

- Topraklamayi, yerel ydnetmeliklere uygun olarak gerceklestirin.

Hat koruma galteri

Hat koruma salterinin biiyukltigl ve devre 6zellikleri, bagl durumdaki triintin nominal
akimiile baglantihdir. Yerel yonetmelikleri dikkate aln.

Motor koruma salteri

Fis olmayan dirlinlerde, miisteri tarafindan bir motor koruma salteri dngoriilmelidir!
Minimum gereksinim, yerel yonetmeliklere gore sicaklik dengeleme, diferansiyel
tetikleme ve tekrar agmaya karsi kilitleme 6zelliklerine sahip bir termik réle/motor
koruma salteridir. Hassas elektrik sebekelerinde miisteri tarafindan ilave koruma
tertibatlar (6rn. asiri voltaj rolesi, diistik voltaj rolesi veya faz kesinti rolesi vs.)
ongorilmelidir.

Kagak akima kargi Roruma salteri (RCD)

Yerel enerji dagitim sirketinin yonetmeliklerine uyun! Kagak akim koruma salterinin
kullanilmasi onerilir.

insanlarin iriinle ve iletken sivilarla temas ihtimali s6z konusu ise, baglanti bir kacak
akima karsi koruma salteri (RCD) ile emniyete alinmaldir.

Montajdan 6nce asagidaki bakim ¢alismalarini gergeklestirin:
-~ Motor sargisinin yahtim direncini kontrol edin.
- Sicaklik sensériiniin direncini kontrol edin.

Olciilen degerlerin belirtilen degerlerden farkl olmasi birkag nedene baghdir:
- Motorda nem.

-~ Baglanti kablosunda nem.

- Denetleme tertibati arizall.

Hata durumunda yetkili servise danisin.

izolasyon direncini bir izolasyon test cihaziyla (Ol¢iim DC gerilimi = 1000 V) &l¢iin.
Asagidaki degerlere uyun:

- ilk isletime alma sirasinda: izolasyon direnci 20 MQ'dan diisiik olmamalidir.

- Ek dlciimler icin: Deger 2 MQ'dan daha biiyiik olmaldir.

Sicaklik sensérlerinin direncini bir ohmmetre ile dlciin. Asagidaki dl¢iim degerlerine

uyulmalidir:

- Bimetal sensor: Olciim dederi = 0 Ohm (gecis).

- PTC sensor (termistor): Olciim degeri, takili sensér sayisina baglidir. Bir PTC sensériin
soguk direnci 20 ile 100 Ohm arasindadir.

— Seri bagli ii¢ sensor icin dl¢lim degeri 60 ile 300 Ohm arasindadir.
— Seri bagli dort sensor icin dlciim degeri 80 ile 400 Ohm arasindadir.

- Pt100 sensor: Pt100 sensériiniin direng degeri 0 °C (32 °F) icin 100 Ohm'dur. 0 °C
(32 °F) ile 100 °C (212 °F) arasinda direng her 1 °C (1,8 °F) i¢in 0,385 Ohm kadar
yuikselir.

20 °C (68 °F) ortam isisi icin direng 107,7 Ohm'dur.

Trifaze akim modeli agik kablo uglariyla teslim edilir. Elektrik sebekesine baglanti,
kumanda cihazindaki baglanti kablolarinin baglanmasiyla gergeklestirilir. Baglantiya
iliskin ayrintili bilgiler ekteki baglanti semasinda mevcuttur. Elektrik baglantisi her
zaman bir elektrik uzmani tarafindan yapilmalidir!

DUYURU! Her bir damar, baglanti semasina gore tanimlanir. Damarlar
kesilmemelidir! Damar tamimi ile baglanti semasi arasinda bagka bir eslestirme
mevcut degildir.

Dogrudan agma devresi icin gii¢ baglantilarina iliskin damar tanimi

u,vV,w Elektrik sebekesi baglantisi
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6.5.4 Siirekli manyetik motor giic
baglantisi

Fig. 9: Pompa baglantisi: Wilo-EFC

6.5.5 Digital Data Interface baglantisi
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Fig. 10: Hibrit kablo sematik gosterimi
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Dogrudan agma devresi icin gii¢ baglantilarina iliskin damar tanimi

PE (gn-ye) Toprak

Yildiz iicgen acma devresi icin gii¢ baglantilarina iliskin damar tanimi

Ui, Vvi, w2 Elektrik sebekesi baglantisi (sargi baslangici)

u2,v2, w2 Elektrik sebekesi baglantisi (sargi bitisi)

PE (gn-ye) Toprak

Frekans konvertorii Wilo-EFC

Klemens Damar tanimi
96 u

97 \%

98 w

99 Toprak (PE)

Motor baglanti kablosunu, kablo baglantisindan gecirerek frekans konvertdriine sokun
ve sabitleyin. Damarlar baglanti semasi uyarinca baglayin.

DUYURU! Kablo blendajini genis yiizeyli olarak yerlestirin!

DUYURU

Digital Data Interface icin kilavuz dikkate alinmalidir!

Ayrintili bilgiler ve gelismis ayarlar icin Digital Data Interface ile ilgili ayn kilavuzu
okuyun ve kilavuza uygun hareket edin.

Aciklama

Kumanda hatti olarak bir hibrit kablo kullanilir. Hibrit kablo, iki kabloyu tek bir kablo
olarak birlestirir:
-~ Kumanda gerilimi ve sargi denetimi i¢in sinyal kablosu

-~ Ag kablosu
Poz. Damar no./rengi Aciklama
1 Dis kablo ceketi
2 Dis kablo blendaji
3 ic kablo ceketi
4 ic kablo blendaji
1=+ Digital Data Interface elektrik beslemesi baglanti
5 damarlari. Calisma voltaji: 24 VDC (12-30 V FELV,
2=- maks. 4,5 W)
6 3/4=PTC Motor sargisindaki PTC sensor baglanti damarlari.
Calisma voltaji: 2,5ila 7,5 VDC
Beyaz (wh) = RD+ Ag kablosunu hazirlayin ve birlikte teslim edilen
Sari (ye) = TD+ RJ45 fisini monte edin.
7
Turuncu (og) = TD-
Mavi (bu) = RD-

Digital Data Interface baglantisi, secilen sistem moduna ve diger sistem bilesenlerine
baglidir. Digital Data Interface kilavuzundaki montaj énerilerini ve baglanti seceneklerini
dikkate alin.

DUYURU! Kablo blendajini genis yiizeyli olarak yerlestirin!

Montaj ve kullanma kilavuzu Wilo Motor T 17.3, 20.2:, EMU FA, Rexa SUPRA, Rexa SOLID 27



6.5.6 Denetleme tertibatlar baglantis

Montaj ve elektrik baglantisi

Denetleme tertibatlarina genel bakig

Asenkron motor

Siirekli manyetik motor

T 20.2 T17.3..-P T 20.2...-P

Dahili denetleme tertibatlar

Digital Data Interface

Motor sargisi: Bimetal

Motor sargisi: PTC

o «(+ 1..3x Pt100) o (+ 1...3x Pt100) «(+ 1..3x Pt100)

Motor yatagi: Pt100

(0] (o] (0] (o]

Yalitim haznesi: iletken sensor

Yalitim haznesi: Kapasitif sensor

Sizinti odasi: Samandira salter

Sizinti odasi: Kapasitif sensor

Titresim sensori

Harici denetleme tertibatlan

Yalitim haznesi: iletken sensor

0 — — —

28

®

« = standart, — = mevcut dedil, o = opsiyonel
Tiim mevcut denetleme tertibatlari daima bagh olmalidir!

Digital Data Interface olan motor

DUYURU

Digital Data Interface icin kilavuz dikkate alinmalidir!

Ayrintili bilgiler ve gelismis ayarlar igin Digital Data Interface ile ilgili ayn kilavuzu
okuyun ve kilavuza uygun hareket edin.

Mevcut tiim sensorlerin degerlendirilmesi Digital Data Interface araciligiyla
gerceklestirilir. Digital Data Interface grafiksel kullanici arayiizii aracihgiyla giincel
degerler goriintiilenir ve sinir parametreleri ayarlanir. Sinir parametrelerin asilmasi
durumunda bir uyari veya alarm sinyali verilir. Pompanin glivenli sekilde devre disi
birakilabilmesi i¢in, motor sargisi ilave olarak PTC sensorler ile donatilmistir.

Digital Data Interface olmayan motor

Denetleme tertibatlarinin modeli ve baglantisiile ilgili ayrintil bilgiler ekteki baglanti
semasinda mevcuttur. Elektrik baglantisi her zaman bir elektrik uzmani tarafindan
yapilmahdr!

DUYURU! Her bir damar, baglanti semasina gore tanimlanir. Damarlar
kesilmemelidir! Damar tanmimi ile baglanti semasi arasinda bagka bir eslestirme
mevcut degildir.

TEHLIKE

Hatal baglanti nedeniyle patlama tehlikesi!

Denetleme tertibatlar dogru baglanmazsa, patlama tehlikesi olan alanlarda patlama
nedeniyle 6ltim tehlikesi olusur! Baglanti her zaman bir elektrik uzmani tarafindan
yapiimalidir. Patlama tehlikesi olan yerlerde kullanim icin asagidakiler gecerlidir:

+ Termik motor denetimi bir dederlendirme rdlesi tizerinden baglanmalidir!

+ Sicakhk sinirlamasi nedeniyle devre disi birakma islemi, tekrar agmaya karsi kilit
kullanilarak gerceklestirilmelidir! Yeniden agma ancak kilit agma tusuna elle
basildiginda miimkiin olmaldir!

- Harici elektrot (6rn. sizdirmaz hazne denetimi) bir degerlendirme rélesi
lizerinden kendinden emniyetli bir akim devresine baglanmalidir!

+ Bu montaj ve kullanma kilavuzunun ekinde yer alan patlama korumasi
boliimiindeki diger bilgiler de dikkate alinmalidir!
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6.5.6.1 Motor sargisi denetimi

6.5.6.2 Sizint1 odasi denetimi

6.5.6.3 Motor yatagi denetimi

6.5.6.4 Yalitim haznesi denetlemesi
(harici elektrotlar)

Montaj ve elektrik baglantisi

Bimetal sensorlii

Bimetal sensor dogrudan kumanda cihazina veya bir degerlendirme rélesi lizerinden
baglanmaldir.
Baglanti degerleri: maks. 250 V(AC), 2,5 A, cos @ = 1

Bimetal sensor damar tanimi

Sicakhk sinirlamasi

20,21 Bimetal sensor baglantisi

Sicaklik reglilasyonu ve sinirlamasi
21 Yiiksek sicaklik baglantisi

20 Orta baglanti

22 Diisiik sicaklk baglantis

PTC sensorlii

PTC sensorii bir degerlendirme rolesi tizerinden baglayin. Bunun igin "CM-MSS" rdlesi
onerilir.

PTC sensorii damar tanimi

Sicaklik sinirlamasi
10,11 PTC sensorli baglant

Sicaklik reglilasyonu ve sinirlamasi
11 Yiiksek sicaklik baglantis

10 Orta baglanti

12 Diisiik sicaklhk baglantis

Sicaklik regiilasyonu ve sinirlamasi icin devreye girme durumu

Bimetal ve PTC sensorlerin oldugu termik motor denetiminde, devreye girme sicakligi
monte edilen sensor tarafindan belirlenir. Termik motor denetiminin modeline bagh
olarak, devreye girme sicakligina ulasilmasi halinde asagidaki devreye girme durumu
gerceklesmelidir:
- Sicaklik sinirlamasi (1 sicaklik devresi):
Devreye girme sicakligina ulasildiginda bir devre disi birakma islemi
gerceklestiriimelidir.
- Sicaklik regiilasyonu ve sinirlamasi (2 sicaklik devresi):
Diislik sicaklik icin devreye girme sicakligina ulasiimasi halinde, otomatik yeniden
acma ile bir kapatma islemi gergeklestirilebilir. Yiiksek sicaklik icin devreye girme
sicakhgina ulasiimasi halinde, otomatik yeniden agma ile bir kapatma islemi
gerceklestirilebilir.

Ekte yer alan patlama korumasi boliimiindeki diger bilgiler de dikkate alinmalidir!

Samandira salter, potansiyelsiz bir normalde kapali kontak ile donatilmistir. Kumanda
guicli, ekteki baglanti semasindan alinmahdir.

Damar tanimi

K20,  Samandira salter baglantisi
K21

Samandira salter devreye girdiginde bir uyar veya kapatma islemi
gerceklestirilmelidir.

Pt100 sensdr bir degerlendirme rélesi tizerinden baglanmalidir. Bunun igin "DGW 2.01G"
rélesi dnerilir. Esik deger 100 °C'dir (212 °F).

Damar tanimi

T1,T2 Pt100 sensor baglantisi

Esik degere ulasildiginda bir devre digi birakma gerceklestirilmelidir!

Harici elektrotlan bir degerlendirme rélesi iizerinden baglayin. Bunun icin "NIV 101/A"
rolesi dnerilir. Esik deger 30 kOhm'dur.

Montaj ve kullanma kilavuzu Wilo Motor T 17.3, 20.2:, EMU FA, Rexa SUPRA, Rexa SOLID 29



6.5.7 Motor korumasi ayari

6.5.7.1 Dogrudana¢ma

6.5.7.2 Yildiz-iicgen mars

6.5.7.3 Yumusak mars

6.5.8 Frekans konvertorii ile isletim

6.5.8.1 Asenkron motor

6.5.8.2 Siirekli manyetik motor

30
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Esik degerine ulasildiginda bir uyar veya kapatma gerceklesmelidir.

DIKKAT

Yalitim haznesi denetiminin baglantisi
Esik degere ulasildiginda sadece bir uyar gerceklesirse su girisinden dolayr pompa
tam hasar gorebilir. Daima pompanin kapatilmasi 6nerilir!

Ekte yer alan patlama korumasi béliimiindeki diger bilgiler de dikkate alinmalidir!

Motor korumasi, segilen agma tiiriine bagli olarak ayarlanmalidir.

Tam yiikte, motor koruma salterini nominal akima (tip levhasina bakin) ayarlayin. Kismi
yiikte calistinldiginda, motor koruma salterinin, calisma noktasinda dl¢iilen akim
dederinin % 5 fazlasina ayarlanmasi tavsiye edilir.

Motor koruyucunun agilmasi kuruluma baglidir:

-~ Motor koruyucu motor hattina kurulu: Motor koruyucu 0,58 x dl¢climleme akimina
ayarlanmalidir.

—~ Motor koruyucu sebeke besleme hattina kurulu: Motor koruyucu él¢iimleme akimina
ayarlanmalidir.

Yildiz baglantida ilk ¢alisma zamani maks. 3 sn olmalidir.

Tam yiikte, motor koruma salterini nominal akima (tip levhasina bakin) ayarlayin. Kismi

yiikte calistirldiginda, motor koruma salterinin, calisma noktasinda 6l¢iilen akim

dederinin % 5 fazlasina ayarlanmasi tavsiye edilir. Ayrica asagidaki hususlar dikkate

alin:

—~ Elektrik tiiketimi, nominal akimin daima altinda olmalidir.

- Mars ve durdurma islemini 30 saniye icinde tamamlayin.

- Performans kaybini énlemek icin normal ¢alisma safhasina ulasildiktan sonra,
elektronik starterin (soft starter) kopriilenmesi gerekir.

Frekans konvertoriinde asenkron motorlarin isletilmesi mimkiindiir. Frekans
konvertériinde en azindan asagidaki baglantilarin mevcut olmasi gerekir:

-~ Bimetal ve PTC sensor

—~ Nem elektrodu

- Pt100 sensér (motor yatagi denetimi mevcutsa!)

Diger gereklilikler icin "Frekans konvertériinde isletim [» 52]" bolimiinii inceleyin ve
buradaki bilgileri dikkate alin!

Motorda bir Digital Data Interface donanimi mevcutsa, ilave olarak asagidaki kosullar da
garanti edilmelidir:

- Ag: Ethernet 10BASE-T/100BASE-TX, IP tabanli

- Protokol destegi: Modbus TCI/AP

Ayrintili gereklilikleri Digital Data Interface ile ilgili ayri kilavuzdan 6grenebilirsiniz!
Sirekli manyetik motorlarin ¢alistinimasi icin asagidaki kosullar garanti edilmelidir:
- PTC sensor baglantil frekans konvertori

- Ag: Ethernet 10BASE-T/100BASE-TX, IP tabanli
- Protokol destegi: Modbus TCI/IP

Ayrintili gereklilikleri Digital Data Interface ile ilgili ayr kilavuzdan 6grenebilirsiniz!

Siirekli manyetik motorlarin asagidaki frekans konvertorleri ile birlikte ¢alistirilmasina
izin verilmistir:
-~ Wilo-EFC

Talep iizerine diger frekans konvertorleri de sunulur!
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7 isletime alma

UYARI

Eksik koruyucu ekipman nedeniyle ayak yaralanmalari!
Calisma sirasinda (agir) yaralanma tehlikesi vardir. Emniyet ayakkabisi giyin!

r

DUYURU
@ Elektrik kesintisi sonrasinda otomatik a¢ilma

Uriin, prosese bagh sekilde ayr kumandalar iizerinden acilir ve kapatilir. Elektrik
kesintilerinden sonra {irlin otomatik olarak acilabilir.

7.1 Personel egitimi -~ Elektrik isleri: Bir elektrik teknisyeni, elektrik islerini gerceklestirmelidir.
- isletme/kumanda: isletme personeli tiim sistemin islev sekliile ilgili bilgi sahibi
olmahdir.

7.2 igleticinin yiikiimliiliikleri - Montaj ve kullanma kilavuzunu, pompanin yaninda veya bunun icin belirlenmis bir
yerde hazir bulundurun.
— Montaj ve kullanma kilavuzunu, personelin dilinde kullanima sunun.
—~ Tum personelin, montaj ve kullanma kilavuzunu okumasini ve anlamasini saglayin.
- Sistem tarafindaki tiim giivenlik tertibatlari ve acil durdurma devreleri etkindir ve
kusursuz calistiklar kontrol edilmistir.
—~ Pompa, belirtilen ¢alisma sartlarinda kullanima uygundur.

7.3 Dénme yonii kontrolii (sadece

trifaze akim motorlarinda) Pompa, fabrika tarafindan saga dogru dénen bir donme alani icin dogru dénme yoni

bakimindan kontrol edilmis ve ayarlanmistir. Baglanti, "Elektrik baglantisi" béliimiinde
belirtilen verilere uygun yapihr.

Doénme yaniiniin Rontrolii

Elektrik teknisyeni, bir ddnme alani test cihazi kullanarak elektrik sebekesi baglantisinda
dénme yoniini kontrol eder. Dogru donme yonii icin elektrik sebekesi baglantisinda
saat yoniinde bir dénme alani bulunmasi gerekir. Pompa saat yoniiniin aksine dénen bir
dénme alaninda kullanim icin onayl degildir! DIKKAT! D6nme yonii, test calismasi ile
kontrol edilirken, cevre ve isletim kosullarina uyulmasi gerekir!

Doénme yonii yanlis

Donme yonii yanhssa, baglantiy1 asagidaki gibi degistirin:
-~ Dogrudan marsh motorlarda iki fazi degistirin.
- Yildiz licgen marsh motorlarda iki sarginin baglantilanini degistirin (6rn. U1/V1 ve U2/

V2).
7.4 Patlayici atmosferde ¢caligma

TEHLIKE
Hidrolikte kivilcimlanma sonucu patlama tehlikesi!
i§Ietme sirasinda hidrolik sivi altinda kalmaldir (komple akigkan ile dolu olmalidir).
Debi azalirsa veya hidrolik su yiiziine ¢ikarsa, hidrolikte hava yastiklari olusabilir. Bu
durumda 6rnegin statik yliklenme sonucu kivilcimlanma nedeniyle patlama tehlikesi
olusur! Kuru ¢alisma korumasi, pompanin uygun bir seviyede devre disi birakilmasini
saglamalidir.
Asenkron motor Siirekli manyetik motor
T 20.2 T17.3..-P

IEC-Ex onay! (o] (o] o

ATEX onay (o] (o] o

FM onayi (o] o o

CSA-Ex onay - - -

Aciklama
— = mevcut/miimkiin degil, o = opsiyonel, « = standart
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Patlayici ortamlarda kullanim icin, pompanin tip levhasinda asagidaki isaretlerin
bulunmasi gerekir:

- llgili onayin "Ex" sembolii

- Patlama korumasi siniflandirmasi

Patlama korumasi bdliimiinde belirtilen gereklilikler, bu montaj ve kullanma
kilavuzunun ekinde mevcuttur ve bunlar dikkate alinmahdir!

ATEX sertifikasi

Pompalar, patlama tehlikesi olan yerlerde kullanim i¢in uygundur:
-~ Cihaz grubu: 1l
—~ Kategori: 2, Bolge 1 ve Bolge 2

Pompalar Bolge 0 icinde kullanilamaz!

FM onayi

Pompalar, patlama tehlikesi olan yerlerde kullanim i¢in uygundur:

- Koruma sinifi: Explosionproof

- Kategori: Class |, Division 1
Duyuru: Kablolama Division 1 kapsamindaki gereklilikleri karsilar nitelikte
gerceklestirildiyse Class I, Division 2 kapsaminda bir kurulumun yapilmasina da izin
verilir.

75 Galigtirmadan dnce Calistirmadan 6nce asagidaki hususlan kontrol edin:

-~ Usulline uygun montaji ve yerel ydnetmeliklere gore gecerli modeli kontrol edin:
— Pompa topraklandi mi?
— Elektrik besleme kablosunun désenmesi kontrol edildi mi?
— Elektrik baglantisi talimatlara uygun bir sekilde gerceklestirildi mi?
— Mekanik komponentler dogru sekilde sabitlendi mi?
- Seviye kumandasini kontrol edin:
— Samandira salteri serbest hareket edebiliyor mu?
— Kumanda seviyeleri kontrol edildi mi (pompa acik, pompa kapali, asgari su
seviyesi)?
— Ek kuru ¢alisma korumasi monte edilmis mi?
- isletim kosullarini kontrol edin:
— Akiskanin min./maks. sicakhgi kontrol edildi mi?
— Maks. daldirma derinligi kontrol edildi mi?
— Asgari su seviyesine gore isletim tipi tanimlandi mi?
— Maks. kumanda sikhidina uyuldu mu?
- Kurulum yerini/calisma yerini kontrol edin:
— Basing tarafi boru hatti sistemi ¢okeltilerden arindinldi mi?
— Girig veya pompa cukuru temizlendi ve ¢okeltilerden anndinildi mi?
— Tum kesme siirglileri agik mi?
— Minimum su seviyesi tanimlandi mi ve denetlendi mi?
Hidrolik goévdesi tamamen akiskanla doldurulmalidir ve hidrolikte hicbir hava
yastigi bulunmamalidir. DUYURU! Sistemde hava yastigi tehlikesi varsa uygun
havalandirma tertibatlan ongoriilmelidir!
76 Girig ve ikiglar Baslatma islemi sirasinda gegici olarak nominal akim asilir. isletim esnasinda nominal
akim agiimamalidir. DIKKAT! Pompa ¢alismaya baslamiyorsa, pompayi hemen kapatin.
Pompay yeniden calistirmadan 6nce arizayi giderin!

Pompa, miisteri tarafindan ayrica saglanacak bir kumanda noktasindan (agma/kapama
anahtari, kumanda cihazi) acilip kapatilir.

7.7 isletme sirasinda

TEHLIKE

Hidrolikte asin basing nedeniyle patlama tehlikesi!

isletme sirasinda emme ve basma tarafindaki kesme siirgiileri kapanirsa, akiskan
hareketi nedeniyle hidrolikteki akiskan isinir. Isinma nedeniyle hidrolikte birkac bar
basing olusur. Basing pompanin patlamasina yol acabilir! isletme sirasinda tiim kesme
stirguilerinin agik oldugundan emin olunmalidir. Kapal kesme siirglileri hemen
aciimahdir!
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UYARI

Donen komponentler nedeniyle uzuvlarin kesilmesi tehlikesi!

Pompanin ¢alisma alani ortak bir alan degildir! Dénen parcalar nedeniyle (agir)
yaralanma tehlikesi vardir! Acilmada ve isletme sirasinda, pompanin ¢alisma alaninda
kimse bulunmamalidir.

UYARI

Sicak yiizeylerde yanma tehlikesi!
isletme sirasinda motor gdvdesi sicak olabilir. Bu, yanmalara yol acabilir. Kapattiktan
sonra, pompa sicakliginin ortam sicakligina diismesini bekleyin!

DUYURU
@ Diisiik su seviyesi nedeniyle basma sorunlari

Akiskan seviyesi ¢cok fazla diistiigiinde, debinin kesilmesi meydana gelebilir. Ayrica
hidrolikte, izin verilmeyen calisma davranislarina neden olabilecek hava yastiklari
olusabilir. izin verilen minimum su seviyesi hidrolik gévdesinin {ist kenarina kadar
ulagmalidir!

Pompanin isletimi esnasinda asagidaki hususlarla ilgili yerel ydonetmelikleri dikkate alin:
- Isyeri giivenligi

—~ Kazadan korunma 6nlemleri

— Elektrikli makinelerin kullanimi

isletici tarafindan belirtilen personel is béliimiine siki bir sekilde uyulmalidir. Tiim
personel, is bollimi kurallarina ve yonetmeliklere uymakla yiikiimliidiir!

Santrifiij pompalari serbestce erisilebilir olan ve dénen parcalardan olusan bir tasarima
sahiptir. Operasyonel nedenlerle bu parcalarda keskin kenarlar olusabilir.
UYARI! Kesilmeye bagh yaralanmalara ve uzuvlarin kopmasina yol acabilir!
Asagidakileri diizenli araliklarla kontrol edin:

isletme gerilimi (nominal gerilimin +/- %5'i )

Frekans (nominal frekansin +/- %?2'si)

Fazlar arasindaki elektrik tiiketimi (maks. % 5)

Fazlar arasindaki gerilim farki (maks. % 1)

Maks. kumanda sikligi

isletim tipine bagh olarak minimum su drtiisii

Giris: hava girisi yok.

Seviye kumandasi/kuru ¢alisma korumasi: Kumanda noktalari
Sessiz/titresimsiz calisma

Tim siirglilii vanalar agik

N R 20 2 2 2 2R R N2

Sinir araliginda ¢alisma

Pompa kisa siireli olarak (maks. 15 dak/giin) sinir bélgede calistinlabilir. Sinir bélgede
isletme sirasinda, isletme verilerinden daha biiyiik sapmalar beklenmelidir.
DUYURU! Sinir bolgede siirekli isletime izin verilmez! Burada pompa yiiksek bir
asinmaya maruz kalir ve devre disi kalma tehlikesi artar!

Sinir bélgede isletme sirasinda asagidaki parametreler gecerlidir:
- Calisma voltaji (8l¢iim voltaji +/- %10'u)

- Frekans (8lciimleme frekansinin %+3/-5')

- Miinferit fazlar arasindaki elektrik tiiketimi (maks. %6)

- Miinferit fazlar arasindaki voltaj farki (maks. %2)

8 isletimden ¢ikarma/sokme
8.1 Personel egitimi - isletme/kumanda: isletme personeli tiim sistemin islev sekliile ilgili bilgi sahibi
olmahdir.
—~ Elektrik isleri: Bir elektrik teknisyeni, elektrik islerini gerceklestirmelidir.
- Montaj/sékme galismalari: Uzman, mevcut ingaat zemini igin gereken sabitleme
malzemeleri ve gerekli aletlerin kullanimiyla ilgili egitim almis olmahdir.
8.2 isleticinin yiikiimliiliikleri —~ Meslek kuruluslarinin yerel kaza 6nleme ve giivenlik yénetmelikleri.
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—~ Adir ve askida bulunan yiiklerle ¢alismaya yonelik yonetmelikleri dikkate alin.

— Gerekli koruyucu ekipman saglayin ve personelin koruyucu ekipmanlari
kullandigindan emin olun.

- Kapali alanlarda yeterli havalandirma saglanmahdir.

— Zehirli veya bogucu gazlarin birikme ihtimali varsa karsi tedbirler alinmalidir!

8.3 Isletimden cikarma isletimden cikarma sirasinda pompa kapatilir, ancak monte edilmis durumda birakilir.
Boylece pompa her zaman calismaya hazirdir.
v" Dona ve buza karsi koruma saglamak icin pompayi akiskana komple daldirin.
V" Akiskan asgari sicakligi: +3 °C (+37 °F).
1. Pompayi kumanda yerinden kapatin.
2. Kumanda yerini yetkisiz sekilde acilmaya karsi emniyete alin (6rn. ana salteri
kilitleyin).
» Pompaisletimden ¢ikartiimistir ve sékdilebilir.
isletimden cikarmadan sonra pompa takili kalirsa asagidaki hususlari dikkate alin:
~ Yukarida belirtilen kosullar, isletimden ¢ikarma isleminin tam zaman araligi siiresince
saglanmalidir. Kosullar saglanamiyorsa pompayi sokdin!
— Pompa uzun siire isletimden ¢ikartildiysa diizenli araliklarla bir fonksiyon calistirmasi
gerceklestirilmelidir:
— D&nem: Her ay veya li¢ ayda bir
— Calisma siiresi: 5 dakika
— Fonksiyon calistirmasi gecerli isletim kosullarinda gercgeklestirilmelidir!
DIKKAT! Kuru calisma yasaktir! Buna uyulmamasi cihazda tam hasarla
sonuglanabilir!
8.4 Sokme iglemi

TEHLIKE

Saghga zararl akigkanlardan kaynaklanan tehlike!

Pompa saglga zararh akiskanlarda kullaniliyorsa, sékme isleminden sonra ve tiim
diger calismalardan 6nce pompanin temizlenmesi gerekir! Oliim tehlikesi vardir!
isletme kurallarindaki bilgileri dikkate alin! isletici, personelin isletme kurallarin
aldigindan ve okudugundan emin olmalidir!

B

TEHLIKE

Elektrik akimindan kaynaklanan dliim tehlikesi!

Elektrik isleri sirasinda yanls davranis, elektrik carpmasi kaynakli 6liime yol acar!
Elektrik isleri, bir elektrik teknisyeni tarafindan yerel yonetmeliklere gore
gerceklestirilmelidir.

TEHLIKE

Tehlikeli tek basina calisma nedeniyle 6liim tehlikesi!

Kuyularda ve dar alanlarda ve diisme tehlikesinin bulundugu kosullarda yapilan
calismalar tehlikeli calismalar olarak adlandinlir. Bu calismalar tek kisi tarafindan
gerceklestiriimemelidir! Giivenligin saglanmasi icin ikinci bir kisi olmahdir.

UYARI

Sicak yiizeylerde yanma tehlikesi!

isletme sirasinda motor gdvdesi sicak olabilir. Bu, yanmalara yol acabilir. Kapattiktan
sonra, pompa sicakliginin ortam sicakhigina diismesini bekleyin!

P @ b

DUYURU

Sadece teknik agidan sorunsuz kaldirma araglarini kullanin!

Pompanin kaldiriimasi ve indirilmesi icin sadece teknik agidan sorunsuz kaldirma
araclari kullanin. Kaldirma ve indirme esnasinda pompanin sikismamasi saglanmalidir.

©
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Kaldirma aracinin izin verilen maks. tasima kapasitesi asilmamahdir! Kaldirma
araclanni kullanmadan dnce sorunsuz islevinden emin olun!

8.4.1 Sabit islak kurulum v

4
1

2.

8.4.2 Tasinabilir 1slak kurulum v

8.4.3 Sabit kuru kurulum

Pompa isletimden ¢ikarildi.
Giris ve basing tarafindaki siirgiili vana kapali.
Pompayi elektrik sebekesinden ayirin.

Kaldirma aracini baglama noktasina sabitleyin. DIKKAT! Baglanti kablolarindan
cekmeyin! Bu durumda baglanti kablolar hasar goriir!

. Pompayi yavasca kaldirin ve calisma yerindeki kilavuz borusu tizerinden kaldirin.

DIKKAT! Baglanti kablolari kaldirma sirasinda hasar gérebilir! Kaldirma iglemi
sirasinda baglanti kablolarini hafifce gergin tutun!

. Baglanti kablosunu sarin ve motora sabitleyin. DIKKAT! Baglanti kablosunu

biikmeyin ve biikme yarigapina uyun. Sabitleme sirasinda baglanti kablolari
hasar gormemelidir! Ezilmelere ve kablo kopmasina dikkat edilmelidir.

. Pompayi iyice temizleyin (bkz. "Temizleme ve dezenfekte etme" bolimii).

TEHLIKE! Saghga zararh akigkanlarla kullanildiysa pompa dezenfekte edilmelidir!

Pompa isletimden cikarildi.

. Pompayi elektrik sebekesinden ayirin.

. Baglanti kablosunu sarin ve motor gévdesi lizerine yerlestirin. DIKKAT! Baglanti

kablosunu biikmeyin ve biikme yaricapina uyun. Baglanti kablosundan
cekmeyin. Bu, baglanti kablosunun hasar gérmesine yol agar!

. Basing hattini basma agzindan sokiin.
. Kaldirma aracini baglama noktasina sabitleyin.

. Pompay! isletme yerinden kaldirin. DIKKAT! Baglanti kablolari indirme sirasinda

ezilebilir ve hasar gorebilir! indirirken baglanti kablolarina dikkat edin!

. Pompayi iyice temizleyin (bkz. "Temizleme ve dezenfekte etme" bolimii).

TEHLIKE! Saghga zararh akigkanlarla kullanildiysa pompa dezenfekte edilmelidir!

Pompa isletimden ¢ikarildi.

Giris ve basing tarafindaki siirgiilii vana kapali.
Pompay! elektrik sebekesinden ayirin.

Baglanti kablosunu sarin ve motora sabitleyin. DIKKAT! Baglanti kablosunu
biikmeyin ve biikme yaricapina uyun. Sabitleme sirasinda baglanti kablolari
hasar gormemelidir! Ezilmelere ve kablo kopmasina dikkat edilmelidir.

. Emme ve basma agizlarindaki boru hatti sistemini ¢6ziin. TEHLIKE! Saghga zararli

akigkanlar! Boru hattinda ve hidrolikte akigkan artiklari mevcut olabilir! Toplama
haznesini yerlestirin, damlama miktarini hemen alin ve siviyi usuliine uygun
sekilde imha edin.

. Kaldirma aracini baglama noktasina sabitleyin.
. Pompayi temelinden ¢oziin.

. Pompayi borulama sisteminden yavasca kaldirin ve uygun bir kurulum yerine

yerlestirin. DIKKAT! Baglanti kablolari indirme sirasinda ezilebilir ve hasar
gorebilir! indirirken baglant: kablolarina dikkat edin!

. Pompayi iyice temizleyin (bkz. "Temizleme ve dezenfekte etme" bolimii).

TEHLIKE! Saghga zararh akigkanlarla kullanildiysa pompa dezenfekte edilmelidir!
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8.4.4 Temizleme ve dezenfekte etme

TEHLIKE

Saghga zararh akiskanlardan kaynaklanan tehlike!

Pompa saglga zararl akiskanlarda kullaniimissa hayati tehlike s6z konusudur! Tiim
calismalardan 6nce pompayi temizleyin edin! Temizleme calismalari sirasinda
asagidaki koruyucu ekipmanlar kullaniimalidir:

+ Kapali koruyucu gozliik

» Solunum maskesi

+ Koruyucu eldiven

= Belirtilen ekipman, asgari gerekliliklerdir, isletme kurallarindaki bilgileri
dikkate alin! isletici, personelin isletme kurallarini aldigindan ve
okudugundan emin olmalidir!

v Pompa sokdildii.
v/ Kirlenen temizleme suyunu, yerel yonetmeliklere gore atik su kanalina sevk edin.

v Kirlenmis pompalar icin dezenfektan bulunmaktadir.

1. Fisleri veya acik kablo ucunu su gecirmeyecek sekilde paketleyin!
2. Kaldirma aracini pompanin baglama noktasina sabitleyin.

3. Pompayi zeminden yaklasik 30 cm (10 in) kadar kaldirn.
4

. Pompayi temiz su ile listten alta dogru sulayin. DUYURU! Kirlenmis pompalarda
ilgili dezenfektan kullaniimahdir! Kullanim igin iireticinin bilgilerine siki bir
sekilde uyulmahdir!

5. Cark ve pompa i¢ kisminin temizlenmesi icin su jetini basma agzi tizerinden igeri
dogru yonlendirin.

6. Zemindeki tiim kir kalintilarini kanala bosaltin.

7. Pompayi kurumaya birakin.

9 Periyodik bakim

TEHLIKE

& Saghga zararh akiskanlardan kaynaklanan tehlike!
Pompa saglga zararh akiskanlarda kullaniliyorsa, sékme isleminden sonra ve tiim
diger calismalardan 6nce pompanin temizlenmesi gerekir! Oliim tehlikesi vardir!
isletme kurallarindaki bilgileri dikkate alin! isletici, personelin isletme kurallarini
aldigindan ve okudugundan emin olmahdir!

TEHLIKE

A Siirekli manyetik motorlar: Motor govdesi agikken giiclii manyetik alan
nedeniyle hayati tehlike s6z konusudur!
Motor gévdesi agildiginda aniden gliglii bir manyetik alan agiga ¢ikar! Bu manyetik
alan agir yaralanmalara neden olabilir. Elektronik implant (kalp pili, insiilin pompasi
vb.) tastyan kisiler bu manyetik alan nedeniyle 6limciil sekilde yaralanabilir. Motor
govdesini hicbir zaman agmayin! Acik motordaki calismalar sadece yetkili servisi
tarafindan yrttilebilir!

DUYURU

@ Sadece teknik acidan sorunsuz kaldirma araglarini kullanin!
Pompanin kaldiriimasi ve indirilmesi icin sadece teknik agidan sorunsuz kaldirma
araclari kullanin. Kaldirma ve indirme esnasinda pompanin sikismamasi saglanmalidir.
Kaldirma aracinin izin verilen maks. tagima kapasitesi agiimamahidir! Kaldirma
araclarini kullanmadan énce sorunsuz islevinden emin olun!
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9.1 Personel egitimi
9.2 isleticinin yiikiimliiliikleri
9.3 isletme sivilan

9.3.1 Dolum miktarlar

Periyodik bakim “

Bakim ¢alismalarini daima temiz ve iyi aydinlatmali bir yerde yiiriitiin. Pompa giivenli
bir sekilde kapatilabilmeli ve emniyete alinabilmelidir.

Sadece bu montaj ve kullanma kilavuzunda agiklanan bakim calismalarini
gerceklestirin.

Bakim calismalari sirasinda asagidaki koruyucu ekipmanlari kullanin:

— Koruyucu gozliik

— Emniyet ayakkabisi

— Giivenlik eldiveni

Elektrik isleri: Bir elektrik teknisyeni, elektrik islerini gerceklestirmelidir.

Bakim ¢alismalari: Uzman, kullanilan ekipmanla ve bunun imha edilmesiyle ilgili bilgi
sahibi olmalidir. Ayrica, uzmanin makine miihendisligiyle ilgili bilgi sahibi olmasi
gerekir.

Gerekli koruyucu ekipman saglayin ve personelin koruyucu ekipmanlari
kullandigindan emin olun.

isletme sivilarini uygun haznelerde toplayin ve yénetmeliklere uygun bir sekilde imha
edin.

Kullanilan koruyucu giysileri yonetmeliklere uygun bir sekilde imha edin.

Sadece dreticinin orijinal parcalarini kullanin. Orijinal parcalarin kullanilmamasi,
treticiyi herhangi bir sorumluluktan kurtarir.

Sizan akigkan ve isletme sivilari derhal toplanmali ve yerel yonetmeliklere gére imha
edilmelidir.

Gerekli aletleri saglayin.

Kolay alevlenebilir solvent ve temizlik maddeleri kullanildiginda; agik ates ve isik
kullanmak ve de sigara icmek yasaktir.

Yalitim haznesi

Beyaz yag

Motor T 17.3

T17.3M..G... 3,81 128,5 US.fl.oz.
T17.3M..K... 2,91 98 US.fl.oz.
T17.3L..G... 3,61 121,5 US.fl.oz.
T17.3L.K.. 2,91 98 US.fl.oz.
Motor T 20.2

T20.2M...G... 181 61 US.fl.oz.

T 20.2M..K... 11l 37 US.fl.oz.

9.3.2 Yag tiirleri

9.3.3 Gres yag|

9.4 Bakim arahklar

9.4.1 Normal kosullarda bakim arahklar

Montaj ve kullanma kilavuzu Wilo Motor T 17.3, 20.2:, EMU FA, Rexa SUPRA, Rexa SOLID

- ExxonMobile: Marcol 52
- ExxonMobile: Marcol 82

- Total: Finavestan A 80 B (NSF-H1 sertifikal)

- Esso: Unirex N3

- Tripol: Molub-Alloy-Food Proof 823 FM (USDA-H1 izni var)

Giivenilir bir isletme saglanmasi igin bakim calismalari diizenli olarak
gerceklestiriimelidir. Gergek ortam kosullarina bagli olarak farkh bakim araliklar
belirlenebilir! isletme sirasinda giiclii titresimler olusuyorsa belirlenen bakim
araliklarindan bagimsiz olarak pompanin ve montajin kontrol edilmesi gerekir.

8000 calisma saati veya en ge¢ 2 yil sonra
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Asenkron motorlar

Periyodik bakim

Aksesuarlarin gorsel
asinmasinin gorsel
Yalitim haznesi yag
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Kaplamanin ve
Denetleme
tertibatlan islev
Sizint1 odasinin
bosaltilmasi*

T20.2 . . . . . .
Siirekli manyetik motorlar
T17.3..-P . . . . o -
T20.2..-P . . . . o ¢}
Aciklama
+ = Bakim 6nlemi uygulayin, o = Gostergeye gore bakim 6nlemi uygulayin, — = Bakim

9.4.2 Farkl bakim araliklan

9.4.3 Zor kosullarda bakim aralklar

9.5 Bakim onlemleri
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onlemi gerekmez
* "Farkli bakim araliklari” altindaki bilgileri dikkate alin!

15000 calisma saati veya en ge¢ 10 yil sonra
-~ Genel revizyon

Digital Data Interface olmayan motorlar

Digital Data Interface olmayan motorlara harici bir yalitim haznesi denetimi (cubuk
elektrot) monte edilebilir. Bu denetleme donanimi takiliysa yag degisimi gostergeye
gore gerceklesir!

Digital Data Interface olan motorlar

Digital Data Interface 6zellikli motorlarda, yalitim haznesinin ve/veya sizinti odasinin
denetlenmesi kapasitif sensérler araciligiyla gergeklestirilir. On ayari yapilan esik degere
ulasildiginda Digital Data Interface tizerinden bir uyar verilir. Uyari goriintiilendiginde
ilgili bakim 6nlemi gercgeklestirilmelidir.

Zor ¢alisma kosullarinda, belirtilen bakim araliklari gerekirse kisaltilmahdir. Zor calisma
kosullari asagidaki hallerde mevcuttur:

- Uzun lifli bilesenleri bulundugu akiskanlarda

- Tiirbiilansh beslemede (6rn. hava girisi nedeniyle, kavitasyon)

- Son derece asindirici akiskanlarda

- Cok gazli akiskanlarda

— Elverissiz bir calisma noktasinda isletmede

-~ Basing darbelerinde

Pompanin zor kosullarda kullaniimasi halinde, bir bakim s6zlesmesi yapilmasi énerilir.
Yetkili servise danisin.

UYARI

Cark ve emme agzindaki keskin kenarlar!

Cark ve emme agzinda, keskin kenarlar olusabilir. Uzuvlarin kesilme tehlikesi vardir!
Kesilmeye bagl yaralanmalara karsi koruyucu eldiven kullanilmaldir.

UYARI

Eksik koruyucu ekipman nedeniyle el, ayak veya g6z yaralanmalari!

Calisma sirasinda (agir) yaralanma tehlikesi vardir. Asagidaki koruyucu ekipman
kullaniimahdir:

+ Kesilmeye bagh yaralanmalara karsi giivenlik eldiveni
« Emniyet ayakkabisi

+ Kapali koruyucu gozliik

WILO SE 2019-10



9.5.1 Onerilen bakim 6nlemleri

9.5.2 Baglanti kablolarinin gorsel
kontrolii

9.5.3 Aksesuarlarin gorsel kontrolii

9.5.4 Kaplamalarin ve govdenin
asinmasinin gorsel kontrolii

9.5.5 Denetleme tertibatlarinin
fonksiyon kontrolii

9.5.5.1 Sicaklik sensoriiniin direncinin
kontrol edilmesi

9.5.5.2 Sizdirmaz hazne denetimi icin
harici elektrot direncinin kontrol
edilmesi

Periyodik bakim “

Bakim 6nlemlerine baslamadan 6nce asagidaki kosullarin yerine getirilmesi gerekir:
—~ Pompa, ortam sicakligina sogutuldu.
- Pompa iyice temizlendi ve (gerekirse) dezenfekte edildi.

Diizgiin bir calisma i¢in i¢ fazin tamaminda elektrik tiiketimi ve calisma voltajinin
diizenli olarak kontrol edilmesi 6nerilir. Normal ¢alisma sirasinda bu degerler sabit kalir.
Hafif farkliliklar akiskanin niteligine baghdir. Elektrik tiiketimine gore; carkin, yataklarin
veya motorun arizalari veya islev bozukluklari erken tespit edilip giderilebilir. Asir voltaj
dalgalanmalar motor sargilarina yiik olur ve pompanin arizalanmasina neden olabilir.
Diizenli kontroller, biliyiik dolayl hasarlari 6nleyebilir ve tam hasar riskini azaltabilir.
Diizenli kontrollerle ilgili olarak uzaktan denetim kullanimi 6nerilir.

Baglanti kablolarini asagidakiler bakimindan kontrol edin:
- Kabarciklar

- Catlaklar

- Cizikler

—~ Asinma belirtileri

—~ Ezilme yerleri

Baglanti kablosunda hasar tespit edilirse pompayi hemen devre disi birakin! Baglanti
kablosunun yetkili servis tarafindan degistirilmesini saglayin. Pompa mutlaka hasarlar
usuliine uygun sekilde giderildikten sonra tekrar isletime alinmalidir!

DIKKAT! Hasarl baglanti kablosu nedeniyle pompanin igine su girebilir! Su girisi
pompanin taminda hasara yol acar.

Aksesuar sunlar icin kontrol edilmelidir:

-~ Dogru bir sabitleme

— Kusursuz birislev

- Asinma belirtileri, 6rn. titresimler sonucu olusan catlaklar

Belirlenen kusurlar, derhal onariimalidir ya da aksesuar degistirilmelidir.

Kaplamalarda ve de gévde parcalarinda kusur bulunmamahdir. Kusur belirlenmisse
asagidaki hususlar dikkate alinmahdir:

—~ Kaplama hasar gérmiisse onarilmalidir.

—~ Govde parcalan asinmissa yetkili servise danisilmahdir!

Direncin kontrol edilmesi icin pompanin ortam sicakhigina sogutulmasi gerekir!

Sicaklik sensorlerinin direncini bir ohmmetre ile lciin. Asagidaki 6l¢clim degerlerine

uyulmalidir:

- Bimetal sensor: Olciim degeri = 0 Ohm (gecis).

- PTC sensor (termistor): Olgijm degeri, takili sensor sayisina baglidir. Bir PTC sensdriin
soguk direnci 20 ile 100 Ohm arasindadir.

— Seri bagli ii¢ sensor icin dlglim degeri 60 ile 300 Ohm arasindadir.
— Seri bagli dort sensér icin 6lciim degeri 80 ile 400 Ohm arasindadir.

- Pt100 sensor: Pt100 sensériiniin direng degeri 0 °C (32 °F) icin 100 Ohm'dur. 0 °C
(32 °F) ile 100 °C (212 °F) arasinda direng her 1 °C (1,8 °F) i¢in 0,385 Ohm kadar
yuikselir.

20 °C (68 °F) ortam isisi icin direng 107,7 Ohm'dur.

Elektrotlarin direncini bir ohmmetre ile élciin. Olciilen deger "sonsuza" dogru gitmelidir.
<30 kOhm dederlerde yagda su vardir, yag degisimi gerceklestirin!

Montaj ve kullanma kilavuzu Wilo Motor T 17.3, 20.2:, EMU FA, Rexa SUPRA, Rexa SOLID 39



9.5.6 Yalitim haznesi yag degisimi

Fig. 11: Yahtim haznesi: Yag degisimi

40

Periyodik bakim

UYARI

isletme sivilan yiiksek basing altindadir!

Motorda birkag bar degerinde bir basing olusabilir! Bu basing, vidal kapaklar
acildiginda bosalir. Dikkatsizce acilan vidal kapaklar biiyiik bir hizla firlayabilir!
Yaralanmalari dnlemek icin asagidaki talimatlara uyun:

+ Calisma adimlarinin 6ngoriilen sirasina uyulmalidir.

« Vidali kapaklari yavas¢a gevsetin ve kesinlikle tamamen ¢ikarmayin. Basing disari
atilir atilmaz (bir 1slik sesi veya tislama duyulur), artik déndiirmeyin!

+ Basing tamamen bosaldiginda, vidal kapaklari komple ¢ikarin.

+ Kapali koruyucu gozliik kullanin.

UYARI

Sicak isletme sivilari nedeniyle haslanma tehlikesi!

Basing disari atilirken sicak isletme sivisi da disari puskdrebilir. Bu, haslanmaya sebep
olabilir! Yaralanmalari 6nlemek i¢in asagidaki talimatlara uyulmalidir:

+ Motorun ortam sicakligina sogumasini bekleyin, ardindan vidali kapaklari agin.

+ Kapali koruyucu gozliik veya yiiz korumasi ve eldiven kullanin.

DUYURU

Yag doldurmak icin motoru hafifce yatirin!

Yalitim haznesine tiimiyle yag doldurabilmek icin motoru hafifce yatirin. Dolum
islemi sirasinda motoru devrilmeye ve kaymaya karsi emniyete alin!

MotorT17.3

+ Yalitim haznesine yagin doldurulmasi

- Yalitim haznesindeki yagin bosaltiimasi

4 Koruyucu ekipman kullanihyor!
v Pompa sokiildii ve temizlendi (gerekirse dekontamine edildi).

1. Pompayi dikey olarak saglam bir zemin tizerine yerlestirin.UYARI! Ellerin ezilmesi
tehlikesi. Pompanin devrilmemesini veya kaymamasini saglayin!

2. isletme sivisinin toplanmasi igin uygun bir kap yerlestirin.

3. Kapak vidasini (+) yavasca gevgetin ve tamamen cikarmayin. UYARI! Motorda agiri
basing! Bir i1slik veya tislama sesi duyulursa artik dondiirmeyin! Basing tamamen
tahliye oluncaya kadar bekleyin.

4, Basing bosaldiktan sonra kapak vidasini (+) komple sokiin.

5. Vidal kapagi (<) s6kiin ve isletme sivisini bosaltin. Cikis deligine bir kiiresel vana
monte edilmisse, kiiresel vanayi agin.
DUYURU! Tiimiiyle bosaltmak icin yag emisi gerceklestirin veya yalitim
haznesini durulayin.

6. isletme sivisinin kontrol edilmesi:

= Mekanik salmastranin sizinti yapmasi nedeniyle az miktarda su yalitim
haznesine girer. Yag bu nedenle opaklagir/bulaniklagir. Yagin suya orani
2:1'den kii¢likse mekanik salmastra hasar gormis olabilir. Yagi dedistirin ve &4
hafta sonra tekrar kontrol edin. Yagda tekrar su olursa yetkili servisi
bilgilendirin!

= isletme sivisinda metal talaslar varsa yetkili servisi bilgilendirin!
7. Cikis deligine bir kiiresel vana monte edilmisse, kiiresel vanayi kapatin.

8. Vidali kapagi (-) temizleyin, yeni bir sizdirmazlik halkasi takin ve tekrar vidalayin.
Maks. sikma torku: 8 Nm (5,9 ft-Ib)!

9. Yeni isletme sivisini kapak vidasi (+) acikhigi iizerinden doldurun.
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= isletme sivisi tiirli ve miktarina iliskin verilere uyun!
10.Vidali kapag (+) temizleyin, yeni bir sizdirmazlik halkasi ile takin ve tekrar vidalayin.
Maks. stkma torku: 8 Nm (5,9 ft-Ib)!

Motor T 20.2

+ Yalitim haznesine yagin doldurulmasi

- Yalitim haznesindeki yagin bosaltiimasi

4 Koruyucu ekipman kullanihyor!
v Pompa sokiildii ve temizlendi (gerekirse dekontamine edildi).

1. Pompayi dikey olarak saglam bir zemin lizerine yerlestirin.UYARI! Ellerin ezilmesi
tehlikesi. Pompanin devrilmemesini veya kaymamasini saglayin!

2. isletme sivisinin toplanmasi icin uygun bir kap yerlestirin.

3. Kapak vidasini (+) yavasca gevsetin ve tamamen cikarmayin. UYARI! Motorda asiri
basing! Bir 1slik veya tislama sesi duyulursa artik dondiirmeyin! Basing tamamen
tahliye oluncaya kadar bekleyin.

Fig. 12: Yaltim haznesi: Yag degisimi 4, Basing bosaldiktan sonra kapak vidasini (+) komple sokiin.

5. Vidali kapagi (=) s6kiin ve isletme sivisini bosaltin. Cikis deligine bir kiiresel vana
monte edilmisse, kiiresel vanayi acin.
DUYURU! Tiimiiyle bosaltmak icin yag emisi gerceklestirin veya yalitim
haznesini durulayin.

6. isletme sivisinin kontrol edilmesi:

= Mekanik salmastranin sizinti yapmasi nedeniyle az miktarda su yalitim
haznesine girer. Yag bu nedenle opaklasir/bulaniklagir. Yagin suya orani
2:1'den kiiglikse mekanik salmastra hasar gérmis olabilir. Yagi degistirin ve 4
hafta sonra tekrar kontrol edin. Yagda tekrar su olursa yetkili servisi
bilgilendirin!

= isletme sivisinda metal talaslar varsa yetkili servisi bilgilendirin!
7. Cikis deligine bir kiiresel vana monte edilmisse, kiiresel vanayi kapatin.

8. Vidali kapag (-) temizleyin, yeni bir sizdirmazlik halkasi takin ve tekrar vidalayin.
Maks. stkma torku: 8 Nm (5,9 ft-Ib)!

9. Yeni igletme sivisini kapak vidasi (+) agikhigi tizerinden doldurun.
= isletme sivisi tiirii ve miktarina iligkin verilere uyun!
10.Vidal kapagi (+) temizleyin, yeni bir sizdirmazlik halkasi ile takin ve tekrar vidalayin.
Maks. sikma torku: 8 Nm (5,9 ft-Ib)!
9.5.7 Sizinti odasinin bosaltiimasi

- Sizintinin bosaltilmasi

4 Koruyucu ekipman kullanihyor!
v Pompa sokiildii ve temizlendi (gerekirse dekontamine edildi).

1. Pompayi dikey olarak saglam bir zemin tizerine yerlestirin.UYARI! Ellerin ezilmesi
tehlikesi. Pompanin devrilmemesini veya kaymamasini saglayin!

2. isletme sivisinin toplanmasi igin uygun bir tank yerlestirin.

3. Kapak vidasini () yavasca gevsetin, ancak tamamen ¢ikartmayin. UYARI! Motorda
asiri basing! Bir 1slik veya tislama sesi duyulursa artik dondiirmeyin! Basing
tamamen atilana kadar bekleyin.

4, Basing bosaldiktan sonra kapak vidasini (-) komple ¢ikartin ve isletme sivisini
Fig. 13: Sizinti odasinin bosaltilmasi bosaltin.

5. Kapak vidasini (=) temizleyin, yeni bir sizdirmazlik halkasi ile takin ve tekrar
vidalayin. Maks. sikma torku: 8 Nm (5,9 ft-Ib)!

9.5.8 Genel revizyon . . . )
Genel revizyonda motor yataginin, mil contalarinin, O-ring contalarinin asinma ve

baglanti kablosunun hasar durumu kontrol edilir. Hasarl parcalar orijinal parcalar ile
degistirilir. Boylece sorunsuz bir isletme garanti edilir.

Genel revizyon lreticide veya yetkili bir servis atdlyesinde gergeklestirilir.
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9.6 Onarim ¢alismalari

UYARI

Cark ve emme agzindaki keskin kenarlar!
Cark ve emme agzinda, keskin kenarlar olusabilir. Uzuvlarin kesilme tehlikesi vardir!
Kesilmeye bagli yaralanmalara karsi koruyucu eldiven kullaniimaldir.

B

UYARI

Eksik koruyucu ekipman nedeniyle el, ayak veya g6z yaralanmalari!
Calisma sirasinda (agir) yaralanma tehlikesi vardir. Asagidaki koruyucu ekipman
kullanilmahdir:

+ Kesilmeye bagh yaralanmalara karsi giivenlik eldiveni
« Emniyet ayakkabisi

+ Kapali koruyucu gozliik

006

Onarim calismalarina baslamadan dnce asagidaki kosullarin yerine getirilmesi gerekir:

-~ Pompa, ortam sicakhigina sogutuldu.

—~ Pompa gerilimsiz hale getirildi ve istem disi tekrar agilmayacak sekilde emniyete
alindu.

~ Pompa iyice temizlendi ve (gerekirse) dezenfekte edildi.

Onarim calismalari icin gecerli genel kurallar:

- Damlayan akiskan ve isletme sivisi hemen alinarak temizlenmelidir!

-~ 0-ring contalari, contalar ve vida sabitleme elemanlari her zaman yenilenmelidir!
—~ Ekteki sikma torklan dikkate alinmalidir!

— Bu ¢alismalar sirasinda kaba gii¢ kullaniimasi kesinlikle yasaktir!

9.6.1 Civata sabitleme elemanlarinin

P Vidalar bir vida sabitleme elemanina sahip olabilir. Civata emniyeti fabrikada iki farkli
kullammina iligkin bilgiler

sekilde uygulanir:
- Sivi civata emniyeti
-~ Mekanik civata emniyeti

Civata emniyeti her zaman yenilenmelidir!

Sivi civata emniyeti

Sivi civata emniyetinde, orta mukavemetli civata sabitleme elemanlar (6rn. Loctite 243)
kullanilir. Civata sabitleme elemanlar daha fazla kuvvet uygulanarak ¢ozilebilir. Civata
emniyeti ¢dziilmiiyorsa, baglantinin yakl. 300 °C'ye (572 °F) kadar isitilmasi gerekir.
Parcalar sokiildiikten sonra iyice temizlenmelidir.

Mekanik civata emniyeti

Mekanik civata emniyeti, iki Nord-Lock kamali emniyet diskinden olusur. Civata
bagdlantisinin emniyete alinmasi buradaki sikistirma kuvvetiyle saglanir. Nord-Lock
civata sabitleme elemani sadece mukavemet sinifi 10.9 olan Geomet kapli civatalarda
kullanilabilir. Paslanmaz civatalar ile kullanimi yasaktir!

9.6.2 Gerceklestirilmesi gereken onarim > Hidrolik govdesi degistirilmelidir.
caligmalan — SOLID G ve Q ¢ark: Emme agzi yeniden ayarlanmahdir.

9.6.3 Hidrolik govdenin degistirilmesi

TEHLIKE
@ Carkin sokiilmesi yasaktir!

Cark capina bagh olarak, hidrolik gévdenin sokiilmesi icin bazi pompalarda ¢arkin
sokiilmesi gerekir. Tlim calismalardan 6nce carkin sokiilmesi gerekip gerekmedigi
kontrol edilmelidir. Bunun gerekli olmasi halinde yetkili servise bilgi verilmelidir!
Carkin sokilmesi islemi yetkili servis veya yetkili uzman bir atélye tarafindan
gerceklestirilmelidir.
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1 Motor/hidrolik sabitlemesi icin altigen somunlar
2 Hidrolik govde
3 Disli saplama

Fig. 14: Hidrolik gévdenin degistirilmesi

>

v’ Yeterli tasima kapasitesine sahip kaldirma araci mevcut.
4 Koruyucu ekipman kullanilyor.
v’ Yeni hidrolik govde hazir.

4 Cark sokiilmemelidir!

1.

Kaldirma aracini, uygun bir baglama araci ile pompanin baglama noktasina
sabitleyin.

. Pompayi dikey yerlestirin.

DIKKAT! Pompa ¢ok hizl yerlesirse hidrolik govdede hasar olusabilir. Pompay:
yavasca indirin ve dikkatlice yerlestirin!

DUYURU! Pompa emme agzina diizgiin sekilde yerlestirilemiyorsa, uygun
dengeleme plakalarini yerlestirin. Motorun sorunsuz gekilde kaldirilabilmesi icin
pompanin dik durmasi gerekir.

. Motor/hidrolik icin gévde iizerinde konum isaretlemesi yapilmalidir.
. Motor flansindaki altigen somunlari ¢6ziin ve déndirerek sokiin.

. Motoru yavasca kaldirin ve hidrolik gévdeden ¢ekin.

DIKKAT! Motoru dikey olarak kaldirin ve biikmeyin! Biilkme durumunda disli
saplamalar hasar goriir!

. Yeni sizdirmazlik halkasini motor flansina yerlestirin.
. Motor yeni hidrolik gévdenin lizerine déndurulmelidir.

. Motor yavasca indirilmelidir. Bu sirada motor/hidrolik isaretinin értiismesine ve disli

saplamanin deliklere tam olarak oturmasina dikkat edilmelidir.

. Altigen somunlar cevrilmeli ve motor hidrolik ile sabit sekilde baglanmalidir.

DUYURU! Ekteki sikma torku bilgileri dikkate alinmahdir!
Hidrolik govde degistirilmistir. Pompa tekrar takilabilir.

UYARI! Pompa gecici depodayken ve kaldirma araglari sokiilmiisken, pompayi
devrilmemesi ve kaymamasi icin emniyete alin!
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9.6.4 SOLID G ve Q cark: Emme agzinin
yeniden ayarlanmasi

==

Fig. 15: SOLID G: Aralik 6l¢iisiiniin yeniden
ayarlanmasi

4y

Periyodik bakim

v &= W N

Emme adzi sabitlemesiicin altigen somun
Disli saplama

Sac paketi

Sac paketi sabitleme vidasi

Emme agdzi ile hidrolik gdvde arasindaki aralik 6l¢list

v Yeterli tasima kapasitesine sahip kaldirma araci mevcut.

v Koruyucu ekipman kullanilyor.

1

8.
9.

Kaldirma aracini, uygun bir baglama araci ile pompanin baglama noktasina
sabitleyin.

. Pompayi, zeminden yakl. 50 cm (20 i¢) yukarida serbest asili kalacak sekilde

kaldirin.

. Emme agzinin sabitlenmesiicin kullanilan altigen somunlari sokiin. Altigen somun

ile disli saplama ayni hizaya gelene kadar altigen somunu disa dogru déndiiriin.
UYARI! Parmaklar icin ezilme tehlikesi! Emme agzi, kabuklagmalar nedeniyle
hidrolik govdeye yapismis olabilir ve aniden asagi kayabilir. Somunlar sadece
caprazlama olarak gevsetilmeli ve alttan tutulmalidir. Koruyucu eldiven
takilmalidir!

. Emme agdzi, altigen somunlarin lizerinde durur. Emme agzi hidrolik gévdeye

yapisirsa, emme agzi bir kama ile dikkatlice ¢oztilmelidir!

. Birlesme yiizeylerini ve vidalanan sac paketlerini temizleyin ve (gerekirse)

dezenfekte edin.

. Sac paketlerindeki vidalari sdkiin ve tekil sac paketlerini ¢ikartin.

. Caprazlama yerlesik olan altigen somunlari, emme agzi carka dayanana kadar

yavasca sikin. DIKKAT! Altigen somunlar sadece elle sikilmalidir! Altigen
somunlar cok kuvvetli sikilirsa, ¢cark ve motor yatagi hasar gorebilir!

Emme agzi ile hidrolik gévdesi arasindaki araligi 6l¢iin.

Sac paketlerini 6l¢liye uygun sekilde diizenleyin ve bir sac daha ekleyin.

10.Sikilan {i¢ adet altigen somunu, altigen somunlar disli saplama ile ayni hizaya

gelinceye kadar tekrar gevsetin.

11.Sac paketlerini yeniden yerlestirin ve vidalar ile sabitleyin.

12.Emme agzi ayni hizaya gelip sac paketlerine dayanincaya kadar altigen somunlari

caprazlama sekilde sikin.

13.Altigen somunlari caprazlama olarak iyice sikin. Ekteki sikma torku bilgileri

dikkate alinmahdir!

14.Alttan emme agzinin igine elinizi sokun ve ¢arki dondiiriin. Aralik dogru

>

ayarlandiysa cark dondiiriilebilecektir. Aralik ¢cok azsa ¢ark ¢ok zor sekilde
dondiirilebilir. Ayari tekrar edin. UYARI! Uzuvlarin kesilmesi tehlikesi! Emme
agzinda ve carkta keskin kenarlar olusabilir. Kesilmeye bagl yaralanmalara karsi
koruyucu eldiven kullanin!

Emme agzi dogru sekilde ayarlanmistir. Pompa tekrar takilabilir.

WILO SE 2019-10



10

Anzalar, nedenleri ve
giderilmeleri

75\
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Arizalar, nedenleri ve giderilmeleri “

TEHLIKE

Saghga zararh akiskanlardan kaynaklanan tehlike!

Pompanin sagliga zararli akiskanlarda kullanilmasi durumunda, hayati tehlike s6z
konusudur! Calismalar sirasinda asagidaki koruyucu ekipmanlari kullanin:

+ Kapali koruyucu gozliik
+ Solunum maskesi
+ Koruyucu eldiven

= Belirtilen ekipman, asgari gerekliliklerdir, isletme kurallarindaki bilgileri
dikkate alin! isletici, personelin isletme kurallarini aldigindan ve
okudugundan emin olmalidir!

TEHLIKE

Elektrik akimindan kaynaklanan dliim tehlikesi!

Elektrik isleri sirasinda yanlis davranis, elektrik carpmasi kaynakli 6liime yol acar!
Elektrik isleri, bir elektrik teknisyeni tarafindan yerel yénetmeliklere gore
gerceklestirilmelidir.

TEHLIKE

Tehlikeli tek basina calisma nedeniyle dliim tehlikesi!

Kuyularda ve dar alanlarda ve diisme tehlikesinin bulundugu kosullarda yapilan
calismalar tehlikeli calismalar olarak adlandinhir. Bu ¢alismalar tek kisi tarafindan
gerceklestiriimemelidir! Glivenligin saglanmasi igin ikinci bir kisi olmalidir.

UYARI

Pompanin calisma alani icinde herhangi birinin bulunmasi yasaktir!
Pompanin ¢alismasi sirasinda, kisilerin (agir) yaralanmalarina yol agabilir! Bu nedenle
calisma alaninda kimse bulunmamalidir. Pompanin calisma alanina girilmesi
gerekiyorsa pompa devre disi birakilmali ve yetkisiz yeniden acilmalara karsi
emniyete alinmalidir!

UYARI

Cark ve emme agzindaki keskin kenarlar!

Cark ve emme adzinda, keskin kenarlar olusabilir. Uzuvlarin kesilme tehlikesi vardir!
Kesilmeye bagli yaralanmalara karsi koruyucu eldiven kullaniimalidir.

Ariza: Pompa ¢alistirilamiyor
1. Elektrik hattinda kesinti ya da hat {izerinde veya sargida kisa devre/toprak arizasi.

= Baglantiyi ve motoru bir elektrik teknisyenine kontrol ettirin ve gerekirse
yeniletin.

2. Motor koruma salterinde veya denetleme tertibatlarinda korumalarin tetiklenmesi

= Baglantiy1 ve denetleme tertibatlarini bir elektrik teknisyenine kontrol ettirin
ve gerekirse degistirilmesini saglayin.

= Bir elektrik teknisyeninin, motor koruma salterlerini ve sigortalar teknik bilgiler
uyarinca takmasini veya ayarlamasini ve denetleme tertibatlarini sifirlamasini
saglayin.

= Carkin kolay dontip donmedigini kontrol edin, gerekirse hidroligi temizleyin

3. Yalitim haznesi denetimi (istege bagh) akim devresini kesmistir (baglantidan
bagimsiz olarak)
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Arizalar, nedenleri ve giderilmeleri

= Bkz. "Anza: Mekanik salmastra kacagi, yalitim haznesi denetimi ariza bildirir ve
pompayi kapatir”
Ariza: Pompa ¢alistiktan Risa bir siire sonra motor korumasi tetikleniyor
1. Motor koruma salteri yanhs ayarlanmistir.

= Elektrik teknisyeninden tetikleyicinin ayarini kontrol etmesini ve diizeltmesini
isteyin.

2. Daha biiyiik gerilim dustisti sonucu yiiksek akim ¢ekisi.

= Elektrik teknisyeninden tiim fazlardaki voltaj degerlerini kontrol etmesini
isteyin. Sebeke isleticisi ile irtibata gegin.

3. Baglantida sadece iki faz mevcuttur.
= Elektrik teknisyeninden bagdlantiyi kontrol etmesini ve diizeltmesini isteyin.
4, Fazlar arasindaki biiyiik gerilim farklari.

= Elektrik teknisyeninden tiim fazlardaki voltaj degerlerini kontrol etmesini
isteyin. Sebeke isleticisi ile irtibata gegin.

5. Dénme yonii yanlis.

= Elektrik teknisyeninden baglantiyi kontrol diizeltmesini isteyin.
6. Tikal hidrolik nedeniyle yiiksek elektrik tiiketimi.

= Hidroligi temizleyin ve girisi kontrol edin.
7. Akiskanin yogunlugu cok yiiksek.

= Yetkili servis ile irtibata gegin.

Ariza: Pompa calisiyor, debi yok
1. Akiskan mevcut degil.
= Girisi kontrol edin tiim kesme vanalarini agin.
2. Giris tikanmis.
= Girisi kontrol edin ve tikanmayi giderin.
3. Hidrolik tikanmis.
= Hidroligi temizleyin.
4. Basing tarafinda boru hatti sistemi veya basing hortumu takinmis.
= Tikanmayi giderin ve gerekirse hasarli komponentleri degistirin.
5. Fasilaliisletim.

= Kumanda donanimini kontrol edin.

Ariza: Pompa ¢aligiyor, ¢calisma noktasina erigilemiyor
1. Girig tikanmis.
= Girisi kontrol edin ve tikanikhgi giderin.
2. Basing tarafindaki siirglilii vana kapali.
= Tium siirglli vanalar tamamen agin.
3. Hidrolik tikanmis.
= Hidroligi temizleyin.
4. D6nme yonii yanlis.
= Elektrik uzmanindan baglantiyi diizeltmesini isteyin.
5. Boru tesisatinda hava.
= Boru tesisatinin havasini alin.

= Havanin sik olusmasi durumunda: Hava girisini bulun ve dnleyin, gerekirse
uygun konuma hava tahliye tertibatlari monte edin.

6. Pompa ¢ok yiiksek basinca karsi pompaliyor.
= Basing tarafindaki tiim siirgiilii vanalari tamamen agin.
7. Hidrolikte asinma belirtileri.

= Parcalari (cark, emme agzi, pompa gévdesi) kontrol edin ve yetkili servis
tarafindan degistirilmesini saglayin.

8. Basing tarafindaki boru tesisati veya basing hortumu tikanmis.
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Yedek parcalar “

= Tikanikhgr giderin ve gerekirse hasarh parcalar degistirin.
9. Cok gazli akiskan.

= Yetkili servise danigin.
10.Baglantida sadece iki faz mevcut.

= Elektrik uzmanindan baglantiyi kontrol etmesini ve diizeltmesini isteyin.
11.isletme sirasinda dolum seviyesi ok fazla diisiiyor.

= Sistemin beslemesini/kapasitesini kontrol edin.

= Seviye kumandasinin kumanda noktalarini kontrol edin ve gerekirse uyarlayin.

Ariza: Pompa titresimli ve giiriiltiilii caligiyor.

1. izin verilmeyen calisma noktasi.

= Pompa planlamasini ve ¢alisma noktasini kontrol edin, yetkili servise danigin.
2. Hidrolik tikanmis.

= Hidroligi temizleyin.
3. Cok gazli akigkan.

= Yetkili servis ile irtibata gegin.
4. Baglantida sadece iki faz mevcuttur.

= Elektrik teknisyeninden baglantiyi kontrol etmesini ve diizeltmesini isteyin.
5. Dénme yonii yanlis.

= Elektrik teknisyeninden baglantiyi kontrol diizeltmesini isteyin.
6. Hidrolikte asinma belirtileri.

= Komponentleri (cark, emme agzi, pompa gévdesi) kontrol edin ve yetkili servis
tarafindan degistirilmesini saglayin.

7. Motor yatagi asinmis.
= Yetkili servisi bilgilendirin; pompayi revizyon icin fabrikaya geri gonderin.
8. Pompa carpik monte edilmis.

= Montaji kontrol edin, gerekirse lastik dengeleyiciler takin.

Ariza: Yalitim haznesi denetimi ariza bildiriyor ve pompayi kapatiyor

1. Uzun siireli depolama veya yiiksek sicaklik dalgalanmalarindan kaynaklanan
yogusma.

= Pompayi kisa siire (maks. 5 dk.) cubuk elektrodu olmadan calistirin.
2. Yeni mekanik salmastralarda giris sirasinda artan kagak.

= Yag degisimini yapin.
3. Cubuk elektrodun kablosu arizali.

= Cubuk elektrodu degistirin.
4. Mekanik salmastra arizali.

= Yetkili servisi bilgilendirin.

Ariza gidermek icin baska adimlar

Burada belirtilen noktalar arizayi gidermek icin yardimci olmazsa, yetkili servis ile irtibata
gecin. Yetkili servis asagidaki gibi yardimci olabilir:

- Telefonla veya yazili olarak destek.

- Yerinde destek.

- Fabrikada kontrol veya onarim.

Yetkili servisten alinan hizmetler licrete tabi olabilir! Bu konu ile ilgili ayrintili bilgileri
yetkili servisten 6grenebilirsiniz.

Yedek parcalar

Yedek parga siparisi, yetkili servis tizerinden verilir. Sorularin olusmasini ve hatali
siparisleri 6nlemek icin verilen her sipariste seri ve/veya liriin numarasi belirtiimelidir.
Teknik degisiklik yapma hakki sakhdir!
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imha
Yaglar ve yaglama iiriinleri

Koruyucu giysi

Kullamlmis elektrikli ve elektronik
iiriinlerin toplanmasina iligkin

bilgiler
—

Patlamaya karsi giivenlik
ruhsati

Ex onayli pompalarin isaretlemesi

Koruma sinifi

Kullanim amaci

imha

isletme sivilari uygun tanklarda biriktirilmelidir ve yerel yénetmeliklere uygun bir sekilde
bertaraf edilmelidir. Damlayan miktarlari hemen toplanmahdir!

Kullanilan koruyucu giysi yerel yonetmeliklere gére imha edilmelidir.

Bu riinlin usulline uygun sekilde bertaraf edilmesi ve geri déniislimiintin gerektigi gibi
yapilmasi sayesinde, cevre icin olusabilecek zararlar dnlenir ve kisilerin saghdi tehlikeye
atilmamis olur.

DUYURU

Evsel atiklar ile birlikte bertaraf edilmesi yasaktir!

Avrupa Birligi tilkelerinde uiriin, ambalaj veya sevkiyat belgeleri izerinde bu sembol
yer alabilir. Sembol, s6z konusu elektrikli ve elektronik trlinlerin evsel atiklar ile
bertaraf edilmesinin yasak oldugu anlamina gelir.

Sozui edilen kullanilmis Griinlerin usuliine uygun sekilde elle¢clenmesi, geri doniistimiiniin

saglanmasi ve bertaraf edilmesi icin asagidaki noktalar dikkate alinmalidir:

- Bu iriinler sadece gerceklestirilecek islem icin 6zel sertifika verilmis yetkili toplama
merkezlerine teslim edilmelidir.

- Yururlukteki yerel yonetmelikleri dikkate alin!

Usulline uygun bertaraf etme ile ilgili bilgiler i¢cin belediyeye, en yakin atik bertaraf etme
merkezine veya Uriini satin aldiginiz bayiye danisabilirsiniz. Geri dénuistiim ile ilgili
ayrintili bilgiler i¢in bkz. www.wilo-recycling.com.

Teknik degisiklik yapma hakki sakhdir!

Bu bdliimde, pompanin patlayici ortamlarda isletimine yonelik ayrintil bilgiler yer alr.
Tum personel bu béliimii okumalidir. Bu bdliim sadece Ex onayl pompalar igin
gecerlidir!

Patlayici ortamlarda kullanim icin, pompanin tip levhasinda asagidaki isaretlerin
bulunmasi gerekir:
= lgili onayin "Ex" sembolii
- Patlama korumasi siniflandirmasi
- Sertifikasyon numarasi (onaya bagl)
Sertifikasyon numarasi, (onay ruhsatinda talep edildigi siirece) tip levhasina
basiimistir.

Motorun yapisal modeli asagidaki koruma siniflarina uygundur:
- Basinca dayanikl kapsiilleme (ATEX)
- Explosionproof (FM)

Yiizey sicakhigini sinirlamak igin motor en az bir adet sicaklik sinirlayicisi (1 devreli
sicaklik denetimi) ile donatilmis olmalidir. Bir sicaklik regiilasyonu (2 devreli sicaklhk
denetimi) gerceklestirilebilir.

TEHLIKE

Patlayici akiskanlarin pompalanmasindan kaynaklanan patlama!

Son derece yanici ve patlayici akiskanlarin (benzin, gaz yagi vs.) saf formlarinda
tasinmasi kesinlikle yasaktir. Patlama sonucu 6liim tehlikesi bulunmaktadir!
Pompalar, bu akiskanlar i¢in tasarlanmamistir.

ATEX sertifikasi

Pompalar, patlama tehlikesi olan yerlerde kullanim i¢in uygundur:
-~ Cihaz grubu: I

WILO SE 2019-10



Patlamaya karsi givenlik ruhsati “

—~ Kategori: 2, Bolge 1 ve Bolge 2
Pompalar Bolge 0 icinde kullanilamaz!

FM onayi

Pompalar, patlama tehlikesi olan yerlerde kullanim i¢in uygundur:

-~ Koruma sinifi: Explosionproof

-~ Kategori: Class |, Division 1
Duyuru: Kablolama Division 1 kapsamindaki gereklilikleri karsilar nitelikte
gerceklestirildiyse Class I, Division 2 kapsaminda bir kurulumun yapilmasina da izin
verilir.

13.4 Elektrik baglantisi

TEHLIKE

Elektrik akimindan kaynaklanan dliim tehlikesi!

Elektrik isleri sirasinda yanlis davranis, elektrik carpmasi kaynakli 6liime yol acar!
Elektrik isleri, bir elektrik teknisyeni tarafindan yerel yénetmeliklere gére
gerceklestirilmelidir.

—~ Pompanin elektrik baglantisi, her zaman patlama tehlikesi olan alanin disinda
gerceklestirilmelidir. Baglantinin patlama tehlikesi olan alanda gerceklestirilmesi
gerekiyorsa, baglanti patlayici ortamlarda kullanimi onaylanmis (DIN EN 60079-0
uyarinca atesleme korumasi) bir gévde icinde gerceklestirilmelidir! Uyulmadig
taktirde patlama sonucu 6liim tehlikesi bulunmaktadir! Baglanti her zaman bir
elektrik uzmani tarafindan yapilmalidir.

- "Patlama korunmali alanlar” disindaki tiim denetleme tertibatlari, kendinden sigortali
bir akim devresi tizerinden baglanmalidir (8rn. Ex-i rélesi XR-4...).

— Gerilim toleransi maks. +%10 olmalidir.

Denetleme tertibatlarina genel bakig

Asenkron motor Siirekli manyetik motor

T 20.2

Dahili denetleme tertibatlarn

Digital Data Interface - . . .
Motor sargisi: Bimetal . - - -
Motor sargisi: PTC o « (+1...3x Pt100) « (+1..3x Pt100) « (+1...3x Pt100)
Motor yatagi: Pt100 e} o o o
Yalitim haznesi: iletken sensor - - - -
Yalitim haznesi: Kapasitif sensor - . . .
Sizinti odasi: Samandira salter . - - -
Sizinti odasi: Kapasitif sensor - . - .
Titresim sensori - . . .

Harici denetleme tertibatlar

Yalitim haznesi: iletken sensor o) - - -

+ = standart, — = mevcut dedil, o = opsiyonel

Tiim mevcut denetleme tertibatlar daima bagl olmahdir!

13.4.1 Digital Data Interface ozellikli
motor

DUYURU
@ Digital Data Interface icin kilavuz dikkate alinmalidir!

Ayrintil bilgiler ve gelismis ayarlar i¢in Digital Data Interface ile ilgili ayn kilavuzu
okuyun ve kilavuza uygun hareket edin.

Mevcut tiim sensorlerin degerlendirilmesi Digital Data Interface aracilidiyla
gerceklestirilir. Digital Data Interface grafiksel kullanici arayiizii aracihgiyla giincel
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13.4.2 Digital Data Interface olmayan
motor

13.4.2.1 Motor sargisini denetleme

13.4.2.2 Sizinti odasi denetimi

13.4.2.3 Motor yatagi denetimi

13.4.2.4 Yaltim haznesi denetlemesi
(harici elektrotlar)

13.4.3  Frekans konvertdriinde isletim

50

Patlamaya karsi giivenlik ruhsati

degerler goriintiilenir ve sinir parametreleri ayarlanir. Sinir parametrelerin agilmasi
durumunda bir uyari veya alarm sinyali verilir. Pompanin giivenli sekilde devre disi
birakilabilmesi i¢in, motor sargisi ilave olarak PTC sensorler ile donatilimistir.

Digital Data Interface baglantisi, secilen sistem moduna ve diger sistem bilesenlerine
baglidir. Digital Data Interface kilavuzundaki montaj dnerilerini ve baglanti seceneklerini
dikkate alin.

TEHLIKE

Motorda fazla isinma nedeniyle patlama tehlikesi!

Bir sicaklik sinirlamasi yanlis baglandiysa, motorun asiri isinmasi nedeniyle patlama
tehlikesi mevcuttur! Sicaklik sinirlamasi her zaman bir manuel tekrar agma blokaji ile
birlikte baglanmalidir. Yani bir "kilit agma tusu” elle calistiriimalidir!

Motor bir sicaklik sinirlamasi (1 devreli sicaklik denetimi) ile donatilmistir. istege bagli
olarak motor bir sicaklik kontrolii ve sinirlamasi (2-déngii sicaklik izlemesi) ile
donatilmis olabilir.

Termik motor denetiminde, devreye girme sicakligi monte edilen sensoér tarafindan
belirlenir. Termik motor denetiminin modeline bagl olarak, devreye girme sicakligina
ulasilmasi halinde asagidaki devreye girme durumu gerceklesmelidir:
- Sicaklik sinirlamasi (1 sicaklik devresi):
Devreye girme sicakliina ulasildiginda, tekrar agmaya karsgi kilit ile bir devre disi
birakma islemi gerceklestirilmelidir!

- Sicaklik regiilasyonu ve sinirlamasi (2 sicaklik devresi):
Dusiik sicaklik icin devreye girme sicakhigina ulasiimasi halinde, otomatik yeniden
a¢ma ile bir kapatma islemi gerceklestirilebilir. Yiiksek sicaklik icin devreye girme
sicakligina ulagilmasi halinde, tekrar agmaya karsi kilit ile bir kapatma islemi
gerceklestirilmelidir!
DIKKAT! Asiri isinma nedeniyle motor hasari! Otomatik yeniden agma durumunda,
maks. kumanda sikhgi ve anahtarlama araligi degerlerine uyulmahdir!

Termik motor denetimi baglantisi

—~ Bimetal sensori bir degerlendirme rolesi tizerinden baglayin. Bunun igin "CM-MSS"
rélesi dnerilir.
Baglanti degerleri: maks. 250 V(AC), 2,5 A, cos @ = 1

- PTC sensorii bir degerlendirme rélesi tizerinden baglayin. Bunun igin "CM-MSS" rélesi
Onerilir.

— Bir frekans konvertorii kullanilacaksa, sicaklik sensorii Safe Torque Off (STO) ile
baglanmalidir. Boylece donanim tarafinda pompanin devre disi birakilmasi garanti
edilmis olur.

Samandira salter bir degerlendirme rélesi tizerinden baglanmalidir! Bunun igin "CM-MSS*
rolesi dnerilir.

Baglanti "Elektrik baglantisi” béliimiinde agiklandigi gibi gerceklesir.

- Harici cubuk elektrot, patlayici ortamlarda kullanim onayli bir degerlendirme rélesi
lizerinden baglanmalidir! Bunun icin "XR-4..." rélesi 6nerilir.
Esik deger 30 kOhm'dur.

-~ Baglanti kendinden emniyetli bir devre lizerinden yapilmalidir!

- Konvertor tipi: Pals genislik modilasyonu
—~ Strekliisletimde min./maks. frekans:
— Asenkron motorlar: 30 Hz'den nominal frekansa kadar (50 Hz veya 60 Hz)
— Siirekli manyetik motorlar: 30 Hz'den tip levhasina gore belirtilen maksimum
frekansa kadar
DUYURU! Maksimum frekans 50 Hz altinda olabilir!

— Asgari akis hizina uyulmahdir!
- Min. anahtarlama frekansi: 4 kHz
-~ Klemens panosundaki maks. gerilim pikleri: 1350 V
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13.5 isletime alma

13.6 Periyodik bakim

13.6.1 Govde muhafazasiniiyilestirme

13.6.2 Mekanik salmastra degisimi

Patlamaya karsi glivenlik ruhsati

9
9

Frekans konvertériindeki ¢ikis akimi: Nominal akimin maks. 1,5 kati
Maks. asir yiik siiresi: 60 sn

- Tork uygulamalar: Kuadratik karakteristik egri veya otomatik enerji optimizasyonu

yéntemi (6rn. VVC+)
Gerekli devir sayisi/tork karakteristik egrileri talep lizerine temin edilebilir!

Elektromanyetik uyumluluk yénetmeliklerine iligkin ilave &nlemler dikkate alinmahdir
(frekans konvertéri, filtre secimi vb.).

- Motorun nominal devir hizi ve nominal akimi kesinlikle asilmamalidir.
- Motorun kendi sicaklik denetimine (bimetal veya PTC sensorii) baglanti mimkiin

olmalidir.

~ Sicaklik sinifi T4/T3 isaretine sahipse, sicaklik simifi T3 gegerlidir.

TEHLIKE

Patlayici ortamlar icin onaylanmamis pompalarin kullanilmasi durumunda
patlama tehlikesi!

Ex onayi olmayan pompalar patlama tehlikesi olan yerlerde kullaniimamalidir!
Patlama sonucu 6liim tehlikesi bulunmaktadir! Patlama tehlikesi olan alanlarda
sadece tip levhasinda ilgili Ex isaretine sahip plan pompalar kullaniimalidir.

TEHLIKE

Hidrolikte kivilcimlanma sonucu patlama tehlikesi!

isletme sirasinda hidrolik sivi altinda kalmalidir (komple akiskan ile dolu olmalidir).
Debi azalirsa veya hidrolik su yiiziine ¢ikarsa, hidrolikte hava yastiklar olusabilir. Bu
durumda 6rnegin statik yliklenme sonucu kivilcimlanma nedeniyle patlama tehlikesi
olusur! Kuru ¢alisma korumasi, pompanin uygun bir seviyede devre disi birakilmasini
saglamalidir.

TEHLIKE

Kuru caligma korumasinin hatali baglanmasi nedeniyle patlama tehlikesi!

Pompanin patlayici ortamlarda calistiriimasi sirasinda, kuru ¢calisma korumasi ayri bir
sinyal miisiriyle uygulanmalidir (seviye kumandasini yedekli koruma). Pompayi devre

disi birakma islemi manuel bir tekrar aciima kilidi kullanilarak gerceklestirilmelidir!

9
9
9
9
9

N

Patlama tehlikesi olan yerlerin tanimlanmasi isleticinin sorumlulugundadir.

Patlama tehlikesi olan yerlerde, ilgili Ex onayi olan pompalar kullaniimalidir.

Ex onayi olan pompalarin tip levhasinda isaret olmalidir.

Maks. akiskan sicakhgi asiimamalidir!

Pompanin kuru ¢alismasi énlenmelidir! Bunun icin, hidrolik degisiminin engellenmesi
miisteri tarafindan garanti edilmelidir (kuru calisma korumasi).

Kategori 2 icin DIN EN 50495 uyarinca, SIL Level 1 ve donanim hata toleransi 0
ozellikli bir glivenlik tertibati mevcut olmalidir.

Bakim calismalarini yénetmeliklere uygun sekilde gerceklestirin.

Sadece bu montaj ve kullanma kilavuzunda agiklanan bakim calismalarin
gerceklestirin.

Patlama korumali araliklardaki onarimlar, sadece iireticinin yapisal sartlarina uymak
kosuluyla yapilabilir. DIN EN 60079-1 kapsamindaki Tablo 1 ve 2 degerlerine gore
onarima izin verilmez.

Sadece lireticinin belirledigi, mukavemet sinifi min. 600 N/mm?2 (38,85 long ton-
kuvvetﬁngz) olan vidalarn kullanin.

Buyiik ve kalin tabakalarda, boya tabakasinin elektrostatik ylike maruz kalmasi s6z
konusu olabilir. TEHLIKE! Patlama tehlikesi! Patlayici atmosferlerde, desarj nedeniyle
bir patlama tehlikesi olusabilir!

Gévde kaplamasi onarildiginda maksimum katman kalinigi 2 mm>dir (0,08 in)!

Akiskan ve motor tarafinda conta dedgisimi kesinlikle yasaktir!
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Ek

13.63  Baglant: kablosunu degistirme Baglanti kablosunun degistirilmesi kesinlikle yasaktir!
14 Ek
141 Stkma torklar Paslanmaz civatalar A2/A4
Sikma torku
Nm
M5 5,5 0,56 4
M6 7,5 0,76 5,5
M8 18,5 1,89 13,5
M10 37 3,77 27,5
M12 57 5,81 42
M16 135 13,77 100
M20 230 23,45 170
M24 285 29,06 210
M27 415 42,31 306
M30 565 57,61 417
Geomet kaplamali civatalar (mukavemet 10.9), Nord-Lock halkal
Sikma torku
Nm
M5 9,2 0,94 6.8
M6 15 1,53 11
M8 36,8 3,75 27,1
M10 73,6 7,51 54,3
M12 126,5 12,90 93,3
M16 155 15,81 114,3
M20 265 27,02 195,5
14.2 Frekans konvertoriinde isletim

Motorun standart modeli (IEC 60034-17 dikkate alinarak) frekans konvertériinde
calistinlabilir. Olgiilen voltaj 415 V/50 Hz veya 480 V/60 Hz iizerindeyse yetkili servis ile
goriisiin. Motorun nominal glicii, harmonikler nedeniyle ilave 1sinma sonucu pompanin
glic ihtiyacindan yakl. %10 daha yiiksek olmalidir. Diistik harmonik ¢ikish frekans
konvertorlerinde, % 10'luk gli¢ rezervi uygunsa azaltilabilir. Harmoniklerin azaltiimasi
cikis filtreleriyle gerceklestirilir. Frekans konvertéri ve filtreler birbirlerine uygun
olmalidir.

Frekans konvertoriiniin tasarimi motorun nominal akimina gore gergeklestirilir.
Pompanin 6zellikle diisiik devir araliginda sarsintisiz ve titresimsiz calismasina dikkat
edilmelidir. Aksi halde mekanik salmastralar sizdirabilir ve hasar gorebilir. Ayrica, boru
hatti akis hizina dikkat edilmelidir. Akis hizi cok diisiikse, pompada ve baglantili boru
hattinda kati maddelerin birikme tehlikesi artar. 0,4 bar (6 psi) manometrik bir sevk
basincricin 0,7 m/sn (2,3 ft/s) asgari akis hizi tavsiye edilir.

Onemli olan pompanin tiim kontrol araligi boyunca titresim, rezonans, harmonik tork ve
asin glirliltl olmadan ¢alismasidir. Harmonikli gli¢ kaynagindan dolayr motor sesinin
fazla olmasi normaldir.

Frekans konvertdriiniin parametrelendiriimesinde mutlaka pompalarin ve fanlarin
kuadratik karakteristik egrisi (U/f karakteristik egrisi) dikkate alinmahdir! U/f
karakteristik egrisi, nominal frekansin (50 Hz veya 60 Hz) altindaki frekanslarda cikis
geriliminin pompanin gii¢ ihtiyacina gore ayarlanmasina olanak saglar. Yeni frekans
konvertorleri otomatik bir enerji optimizasyonu da sunar - bu 6zellik de otomatik olarak
ayni etkiyi gosterir. Frekans konvertoriintin ayari icin liitfen frekans konvertoriiniin
montaj ve kullanma kilavuzuna bakin.
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Motorlar bir frekans konvertorii ile calistinldiginda, tipe ve montaj kosullarina bagh

olarak motor denetiminde arizalar olusabilir. Bu arizalarin azaltilmasi veya giderilmesi

icin asagidaki 6nlemlerden faydalanilabilir:

—~ |EC 60034-25 uyarinca gerilim piki ve artik hizi limit degerlerine uyulmahdir. Cikis
filtreleri monte edilmesi gerekebilir.

— Frekans konvertoriiniin darbe frekansi degisebilir.

- Sizdirmaz yalitim hazne denetiminin arizalanmasi durumunda harici ¢ift cubuk
elektrot kullaniimahdir.

Asagidaki yapisal tedbirler de arizalarin azaltilmasina veya hatalarin 6nlenmesine

katkida bulunabilir:

- Ana hat ve kumanda hatti icin ayri baglanti kablosu kullanin (motorun biiyiikliigiine
bagh).

-~ Ddéseme sirasinda, ana hat ile kumanda hatti arasinda yeterli mesafe birakin.

- Blendajli baglanti kablolar kullanin.

Ozet
~ Siirekli isletimde min./maks. frekans:
— Asenkron motorlar: 30 Hz'den nominal frekansa kadar (50 Hz veya 60 Hz)
— Siirekli manyetik motorlar: 30 Hz'den tip levhasina gore belirtilen maksimum
frekansa kadar
DUYURU! Maksimum frekans 50 Hz altinda olabilir!

— Asgari akis hizina uyulmahdir!

- Elektromanyetik uyumluluk yonetmeliklerine iliskin ilave 6nlemler dikkate alinmalidir
(frekans konvertérd, filtre kullanimi vb.).

- Asla motorun nominal akimini ve nominal devir sayisini agsmayin.

- Motorun kendi sicaklik denetimine (bimetal veya PTC sensérii) baglanti miimkiin
olmahdir.
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