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ZASILANIE SILNIKA POMP POZAROWYCH

NIE WYLACZYC W PRZYPADKU POZARU i

Wilo-Control SCe-FIRE

pl Instrukcja montazu iobstugi
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D2

schemat potaczeniowy zaciskow

D5
D6

=55

Numer terminala

Funkcja

D14

numer zacisku

sterownie pompy nr. 1 1,2
é Aktywacja firemode pompy 1 3,4
'T’ sygnalizacja awarii pompy 1 5,6
3 sterownie pompy nr. 2 7,8
% Aktywacja firemode pompy 2 9,10
Q sygnalizacja awarii pompy 2 11,12
a sterownie pompy nr. 3 13,14
o Aktywacja firemode pompy 3 15,16
& sygnalizacja awarii pompy 3 17,18
3 sterownie pompy nr. 4 19,20
_g Aktywacja firemode pompy 4 21,22
sygnalizacja awarii pompy 4 23,24
XD3 - styki SSM 1-3
komunikacji |SBM 4-6
stanu Tryb pozarowy - aktywny 7-9
Czujnik cisnienia 1 1-2
XD4 - wejcia |Czujnik cisnienia 2 3-4
czujnikow i Czujnik cisnienia 3 5-6
sygnatéw Sygnat zdalnego sterownia 7-10
zdalnego Zewnetrzny sygnat zat/wyt 11-12
sterownia Zabezpieczenie przed suchobiegiem 13-14
Aktywacja 2 punktu pracy 15-16
XD5 - wyjscia
analogowe Cisnienie rzeczywiste 1,2
XD6 - fieldbus Modbus 1,2
XD14 - Zatgczanie napedu zaworu MOIB 1,2
sterowanie MOIB |Sygnalizator przeptywu wydy pitnej 3,4
XD15 - zasilanie
przeptywomierza | Zasilanie przeptywomierza 1,2
XD16 -
aktywacja MOIB |Sygnalizator przeptywu wody p.poz 1,2
XD17 -
aktywacja
minimum flow elektrozawor minimum flow 1,2
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XD15

XD16
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Rys. 3:

Schemat zaciskow przytaczeniowych zasilania gléwnego -

XDO1-1L1,2-123-L3
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1 Informacje ogo6lne

1.1 O niniejszym dokumencie
Oryginat instrukcji obstugi jest napisany w
jezyku niemieckim. Wszystkie inne jezyki, w
ktoérych napisana jest niniejsza instrukcja, to
tlumaczenia z oryginatu.
Instrukcja montazu i obstugi stanowi czes¢
produktu. Powinna by¢ stale dostepna w
poblizu produktu. Sciste przestrzeganie tej
instrukcji stanowi warunek uzytkowania
zgodnego z przeznaczeniem oraz nalezytej
obstugi produktu. Instrukcja montazu i obstugi
jest zgodna z wykonaniem produktu i stanem
norm regulujacych problematyke
bezpieczenstwa, obowigzujacych w dniu
ztozenia instrukcji do druku.
Deklaracja zgodnosci WE:
Kopia deklaracji zgodnosci WE stanowi czes$¢
niniejszej instrukcji obstugi.
W przypadku wprowadzenia nieustalonej z
nami zmiany technicznej w wymienionych w
instrukcji podzespotéw lub w przypadku
nieprzestrzegania zamieszczonych deklaracji
dotyczacych bezpieczenstwa produktu/
personelu deklaracja ta traci waznos¢.

2 Bezpieczenstwo

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera
podstawowe zalecenia, ktore nalezy
uwzglednié¢ podczas usta-wiania, pracy i
konserwacji urzadzenia. Dlatego monter i
odpowiedzialny personel specjalistyczny/
uzytkownik majg obowigzek przeczytac te
instrukcje przed przystapieniem do montazu
lub uruchomienia.

Nalezy przestrzegac nie tylko ogdlnych zasad
bezpieczenstwa podanych w tym punkcie, ale
takze szczeg6towych zasad bezpieczenstwa
przedstawionych w kolejnych punktach,
oznaczonych symbolami niebezpieczenstwa.

2.1 Oznaczenie zalecen w instrukcji obstugi

Symbole:
0go6lny symbol niebezpieczenstwa

Niebezpieczefnstwo zwigzane z napieciem
elektrycznym

> P

PRZYDATNE ZALECENIE

@ Teksty ostrzegawcze:

NIEBEZPIECZENSTWO!

Bardzo niebezpieczna sytuacja.
Nieprzestrzeganie grozi ciezkimi obrazeniami,
a nawet $miercia.

OSTRZEZENIE!

Uzytkownik moze doznaé (ciezkich) obrazen.

~Ostrzezenie” informuje, ze istnieje
prawdopodobienstwo odniesienia (ciezkich)
obrazen, jezeli zalecenie zostanie zlekcewazone.

OSTROZNIE! Istnieje niebezpieczenstwo
uszkodzenia pompy/instalacji. ,,Ostroznie”
oznacza mozliwos¢ uszkodzenia produktu w
przypadku niezastosowania sie do zalecenia.

ZALECENIE: Uzyteczna wskazéwka dotyczaca
postugiwania sie produktem. Zwraca uwage na
potencjalne trudnosci.
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2.2 Kwallifikacje personelu

Personel zajmujacy sie¢ montazem, obstugq i
konserwacja musi posiada¢ odpowiednie
kwalifikacje do wykonywania tych prac. O
kwestie zakresu odpowiedzialnosci,
kompetencji oraz kontroli personelu musi
zadbac uzytkownik. Jezeli personel nie
posiada wymaganej wiedzy, nalezy go
przeszkoli¢ i poinstruowac. W razie
koniecznosci szkolenie takie moze
przeprowadzi¢ producent produktu na
zlecenie uzytkownika.

2.3 Niebezpieczenstwa wynikajace z
nieprzestrzegania zalecen. Personel
zajmujacy sie montazem, obstugaq i
konserwacjq musi posiada¢ odpowiednie
kwalifikacje do wykonywania tych prac. O
kwestie zakresu odpowiedzialnosci,
kompetencji oraz kontroli personelu musi
zadbac uzytkownik. Jezeli personel nie
posiada wymaganej wiedzy, nalezy go
przeszkoli¢ i poinstruowac. W razie
koniecznosci szkolenie takie moze
przeprowadzi¢ producent produktu na
zlecenie uzytkownika.

2.4 Zalecenia dlauzytkownikéw

Urzadzenie to nie jest przeznaczone do uzytku
przez osoby (w tym dzieci) z ograniczonymi
zdolnosciami fizycznymi, sensorycznymi lub
umystowymi, a takze osoby nie posiadajace
wiedzy i/lub doswiadczenia w uzytkowaniu
tego typu urzadzen, chyba Zze beda one
nadzorowane lub zostang poinstruowane na
temat korzystania

z tego urzadzenia przez osobe
odpowiedzialng za ich bezpieczenstwo.
Nalezy pilnowac, aby urzadzenie nie stuzyto
dzieciom do zabawy.

Jezeli gorace lub zimne komponenty produktu/
instalacji sq potencjalnym zrédtem zagrozenia,
nalezy je zabezpieczy¢ w miejscu pracy przed
dotknigciem.

Zabezpieczen przed dotknieciem ruchomych
komponentéw (np. sprzegta) nie mozna
demontowac podczas pracy produktu.

Wycieki (np. uszczelnienie watu)
niebezpiecznych mediéw (np. wybuchowych,
trujacych, goracych) nalezy odprowadzaé¢ w
taki sposéb, aby nie stano-wity zagrozeniadla
ludzi lub $rodowiska naturalnego. Przestrzegac
krajowych przepiséw prawnych.

Produkt nalezy chronic¢ przed kontaktem z
materiatami tatwopalnymi.

elektryczna. Nalezy przestrzegaé przepiséow
(np. IEC, VDE itd.) oraz zalecen lokalnego zaktadu
energetycznego.

Nalezy wyeliminowac zagrozenia zwiqzane z energia



2.5 Zalecenia dot. prac montazowychi

2.6

2.7

sprawdzajacych

Uzytkownik jest zobowigzany zadba¢ o to, aby
wszystkie prace montazowe i konserwacyjne
wykonywali autoryzowani, odpowiednio wykwali-
fikowani specjalisci, ktdrzy poprzez dokfadng
lekture w wystarczajacym stopniu zapoznali sie

z instrukcjg obstugi.

Prace przy produkcie/instalacji moga by¢ wykony-
wane tylko podczas przestoju. Nalezy bezwzgled-
nie przestrzegac opisanego w instrukcji montazu
i obstugi sposobu postepowania podczas zatrzy-
mywania i wylaczania produktu/instalacji.
Bezposrednio po zakonczeniu prac nalezy ponow-
nie zamontowac lub aktywowac wszystkie urza-
dzenia bezpieczenstwa.

Samowolna przebudowa i stosowanie
niewtasciwych czesci zamiennych
Samowolna przebudowa i stosowanie niewtasci-
wych czesci zamiennych zagraza bezpieczenstwu
produktu/personelu i powoduje utrate waznosci
deklaracji wtasciwosci uzytkowych przekazanej
przez producenta oraz znaku budowlanego ,,B”.
Dozwolone jest tylko stosowanie oryginalnych
czesci zamiennych i atestowanego osprzetu.
Zastosowanie innych czesci moze wykluczy¢
odpowiedzialno$¢ producenta za skutki.

Niedopuszczalne sposoby pracy

Niezawodnos¢ dziatania dostarczonego produktu
jest zagwarantowane wytacznie w przypadku
uzytkowania zgodnego z przeznaczeniem wg
ustepu 4 instrukcji obstugi. Wartosci graniczne,
podane w katalogu/specyfikacji, nie moga by¢
przekraczane (odpowiednio w gére lub w dét).
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3 Transport i magazynowanie
Natychmiast po otrzymaniu produktu:

» Sprawdzi¢ produkt pod katem uszkodzen trans-
portowych.

« W przypadku stwierdzenia uszkodzen transporto-
wych podja¢ w okreslonych terminach wymagane
kroki u spedytora.

OSTROZNIE! Niebezpieczefnstwo powstania
szkod materialnych!

Nieprawidtowy transport oraz nieprawidiowe
magazynowanie moga by¢ przyczyna
powstania szkéd materialnych produktu.

» Urzadzenie sterujace nalezy zabezpieczy¢
przed wilgocia i uszkodzeniami
mechanicznymi.

» Nie wolno narazaé urzadzenia na dziatanie
temperatur wykraczajacych poza zakres od
-10°C do +50°C.

4 Zakres zastosowania (uzytkowanie zgodne

z przeznaczeniem)

Urzadzenie sterujace SCe FIRE stuzy do
automatycznej i wygodnej regulacji urzadzen do
podnoszenia ci$nienia.

Obszar zastosowania stanowig instalacje do
zaopatrzenia w wode przeciwpozarowa i pitng w

wielopietrowych budynkach mieszkalnych, hotelach,

szpitalach, budynkach administracyjnych i
przemystowych. Pompy sterowane sg cicho i
oszczednie za pomocg odpowiednich nadajnikow
sygnatu. Moc pomp dostosowuje sie do stale
zmieniajacego sie zapotrzebowania instalacji
wodociggowej.

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem to takze
przestrzeganie zalecen niniejszej instrukcji. Kazdy
inny rodzaj uzytkowania uznawany jest za
niezgodny z przeznaczeniem.
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5 Dane produktu 5.1

Oznaczenie typu

SCe Smart Controller do pomp elektronicznych
FIRE Zastosowanie — do instalacji p.poz
4x Liczba pomp
10A Maksymalny prad pojedynczej pompy [A]
WM Montaz na wspornikach
pL Wykonanie zgodne z Polskimi przepisami
X oznaczenie miejsca produkcji

X- Niemcy, P - Polska

5.2 Dane techniczne (wersjastandardowa

NdpIgLIE SIECIOWE |V ]! 3~400 V (L1, L2, L3, PE)
Czestotliwos¢ [Hz]: 50/60 Hz

Napiecie sterujace [V]: 24 V DC; 230 V AC

Max. prad pobierany [A]: patrz tabliczka znamionowa
Stopien ochrony: IP 54

Max. bezpiecznik po stronie sieci [A]: patrz schemat potaczen
Temperatura otoczenia [°C]: od 0°C do +40°C
Bezpieczenstwo elektryczne: Stopien zanieczyszczenia II

5.3 Zakres dostawy

« Urzadzenie sterujace
« Instrukcja montazu iobstugi SCe-Fire

5.4 Wyposazenie dodatkowe
Wyposazenie dodatkowe nalezy zamawiac

oddzielnie:
Opcja Opis
ModBus RTU Podfaczenie do ModBus RTU (RS485)
Bacnet MSTP Podtaczenie do Bacnet MSTP (RS485)

LON Podfaczenie do LON
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6 Opisidziatanie
6.1 Opisproduktu

6.1.1 Opis dziatania 6.2.1 Rodzaje pracy urzadzenia sterujacego (tryby pracy)

System regulacyjny SCe-Fire sterowany jestza pomoca,
mikrokontrolera stuzy do sterowania i regulacji
urzadzen do podnoszenia ci$nienia max. z 4 pompami
pojedynczymi. Ci$nienie w instalacji jest
rejestrowane i regulowane w zaleznosci od obciazenia
za pomocg odpowiednich nadajnikéw sygnatu.

Kazda pompadysponuje (zintegrowang) przetwornicg
czestotliwosci, przy czym tylko pompa obcigzenia
podstawowego przejmuje funkcje regulacje predkosci
obrotowej (w trybie pracy standard). W zaleznosci od
zapotrzebowania regulowane pompy obcigzenia
szczytowego sgautomatycznie podtaczane lub
odfaczane (w trybie standard). Sterownik realizuje
funkcje bezpieczenstwa wg. odrebnego algorytmu w
trybie pozarowym (fire mode).

6.1.2 Budowa urzadzenia regulacyjnego (rys. 1)
Budowaurzadzeniaregulacyjnego pokazana jest na
rysunku lai 1B;

Wytacznik gtowny (pokretto): wiaczanie/wytaczanie
urzadzeniasterujacego (poz. 1).

* HumanMachine Interface (HMI): wyswietlaczLCD do
wskazywania danych roboczych (patrz menu), diody
LED do wskazywania stanu roboczego
(praca/usterka), przycisk sterowania do wyboru menu
i wprowadzania parametrow (poz. 2)

* Diody sygnalizacyjne: informuja o stanach pracy
centrali sterujacej (poz. 3):

« Fire mode — praca w trybie pozarowym

= Power on — potwierdzenie zasilania

* MOIB Failure — btad zadziatania systemu MOIB

= Error — btad pracy — sprawdz kod btledu an
wyswietlaczu.

® Przyciski funkycjne (poz. 4):

« Fire mode stop: zatrzymanie reczne trybu
pozarowego

« Fire mode start: uruchomienie reczne trybu
pozarowego

« Test lampek: testuje dziatanie lampek.

* Plytka podstawowa(poz.5): ptytka z
mikrokontrolerem.

* Bezpiecznik do napedow i przetwornicy czestotli- wosci
(poz. 6): bezpiecznik dosilnikbw pompiprzetwornicy
czestotliwosci.

* Listwa zaciskowa (poz. 7): objasnienia na rys. 2

* Transformator (poz. 8)

* Styczniki (poz 9)

* Bezpiecznik przecigzeniowy (poz 10)

* Wytacznik gtdwny (poz. 11)

6.2 Dziatanieiobstuga

NIEBEZPIECZENSTWO! $miertelne niebezpie-
czenstwo!
Podczaspracnaotwartymurzadzeniusterujacym
zachodziryzyko porazeniapradem naskutek
dotknieciaelementéwznajdujacychsiepod
napieciem.

Prace te moze wykonywac wytacznie personel
wykwalifikowany!

ZALECENIE:

Po podtaczeniu urzadzenia sterujacego do napiecia zasilania
oraz po kazdej awarii zasilania, urzadzenie sterujace
powraca do trybu pracy, ktéry byt ustawiony przed przerwa
wzasilaniu.

Instrukcjamontazuiobstugi Wilo-Control SC, SC-FC, SCe

NormalnytrybpracyurzadzensterujacychSCe
(patrzrys.3)

3 Czujniki ci$nienia (zakres pomiaru ustawia sie w menu
5.2.1.0) dostarczajg wartos¢ rzeczywista wielkosci
regulowanej w postaci sygnatu pragdowego od 4 do 20 mA.
Regulator wylicza $redniq wartos¢ sygnatu i na tej
podstawie utrzymuje staty poziom cisnienia w
systemie poprzez pordwnanie wartosci zadanej/
rzeczywistej (ustawienie podstawowej wartosci zadanej
> patrz menu 1.2.1.1). Jezeli brak jest komunikatu
~Wylaczenie zewnetrzne”, ani nie wystepuje usterka,
pompa podstawowa (rys. 4a) o predkosci obrotowej
regulowanej zaleznie od obcigzenia uruchamia sig w razie
spadku wartosci ponizej progu zataczenia (menu 1.2.2.1).
Jezeli pompa ta nie moze pokryé wymaganego
zapotrzebowania na moc przy predkosci obrotowej
ustawionej w menu 1.2.3.1, wéwczas w razie spadku
ponizej podstawowej wartosci zadanej > uruchamia sie
nastegpna pompa, ktéra przejmuje funkcje regulacji
predkosci obrotowej (rys. 4b). Poprzednia pompa
obcigzeniapodstawowego dziatanadal zmaks. predkoscig
obrotowg petnigc funkcje pompy obciazenia szczytowego.
Ten proces powtarza sie wraz ze wzrostem obcigzenia, az do
osiggniecia maksymalnej liczby pomp (tutaj 3 pompy —
patrz rys. 4c). Jezeli zapotrzebowanie zmniejszy sie,
wowczas po osiggnieciu predkosci obrotowej ustawionej
w menu 1.2.3.2 i po jednoczesnym przekroczeniu
podstawowej wartosci zadanej pompa regulujaca zostanie
odtgczona, a dotychczas aktywna pompa obcigzenia
szczytowego przejmie funkcje regulacyjna. Jezeli nie jest
juz aktywna pompa obcigzenia szczytowego, pompa
obcigzenia podstawowego wylacza sie po przekroczeniu
progu wyfaczenia ( menu 1.2.2.2) i po uptywie czasu
opdznienia (menu 1.2.5.1), ewent. po tescie zerowego
przeptywu. W celu zalaczenia lub wytaczenia pompy
obcigzenia szczytowego w menu 1.2.5.2 i 1.2.5.3 mozna
zaprogramowac czasy opoznienia.

Test zerowego przeptywu (tryb podstawowy)

W przypadku, gdy w dolnym zakresie czestotliwosci
pracuje tylko jedna pompa, a cisnienie jest state,
przeprowadzany jest cykliczny test zerowego
przeptywu, polegajacy na krotkotrwatym zwiekszeniu
wartosci zadanej do wartosci wyzszej niz prég wylaczenia
pompy obcigzenia podstawowego (menu 1.2.2.2). Jezeli
ci$nienie  nie  spadnie ponownie po  obnizeniu
podwyzszonej wartosci zadanej, oznacza to, ze
wystepuje zerowy przeptyw i Zze pompa obcigzenia
podstawowego zostanie wytaczona po uptywie czasu
op6znienia (menu 1.2.5.1).

Parametry testu zerowego przeptywu sa fabrycznie
wstepnie ustawione i mogq zosta¢ zmienione tylko przez
pracownikéw Dziatu Serwisu firmy Wilo.

Naprzemienna praca pomp (tryb podstawowy)

W celu uzyskania mozliwie réwnomiernego roztozenia
obcigzenia na wszystkie pompy i tym samym
wyréwnania czaséw pracy pomp, stosuje sie
opcjonalnie rézne mechanizmy naprzemiennej pracy
pomp.

Za kazdym razem, gdy wystapi taka potrzeba (po
wyfaczaniu wszystkich pomp), nastepuje zmiana pompy
obcigzenia podstawowego. Poza tym mozliwe jest
aktywowanie cyklicznej zmiany pompy (menu 5.6.1.0).
Okres pracy miedzy 2 zmianami pomp mozna ustawi¢ w
menu 5.6.2.0.

Pompa rezerwowa (tryb podstawowy)

Jedng z pomp mozna zdefiniowaé jako pompe
rezerwowgq. Aktywacja tego trybu pracy powoduje, ze
pompa ta nie jest sterowana w trybie normalnym. Pompa
zataczana jest tylko w przypadku usterki innej pompy.
Jednakze pompa rezerwowa podlega monitoringowi
postoju i uczestniczy w préobnym uruchomieniu.
Optymalizacja czasu pracy powoduje, ze kazda pompa
jeden raz jest pompg rezerwowa. Funkcja ta jest wstepnie
ustawiona fabrycznie i moze zosta¢ zmieniona tylko przez
pracownikéw Dziatu Serwisu firmy Wilo.



Prébna praca pomp

W celu unikniecia dtuzszych postojow mozna aktywowac
cykliczne prébne uruchomienie pomp (menu 5.7.1.0). W
menu 5.7.2.0 mozna w tym celu okresli¢ odstep czasu
miedzy 2 prébnymi cyklami pracy. Mozna réwniez ustawic
predko$¢ obrotowg pompy (w czasie prébnej pracy) (menu
5.7.3.0).

Prébna praca nastepuje tylko w stanie czuwania (po
wytgczeniu przy przeptywie zerowym) i nie odbywa sie, gdy
urzadzenie sterujace znajduje sie w stanie ,wytaczenia
zewnetrznego”.

Zabezpieczenie przed suchobiegiem (tryb
podstawowy)

Sygnat czujnika ci$nienia po stronie ssawnej lub wytacznika
ptywakowego zbiornika moze zostaé przekazany do systemu
regulacyjnego poprzez styk rozwierny jako sygnat
suchobiegu. Po uptywie czasu opdznienia ustawionego w
menu 1.2.5.4 nastapi wylaczenie pomp. Jezeli podczas
opoznienia nastapi ponowne zamkniecie wejscia
sygnatowego, pompy nie zostang wytgczone. Ponowne
uruchomienie instalacji po wytaczeniu z powodu suchobiegu
nastepuje samoczynnie po zamknieciu wejscia sygnatowego
(czas opdznienia wedtug menu 1.2.5.5).

Komunikat o usterce zostaje samoczynnie anulowany po
ponownym rozruchu, mozna go jednak odczytac z
pamieci historii usterek.

Logika pracy systemu potréjnych czujnikéw cisnienia
Dla zapewnienia najwyzszej niezawodnosci systemu
sterownik SCe-Fire wyposazony zostal w system zarzadzania
i kontroli pracy trzech czujnikdw ci$nien. Dzieki obliczanej
$redniej wartosci z trzech czujnikéw sterownik jest wstanie
odnosi¢ do wartosci $redniej wszystkie poszczegdlne sygnaty
i analizowac ich poprawnos¢.

W przypadku awarii jednego z czujnikéw nastepuje odchytka
podawanych przez niego warto$ci od wartosci $redniej.
Sterownik automatycznie wyklucza go z dalszej analizy
komunikujac jednoczesnie jego awarie.

Dalej system pracuje na dwoéch czujnikach, biorac pod
uwage warto$¢ srednig sygnatu. Minimalizuje to btad nawet
w przypadku jednego wadliwego z dwdch pozostatych.

W przypadku gdy czujnik podaje warto$¢ zero —
automatycznie wykluczany jest z dalszej pracy, a jego btad
jest zgtaszany. Dzieje sie tak nawet w przypadku
wykluczenia wczesniej jednego z trzech czujnikow.

Dalej system pracuje na jednym czujniku w oczekiwaniu na
Serwis Wilo.

Uwaga: tylko wykwalifikowany personel moze dokonac
wymiany czujnika ci$nienia i odblokowania go w sterowniku.

W przypadku btedu czujnika wszystkich czujnikéw (np.
przerwanie przewodu) w menu 5.2.3.0 mozna ustali¢
wiasciwosci urzadzenia sterujagcego. W zaleznosci od
dokonanego wyboru instalacja moze zosta¢ wytaczona lub
moze kontynuowac prace z jedna pompa. Mozna ustawié
predko$¢ obrotowg tej pompy w menu 5.2.4.0.

Kontrola ci$nienia maksymalnego i minimalnego

W menu 5.4.0.0 mozna ustawi¢ wartosci graniczne w
celu zapewnienia bezpiecznej pracy urzadzenia.
Przekroczenie cisnienia maksymalnego (menu 5.4.1.0)
powoduje  opdznione (menu 5.4.4.0) wytaczenie
wszystkich pomp. Zbiorcza sygnalizacja awarii jest aktywna.
Po spadku cisnienia ponizej progu zatgczenia, ponownie
zostaje udostepniony normalny tryb pracy. Wmenu5.4.2.0
mozna ustawi¢ prég kontroli ci$nienia minimalnego,
natomiast w menu 5.4.5.0 — czas opdznienia. Rodzaj reakcji
urzadzenia sterujgcego w razie spadku ponizej tego progu
mozna okresli¢ w menu 5.4.3.0 (wytaczenie wszystkich
pomp lub kontynuowanie pracy). Zbiorcza sygnalizacja awarii
jest aktywna w kazdej sytuacji

Instrukcjamontazuiobstugi Wilo-Control SC, SC-FC, SCe
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Rodzaj pracy pomp (tryb podstawowy)

W menu 3.2.1.1, 3.2.2.1, 3.2.3.1i 3.2.4.1 mozna

okresli¢trybpracy pomp (reczny, wyt., automa- tyczny). W wersji SCe-Fire
predkos¢ obrotowa mozna ustawi¢w trybie pracy ,reczny” (menu3.2.1.2,
3.2.2.2,3.2.3.2i3.2.4.2).

Przetaczanie wartosci zadanych

System regulacyjny moze pracowac z uwzglednieniem 2 réznych wartosci
zadanych. Mozna je ustawicwmenu1.2.1.1i1.2.1.2.

Wartos¢ zadana 1 to wartos$¢ podstawowa. Przetgczenie na wartos¢ zadang 2
odbywasie przez zamkniecie zewnetrznego cyfrowego wejscia (zgodnieze
schematem potaczen).

Zdalna regulacja wartosci zadanej (tryb podstawowy)

Regulacje zdalng wartosci zadanej mozna ustawi¢ przez analogowy sygnat
pradowy (od 4 do 20 mA) za posrednictwem odpowiednich zaciskéw (zgodnie
ze schematem potaczen). Aktywacja tej funkcji jest mozliwa w menu 5.3.1.0.
Sygnat wejsciowy zawsze przektada sie na zakres pomiarowy czujnikow (np.
czujnik 16-bar: 20 mA odpowiada 16 bar).

Wylaczenie zewnetrzne (tryb podstawowy)

Istnieje mozliwoé¢ zewnetrznego wytaczenia urzadzenia regulacyjnego
poprzez styk rozwierny. Funkcja ta ma priorytet, nastgpi wylaczenie
wszystkich pompdziatajacych wtrybie automatycznym.

Tryb pozarowy (fire mode) urzadzen sterujacych

SCe-Fire

Po aktywacji trybu pozarowego recznie lub poprzez zewnetrzny sygnat
z czujnika przeptywu na instalacji przeciwpozarowej sterownik blokuje
mozliwos¢ wytaczenia pomp automatycznie. Uruchamiane sg wszystkie
pompy w zestawie i symultanicznie regulowana jest ich praca w
zakresie minimum —maksimum predkosci obrotowej zaleznie od
sygnatu z czujnikéw ciénienia.

3 Czujniki ci$nienia (zakres pomiaru ustawia sie w menu 5.2.1.0)
dostarczaja warto$¢ rzeczywistq wielkosci regulowanej w postaci
sygnatu pradowego od 4 do 20 mA. Regulator wylicza srednigq wartosc
sygnatu i na tej podstawie utrzymuje staty poziom cisnienia w systemie
poprzez poréwnanie wartosci zadanej/ rzeczywistej (ustawienie
podstawowej wartosci zadanej > patrz menu 1.2.1.1).

Sygnat o zadziataniu zestawu w trybie pozarowym wysytany jest do
odbiornika zewnetrznego (np. centralka SAP), Swieci sie réwniez
czerwona dioda.

Sterownik automatycznie wysyla sygnat do zamkniecia armatury
wykonawczej na instalacji wody bytowej (o ile taka jest
obstugiwana przez zestaw) oraz po ustawionym fabrycznie okresie
zwloki sprawdza czy wystepuje przeptyw w instalacji bytowej za
armaturg wykonawcza.

Jezeli mimo wymogu zadziatania systemu MOIB nadal wystepuje
przeptyw — zgfaszany jest btad MOIB.

Przeptyw w instalacji przeciwpozarowej monitorowany jest
czujnikiem przeptywu. W przypadku braku przeptywu aktywowany
jest elektrozawdr na bypassie przeptywu minimalnego zestawu w
celu zabezpieczenia pomp przez przegrzaniem.

Funkcje zerowego przeptywu, naprzemiennosci pracy, pompy
rezerwowej, wytaczanie zewnetrzne, a nawet zabezpieczenia
przed suchobiegiem sa nieaktywne.

Wytaczenie trybu pozarowego i powrdt do trybu podstawowego
mozliwe jest tylko przez wci$niecie reczne przycisku na elewacji
sterownika ,,FIRE MODE STOP”.

Odwrdécona logika zbiorczej sygnalizacji awarii (SSM)

Wmenu5.5.2.0 mozna ustawi¢ wybrany ukfad logiczny zbiorczej sygnalizacji
awarii. Mozna przy tymwybracujemnyukfad logiczny (opadajace w razie
btedu = ,fall”) lub dodatni uktad logiczny (wznoszace sie wrazie btedu=
Lraise”).



Dziatanie zbiorczej sygnalizacji pracy (SBM)

W menu 5.5.1.0 mozna ustawi¢ wybrana funkcje zbiorczej
sygnalizacji pracy. Mozna przy tym wybrac¢, Ready”
(urzadzeniesterujace jestgotowe do pracy) i ,Run” (dziata
przynajmniej jedna pompa).

Napetnienie rur (tryb podstawowy)

W celu unikniecia ci$nienia szczytowego podczas napetniania
rurociagdw pustych lub znajdujacych sie pod niewielkim
ci$nieniem, albo w celu mozliwie najszybszego napetnienia
rurociagdw, mozna aktywowac funkcje napetniania rur
(menu 5.8.1.0). Mozna przy tym wybra¢ dwa rdzne tryby
wslow” lub ,fast” (menu 5.8.2.0).

Jezeli funkcja napetniania rur jest aktywna, po ponownym
rozruchu instalacji (podtaczenie napigcia zasilania; wi.
zewn.; wt. napeddw) przez czas ustawiony w menu 5.8.3.0
bedzie aktywny tryb podany ponizej:

Tryb Slow: 1 pompa dziata z predkoscig obrotowa zgodnie z
menu 5.8.4.0

Tryb Fast: Wszystkie pompy dziatajq z predkoscig obrotowg
zgodnie z menu 5.8.4.0

Przetaczanie awaryjne uktadu wielopompowego (tryb
podstawowy)

W przypadku usterki pompy obcigzenia podstawowego
nastepujejejwytaczenieiinnapompa przejmuje funkcje
regulacyjna.

Usterka pompy obcigzenia szczytowego zawsze powoduje jej
wyltaczenie i zalgczenie kolejnej pompy obcigzenia
szczytowego (wrazie potrzeby takze pompyrezerwowej).

6.2.2 zabezpieczenie silnika

Zabezpieczenie przednadmiernatemperatura Silniki ze
stykami ochronnymi uzwojenia sygnalizujg urzadzeniu
sterujacemu nadmierng temperature uzwojenia poprzez
otwarcie styku bimetalicznego. Styki ochronne uzwojenia
podtaczasie zgodnie ze schematem potgczen.

Usterki silnikéw, ktére wyposazone sa w zalezny od
temperatury rezystor (PTC) w celu zabezpieczenia przed
nadmierng temperaturg, mozna wykry¢zapomocyg
opcjonalnego przekaznika.

W przypadku trybu pozarowego jest to tylko sygnat
informacyjny — nie wylacza pompy.

Zabezpieczenie nadmiarowo-pradowe
Silnikizrozruchem bezposrednim zabezpieczone sg poprzez
wytacznik zabezpieczenia silnika za pomocg wyzwalacza
termicznego i elektromagnetycznego.Prad wyzwalajacy
nalezyustawic¢ bezposrednio na wytaczniku zabezpieczenia
silnika.

Usterki pomp wykrywane przez urzadzenie sterujace
powoduja wytaczenie danej pompy i aktywowanie
zbiorczej sygnalizacji awarii. Pousunieciu przyczyny usterki
wymaganejest potwierdzenie btedu. Zabezpieczenie silnika
aktywne jest rowniez wtrybie recznymipowoduje
wytaczenie odpowiedniej pompy.

W wersji SCe-Fire silniki pomp wykorzystuja do ochrony
wiasne mechanizmy wbudowane w przetwornice
czestotliwoéci. Wysytane przez przetwornice
czestotliwoséci komunikaty o awarii sg przetwarzane w
urzadzeniusterujgcym wpowyzej opisany sposéb.

W przypadku trybu pozarowego jest to tylko sygnat
informacyjny — nie wytacza pompy.

Instrukcjamontazuiobstugi Wilo-Control SC, SC-FC, SCe
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Obstuga urzadzenia sterujacego Elementy obstugowe
Wytacznik gtéwny wt./wyt. (mozliwo$¢ zamknie-

cia w pozycji ,Wyt.”)

Wyswietlacz LCD wskazuje stany robocze pomp,
regulatora oraz przetwornicy czestotliwosci. Za
pomocaPrzyciskusterowaniamoznawybra¢ menu
iwprowadzi¢ parametry. W celu zmiany wartoscilub
przewiniecia menunalezy obroci¢ przycisk,
natomiastwyboruelementudokonuje sieprzezjego
nacisniecie.
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Obstuga urzadzenia sterujacego Elementy obstugowe

* Wylacznik gtéwny wt./wyt. (mozliwos¢ zamkniecia w pozycji , Wyt.”)

* Wyswietlacz LCDwskazuje stany robocze pomp, regulatora oraz przetwornicy
czestotliwosci. Za pomocg Przyciskusterowaniamoznawybra¢ menui
wprowadzi¢ parametry. W celu zmiany wartoscilub przewinieciamenunalezy
obréci¢ przycisk, natomiastwyboruelementudokonuje sie przezjego nacisniecie.

Stosowane sg nastepujace symbole graficzne:

Rys. 5: Struktura wyswietlacza
Poz. Opis

Numer menu
Wskazanie wartosci
Wskazanie jednostek
Symbole standardowe
Symbole graficzne

QR WIN|F-

Symbol Funkcja/opis

Powrot (krotkie nacisniecie: poziom menu; dtugie nacisniecie: ekran gtéwny)

a Menu EASY

Menu EXPERT

1. Znaczenie: Serwis niezalogowany
2. Znaczenie: Wskazanie warto$ci—wprowadzenie danych niemozliwe

Symbol statusu pompy: Pompa dziata z regulowana predkoscig obrotowg
(stupek zmienia sie w zaleznosci od predkosci obrotowej pompy)

Symbolstatusupompy:Pompadziatazmaks. predkoscigobrotowalubjestnastate
podtgczona do sieci.

D Symbol statusu pompy: Pompa dostepnalecz wylagczona
—

Serwis

Parametr

Informacje




15

I-I Bfad
I-I Resetbtedu
reset
alal

Ustawienia alarmu

Pompa

Pompal
Pompa?2
Pompa3
Pompa4

Naprzemiennapracapomp

Prébna praca pomp

Wartos$¢ zadana
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—

Wartoé¢zadanal

@

Wartos$ézadana2
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=
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Progiza-iwyfaczenia

Zewnetrzna wartos$c zadana

Wartos$¢ rzeczywista

Czujnik: Typsygnatu
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Czujnik: Zakres pomiaru
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Czujnik: Btad (numer w indeksie dolnym oznacza numer czujnika)
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Predkos¢ obrotowa

Predkos$¢ obrotowa pompy

Predkos¢obrotowapompy1

Predkos$éobrotowapompy2

Predkos$éobrotowapompy 3

Predkos$éobrotowapompy4

Mo By By By By By )

Predkos$éobrotowawtrybierecznym

E |
o
™

=

Maksymalna predko$¢ obrotowa

Minimalna predkos¢ obrotowa

Przetwornica czestotliwosci

Zboczedodatnie

Zboczeujemne

®, [ ]2

Czasy opdznienia za- i wytaczenia pompy

Czasopdznienia

Ustawianie parametréw PID

Ustawianie udziatu proporcji
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Ustawianie udziatu catkowego

il

Ustawianie udziatu rézniczkowego

mode

Rodzaj regulacji (tutaj tylko p-c)

mode

Tryb pracy urzadzenia sterujacego

Trybpracy pompy

Stand by

Wartosci graniczne

Maksymalne ci$nienie

¢ D& =

Minimalne ci$nienie

L

)

Maksymalne ci$nienie: Czasopoznienia

+
£

Minimalne ci$nienie: Czas opdznienia

B, |

Prég maksymalnego ci$nienia

U

Prog minimalnego cisnienia

Lt

Reakcja przy minimalnym ci$nieniu

n”l'l

Dane urzadzenia sterujacego

12345

Typkontrolera; numer ID; soft-/firmware

Godziny pracy
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n Godziny pracy pompy 1
Sy
n Godziny pracy pompy 2
o
s Godziny pracy pompy 3
Oy
) Godziny pracy pompy 4
Dy
Cykle przetgczania
CTR
Cykle przetaczaniapompy 1
CTR;
Cykle przetgczania pompy 2
CTR,
Cykle przetaczaniapompy 3
CTR
Cykle przetaczaniapompy 4
CTRy

Napetnienierur

Komunikacja

Parametry komunikacyjne

Parametry wyj$é

Parametr SBM

Parametr SSM

ModBus

BACnet
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Suchobieg

P

Czasopdznienia (ponowny rozruch po wystgpieniu suchobiegu)

e

Op6znienie przy suchobiegu

o
=

Pompa obcigzenia podstawowego: Prog zatgczenia

LAl

Pompa obcigzenia podstawowego: Prog wytaczenia

'..g Pompa obcigzenia podstawowego: Czas opdznienia wytgczenia wszystkie

of Pompa obcigzenia szczytowego: Prog zatgczenia wszystkie

of Pompaobcigzeniaszczytowego 1: Progzatgczenia SC, SC-FC
At

of Pompaobcigzeniaszczytowego2: Progzatgczenia SC, SC-FC
AY

oh Pompaobcigzeniaszczytowego 3: Progzatgczenia SC, SC-FC
AY

G., Pompa obcigzenia szczytowego: Czas opdznienia zatgczenia wszystkie

oFF Pompa obcigzenia szczytowego: Prog wytgczenia wszystkie

oFF Pompaobcigzeniaszczytowego 1: Prégwytgczenia SC, SC-FC
hY

oFF Pompaobcigzeniaszczytowego 2: Prégwytaczenia SC, SC-FC
&

oFF Pompaobcigzeniaszczytowego 3: Prégwytaczenia SC, SC-FC
AY

'..g Pompa obcigzenia szczytowego: Czas opdznienia wytgczenia wszystkie
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Struktura menu Nawigacja miedzy poszczegdlnymi elementami menu
Struktura menu systemu regulacyjnego obejmuje 4 oraz spos6b wprowadzania parametréw sa wyjasnione
poziomy. na ponizszym przyktadzie (zmiana opdznienia przy

suchobiegu):

& nlnnffg é . 1608

baor +

16068 1168
—P |mode

12648 1218
=)

1 el
O
1258 1251
& — &V
+ =

O

v

125

@

Rys. 6: Nawigacjaiwprowadzenie parametrow
(przyktad)
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Opis poszczegolnych punktéw menu mozna

znalez¢ w ponizszej tabeli

Wyswietlacz

4

amoo

2H

& b

gy

ar

21

Opis Zakres parametrow
Ustawienie fabryczne

Ekran gtéwny wskazuje status instalacji.

ﬂﬂ

18688

Menu EASY pozwalatylkonaustawienierodzaju
regulacjii 1. wartosci zadanej.

Y

18688

Menu EXPERT zawiera kolejne ustawienia, ktére stuza
do ustawiania szczegotowych parametrow urzadzenia
sterujacego.

|mode

11688

Menu wyboru rodzaju regulacji:

|mode

Rodzaj regulacji ,ci$nienie state” jest obecnie p-c
jedynym mozliwym wyborem.

Parametr menu dotyczacy wszystkich ustawien,
wptywajacychnapraceurzadzenia.

1214

Menu ustawien dla wartosci zadanych 1i 2
(tylko w menuEXPERT).
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0,0 ... 4,0 ... Zakres
pomiarowy czujnikéw

1. wartos¢ zadana.

2. wartos¢ zadana. 0,0 ... 5,0 ... Zakres

pomiarowy czujnikow

=
=
i

Progi za- i wyfaczenia

Pompa obcigzenia podstawowego wi. 75 ... 90 ..100
1221
i P
e
Pompa obcigzenia podstawowego wi.
1221
.Y
.
(0 bar
Pompa obcigzenia podstawowego wyt. 100 ... 105 ... 125
1222
v -
e
Pompa obcigzenia podstawowego wyt.
1222
U 3
.
@ bar
SC Pompa obcigzenia szczytowego 1 wi. 75 ... 90 ..100
SC-FC
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SC Pompa obcigzenia szczytowego 1 wi.
SC-FC
1223
L YRy
1 .
(0 bar
SC Pompa obcigzenia szczytowego 1 wyt. 100 ... 115 ... 125
SC-FC
1224
off
hY
e
SC Pompa obcigzenia szczytowego 1 wyt.
SC-FC
1224
L VI Y
1 .
& bar
SC Pompa obcigzenia szczytowego 2 wi. 75 ... 90 ..100
SC-FC
1225
ohn
h ¥
e
SC Pompa obcigzenia szczytowego 2 wi.
SC-FC
1225
L VR Y
2 .
(0 bar
SC Pompa obcigzenia szczytowego 2 wyt. 100 ... 110 ... 125
SC-FC
1226
off
h ¥
e
SC Pompa obcigzenia szczytowego 2 wyt.
SC-FC
1226
N 44
g .
& bar
SC Pompa obcigzenia szczytowego 3 wi. 75 ... 90 ..100
SC-FC

-
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SC Pompa obcigzenia szczytowego 3 wi.
SC-FC i 2 2 ?
¥ Y=
A ¥ .
@ bar
SC Pompa obcigzenia szczytowego 3 wyt. 100 ... 105 ... 125
SC-FC i 2 2 B
off
A Y
u
e
SC Pompa obcigzenia szczytowego 3 wyt.
SC-FC i 2 2 B
¥ 2
A Y 4.
B r
SCe Predkosci obrotowe
SC-FC i 2 3 B
SCe Prég wiaczenia pompy obcigzenia szczytowego w 78 .. 98 .. fmax-2
SC-FC odniesieniu do predkosciobrotowej pompy
i 2 3 1 obcigzenia podstawowego
by 93
u
e
SCe Prég wytaczenia pompy obcigzenia szczyto- SCe:
SC-FC i 2 3 2 wego w odniesieniu do predkosci obrotowej fmin+2 .. 32 .. 52
ool e pompy obcigzenia podstawowego
| off 4 2 SC-FC:
u
va
SCe Regulator PID — menu parametréw
SC-FC i 2 4 B
SCe Wspotczynnik proporcjonalnosci 0,1..3,5..100,0
SC-FC

D

1241
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SCe Czynnik catkujacy 0,0..0,5..300,0
SC-FC
| e
=
SCe Czynnik roézniczkujacy 0,0 ... 300,0
SC-FC 1 2 4 3
PI H
=
Opédznienia
&
Opdznienie wytaczenia pompy obciazenia 0..10 .. 180
podstawowego
W 1H
=
Opdznieniezataczeniapompyobcigzenia 1..3..30
szczytowego
\.:I,:, ool el 3
=
Opobznienie wytaczenia pompy obcigzenia 1..3..30
szczytowego
v’ !
=
Opoznienie zabezpieczenia przed suchobiegiem 1..15..180
0 A5
L,
=
Opdznienie ponownego rozruchu zabezpiecze- nia 0..5..10

1235

w LT

przed suchobiegiem
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SCe Parametry przetwornicy czestotliwosci
SC-FC i 2 El B
)4
T
SCe Maksymalna predkos$¢ obrotowa 80 ... 100
SC-FC i 2 El 1
mox : ' :
{4 E
u
e
SCe Minimalna predkos¢ obrotowa SC...FC:
SC-FC i 2 E. 2 40 ... 70
min T SCe:
{T’-} 15...30 ... 50
u
e
SCe Zbocze rosnace pompy 0,0 .. 3,0.. 10,0
SC-FC i 2 El 3
L S H
*
=
SCe Zbocze opadajace pompy 0,0 .. 3,0.. 10,0
SC-FC

2888

Komunikacja

2188

Mo

bus

Wskazanie aktualnie aktywnej magistrali polo- wej

Brak Modbus
BACnet LON

888

Menu pompy
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Napedy wt./wyt. OFF
ON
31848
- OFF
Drive
Pompy pojedyncze
3280
+
3.2.1.0 Pompa 1, 2, 3, 4
3.2.2.0
3.2.3.0 3.2.1,B
3.2.4.0 @
1
+
3.2.1.1 Tryb pracy pompy: OFF
3.2.2.1 HAND
3.2.3.1 3.2,1,1 AUTO
3.2.4.1 I:mlﬂ Fl
Fi
SCe Predko$¢ obrotowa w trybie recznym 0..100
3.2.1.2
3.2.2.2 3.2.1,2
3.2.3.2
3.2.4.2

s
v

4888

Informacje

4188

Wartosci robocze

4118

Wartos¢ rzeczywista
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Aktywna warto$¢ zadana

4128
w4 H
g bar
SCe Predkosci obrotowe pompy
SC-FC
4158
@m
+
SCe Predkos¢ obrotowa pompy 1,2,3,4
SC-FC
4.1.3.1 413'1
RPN 1
4.1.3.4 1
i ¢ "
Dane robocze
4286
n”l'l
+
Catkowity okres pracy instalacji
4210
@ 5
f
Okres pracy pomp
4228
@D
+
4.2.2.1 Catkowity okres pracy pompy 1,2,3,4
d
4224 4221
! 1
Oy
f
Cykle przetaczania instalacji
42358
i
CTR
(%




4248
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Menu cyklu przetgczania poszczegdlnych pomp

i
CTR
+
4.2.4.1 Cykle przetaczania pompy 1,2,3,4
4.2.4.2
4243 4241
4.2.4.4
CTR;
(%
Dane instalacji
4388
W
12345

4318

S CF

TYPe

Typ instalacji SC
SC-FC
SCe

432,

320
o I%I EHEID

d_

Numer seryjny w formie ruchomego tekstu

4.3.3.

3
o :I_E 1

g of tw

Wersja software

4348

s 111

Firmuw

Wersja firmware

2,888
ofoin

Ustawienia
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Komunikacja

=114
M
=
+
Predko$¢ transmisji 9,6
5111 7
M
N
kBaud
=112
M
PN 16
Adres
=113
M
~alle
Farit
=114
M
L 1
StBit
=126
B
=
+
Predko$¢ transmisji 9,6
5121 7
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Adr | 1..128..8
2122
B
& 1
Adres
Parzyst eve
non odd
2123
B
e n
Farit
Bity rzym 1
2
2124
B
& 1
StBEit
2125
B
& 123
Id.
Ustawiel ljnik:
N D288
2
+
Zakres pomiaru 0-6
5216 025
& =1
bar
Typ sygnatu elektrycznego 0-10 V
2-10V
R 5228 420 ma
@& 4==2
mH
Reakcja przy btedzie czujnika Stop




SCe
SC-FC

2248

T
ve )
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Predkos$¢ obrotowa przy btedzie czujnika

fmin - 60...fmax

2588

R

Zewnetrzna wartos¢ zadana

Wiaczenie zewnetrznej wartosci zadanej

OFF
ON

Lo L]

i

Wartosci graniczne

Maksymalne ci$nienie

100,0...150,0...300,0

Maksymalne ci$nienie

Minimalne ci$nienie

0,0...100,0

Minimalne ci$nienie
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Reakcja przy minimalnym ci$nieniu OFF (Stop)
ON (Cont)
24350
T OF
+
]
StopP
Opdznienie sygnatu maksymalnego ci$nienia 0..20..60
24408
(i
=
Opoznienie minimalnego cisnienia 0..20..60
2450
T Z2H
+ Y
]
=
Parametry wyjs¢ sygnatowych
2288
L[]
e
+
SBM Ready
Run
2218
.
G LiF
SSM Fall
Raise
22020
‘Ea
SRl E
=]
Naprzemienna praca pomp
26808
< B
i
+
Cykliczna zmiana pomp OFF
ON
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Czas miedzy dwiemazmianami pomp 1..6..24
-
3
Testowe uruchomienie pompy
&
Wiaczenie testowego uruchomienia pompy OFF
ON
& UFF
Kicks
Przedziat czasu migdzytestowymi uruchomie- 1..6..24

niami pompy

SCe
SC-FC

2758

=)
2 5

Predkos$c¢obrotowa przy testowymuruchomie-
niu pompy

fmin - 60...fmax

888

i

Funkcja napetniania rur

Wiaczenie funkcjinapetniania rur OFF
ON
Tube
Typnapetniania SLOW
FAST

o
o
k2
=

—
=
L
m
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Maksymalny okres pracy 1..10..20
2838
¢ 1B
3
=
2((::-eFC Predko$¢ obrotowa przy napetnianiu fmin - 60...fmax
2.8.4.8
(7) 5
¢ L]
‘e
Sygnalizacja awarii
£.68.8.8
+
Reset sygnalizacji awarii
£.1.88
II
reset
6.1.0.1 Sygnalizacja awarii od 1 do 16
d
6116 618,
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Poziomy obstugi

Parametry urzadzenia sterujacegodzielgsie na obszary
menu EASY i EXPERT. Do przeprowadzenia szybkiego
uruchomienia z fabrycznymiwarto$ciamizadanymi
wystarczajace jestustawienie wartoscizadanej 1w
obszarze EASY.

Jezeli bedzie wymagana zmiana innych parametréw oraz
odczytanie danych urzadzenia, nalezy wykorzystaé w tym
celu obszar EXPERT. Poziom menu 7.0.0.0 jest zastrzezony
dlapracownikéw Serwisu firmy Wilo.

7 Instalacja i podiaczenie elektryczne
Wykonanieinstalacjii podtaczeniaelektrycz-
nego zleca¢ wylacznie personelowi specjali-
stycznemu zgodnie z przepisami lokalnymi!
OSTRZEZENIE! Niebezpieczenstwo odniesienia

pieczenstwa i higieny pracy.
Ostrzezenie! Niebezpieczenstwo porazenia pra-

@ obrazen!
Nalezy przestrzega¢ obowiazujacych zasad bez-

7.2

dem!

Nalezy wyeliminowa¢ zagrozenia zwigzane z
energia elektryczna.

Nalezy przestrzegac przepiséw (np. IEC, VDE
itd.) oraz zalecen lokalnego zaktadu energe-
tycznego.

7.1 Montaz na ramie

Montaznaramie gtéwnej, WM : W przypadku
kompaktowych urzadzen do podnoszenia ci$nienia
urzadzenie sterujace jest montowane na ramie
gtdbwnej urzadzenia kompaktowego za pomoca 5 Srub
M10.

Podtaczenie elektryczne

OSTRZEZENIE! Niebezpieczenstwo porazenia pradem
Podtaczenie elektryczne wykonuje instalator
autoryzowany przez lokalny zaktad energe-

tyczny, zgodnie z obowiazujacymi przepisami
lokalnymi (np. przepisami VDE).

Napiecie zasilania

Ostrzezenie! Niebezpieczenstwo porazenia pra- dem!
Rowniez po wytaczeniu wytacznika gtéwnego, po
stronie zasilania wystepuje niebezpieczne dla zycia
napiecie.

Ksztatt sieci, rodzaj pradu i napiecie zasilania muszg
by¢ zgodne z danymi na tabliczce znamionowej urzadzenia
regulacyjnego.

Wymaganiadot. sieci:

ZALECENIE:

Zgodnie zEN/IEC61000-3-11 (patrz ponizsza tabela)
urzadzenie sterujacei pompaomocy ....kW(kolumnal) sg
przeznaczonedoeksploatacji z zasilaniem z sieci
elektrycznej przy impedancji systemu Zmax. haprzytaczu
domowym wyn. max.... om (kolumna 2) z maksymalna,
liczba zataczen (kolumna 3).
Jezeliimpedancjasieciowailiczbazataczerina godzine sg
wyzsze od wartosci podanych wtabeli, urzadzenie sterujace
wraz z pompa moze, na skutek niekorzystnych warunkéw
sieciowych, doprowadzi¢do przejsciowych spadkow, jak
réwniez zaktocajacych wahan napiecia.

Dlatego konieczne moze by¢ podjecie odpowiednich
dziatan przed rozpoczeciem zgodnej z przeznaczeniem
eksploatacji urzadzenia sterujacegoi pompypo
podtaczeniudotegoprzyfacza. Odpowiednieinformacje
moznaotrzymadwlokalnym zakfadzie energetycznym
oraz u producenta.
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Moc [kW] Impedancja systemu [Q] Liczbataczennagodzine
(kolumna 1) (kolumna 2) (kolumna 3)

3~400 V 2,2 0,257 12
2-biegunowe Rozruch 2,2 0,212 18
bezposredni 2.2 0.186 24
2,2 0,167 30

3,0 0,204 6

3,0 0,148 12

3,0 0,122 18
3,0 0,107 24

4,0 0,130 6

4,0 0,094 12

4,0 0,077 18

5,5 0,115 6

5,5 0,083 12

5,5 0,069 18

7.5 0,059 6

7.5 0,042 12

9,0-11,0 0,037 6

9,0-11,0 0,027 12

15,0 0,024 6

15,0 0,017 12

3~400 V 5,5 0,252 18
2-biegunowe 5,5 0,220 24
g\?;;;r; trojkat- 5,5 0,198 30
7.5 0,217 6

7.5 0,157 12

7.5 0,130 18

7.5 0,113 24

9,0-11,0 0,136 6

9,0-11,0 0,098 12

9,0-11,0 0,081 18

9,0-11,0 0,071 24

15,0 0,087 6

15,0 0,063 12

15,0 0,052 18

15,0 0,045 24

18,5 0,059 6

18,5 0,043 12

18,5 0,035 18

22,0 0,046 6

22,0 0,033 12

22,0 0,027 18
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ZALECENIE:

Maksymalna liczba taczen na godzine podana w
tabeli jest okreslana przez silnik pompy i
nie powinna zosta¢ przekroczona
(odpowiednio dostosowaé parametryzacje
regulatora; patrz np. wartosciopdznienia).

® Bezpiecznik po stronie sieci zgodnie z danymi

na schemacie potaczen

* Wprowadzi¢ koncoéwki przewodu

sieciowego przezdtawikiiwpusty kablowe
oraz podtgczy¢ zgodniez oznaczeniem na
listwach zaciskowych.

* Przewdd 4-zytowy (L1, L2, L3, PE) zapewnia

uzyt- kownik. Przewéd podtacza sie do
wytgcznika gtéwnego (rys. 1la-e, poz. 1) lubw
instalacjach o wiekszej mocy do listew
zaciskowych zgodnie ze schematem potaczen,
przewdd PE do szyny uzie- miajacej.

Napiecie zasilania pomp
Przestrzegac instrukcji montazu
i obstugi pomp!

Podtaczenie zasilania elektrycznego
Pompy nalezy podtaczyc do listew zaciskowych
zgodnie ze schematem potaczen, przewod
uziemiajacy podtaczy¢ do szyny uziemienia.
Uzywac¢ ekranowanych przewoddw ssilnika.

Naktadanie ekranéw nadtawiki
kablowe spetniajace wymagania
EMC

Podtaczenie zabezpieczenia przed nadmierng temperatura/usterka
pompy
Styki ochronne uzwojenia lub styki sygnalizacji awarii pomp
mozna podtaczyédo zaciskowzgodnie ze schematem potgczen.

i Nazaciski nie moze dostac sie napiecie zakioca- jace!

Podtaczeniesygnatusterujacegopompa
Analogowe sygnaty sterujace pompami (0-10 V) mozna podtaczyé
do zaciskéw zgodnie ze schematem potaczen. Stosowac

A ekranowane przewody - ekran natozy¢ obustronnie. Nazaciskinie
moze dostac sie napiecie zaktdcajace!

Przetworniki (czujniki)

Czujnik podtaczy¢ do zaciskow zgodnie ze schematem potaczen.
@ Uzywacé przewodu ekranowanego, ekran natozy¢ jednostronniew

skrzynce faczeniowej.

Nazaciskinie moze dostac sie napiecie zaktoca- jace!

Analogowe wejscie sterujace do zdalnej regulacji wartosci
zadanej

Regulacjezdalngwartoscizadanej mozna ustawi¢ przez analogowy
sygnat (od 4 do 20 mA) za posrednictwem odpowiednich zaciskdéw
(zgodnie zeschematempotaczen). Uzywac przewodu ekranowanego,
ekran natozy¢ jednostronnie w skrzynce faczeniowej.

Przetaczanie wartosci zadanych

Za posrednictwem odpowiednich zaciskéw, zgodnie ze schematem
A potaczen jest mozliwo$¢ wymuszenia przetaczenia z wartosci

zadanej 1 na 2 za pomocg styku bezpotencjatowego (styk

zwierny).

Nazaciskinie moze dostac sie napiecie zaktocajace!

Zewnetrzne zalaczenie/wylaczenie

Po usunieciu mostka (zamontowany fabrycznie) mozna podtaczy¢
zdalne zataczenie/wytaczenie przy pomocy styku
bezpotencjatowego (rozwiernego) do odpowiednich zaciskéw
zgodnie ze schematem potaczen.

Nazaciskinie moze dostac sie napiecie zaktéca- jace!jace!

Zewnetrzne zalaczenie/wytaczenie

Automatyka WLACZONA

Automatyka WYLACZONA,
Sygnalizacja za pomoca,
symbolu na wyswietlaczu

Styk zamkniety:

Styk otwarty:

Zabezpieczenie przed suchobiegiem

Po usunieciu mostka (zamontowany fabrycznie)
mozna podtaczy¢ funkcje zabezpieczenia przed
suchobiegiem za pomoca styku bezpotencjato- wego
(rozwiernego) do odpowiednich zaciskéw (zgodnie ze
schematem potaczen).

Zabezpieczenie przed suchobiegiem

Styk zamkniety:
Styk otwarty:

woda jest dostepna
suchobieg

Nazaciski nie moze dostac sie napiecie
zaktocajace!



Czujnik

Zbiorczasygnalizacjapracy/awarii
(SBM/SSM)

Dlasygnatow zewnetrznych dostepne
| styki bezpotencjatowe (przetaczne)
poprzez odpowiednie zaciski zgodnie ze
schematem potaczen. Styki
bezpotencjatowe, max. Obcigzenie
stykéw 250V ~/1A

Ostrzezenie! Niebezpieczenstwo
porazenia pradem!

Réwniez po wylaczeniu wytacznika
giéwnego na tych zaciskach moze
wystepowaé niebezpieczne dla zycia
napiecie.

Wskazanie wartosci rzeczywistej
cisnienia

Poprzez odpowiednie zaciski zgodnie ze
schematem potaczen dostepny jest
sygnatod0do 10V, umozliwiajacy
zewnetrzny pomiar/wyswietlanie
aktualnej wartosci rzeczywistej
regulowanych wielkosci. Warto$§¢od 0
do10Vodpowiadawtym przypadku
sygnatowi z czujnika ci$nienia o warto-
Sci koncowejo...,np.

Zakres wskazan
cisnienia

Napiecie/
cisnienie
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Nazaciskinie moze dostac sie
napieciezaktocajace

8 Uruchomienie

OSTRZEZENIE! $miertelne niebezpieczenstwo!
Urzadzenie moze uruchomié¢ wytacznie odpo-
wiednio wykwalifikowany personel specjali-
styczny!

NIEBEZPIECZENSTWO! $miertelne niebezpie-
czenstwo!
Podczaspracnaotwartymurzadzeniusteruja-

cym zachodziryzyko porazenia pradem naskutek

dotknieciaelementéwznajdujacychsiepod

napieciem. Prace te moze wykonywaé wytacznie

wykwalifikowany personel!

Uruchomienie urzadzenia sterujacego moze byc¢

dokonane tylko przez pracownikéw Dziatu Serwisu

firmy Wilo lub przez osoby przezen wskazane.
Przed pierwszym zataczeniem nalezy sprawdzi¢
okablowanie wykonane przez uzytkownika,
szczeg6lnie uziemienie.

Przed uruchomieniem dokreci¢ wszystkie zaciski

przytaczeniowe!

@

Dodatkowo do czynnosci opisanych w niniejszej

catego urzadzenia (urzadzenia do podnoszenia
ci$nienia).

8.1 Ustawienie fabryczne
System regulacyjny jest wstepnie ustawiony
fabrycznie.
Pracownicy Dziatu Serwisu firmy Wilo mogq przywrdcic¢
ustawienia fabryczne.

8.2

Ustawienie zabezpieczenia silnika

Styki ochronne uzwojenia/PTC: W przypadku
zabezpieczeniaprzed nadmierngtemperaturgnie jest
wymagane zadne ustawienie.

Pradprzeciazeniowypatrzustep6.2.2

instrukcji montazu i obstugi nalezy wykonac czynnosci
rozruchowe opisane w instrukcji montazu i obstugi

8.3

Nadajnikisygnatuiopcjonalne moduty

W przypadku nadajnikéw sygnatu i opcjonalnych
modutéw nalezy przestrzegac ich instrukcji montazu i
obstugi.

Konserwacja

Czynnosci konserwacyjne i haprawcze moze
wykonywac wytacznie wykwalifikowany personel
specjalistyczny!

NIEBEZPIECZENSTWO! Smiertelne
niebezpieczenstwo!

Podczas prac przy urzadzeniach elektrycznych
wystepuje zagrozenie dla 2zycia wskutek
porazenia pradem.

Przed rozpoczeciem prac konserwacyjnych i
naprawczych nalezy odfaczy¢ urzadzenie sterujace
odzasilaniaizabezpieczy¢ przed ponownym
wilaczeniem przez osoby niepowotane.
Naprawicuszkodzonykabelzasilajacymoze
wytlacznie wykwalifikowany instalator elektryk.

Szafa sterownicza musi by¢ utrzymywana w czystosci.
Szafe sterowniczg nalezy wyczysci¢ wrazie
zabrudzenia.

W przypadku silnikéw o mocy 5,5 kW nalezy od czasu
do czasu sprawdzi¢, czy styki stycznikéw niesg
nadpaloneiwraziesilnegonadpalenia - wymienic¢

je.



10 Usterki, przyczynyusterekiichusuwanie
Usuwanie usterek zlecaéwytacznie wykwalifi-
kowanemu personelowi specjalistycznemu!
Przestrzegac zalecen dot. bezpieczenstwa,
znajdujacych sie w punkcie ,,Bezpieczenstwo"”.

10.1 sygnalizacja i potwierdzenie usterki
W przypadku wystgpienia usterek Swieci sie
z6tta lampka, aktywowana jest zbiorcza sygna-
lizacja awarii i na wyswietlaczu LCD pojawia sie
informacja o usterce (numer kodu btedu).

Na ekranie gtdbwnym uszkodzona pompa
oznaczona jest pulsujacym symbolem statusu
danej pompy.

Usterke mozna potwierdzi¢ w menu 6.1.0.0,
wykonujac nastepujacq czynnosc:

40

6188 &Y | 6188 OV ', - 6108 B188
—* o > reset > reset
II II N : N
\ [ é
Rys. 7: Potwierdzanie btedu
10.2° Pamiec historii usterek , Pamiec btedéw mozna wywota¢wmenu 6.1.0.1—6.1.1
Urzadzenie sterujace ma pamiegc historii usterek, ktéra e T
pracujenazasadzie FIFO (FirstINFirstOUT). W pamieci
moze zostac zapisanych 16 usterek.
Kod Opis btedu Przyczyny Likwidacja
E40 Zaktocenia czujnika Czujnik cis$nienia uszkodzony Wymieni¢ czujnik
Brak potgczenia elektrycznego Naprawi¢ potagczenie elek-
Z czujnikiem tryczne
E60 Maksymalne cisnienie prze-  Cisnieniewyjscioweinstalacji Sprawdzi¢ dziatanie regulatora
kroczone wzrosto powyzej wartosci usta- Sprawdzi¢ instalacje
wionejwmenu5.4.1.0(np.na
skutek usterkiregulatora)
E61 Cisnienie ponizej minimalnej Cisnienie wyjsciowe instalacji  Sprawdzi¢, czy wartos¢
wartosci spadto ponizej wartosci ustawio-  nastawy odpowiada warunkom
nejwmenu5.4.2.0(np.naskutek lokalnym
peknigciarury) Sprawdzi¢ rurociagiw razie
potrzeby naprawi¢
E62 Suchobieg Zadziatato zabezpieczenie przed Sprawdzi¢ doptyw/zbiornik;
suchobiegiem pompy ponownie samoczynnie
sie uruchamiajg
E80.1 — E80.4 Btad pompy 1...4 Nadmierna temperatura uzwoje-  Wyczyscic¢ zeberka chtodzace;
nia (styki ochronne uzwojenia/  silniki sg przeznaczone do
PTC) temperatury otoczenia wyn.
+40°C (patrz takze instrukcja
montazu i obstugi pompy)
Zadziatato zabezpieczenie silnika  Sprawdzi¢ pompe (zgodnie
(prad przecigzeniowy lub zwarcie ~ zinstrukcjgmontazuiobstugi
wprzewodzie zasilajgcym) pompy) oraz przewdd zasila-
jacy
Zbiorcza sygnalizacja awarii prze- Sprawdzi¢ pompe (zgodnie
twornicy czestotliwosci pompy  zinstrukcjgmontazuiobstugi
zostata aktywowana (tylko wersja pompy) oraz przewdd zasila-
SCe) jacy
E82 Btad przetwornicy czestotli- Przetwornica czestotliwosci zgto- Odczytac btad na przetwornicy

wosci

sita btad

czestotliwosci i postepowac
zgodnie z instrukcjg obstugi FC

Nastgpito wigczenie zabezpiecze-
niasilnikaprzetwornicy czestotli-

wosci (np. zwarcie przewodu
zasilajgcego FC; przecigzenie
podtgczonej pompy)

Sprawdzi¢ przewod zasilajgcy
iwrazie potrzeby naprawic;
sprawdzi¢ pompe (zgodnie
zinstrukcjgmontazuiobstugi
pompy)
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Jesliusterkinie dasie usunaé, nalezy zwrdci¢ sie do najblizszego Dziatu ObstugiKlientafirmyWilolubjej przedstawicielstwa.

Czesci zamienne

Zamawianie czesci zamiennych odbywa sie za posrednictwem lokalnych
serwiséw partnerskich i/lub Dziatu Serwisu firmy Wilo. Aby unikna¢
dodatkowych pytan i nieprawidtowych zamoéwien, nalezy przy kazdym
zamowieniu podaé wszystkie dane znajdujace sie na tabliczce znamionowej.
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