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Mozliwos¢ zmian technicznych zastrzezona!
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1 Dane ogdine

Tylko fachowy personel moze wykona¢ montaz i uruchomienie!

1.1

Zastosowanie
Gotowy do podtaczenia modut kompaktowy przeznaczony jest do wykorzystania wody
deszczowej w rzemiosle i przemysle w celu zaoszczedzenia wody pitnej. Modut
zapewnia catkowicie automatyczne zasilanie w wode deszczowg ze zbiornika
podziemnego lub z cysterny za pomocg pompy zatapialnej jako pompy zasilajacej.
W petni elektroniczne urzadzenie regulacyjne steruje pompa w cysternie, pompami
zaopatrujgcymi w wode oraz dodatkowym zasilaniem w wode pitng. Zbiornik hybrydowy
0 duzej pojemnosci ze wszystkimi zintegrowanymi funkcjami zapewnia dodatkowe
zasilanie w wode pitng w zaleznosci od potrzeb przy pustej cysternie.

Gtbéwne obszary zastosowania to:

m sptukiwanie toalet,

m zaopatrzenie w wode do prania,

m nawadnianie i zraszanie ogrodow.

A

1.2 Dane wyrobu

Woda deszczowa nie jest wodg pitng! Rurociggi wody deszczowej
nalezy specjalnie oznaczyc!

1.2.1 Oznaczenie typu

1.2.2

Przyktad:

Wilo-AF 400-2 MP 605 DM/RCH 2+1

AF  automatyczne urzadzenie do wykorzystania wody deszczowej i dodatkowego
zasilania w wode pitng

400 pojemnosé zbiornika hybrydowego [litréw]

2 liczba pomp zaopatrujacych w wode

MP normalnie zasysajgca, pozioma, wielostopniowa pompa wirowa typu
MultiPress

6 przeptyw (m?¥h) przy optymalnej sprawnosci

05 liczba stopni

DM prad trojfazowy 3 ~ 400 V, 50 Hz

EM 1~230V,50Hz

RCH urzadzenie regulacyjne: RainControl Hybrid

2+1 liczba pomp zaopatrujgcych w wode: 2 ; liczba pomp zasilajacych:1

Dane odnosnie podtaczenia i wydajnosci

Przeptyw pomp: max. 16 m3/h

Wysokos¢ podnoszenia: max. 56 m

Przeptyw pompy w cysternie: max. 16 m3/h
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2

2.1

Cisnienie robocze: max. 10 bar

Temperatura cieczy: +5°C do +35°C

Pojemno$¢ zbiornika hybrydowego: 400 |

Temperatura otoczenia: max. 40°C

Sie¢ zasilajgca: 1 ~230V, 50 Hz (L,N,PE) / wykonanie EM

3 ~400V,50Hz (L1,L2,L3,N,PE) / wykon. DM
Moc znamionowa kazdej pompy [P2]: 550/ 750/ 1100 W (wg tabliczki znamionowej

pompy)

Zabezpieczenie silnika: zintegrowane, elektroniczne
zabezpieczenie silnika

Czujnik sterowania pompy: elektroniczny przetwornik cisnienia

Podtaczenie do rurociagu zasilajgcego rura PE o $rednicy zewnetrznej 50 mm
cysterny:

Podtaczenie rurociggu cisnieniowego: rurociag zbiorczy R 112"

Podtaczenie dodatkowego zasilania ~ swobodny wyptyw ; podigczenie przez zawér
wodg pitna: magnetyczny 1

Podtaczenie przelewu: DN 100 z syfonem przelewowym

Bezpieczenstwo

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera podstawowe zalecenia, ktérych nalezy przestrze-
gac¢ przy ustawieniu i pracy urzadzenia. Dlatego przed montazem i uruchomieniem
monterzy i uzytkownicy powinni bezwzglednie przeczytac te instrukcje.

Nalezy przestrzega¢ nie tylko =zalecen odnosnie bezpieczehstwa zawartych
w niniejszym rozdziale, lecz takze specjalnie oznaczonych zalecen podanych
w dalszych rozdziatach.

Oznaczenie zalecen odnosnie bezpieczenstwa w instrukcji obstugi

Zawarte w niniejszej instrukcji obstugi zalecenia, nieprzestrzeganie ktérych moze
spowodowa¢ zagrozenia dla os6b sa oznaczone ogdélnym  symbolem

niebezpieczenstwa.

Ostrzezenia przed napieciem elektrycznym oznaczono specjalnie przez

>

Przy  zaleceniach, nieprzestrzeganie ktérych moze spowodowac¢ uszkodzenie lub
niewtasciwe dziatanie pompy/ urzadzenia dodano stowo

UWAGA!
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2.2 Kwalifikacje personelu

Personel wykonujacy montaz, obstuge, konserwacje i przeglady musi posiadaé
kwalifikacje wymagane dla tego rodzaju prac.

2.3 Niebezpieczenstwa wynikajace z nieprzestrzegania zalecen

Nieprzestrzeganie zalecen odnosnie bezpieczenstwa moze spowodowac zagrozenia dla
osbéb i pompy/ urzadzenia. Nieprzestrzeganie zalecen moze doprowadzi¢ do utraty
mozliwosci otrzymania odszkodowania za straty wynikle z pracy urzadzenia.
W szczegdblnosci nieprzestrzeganie zalecen moze spowodowac:

» Niewtasciwe dziatanie pompy/ urzadzenia.

= Zagrozenia dla oséb wywotane oddziatywaniami elektrycznymi i mechanicznymi.

2.4 Zalecenia dla uzytkownikéw
Nalezy przestrzegac¢ obowigzujacych przepiséw odnosnie bezpieczenstwa pracy.

Nalezy wykluczy¢ zagrozenia wynikajace z zastosowania energii elektrycznej. Nalezy
przestrzegac przepiséw VDE i miejscowego zaktadu energetycznego.

2.5 Zalecenia dla prac montazowych i sprawdzajacych

Uzytkownik powinien zapewni¢, aby wszystkie prace montazowe i sprawdzajgce byty
wykonywane przez autoryzowany fachowy personel posiadajagcy odpowiednie
kwalifikacje. Personel ten powinien doktadnie zapozna¢ sie z instrukcja montazu
i obstugi.

Zasadniczo wszystkie prace na pompie/ urzadzeniu powinny by¢ wykonane po jej
wytaczeniu.

2.6 Samowolna przebudowa i stosowanie niewtasciwych czesci zamiennych

Zmiany w pompie/urzadzeniu sg mozliwe dopiero po ich uzgodnieniu z producentem.
Stosowanie  oryginalnych czesci zamiennych i wyposazenia dodatkowego
autoryzowanego przez producenta zwieksza bezpieczenstwo pracy. Przy stosowaniu
innych czesci zamiennych producent nie odpowiada za wynikajace z tego skutki.

2.7 Niedopuszczalne sposoby pracy
Bezpieczna praca dostarczanego urzadzenia regulacyjnego jest gwarantowana tylko
przy zastosowaniach zgodnych z 1-szym rozdziatem instrukcji. Podane w katalogu/
karcie danych technicznych wartosci graniczne nie mogaq by¢ w zadnym przypadku
przekraczane.

3. Transport i magazynowanie
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UWAGA! Urzadzenie nalezy chroni¢ przed wilgocig oraz przed uszkodzeniami
mechanicznymi wskutek wstrzaséw / uderzen. Urzadzenie nie moze byé

narazone na dziatanie temperatur spoza zakresu od 0 °C do +40 °C.

3 Opis wyrobu i wyposazenia dodatkowego

4.1 Opis urzadzenia

Urzadzenie do zasilania w wode deszczowg z dwoma pompami wykonane jest jako
modut kompaktowy. Pompy pracujg zamiennie lub przy obcigzeniu szczytowym
rownolegle. Woda deszczowa doptywa ze zbiornika. Urzgdzenie regulacyjne zapewnia
zaopatrzenie w wode dopasowane do potrzeb za pomocg przetwornika cisnienia,
znajdujgcego sie w orurowaniu zbiorczym po stronie cisnieniowej. Przeptywowy zbiornik
membranowy (8 1) wedtug DIN 4807 eliminuje czeste zatgczanie i wytaczanie pomp
wynikajagce z matego poboru lub nieszczelnosci. W celu zapewnienia okreslonego
zapetnienia zbiornika hybrydowego, w zbiorniku tym zamontowano czujnik poziomu,
wytwarzajacy dla urzadzenia sterujgcego sygnaty sterujagce, zalezne od poziomu wody.
Uzyskuje sie w ten sposob wtasciwe dopetnianie zbiornika z cysterny za pomocg pompy
zainstalowanej w cysternie. Przy pustej cysternie urzgdzenie sterujgce otrzymuje
odpowiedni sygnat z czujnika poziomu w zbiorniku hybrydowym. Powoduje to
uruchomienie dodatkowego zasilania z sieci wody pitnej przez uktad dodatkowego
zasilania. (Patrz rys. 1).

4.2 Opis urzadzenia regulacyjnego
4.2.1 Opis funkcji

Urzadzenie regulacyjne (typ RCH 2+1) realizuje sterowanie i regulacje urzadzenia do
wykorzystania wody deszczowej zbudowanego jako modut kompaktowy.

W zbiorniku magazynujacym urzadzenia (zbiorniku hybrydowym) znajduje sie czujnik
poziomu potaczony z uktadem sterowania (patrz rys. 7).

Poziom SO czujnika ptywakowego zapewnia zabezpieczenie pomp przed
suchobiegiem. Jezeli poziom spadnie ponizej punktu przetagczania S1, to nastepuje
wigczenie pompy w cysternie. Pompa w cysternie przettacza wode deszczowg do
zbiornika az do momentu, w ktérym poziom w zbiorniku osiggnie wartos¢ S2.

Jezeli poziom w zbiorniku spadnie ponizej wartosci S3, to nastepuje otwarcie zaworu
magnetycznego dla dodatkowego zasilania wodg pitna. Dodatkowe zasilania trwa az do
chwili, w ktorej poziom osiggnie warto$¢ S4. Usytuowanie przetacznikow S3 i St
jednego nad drugim zapewnia, ze dodatkowe zasilanie wodg pitng nastepuje tylko przy
pustej cysternie albo przy awarii w obszarze pompy w cysternie.

Elektroniczny przetwornik cisnienia wytwarza sygnat pradowy o zakresie 4 — 20 mA.
Dzieki niemu regulator utrzymuje state cisnienie w systemie.

Jezeli jedna pompa nie moze zapewnic¢ potrzebnej wydajnosci, to nastepuje dotaczenie
drugiej pompy.
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4.2.2

4.2.3

4.2.4

Budowa urzadzenia regulacyjnego
Urzadzenie regulacyjne zawiera nastepujace czesci:
» Wylacznik gtéwny: stuzy do zataczania i odtgczania napiecia zasilania.

= Modut sterowania cysterny pompy: zasilacz dla czesci niskonapieciowej tego
modutu, zaciski dla podtgczenia napiecia zasilania i zaciski dla podtaczenia
zewnetrznych sygnatow oraz potencjometry i przetaczniki hakowe dla nastawiania
rodzajow pracy i parametrow tej czesci urzadzenia.

» Modutl sterowania pomp podwyzszajacych cisnienie: zasilacz dla czesci
niskonapieciowej tego modutu, zaciski dla podtaczenia napiecia zasilania i zaciski
dla podtaczenia zewnetrznych sygnatéw oraz potencjometry i przetaczniki hakowe
dla nastawiania rodzajéw pracy i parametréw tej czesci urzadzenia.

» Panel wskazywania : LED-y wskazujace i pokretta.

m Panel poziomu: podigczenie stykédw czujnika poziomu w zbiorniku maga-
zynujacym.

Funkcje urzadzenia w zakresie sterowania pompy w cysternie

B Wewnetrzne, elektroniczne zabezpieczenie silnika: Dla ochrony przed
przecigzeniem silnik musi by¢ wyposazony w wyzwalacz nadmiarowoprgdowy
z potencjometrem P1 (rys. 3), na ktérym nastawia sie prad znamionowy pompy/
silnika (wg tabliczki znamionowej). Zaciski WSK nalezy zbocznikowac.

B Zewnetrzne zabezpieczenie silnika WSK / PTC:
Jezeli silnik jest wyposazony w styk zabezpieczenia uzwojeh (WSK) albo w PTC,
to na potencjometrze P1 nastawia sie warto$¢ maksymalng (do oporu w prawo).

B Czas opoznienia: Czas opOznienia dla pompy w cysternie nastawia sie
potencjometrem P2 (rys. 3) pomiedzy 0 i 2 minuty (nastawa fabryczna: 0 min).

B TLS: (zabezpieczenie przed suchobiegiem) Pompy zaopatrujagce w wode nie
mogq pracowac na sucho. Jako zabezpieczenie przed brakiem wody w cysternie
montuje sie wytacznik ptywakowy (WA 65/95) lub elektrody zanurzeniowe, ktére
wylaczaja pompe w cysternie przy spadku poziomu ponizej wartosci
dopuszczalnej.

B Opdznienie TLS: Wylaczenie pompy po sygnale z czujnika zabezpieczajgcego
przed suchobiegiem oraz ponowne zatgczenie po zaniku tego sygnatu mozna
opdzni¢. Czas opdznienia nastawia sie potencjometrem P3 (rys. 3) pomiedzy
warto$ciami 2 sekundy i 2 minuty.

W Praca testowa: Przy nastawieniu ,praca testowa” pompa pracuje przez 10 s po
kazdym postoju trwajacym 10 godz. Zamkniecie przetacznika hakowego S3 (rys.
3) wytacza te funkcje. W celu unikniecia przelania zbiornika magazynujacego
praca prébna jest wytaczona w skrzynce tagczeniowej RCH.

Funkcje urzadzenia w zakresie sterowania pomp podwyzszajacych cisnienie

B Wewnetrzne, elektroniczne zabezpieczenie silnika: Dla ochrony przed
przecigzeniem kazdy silnik musi by¢ wyposazony w wyzwalacz nadmiarowo-
prgdowy z potencjometrem (P1, P2, rys. 5), na ktéorym nastawia sie prad
znamionowy silnika (wg tabliczki znamionowej). Zaciski WSK nalezy zbocznikowac.
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4.3
4.3.1

B Zewnetrzne zabezpieczenie silnika WSK / PTC:

Jezeli silniki sg wyposazone w styki zabezpieczenia uzwojen (WSK) albo w
zabezpieczenie za pomocg rezystancyjnych czujnikow temperatury PTC, to WSK
lub PTC nalezy podtaczy¢é do odpowiednich zaciskow, a potencjometry (P1, P2,
rys. 5) nastawia sie wartos¢ maksymalng (do oporu w prawo).

Czas opodznienia: Czas opdznienia pompy obcigzenia podstawowego nastawia
sie na potencjometrze t; (rys. 5, P8) pomiedzy 0 i 2 min. Czas ten rozpoczyna sie
wraz ze startem 1-szej pompy.

Zabezpieczenie przed brakiem wody WM: Jako zabezpieczenie przed brakiem
wody w zbiorniku magazynujgcym zastosowano czujnik poziomu z wartoscig
przetagczania S0, powodujgca wytaczanie kolejnych pomp przy spadku poziomu
ponizej wartosci dopuszczalnej. Po zaniku braku wody pompy zataczajg sie
samoczynnie.

Opobznienie WM: Wytgczenie pompy po sygnale z czujnika zabezpieczajacego
przed brakiem wody oraz ponowne zatgczenie po zaniku tego sygnatu mozna
opdznié. Czas opdznienia nastawia sie potencjometrem t@(rys. 5, P9) pomiedzy
warto$ciami 2 sekundy i 2 minuty. W skrzynce taczeniowej RCH opdznienie to jest
nastawione na minimum (do oporu w lewo).

Opodznienie dotaczania i odiaczania pompy obcigzenia szczytowego:
Dotaczanie pompy obcigzenia szczytowego jest opdzniane o ok. 4 s, a odtgczanie
0 ok. 8 s. Te czasy nastawione sg na state i nie mozna ich zmieniacé.

Przetaczanie awaryjne: Przy awarii jednej z pomp jej funkcje przejmuje
automatycznie druga pompa.

Zamiana pomp: Jezeli jako pompa obcigzenia podstawowego pracowataby stale
tylko jedna z pomp, to bytaby ona bardziej obcigzana od drugiej pompy. Aby
zapewni¢ rbwnomierne czasy pracy obydwu pomp i unikngé przedwczesnej awarii
jednej z pomp, zastosowano funkcje ,zamiany pomp”, tzn. przy kazdym
uruchomieniu urzadzenia role funkcji pompy obcigzenia podstawowego przejmuje
dotychczasowa pompa obcigzenia szczytowego. Zamiana pomp nastepuje takze
jezeli jedna lub obydwie pompy pracujq ciggle przez 6 godzin.

Praca testowa: Przy nastawieniu ,praca testowa” kazda pompa jest wigczana na
prace testowg trwajgcag ok. 15 s po uptywie ok. 6 godz. Te przedziaty czasowe sg
zaprogramowane na state i na ich warto$¢ nie wptywa ani czas pracy pomp, ani
sygnalizacja braku wody, czy tez awaria czujnika. Zamkniecie przetgcznika
hakowego S2 (rys. 5) wytacza te funkcje.

Obstuga urzadzenia sterujacego
Elementy obstugi na ptycie czotowej urzadzenia sterujacego

Urzadzenie sterujgce realizuje automatyczne sterowanie pomp. Ptyta czotowa
urzadzenia zawiera nastepujace przetaczniki i wskazania:

B Wylacznik gtéwny 3-biegunowy (L1, L2, L3) (rys.2, poz. 5)

0 — WYLACZONE
| - ZALACZONE
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4.3.2 Elementy obstugi na ptycie czotowej urzadzenia sterujacego pompy cysterny

B Przetacznik sterowania (rys. 2, poz. 1)
Automatyka — praca automatyczna z wszystkimi funkcjami zabezpieczajgcymi,
elektronicznym zabezpieczeniem silnika i zabezpieczeniem przed suchobiegiem
0 — wytaczone
f%—> praca reczna; wtgczenie pompy niezaleznie od aktualnego zapotrzebowania
ibez funkcji zabezpieczajacych. Dziata funkcja WSK. To nastawienie jest
przewidziane dla pracy prébnej. Praca reczna trwa ok. 2 minut i potem nastepuje
wylaczenie.

m Swietlna sygnalizacja pracy (rys.2, poz. 4): zielone $wiatto ciagte przy pracy
pompy, zielone swiatto migoczace przy awarii silnika.

m Swietlna sygnalizacja awarii (rys. 2, poz. 4): czerwone $wiatto przy awarii
w ukfadzie wodnym.

4.3.3 Elementy obstugi na plycie czotowej urzadzenia sterujacego pomp
podwyzszajacych cisnienie

B 1 Przetacznik sterowania dla obydwu pomp (rys. 2; poz. 2)
0 — wytgczenie obydwu pomp

— praca reczna; witaczenie pompy 1 lub pompy 2 niezaleznie od aktualnego
zapotrzebowania i bez funkcji zabezpieczajacych. Dziata funkcja WSK. To
nastawienie jest przewidziane dla pracy probnej. Praca reczna trwa ok. 1,5 minuty
i potem nastepuje wytaczenie.
Automatyka — praca automatyczna z wszystkimi funkcjami zabezpieczajgcymi,
elektronicznym zabezpieczeniem silnika i wytagczaniem przy braku wody.
Automatyka 1: przy pracy automatycznej pracuje pompa 1, pompa 2 jest
wytaczona (np. z powodu awarii).
Automatyka 2: przy pracy automatycznej pracuje pompa 2, pompa 1 jest
wytaczona (np. z powodu awarii).
Automatyka 1+2: obydwie pompy pracujg przy pracy z dotgczaniem, jako pompa
obcigzenia podstawowego i pompa obcigzenia szczytowego.

m Swietlna sygnalizacja pracy (rys. 2, poz. 3) dla kazdej pompy: zielone $wiatto ciggte
przy pracy danej pompy, zielone $wiatlo migoczace przy awarii silnika.

m Swietlna sygnalizacja awarii (rys. 2, poz. 3): czerwone $wiatto przy awarii
w ukfadzie wodnym.

4.4 Zakres dostawy
m gotowe do podtaczenia urzgdzenie kompaktowe AF400 na podstawie ramowej
m zespdt dodatkowego zasilania dla poditgczenia do rurociggu dodatkowego zasilania
m instrukcja montazu i obstugi

4.5 Wyposazenie dodatkowe
Wyposazenie dodatkowe nalezy zamawia¢ osobno.
m pompa zatapialna TS..., TP... (pompa cysterny)
m wytgcznik ptywakowy WA 65
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5

5.1

5.1

5.1

5.1

5.1

Ustawienie/ Montaz

Montaz

Urzadzenie jest dostarczane w kompletnym stanie. Nalezy je ustawiaé na réwnej
powierzchni w pomieszczeniu zabezpieczonym przed mrozem. Wypoziomowanie urzg-
dzenia mozna zrealizowa¢ za pomocg ttumikéw drgan o nastawianej wysokosci (gu-
mowe nézki). Nalezy unika¢ bezposredniego styku urzadzenia ze $cianami w celu wy-
eliminowania przenoszenia hatasu wskutek przewodzenia dzwiekoéw przez ciato state.

Miejsce ustawienia urzadzenia musi byé potozone wyzej od najwyzszego
poziomu wody w cysternie. W przeciwnym przypadku istnieje niebezpie-
czenstwo, ze nastgpi oproznienie cysterny przez urzadzenie do kanalizacji.

Wszystkie potaczenia rurociggébw nalezy wykonaé beznaprezeniowo. Sity
pochodzace od rurociggdw nalezy skompensowac tak, aby nie oddziatywaty
one na podtaczenia urzadzenia.

.1 Rurociag cisnieniowy

Dla podtaczenie rurociggu cisnieniowego z lewej i prawej strony urzadzenia (do wyboru)
jest do dyspozycji potagczenie z gwintem zewnetrznym R1'2 . Zaleca sie wyko-nanie
potgczenia za pomoca elastycznych rur w celu unikniecia przewodzenia dzwiekdéw przez
ciato state do rurociggdw doprowadzajgcych wode do uzytkownikéw. Niepotrzebne
potgczenie zamkna¢ kotpakiem gwintowanym normalnie dostepnym w handlu (stopien
cisnienia PN10).

.2 Podtaczenie rurociagu zasilajgcego z cysterny

Krééce podtaczeniowe znajdujg sie u géry zbiornika (g 50, dtugos¢ 100 mm, z PE)
i mozna je potaczyC z rurociggiem zasilajacym z cysterny za pomoca zwyktej techniki
potaczeniowej (np. potaczenie gwintowane).

UWAGA! |Przeptyw wody zasilajgcej z cysterny nie powinien przekracza¢ 16mdh
(w razie potrzeby zamontowac¢ armature dtawigcg)! Ponadto w rurociggu

zasilajagcym nalezy zastosowal zabezpieczenie przed przeptywem
zwrotnym, bo w przeciwnym przypadku nastgpitoby oproznienie
urzadzenia do cysterny.

.3 Podiaczenie przelewu

Przelew DN100 z syfonem przelewowym i z petnym przelotem wedtug DIN 1986 (o zew-
netrzne 110 mm, dtugo$¢ 100 mm, z PE) nalezy podtaczy¢ do kanalizacji za pomoca rur
do sciekbw HT, GT Ilub podobnych. Bezwarunkowo nalezy zrealizowaé
zabezpieczenie przed cofka.

.4 Dodatkowe zasilanie

W celu uzyskania przy pustej cysternie automatycznego zasilania dodatkowego nalezy
potaczy¢ urzadzenie z instalacjg wody pitnej za pomocg rurociggu 1”. Nalezy zapewni¢
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swobodny wyptyw wody pitnej wedtug DIN 1988. Rurociagg montuje sie do zaworu
magnetycznego 1” z rurg wyplywowa, przy czym wyptyw nalezy usytuowac
bezposrednio nad lejkiem doptywowym zbiornika (DIN 1986, cz. 4).

Srednice rurociagu zasilajacego zaworu nalezy dobraé tak, aby umozliwié
potrzebny przeptyw (max. 16 m3/h). Cisnienie zasilania przed zaworem
magnetycznym 1” powinno przy przeplywie wody pithej wynosi¢ co najmniej
2,5 bar.

Zaleca sie zastosowanie dodatkowej armatury diawiacej w realizowanym przez
uzytkownika rurociagu w celu umozliwienia redukcji zbyt wysokich cisnien
w sieci wodociggowej, a przez to wyeliminowanie uderzen cisnienia w zaworze
magnetycznym i tryskania wody z lejka.

5.2 Podtaczenie elektryczne

Podtaczenie elektryczne powinno by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi
przepisami VDE przez elektromontera posiadajacego uprawnienia wymagane
przez miejscowy zaktad energetyczny.

m Rodzaj prgdu i napiecie sieci zasilajgcej muszg odpowiada¢ danym tabliczki
znamionowej urzadzenia.

m Zwrdéci¢ uwage na dane tabliczki znamionowej.

m Wykonaé zabezpieczenie od strony sieci zgodnie z danymi tabliczki znamionowe;.

m Przy uzyciu wytgcznikbw ochronnych réznicowych przestrzegaé odpowiednich
przepisow.

m Przepisowo uziemi¢ pompe/urzadzenie.

m Nastawi¢ wytgcznik zabezpieczenia silnika wzglednie elektroniczny ogranicznik pradu
na prad znamionowy silnika pompy podany na tabliczce znamionowe;.

UWAGA! |Pompy nie moga pracowaé¢ przy suchobiegu. Suchobieg niszczy
uszczelnienie mechaniczne!

Podtaczenie do sieci:

Kabel potaczeniowy 5-zytowy (L1, L2, L3, N,PE) realizuje uzytkownik. Podtgczenie
bezposrednio do wytacznika gtéwnego 1Q1.

Podiaczenie pompy cysterny: (przy sieciach EM lub DM: zwréci¢ uwage na
mostek na X4)
u,V,w, PE:
Podtaczenia sieci trojfazowej DM do silnika/pompy (patrz rys. 3)
U, V, PE:
Podtaczenia sieci jednofazowej EM do pompy/silnika (patrz rys. 3)
SBM / SSM:

Podtaczenie do zewnetrznej zbiorczej sygnalizacji pracy i awarii (awaria pompy lub
brak wody), bezpotencjatowy styk przetaczny, max. obcigzenie styku 250 V, 1 A.
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Czujnik P:
Podtaczenie wytacznika cisnieniowego lub wytacznika ptywakowego do zataczania
i wytaczania pompy (potaczone fabrycznie).

TLS:
Zabezpieczenie przed suchobiegiem. R6zne mozliwosci zabezpieczenia przed
suchobiegiem i ich potaczenia pokazano na rys. 4.

WSK:
Podtaczenie zabezpieczenia silnika WSK (styk zabezpieczenia uzwojen) lub PTC
(zabezpieczenie silnika za pomoca rezystancyjnego czujnika temperatury).

Na obwodzie drukowanym urzadzenia nalezy nastawi¢ potencjometry i przetgczniki
hakowe odpowiednio do pozgdanych funkcji urzadzenia.

Podiaczenie pomp podwyzszajacych cisnienie: (przy sieciach EM lub DM: zwrécié¢
uwage na mostek na X0)
U1, V1, W1, PE/ U2, V2, W2, PE:
Podtaczenia sieci trojfazowej DM do silnika/pompy (patrz rys. 5)
U1, V1, PE/ U2, V2, PE:
Podtaczenia sieci jednofazowej EM do pompy/silnika (patrz rys. 5)
SM/WM:

Podtaczenie do zewnetrznej zbiorczej sygnalizacji awarii (awaria pompy lub brak
wody), bezpotencjatowy styk przetaczny, max. obcigzenie styku 250 V, 1 A.

BM1 do BM2:
Podtaczenia do zewnetrznej indywidualnej sygnalizacji pracy kazdej pompy,
bezpotencjatowe styki zwierne, max. obcigzalnos¢ stykow 250 V, 1A. Jezeli silnik
pracuje to styk jest zwarty.

SM1 do SM2:
Podtaczenia do zewnetrznej indywidualnej sygnalizacji awarii kazdej pompy,
bezpotencjatowe styki przetaczne, max. obcigzalnos$¢ stykow 250 V, 1A. Jezeli
awaria silnika, to styk sie przetgcza. Styki te moga by¢é montowane w skrzynce
taczeniowej jako opcja.

WSK1 do WSK2:
Podtaczenie zabezpieczenia silnika WSK (styk zabezpieczenia uzwojen) lub PTC
(zabezpieczenie silnika za pomocg rezystancyjnego czujnika temperatury).

+ U. IN:
Podtaczenie czujnika cisnienia (4 - 20 mA) do zataczania i wytaczania pomp.

WM:
Zabezpieczenie przed brakiem wody realizowane jest w AF 400 za pomocg
poziomu przetgczania SO czujnika poziomu.

Na obwodzie drukowanym urzadzenia nalezy nastawi¢ potencjometry i przetgczniki
hakowe odpowiednio do pozgdanych funkcji urzadzenia. Sg one opisane w tabeli 2.
6 Uruchomienie
Zaleca sie przeprowadzenie rozruchu przez stuzbe obstugi klientow firmy Wilo.
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Przed pierwszym uruchomieniem nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ potaczen,
w szczegOlnosci uziemien, wykonanych przez uzytkownika.

Przed pierwszym uruchomieniem nalezy doktadnie przeptuka¢ pompy i system rurocia-
goéw, napetni¢ i w razie potrzeby odpowietrzyc.

UWAGA! |Przed uruchomieniem dociggna¢ wszystkie zaciski podtgczeniowe!

Konserwacja

Dla uzyskania wiekszej niezawodnos$ci przy mozliwie niskich kosztach eksploatacyjnych
zaleca sie zawarcie umowy na przeprowadzanie konserwaciji.

Cisnienie gazu w membranowym zbiorniku cisnieniowym nalezy sprawdzac co pét roku.
W tym celu nalezy uzyska¢ bezcisnieniowy stan zbiornika (zamkngé armature
przeptywowsg i wypusci¢ resztke wody przez korek do oprozniania). Wtedy cidnienie
gazu mozna sprawdzi¢ na zaworze zbiornika membranowego za pomocg miernika
cisnienia powietrza. W razie potrzeby skorygowacé cisnienie (Pn2 = ci$nienie wigczania
pompy pPmin POmMniejszone o 0,2 do 0,5 bar, wzglednie wartos¢ podana w tabeli na
zbiorniku) przez napetnienie azotem.

UWAGA! |Po sprawdzeniu nalezy z powrotem zamkng¢ korek oprézniajacy
i otworzy¢ armature przeptywowa!

Przed dtuzszym wytgczeniem urzadzenia z ruchu nalezy odcigé doptyw wody pitnej,
wyciggna¢ wtyczke sieciowg i oprdézni¢ pompe/urzadzenie przez otwarcie dolnego korka
spustowego pompy.

Awarie, przyczyny i usuwanie
- Pompa nie pracuje: Sprawdzi¢ bezpieczniki i zasilanie sieciowe.

- Zielony LED migocze: Zadziatato zabezpieczenie silnika odpowiedniej pompy. Brak
samoczynnego potwierdzenia awarii po zaniku jej przyczyny. Potwierdzenie awarii:
ustawi¢ przetgcznik sterowania na ,0”. W razie potrzeby poczekaé¢ na schiodzenie
silnika.

- Czerwony LED swieci: Wylaczenie wskutek zadziatania zabezpieczenia przed
brakiem wody/suchobiegiem. Samoczynne potwierdzenie po zaniku przyczyny awarii.

- Pompa nieszczelna. Uszkodzone uszczelnienie mechaniczne. Wymienié
uszczelnienie mechaniczne. Dociggng¢ Sruby na pokrywie stopni. (Przestrzegaé
zalecen instrukcji montazu i obstugi pompy.)

Jezeli nie mozna usuna¢ awarii, to nalezy sie zwréci¢ do fachowej firmy w zakresie techniki
sanitarnej i grzewczej lub do stuzby obstugi klientéw firmy Wilo.

Przetacznik/
Potencjo-
metr

Funkcje

Nastawienie
fabryczne
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P1 (R10) Potencjometr do nastawienia pradu znamionowego silnika odpowiednio do
(w amperach, zakres nastawiania 0 ... 10 A) typu zastosowane;
pompy
P2 (R27) Czas opbznienia po wytaczeniu pompy (0 —2 min) 0 min
P3 (R48) Opédznienie wylaczenia przy braku wody (0 —2 min) 0 min
S2 Zmiana kierunku dziatania czujnika: S 2 otwarty
S 2 otwarty : pompa pracuje przy zwartym styku czujnika
S 2 zamkniety: pompa pracuje przy otwartym styku czujnika
S3 Praca testowa: S 3 otwarty
S 3 otwarty : Z praca testowg
S 3 zamkniety: bez pracy testowej
S4 Zmiana kierunku dziatania zabezpieczenia przed suchobiegiem: S 4 otwarty
S 4 otwarty : pompa wytgcza sie przy braku wody
S 4 zamkniety: pompa witacza sie przy nadmiernym poziomie (w
oryginale S3, ale chodzi o S4, uw. #.)
S6 Zmiana kierunku dziatania zabezpieczenia przed suchobiegiem: S 6 zamkniety u
S 6 otwarty : pompa wytgcza sie przy braku wody géry
S 6 zamkniety: pompa wigcza sie przy nadmiernym poziomie
F1 Bezpiecznik sterowania: 5 & x 20 mm; 0,1 A ; 440V

Tabela 1: Funkcje potencjometrow i przetagcznikow hakowych elektroniki
sterujacej pompy w cysternie
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Przetacznik/ Funkcje Nastawienie

Potencjo- fabryczne

metr
Potencjometry do nastawienia pradu znamionowego silnikow odpowiednio do typu
(w amperach, zakres nastawiania 0 ... 10 A) zastosowanych

0] P1 dla pompy 1 pomp

@) P2 dla pompy 2

t: Czas op6znienia po wytgczeniu pompy (0 —2 min) 2 min

t@ P9 dla opdznienia wytaczenia przy braku wody (0 —2 min) 30 sec
Nastawianie wartosci zadanej cisnienia ( patrz charakterystyki, rys. 6)

Prmax2 P5 dla cisnienia wytgczania pompy obcigzenia podstawowego 1,0 bar

Prmax1 P6 dla cisnienia wytgczania pompy obcigzenia szczytowego 0,7 bar

Pmin P7 dla cisnienia wtgczania obydwu pomp cisnienie

znamionowe pompy
minus 0,5 bar

S1 Zmiana kierunku dziatania zabezpieczenia przed brakiem wody: S 1 otwarty

S1 otwarty: urzadzenie pracuje przy zamknigtym styku na zaciskach
WM (braku wody)

urzadzenie nie pracuje przy otwartym styku na zaciskach
WM (braku wody)

S1 zamkniety : funkcje odwrotne

S2 Praca testowa: S 2 otwarty
S 2 otwarty : Z praca testowg
S 2 zamkniety: bez pracy testowej

S3 Nastawienie liczby zainstalowanych pomp: S 3 otwarty
liczba pomp: przetacznik hakowy S3
1 zamkniety
2 otwarty

S5 Wejscie czujnika: S 5 otwarty

S 5otwarty :  urzadzenie nie pracuje przy przerwie w obwodzie
czujnika
( bez sygnalizacji awarii )

S 5 zamkniety : urzadzenie pracuje przy przerwie w obwodzie czujnika
(wszystkie pompy)

Bezpieczniki silnikow: 6,3 & x 32 mm, 16A bezwiadn., 440V

dla obydwu pomp: fazy: L1 (L) L2(N) L3
F1-3 P1 bezpieczniki: F1 F2 F3
F4-6 P2 F4 F5 F6
F7 Bezpiecznik sterowania: 5 & x 20 mm; 0,1 A ; 440V

Tabela 2: Funkcje potencjometrow i przetagcznikow hakowych elektroniki
sterujacej pomp podwyzszajacych cisnienie
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podtaczenie rurociggu zasilania

z cysterny kanalizaciji

ANSUHLUSS DER

SPEISELETTUNG AUS UEBERLAUFANSCHLUSS
ZUR KANALISATION

JER ZISTERNE

podtaczenie przelewu do  dodatkowe zasilanie 1”
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Rys. 1: Plan ustawienia AF 400

podtaczenie cisnieniowe
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Rys. 2: Widok urzadzenia sterujagcego
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pmax2

parabola sieci rurociagow

pmin

Forderhohe H [m]

] Pumpe 2
pompa

Przeptyw Q [m?3/h]

Wysoko$¢ podnoszenia

Rys. 6: Charakterystyki z punktami przetaczania ukitadu sterowania
pomp

NIVEAU FUNKTION
S5 Alarm
S4 Zisternenpumpe AUS
S3 Nachspeisung AUS
S2 Zisternenpumpe EIN
S1 Nachspeisung EIN
S0 Trockenlaufschutz
Alarm

Wylaczenie pompy cysterny
Wylaczenie dodatkowego zasilania
Wiaczenie cysterny pompy
Wiaczenie dodatkowego zasilania
Zabezpieczenie przed suchobiegiem

Rys. 7: Sterowanie poziomu w zbiorniku AF 400
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Rys. 8: Otwieranie zaciskow



D EG - Konformitdtserkldrung
GB EC - Declaration of conformity
F Déclaration de conformité CE

Hiermit erkldren wir, dass die Bauarten der
Baureihe :

Herewith, we declare that this product:
Par le présent, nous déclarons que cet agrégat :

AF 400

in der gelieferten Ausfiihrung folgenden einschlagigen Bestimmungen entspricht:
in its delivered state comply with the following relevant provisions:
est conforme aux dispositions suivants dont il reléve:

EG-Maschinenrichtlinie 98/37/EG
EC-Machinery directive
Directives CEE relatives aux machines

Elektromagnetische Vertraglichkeit - Richtlinie 89/336/EWG

Electromagnetic compatibility - directive i.d.F/ as amended/ avec les amendements suivants:
Compatibilité électromagnétique- directive 91/263/EWG

92/31/EWG

93/68/EWG
Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG
Low voltage directive i.d.F/ as amended/ avec les amendements suivants :
Direction basse-tension 93/68/EWG

Angewendete harmonisierte Normen, insbesondere: EN 12100

Applied harmonized standards, in particular: EN 809
Normes harmonisées, notamment: EN 60204
EN 1717

Dortmund, 25.01.2007
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Oliver Breuing
Quality Manager |

WILO AG
NortkirchenstraBe 100

44263 Dortmund

Document: 2055478.2



NL EG-verklaring van overeenstemming I Dichiarazione di conformita CE E  Declaracion de conformidad CE
Hiermede verklaren wij dat dit aggregaat in de Con la presente si dichiara che i presenti prodotti Por la presente declaramos la conformidad del
geleverde uitvoering voldoet aan de volgende sono conformi alle seguenti disposizioni e producto en su estado de suministro con las
bepalingen: direttive rilevanti: disposiciones pertinentes siguientes:
EG-richtlijnen betreffende machines 98/37/EG Direttiva macchine 98/37/CE Directiva sobre maquinas 98/37/CE
Elektromagnetische compatibiliteit 89/336/EEG Compatibilita elettromagnetica 89/336/CEE e Directiva sobre compatibilidad electromagnética
als vervolg op 91/263/EEG, 92/31/EEG, 93/68/EEG seguenti modifiche 91/263/CEE, 92/31/CEE, 89/336/CEE modificada por 91/263/CEE,
EG-laagspanningsrichtlijn 73/23/EEG als vervolg 93/68/CEE 92/31/CEE, 93/68/CEE
op 93/68/EEG Direttiva bassa tensione 73/23/CEE e seguenti Directiva sobre equipos de baja tensién
modifiche 93/68/CEE 73/23/CEE modificada por 93/68/CEE
Gebruikte geharmoniseerde normen, in het
bijzonder: 1) Norme armonizzate applicate, in particolare: 1) Normas armonizadas adoptadas, especialmente: 1)
P  Declaracio de Conformidade CE S  CE-forsikran N  EU-Overensstemmelseserklaring
Pela presente, declaramos que esta unidade no Harmed férklarar vi att denna maskin i levererat Vi erklerer hermed at denne enheten i utfgrelse
seu estado original, estd conforme os seguintes utférande motsvarar fljande tillimpliga som levert er i overensstemmelse med fglgende
requisitos: bestimmelser: relevante bestemmelser:
Directivas CEE relativas a maquinas 98/37/CE EG—Maskindirektiv 98/37/EG EG—Maskindirektiv 98/37/EG
Compatibilidade electromagnética 89/336/CEE EG-Elektromagnetisk kompatibilitet — riktlinje EG-EMV-Elektromagnetisk kompatibilitet
com os aditamentos seguintes 91/263/CEE, 89/336/EWG med féljande dndringar 89/336/EWG med senere tilfgyelser:
92/31/CEE, 93/68/CEE 91/263/EWG, 92/31/EWG, 93/68/EWG 91/263/EWG, 92/31/EWG, 93/68/EWG
Directiva de baixa voltagem 73/23/CEE com os EG-Lagspanningsdirektiv 73/23/EWG med EG-Lavspenningsdirektiv 73/23/EWG med senere
aditamentos seguintes 93/68/CEE féljande dndringar 93/68/EWG tilfgyelser: 93/68/EWG
Normas harmonizadas aplicadas, especialmente: 1) Tillimpade harmoniserade normer, i synnerhet: 1) Anvendte harmoniserte standarder, sarlig: 1)
FIN CE-standardinmukaisuusseloste DK EF-overensstemmelseserklzring H  EK. Azonossigi nyilatkozat
limoitamme téten, ettd timi laite vastaa Vi erklerer hermed, at denne enhed ved levering Ezennel kijelentjiik,hogy az berendezés az
seuraavia asiaankuuluvia mairayksii: overholder fglgende relevante bestemmelser: alabbiaknak megfelel:
EU-konedirektiivit: 98/37/EG EU-maskindirektiver 98/37/EG EK Irdnyelvek gépekhez: 98/37/EG
Sihkémagneettinen soveltuvuus 89/336/EWG Elektromagnetisk kompatibilitet: 89/336/EWG, Elektromagneses zavaras/tiirés: 89/336/EWG és
seuraavin tdsmennyksin 91/263/EWG 92/31/EWG, fglgende 91/263/EWG, 92/31/EWG, 93/68/EWG az azt kivalté 91/263/EWG, 92/31/EWG,
93/68/EWG Lavvolts-direktiv 73/23/EWG fglgende 93/68/EWG
Matalajannite direktiivit: 73/23/EWG seuraavin 93/68/EWG Kisfesziiltségii berendezések irany-Elve:
tasmennyksin 93/68/EWG 73/23/EWG és az azt kivalts 93/68/EWG
Anvendte harmoniserede standarder, sarligt: 1)
Kéytetyt yhteensovitetut standardit, erityisesti: 1) Felhaszndlt harmonizalt szabvanyok, kiilonosen: 1)
CZ Pprohlaseni o shodé EU PL Deklaracja Zgodnosci CE RUS Aeknaums o cooTseTcTBUM EBpONeiickuM
Prohlasujeme timto, Ze tento agregat v dodaném Niniejszym deklarujemy z petng odpowiedzialnoscig Hopmam .
provedeni odpovida nasledujicim pfislugnym ze dostarczony wyréb jest zgdony z nastgpujgcymi HacTOALIMM AOKYMEHTOM 33ABNAEM, HTO AAHHbIN
. - arperat B ero o6beme NoCTaBKM COOTBETCTBYET
ustanovenim: dokumentami: cnefyrownM HOPMAaTUBHbLIM OOKYMEHTaM:
Smérnicim EU—strojni zafizeni 98/37/EG Sg/—?’?};egtywa dla przemystu maszynowego ImpeTusbl EC B OTHOWEHMM MawwmH 98/37/EG
Smérnicim EU-EMV 89/336/EWG ve sledu o
91/263/EWG, 92/31/5\/\{(,‘ 9/3/68/EWG Odpowiednio$¢ elektromagnetyczna 89/336/EWG :nags;;EE;A:;H;I/HZ?JS\%q:;%?}:;svgé?’36/EWG ¢
Smérnicim EU—nizké napé&ti 73/23/EWG ve sledu ze zmiang 91/263/EWG, 92/31/EWG, 93/68/EWG 93/68/EWG ’ ’
93/68/EWG Normie niskich napigc 73/23/EWG ze zmiang [VMpPeKTUBbI MO HN3KOBONbTHOMY HaMPS>KEHNIO
93/68/EWG 73/23/EWG ¢ nonpaekamu 93/68/EWG
PouZité harmonizacni normy, zejména: 1)
Werby 53 ZgOdne e SZCZEgéfOWymi normami MCI'IOJ'Ib3yeMb|e cornacoBaHHble CTaHAapThbl U
zharmonizowanymi: 1) HOPMBbI, B YacTHoCTH : 1)
GR AfAwon pooap oyngTngE.E. TR CE Uygunluk Teyid Belgesi 1) EN 12100
AnAwvou € OTLTO TPOIOV aUTO G° AUTH TV Bu cihazin teslim edildigi 2ekliyle a%agidaki
KOTAOTAON TTaPABO0NG LKAVOTIOLEL TI AKOAOUBEG standartlara uygun oldugunu teyid ederiz: EN 809
Satagelg: AB-Makina Standartlar 98/37/EG
OdnyiegEG yia nxavn ata 98/37/EG Elektromanyetik Uyumluluk 89/336/EWG ve takip EN 60204
HAektpo ayvnTikr ou Batdtnta EG-89/336/EWG eden, 91/263/EWG, 92/31/EWG, 93/68/EWG
onwg tpomomolBnke 91/263/EWG 92/31/EWG, Alcak gerilim direktifi 73/23/EWG ve takip eden, EN 1717

93/68/EWG
Obnyia xa nArgtdong EG-73/23/EWG dmiwg
TpotoTolfBnke 93/68/EWG

Evap ovio €va xpnot omolol eva mpotuma,
Suaitepa: 1)

93/68/EWG

Kismen kullanilan standartlar: 1)

chf. y//S?w ; )

Qliver Breuing
Quality Manager
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